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FORCE TROLLING MOTOR

PRODUCTS AFFECTED

Force Trolling Motor, 50" and 57” models.

ISSUES

This service alert contains information regarding three issues that may affect your Garmin Force Trolling Motor.
Issue 1: Unexpected boat movement

Issue 2: Under-tightened power cable

Issue 3: Safety strap reminder and new latch kit

WARRANTY INFORMATION

Customers: You can resolve these issues by following the directions below, or an authorized Garmin dealer or service
center can resolve these issues under warranty.

Dealers: Garmin will reimburse up to 1 hour of labor to resolve these issues.

ISSUE 1: UNEXPECTED BOAT MOVEMENT

Garmin has received a small number of reports indicating the Force Trolling Motor may move the boat unexpectedly and
quickly when the anchor lock feature is engaged This can be caused by 1) the coil cable being tightly compressed
between the steering housing and the shaft cap, or 2) the motor shaft being out of alignment.

ISSUE 1 COMPLIANCE
Mandatory

ISSUE 1 RESOLUTIONS

1) Possible Compression of the Coil Cable

When setting the depth of the Force Trolling motor, you must avoid setting it so that
the coil cable @ is compressed between the shaft cap @ and the steering housing
@. The coil cable must move freely when the motor steers.

To verify the safe max depth setting @ the distance from the bottom of the shaft cap

to top of the bushing on the steering housing should not be less than 4 in (10 cm). el

2) Possible Motor Shaft Misalignment
Perform these tests to verify proper motor shaft alignment.

Visually Inspect the Top Bushing for Cracks

If the bushing is cracked or is disconnected from the steering
housing, the motor shaft could be misaligned. Send an email to
MarineServiceAlerts@garmin.com for further information.

Observe the Stowing Direction of the Propeller

1. On the remote control, select => Settings > Trolling Motor > Prop Stow Side and note the direction
the propeller is configured to stow.

NOTE: Right and left @ are determined by viewing the trolling motor from behind.
2. Transition the trolling motor from the deployed to the stowed position and observe the behavior of the
motor.

If the motor automatically turns to any direction other than the side you noted in step 1, the motor shaft
could be misaligned. Send an email to MarineServiceAlerts@garmin.com for further information.
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CAUTION
Always keep the remote control on your person when usmg the trolling motor. If the operation of the trolling motor needs

to be changed or stopped at any time, you can press s on the remote control, press on the foot pedal, or press (..} on
the mount to stop the propeller.

ISSUE 2: UNDER-TIGHTENED POWER CABLE

Garmin has determined the nuts on the power terminals of the trolling motor may not be fully tightened. In certain
situations, this can cause heat to build up on the power cable, which could lead to a brief electrical fire on the wire
insulation. As mandated in the Force Trolling Motor Installation Instructions, you must install a proper circuit breaker,
which can limit heat buildup after the breaker trips. It should also be noted that the wire insulation is flame retardant and
self-extinguishing. These factors help limit the scope and duration of any potential brief electrical fire.

ISSUE 2 COMPLIANCE
Mandatory

ISSUE 2 RESOLUTION

CAUTION
You must disconnect the motor from the battery before servicing the trolling motor to avoid causing an electrical short.

When stowing or deploying the motor and when working on the power-cable terminals, be aware of the risk of entrapment
or pinching from moving parts, which can result in injury.

Tightening the Power Cable Connection without Disassembly

If the trolling motor installation allows enough room to access the power cable connection on the steering system using a
10 mm socket, you can follow these instructions to tighten the nuts. The estimated time to complete this service is
approximately 5 minutes.

1. Disconnect the trolling motor from power.
2. Transition the trolling motor to the deployed position.

3. Pull the rubber shield @ up and away from the positive terminal on the steering =7 =
servo housing. = h

Do not overtighten the nuts that secure the power cable. The nuts should be snug [ =5
and securely clamp the ring terminal on the power cable, but excessive tightening = ®/-<'_/

may damage the connection. e )

4. Using a 10 mm socket, tighten the nut @ that secures the power cable to the positive terminal, observing the
following considerations:
o A properly tightened nut will have no gap between the ring terminal on the power cable, the nut, and the
washer, and you will not be able to move the ring terminal on the post.
e If you have a torque wrench (recommended), you should tighten the nuts to 3 ft-Ibs (36 in-lbs) (4 N-m).
5. Pull the rubber shield down to cover the positive terminal.
6. Repeat steps 3 through 5 for the negative terminal.
7. Reconnect the trolling motor to power.

Tightening the Power Cable with Minimal Disassembly

In some cases, the mounting location or other factors may make it difficult to access the power cable connection on the
steering system using a 10 mm socket to tighten these connections. In this situation, you can follow these instructions to
partially disassemble the motor and tighten the nuts. The estimated time to complete this service is approximately 15
minutes.
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10.

1.
12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.

Disconnect the trolling motor from power. 7
Transition the trolling motor to the deployed position. 1

Disconnect the cable @ from the display panel @ on the upper link of the - | T
mount by turning the collar on the connector counter-clockwise. : 3

Using two 4 mm hex bits or wrenches, remove a screw ® and washer
from one side of the upper pin @‘ on the steering system housing.
NOTE: When you remove this pin, the upper link of the mount will

drop, and the steering system housing may tip forward. Make sure s |
you are prepared for this movement.

The bushings between the steering system housing and upper link of the pRRL
mount may fall out when you remove this pin. Make sure you retain these I 7)Y
bushings. B

Using a 4 mm hex bit or wrench, remove the three screws ® that secure the . e
cable-junction box to the steering system housing. g = .—u
Create slack in the pull cable ® and move it to the side so that it is not lying :
across the cable-junction box.

Tip the steering system housing forward and pull the cable-junction box away
from the housing to disconnect it.

NOTE: The cable-junction box is connected to the steering system housing
with a multi-pin connector. You will encounter slight resistance when you
pull on the box.

Move the cable-junction box into a position where you can access the power
cable terminals.

Pull the rubber shield @ up and away from the positive terminal on the steering
servo housing.

NOTICE
Do not overtighten the nuts that secure the power cable. The nuts should
be snug and securely clamp the ring terminal on the power cable, but
excessive tightening may damage the connection.

While holding the cable-junction box in your hand, use a 10 mm wrench to tighten the

nut \&/ that secures the power cable to the positive terminal, observing the following:

o A properly tightened nut will have no gap between the ring terminal on the
power cable, the nut, and the washer, and you will not be able to move the
ring terminal on the post.

e If you have a torque wrench (recommended), you should tighten the nuts
to 3 ft-lbs (36 in-Ibs) (4 N-m).

Pull the rubber shield down to cover the positive terminal.

Repeat steps 9 through 11 for the negative terminal.

Tip the steering system housing forward, align the connector on the back of the cable-
junction box with the connector on the steering system housing, and press to connect
it.

Secure the cable-junction box to the steering system housing using the three screws
® you removed in step 5.

Remove the slack from the pull cable ® and make sure it is not pinched or tangled in the power or display panel
cables. The pull cable should run vertically along the steering system housing without any kinks or bends.
Make sure the bushings are installed in the steering system housing and reconnect the upper link of the mount to the

steering system housing using the pin @ washer, and screw ® you removed in step 4.

Align the cable =/ with the keyed connector on the display panel @ and turn the collar clockwise to secure it.
Reconnect the trolling motor to power.
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ISSUE 3: SAFETY STRAP REMINDER AND NEW LATCH KIT

The safety strap included with your Garmin Force Trolling Motor must be secured when the trolling motor is in the stowed
position and the vessel is underway or being towed. Failure to secure the safety strap may allow the trolling motor to
deploy, particularly at higher speeds in rough water. If the trolling motor deploys while the vessel is moving, it may cause
damage to the trolling motor and increase drag on the vessel.

ISSUE 3 COMPLIANCE

Recommended

ISSUE 3 RESOLUTION

You can install a latch kit to increase the rigidity of the latch system in rough conditions while the motor is in the stowed
position. The latch kit does not remove the requirement to secure the included safety strap.

If your trolling motor was purchased after June of 2020, the latch kit may already be installed. You can determine whether
the kit is already installed by comparing your motor to the photos below.

Send an email to MarineServiceAlerts@garmin.com to request a latch kit for your motor. You must include the serial
number (located on the back of the steering housing below the cable-junction box, appearing as s/n: 5RXXXXXXX).

Securing the Safety Strap

1. With the motor in the stowed position, lift the long end of the strap @ over the top
of the motor.

2. Feed the end of the strap through the buckle @ on the other end of the strap.

3. Pull the strap through the buckle until it holds the motor securely to the mount.

4. Pull the strap away from the buckle and push down to fasten it to the other side of
the strap.

Determining Whether or Not the Latch Kit is Installed on Your Motor
1. Place the trolling motor into the deployed position.
2. Examine the space below the gas spring at the end of the mount @

If your motor has the kit installed, you can see the additional bracket @ Iocated below the gas spring.

GARMIN

Q)
-

GARMIN

Motor without the Kit Motor with the Kit
Installed Installed
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MOTEUR ELECTRIQUE FORCE

PRODUITS CONCERNES

Moteur électrique Force, modéles 50" et 57”.

PROBLEMES

Cette alerte de service contient des informations concernant trois problémes susceptibles d'affecter votre moteur
électrique Garmin Force.

Probléme 1 : mouvement inattendu du bateau
Probléme 2 : cable d'alimentation mal serré
Probléme 3 : rappel relatif aux sangles de sécurité et nouveau loquet

INFORMATIONS SUR LA GARANTIE

Clients : vous pouvez résoudre ces problemes en suivant les instructions ci-dessous. Un revendeur ou un atelier de
réparation agréé Garmin peut également résoudre ces problémes lorsque le produit est sous garantie.

Revendeurs : Garmin rembourse jusqu'a une heure de travail pour résoudre ces problemes.

PROBLEME 1 : MOUVEMENT INATTENDU DU BATEAU

Garmin a regu quelques signalements indiquant que le moteur électrique Force pouvait faire bouger le bateau de maniére
inattendue et rapide lorsque la fonction de verrou d'ancre était activée. Cela peut étre da au fait que 1) le cable enroulé
est fortement comprimé entre le systeme de direction et le capuchon de I'arbre, ou 2) I'arbre du moteur n'est pas aligné.

PROBLEME 1 : CONFORMITE
Obligatoire

PROBLEME 1 : RESOLUTIONS

1) Possible compression du cable enroulé
Lorsque vous paramétrez la profondeur du moteur électrique Force, évitez que le

cable enroulé @ soit comprimé entre le capuchon de l'arbre @ et le systéeme de

direction @ Le cable enroulé doit pouvoir se déplacer librement lorsque le moteur
tourne.

Pour vérifier le paramétre de profondeur maximale de sécurité @ la distance entre
le bas du capuchon de I'arbre et le haut de la bague du systéme de direction doit étre
supérieure a 10 cm (4 po).

2) Possible mauvais alignement de I'arbre du moteur
Effectuez ces tests pour vérifier I'alignement de I'arbre du moteur.

Inspection visuelle de la bague supérieure pour détecter
toute fissure éventuelle
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Si la bague est fissurée ou disjointe du systéme de direction, I'arbre du moteur peut &étre mal aligné. Pour plus
d'informations, envoyez un e-mail & MarineServiceAlerts@garmin.com.

Observation de la direction de rangement de I'hélice @

1. Sur la télécommande, sélectionnez == > Paramétres > Moteur électrique > C6té pour ranger
I'hélice et notez la direction de rangement de I'hélice configurée.

REMARQUE : Ia droite et la gauche @ sont déterminées en regardant le moteur électrique par l'arriére.
2. Passez le moteur électrique de la position déployée a la position rangée et observez le comportement
du moteur.

Si le moteur tourne automatiquement dans une autre direction que celle notée a I'étape 1, I'arbre du
moteur peut étre mal aligné. Pour plus d'informations, envoyez un e-mail a
MarineServiceAlerts@garmin.com.

ATTENTION
Gardez toujours la télécommande sur vous lorsque vous utlllsez le moteur électrique. Si vous devez modifier Ie

fonctionnement du moteur électrique ou l'arréter, appuyez sur - sur la télécommande, sur la pédale ou sur (..) surle
support pour arréter I'hélice.

PROBLEME 2 : CABLE D'ALIMENTATION MAL SERRE

Garmin a découvert que les écrous des bornes d'alimentation du moteur électrique peuvent ne pas étre assez serrés.
Dans certains cas, cela peut entrainer une accumulation de chaleur dans le cable d'alimentation qui peut provoquer un
bref incendie électrique de l'isolation du fil. Comme le stipulent les Instructions de montage du moteur électrique Force,
vous devez installer un disjoncteur adéquat pour limiter I'accumulation de chaleur aprés le déclenchement du disjoncteur.
Il convient également de noter que l'isolation du fil est ignifuge et auto-extinguible. Ces facteurs contribuent a limiter la
portée et la durée de tout bref incendie électrique potentiel.

PROBLEME 2 : CONFORMITE
Obligatoire

PROBLEME 2 : RESOLUTION

ATTENTION
Vous devez déconnecter le moteur de la batterie avant de procéder a I'entretien du moteur électrique afin d'éviter tout
court-circuit.

Lorsque vous rangez ou déployez le moteur et que vous travaillez sur les bornes d'alimentation, prenez garde au risque
de coincement ou de pincement lié aux pieces mobiles, car vous risquez de vous blesser.

Serrage de la connexion du cable d'alimentation sans démontage
Si l'installation du moteur électrique vous permet d'accéder a la connexion du cable d'alimentation du systéme de

direction a l'aide d'une douille de 10 mm, vous pouvez suivre ces instructions pour serrer les écrous. La durée estimée de
cette révision est d'environ 5 minutes.

1. Mettez le moteur électrique hors tension.
2. Déployez le moteur électrique.

3. Tirez la protection en caoutchouc @ vers le haut et éloignez-la de la borne positive =7 =
du boitier du servo de direction. = h

AVIS = 5 @
Ne serrez pas trop les écrous qui fixent le cable d'alimentation. Les écrous doivent 1 = A'-'D‘.?‘\T\

étre bien serrés et fixés solidement a la cosse du cable d'alimentation. Toutefois, un = ®/—< 74
serrage excessif peut endommager la connexion. @ ¥ *tj

4. Alaide d'une douille de 10 mm, serrez I'écrou @ qui fixe le cable d'alimentation a la borne positive, en respectant les
points suivants :

© 2020 Garmin Ltd. ou ses filiales. Tous droits réservés.
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e Sil'écrou est correctement serré, vous ne devez pas avoir d'espace entre la cosse du cable d'alimentation,
I'écrou et la rondelle, et vous ne pouvez pas déplacer la cosse sur la tige.
e Sivous disposez d'une clé dynamométrique (recommandé), serrez les écrous a 4 Nm (3 pi-Ib) (36 po-Ib).
5. Abaissez la protection en caoutchouc pour couvrir la borne positive.
6. Répétez les étapes 3 a 5 pour la borne négative.
7. Remettez le moteur électrique sous tension.

Serrage du cable d'alimentation avec un démontage minimal

Dans certains cas, I'emplacement de montage ou d'autres facteurs peuvent compliquer I'accés a la connexion du céble
d'alimentation du systéme de direction a l'aide d'une douille de 10 mm pour serrer ces connexions. Le cas échéant,
suivez ces instructions pour démonter partiellement le moteur et serrer les écrous. La durée estimée de cette révision est
d'environ 15 minutes.

1. Mettez le moteur électrique hors tension.
2. Déployez le moteur électrique.

3. Déconnectez le cable @ de I'écran @ de I'élément supérieur du support
en tournant le collier du connecteur dans le sens antihoraire.

4. Al'aide de deux forets hexagonaux ou clés de 4 mm, retirez une vis ©) et

une rondelle d'un cété de la goupille supérieure @ du boitier du systéme
de direction.

REMARQUE : lorsque vous retirez cette goupille, I'élément supérieur
du support tombe et le boitier du systéeme de direction peut basculer
vers l'avant. Assurez-vous d'étre prét.

Les bagues situées entre le boitier du systéme de direction et I'élément
supérieur du support peuvent tomber lorsque vous retirez cette goupille.
Veillez a retenir ces bagues.

5. ATlaide d'une clé ou d'un foret hexagonal de 4 mm, retirez les trois vis ® qui
fixent le boitier de raccordement de cable au boitier du systéme de direction.

6. Laissez du mou au cable de traction ® et mettez-le sur le coté afin qu'il ne se
trouve pas en travers du boftier de raccordement de cable.

7. Inclinez le bottier du systéme de direction vers l'avant et sortez le boitier de
raccordement de cable du boitier pour le déconnecter.

REMARQUE : le boitier de raccordement de cable est relié au boitier du
systéme de direction par un connecteur multibroches. Vous rencontrerez
une légére résistance lorsque vous tirerez sur le boitier de raccordement.

8. Déplacez le boitier de raccordement de cable afin de pouvoir accéder aux
bornes du céable d'alimentation.

9. Tirez la protection en caoutchouc @ vers le haut et éloignez-la de la borne
positive du boftier du servo de direction.

AVIS

Ne serrez pas trop les écrous qui fixent le cable d'alimentation. Les écrous
doivent étre bien serrés et fixés solidement a la cosse du céble
d'alimentation. Toutefois, un serrage excessif peut endommager la
connexion.

10. Tout en tenant le boitier de raccordement de cable dans votre main, utilisez une clé de

10 mm pour serrer I'écrou qui fixe le cable d'alimentation a la borne positive, en
respectant les points suivants :
e Sil'écrou est correctement serré, vous ne devez pas avoir d'espace entre
la cosse du cable d'alimentation, I'écrou et la rondelle, et vous ne pouvez
pas déplacer la cosse sur la tige. i
e Sivous disposez d'une clé dynamométrique (recommandé), serrez les
écrous a 4 Nm (3 pi-Ib) (36 po-Ib). [
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11. Abaissez la protection en caoutchouc pour couvrir la borne positive.

12. Répétez les étapes 9 a 11 pour la borne négative.

13. Inclinez le boitier du systéme de direction vers 'avant, alignez le connecteur de l'arriére du boitier de raccordement
de cable avec le connecteur du boitier du systéme de direction et appuyez pour le connecter.

14. Fixez le boitier de raccordement de cable au boftier du systéme de direction a I'aide des trois vis ® que vous avez
retirées a I'étape 5.

15. Eliminez le jeu du cable de traction ® et assurez-vous qu'il n'est pas pincé ou emmélé avec les cables du panneau
d'alimentation ou de I'écran. Le cable de traction doit étre placé verticalement le long du boitier du systéme de
direction. Il ne doit pas étre plié ni courbé.

16. Assurez-vous que les bagues sont installées dans le boitier du systéme de direction et reconnectez I'élément

supérieur du support au boitier du systéme de direction a I'aide de la goupille @ de la rondelle et de la vis ® que
vous avez retirées a I'étape 4.

17. Alignez le cable @ avec le connecteur claveté de I'écran @ et tournez le collier dans le sens horaire pour le fixer.
18. Remettez le moteur électrique sous tension.

PROBLEME 3 : RAPPEL RELATIF AUX SANGLES DE SECURITE ET AU NOUVEAU LOQUET

La sangle de sécurité fournie avec votre moteur électrique Garmin Force doit étre fixée lorsque le moteur électrique est
en position rangée et que le navire est en mouvement ou est remorqué. Sila sangle de sécurité n'est pas fixée, le moteur
électrique peut se déployer, en particulier a des vitesses élevées dans des eaux agitées. Sile moteur électrique se
déploie alors que le navire est en mouvement, cela peut endommager le moteur et augmenter la trainée sur le navire.

PROBLEME 3 : CONFORMITE

Recommandé

PROBLEME 3 : RESOLUTION

Vous pouvez installer un loquet pour augmenter la rigidité du mécanisme de verrouillage dans les conditions difficiles
lorsque le moteur est en position rangée. Malgré le loquet, vous devez fixer la sangle de sécurité incluse.

Si votre moteur électrique a été acheté aprés juin 2020, le loquet est peut-étre déja installé. Vous pouvez déterminer si le
loquet est déja installé en comparant votre moteur aux photos ci-dessous.

Envoyez un e-mail & MarineServiceAlerts@garmin.com afin de demander un loquet pour votre moteur. Vous devez
indiquer le numéro de série (situé a l'arriére du boitier de direction, sous le boitier de raccordement de céble et
ressemblant SRXXXXXXX).

Fixation de la sangle de sécurité

1. Avec le moteur en position rangé, soulevez I'extrémité longue de la sangle @ au- y
dessus du moteur.

2. Faites passer I'extrémité de la sangle dans la boucle @ de son autre extrémité.

3. Tirez la sangle dans la boucle jusqu'a ce qu'elle maintienne fermement le moteur
sur le support.

4. Retirez la sangle de la boucle et appuyez pour la fixer de I'autre c6té de la
sangle.

Déterminer si le loquet est installé ou non sur votre moteur
1. Déployez le moteur électrique.
2. Examinez 'espace sous le ressort a gaz a l'extrémité du support @

Si le loquet est installé sur votre moteur, vous pouvez voir le support supplémentaire @ situé sous le ressort a
gaz.
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Moteur sans le loquet Moteur avec le loquet
installé installé
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TROLLING MOTOR FORCE

PRODOTTI INTERESSATI

Trolling motor Force, modelli 50" e 57".

PROBLEMI

Questo avviso di servizio contiene informazioni relative a tre problemi che possono interessare il trolling motor Garmin
Force.

Problema 1: Movimento imprevisto dell'imbarcazione
Problema 2: Cavo di alimentazione sottoserrato
Edizione 3: Promemoria della cinghia di sicurezza e nuovo kit di fermi

INFORMAZIONI SULLA GARANZIA

Clienti: possono risolvere questi problemi da soli, seguendo le istruzioni riportate di seguito, oppure farli risolvere in
garanzia da un centro di assistenza o un concessionario Garmin autorizzato.

Concessionari: Garmin rimborsera fino a 1 ora di manodopera per la risoluzione di questi problemi.

PROBLEMA 1: MOVIMENTO IMPREVISTO DELL'IMBARCAZIONE

Garmin ha ricevuto un numero ridotto di segnalazioni che indicano che il trolling motor Force puo far muovere la barca in
modo imprevisto e rapido se € inserita la funzione di blocco ancora. Cid puo essere causato da 1) il cavo della bobina &
saldamente compresso tra l'alloggiamento dello sterzo e il coperchio dell'albero motore, o 2) I'albero del motore non &
allineato.

PROBLEMA 1 CONFORMITA
Obbligatorio

RISOLUZIONE DEL PROBLEMA 1

1) Possibile compressione del cavo della bobina
Quando si imposta la profondita del trolling motor Force, € necessario evitare di

impostarlo in modo che il cavo della bobina @ sia compresso tra il coperchio

dell'albero del motore @ e l'alloggiamento dello sterzo @ Il cavo della bobina deve
muoversi liberamente quando il motore sterza.

. " . . i . .. . . éARMll\i \
Per verificare l'impostazione di profondita massima di sicurezza @ la distanza tra il

fondo del coperchio dell'albero motore e la parte superiore della boccola
sull'alloggiamento dello sterzo non deve essere inferiore a 10 cm (4 poll.).

2) Possibile disallineamento dell'albero motore
Eseguire questi test per verificare il corretto allineamento
dell'albero motore.

Ispezionare visivamente la boccola superiore per
verificare I'eventuale presenza di incrinature
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Se la boccola € incrinata o scollegata dall'alloggiamento dello sterzo, I'albero motore potrebbe non essere allineato. Per
ulteriori informazioni, inviare un'e-mail all'indirizzo MarineServiceAlerts@garmin.com.

Osservare la direzione di stivaggio dell’elica @

1. Sul telecomando, selezionare == > Impostazioni > Trolling motor > Lato di stivaggio elica e
osservare la direzione in cui I'elica € configurata per lo stivaggio.

NOTA: la destra € la sinistra @ vanno determinate osservando il trolling motor dalla parte posteriore.
2. Spostare il trolling motor dalla posizione di utilizzo a quella di stivaggio e osservare il comportamento
del motore.

Se il motore gira automaticamente in una direzione diversa dal lato annotato al punto 1, l'albero del
motore potrebbe non essere allineato. Per ulteriori informazioni, inviare un'e-mail all'indirizzo
MarineServiceAlerts@garmin.com.

AVVERTENZA
Tenere sempre il telecomando sulla propria persona quando si utilizza il trolling motor. Se il funzionamento del trolling

motor deve essere modificato o arrestato in qualsiasi momento, & possibile premere -- sul telecomando, il pedale o il (..}
sul veicolo per arrestare I'elica.

PROBLEMA 2: CAVO DI ALIMENTAZIONE SOTTOSERRATO

Garmin ha determinato che i dadi sui terminali di alimentazione del trolling motor potrebbero non essere completamente
serrati. In determinate situazioni, cid pud causare I'accumulo di calore sul cavo di alimentazione, con conseguente breve
incendio elettrico sull'isolamento del filo. Come indicato nelle Istruzioni per I'installazione del trolling motor Force, &
necessario installare un selezionatore adeguato, che pud limitare I'accumulo di calore dopo I'attivazione dell'interruttore.
Tenere presente, inoltre, che l'isolamento del filo & ignifugo e autoestinguente. Questi fattori contribuiscono a limitare
I'ambito e la durata di qualsiasi potenziale breve incendio elettrico.

PROBLEMA 2 CONFORMITA
Obbligatorio

RISOLUZIONE DEL PROBLEMA 2

. AVVERTENZA
E necessario scollegare il motore dalla batteria prima di eseguire la manutenzione del trolling motor per evitare
cortocircuiti elettrici.

Quando si esegue lo stivaggio o l'installazione del motore, o su lavora sui terminali del cavo di alimentazione, prestare
attenzione a non rimanere schiacciati o intrappolati nelle parti in movimento, al fine di evitare spiacevoli incidenti.

Serraggio del collegamento del cavo di alimentazione senza smontaggio
Se l'installazione del trolling motor consente uno spazio sufficiente per accedere al collegamento del cavo di

alimentazione sull'impianto sterzante utilizzando una chiave a bussola da 10 mm, € possibile seguire queste istruzioni per
serrare i dadi. Il tempo stimato per completare questa operazione € di circa 5 minuti.

1. Scollegare il trolling motor dall'alimentazione.
2. Spostare il trolling motor in posizione di utilizzo.

3. Tirare la protezione in gomma @ verso l'alto e lontano dal terminale positivo =7 =

sull'alloggiamento del servosterzo. AN
AVVERTENZA | @

Non serrare eccessivamente i dadi che fissano il cavo di alimentazione. | dadi (C) =)

devono essere serrati saldamente e bloccare saldamente il terminale ad anello sul ] ®/-"'<'./'
cavo di alimentazione, ma un serraggio eccessivo puo danneggiare il collegamento. @ ¥ *tj

4. Utilizzando una chiave a bussola da 10 mm, serrare il dado @ di fissaggio del cavo di alimentazione al terminale
positivo, osservando le seguenti considerazioni:
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e Un dado serrato correttamente non avra gioco tra il terminale da occhiello sul cavo di alimentazione, il dado e
la rondella. Inoltre, non sara possibile spostare il terminale da occhiello sul supporto.
e Se sidispone di una chiave dinamometrica (consigliata), serrare i dadi a 4 N-m (3 ft-lbs/36 in-lbs).
Tirare verso il basso la protezione in gomma per coprire il terminale positivo.
Ripetere i passi da 3 a 5 per il terminale negativo.
Ricollegare il trolling motor all'alimentazione.

Serraggio del cavo di alimentazione con smontaggio minimo

In alcuni casi, la posizione di montaggio o altri fattori possono rendere difficile I'accesso al collegamento del cavo di

alimentazione sul sistema di timoneria utilizzando una chiave a bussola da 10 mm per serrare questi collegamenti. In
questa situazione, & possibile seguire queste istruzioni per smontare parzialmente il motore e serrare i dadi. Il tempo
stimato per completare questa operazione ¢ di circa 15 minuti.

1.
2.

3.

Scollegare il trolling motor dall'alimentazione.
Spostare il trolling motor in posizione di utilizzo.

Scollegare il cavo @ dal pannello del display @ sulla parte superiore del
supporto ruotando il collare sul connettore in senso antiorario.
Utilizzando due punte esagonali da 4 mm o due chiavi, rimuovere una vite

® e una rondella da un lato del perno superiore @ sull'alloggiamento del
sistema di timoneria.

NOTA: quando si rimuove questo perno, la parte superiore del
supporto si abbassa e l'alloggiamento del sistema di timoneria
potrebbe ribaltarsi in avanti. Assicurarsi di essere pronti per questo
movimento.

Le boccole tra I'alloggiamento del sistema di timoneria e la parte superiore
del supporto potrebbero cadere quando si rimuove questo perno.
Assicurarsi di conservare queste boccole.

Utilizzando una punta esagonale da 4 mm o una chiave, rimuovere le tre viti

® che fissano la scatola di derivazione dei cavi all'alloggiamento del sistema
di timoneria.

Allentare il cavo di trazione ® e spostarlo di lato in modo che non incroci la
scatola di giunzione dei cavi.

Inclinare in avanti I'alloggiamento del sistema di timoneria e tirare la scatola di
derivazione del cavo allontanandola dall'alloggiamento per scollegarlo.

NOTA: la scatola di derivazione del cavo & collegata all'alloggiamento del
sistema di timoneria da un connettore multipin. Si notera una leggera
resistenza quando si tira la scatola.

Spostare la scatola di giunzione dei cavi in una posizione in cui sia possibile
accedere ai terminali dei cavi di alimentazione.

Tirare la protezione in gomma @ verso l'alto e lontano dal terminale positivo
sull'alloggiamento del servosterzo.
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AVVERTENZA

Non serrare eccessivamente i dadi che fissano il cavo di alimentazione. | dadi devono essere serrati saldamente e
bloccare saldamente il terminale ad anello sul cavo di alimentazione, ma un serraggio eccessivo pud danneggiare |l
collegamento.

10. Tenendo in mano la scatola di giunzione dei cavi, utilizzare una chiave da 10 mm per

serrare il dado \&/ che fissa il cavo di alimentazione al terminale positivo, osservando
quanto segue:

e Un dado serrato correttamente non avra gioco tra il terminale da occhiello
sul cavo di alimentazione, il dado e la rondella. Inoltre, non sara possibile
spostare il terminale da occhiello sul supporto.

e Se sidispone di una chiave dinamometrica (consigliata), serrare i dadi a 4
N-m (3 ft-Ibs/36 in-Ibs).

11. Tirare verso il basso la protezione in gomma per coprire il terminale positivo. iy

12. Ripetere i passida 9 a 11 per il terminale negativo.

13. Inclinare in avanti I'alloggiamento del sistema di timoneria, allineare il connettore sul [
lato posteriore della scatola di derivazione con il connettore sull'alloggiamento del
sistema di timoneria, quindi premere per collegarlo.

14. Fissare la scatola di derivazione dei cavi all'alloggiamento del sistema di timoneria utilizzando le tre viti ® rimosse al
punto 5.

15. Tendere il cavo ® e assicurarsi che non sia schiacciato o aggrovigliato nei cavi del pannello di alimentazione o del
display. Il cavo di trazione deve scorrere verticalmente lungo I'alloggiamento del sistema di timoneria senza
attorcigliamenti o piegature.

16. Verificare che le boccole siano installate nella scatola dello sterzo e ricollegare la parte superiore del supporto alla

scatola del sistema di timoneria utilizzando il perno @ la rondella e Ia vite @ rimossi al punto 4.

17. Allineare il cavo @ al connettore collegato sul display@ e ruotare il collare in senso orario per fissarlo.
18. Ricollegare il trolling motor all'alimentazione.

EDIZIONE 3: PROMEMORIA DELLA CINGHIA DI SICUREZZA E NUOVO KIT DI FERMI

La cinghia di sicurezza fornita con il trolling motor Garmin Force deve essere fissata quando il trolling motor & in posizione
di stivaggio e l'imbarcazione & in movimento o trainata. Il mancato fissaggio della cinghia di sicurezza pud consentire
I'attivazione del trolling motor, in particolare a velocita piu elevate e in acque agitate. Se il trolling motor viene utilizzato
mentre l'imbarcazione & in movimento, si possono provocare danni al motore stesso e aumentare la resistenza
sull'imbarcazione.

PROBLEMA 3 CONFORMITA

Consigliata

RISOLUZIONE DEL PROBLEMA 3

Installare questo kit di fermi per aumentare la rigidita del sistema di fissaggio in condizioni difficili mentre il motore € in
posizione di stivaggio. Il kit del fermo non elimina la necessita di fissare la cinghia di sicurezza in dotazione.

Se il trolling motor & stato acquistato dopo giugno 2020, il kit di fermi potrebbe essere gia installato. E possibile
determinare se il kit & gia installato confrontando il motore con le foto riportate di seguito.

Inviare un'e-mail all'indirizzo MarineServiceAlerts@garmin.com per richiedere un kit di fermi per il motore. E necessario
includere il_numero di serie (situato sul retro dell'alloggiamento dello sterzo sotto la scatola di derivazione del cavo,
visualizzato come s/n: SRXXXXXXX).
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Fissare la fascetta di sicurezza

1.

2.

3.

4.

Con il motore in posizione di riposo, sollevare I'estremita lunga della fascetta @
sopra la parte superiore del motore.

Passare l'estremita della fascetta attraverso la fibbia @ sull'altra estremita della
fascetta.

Tirare la fascetta attraverso la fibbia fino a fissare saldamente il motore al
supporto.

Estrarre la fascetta dalla fibbia e spingerla verso il basso per fissarla all'altro lato
della fascetta.

Determinare se il kit del fermo é installato sul motore

1.
2.

Posizionare il trolling motor in posizione di utilizzo.
Esaminare lo spazio sotto la molla del carburante all'estremita del supporto @

Se sul motore € installato il kit, & possibile vedere la staffa aggiuntiva @ situata sotto la molla del carburante.

GARMIN

!.
-

GARMIN

Motore senza kit
installato
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FORCE TROLLING MOTOR

BETROFFENE PRODUKTE
Force Trolling Motor, Modelle mit 127 und 144,78 cm (50 und 57 Zoll) langen Schaften.

PROBLEME

Diese Service-Warnung enthalt Informationen zu drei Problemen, die bei Inrem Garmin Force Trolling Motor auftreten
koénnen.

Problem 1: Unerwartete Bewegung des Boots
Problem 2: Zu locker angezogenes Netzkabel
Problem 3: Erinnerung bezlglich des Sicherungsriemens und neues Verriegelungskit

GEWAHRLEISTUNGSINFORMATIONEN

Kunden: Sie kdnnen diese Probleme anhand der nachfolgend aufgefiihrten Anweisungen selbst beheben oder sie im
Rahmen der Garantie von einem autorisierten Garmin-Handler bzw. einem autorisierten Service-Center beheben lassen.

Handler: Garmin erstattet Arbeitskosten fiir bis zu 1 Stunde, um diese Probleme zu beheben.

PROBLEM 1: UNERWARTETE BEWEGUNG DES BOOTS

Garmin hat eine geringe Anzahl von Berichten erhalten, dass der Force Trolling Motor zu unerwarteten oder schnellen
Bewegungen des Boots fiihren kann, wenn die Ankersperre aktiviert ist. Dies kann zwei mdgliche Ursachen haben: 1)
Das Spulenkabel wird zwischen dem Steuerungsgehause und der Schaftkappe zu eng zusammengedriickt. ODER 2) Der
Motorschaft ist nicht richtig ausgerichtet.

PROBLEM 1 - EINHALTUNG
Obligatorisch

PROBLEM 1 — LOSUNGEN

1) Mdgliches Zusammendriicken des Spulenkabels
Wenn Sie die Hohe des Force Trolling Motors einstellen, diirfen Sie ihn nicht so
einrichten, dass das Spulenkabel @ zwischen der Schaftkappe @ und dem

Steuerungsgehduse ® zusammengedriickt wird. Das Spulenkabel muss sich frei
bewegen, wenn der Motor steuert.

Uberpriifen Sie die Einstellung fiir die sichere maximale Tiefe @ Dazu darf die Sl

Entfernung von der Unterseite der Schaftkappe bis zur Oberseite der Hiilse am
Steuerungsgehause nicht weniger als 10 cm (4 Zoll) betragen.

2) Mogliche fehlerhafte Ausrichtung des Motorschafts

Fihren Sie diese Tests aus, um die Ausrichtung des Motorschafts zu
Uberprifen.

Visuelle Untersuchung der oberen Hiilse auf Risse
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Falls die Hilse Risse aufweist oder sich vom Steuerungsgehause geldst hat, ist der Motorschaft evtl. falsch ausgerichtet.
Senden Sie eine Email an MarineServiceAlerts@garmin.com, um weitere Informationen zu erhalten.

Einhalten der Propellerrichtung beim Einholen @

1. Wahlen Sie auf der Fernbedienung die Option => Einstellungen > Trolling Motor > Seite fiir
eingeholten Propeller, und notieren Sie die Richtung, fir die der Propeller fiir das Einholen konfiguriert
ist.

HINWEIS: Ermitteln Sie rechts und links @ indem Sie von hinten auf den Trolling Motor blicken.

2. Wechseln Sie den Trolling Motor von der heruntergelassenen in die eingeholte Position, und beachten

Sie, wie sich der Motor verhalt.

Falls sich der Motor automatisch in eine Richtung dreht, die Sie nicht in Schritt 1 notiert haben, ist der
Motorschaft evtl. falsch ausgerichtet. Senden Sie eine Email an MarineServiceAlerts@garmin.com, um
weitere Informationen zu erhalten.

ACHTUNG
Tragen Sie die Fernbedienung stets bei sich, wenn Sie den Elektromotor verwenden. Falls der Bs'frieb des Elektromotors

geandert oder der Motor gestoppt werden muss, kénlnen Sie auf der Fernbedienung die Taste s driicken, auf das
FuBpedal driicken oder an der Halterung die Taste O dricken, um den Propeller zu stoppen.

PROBLEM 2: ZU LOCKER ANGEZOGENES NETZKABEL

Garmin hat ermittelt, dass die Muttern an den Stromanschliissen des Elektromotors evtl. nicht vollstandig angezogen
sind. In bestimmten Situationen kann dies zu einer Erwdrmung des Netzkabels fiihren, was wiederum zu einem kurzen
Elektrobrand an der Kabelisolierung fiihren kann. Entsprechend den Angaben im Dokument Force Trolling Motor —
Installationsanweisungen missen Sie einen geeigneten Unterbrecher installieren, der die Erwarmung nach einem
Kurzschluss einschranken kann. Bitte beachten Sie, dass die Kabelisolierung flammhemmend und selbstléschend ist.
Diese Faktoren helfen dabei, das Ausmal} und die Dauer eines méglichen kurzen Elektrobrands einzuschranken.

PROBLEM 2 - EINHALTUNG
Obligatorisch

PROBLEM 2 — LOSUNG

ACHTUNG
Sie miissen den Motor von der Batterie trennen, bevor Sie den Elektromotor warten, damit es nicht zu einem
Kurzschluss kommt.

Seien Sie sich beim Einholen oder Herunterlassen des Motors und bei der Arbeit an den Netzkabelanschllissen bewusst,
dass bei beweglichen Teilen das Risiko des Einklemmens besteht und es dadurch zu Verletzungen kommen kann.

Anziehen der Netzkabelverbindung ohne Ausbau

Wenn beim installierten Elektromotor ein ausreichender Freiraum besteht, um mit einem 10-mm-Steckschlissel auf die
Netzkabelverbindungen am Steuerungssystem zuzugreifen, kdnnen Sie diesen Anweisungen zum Anziehen der Muttern
folgen. Der Abschluss dieser Wartung dauert voraussichtlich ca. 5 Minuten.

1. Trennen Sie den Elektromotor von der Stromversorgung.
2. Holen Sie den Elektromotor ein.

3. Ziehen Sie die Gummiabdeckung @ nach oben und in die entgegengesetzte = =
Richtung des positiven Anschlusses am Lenkservogehause. = :

Achten Sie darauf, die Muttern, mit denen das Netzkabel gesichert ist, nicht zu fest . J =)

anzuziehen. Die Muttern sollten fest sitzen und den Ringkabelschuh am Netzkabel ] ®/'"<'./'

sicher halten. Sie sollten aber nicht so fest angezogen sein, dass die Verbindung T ¥ *
beschadigt wird.
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4. Ziehen Sie mit einem 10-mm-Steckschlissel die Mutter @ an, mit der das Netzkabel am positiven Anschluss
befestigt ist. Beachten Sie dabei folgende Hinweise:
e Bei einer ordnungsgemal angezogenen Mutter gibt es keine Liicke zwischen dem Ringkabelschuh am
Netzkabel, der Mutter und der Unterlegscheibe, und Sie kdnnen den Ringkabelschuh nicht am Stift bewegen.
¢ Wenn Sie einen Drehmomentschlissel verwenden (empfohlen), ziehen Sie die Muttern mit einem
Drehmoment von 4 Nm (3 ft-Ibs/36 in-Ibs) an.
5. Ziehen Sie die Gummiabdeckung nach unten, um den positiven Anschluss zu schiitzen.
6. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 5 fir den negativen Anschluss.
7. Schlieflen Sie den Elektromotor wieder an die Stromversorgung an.

Anziehen des Netzkabels bei minimalem Ausbau

In einigen Fallen ist es aufgrund des Montageorts oder anderer Faktoren evtl. schwierig, mit einem 10-mm-Steckschlissel
auf den Netzkabelanschluss am Steuerungssystem zuzugreifen, um diese Verbindungen anzuziehen. Folgen Sie in
dieser Situation diesen Anweisungen, um den Motor teilweise auszubauen und die Schrauben anzuziehen. Der
Abschluss dieser Wartung dauert voraussichtlich ca. 15 Minuten.

1. Trennen Sie den Elektromotor von der Stromversorgung. =]

2. Holen Sie den Elektromotor ein. R N
3. Trennen Sie das Kabel @ vom Display-Gehause @ am oberen Gelenk ===
der Halterung, indem Sie den Ring am Anschluss gegen den

Uhrzeigersinn drehen.

4. Verwenden Sie zwei 4-mm-Inbuseinsatze oder -schllissel, um eine

Schraube ©) und Unterlegscheibe von einer Seite des oberen Stifts @
am Steuerungssystemgehause zu entfernen.

HINWEIS: Wenn Sie diesen Stift entfernen, fallt das obere Gelenk der
Halterung nach unten, und das Steuerungssystemgehause neigt sich evtl. nach vorne. Stellen Sie sicher, dass
Sie darauf vorbereitet sind.

—
Die Hulsen zwischen dem Steuerungssystemgehause und dem oberen ?i
Gelenk der Halterung fallen evtl. heraus, wenn Sie diesen Stift entfernen. L oy %*/;H
Stellen Sie sicher, dass Sie diese Hiilsen aufbewahren. RE e "r,-} b
i S S
5. Verwenden Sie einen 4-mm-Inbuseinsatz oder -schliissel, um die drei / '_{C' R 4 Il ¢
B 4 : |
Schrauben ® zu entfernen, mit denen der Kabelverteilerkasten am : ” A
Steuerungssystemgehause befestigt ist. 7, = ﬁ ulo||

6. Stellen Sie sicher, dass das Zugseil ® Spielraum hat, und bewegen Sie es
zur Seite, damit es nicht Uber dem Kabelverteilerkasten liegt.

7. Kippen Sie das Steuerungssystemgehause nach vorne, und ziehen Sie den
Kabelverteilerkasten vom Gehause ab, um ihn zu trennen.

HINWEIS: Der Kabelverteilerkasten ist mit einem mehrpoligen Stecker mit
dem Steuerungssystemgehause verbunden. Wenn Sie am Kasten ziehen,
werden Sie einen leichten Widerstand bemerken.

8. Bewegen Sie den Kabelverteilerkasten an eine Position, an der Sie auf die
Netzkabelanschlisse zugreifen kénnen.

9. Ziehen Sie die Gummiabdeckung ® nach oben und in die entgegengesetzte
Richtung des positiven Anschlusses am Lenkservogehéause.
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HINWEIS
Achten Sie darauf, die Muttern, mit denen das Netzkabel gesichert ist, nicht zu fest anzuziehen. Die Muttern sollten
fest sitzen und den Ringkabelschuh am Netzkabel sicher halten. Sie sollten aber nicht so fest angezogen sein, dass
die Verbindung beschadigt wird.

10. Halten Sie den Kabelverteilerkasten in der Hand, und ziehen Sie mit einem 10-mm-

Steckschlissel die Mutter \2/ an, mit der das Netzkabel am positiven Anschluss
befestigt ist. Beachten Sie dabei folgende Hinweise:

e Bei einer ordnungsgemal angezogenen Mutter gibt es keine Licke
zwischen dem Ringkabelschuh am Netzkabel, der Mutter und der
Unterlegscheibe, und Sie kdnnen den Ringkabelschuh nicht am Stift
bewegen.

e Wenn Sie einen Drehmomentschlissel verwenden (empfohlen), ziehen
Sie die Muttern mit einem Drehmoment von 4 Nm (3 ft-Ibs/36 in-Ibs) an.

11. Ziehen Sie die Gummiabdeckung nach unten, um den positiven Anschluss zu
schutzen.

12. Wiederholen Sie die Schritte 9 bis 11 flir den negativen Anschluss.

13. Kippen Sie das Steuerungssystemgehause nach vorne, richten Sie den Anschluss an
der Riickseite des Kabelverteilerkastens auf den Anschluss am Steuerungssystemgehause aus, und iben Sie Druck
aus, um die Verbindung herzustellen.

14. Befestigen Sie den Kabelverteilerkasten mit den drei Schrauben @ die Sie in Schritt 5 entfernt haben, am
Steuerungssystemgehause.

15. Entfernen Sie den Spielraum, den das Zugseil ® hatte, und stellen Sie sicher, dass es nicht eingeklemmt ist oder
sich in den Netz- oder Display-Gehausekabeln verfangen hat. Das Zugseil sollte vertikal entlang des
Steuerungssystemgehauses verlaufen und keine Knicke aufweisen.

16. Stellen Sie sicher, dass die Hilsen im Steuerungssystemgehause installiert sind. Verbinden Sie das obere Gelenk der
Halterung wieder mit dem Steuerungssystemgehause. Verwenden Sie dazu den Stift @ die Unterlegscheibe und die

Schraube @ die Sie in Schritt 4 entfernt haben.
17. Richten Sie das Kabel @ auf den codierten Stecker am Display-Gehause @ aus, und drehen Sie den Ring im

Uhrzeigersinn, um ihn zu sichern.
18. Schlieen Sie den Elektromotor wieder an die Stromversorgung an.

PROBLEM 3: ERINNERUNG BEZUGLICH DES SICHERUNGSRIEMENS UND NEUES

VERRIEGELUNGSKIT

Der im Lieferumfang des Garmin Force Trolling Motor enthaltene Sicherungsriemen muss gesichert werden, wenn sich
der Elektromotor in der eingeholten Position befindet und das Boot Fahrt macht oder geschleppt wird. Falls der
Sicherungsriemen nicht gesichert ist, konnte sich der Elektromotor absenken, insbesondere bei héheren
Geschwindigkeiten bei rauer See. Falls sich der Elektromotor absenkt, wahrend das Boot Fahrt macht, kénnte der
Elektromotor beschadigt werden. Aulerdem kénnte das Boot starker abgebremst werden.

PROBLEM 3 — EINHALTUNG
Empfohlen

PROBLEM 3 — LOSUNG

Sie kénnen ein Verriegelungskit installieren, um die Stabilitat des Verriegelungssystems bei rauen Bedingungen zu
erhdéhen, wahrend sich der Motor in der eingeholten Position befindet. Trotz des Verriegelungskits mussen Sie weiterhin
den im Lieferumfang enthaltenen Sicherheitsriemen sichern.

Falls Sie den Elektromotor nach Juni 2020 erworben haben, ist das Verriegelungskit evil. bereits installiert. Sie kdnnen
ermitteln, ob das Kit bereits installiert ist, indem Sie lhren Motor mit den unten abgebildeten Fotos vergleichen.

Senden Sie eine Email an MarineServiceAlerts@garmin.com, um ein Verriegelungskit fir Inren Motor anzufordern. Sie
missen dabei die Seriennummer angeben. (Sie befindet sich auf der Riickseite des Steuerungsgehauses unter dem
Kabelverteilerkasten und weist folgendes Format auf: s/n: SRXXXXXXX.)
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Sichern des Sicherungsriemens
1. Achten Sie darauf, dass sich der Motor in der eingeholten Position befindet.
Legen Sie das lange Ende des Riemens @® von oben Uber den Motor.

2. Flhren Sie das Ende des Riemens durch die Schnalle ® am anderen Ende des

Riemens.
3. Ziehen Sie den Riemen durch die Schnalle, bis der Motor damit fest an der

Halterung gesichert ist.
4. Ziehen Sie den Riemen von der Schnalle weg, und driicken Sie ihn an, um ihn an
der anderen Seite des Riemens zu befestigen.
Ermitteln, ob das Verriegelungskit am Motor installiert ist
1. Positionieren Sie den Elektromotor in der heruntergelassenen Position.
2. Sehen Sie sich den Freiraum unter der Gasdruckfeder am Ende der Halterung @ an.

Wenn bei lhrem Motor das Kit installiert ist, sehen Sie unter der Gasdruckfeder eine zusatzliche Halterung @

%

GARMIN

!.
-

GARMIN

Motor, bei dem das Kit Motor, bei dem das Kit
nicht installiert ist installiert ist
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MOTOR ELECTRICO FORCE

PRODUCTOS AFECTADOS

Motor eléctrico Force, modelos de 50” y 57”.

PROBLEMAS

Esta alerta de mantenimiento contiene informacién sobre tres problemas que pueden afectar a tu motor eléctrico Force
de Garmin.

Problema 1: movimiento inesperado de la embarcacién
Problema 2: cable de alimentacion flojo
Problema 3: recordatorio de la correa de seguridad y nuevo kit de cierre

INFORMACION SOBRE LA GARANTIA

Clientes: estos problemas se pueden resolver siguiendo las instrucciones que aparecen a continuacioén, o bien acudiendo
a un distribuidor o centro de servicio autorizados de Garmin si la garantia esta en vigor.

Distribuidores: Garmin reembolsara como maximo 1 hora de mano de obra para resolver estos problemas.

PROBLEMA 1: MOVIMIENTO INESPERADO DE LA EMBARCACION

Garmin tiene constancia de un pequeio nimero de casos en los que se indica que el motor eléctrico Force puede
provocar un movimiento rapido e inesperado de la embarcacién cuando la funcién de bloqueo de ancla esta activada.
Esto puede deberse a que 1) el cable de la bobina esta muy comprimido entre la carcasa del sistema de direccién y la
tapa del eje, 0 a que 2) el eje del motor esta desalineado.

PROBLEMA 1: CUMPLIMIENTO
Obligatorio

PROBLEMA 1: SOLUCIONES

1) Posible compresion del cable de la bobina
Cuando se ajuste la profundidad del motor eléctrico Force, hay que evitar que el

cable de la bobina @ quede comprimido entre la tapa del eje @ y la carcasa del

sistema de direccion @ El cable de la bobina debe moverse libremente cuando el
motor gire.

Para verificar el ajuste seguro de profundidad maxima @ la distancia entre la parte
inferior de la tapa del eje y la parte superior del cojinete de la carcasa del sistema de
direccion debe ser como minimo de 10 cm (4 in).

2) Posible desalineacion del eje del motor

Haz estas pruebas para verificar que la alineacion del eje del motor
sea adecuada.

Inspecciona visualmente el cojinete superior en busca de
grietas

© 2020 Garmin Ltd. o sus subsidiarias. Todos los derechos reservados.

Alerta de mantenimiento 2078 22 de junio de 2020 Pagina 21 de 76



\

GARMIN. A

Si el cojinete esta agrietado o separado de la carcasa del sistema de direccion, es posible que el eje del motor esté

desalineado. Envia un correo electrénico a MarineServiceAlerts@garmin.com para obtener mas
informacion.

Observa la direccion de retraccién de la hélice

1. En el mando a distancia, selecciona = > Configuracion > Motor eléctrico > Lateral de retraccion
de la hélice y observa la direccién de retraccion configurada para la hélice.

NOTA: Los lados de estribor y babor @ se determinan viendo el motor eléctrico desde atras.
2. Cuando el motor eléctrico esté desplegado, retraelo para observar su comportamiento.

Si el motor se mueve automaticamente en una direccién distinta a la observada en el paso 1, es posible
que el eje del motor esté desalineado. Envia un correo electrénico a MarineServiceAlerts@garmin.com
para obtener mas informacion.

ATENCION

@

Lleva siempre el mando a distancia encima cuando uses el motor electrlco Si tienes que cambiar el funcionamiento deI

motor eléctrico o detenerlo en un momento dado, puedes pulsar -- en el mando a distancia, pisar el pedal o pulsar (..)

en el soporte para detener la hélice.

PROBLEMA 2: CABLE DE ALIMENTACION FLOJO

Garmin ha determinado que es posible que las tuercas de los terminales de alimentacidn del motor eléctrico no estén
bien apretadas. En algunos casos, esto puede dar lugar a que el cable de alimentacion se recaliente y se produzca un
pequefio incendio eléctrico en el aislamiento del cable. Como se indica en las Instrucciones de instalacion del motor
eléctrico Force, debes instalar un disyuntor adecuado, el cual se disparara y evitara que el sistema se recaliente.
Mencionar también que el aislamiento del cable es pirorretardante y autoextinguible. Esto ayuda a reducir la magnitud y

la duracion de cualquier incendio eléctrico que pueda ocasionarse.

PROBLEMA 2: CUMPLIMIENTO
Obligatorio

PROBLEMA 2: SOLUCION
ATENCION

Debes desconectar el motor de la bateria antes de realizar tareas de mantenimiento en el motor eléctrico para evitar

que se produzca un cortocircuito.

Hay que tener cuidado al manipular las piezas cuando se retraiga o despliegue el motor y al trabajar con los terminales

del cable de alimentacion porque, de no hacerlo, se pueden producir lesiones.

Apretar la conexién del cable de alimentacién sin desmontar

Si el motor eléctrico estéd instalado de tal manera que hay espacio suficiente para acceder a la conexién del cable de
alimentacion en el sistema de direccién con una llave de 10 mm, puedes seguir estas instrucciones para apretar las

tuercas. El tiempo estimado para completar este servicio es de aproximadamente 5 minutos.

1. Desconecta el motor eléctrico de la alimentacion.
2. Despliega el motor eléctrico.

3. Tira de la proteccion de goma @ hacia arriba y apartala del terminal positivo de la g
carcasa de la servodireccion. =

AVISO S

No aprietes en exceso las tuercas que sujetan el cable de alimentacion. Las 1% =5
tuercas deben estar bien apretadas y sujetar firmemente el terminal de anillo del 1 ®/'<'./'
cable de alimentacion, pero un apriete excesivo puede dafiar la conexién. @ ¥t

4. Aprieta la tuerca @ que fija el cable de alimentacion al terminal positivo con una llave de 10 mm y ten en cuenta

estos aspectos:

e Silatuerca esta bien apretada, no habra separacién entre el terminal de anillo del cable de alimentacién, la

tuerca y la arandela, y no podras mover el terminal de anillo en el borne.
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5.
6.
7.

e Sidispones de una llave dinamométrica (es recomendable su uso), aprieta las tuercas a 4 N-m (3 ft-lb o
36 in-Ib).
Baja la proteccion de goma y tapa el terminal positivo.
Repite los pasos del 3 al 5 con el terminal negativo.
Conecta de nuevo el motor eléctrico a la alimentacion.

Apretar el cable de alimentaciéon con un desmontaje minimo

Debido a la ubicacién de montaje o a otros factores, hay casos en los que es dificil acceder a la conexion del cable de
alimentacion del sistema de direccién con una llave de 10 mm para apretar las conexiones. En este caso, puedes seguir
estas instrucciones para desmontar en parte el motor y apretar las tuercas. El tiempo estimado para completar este
servicio es de aproximadamente 15 minutos.

1.
2.

3.

10.

1.
12.

Desconecta el motor eléctrico de la alimentacion.
Despliega el motor eléctrico.

Desconecta el cable @ del panel de visualizacién @ de la barra superior
del soporte girando el anillo del conector hacia la izquierda.

Con dos llaves o puntas hexagonales de 4 mm, quita el tornillo ® yla

arandela de un lado del pasador superior @ de la carcasa del sistema de
direccion.

NOTA: Al quitar este pasador, la barra superior del soporte cae y la
carcasa del sistema de direccion puede inclinarse hacia delante. Ten
cuidado con esto.

Al quitar este pasador, los cojinetes situados entre la carcasa del sistema
de direccioén y la barra superior del suporte pueden caer. Guardalos.

Con una llave o una punta hexagonal de 4 mm, quita los tres tornillos ® que
fijan la caja de conexiones a la carcasa del sistema de direccion.

Destensa el cable de traccion ® y apartalo para que no interfiera en la caja
de conexiones.

Inclina la carcasa del sistema de direccion hacia delante y separa la caja de
conexiones de la carcasa para desconectarla.

NOTA: La caja de conexiones esta conectada a la carcasa del sistema de
direcciéon con un conector de varios terminales. Notaras cierta resistencia al
tirar de la caja.

Coloca la caja de conexiones de tal manera que puedas acceder a los
terminales del cable de alimentacion.

Tira de la proteccion de goma @ hacia arriba y apartala del terminal positivo de
la carcasa de la servodireccion.

AVISO

No aprietes en exceso las tuercas que sujetan el cable de alimentacion. b
Las tuercas deben estar bien apretadas y sujetar firmemente el terminal de

anillo del cable de alimentacién, pero un apriete excesivo puede dafiar la

conexion.

Mientras sujetas la caja de conexiones con la mano, utiliza una llave de 10 mm para

apretar la tuerca que fija el cable de alimentacion al terminal positivo; ten en cuenta
lo siguiente:

e Silatuerca esta bien apretada, no habra separacion entre el terminal de
anillo del cable de alimentacion, la tuerca y la arandela, y no podras mover
el terminal de anillo en el borne.

o Sidispones de una llave dinamométrica (es recomendable su uso), aprieta
las tuercas a 4 N-m (3 ft-Ib o 36 in-Ib).

Baja la proteccion de goma y tapa el terminal positivo.
Repite los pasos del 9 al 11 con el terminal negativo.
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13. Inclina hacia delante la carcasa del sistema de direccién, alinea el conector de la parte posterior de la caja de
conexiones con el conector de la carcasa del sistema de direccion y presionalos para conectarlos.

14. Fija la caja de conexiones a la carcasa del sistema de direccion con los tres tornillos ®

que quitaste en el paso 5.

15. Tensa el cable de traccion ® y asegurate de que no esté atrapado ni enredado en los cables del panel de
visualizacion ni de alimentacién. El cable de traccién debe pasar en vertical por la carcasa del sistema de direccion,

sin doblarse ni torcerse.

16. Monta los cojinetes en la carcasa del sistema de direccion y vuelve a conectar la barra superior del soporte a la
carcasa del sistema de direccion con el pasador @ la arandela y el tornillo ® que quitaste en el paso 4.
17. Alinea el cable @ con el conector correspondiente del panel de visualizacion @ y gira el anillo hacia la derecha para

fijarlo.

18. Conecta de nuevo el motor eléctrico a la alimentacion.

PROBLEMA 3: RECORDATORIO DE LA CORREA DE SEGURIDAD Y NUEVO KIT DE CIERRE

La correa de seguridad que se suministra con el motor eléctrico Force de Garmin debe estar sujeta cuando el motor
eléctrico esté en posicion retraida y cuando la embarcacion esté en marcha o se esté remolcando. Sino se fija la correa
de seguridad, el motor eléctrico puede desplegarse, sobre todo cuando se navega a alta velocidad en condiciones de
mar gruesa. Si el motor eléctrico se despliega mientras la embarcacion estd en movimiento, se pueden producir dafios
en el motor eléctrico y aumentarse la resistencia sobre la embarcacion.

PROBLEMA 3: CUMPLIMIENTO

Recomendado

PROBLEMA 3: SOLUCION

Puedes instalar un kit de cierre para aumentar la rigidez del sistema de cierre en condiciones adversas mientras el motor
esta en la posicion retraida. El kit de cierre no exime de la necesidad de fijar la correa de seguridad incluida.

Si el motor eléctrico se adquirié después de junio de 2020, es posible que el kit de cierre ya esté instalado. Para
averiguar si el motor tiene instalado el kit, comparalo con las fotos de abajo.

Envia un correo electronico a _MarineServiceAlerts@garmin.com para solicitar un kit de cierre para el motor. Debes

mencionar el numero de serie (situado en la parte posterior de la carcasa del sistema de direccién, debajo de la caja de
conexiones; el numero de serie utiliza el formato siguiente: SRXXXXXXX).

Fijar la correa de seguridad

1. Con el motor en posicién retraida, levanta el extremo largo de la correa @ por

encima de la parte superior del motor.

2. Pasa el extremo de la correa a través del cierre @ del otro extremo de la correa.
3. Pasa la correa a través del cierre hasta que el motor quede sujeto firmemente al

soporte.

4. Tira de la correa en direccion contraria al cierre, presiona hacia abajo y aprieta el

cierre en el otro lado de la correa.

Determinar si el motor tiene instalado el kit de cierre
1. Coloca el motor eléctrico en la posicion desplegada.
2. Observa el espacio que hay debajo del resorte de gas, en el extremo del soporte @

Si el motor tiene instalado el kit, veras el soporte adicional @ situado debajo del resorte de gas.

© 2020 Garmin Ltd. o sus subsidiarias. Todos los derechos reservados.

Alerta de mantenimiento 2078

22 de junio de 2020

Pagina 24 de 76


mailto:MarineServiceAlerts@garmin.com

GARMIN.

\

GARMIN

7
E
)

GARMIN

Motor sin el kit

Motor con el kit
instalado

instalado
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MOTOR DE PROA FORCE

PRODUTOS AFETADOS

Motor de proa Force, modelos de 50" e 57".

PROBLEMAS

Este alerta de servigo contém informagdes sobre trés problemas que podem afetar o seu motor de proa Garmin Force.
Problema 1: movimento inesperado do barco

Problema 2: cabo de alimentagao pouco apertado

Problema 3: Lembrete da alga de seguranga e novo kit de trava

INFORMAGOES DE GARANTIA

Cliente: vocé pode resolver esses problemas seguindo as instrugdes abaixo, ou um revendedor ou centro de servigo
autorizado da Garmin podera resolver esses problemas na garantia.

Revendedor: a Garmin reembolsara até 1 hora de méao de obra para resolver esses problemas.

PROBLEMA 1: MOVIMENTO INESPERADO DO BARCO

A Garmin recebeu um pequeno numero de relatérios que indicam que o motor de proa Force pode mover a embarcagao
de forma inesperada e rapida quando o recurso de trava da ancora é acionado. Isso pode ser causado por 1) o cabo da
bobina ser firmemente comprimido entre o alojamento da diregdo e a tampa do eixo, ou 2) o eixo do motor estar
desalinhado.

CONFORMIDADE COM O PROBLEMA 1
Obrigatério

RESOLUGOES DO PROBLEMA 1

1) Possivel compressao do cabo da bobina

Ao definir a profundidade do motor de proa Force, evite configura-lo de modo que o
cabo da bobina @ seja comprimido entre a tampa do eixo @ e o alojamento da
direcéo @ O cabo da bobina deve se mover livremente quando o motor virar.

Para verificar o ajuste de profundidade maxima segura @ a distancia da parte
inferior da tampa do eixo até a parte superior da bucha no alojamento da diregdo nao
deve ser menor que 4 pol (10 cm).

2) Possivel desalinhamento do eixo do motor
Execute estes testes para verificar o alinhamento adequado do
eixo do motor.

Inspecione visualmente a bucha superior para ver se ha
rachaduras
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Se a bucha estiver rachada ou desconectada do alojamento da dire¢do, o eixo do motor podera estar desalinhado. Envie
um e-mail para MarineServiceAlerts@garmin.com para obter mais informagoes.

Observe a direg¢ao de recolhimento da hélice @

1. No controle remoto, selecione == > Configurag6es > Motor de proa > Lado de acondicionamento
da hélice e observe a diregao em que a hélice esta configurada para ser acondicionada.

NOTA: direita e esquerda @ sao determinadas pela visualizagdo do motor de proa a partir da parte de
tras.

2. Facga a transicao do motor de proa da posigao acionado para recolhimento e observe o comportamento
do motor.

Se o motor girar automaticamente para qualquer diregéo diferente do lado anotado na etapa 1, o eixo
do motor podera estar desalinhado. Envie um e-mail para MarineServiceAlerts@garmin.com para obter
mais informacgdes.

CUIDADO
Sempre mantenha o controle remoto em sua posse ao usar o motor de proa. Se for necessario alterar ou interromper o
£

funcionamento do motor de proa a qualquer momento, vocé pode pressionar s no controle remoto, pressionar o pedal
. [ .
ou pressionar O no suporte para parar a hélice.

PROBLEMA 2: CABO DE ALIMENTAGAO POUCO APERTADO

A Garmin determinou que as porcas nos terminais de alimentagdo do motor de proa podem néo estar totalmente
apertadas. Em determinadas situacgdes, isso pode fazer com que o calor se acumule no cabo de alimentagéo, o que pode
levar a um breve incéndio elétrico no isolamento do fio. Conforme exigido nas Instrugbes de instalagdo do motor de proa
Force, vocé deve instalar um disjuntor adequado, que podera limitar o acumulo de calor ap6s o disparo do disjuntor. Note
também que o isolamento do fio é retardador de chamas e autoextinguivel. Esses fatores ajudam a limitar o escopo e a
duragao de qualquer possivel breve incéndio elétrico.

CONFORMIDADE COM O PROBLEMA 2
Obrigatorio

RESOLUGAO DO PROBLEMA 2

CUIDADO
Vocé deve desconectar o motor da bateria antes de fazer a manutencdo do motor de proa para evitar causar um curto-
circuito.

Ao guardar ou acionar o motor e ao trabalhar nas terminagdes dos cabos de alimentagéo, esteja ciente do risco de
aprisionamento ou esmagamento das pegas moveis, o que pode causar lesdes.

Apertar a conexao do cabo de alimentagao sem desmontar

Se a instalagdo do motor de proa permitir espaco suficiente para acessar a conexao do cabo de alimentagao no sistema
de diregcdo usando um soquete de 10 mm, vocé podera seguir estas instrugdes para apertar as porcas. O tempo
estimado para concluir este servico é de aproximadamente 5 minutos.

1. Desconecte o motor de proa da alimentagao.

2. Facga a transicédo do motor de proa para a posi¢céo de implementagéo.

3. Puxe a protegao de borracha @ para cima e para longe do terminal positivo no = NN
alojamento do servo da diregao. =

AVISO = VS @

Nao aperte demais as porcas que prendem o cabo de alimentacdo. As porcas j___‘ = A'-“D‘.?‘\T\
devem estar bem apertadas e bem presas ao terminal do anel no cabo de == ®/—<'_/
alimentagdo, mas o aperto excessivo pode danificar a conexao. T ¥ 4

4. Usando um soquete de 10 mm, aperte a porca @ que prende o cabo de alimentacio ao terminal positivo,
observando as seguintes consideragdes:
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e Uma porca devidamente apertada nao tera folga entre o terminal do anel no cabo de alimentagéo, a porca e
a arruela, e nédo devera ser possivel mover o terminal do anel na coluna.
e Se vocé tiver uma chave de torque (recomendado), aperte as porcas a 3 pés/Ib (36 pol/lb) (4 N-m).
5. Puxe a protegao de borracha para baixo para cobrir o terminal positivo.
6. Repita as etapas 3 a 5 para o terminal negativo.
7. Reconecte o motor de proa a alimentagao.

Apertar o cabo de alimentacao com desmontagem minima

Em alguns casos, o local de montagem ou outros fatores podem dificultar o acesso a conexao do cabo de alimentagao
no sistema de direcdo usando um soquete de 10 mm para apertar essas conexdes. Nesse caso, siga estas instrugcdes
para desmontar parcialmente o motor e apertar as porcas. O tempo estimado para concluir este servigo é de
aproximadamente 15 minutos.

1. Desconecte o motor de proa da alimentagao.
2. Faga a transicédo do motor de proa para a posi¢géo de implementagéo.

3. Desconecte o cabo @ do painel da tela @ na articulagéo superior do
suporte girando o colar no conector no sentido anti-horario.
4. Usando duas chaves sextavadas ou inglesas de 4 mm, remova um

parafuso ® € uma arruela de um lado do pino superior @ no alojamento
do sistema de diregéo.

NOTA: quando vocé remover esse pino, a articulagdo superior do
suporte caira e o alojamento do sistema de diregao podera tombar
para a frente. Certifique-se de estar preparado para esse movimento.

As buchas entre o alojamento do sistema de diregéo e a articulagao
superior do suporte podem cair ao remover esse pino. Certifique-se de
manter essas buchas.

5. Usando uma chave sextavada ou inglesa de 4 mm, remova os trés parafusos

® que prendem a caixa de jung¢ao do cabo ao alojamento do sistema de
diregao.

6. Deixe uma folga no cabo de tragéao ® € mova-o para o lado de modo que ele
nao fique sobre a caixa de jungéo de cabos.

7. Incline o alojamento do sistema de diregédo para a frente e puxe a caixa de
jungéo do cabo para fora do alojamento para desconecta-lo.

NOTA: a caixa de jungéo de cabos esta conectada ao alojamento do
sistema de diregdo com um conector de varios pinos. Vocé encontrara uma
leve resisténcia ao puxar a caixa.

8. Mova a caixa de juncéo de cabos para uma posi¢do em que vocé possa
acessar os terminais do cabo de alimentagao.

9. Puxe a protecgao de borracha @ para cima e para longe do terminal positivo no
alojamento do servo da diregao.
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Nao aperte demais as porcas que prendem o cabo de alimentagao. As porcas devem estar bem apertadas e bem
presas ao terminal do anel no cabo de alimentagcao, mas o aperto excessivo pode danificar a conexao.

10. Enquanto segura a caixa de jungado de cabos na mé&o, use uma chave de 10 mm para

apertar a porca que prende o cabo de alimentagao ao terminal positivo,
observando o seguinte:

e Uma porca devidamente apertada nao tera folga entre o terminal do anel
no cabo de alimentagao, a porca e a arruela, e ndo devera ser possivel
mover o terminal do anel na coluna.

e Se vocé tiver uma chave de torque (recomendado), aperte as porcas a
3 pés/Ib (36 pol/lb) (4 N-m).

11. Puxe a protecao de borracha para baixo para cobrir o terminal positivo.

12. Repita as etapas 9 a 11 para o terminal negativo.

13. Incline o alojamento do sistema de diregao para frente, alinhe o conector na parte
traseira da caixa de jungéo do cabo com o conector no alojamento do sistema de |
direcao e pressione para conecta-lo.

14. Prenda a caixa de jungéo do cabo no alojamento do sistema de diregdo usando os
trés parafusos ® removidos na etapa 5.

15. Remova a folga do cabo de tragcéo ® e certifique-se de que nao esteja preso ou emaranhado nos cabos de
alimentagéo ou do painel da tela. O cabo de tragdo deve passar verticalmente ao longo do alojamento do sistema de
diregcdo sem dobras ou torgoes.

16. Certifique-se de que as buchas estejam instaladas no alojamento do sistema de direcado e reconecte a articulagao

superior do suporte ao alojamento do sistema de dire¢gdo usando o pino @ a arruela e o parafuso ® que vocé
removeu na etapa 4.

17. Alinhe o cabo @ com o conector chaveado no painel da tela @ e gire o colar no sentido horario para prendé-lo.
18. Reconecte o motor de proa a alimentagéo.

PROBLEMA 3: LEMBRETE DA ALCA DE SEGURANCA E NOVO KIT DE TRAVA

A alca de seguranga incluida com o motor de proa Garmin Force deve ser presa quando o motor de proa estiver na
posicao de acondicionamento e a embarcacgao estiver em andamento ou sendo rebocada. N&o prender a alga de
seguranga pode permitir que o motor de proa seja acionado, especialmente em velocidades mais altas em agua dura. O
deslocamento do motor de proa enquanto a embarcagao estiver em movimento podera causar danos no motor de proa e
aumentar o arrasto na embarcacéo.

CONFORMIDADE COM O PROBLEMA 3

Recomendado

RESOLUGAO DO PROBLEMA 3

Vocé pode instalar esse kit de trava para aumentar a rigidez do sistema de trava em condigdes adversas, enquanto o
motor estiver na posi¢cdo de acondicionamento. O kit de trava ndo remove a exigéncia de prender a alga de segurancga
incluida.

Se o motor de proa foi adquirido apds junho de 2020, o kit de trava podera ja estar instalado. Vocé pode determinar se o
kit ja esta instalado comparando seu motor com as fotos abaixo.

Envie um e-mail para MarineServiceAlerts@garmin.com para solicitar um kit de trava para seu motor. Vocé deve incluir o
numero de série (localizado na parte de tras do alojamento da diregéo, abaixo da caixa de jungao do cabo, que aparece
como s/n: SRXXXXXXX).
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Prender a al¢a de segurancga

1. Com o motor na posig¢do de acondicionamento, levante o lado comprido da al¢a

@ por cima do motor.
2. Insira a ponta da alca pela fivela @ do outro lado da alga.

3. Puxe a alga pela fivela até que ela mantenha o motor seguro com firmeza no
suporte.

4. Puxe a alga para longe da fivela e empurre-a para baixo para prendé-la no outro
lado da alga.

Determinar se o kit da trava esta ou nao instalado no motor
1. Coloque o motor de proa na posigao de implementacgao.
2. Examine o espago abaixo da mola a gas na extremidade do suporte @

Se o motor tiver o kit instalado, vocé vera o suporte adicional @ localizado abaixo da mola a gas.

RTINS

GARMIN

Motor sem o kit

Motor com o kit
instalado

instalado
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FORCE TROLLING MOTOR

BETROKKEN PRODUCTEN

Force Trolling Motor, modellen van 50" en 57".

PROBLEMEN

Deze servicewaarschuwing bevat informatie over drie problemen die van invioed kunnen zijn op uw Garmin Force Trolling
Motor.

Probleem 1: Onverwachte beweging van de boot
Probleem 2: Slecht vastgezette voedingskabel
Probleem 3: Herinnering voor de veiligheidsriemen en nieuwe vergrendelingsset

INFORMATIE OVER GARANTIE

Klanten: U kunt deze problemen oplossen door de onderstaande aanwijzingen te volgen, of een geautoriseerde Garmin
dealer of een erkend servicecentrum kan deze problemen onder garantie oplossen.

Dealers: Garmin vergoedt maximaal 1 uur arbeidsloon om deze problemen op te lossen.

PROBLEEM 1: ONVERWACHTE BEWEGING VAN DE BOOT

Garmin heeft een klein aantal meldingen ontvangen dat de Force Trolling Motor de boot onverwacht en snel kan
verplaatsen wanneer de functie ankervergrendeling is ingeschakeld. Dit kan worden veroorzaakt door 1) de spoelkabel
die strak tussen de stuurbehuizing en de asdop wordt samengedrukt. Of 2) de motorstang is niet uitgelijnd.

PROBLEEM 1 NALEVING
Verplicht

OPLOSSINGEN PROBLEEM 1

1) Mogelijke compressie van de spoelkabel
Bij het instellen van de diepte van de Force Trolling Motor moet u voorkomen dat u

deze zodanig instelt dat de spoelkabel @ tussen de asdop @ en de stuurbehuizing
® wordt samengedrukt. De spoelkabel moet vrij bewegen wanneer de motor stuurt.

Om de veilige maximale diepte-instelling @ te controleren, mag de afstand van de
onderkant van de asdop tot de bovenkant van de bus op de stuurbehuizing niet
minder zijn dan 4 in (10 cm).

GARMIN

2) Mogelijk verkeerde uitlijning van de motorstang

Voer deze tests uit om te controleren of de motorstang goed is
uitgelijnd.

Controleer visueel de bovenste bus op scheuren
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Als de bus gebarsten is of is losgekoppeld van de stuurbehuizing, kan de motorstang verkeerd worden uitgelijnd. Stuur
een e-mail naar MarineServiceAlerts@garmin.com voor meer informatie.

Let op de richting waarin de propeller wordt opgeborgen @

1. Selecteer op de afstandsbediening => Instellingen > Elektrische motor > Richting schroef
opbergen en noteer de richting waarin de schroef is geconfigureerd om in te klappen.

Opmerking: Rechts en links @ worden bepaald door de elektrische motor van achteren te bekijken.
2. Zet de elektrische motor van de uitgeklapte in de opgeborgen stand en observeer het gedrag van de
motor.

Als de motor automatisch in een andere richting draait dan de zijde die u in stap 1 hebt genoteerd, kan
de motorstang verkeerd zijn uitgelijnd. Stuur een e-mail naar MarineServiceAlerts@garmin.com voor
meer informatie.

LET OP
Houd de afstandsbediening altijd bij u wanneer u de elektrische;notor gebruikt. Als de werking van de elektrische motor

op enig moment mloet worden gewijzigd of gestopt, kunt u op s op de afstandsbediening drukken, op het voetpedaal
drukken of op de (O steun drukken om de schroef te stoppen.

PROBLEEM 2: SLECHT VASTGEZETTE VOEDINGSKABEL

Garmin heeft vastgesteld dat de moeren op de voedingsklemmen van de elektrische motor mogelijk niet volledig zijn
vastgedraaid. In bepaalde situaties kan er hitte ontstaan op de voedingskabel, wat kan leiden tot een korte elektrische
brand op de draadisolatie. Zoals voorgeschreven in de Installatie-instructies voor de Force Trolling Motor, moet u een
juiste stroomonderbreker installeren, die de warmteontwikkeling kan beperken nadat de onderbreker is uitgeschakeld. Let
er ook op dat de draadisolatie brandvertragend en zelfdovend is. Deze factoren helpen de omvang en duur van een
mogelijke korte elektrische brand te beperken.

PROBLEEM 2 NALEVING
Verplicht

OPLOSSING PROBLEEM 2

LET OP
U moet de motor loskoppelen van de batterij voordat u onderhoud aan de elektrische motor uitvoert, om kortsluiting te
voorkomen.

Houd bij het opbergen of aanbrengen van de motor en bij het werken met voedingskabelaansluitingen rekening met het
risico van beknelling door of contact met bewegende delen, wat letsel tot gevolg kan hebben.

De aansluiting van de voedingskabel aandraaien zonder demonteren

Als de installatie van de Force Trolling Motor voldoende ruimte biedt voor toegang tot de aansluiting van de
voedingskabel op het stuursysteem met behulp van een 10 mm dopsleutel, kunt u deze instructies volgen om de moeren
vast te draaien. De geschatte tijd voor het uitvoeren van deze service is ongeveer 5 minuten.

1. Koppel de elektrische motor los van de voeding.
2. Plaats de elektrische motor in de uitgeklapte positie.

3. Trek de rubberen afscherming omhoog en weg van de positieve aansluiting op =
de servostuurinrichting. AN (

KENNISGEVING - =0

Draai de moeren waarmee de voedingskabel is bevestigd niet te strak aan. De j___‘ = A-“D‘.?‘\T\&
moeren moeten stevig vastzitten en de ringaansluiting stevig op de voedingskabel = ®/<'_/'

klemmen, maar als u deze te strak aandraait, kan de verbinding beschadigd raken. T ¥ 4

4. Draai met een dop van 10 mm de moer @ vast waarmee de voedingskabel aan de pluspool is bevestigd, en houd
daarbij rekening met het volgende:
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e Een goed aangedraaide moer heeft geen opening tussen de ringaansluiting op de voedingskabel, de moer en
de sluitring, en u kunt de ringaansluiting niet bewegen.
e Als u een momentsleutel hebt (aanbevolen), moet u de moeren aandraaien tot 3 ft-lbs (36 in-lbs) (4 N-m).
5. Trek de rubberen afscherming omlaag om de positieve aansluiting af te dekken.
6. Herhaal de stappen 3 tot en met 5 voor de negatieve aansluiting.
7. Sluit de elektrische motor weer aan op de voeding.

De voedingskabel aandraaien met minimale demontage

In sommige gevallen kan de montageplaats of andere factoren het moeilijk maken om de aansluiting van de
voedingskabel op het stuursysteem te bereiken met behulp van een 10 mm dopsleutel om deze verbindingen vast te
zetten. In dat geval kunt u deze instructies volgen om de motor gedeeltelijk te demonteren en de moeren vast te draaien.
De geschatte tijd voor het uitvoeren van deze service is ongeveer 15 minuten.

1. Koppel de elektrische motor los van de voeding. =T 8
2. Plaats de elektrische motor in de uitgeklapte positie. k! '-’:‘-_‘—’:":.‘T_q_—:‘é__-:____
3. Koppel de kabel @ l0s van het schermpaneel @ op de topstang van de == | [P

steun door de kraag op de connector linksom te draaien.

4. Verwijder met behulp van twee hex-schroefbits of schrpefsleutels van 4
mm een schroef ® en sluitring aan één kant van de bovenste pin @ op
het huis van het stuursysteem.

OPMERKING: Wanneer u deze pin verwijdert, valt de topstang van A 7
de steun naar binnen en kan de behuizing van de stuurinrichting naar
voren kantelen. Zorg ervoor dat u klaar bent voor deze beweging.

.. L =
De bussen tussen de behuizing van de stuurinrichting en de topstang van ? N
de steun kunnen naar buiten vallen wanneer u deze pin verwijdert. Zorg L 20T ;"/;H_‘
ervoor dat u deze bussen bewaart. T2 > .
LA e
5. Verwijder met een hex-schroefbit of schroefsleutel van 4 mm de drie e 2k 4 N ¢
L 3 - |
schroeven @ waarmee de kabelaansluitdoos aan de behuizing van het g s _ :»_4'4;)_..-'-
stuursysteem is bevestigd. o = @ nlca||

6. Maak de trekkabel ® slap en leg deze opzij zodat deze niet over de
kabelaansluitdoos ligt.

7. Kantel de behuizing van de stuurinrichting naar voren en trek de kabelkast weg
van de behuizing om deze los te koppelen.

OPMERKING: De kabelkast is met een meerpolige connector aangesloten
op de behuizing van de stuurinrichting. U zult enige weerstand ondervinden
wanneer u aan de doos trekt.

8. Zet de kabelaansluitdoos op een plaats waar u toegang hebt tot de
aansluitklemmen van de voedingskabel.

9. Trek de rubberen afscherming @ omhoog en weg van de positieve aansluiting
op de servostuurinrichting.
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KENNISGEVING
Draai de moeren waarmee de voedingskabel is bevestigd niet te strak aan. De moeren moeten stevig vastzitten en
de ringaansluiting stevig op de voedingskabel klemmen, maar als u deze te strak aandraait, kan de verbinding
beschadigd raken.

10. Houd de kabelaansluitdoos in uw hand en gebruik een 10 mm schroefsleutel om de

moer ‘\2/ vast te draaien waarmee de voedingskabel aan de pluspool is bevestigd. Let
daarbij op het volgende:

e Een goed aangedraaide moer heeft geen opening tussen de
ringaansluiting op de voedingskabel, de moer en de sluitring, en u kunt de
ringaansluiting niet bewegen.

e Als u een momentsleutel hebt (aanbevolen), moet u de moeren
aandraaien tot 3 ft-Ibs (36 in-Ibs) (4 N-m).

11. Trek de rubberen afscherming omlaag om de positieve aansluiting af te dekken. i
12. Herhaal de stappen 9 tot en met 11 voor de negatieve aansluiting.
13. Kantel de behuizing van de stuurinrichting naar voren, lijn de connector aan de [
achterkant van de kabeldoos uit met de connector op de behuizing van de
stuurinrichting en druk erop om deze aan te sluiten.

14. Bevestig de kabelkast aan de behuizing van het stuursysteem met de drie schroeven ® die u in stap 5 hebt
verwijderd.

15. Haal de speling uit de trekkabel ® en zorg ervoor dat deze niet wordt afgeklemd of in de voedingskabels of kabels
van het schermpaneel verstrikt. De trekkabel moet verticaal langs de behuizing van de stuurinrichting lopen zonder
knikken of buigingen.

16. Zorg ervoor dat de bussen in de behuizing van de stuurinrichting zijn aangebracht en sluit de bovenste stang van de

steun weer aan op de behuizing van de stuurinrichting met behulp van de pin @ de onderlegring en de schroef ®
die u in stap 4 hebt verwijderd.

17. Lijn de kabel @ uit met de connector met de inkeping op het beeldschermpaneel @ en draai de ring rechtsom om
deze vast te zetten.
18. Sluit de elektrische motor weer aan op de voeding.

PROBLEEM 3: HERINNERING VOOR DE VEILIGHEIDSRIEMEN EN NIEUWE

VERGRENDELINGSSET

De veiligheidsband die bij uw Garmin Force Trolling Motor wordt geleverd, moet worden vastgezet wanneer de elektrische
motor in de opbergstand staat en het schip in beweging is of wordt gesleept. Als de veiligheidsband niet wordt
vastgemaakt, kan de elektrische motor worden geactiveerd, met name bij hogere snelheden in ruw water. Als de
elektrische motor wordt geactiveerd terwijl het schip in beweging is, kan dit schade aan de elektrische motor veroorzaken
en de weerstand op het schip vergroten.

PROBLEEM 3 NALEVING

Aanbevolen

OPLOSSING PROBLEEM 3

U kunt een vergrendelingskit installeren om de stijfheid van het vergrendelsysteem te vergroten in ruwe omstandigheden
terwijl de motor in de opbergstand staat. Met de vergrendelingskit hoeft de meegeleverde veiligheidsband niet te worden
vastgezet.

Als uw elektrische motor na juni 2020 is aangeschaft, is de vergrendelingskit mogelijk al geinstalleerd. U kunt bepalen of
de kit al is geinstalleerd door uw motor te vergelijken met de onderstaande foto's.

Stuur een e-mail naar MarineServiceAlerts@garmin.com om een vergrendelingsset voor uw motor aan te vragen. U moet
het serienummer vermelden (op de achterkant van de stuurbehuizing onder de kabelaansluitdoos, te zien als serienr.
BRXXXXXXX).
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De veiligheidsriem vastzetten
1.
2.

3.
4.

Til het lange deel van de riem @ over de bovenkant van de motor terwijl deze
ingeklapt is.

Steek het uiteinde van de riem door de gesp @ aan de andere kant van de riem.
Trek de riem door de gesp totdat de riem de motor stevig op zijn plaats houdt.
Trek de riem van de gesp vandaan en druk omlaag om de gesp aan de andere
kant van de riem vast te maken.

Bepalen of de vergrendelingskit op uw motor is geinstalleerd

1.
2.

Plaats de elektrische motor in de uitgeklapte positie.
Controleer de ruimte onder de gasveer aan het uiteinde van de steun @

Als de kit op uw motor is geinstalleerd, kunt u de extra steun @ onder de gasveer zien.

GARMIN

!.
-

GARMIN

Motor zonder Motor met
geinstalleerde kit geinstalleerde kit
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FORCE ELMOTOR

BERGRTE PRODUKTER

Force elmotor, 50" og 57" modeller.

PROBLEMER

Denne serviceadvarsel indeholder oplysninger om tre problemer, der kan pavirke din Garmin Force elmotor.
Problem 1: uventet bevaegelse af baden

Problem 2: underspaendt streamkabel

Problem 3: pamindelse om sikkerhedsrem og nyt lasesaet

GARANTIOPLYSNINGER

Kunder: Du kan lgse disse problemer ved at falge nedenstaende anvisninger, eller en autoriseret Garmin forhandler eller
et autoriseret servicecenter kan lgse disse problemer iht. garantien.

Forhandlere: Garmin refunderer op til 1 times arbejde for at Igse disse problemer.

PROBLEM 1: UVENTET BEVAGELSE AF BADEN

Garmin har modtaget et lille antal anmeldelser om, at elmotoren far baden til at bevaege sig uventet og hurtigt, nar
ankerlasfunktionen aktiveres. Det kan skyldes, 1) at spolekablet er klemt sammen mellem styrehuset og akselhaetten,
eller 2) at motorakslen ikke er justeret korrekt.

PROBLEM 1: KOMPATIBILITET
Obligatorisk

PROBLEM 1: LASNINGER

1) Eventuel sammenklemning af spolekablet
Nar du indstiller dybden pa Force elmotoren, skal du undga at indstille den, sa

spolekablet @ klemmes mellem akselhzetten @ og styrehuset @ Spolekablet skal
kunne bevaege sig frit, nar motoren styres.

For at kontrollere den sikre maks. dybdeindstilling (@ skal afstanden fra bunden af

akselheetten til toppen af bagsningen pa styrehuset ikke veere mindre end 10 cm. GARMIN

2) Eventuel forkert justering af motorakslen
Udfar disse test for at kontrollere, om motorakslen er korrekt
justeret.

Tjek om den gverste basning har revner

Hvis basningen er revnet eller er frakoblet styrehuset, kan
motorakslen vaere skaevt justeret. Send en e-mail til
MarineServiceAlerts@garmin.com for at fa yderligere oplysninger. : @

Vaer opmaerksom pa skruens opbevaringsretning

1. Pafjernbetjeningen skal du vaelge => Indstillinger > EImotor > Skrue opbevaringside og notere
den retning, som skruen er konfigureret til opbevaring.

BEMARK: Hgjre og venstre @ fastseettes ved at se elmotoren bagfra.
2. Skift eimotoren fra den udtrukne position til opbevaringspositionen, og hold gje med motorens respons.

Hvis motoren automatisk drejer til en anden retning end den side, du noterede i trin 1, kan motorakslen
veere skeevt justeret. Send en e-mail til MarineServiceAlerts@garmin.com for at fa yderligere
oplysninger.
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ADVARSEL
Hav altid fiernbetjeningen pa d|g nar du bruger elmotoren. Hvis elmotoren pa et hvilket som helst tidspunkt skal eendres

eller stoppes, kan du trykke = pa fijernbetjeningen, traede pa fodpedalen eller trykke (..} pa holderen for at stoppe
skruen.

PROBLEM 2: UNDERSPANDT STROMKABEL

Garmin har fastsat, at matrikkerne pa elmotorens stremterminaler ikke skal spaendes helt. | visse situationer kan dette
medfere, at der ophobes varme pa stremkablet, hvilket kan forarsage en lille elektrisk brand pa kabelisoleringen. Som
beskrevet i Installationsvejledning til Force elmotor skal du installere en korrekt afbryder, som kan begreense
varmeophobningen, nar afbryderen udlgses. Bemaerk ogsa, at ledningsisoleringen er brandhaemmende og selvslukkende.
Disse faktorer er med til at begraense omfanget og varigheden af en eventuel kortvarig elektrisk brand.

PROBLEM 2: KOMPATIBILITET
Obligatorisk

PROBLEM 2: LOASNING

ADVARSEL
Du skal koble motoren fra batteriet, far du udfgrer service pa elmotoren for at undgéa at forarsage en elektrisk
kortslutning.

Ved opbevaring eller anvendelse af motoren skal du veere opmaerksom pa risikoen for at sidde fast eller komme i klemme
i beveegelige dele, hvilket kan forarsage skader.

Tilspanding af stremkabeltilslutningen uden at afmontere den
Hvis monteringen af elImotoren giver tilstraekkelig plads til at f& adgang til stramkabeltilslutningen pa styresystemet med

en 10 mm topngagle, kan du felge disse instruktioner for at speende mgatrikkerne. Den anslaede tid til at udfgre denne
service er ca. 5 minutter.

1. Kobl elmotoren fra strammen.
2. Flyt elmotoren til den udtrukne position.

3. Traek gummiafskaermningen @ op og vk fra den positive terminal pa e ———
servostyringens hus. — S=A "
Undga at overspaende de matrikker, der fastholder stremkablet. Mgtrikkerne skal ! J =)
sidde stramt og sikkert holde ringterminalen fast pa stremkablet, men for megen ] ®/-"<'./'
tilspeending kan beskadige tilslutningen. e =

4. Brug en 10 mm topnagle til at speende den matrik @ der fastger stremkablet til den positive terminal, og veer
opmeerksom pa fglgende:
¢ Med en korrekt speendt mgtrik er der ikke noget mellemrum mellem ringterminalen pa strgmkablet, matrikken
og pakskiven, og du kan ikke flytte ringterminalen op eller ned pa stolpen.
e Hvis du har en momentnggle (anbefales), skal du speende mgtrikkerne til 4 N-m.
5. Treek gummiafskaermningen ned for at daekke den positive terminal.
6. Gentag trin 3 og 5 for den negative terminal.
7. Slut elmotoren til strammen igen.

Tilspaending af stremkablet med minimal afmontering

I nogle tilfeelde kan monteringsstedet eller andre faktorer gare det vanskeligt at fa adgang til streamkabeltilslutningen pa
styresystemet ved hjeelp af en 10 mm topnggle for at spaende tilslutningerne. | denne situation kan du felge disse
instruktioner for delvist at adskille motoren og spande matrikkerne. Den anslaede tid til at udfgre denne service er ca. 15
minutter.
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10.

11.
12.
13.

14.
15.

16.

17.
18.

Kobl elmotoren fra stremmen.
Flyt elmotoren til den udtrukne position.

Kobl kablet @ fra displaypanelet @ pa det gverste led pa beslaget ved at
dreje kraven pa koblingsleddet mod uret.
Brug to 4 mm sekskantede borehoveder eller skruenggler til at afmontere

en skrue ® og en pakskive fra den ene side af den gverste stift @ pa
styresystemhuset.

BEMAERK: Nar du fierner stiften, vil det gverste led pa beslaget falde
ned, og styresystemets hus kan vippe fremad. Sgrg for, at du er
forberedt pa dette.

Bgsningerne mellem styresystemhuset og beslagets gverste led kan falde
ud, nar du fijerner stiften. Husk at gemme bgsningerne.

Brug et 4 mm sekskantet borehoved eller en skruenggle til at fierne de tre

skruer @ der fastger kabelsamledasen til styresystemhuset.

Gor treekkablet Igst @ og flyt det til siden, sa det ikke ligger over
kabelsamledasen.

Vip styresystemhuset fremad, og traek kabelsamledasen vaek fra huset for at
frakoble det.

BEMAERK: Kabelsamledasen er forbundet til styresystemhuset med et
flerbenet koblingsled. Der vil veere let modstand, nar du treekker i dasen.

Flyt kabelsamledasen til en position, hvor du kan fa adgang til
stremkabelterminalerne.

Traek gummiafskaermningen @ op og vk fra den positive terminal pa
servostyringens hus.

BEMARK
Undga at overspande de mgtrikker, der fastger streamkablet. Matrikkerne
skal sidde stramt og sikkert holde ringterminalen fast pa stremkablet, men
for megen tilspeending kan beskadige tilslutningen.

Mens du holder kabelsamledasen i handen, skal du bruge en 10 mm skruenggle

til at spaende den matrik , der fastgar stremkablet til den positive terminal. Veer
opmeerksom pa fglgende:

e Med en korrekt spaendt mgtrik er der ikke noget mellemrum mellem
ringterminalen pa stremkablet, matrikken og pakskiven, og du kan ikke
flytte ringterminalen op eller ned pa stolpen.

e Hvis du har en momentnggle (anbefales), skal du spaende matrikkerne til 4
N-m.

Traek gummiafskaermningen ned for at deekke den positive terminal.

Gentag trin 9 og 11 for den negative terminal.

Vip styresystemhuset fremad, flugt stikket bag pa kabelsamledasen med stikket
styresystemhuset, og tryk for at forbinde det.

Fastggr kabelsamledasen til styrehuset vha. de tre skruer @ du fijernede i trin 5.

Stram traekkablet @ og serg for, at det ikke sidder i klemme eller er viklet ind i kablerne til strammen eller
displaypanelet. Traekkablet skal fares lodret langs styresystemhuset uden knaek eller bgjninger.
Sarg for, at ba@sningerne er monteret i styresystemhuset, og tilslut det gverste led pa beslaget til styresystemhuset

igen vha. stiften @ pakskiven og den skrue @ du fiernede i trin 4.

Flugt kablet @ med det polariserede koblingsled pa displaypanelet @ og drej kraven med uret for at fastgere den.
Slut elmotoren til stremmen igen.
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PROBLEM 3: PAMINDELSE OM SIKKERHEDSREM OG NYT LASESAT

Sikkerhedsremmen, der fglger med din Garmin Force elmotor, skal fastgeres, nar elmotoren er i opbevaringspositionen,
og fartgjet er undervejs eller bugseres. Hvis sikkerhedsremmen ikke fastggres, kan elmotoren blive trukket ud, iseer ved
hgjere hastigheder i ujeevnt vand. Hvis elmotoren traekkes ud, mens fartgjet er i bevaegelse, kan det forarsage skade pa
elmotoren og @ge modstanden pa fartgjet.

PROBLEM 3: KOMPATIBILITET
Anbefalet

PROBLEM 3: LASNING

Du kan montere et lasesaet for at gge lasesystemets stabilitet under barske forhold, mens motoren er i
opbevaringsposition. Laseseettet fierner ikke kravet om at fastggre den medfglgende sikkerhedsrem.

Hvis elmotoren blev kgbt efter juni 2020, er Idsesaettet muligvis allerede installeret. Du kan finde ud af, om saettet allerede
er installeret, ved at sammenligne din motor med billederne nedenfor.

Send en e-mail til MarineServiceAlerts@garmin.com for at anmode om et laseseet til din motor. Du skal angive
serienummeret (placeret pa bagsiden af styrehuset under kabelsamledasen, der vises som s/n:5RXXXXXXX).

Sadan fastger du sikkerhedsremmen

1. Med motoren i opbevaringsposition Igftes den lange ende af remmen @ over
toppen af motoren.

2. For enden af remmen gennem spaendet @ i den anden ende af remmen.

3. Traek remmen gennem spaendet, indtil den holder motoren sikkert fast i holderen.

4. Treek remmen vaek fra speendet, og skub den ned for at fastgere den pa den
anden side af remmen.

Sadan kan du se, om lasesattet er monteret pa din motor
1. Placer elmotoren i den udtrukne position.
2. Undersgg omradet under gasfjederen for enden af beslaget @

Hvis saettet er monteret pa motoren, kan du se det ekstra beslag @ der er placeret under gasfjederen.

GARMIN

Q)
-

GARMIN

Motor uden sattet Motor med sattet
monteret monteret
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FORCE-KEULAMOOTTORI

TUOTTEET, JOITA TILANNE KOSKEE

Force-keulamoottori, 50- ja 57-tuumaiset mallit.

ONGELMAT

Tama huoltohalytys sisaltaa tietoja kolmesta ongelmasta, jotka saattavat koskea Garmin Force -keulamoottoria.
Ongelma 1: Odottamaton veneen liike
Ongelma 2: Loysa virtajohto

Ongelma 3: Muistutus turvahihnasta ja uusi salpasarja

TAKUUTIEDOT

Asiakkaat: voit korjata nama ongelmat noudattamalla seuraavia ohjeita, tai valtuutettu Garmin-jalleenmyyja tai -
huoltokeskus voi korjata nama ongelmat takuun puitteissa.

Jalleenmyyjat: Garmin korvaa enintdan 1 tunnin tyon naiden ongelmien korjaamisesta.

ONGELMA 1: ODOTTAMATON VENEEN LIIKE

Garmin on saanut jonkin verran ilmoituksia, etta Force-keulamoottori saattaa liikuttaa venetta odottamatta ja nopeasti, kun
ankkurilukitus on kaytdssa. Tama saattaa johtua seuraavista: 1) kierrekaapeli on puristunut tiukasti ohjauksen kotelon ja
rikiputken suojuksen valiin tai 2) moottorin rikiputki ei ole kohdallaan.

ONGELMAN 1 KORJAUSTARVE

Pakollinen

ONGELMAN 1 RATKAISUT
1) Mahdollinen kierrekaapelin puristuminen

Kun asetat Force-keulamoottorin syvyytta, ala aseta sita niin, etta kierrekaapeli @

puristuu rikiputken suojuksen @ ja ohjauksen kotelon ® valiin. Kierrekaapelin on
paastava likkumaan vapaasti, kun moottori ohjaa venetta.

Noudata turvasyvyytta @ varmistamalla, etta rikiputken suojuksen alaosan ja

ohjauksen kotelon paalla olevan holkin valiin jaa vahintaan 10 cm (4 tuumaa) tilaa. el

2) Mahdollinen moottorin rikiputken siirtyminen
paikaltaan

Varmista nailla testeilla, ettd moottorin rikiputki on kohdallaan.

Tarkista yldosan holkki silmdma&aréisesti halkeamien
varalta
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Jos holkissa on halkeamia tai se on irronnut ohjauksen kotelosta, moottorin rikiputki saattaa olla poissa paikaltaan. Voit
kysya lisatietoja osoitteesta MarineServiceAlerts@garmin.com.

Tarkista suunta, johon potkuri siirretaan sivuun @

1. Valitse kaukosaatimessa == > Asetukset > Keulamoottori > Potkurin sailytyspuoli ja tarkista, mihin
suuntaan potkuri on maaritetty siirrettavaksi sivuun.

HUOMAUTUS: oikea ja vasen @ maaritetdan keulamoottorin takapuolelta katsoen.
2. Siirrd keulamoottori kayttdasennosta sailytysasentoon ja seuraa moottorin toimintaa.

Jos moottori kdantyy automaattisesti muuhun suuntaan kuin vaiheessa 1 tarkistamasi, moottorin
rikiputki saattaa olla poissa paikaltaan. Voit kysya lisatietoja osoitteesta
MarineServiceAlerts@garmin.com.

MUISTUTUS
Pida kaukosaadin aina mukanasi kayttdessasi keulamoottoria. Jos keulamoottorin toiminEa tarvitsee muuttaa tai moottori

t?rvitsee pysayttda milloin tahansa, voit pysayttda potkurin painamalla kaukosaatimen = -painiketta, poljinta tai telineen
(..)-painiketta.

ONGELMA 2: LOYSA VIRTAJOHTO

Garmin on havainnut, ettd keulamoottorin virtanapojen mutterit eivat valttdamatta ole taysin tiukalla. Sen vuoksi virtajohto
saattaa joissakin tilanteissa kuumentua, mika saattaa aiheuttaa lyhyen sahkdpalon johdon eristeessa. Kuten Force-
keulamoottorin asennusohjeissa mainitaan, keulamoottorin kanssa on kaytettava asianmukaista virrankatkaisinta, joka voi
rajoittaa kuumentumista laukeamalla. Huomioi myos, etta johdon eristys on paloa hidastava ja itsestdan sammuva. Nama
tekijat rajoittavat mahdollisen Ilyhyen sahkopalon laajuutta ja kestoa.

ONGELMAN 2 KORJAUSTARVE

Pakollinen

ONGELMAN 2 KORJAUS

MUISTUTUS
Keulamoottori on ehdottomasti irrotettava akusta ennen moottorin huoltoa oikosulun valttamiseksi.

Kun siirrat moottoria sailytys- tai kdyttdasentoon tai kasittelet virtajohdon napoja, varo osien liikkumisen aiheuttamaa
puristumis- tai juuttumisriskia.

Virtajohdon liitannan kiristaminen ilman purkamista
Jos keulamoottorin asennus on tehty niin, ettd paaset kasiksi ohjausjarjestelman virtajohdon liitantaan kayttaen 10 mm:n
hylsyavainta, voit kiristdd mutterit seuraavasti. Tama huoltotoimenpide kestaa arviolta 5 minuuttia.

1. Irrota keulamoottori virtaldhteesta.
2. Siirrd keulamoottori kayttdasentoon.

3. Veda kumisuojusta @ ylds- ja poispain ohjaustehostimen kotelon plusnavasta. =7 =

ILMOITUS

Al kirista virtajohdon kiinnitysmuttereita liian tiukalle. Mutterien on oltava , S
tukevasti kiinni ja puristuttava tiiviisti virtajohdon rengasliitinta vasten, mutta liian . = "'D\;ﬁ
tiukalla ne voivat vioittaa liitantaa. I ®/’<'-/

4. Kiristda 10 mm:n hylsyavaimella mutteri @ jolla virtajohto on kiinni plusnavassa.
Huomioi seuraavat:
o Kun mutteri on kiristetty oikein, virtajohdon rengasliittimen, mutterin ja aluslaatan valiin ei jaa tilaa, eika
rengasliitintd pysty liikuttamaan.

o Jos kaytettdvissd on momenttiavain (suositus), kiristd mutterit tiukkuuteen 4 N-m (3 ft-lbs / 36 in-Ibs).
5. Peita plusnapa vetamalla kumisuojus alas.
6. Toista vaiheet 3—5 miinusnavan kohdalla.
7. Liitd keulamoottori takaisin virtalahteeseen.
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Virtajohdon liitannan kiristaminen purkamalla moottoria mahdollisimman vahan

Joissakin tapauksissa ohjausjarjestelman virtajohdon liitdntéja ei mahdu kiristdmaan 10 mm:n hylsyavaimella esimerkiksi
asennuspaikan vuoksi. Siina tapauksessa voit purkaa moottoria osittain ja kiristdd mutterit ndiden ohjeiden mukaisesti.
Tama huoltotoimenpide kestaa arviolta 15 minuuttia.

1.
2.

3.

10.

1.
12.
13.

14.

15.

16.

17.
18.

Irrota keulamoottori virtalahteesta.
Siirra keulamoottori kayttdasentoon.

Irrota kaapeli @ telineen ylavarren nayttépaneelista @ kaantamalla
litnnan rengasta vastapaivaan.

Kéyta kahta 4 mm:n kuusiokulma- tai kuusiokoloavainta ja irrota ruuvi ©)
ja aluslaatta ohjausjarjestelman kotelon ylapuikon @ toiselta puolelta.

HUOMAUTUS: Kun irrotat puikon, telineen ylavarsi putoaa, ja
ohjausjarjestelma saattaa kallistua eteenpain. Valmistaudu siihen.

Ohjausjarjestelman kotelon ja telineen ylavarren valissa olevat holkit
saattavat pudota, kun irrotat puikon. Sailyta holkit.

Irrota 4 mm:n kuusiokulma- tai kuusiokoloavaimella kolme ruuvia @‘ joilla
jakorasia on kiinni ohjausjarjestelman kotelossa.

Veda vetokaapeli ® I8ysalle ja siirrd se sivuun, jotta se ei roiku jakorasian
paalla.

Kallista ohjausjarjestelman koteloa eteenpain ja irrota jakorasia vetamalla sita
poispain kotelosta.

HUOMAUTUS: Jakorasia on kiinni ohjausjarjestelman kotelossa
moninastaisella liittimella. Tunnet hiukan kitkaa, kun vedat jakorasiasta.
Siirra jakorasiaa siten, ettd paaset kasiksi virtajohdon napoihin.
Veda kumisuojusta @ ylés- ja poispain ohjaustehostimen kotelon plusnavasta.

ILMOITUS

Al kiristé virtajohdon kiinnitysmuttereita liian tiukalle. Mutterien on
oltava tukevasti kiinni ja puristuttava tiiviisti virtajohdon rengasliitinta vasten,
mutta liian tiukalla ne voivat vioittaa liitantaa.

Pitele jakorasiaa kadessa ja kiristd 10 mm:n avaimella mutteri , jolla virtajohto
on kiinni plusnavassa. Huomioi seuraavat:
o Kun mutteri on kiristetty oikein, virtajohdon rengasliittimen, mutterin
ja aluslaatan valiin ei jaa tilaa, eika rengasliitintd pysty liikuttamaan.
o Jos kaytettdvissd on momenttiavain (suositus), kiristd mutterit tiukkuuteen
4 N-m (3 ft-lbs / 36 in-lbs).
Peita plusnapa vetamalla kumisuojus alas.
Toista vaiheet 9—11 miinusnavan kohdalla.
Kallista ohjausjarjestelman koteloa eteenpain, kohdista jakorasian takana oleva liitin /7
ohjausjarjestelman kotelossa olevaan liittimeen ja kiinnita jakorasia takaisin [
painamalla. I

Kiinnita jakorasia ohjausjarjestelman koteloon kolmella ruuvilla @ jotka irrotit
vaiheessa 5.

Veda vetokaapeli ® suoraksi ja varmista, etta se ei puristu eika sotkeudu virtajohdon tai nayttépaneelin kaapelin
kanssa. Vetokaapelin on oltava pystysuorassa ohjausjarjestelman kotelon suuntaisesti ilman mutkia tai taittumia.
Varmista, etta holkit ovat kiinni ohjausjarjestelman kotelossa, ja liita telineen ylavarsi takaisin ohjausjarjestelman

koteloon vaiheessa 4 irrottamiesi puikon @ aluslaatan ja ruuvin @ avulla.

Kohdista kaapeli @ nayttdpaneelin @ littimeen ja kiinnitd se kaantamalla rengasta myotapaivaan.
Liitd keulamoottori takaisin virtalahteeseen.
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ONGELMA 3: MUISTUTUS TURVAHIHNASTA JA UUSI SALPASARJA

Garmin Force -keulamoottorin mukana toimitetun turvahihnan on oltava kiinni, kun keulamoottori on sailytysasennossa ja
kun alus liikkuu tai sité hinataan. Jos turvahihnaa ei ole Kiinnitetty, keulamoottori voi liikkkua kayttdasentoon erityisesti
suurella nopeudella kovassa aallokossa. Jos keulamoottori siirtyy kdyttdasentoon aluksen liikkkuessa, keulamoottori voi
vioittua ja lisaté aluksen vastusta.

ONGELMAN 3 KORJAUSTARVE

Suositus

ONGELMAN 3 KORJAUS

Asentamalla salpasarjan voit jaykistaa salpajarjestelmaa kovassa aallokossa moottorin ollessa sailytysasennossa.
Salpasarja ei poista vaatimusta kiinnittdd mukana toimitettu turvahihna.

Jos keulamoottori on ostettu kesakuun 2020 jalkeen, salpasarja on ehka jo asennettu. Voit tarkistaa, onko sarja jo
asennettu, vertaamalla moottoria alla oleviin kuviin.

Voit pyytaa salpasarjaa moottoriin [dhettdmalla sdhkdpostia osoitteeseen MarineServiceAlerts@garmin.com. Muista
mainita sarjanumero (se sijaitsee ohjausjarjestelman kotelon takana jakorasian alapuolella, ja sen muoto on s/n:
BRXXXXXXX).

Turvahihnan kiinnittaminen

1. Kun moottori on sailytysasennossa, nosta hihnan pitka paa @ moottorin yldosan
paalle.

2. Pujota hihnan paa hihnan toisessa paassa olevasta soljesta @

3. Veda hihnaa soljen lapi, kunnes hihna pitda moottoria tukevasti telinetta vasten.

4. Veda hihnaa poispain soljesta ja kiinnita se hihnan toiselle puolelle painamalla
alaspain.

Salpasarjan asennuksen tarkistaminen moottorista
1. Aseta keulamoottori kdyttdasentoon.
2. Katso telineen paassa olevan kaasujousen alapuolta @

Jos sarja on asennettu moottoriin, ndet kaasujousen alapuolella lisapidikkeen @

GARMIN

Q)
-

GARMIN

Moottori ilman Moottori sarja
asennettua sarjaa asennettuna
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FORCE-DORGEMOTOR

BERGRTE PRODUKTER

Force-dorgemotor, 50- og 57-tommers modeller.

PROBLEMER

Dette tjenestevarselet inneholder informasjon om tre problemer som kan pavirke Garmin Force-dorgemotoren.
Problem 1: Uventet batbevegelse

Problem 2: Strgmkabel som er strammet for lite

Problem 3: Paminnelse om sikkerhetsstropp og nytt lasesett

GARANTIINFORMASJON

Kunder: Du kan Igse disse problemene ved & folge instruksjonene nedenfor. En autorisert Garmin-forhandler eller -
servicesenter kan ogsa lgse disse problemene under garantien.

Forhandlere: Garmin refunderer opptil én times arbeid for & lgse disse problemene.

PROBLEM 1: UVENTET BATBEVEGELSE

Garmin har mottatt et lite antall rapporter som indikerer at Force-dorgemotoren kan bevege baten uventet, og raskt nar
ankerlasefunksjonen er aktivert. Dette kan skyldes 1) at spolekabelen er presset sammen mellom styremotorhuset og
akseldekselet, eller 2) at motorakselen er ute av stilling.

PROBLEM 1: KOMPATIBILITET
Obligatorisk

PROBLEM 1: LASNING

1) Mulig kompresjon av spolekabelen

Nar du stiller inn dybden til Force-dorgemotoren, ma du unnga a stille den inn slik at
spolekabelen @ er presset sammen mellom akseldekselet @ og styremotorhuset
®. Spolekabelen méa kunne beveges fritt nar motoren styrer.

For a verifisere sikker maksimal dybde @ skal avstanden fra bunnen av

akseldekselet til toppen av hylsen pa styremotorhuset ikke veere mindre enn 10 cm. el

2) Mulig feiljustering av motorakselen

Utfer disse testene for a kontrollere at motorakselen er riktig
justert.

Kontroller topphylsen visuelt for sprekker
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Hvis hylsen er sprukket eller koblet fra styremotorhuset, kan motorakselen komme ut av stilling. Hvis du vil ha mer
informasjon, kan du sende en e-post til MarineServiceAlerts@garmin.com.

Legg merke til den stuede retningen til propellen @

1. Pa fjernkontrollen velger du = > Innstillinger > Dorgemotor > Propellstuingsside, og merker deg
den stuede retningen som propellen er konfigurert i.

MERK: Hgyre og venstre @ bestemmes ved a se pa dorgemotoren bakfra.
2. Overfgr dorgemotoren fra utfelt til stuet posisjon, og fglg med pa hvordan motoren oppfarer seg.

Hvis motoren automatisk dreier i en annen retning enn den siden du noterte deg i trinn 1, kan
motorakselen vaere ute av stilling. Hvis du vil ha mer informasjon, kan du sende en e-post il
MarineServiceAlerts@garmin.com.

FORSIKTIG
Ha alltid fjernkontrollen pa deg nar du bruker dorgemotoren. Hvis bruken av dorgemotoren skal endres eller stoppes, kan

du nar som helst trykke = pa fijernkontrollen, trakke pa fotpedalen eller trykke (..) pa braketten for & stoppe propellen.

PROBLEM 2: STROMKABEL SOM ER STRAMMET TIL FOR LITE

Garmin har fastslatt at mutrene pa stremterminalene til dorgemotoren ikke ma strammes helt til. | enkelte situasjoner kan
dette fore til at det bygger seg opp varme pa stremkabelen, noe som igjen kan fgre til en kort elektrisk brann i
kabelisolasjonen. Slik det er palagt i Installeringsinstruksjoner for Force-dorgemotor, ma du montere en egnet
automatsikring, som kan begrense varmeutviklingen etter at sikringen er utlgst. Veer ogsa oppmerksom pa at
ledningsisoleringen er flammesikker og selvslukkende. Disse faktorene bidrar til & begrense omfanget og varigheten av en
eventuell kort elektrisk brann.

PROBLEM 2: KOMPATIBILITET
Obligatorisk

PROBLEM 2: LOASNING

FORSIKTIG
Du ma koble motoren fra batteriet for du utfarer service pad motoren slik at du unngar elektrisk kortslutning.

Nar du stuer eller bruker motoren, og nar du jobber med stremkabelterminalene, ma du vaere oppmerksom pa risikoen for
a bli sittende fast eller bli klemt av bevegelige deler, noe som kan fgre til personskade.

Stramme til stromkontakt uten demontering

Hvis det er nok plass pa dorgemotormonteringen til & na stremkabeltilkoblingen pa styresystemet med en 10 mm-kontakt,
kan du fglge disse instruksjonene for & stramme til mutrene. Den estimerte tiden for a fullfare denne servicen er omtrent
fem minutter.

1. Koble dorgemotoren fra stremmen.
2. Endre dorgemotoren til utfelt posisjon.

3. Trekk gummibeskyttelsen @ opp og bort fra den positive polen pa =
styreservokabinettet. > Gy -
Ikke stram til mutrene som fester streamkabelen for hardt. Mutrene skal sitte godt og . = A-‘D‘.ﬁ"ﬁ\
klemme fast ringterminalen pé& stremkabelen, men overdreven stramming kan — @/—«_/
skade tilkoblingen. L _ @& :

4. Bruk en 10 mm pipengkkel til & stramme til mutteren @ som fester stramkabelen til den positive polen. Ta hensyn til
folgende:
e En riktig strammet mutter har ikke noe mellomrom mellom ringterminalen pa stremkabelen, mutteren og
skiven, og du vil ikke kunne flytte ringterminalen pa stolpen.
e Hvis du har en momentngkkel (anbefales), ma du stramme til mutrene med 3 ft-Ibs (36 in-lbs) (4 N-m).
5. Trekk gummibeskyttelsen ned for a dekke til den positive polen.
6. Gjenta trinn 3 til 5 for den negative polen.

© 2020 Garmin Ltd. eller tilhgrende datterselskaper. Med enerett.

Tjenestevarsel 2078 22. juni 2020 side 45 av 76


mailto:MarineServiceAlerts@garmin.com
mailto:MarineServiceAlerts@garmin.com

GARMIN.

\

7.

Koble dorgemotoren til stram igjen.

Stramme til stremkabelen med minimal demontering

I noen tilfeller kan monteringsplasseringen eller andre faktorer gjere det vanskelig & na stremkontakten pa styresystemet
ved hjelp av en 10 mm pipengkkel for & stramme til disse koblingene. | sa fall kan du felge disse instruksjonene for &
demontere motoren delvis og stramme til mutrene. Den estimerte tiden for a fullfere denne servicen er omtrent 15

minutter.

1.
2.

3.

10.

11.
12.
13.

14.

15.

Koble dorgemotoren fra streammen.
Endre dorgemotoren til utfelt posisjon.

Koble kabelen @ fra skjermpanelet @ pa det gvre leddet pa braketten
ved a vri kragen pa kontakten mot klokken.

Bruk to 4 mm sekskantbiter eller skiftengkler til a fierne en skrue ©) og
skive fra den ene siden av den gvre bolten @ pa styresystemets hus.

MERK: Nar du fierner denne bolten, vil det gvre leddet pa braketten
falle ned, og styresystemets hus kan tippe forover. Sgrg for at du er
forberedt pa denne bevegelsen.

Hylsene mellom styresystemets hus og det gvre leddet pa braketten kan
falle ut nar du fjerner denne bolten. Pass pa at du holder pa disse hylsene.

Bruk en 4 mm sekskantbit eller skiftengkkel til & fierne de tre skruene ® som
fester kabelkoblingsboksen til styresystemets hus.

Lag slakk i uttrekkskabelen @ og flytt den til siden slik at den ikke ligger over
kabelkoblingsboksen.

Vipp styresystemets hus forover, og trekk kabelkoblingsboksen bort fra huset
for & koble det fra.

MERK: Kabelkoblingsboksen er koblet til styresystemets hus med en
flerpinnet kontakt. Du vil oppleve litt motstand nar du trekker i boksen.

Flytt kabelkoblingsboksen til en posisjon der du nar strgmkabelterminalene.

Trekk gummibeskyttelsen @ opp og bort fra den positive polen pa
styreservokabinettet.

MERKNAD

Ikke stram til mutrene som fester stramkabelen for hardt. Mutrene skal sitte
godt og klemme fast ringterminalen pa stramkabelen, men overdreven
stramming kan skade tilkoblingen.

Mens du holder kabelkoblingsboksen i handen, bruker du en 10 mm skiftengkkel

til & stramme mutteren som fester stramkabelen til den positive polen, og
passer pa felgende:

o Enriktig strammet mutter har ikke noe mellomrom mellom ringterminalen
pa stramkabelen, mutteren og skiven, og du vil ikke kunne flytte
ringterminalen pa stolpen.

e Hvis du har en momentngkkel (anbefales), ma du stramme til mutrene
med 3 ft-Ibs (36 in-lbs) (4 N-m).

Trekk gummibeskyttelsen ned for & dekke til den positive polen.

Gjenta trinn 9 til 11 for den negative polen.

Vipp styresystemets hus forover, juster kontakten bak pa kabelkoblingsboksen til
kontakten styresystemets hus, og trykk for & koble det til.

Fest kabelkoblingsboksen til styresystemets hus ved hjelp av de tre skruene ® du
fiernet i trinn 5.

Fjern slakket fra kabelen @ og kontroller at den ikke er i klem eller sammenfloket med stremkabelen eller
skjermpanelkablene. Uttrekkskabelen skal ga vertikalt langs styresystemets hus uten knekk eller bay.
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16. Kontroller at hylsene er montert i styresystemets hus, og koble til det gvre leddet pa braketten til styresystemets hus
igjen ved hjelp av bolten @ skiven og skruen ® du fiernet i trinn 4.

17. Juster kabelen @ med den tilpassede kontakten pa skjermpanelet @ og drei kragen med klokken for & feste den.
18. Koble dorgemotoren til strgm igjen.

PROBLEM 3: PAMINNELSE OM SIKKERHETSSTROPP OG NYTT LASESETT

Sikkerhetsstroppen som fglger med Garmin Force-dorgemotoren, ma sikres nar dorgemotoren er i stuet posisjon og
fartgyet er bevegelse eller taues. Hyvis sikkerhetsstroppen ikke sikres, kan dorgemotoren Igses ut, spesielt ved hay
hastighet under teffe veerforhold. Hvis dorgemotoren lgses ut nar fartayet er i bevegelse, kan det fgre til skade pa
dorgemotoren og gkt press pa fartayet.

PROBLEM 3: KOMPATIBILITET
Anbefalt

PROBLEM 3: LOASNING

Du kan montere et lasesett for & forbedre lasesystemets holdbarhet under taffe forhold nar motoren er i stuet posisjon.
Lasesettet fjerner ikke kravet om a feste sikkerhetsstroppen som falger med.

Hvis dorgemotoren ble kj@pt etter juni i 2020, kan det veere at Iasesettet allerede er montert. Du kan finne ut om settet
allerede er montert ved & sammenligne motoren med bildene nedenfor.

Send en e-post til MarineServiceAlerts@garmin.com for a be om et I&sesett til motoren. Du ma sende med
serienummeret (som du finner bak pa styresystemets hus under kabelkoblingsboksen, det ser slik ut: SRXXXXXXX).

-

Feste sikkerhetsstroppen

1. Nar motoren er i stuet posisjon, Igfter du den lange enden av stroppen @ over
toppen av motoren.

Fer enden av stroppen gjennom spennen @ i den andre enden av stroppen.
Trekk stroppen gjennom spennen til den holder motoren godt fast pa braketten.
Trekk stroppen vekk fra spennen, og skyv den ned for & feste den til den andre
siden av stroppen.

Pobn

Fastsla om lasesettet er montert pa motoren eller ikke
1. Plasser dorgemotoren i utfelt posisjon.
2. Undersgk avstanden under gassfjeeren pa enden av braketten @

Hvis settet er montert pa motoren, kan du se den ekstra braketten @ som er plassert under gassfjeeren.
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Motor uten settet Motor med settet
montert montert
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TROLLINGMOTORN FORCE

BERORDA PRODUKTER

Trollingmotorn Force, 50- och 57-tumsmodeller.

PROBLEM

Det har servicemeddelandet innehaller information om tre problem som kan paverka din Force-trollingmotor fran Garmin.
Problem 1: Ovéantad bétrorelse

Problem 2: For 16st atdragen strémkabel

Problem 3: Paminnelse om sakerhetsrem och ny sparrsats

GARANTIINFORMATION

Kunder: Los problemen genom att félja anvisningarna nedan, eller lat en auktoriserad Garmin-aterforsaljare eller ett
servicecenter |6sa problemen under garantin.

Aterférsaljare: Garmin ersatter upp till 1 timmes arbete for att |6sa dessa problem.

PROBLEM 1: OVANTAD BATRORELSE

Garmin har tagit emot ett litet antal rapporter som visar pa att trollingmotorn Force kan flytta baten ovantat och snabbt nar
ankringsfunktionen ar aktiverad. Detta kan orsakas av att 1) spolkabeln ar klamd mellan styrhuset och axelkapan, eller 2)
motoraxeln ar feljusterad.

PROBLEM 1 OVERENSSTAMMELSE
Obligatorisk

LOSNINGAR PA PROBLEM 1

1) Méjlig klamning av spolkabeln
Nar du staller in djupet for trollingmotorn Force maste du undvika att stalla in den sa

att spolkabeln @ klams ihop mellan axelkapan @ och styrholjet @ Spolkabeln
maste roéra sig fritt nar motorn styr.

For att kontrollera instaliningen for sdkert maximalt djup @ bor avstandet fran nedre
delen av axelkapan till 6vre delen av bussningen péa styrhdljet inte vara mindre an
10 cm (4 tum).

GARMIN

2) Mojlig feljustering av motoraxeln
Utfor dessa tester for att kontrollera att motoraxeln ar korrekt justerad.

Kontrollera visuellt att toppbussningen inte har nagra sprickor

Om bussningen ar sprucken eller bortkopplad fran styrhuset kan
motoraxeln vara feljusterad. Skicka ett e-postmeddelande till
MarineServiceAlerts@garmin.com for mer information.

Observera propellerns uppféllningsriktning

1. P& fjarrkontrollen valjer du =-> Instédllningar > Trollingmotor > Propeller stuvsida och observera i
vilken riktning propellern ar konfigurerad for att férvaras.

OBS! Hoger och vanster \=/ avgors genom att titta pa trollingmotorn bakifran.
2. Flytta trollingmotorn fran utfallt till uppfallt lage och observera motorns beteende.

Om motorn automatiskt roterar i nagon annan riktning an den sida du noterade i steg 1 kan motoraxein
vara feljusterad. Skicka ett e-postmeddelande till MarineServiceAlerts@garmin.com fér mer information.

© 2020 Garmin Ltd. eller dess dotterbolag. Med ensamratt.

Servicemeddelande 2078 22 juni 2020 Sida 49 av 76


mailto:MarineServiceAlerts@garmin.com
mailto:MarineServiceAlerts@garmin.com

\

GARMIN. A

VARNING

Ha alltid fjarrkontrollen pa dig néLEju anvander trollingmotorn. Om trollingmotorns funktion behéver andras eller stoppas

vid nagot tillfalle kan du trycka - pa fjarrkontrollen, trycka pa fotpedalen eller trycka (.l.) pa fastet for att stoppa
propellern.

PROBLEM 2: FOR LOST ATDRAGEN STROMKABEL

Garmin har faststallt att muttrarna pa trollingmotorns strémanslutningar eventuellt inte ar helt atdragna. | vissa situationer
kan det leda till att varme byggs upp pa stromkabeln, vilket kan leda till en kort elbrand pa ledningsisoleringen. Enligt vad
som anges i installationsinstruktionerna for trollingmotorn Force maste du installera en lamplig kretsbrytare som kan
begransa varmeuppbyggnad nar brytaren har utldsts. Det bor aven noteras att ledningsisoleringen ar flamskyddad och
sjalvslackande. Dessa faktorer bidrar till att begransa omfattningen och varaktigheten fér en eventuell kort elbrand.

PROBLEM 2 OVERENSSTAMMELSE
Obligatorisk

LOSNING PA PROBLEM 2

VARNING
Du maste koppla bort motorn fran batteriet innan du utfér service pa trollingmotorn for att undvika elektrisk
kortslutning.

Var uppmarksam pa risken for att fastna eller klamma sig pa rorliga delar nar du faller upp eller faller ut motorn eller nar
du arbetar pa stromkabelanslutningarna, eftersom det kan leda till skador.

Dra at stromkabelns anslutning utan demontering
Om installationen av trollingmotorn l[amnar tillrackligt med plats for att komma at styrsystemets strémkabelanslutning med

en 10 mm hylsa kan du folja dessa instruktioner for att dra at muttrarna. Den berdknade tiden for att slutféra den har
atgarden ar cirka 5 minuter.

1. Koppla bort trollingmotorn fran stromférsorjningen.
2. Flytta trollingmotorn till utfallt Iage.
3. Dra upp gummiskyddet @ och for det bort fran pluspolen pa styrservons holje. =7 =

NOTERA

Dra inte at muttrarna som haller fast strémkabeln for hart. Muttrarna ska vara S
atsittande och klamma fast ringanslutningen pa strémkabeln, men om de dras at for ! J 51
hart kan anslutningen skadas. — ®/—<'_/‘

4. Dra at muttern @ som haller fast stromkabeln vid pluspolen med en 10 mm hylsa
och ta hansyn till féljande:
e En korrekt atdragen mutter har inget mellanrum mellan ringanslutningen pa strémkabeln, muttern och brickan,
och du ska inte kunna flytta ringanslutningen ur position.
e Om du har en momentnyckel (rekommenderas) ska du dra &t muttrarna till 4 Nm (3 ft-lbs).
5. Dra ned gummiskyddet for att tdcka den positiva polen.
6. Upprepa steg 3 till 5 fér den negativa polen.
7. Ateranslut trollingmotorn till stromkallan.

Dra at stromkabeln med minimal demontering

| vissa fall kan monteringsplatsen eller andra faktorer gora det svart att komma at styrsystemets strémkabelanslutning
med en 10 mm hylsa for att dra at dessa anslutningar. | den har situationen kan du folja dessa instruktioner for att delvis
demontera motorn och dra at muttrarna. Den beraknade tiden for att slutféra den har atgarden ar cirka 15 minuter.
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11.
12.
13.

14.

15.

16.

17.

18.

Koppla bort trollingmotorn fran stromférsérjningen.
Flytta trollingmotorn till utfallt lage.

Koppla bort kabeln @ fran bildskarmspanelen @ pa fastets ovansida
genom att vrida hylsan pa anslutningen moturs.

Ta bort en skruv ©) och bricka fran en sida av det dvre sprinten @ pa
styrsystemets holje med tva 4 mm insexnycklar eller skiftnycklar.

OBS! Nar du tar bort denna sprint faller fastets ovansida och
styrsystemets holje kan tippa framat. Se till att du ar férberedd for den
har rorelsen.

Bussningarna mellan styrsystemets hdlje och fastets ovansida kan falla ut
nar du tar bort den har sprinten. Se till att du behéaller dessa bussningar.

Ta bort de tre skruvarna & som haller kabelfordelaren pa plats i styrsystemets
holje med en 4 mm insexnyckel eller skiftnyckel.

Slapp upp dragvajern ® och flytta den at sidan sa att den inte ligger 6ver
kabelférdelaren.

Luta styrsystemets holje framat och dra kabelférdelaren bort fran holjet for att
koppla bort det.

OBS! Kabelfordelaren ar ansluten till styrsystemets hélje med en
flerstiftsanslutning. Du kanner ett latt motstand nar du drar i ladan.
Flytta kabelfordelaren till en plats dar du kommer at stromkabelanslutningarna.
Dra upp gummiskyddet @ och for det bort fran pluspolen pa styrservons hdlje.

NOTERA

Dra inte at muttrarna som haller fast stromkabeln for hart. Muttrarna ska
vara atsittande och klamma fast ringanslutningen pa strémkabeln, men om
de dras at for hart kan anslutningen skadas.

Medan du haller kabelférdelaren i handen anvander du en 10 mm skiftnyckel for

att dra at muttern som faster strdmkabeln vid pluspolen. Observera féljande:

e En korrekt atdragen mutter har inget mellanrum mellan
ringanslutningen pa strémkabeln, muttern och brickan, och du ska inte
kunna flytta ringanslutningen ur position.

e Om du har en momentnyckel (rekommenderas) ska du dra &t muttrarna till
4 Nm (3 ft-lbs).

Dra ned gummiskyddet for att tdcka den positiva polen.

Upprepa steg 9 till 11 fér den negativa polen. G
Luta styrsystemets holje framat, rikta in anslutningen pa baksidan av kabelférdelaren '
med anslutningen pa styrsystemets holje och tryck in fér att ansluta den. L

Fast kabelférdelaren i styrsystemets hoélje med de tre skruvarna ® som du tog bort i
steg 5.

Spann dragvajern ® och se till att den inte klams eller trasslar ihop sig i strdmkablarna eller bildskdrmspanelens
kablar. Dragvajern ska |6pa vertikalt langs styrsystemets hdlje utan att den ar veckad eller bdjd.
Se till att bussningarna ar monterade i styrsystemets holje och ateranslut fastets ovansida till styrsystemets holije med

hjalp av sprinten @ brickan och skruven ©) som du tog bort i steg 4.

Justera kabeln @ mot den inpassade anslutningen pa bildskarmspanelen @ och vrid hylsan medurs for att sakra
den.
Ateranslut trollingmotorn till strémkallan.
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PROBLEM 3: PAMINNELSE OM SAKERHETSREM OCH NY SPARRSATS

Sékerhetsremmen som medfdljer trollingmotorn Force fran Garmin maste sakras nar trollingmotorn ar i uppfallt lage och
fartyget ar i gang eller bogseras. Om sakerhetsremmen inte fasts kan trollingmotorn fallas ut, sarskilt vid hogre
hastigheter i harda férhallanden ute pa vattnet. Om trollingmotorn falls ut medan fartyget ar i rorelse kan det orsaka
skador pa trollingmotorn och 6ka motstandet for fartyget.

PROBLEM 3 OVERENSSTAMMELSE

Rekommenderad

LOSNING PA PROBLEM 3

Du kan montera en sparrsats for att 0ka sparrsystemets styvhet i svara férhallanden da motorn ar i uppfallt lage.
Sparrsatsen tar inte bort kravet att sdkra den medféljande sakerhetsremmen.

Om trollingmotorn koptes efter juni 2020 kan sparrsatsen redan vara installerad. Du kan avgéra om satsen redan ar
installerad genom att jamféra din motor med fotona nedan.

Skicka ett e-postmeddelande till MarineServiceAlerts@garmin.com for att be om en spérrsats for motorn. Du maste ange
serienumret (finns pa baksidan av styrsystemets hdlje under kabelférdelaren, visas som serienummer: 5RXXXXXXX).

Fasta sakerhetsremmen

1. Med motorn i uppfallt lage lyfter du den langa anden av remmen @ Over motorns
Overdel.

2. For remmens ande genom spannet @ pa den andra anden av remmen.

3. Draremmen genom spannet tills den haller motorn sakert pa plats i fastet.

4. Dra bort remmen fran spannet och tryck ned for att fasta den pa andra sidan av
remmen.

Avgora om sparrsatsen ar installerad pa motorn eller inte
1. Placera trollingmotorn i utfallt 1age.
2. Undersok utrymmet under gasfjadern i anden av fastet @

Om din motor har satsen installerad kan du se det extra fastet @ som sitter under gasfjadern.

GARMIN

Q)
-

GARMIN

Motor utan installerad Motor med installerad
sats sats
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SILNIK ZABURTOWY FORCE

PRODUKTY, KTORYCH DOTYCZY PROBLEM

Silnik zaburtowy Force, modele 50 cali i 57 cali.

PROBLEMY

Niniejszy alert serwisowy zawiera informacje odnoszace sie do trzech probleméw, ktére mogg dotyczy¢ silnika
zaburtowego Force firmy Garmin.

Problem 1: Nieoczekiwany ruch todzi
Problem 2: Niedokrecony przewdd zasilajgcy
Problem 3: Przypomnienie o pasie bezpieczenstwa i nowy zestaw zatrzaskowy

INFORMACJE O GWARANCJI

Klienci: te problemy mozna rozwigzac¢, postepujac zgodnie z ponizszymi instrukcjami, albo odda¢ do autoryzowanego
punktu serwisowego lub sprzedawcy firmy Garmin, aby oni rozwigzali te problemy na zasadach gwaranc;ji.

Sprzedawcy: firma Garmin zwréci maksymalnie koszt 1 godziny pracy w celu rozwigzania tych problemow.

PROBLEM 1: NIEOCZEKIWANY RUCH LODZI

Firma Garmin otrzymata kilka zgtoszen dotyczacych tego, ze silnik zaburtowy Force moze nieoczekiwanie i szybko ruszyé
todzig, gdy wigczona jest funkcja blokady kotwicy. Mozliwe przyczyny: 1) przewdd spiralny moze by¢ zbyt mocno $cisniety
pomiedzy obudowg ukfadu steru i pokrywg watu, lub 2) wat silnika nie jest prawidiowo wyréwnany.

PROBLEM 1: ZGODNOSC
Obowigzkowy

PROBLEM 1: ROZWIAZANIA

1) Mozliwe scisniecie przewodu spiralnego
Podczas ustawiania gteboko$ci silnika zaburtowego Force nalezy unikac takiego

ustawienia silnika, w ktorym przewdd spiralny @ jest Scisniety pomiedzy pokrywa
watu @ i obudowg uktadu sterowania @ Przewdd spiralny musi poruszac sie
swobodnie podczas sterowania.

Aby sprawdzi¢ maksymalne bezpieczne ustawienie gtebokosci @ odlegtosé¢ od
dolnej czesci pokrywy watu do goérnej czesci tulei na obudowie uktadu sterowania
powinna by¢ nie mniejsza niz 10 cm (4 cale).

2) Mozliwe nieprawidtowe wyréwnanie watu silnika
Wykonaj nastepuje testy, aby sprawdzi¢ prawidtowe wyréwnanie watu
silnika.

Przeprowadz kontrole wzrokowa gornej tulei pod katem
peknieé
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Jesli tuleja jest peknieta lub odtgczona od obudowy ukfadu sterowania, moze doj$¢ do nieprawidtowego wyréwnania watu
silnika. Wyslij wiadomos¢ e-mail na adres MarineServiceAlerts@garmin.com, aby uzyskac dalsze

informacje. ©)

Sprawdz kierunek podnoszenia sruby

1. W pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno = > Ustawienia > Silnik zaburtowy > Strona
podniesionej sruby i zwr6¢ uwage na kierunek, w ktérym sruba jest skonfigurowana do podnoszenia.

Uwaga: kierunek prawy i lewy =/ sg okreslone, patrzgc na silnik zaburtowy z tytu.
2. Przestaw silnik zaburtowy z pozycji opuszczonej do podniesionej i obserwuj jego zachowanie.

Jedli silnik obraca sie automatycznie w innym kierunku niz strona wskazana w kroku 1, wat silnika moze
by¢ nieprawidtowo wyréwnany. Wyslij wiadomos¢ e-mail na adres MarineServiceAlerts@garmin.com,
aby uzyskaé dalsze informacje.

PRZESTROGA
Podczas uzywania silnika zaburtowego nalezy zawsze trzymac pilota zdalnego sterowania przy sob.icha. Jesli praca silnika

zaburtowego wymaga zmiany lub zatrzymania w dowolnym momencie, mozna nacisng¢ przycisk = na pilocie, nacisng¢
pedat nozny lub nacisng¢ O na uchwycie, aby zatrzymac Srube.

PROBLEM 2: NIEDOKRECONY PRZEWOD ZASILAJACY

Firma Garmin ustalita, Ze nakretki na zaciskach zasilania mogg nie by¢ w petni dokrecone. W pewnych sytuacjach moze
to spowodowac nagrzewanie sie przewodu zasilajgcego, co moze doprowadzi¢ do krétkotrwatego pozaru elektrycznego
izolacji przewodu. Zgodnie z wymogami zawartymi w Instrukcji instalacji silnika zaburtowego Force musi by¢
zainstalowany odpowiedni wytgcznik automatyczny, ktéry ograniczy nagrzewanie po wyzwoleniu wytgcznika. Nalezy
réwniez podkresli¢, ze izolacja przewodu jest ognioodporna i samogasngca. Czynniki te pomagajg ograniczy¢ zasieg i
czas trwania potencjalnego krétkotrwatego pozaru elektrycznego.

PROBLEM 2: ZGODNOSC
Obowigzkowy

PROBLEM 2 ROZWIAZANIE

PRZESTROGA
Osoba rozwigzujgca problem musi odtaczyé¢ silnik od akumulatora przed wykonywaniem czynnosci serwisowych, aby
unikngé spowodowania zwarcia.

Podczas opuszczania i podnoszenia silnika zaburtowego oraz pracy z zaciskami przewodu zasilajgcego nalezy zdawaé
sobie sprawe z ryzyka uwiezienia lub Scisniecia przez ruchome czesci, co moze spowodowaé obrazenia.

Dokrecanie potaczenia przewodu zasilajgcego bez przeprowadzania demontazu

Jesli instalacja silnika zaburtowego zapewnia wystarczajgcg ilos¢ miejsca na dostep do podtgczenia przewodu
zasilajgcego w uktadzie sterownia przy uzyciu klucza nasadowego 10 mm, mozna postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami w celu dokrecenia nakretek. Szacowany czas wykonania tej czynnosci to okoto 5 minut.

1. Odiacz silnik zaburtowy od zasilania.
2. Ustaw silnik zaburtowy w pozycji opuszczone;.

3. Pociagnij gumowg ostone do géry i w strone od dodatniego zacisku na obudowie =7 =
sitownika ukfadu sterowania. = :

Nie nalezy zbyt mocno dokrecaé nakretek mocujgcych przewdd zasilajacy. j___‘ = A-“D‘.?‘\T\&
Nakretki powinny by¢ dobrze dokrecone i powinny pewnie dociska¢ zacisk = @/—{_/

pierscieniowy na przewodzie zasilajgcym, ale nadmierne dokrecenie moze T ¥ 4
uszkodzi¢ potgczenie.

4. Zapomocg klucza nasadowego 10 mm dokre¢ nakretke @ zabezpieczajgcq przewdd zasilajgcy do zacisku
dodatniego za pomocg klucza 10 mm, przestrzegajgc nastepujgcych zasad:
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o W przypadku prawidtowo dokreconej nakretki nie ma szczeliny pomiedzy zaciskiem pierscieniowym na
przewodzie zasilajgcym, nakretka i podkfadka i nie ma mozliwosci przesuniecia zacisku pierécieniowego na
stupku.

e Zalecamy uzycie klucza dynamometrycznego i dokrecenie nakretek z sitg do 4 Nm (3 funty na stope, 36 cali
na stope).

5. Pociggnij gumowg ostone w dét, aby przykry¢ zacisk dodatni.
6. Powtdrz kroki od 3 do 5 dla zacisku ujemnego.
7. Ponownie podtgcz silnik zaburtowy do zasilania.

Dokrecanie przewodu zasilajgcego przy minimalnym demontazu

W niektorych przypadkach miejsce montazu lub inne czynniki mogg utrudniaé dostep do potgczenia przewodu
zasilajgcego uktadu sterowania i dokrecenie tych potgczen za pomoca klucza nasadowego 10 mm. W takiej sytuacji
mozna postgpi¢ zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby czesciowo zdemontowac silnik i dokreci¢ nakretki. Szacowany
czas wykonania tej czynnosci to okoto 15 minut.

1. Odiacz silnik zaburtowy od zasilania.
2. Ustaw silnik zaburtowy w pozycji opuszczone;.

3. Odtacz przewdd @ od wyswietlacza @ na gornym taczniku uchwytu
poprzez przekrecenie kotnierza na ztgczu w lewo.
4. Za pomocg dwéch bitow szesciokgtnych 4 mm lub kluczy, wykreci¢ srube

i zdejmij podkfadke z jednej strony gérnego sworznia @ na obudowie
uktadu sterowania.

UWAGA: po wyjeciu tego sworznia gorny fgcznik uchwytu opadnie, a
obudowa ukfadu sterowania moze przechyli¢ sie do przodu. Nalezy
przygotowac sie na ten ruch.

Tuleje pomiedzy obudowg uktadu sterowania a gérnym tgcznikiem
uchwytu mogg wypas¢ po wyjeciu tego sworznia. Upewnij sie, aby
zachowac te tuleje.

5. Za pomoca bita lub klucza szesciokatnego 4 mm wykre¢ trzy sruby @ ktére
mocujg puszke potgczeniowg przewodow do obudowy uktadu sterowania.

6. Utworz luz na przewodzie rozruchowym i przesun go na bok, aby nie lezat
w poprzek puszki potgczeniowe;j.

7. Przechyl obudowe ukfadu sterowania do przodu i wyciggnij puszke
potgczeniowg przewoddéw z obudowag, aby jg odtgczyc.

UWAGA: puszka potgczeniowa przewodow jest potgczona z obudowa
uktadu kierowniczego za pomoca ztgcza wielostykowego. Po pociggnieciu
za puszke napotkasz niewielki opér.

8. Ustaw puszke potgczeniowg przewoddéw w pozycji umozliwiajgcej dostep do
zaciskow przewodu zasilajgcego.

9. Pociagnij gumowg ostone \L/ do gory i w strone od dodatniego zacisku na
obudowie sitownika uktadu sterowania.
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UWAGA

Nie nalezy zbyt mocno dokrecaé nakretek mocujacych przewdd zasilajgcy. Nakretki powinny by¢ dobrze dokrecone
i powinny pewnie dociskaé zacisk pierscieniowy na przewodzie zasilajgcym, ale nadmierne dokrecenie moze
uszkodzi¢ potgczenie.

10. Trzymajgc puszke potgczeniowg przewoddw w dioni, dokre¢ nakretke
zabezpieczajgcag przewodd zasilajgcy do zacisku dodatniego za pomocg klucza 10 mm,
przestrzegajac nastepujgcych zasad:

o W przypadku prawidtowo dokreconej nakretki nie ma szczeliny pomiedzy
zaciskiem pierscieniowym na przewodzie zasilajgcym, nakretkg i
podktadkg i nie ma mozliwosci przesuniecia zacisku pierscieniowego na
stupku.

e Zalecamy uzycie klucza dynamometrycznego i dokrecenie nakretek z sitg
do 4 Nm (3 funty na stope, 36 cali na stope). 105

11. Pociggnij gumowg ostone w dot, aby przykry¢ zacisk dodatni.

12. Powtorz kroki od 9 do 11 dla zacisku ujemnego. [

13. Skieruj obudowe uktadu sterowania do przodu, ustaw ztgcze z tytu puszki
potgczeniowej w jednej linii z wtykiem na obudowie uktadu kierowniczego i nacisnij w
celu potaczenia.

14. Przymocuj puszke potgczeniowg przewoddéw do obudowy uktadu sterowania za pomocg trzech $rub ® wykreconych
w kroku 5.

15. Usun luzy z przewodu rozruchowego ® i upewnij sig, ze nie jest on przycisniety lub zaplatany w przewody zasilajgce
lub przewody wyswietlacza. Przewdd rozruchowy powinien biec pionowo wzdtuz obudowy uktadu sterowania, bez
zadnych zagie¢ i zakretow.

16. Upewnij sie, ze tuleje sg zainstalowane w obudowie uktadu sterowania i ponownie potgcz goérne potgczenie uchwytu z
obudowa uktadu sterowania za pomocg sworznia @ podktadki i $ruby @ ktore zostaty wyjete w kroku 4.

17. Ustaw przewdd @ w jednej linii z gniazdem z wpustem na wyswietlaczu @ i obroc pierscien w prawo, aby go
zabezpieczy¢.
18. Ponownie podigcz silnik zaburtowy do zasilania.

PROBLEM 3: PRZYPOMNIENIE O PASIE BEZPIECZENSTWA | NOWY ZESTAW

ZATRZASKOWY

Pas bezpieczenstwa dotgczony do silnika zaburtowego Force firmy Garmin musi by¢é zamocowany, gdy silnik zaburtowy
znajduje sie w pozycji podniesionej, a 16dz jest w ruchu lub jest holowana. Niezastosowanie sie do tego wymogu moze
spowodowaé opuszczenie silnika zaburtowego, szczegodlnie przy wiekszych predkosciach na wzburzonej wodzie. Jesli
silnik zaburtowy zostanie opuszczony, gdy 16dz jest w ruchu, moze to spowodowacé uszkodzenie silnika zaburtowego i
zwiekszy¢ opér wody.

PROBLEM 3: ZGODNOSC

Zalecane

PROBLEM 3: ROZWIAZANIE

W celu zwiekszenia sztywnosci systemu zatrzasku w trudnych warunkach, gdy silnik znajduje sie w potozeniu
spoczynkowym, mozna zainstalowac zestaw zatrzaskowy. Zestaw zatrzaskowy nie eliminuje koniecznos$ci uzywania
dotgczonego pasa bezpieczenstwa.

Jedli silnik zaburtowy zostat zakupiony po czerwcu 2020 roku, zestaw zatrzaskowy moze byc¢ juz zainstalowany. Mozna
okresli¢, czy zestaw jest juz zainstalowany, poréwnujgc swaj silnik z ponizszymi zdjeciami.

Wyslij wiadomos$¢ e-mail na adres MarineServiceAlerts@garmin.com, aby zamowi¢ zestaw zatrzaskowy do swojego
silnika. Nalezy poda¢ numer seryjny (umieszczony z tytu obudowy uktadu sterowania ponizej puszki potgczeniowe;j i
wygladajacy tak: ,s/n: SRXXXXXXX”).
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Mocowanie pasa bezpieczenstwa

1. Z silnikiem w pozycji podniesionej poprowadz dtuzszy koniec pasa @ nad gorna
czescig silnika.

2. Przetdz koniec pasa przez sprzaczke @ na drugim koncu pasa.

3. Ciagnij pas przez sprzaczke do momentu, az mocno unieruchomisz silnik w
uchwycie.

4. Odciagnij koniec pasa od sprzgczki, pociagnij go w dét i przymocuj do drugiej
strony pasa.

Okreslanie, czy zestaw zatrzaskowy jest zainstalowany na silniku
1. Ustaw silnik zaburtowy w pozycji opuszczone;.
2. Sprawdz przestrzen pod sprezyng gazowg na koncu uchwytu @

Jedli silnik ma zamontowany zestaw, widoczny bedzie dodatkowy wspornik @ znajdujacy sie pod sprezyng

gazowa.
q

GARMIN

!.
-

GARMIN

Silnik bez Silnik z zamontowanym
zamontowanego zestawem
zestawu
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POMOZNI MOTOR FORCE

ZAJETI IZDELKI
Pomozni motor Force, modela dolzine 50 palcev in 57 palcev.

TEZAVE
To servisno opozorilo vsebuje informacije o tezavah, ki se lahko pojavijo pri pomoznem motorju Garmin Force.

Tezava 1: Nepri¢akovan premik plovila
Tezava 2: Premalo privit napajalni kabel

Tezava 3: Opomnik za varnostni trak in nov komplet zapaha

INFORMACIJE O JAMSTVU

Stranke: Navedene tezave lahko odpravite tako, da sledite spodnjim navodilom, lahko pa jih odpravi tudi pooblasceni
prodajalec ali serviser izdelkov Garmin v okviru garancije.

Prodajalci: Garmin bo za odpravo navedenih tezav povrnil stroske do 1 ure dela.

TEZAVA 1: NEPRICAKOVAN PREMIK PLOVILA

Garmin je prejel manjSe Stevilo porocil, ki kazejo, da lahko pomozni motor Force nepri¢akovano in hitro premakne plovilo,
ko je vklopljena funkcija sidrnega zaklepa. Vzrok za to je lahko 1) spiralni kabel, ki je tesno stisnjen med ohisje krmilnega
sistema in pokrov gredi ali 2) neuravnana motorna gred.

TEZAVA 1 - UPOSTEVANJE

Obvezno

TEZAVA 1 — RESITVE

1) Mozno stiskanje spiralnega kabla

Ko nastavljate globino pomoznega motorja Force, se morate izogibati nastavitvi, pri
kateri je spiralni kabel stisnjen med pokrov gredi @ in ohi$je krmilnega sistema
®. Spiralni kabel se mora med obracanjem motorja prosto gibati.

Nastavitev najvecje varne globine preverite tako @ da razdalja od spodnjega dela
pokrova gredi do vrha pu$e na ohi§ju krmilnega sistema ni manjSa od 10 cm (4
palcev).

2) Mozna neuravnanost motorne gredi

Izvedite spodnje preizkuse, da preverite uravnanost motorne
gredi.

Vizualno preverite, ali so na zgornji pusi razpoke
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Ce je pusa napokana ali oddvojena od ohisja krmilnega sistema, je motorna gred morda neuravnana. Za nadaljnje
informacije posljite e-postno sporocilo na MarineServiceAlerts@garmin.com.

Opazujte smer dviganja vijaka @
1. Na daljinskem upravljalniku izberite == > Nastavitve > Pomozni motor > Stran vijaka v dvignjenem
polozaju in opazujte smer, ki je nastavljena za dviganje vijaka.

OPOMBA: Leva in desna stran @ sta opredeljeni glede na pogled na pomozni motor od zada;.
2. Premaknite pomozni motor iz spus€enega v dvignjeni polozZaj in opazujte obnasanje motorja.

Ce se motor samodejno zasuée v katero koli drugo smer kot tisto, ki ste jo opazili v koraku 1, je motorna
gred morda neuravnana. Za nadaljnje informacije posljite e-postno sporocilo na
MarineServiceAlerts@garmin.com.

POZOR
Ko uporabljate pomozni motor, imejte daljinski upravljalnik vedno pri sebi. Ce morate v ka’f‘rem koli trenutku spremeniti

delovanje pomoZnega motorja ali ga ulstaviti, lahko za zaustavitev vijaka pritisnete tipko == na daljinskem upravljalniku,
pritisnete stopalko ali pritisnete tipko O na nosilcu.

TEZAVA 2: PREMALO PRIVIT NAPAJALNI KABEL

Garmin je ugotovil, da matice na napajalnih priklju¢kih pomoZnega motorja morda niso do konca privite. V nekaterih
primerih lahko zaradi tega pride do segrevanja napajalnega kabla, kar lahko povzrodi kratkotrajen elektri€ni pozar na
stikalo, ki lahko odklopi napajanje in s tem omeji segrevanje. Upostevajte tudi, da izolacija Zic zavira gorenje in je
samougasljiva. Ti dejavniki lahko pomagajo omejiti obseg in trajanje potencialnega kratkotrajnega elektricnega pozara.

TEZAVA 2 - UPOSTEVANJE

Obvezno

TEZAVA 2 - RESITEV
POZOR
Pred servisiranjem pomoZnega motorja morate motor odklopiti od akumulatorja, da prepredite kratek stik.

Ko motor dvigate iz vode ali spuS&ate vanjo in ko opravljate dela na napajalnih prikljuckih, pazite, da vas ne uklescijo ali
pris€ipnejo premikajoci se deli, pri Eemer se lahko poskodujete.

Privijanje priklju¢ka napajalnega kabla brez razstavljanja

Ce namestitev pomoZnega motorja omogo&a dovolj prostora za dostop do prikljucka napajalnega kabla na krmilnem
sistemu, lahko z nasadnim nastavkom velikosti 10 mm in upoStevanjem spodnjih navodil privijete matice. Predviden ¢as
za to servisno opravilo zna$a priblizno 5 minut.

1. Odklopite pomozni motor od napajanja.
2. Premaknite pomozni motor v spus€en poloZaj.

3. Povlecite gumijast 3¢itnik @ navzgor in stran od priklju¢ka pozitivnega pola na =7 =
ohigju krmilnega servomehanizma. o :

OBVESTILO - @

Matic za pritrjevanje napajalnega kabla ne privijte prekomerno. Matice se morajo j___‘ = A-“D‘.?"ﬁ
tesno prilegati in Evrsto objemati uSesni kabelski ¢evelj na napajalnem kablu, toda =4 @/—«_/

Ce jih privijete prekomerno, lahko poskodujete povezavo. @ ¥ *

4. Z nasadnim nastavkom velikosti 10 mm privijte matico @ ki pritrjuje napajalni kabel na priklju¢ek pozitivnega pola,
pri Cemer uposStevajte naslednje:
e Pravilno privita matica pomeni, da ni Spranje med uSesnim kabelskim ¢evljem na napajalnem kablu, matico in
podlozko ter da ne morete premikati uSesnega priklju¢ka na drogu.
o Ce imate momentni klju¢ (priporo&ljivo), privijte matice z momentom 4 Nm (3 ft-Ibs) (36 in-Ibs).
5. Povlecite gumijast S€itnik navzdol, da prekrije priklju¢ek pozitivhega pola.
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6.
7.

Ponovite korake 3-5 Se za priklju¢ek negativhega pola.
Pomozni motor ponovno priklopite na napajanje.

Privijanje napajalnega kabla z minimalnim razstavljanjem

V nekaterih primerih lahko mesto namestitve ali drugi dejavniki otezujejo dostop z nasadnim nastavkom velikosti 10 mm
do priklju¢kov za napajalne kable na krmilnem sistemu ter njihovo privijanje. V tem primeru sledite spodnjim navodilom za
privijanje matic z delnim razstavljanjem motorja. Predviden ¢as za to servisno opravilo znasa priblizno 15 minut.

1.
2.

3.

10.

1.
12.
13.

14.

Odklopite pomozni motor od napajanja.
Premaknite pomoZzni motor v spus€en poloZzaj.

Odklopite kabel @ z zaslona @ na zgornjem &lenu nosilca tako, da
zavrtite venec na priklju¢ku v nasprotni smeri urinega kazalca.

Z dvema Sestkotnima nastavkoma ali klju€ema velikosti 4 mm odstranite
vijak ©) in podlozko z ene strani zgornjega zati¢a @ na ohi$ju krmilnega
sistema.

OPOMBA: Ko odstranite zati¢, se bo zgornji ¢len nosilca spustil in
ohisje krmilnega sistema se lahko nagne naprej. Poskrbite, da boste
pripravljeni na ta premik.

Ko odstranite zati¢, lahko puSi med ohiSjem krmilnega sistema in zgornjim
¢lenom nosilca padeta ven. Poskrbite, da ne boste izgubili pus.

S Sestkotnim nastavkom ali klju¢em velikosti 4 mm odstranite tri vijake @ Ki
razvodnico za kable pritrjujejo na ohiSje krmilnega sistema.

Razrahljajte vle¢no vrvico ® in jo premaknite na stran, tako da ne poteka prek
razvodnice.

OhiSje krmilnega sistema nagnite naprej. Razvodnico za kable povlecite stran
od ohisja, da jo odklopite.

OPOMBA: Razvodnica za kable je povezana na ohisje krmilnega sistema z
veckontaktnim priklju¢kom. Ob vle¢enju razvodnice boste zacutili rahel upor.

Razvodnico za kable premaknite v takSen poloZzaj, da boste imeli dostop do
priklju¢kov napajalnega kabla.

Povlecite gumijast S¢itnik @ navzgor in stran od priklju¢ka pozitivnega pola na
ohi$ju krmilnega servomehanizma.

OBVESTILO
Matic za pritrjevanje napajalnega kabla ne privijte prekomerno. Matice se
morajo tesno prilegati in ¢vrsto objemati uSesni kabelski Cevelj na
napajalnem kablu, toda &e jih privijete prekomerno, lahko poSkodujete
povezavo.

Medtem ko razvodnico za kable drzite v roki, s klju¢em velikosti 10 mm privijte matico
, ki pritrjuje napajalni kabel na prikljuéek pozitivnega pola, pri Eemer upostevajte
naslednje:

e Pravilno privita matica pomeni, da ni Spranje med uSesnim kabelskim
Cevljem na napajalnem kablu, matico in podlozko ter da ne morete
premikati uSesnega priklju¢ka na drogu.

e Ce imate momentni klju¢ (priporogljivo), privijte matice z momentom 4 Nm
(3 ft-Ibs) (36 in-lbs). i

Povlecite gumijast $&itnik navzdol, da prekrije prikljuek pozitivnega pola. {f
Ponovite korake 9-11 3e za prikljuCek negativnega pola. |
Nagnite ohisje krmilnega sistema naprej, poravnajte priklju¢ek na hrbtni strani

razvodnice za kable s priklju€¢kom na ohiSju krmilnega sistema in ju pritisnite skupaj, da

se povezeta.

Pritrdite razvodnico za kable na ohi$je krmilnega sistema s tremi vijaki @ ki ste jih odstranili v koraku 5.
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15. Napnite vle€¢no vrvico ® in poskrbite, da ni ukleS€ena ali prepletena med napajalnimi kabli ali kabli zaslona. Vie¢na
vrvica mora potekati navpi¢no vzdolz ohiSja krmilnega sistema in ne sme biti zvita ali zavita.

16. Poskrbite, da so puSe nameS&ene v ohisju krmilnega sistema ter z zati€em @‘ podlozko in vijakom @ ki ste jih
odstranili v koraku 4, povezite zgornji ¢len nosilca z ohiSjem krmilnega sistema.

17. Poravnaijte kabel z ustreznim priklju¢kom na zaslonu @ in zavrtite venec na priklju¢ku v smeri urinega kazalca, da
ga priCvrstite.

18. Pomozni motor ponovno priklopite na napajanje.

TEZAVA 3: OPOMNIK ZA VARNOSTNI TRAK IN NOV KOMPLET ZAPAHA

Ko je pomozni motor v dvignjenem poloZaju in je plovilo v plovbi ali ga vle€e drugo plovilo, mora biti pritrjen varnostni trak,
ki je prilozen pomoZnemu motorju Garmin Force. Ce ne pritrdite varnostnega traku, se lahko pomozni motor spusti, kar
$e posebej velja pri vijih hitrostih in v razburkani vodi. Ce se pomozni motor med premikanjem plovila spusti, lahko pride
do poskodb pomoznega motorja, poveca pa se tudi upor plovila.

TEZAVA 3 - UPOSTEVANJE

Priporoceno

TEZAVA 3 — RESITEV

Namestite lahko komplet zapaha, s ¢imer povecate togost sistema zapaha v zahtevnih razmerah, ko je motor v
dvignjenem polozZaju. Komplet zapaha ne odpravi zahteve po pritrditvi priloZzenega varnostnega traku.

Ce ste pomozni motor kupili po juniju 2020, je komplet zapaha morda Ze name$&en. Ali je komplet zapaha Ze name$éen,
lahko ugotovite tako, da svoj motor primerjate s spodnjimi fotografijami.

Da si priskrbite komplet zapaha za motor, posljite e-postno sporoc€ilo na MarineServiceAlerts@garmin.com. Navesti
morate serijsko Stevilko (nahaja se na hrbtnem delu ohi$ja krmilnega sistema pod razvodnico za kable, in sicer v obliki
s/n: BRXXXXXXX).

Pritrditev varnostnega traku

1. Ko je motor v dvignjenem polozaju, dvignite daljSi konec traku @ ¢ez motor.

2. Konec traku vstavite skozi zaponko na drugem koncu traku.

3. Povlecite trak skozi zaponko, da motor pritrdite na nosilec.

4. Povlecite trak stran od sponke in navzdol ter pritrdite na drugi strani.
Ugotavljanje ali je na vaSem motorju namesSéen komplet zapaha

1. Premaknite pomoZzni motor v spus€en polozaj.

2. Preglejte prostor pod plinsko vzmetjo na koncu nosilca @

Ce je na vasem motorju name$&en komplet zapaha, lahko vidite dodatno konzolo @ pod plinsko vzmetjo.
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FORCE VANBRODSKI MOTOR

PROIZVODI NA KOJE SE NAVEDENO ODNOSI

Force vanbrodski motor, modeli veli¢ine 50" i 57".

PROBLEMI

Ovo servisno upozorenje sadrzi informacije o tri problema koja bi mogla utjecati na vas Garmin Force vanbrodski motor.
1. problem: Neocekivano kretanje plovila

2. problem: Nedovoljno zategnut kabel napajanja

3. problem: Ostatak sigurnosnog remena i novi komplet zasuna

INFORMACIJE O JAMSTVU

Kupci: Ove probleme mozete rijesiti slijedeci upute u nastavku ili vam ih pod jamstvom moze rijeSiti ovlasteni dobavlja¢
tvrtke Garmin ili servisni centar.

Dobavljaci: Garmin ée refundirati do jednog sata rada za rjeSavanje ovih problema.

1. PROBLEM: NEOCEKIVANO KRETANJE PLOVILA

Tvrtka Garmin primila je nekoliko izvjestaja koji ukazuju na to da Force vanbrodski motor moze neocekivano i brzo
pomaknuti plovilo kada je aktivirana funkcija zaklju¢avanja sidra. Moguci uzrok je 1) prikljeStenje kabela izmedu kucista
upravljackog sustava i poklopca vratila ili 2) neporavnato vratilo motora.

1. PROBLEM SUKLADNOST

Obvezno

RJESENJA ZA 1. PROBLEM

1) Moguce prikljestenje kabela

Prilikom postavljanja dubine Force vanbrodskog motora izbjegavajte ga postaviti tako
da se kabel priklijesti izmedu poklopca vratila @ i kuc¢ista upravljackog sustava
@. Kabel se mora slobodno pomicati prilikom upravljanja motorom.

Kako biste provjerili postavku maksimalne dubine @ udaljenost izmedu dna
poklopca vratila i vrha lezaja na kucistu upravljatkog sustava ne smije manja od 10
cm (4 in).

GARMIN

2) Moguée neporavnanje vratila motora

IzvrSite ove testove kako biste provijerili je li vratilo motora
ispravno poravnato.

Vizualno provjerite ima li na gornjem lezaju napuklina
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Ako je lezaj napukao ili nije pri€vr§éen na kuciste upravljackog sustava, vratilo motora moglo bi biti neporavnato. Dodatne

informacije zatraZite na adresi e-poSte MarineServiceAlerts@garmin.com.

Provjerite smjer sklapanja propelera @

1. Na daljinskom upravljacu odaberite == > Postavke > Vanbrodski motor > Propeler na sklopivoj
strani i pogledajte polozaj sklapanja za koji je propeler konfiguriran.
NAPOMENA: Desno i lijevo odredeno je uz pogled na vanbrodski motor straga.

2. Pomaknite vanbrodski motor iz uporabnog u sklopljeni polozaj i proucite ponasanje motora.

Ako se motor automatski okrene u bilo kojem smjeru koji nije uoen u 1. koraku, vratilo motora moglo bi
biti neporavnato. Dodatne informacije zatrazite na adresi e-poste MarineServiceAlerts@garmin.com.

OPREZ
Neka daljinski upravlja¢ uvijek bude uz vas tijekom upotrebe vanbrodskog rlotora. Ako u bilo kojem trenutku

trebate prilagoditi ili zallustaviti rad vanbrodskog motora, moZete pritisnuti ® na daljinskom upravljacu, pritisnuti noznu
papucicu ili pritisnuti O na nosaéu kako bi se zaustavio propeler.

2. PROBLEM: NEDOVOLJNO ZATEGNUT KABEL NAPAJANJA

Tvrtka Garmin ustanovila je da matice na prikljuécima napajanja vanbrodskog motora mozda nisu potpuno zategnuti. To u
odredenim situacijama moie uzrokovati zagrijavanje kabela napajanja Sto pak moze dovesti do kratkog elektriénog

ispravan automatski OS|gurac koji mozZe ograniciti zagrijavanje nakon iskakanja osiguraca. Valja napomenut| da je izolacija
Zice inhibitor zapaljenja i sama se gasi. Ti faktori pomazu ograniciti raspon i trajanje mogucéeg kratkog elektri¢nog pozara.

2. PROBLEM SUKLADNOST

Obvezno

RJESENJE ZA 2. PROBLEM

OPREZ
Motor trebate iskop¢ati iz akumulatora prije servisiranja vanbrodskog motora kako bi se izbjegao kratki spo;.

Prilikom sklapanja ili upotrebe motora i tijekom rada na prikljuécima kabela napajanja pazite na opasnost od prignje€enja
ili prikljesStenja od pokretnih dijelova, $to moZe uzrokovati ozljede.

Zatezanje kabela napajanja bez rastavljanja

Ako instalacija vanbrodskog motora omoguéuje dovoljno prostora za pristup mjestu prikljuCivanja kabela napajanja na
upravljacki sustav s pomocu odvijaCa od 10 mm, moZete slijediti ove upute kako biste zategnuli matice. Procijenjeno
trajanje servisa iznosi priblizno 5 minuta.

1. Iskopcéajte vanbrodski motor iz napajanja.
2. Prebacite vanbrodski motor u uporabni poloZzaj.

3. Povucite gumenu zastitu @ prema gore i dalje od pozitivnog priklju¢ka na kucistu =7 =

servoupravljaca.
OBAVIJEST e @

Nemojte previSe zatezati matice kojima je kabel napajanja pri¢vr§éen. Matice bi j___‘ = A-“;)‘.?‘ﬁ

trebale biti stegnute i dobro pri€vrScivati okastu stopicu na kabelu napajanja, ali ] ®/=<'_/'

prejako zatezanje moglo bi ostetiti prikljucak. R (Mgl

4. Odvijatem od 10 mm zategnite maticu @ kojom je kabel napajanja spojen na pozitivni priklju¢ak i pritom se
pridrZzavajte smjernica u nastavku:
e Ako je matica dobro zategnuta, izmedu okaste stopice na kabelu napajanja, matice i podloSka nece biti
razmaka i ne¢ete moc¢i pomaknuti okastu stopicu na Sipki.
e Ako imate nasadni odvija¢ (preporucuje se), matice trebate zategnuti na 4 N-m (3 ft-bs) (36 in-lbs).
5. Povucite gumenu zastitu prema dolje kako biste pokrili pozitivni prikljucak.
6. Ponovite korake od 3 do 5 za negativni prikljuak.
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7.

Ponovo ukopéajte vanbrodski motor u napajanje.

Zatezanje kabela napajanja uz minimalno rastavljanje

U nekim slu¢ajevima lokacija montiranja ili drugi faktori otezavaju pristup mjestu priklju€ivanja kabela napajanja na
upravljacki sustav s pomocu odvija¢a od 10 mm kako bi se priklju¢ci zategnuli. U tom slu€aju moZete slijediti upute u
nastavku kako biste djelomi¢no rastavili motor i zategnuli matice. Procijenjeno trajanje servisa iznosi priblizno 15 minuta.

1.
2.

3.

10.

11.
12.
13.

14.
15.

Iskopcajte vanbrodski motor iz napajanja.
Prebacite vanbrodski motor u uporabni polozaj.

Iskopcajte kabel @ iz zaslona @ na gornjem dijelu nosaca okretanjem
spojnog prstena na priklju¢ku u smjeru suprotnom od kazaljke na satu.
S pomocu dva Sesterokutna nastavka ili klju¢a veli€¢ine 4 mm izvadite vijak

©) i podlozak s jedne strane gornjeg klina @ na kucistu upravljackog
sustava.

NAPOMENA: Kada uklanjate ovaj klin, gornji dio na nosacu ¢ée se
spustiti, a kuciste upravljaCkog sustava moglo bi se nagnuti prema
naprijed. Budite pripremljeni na taj pokret.

Lezajevi izmedu kucista upravljatkog sustava i gornjeg dijela nosaca mogli
bi ispasti kada uklanjate klin. Pazite da zadrzite te lezajeve.

S pomocu Sesterokutnog nastavka ili klju€a veli€ine 4 mm izvadite tri vijka ®
koja pri¢vrS§¢uju razvodnu kutiju na kuciste upravljackog sustava.

Olabavite vuéni kabel ® i pomaknite ga u stranu kako se ne bi pruzao preko
razvodne kutije.

Nagnite kuéiste upravljackog sustava prema naprijed i povucite razvodnu kutiju
dalje od kuc¢ista kako bi se odspojila.

NAPOMENA: Razvodna kutija povezana je s kucistem upravljackog sustava
priklju¢kom s viSe pinova. Kada povucCete kutiju, osjetit cete mali otpor.

Pomaknite razvodnu kutiju u polozaj u kojem mozete pristupiti prikljuécima
kabela napajanja.

Povucite gumenu zastitu @ prema gore i dalje od pozitivnog prikljucka na
kucistu servoupravljaca.

OBAVIJEST
Nemojte previSe zatezati matice kojima je kabel napajanja pri¢vrséen.
Matice bi trebale biti stegnute i dobro pri€vrséivati okastu stopicu na kabelu
napajanja, ali prejako zatezanje moglo bi ostetiti prikljucak.

Dok razvodnu kutiju drZite u ruci, kljuéem od 10 mm zategnite maticu kojom
je kabel napajanja priévr§éen na pozitivni prikljuak, pritom se pridrzavajuci smjernica
u nastavku:
¢ Ako je matica dobro zategnuta, izmedu okaste stopice na kabelu
napajanja, matice i podloska nece biti razmaka i ne¢ete moéi pomaknuti
okastu stopicu na Sipki.
e Ako imate nasadni odvija¢ (preporucuje se), matice trebate zategnuti na 4
N-m (3 ft-Ibs) (36 in-Ibs).
Povucite gumenu zastitu prema dolje kako biste pokrili pozitivni priklju¢ak. £
Ponovite korake od 9 do 11 za negativni prikljuCak. £
Nagnite kuéiSte upravljackog sustava prema naprijed, poravnajte priklju¢ke na poledini L
razvodne kutije s priklju¢kom na kuciStu upravljackog sustava i pritisnite kako biste ga
spojili.
Razvodnu kutiju pri€vrstite na kuciste upravljackog sustava s pomocu tri vijka ® koja ste uklonili u koraku 5.
Ponovo zategnite vuéni kabel ® i osigurajte da nije priklijesten ili zapetljan s kabelom napajanja ili kabelom zaslona.
Vuéni kabel treba se pruzati okomito uz kuciste upravljackog sustava bez ikakvih savijenih dijelova.
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16. Provjerite da su lezajevi postavljeni u kuéiste upravljaCkog sustava i ponovo spojite gornji dio nosaca i kuciste
upravljac¢kog sustava s pomocu klina @ podloska i vijka ® koje ste uklonili u koraku 4.

17. Poravnaijte kabel s priklju¢kom posebnog oblika na zaslonu @ i okrenite spojni prsten kako biste ga pricvrstili.
18. Ponovo ukopcajte vanbrodski motor u napajanje.

3. PROBLEM: OSTATAK SIGURNOSNOG REMENA | NOVI KOMPLET ZASUNA

Sigurnosni remen prilozen uz Garmin Force vanbrodski motor mora se pricvrstiti kad je vanbrodski motor sklopljen i kad
se plovilo krece ili se vu€e. Ako ne pri¢vrstite sigurnosni remen, moze doci do pokretanja vanbrodskog motora, osobito
pri ve¢im brzinama na nemirnom moru. Ako se vanbrodski motor pokrene dok se plovilo kre¢e, vanbrodski motor moze
se ostetiti i moze se povecati otpor plovila.

3. PROBLEM SUKLADNOST

Preporu¢eno

RJESENJE ZA 3. PROBLEM

MozZete instalirati komplet zasuna kojim se povecava sigurnost sustava zasuna na nemirnom moru dok je motor sklopljen.
Ako postavite komplet zaslona, to ne znaci da se priloZzen sigurnosni remen viSe ne treba pricvrséivati.

Ako je va$ vanbrodski motor kupljen nakon lipnja 2020. godine, komplet zasuna mogao bi ve¢ biti instaliran. MozZete
provijeriti je li komplet ve¢ instaliran usporedbom motora sa slikama u nastavku.

Posaljite poruku e-poste na adresu MarineServiceAlerts@garmin.com kako biste zatrazili komplet zasuna za svoj motor.
Morate navesti serijski broj (nalazi se na poledini upravljackog sustava ispod razvodne kutije i prikazan je kao s/n:
BRXXXXXXX).

Priévrséivanje sigurnosnog remena

1. Dok je motor u sklopljenom polozaju, podignite dugi kraj remena @ preko —
gornjeg dijela motora.

2. Provucite kraj remena kroz kopc&u @ na drugom kraju remena.
3. Povucite remen kroz kop&u dok ne drzi motor évrsto uz nosac.
4. Povucite remen dalje od kopcCe i pritisnite je prema dolje da biste je pri€vrstili za
drugu stranu remena.
Provjera instalacije kompleta zasuna na vaSem motoru
1. Prebacite vanbrodski motor u uporabni polozaj.

2. Pogledajte razmak ispod plinske opruge na kraju nosaca @

Ako je na motor instaliran komplet, moéi Cete vidjeti dodatni nosad @ ispod plinske opruge.
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