A
GARMIN.
GNX™ Wind

Benutzerhandbuch



© 2016 Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften

Alle Rechte vorbehalten. Geméf Urheberrechten darf dieses Handbuch ohne die schriftliche Genehmigung von Garmin weder ganz noch teilweise kopiert werden. Garmin behéit sich
das Recht vor, Anderungen und Verbesserungen an seinen Produkten vorzunehmen und den Inhalt dieses Handbuchs zu &ndern, ohne Personen oder Organisationen iiber solche
Anderungen oder Verbesserungen informieren zu miissen. Unter www.garmin.com finden Sie aktuelle Updates sowie zusétzliche Informationen zur Verwendung dieses Produkts.
Garmin®, das Garmin Logo und quatix” sind Marken von Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften und sind in den USA und anderen Landern eingetragen. GNX™ ist eine Marke
von Garmin Ltd. oder deren Tochtergesellschaften. Diese Marken diirfen nur mit ausdriicklicher Genehmigung von Garmin verwendet werden.

NMEA 2000° und das NMEA 2000 Logo sind eingetragene Marken der National Marine Electronics Association.


http://www.garmin.com

Inhaltsverzeichnis

Erste Schritte.......cccceeirveeiiirinnnnnnnnn.. 1
Tasten ... 1
Instrumentenanzeige...........cccecveevueennen 2
Anzeigen von Sensorinformationen....... 2

WiINdrose........cccoeeeveeeeeiiieieecieeee 3

Autopilotmodus.........cccceenevniinnnnnnns 5
Verwenden des Autopilotmodus mit der
Einstellung AWA oder TWA................... 6
Verwenden des Autopilotmodus mit der
Einstellung TAWA oder TTWA................ 6
Verwenden des Autopilotmodus mit der
Einstellung BTW oder CTS...................... 7
Verwenden des Autopilotmodus mit der
Einstellung MEM............ccooeeiiiii, 7

Einstellung......cc.ccovueiinniiinirinnnnnnnn. 8
Andern von
Konfigurationseinstellungen.................. 8
Anpassen der Anzahl der
Instrumentenanzeigen............ccccoeennee. 9
Anpassen einer
Instrumentenanzeige.........cccccceeeeeeeneen. 9
Verbindung mit einem Garmin®
Wearable........ccoooiiii 9
Konfigurationsmenus...........cccccccveeeunee. 9

1.0 DATA
Konfigurationseinstellungen............ 10
2.0 FILT
Konfigurationseinstellungen............ 10
3.0 UNIT
Konfigurationseinstellungen............ 10
4.0 SENS
Konfigurationseinstellungen............ 10
5.0 WEAR
Konfigurationseinstellungen............ 10
6.0 SYST
Konfigurationseinstellungen............ 11

Anhang........cccooiveiiiiiiieniiieeceeenees 12
Technische Daten..........cccccveevveeennnnne. 12
Glossar mit Abkurzungen..................... 13

Gutgemachte Geschwindigkeit........ 14

Inhaltsverzeichnis






Erste Schritte

Lesen Sie alle Produktwarnungen und sonstigen wichtigen Informationen der Anleitung "Wichtige Sicherheits-
und Produktinformationen", die dem Produkt beiliegt.

Tasten

Mit den Tasten des Instruments kdnnen Sie Datenseiten durchblattern, durch Meniis navigieren und das Gerat
ein- und ausschalten. Die Funktionen der Tasten sind von der derzeit angezeigten Gerateseite abhangig.

Taste ‘ Funktion

O

Driicken Sie die Taste, um das Instrument einzuschalten.
Driicken Sie die Taste, um die Beleuchtungshelligkeit zu andern.
Halten Sie die Taste gedriickt, um das Instrument auszuschalten.

AV

Driicken Sie die Taste, um Instrumentenanzeigen und Meniielemente zu durchblattern.
Driicken Sie die Taste, um die Werte von Untermenueinstellungen anzupassen.

Driicken Sie die Taste, um das Meni zu 6ffnen, wenn eine Instrumentenanzeige angezeigt wird.
Driicken Sie die Taste, um ein Untermenti zu 6ffnen, wenn ein Meniielement angezeigt wird.
Driicken Sie die Taste, um einen anzupassenden Wert auszuwahlen, wenn ein Untermenii angezeigt
wird.

Driicken Sie die Taste, um eine Einstellung zu tibernehmen, wenn der Wert in einem Untermenii
angepasst wurde.

Halten Sie die Taste gedriickt, um den Autopilotmodus zu aktivieren (Autopilotmodus, Seite 5).

Driicken Sie die Taste, um zu den Instrumentenanzeigen zuriickzukehren, wenn das Menii angezeigt
wird.

Driicken Sie die Taste, um zum Meni zuriickzukehren, wenn ein Untermeni angezeigt wird.

Driicken Sie die Taste, um eine Einstellung zu verwerfen, wenn der Wert in einem Untermenii
angepasst wird.
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Instrumentenanzeige
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Instrumentenanzeige: Zeigt numerische Informationen zum Windwinkel oder zur
Windrichtung an (Anpassen einer Instrumentenanzeige, Seite 9).

Menibildschirm: Zeigt den Dezimalwert der Meniikategorie und des Untermentiele-
ments an.

Zeigt auf einer Bootsansicht Informationen zur Windrichtung oder zum Windwinkel
an. (Windrose, Seite 3)

Zeigt den Umfang der Windrose an, der sich bei der Konfiguration fiir das Segeln
hart am Wind andert (Windlupe, Seite 4).

Instrumentenanzeige: Zeigt Informationen des Geschwindigkeitssensors an
(Anpassen einer Instrumentenanzeige, Seite 9).

Meniibildschirm: Zeigt den Namen der Meniikategorie oder den Namen und den
Wert des Untermeniielements an.

Anzeigen von Sensorinformationen

Das Instrument zeigt Sensorinformationen in bis zu vier Instrumentenanzeigen an. Sie kénnen die Anzahl der
Instrumentenanzeigen anpassen (Anpassen der Anzahl der Instrumentenanzeigen, Seite 9) sowie auch die
Daten, die in den einzelnen Instrumentenanzeigen angezeigt werden (Anpassen einer Instrumentenanzeige,

Seite 9).

1 Wenn MENU oder SUBMENU angezeigt wird, driicken Sie wiederholt die Taste *), bis eine
Instrumentenanzeige zu sehen ist.

2 Driicken Sie A und ¥, um die verfligbaren Instrumentenanzeigen zu durchblattern.
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Windrose

Die Windrose ist eine visuelle Darstellung des vom verbundenen Windsensor bereitgestellten Windwinkels bzw.
der Windrichtung.

Sie konnen die Windrose so konfigurieren, dass auf einer Instrumentenanzeige drei Arten von
Windinformationen zu sehen sind:
Gleichzeitige Anzeige des Winkels des wahren Winds und des scheinbaren Winds

Fokussierte Anzeige fiir das Segeln hart am Wind
Richtung des wahren Winds

Rose fiir den wahren und den scheinbaren Wind

Wenn in der Mitte der Windrose nichts angezeigt wird, zeigt die Windrose mit zwei Arten von Nadeln sowohl den
Winkel des wahren Winds als auch den Winkel des scheinbaren Winds an.

a
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(‘D Schattierte Nadel: Der Winkel des scheinbaren Winds (AWA)

@ Einfache Nadel: Der Winkel des wahren Winds (TWA)
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Windlupe

Wenn in der Mitte der Windrose CH angezeigt wird, zeigt die Windrose sowohl den Winkel des wahren Winds als
auch den Winkel des scheinbaren Winds in einem fokussierten Bereich fiir das Segeln hart am Wind an.

02
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@ CH: Die Windrose ist fiir das Segeln hart am Wind (CH) fokussiert.

@ Schattierte Nadel: Der Winkel des scheinbaren Winds (AWA)

@ Einfache Nadel: Der Winkel des wahren Winds (TWA)

Windrosenskala: Der Umfang des fokussierten Bereichs, der automatisch basierend auf dem Kurs des
Schiffs angepasst wird.
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Windrose fiir die Windrichtung

Wenn in der Mitte der Windrose TWD angezeigt wird, zeigt die Windrose mit zwei Arten von Nadeln die Richtung
des wahren Winds an. Die Nadeln geben die Richtung des wahren Winds basierend auf der relativen
Nordrichtung an. Sie sollten in diesem Modus das Bootssymbol auf der Windrose ignorieren.

M P
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® Richtung des wahren Winds (TWD): Die Windrose zeigt die Richtung des wahren Winds an.

@ Einfache Nadel: Die Richtung, aus der der Wind kommt.

@ Doppelte Nadel: Die Richtung, in die der Wind weht.

Autopilotmodus

Verwenden Sie das Marineinstrument als Hilfe zum Steuern mit einem bestimmten Windwinkel oder mit
Informationen, die Sie von verbundenen Sensoren und einem GPS-Gerat erhalten haben.

AuRerdem kann lhnen das Marineinstrument beim Wenden behilflich sein.

Autopilotmodus



Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung AWA oder TWA

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung fiir den Winkel des scheinbaren Winds (AWA) miissen
Sie das Instrument entweder drahtlos oder (iber das NMEA 2000° Netzwerk mit einem Windsensor verbinden.

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung fir den Winkel des wahren Winds (TWA) miissen Sie
das Instrument drahtlos oder iber das NMEA 2000 Netzwerk mit einem Windsensor verbinden. Aulerdem
missen Sie es tiber das NMEA 2000 Netzwerk mit einem Geschwindigkeitssensor oder einem GPS-Geréat
verbinden.

Sie kénnen einen bestimmten Wert fiir den Windwinkel festlegen und das Instrument beim Segeln als
Steuerungshilfe verwenden.

1 Halten Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste — gedriickt.
Das Instrument aktiviert den Autopilotmodus.
2 Wahlen Sie eine Option:
Wenn AWA oder TWA angezeigt wird, fahren Sie mit Schritt 4 fort.
Falls AWA oder TWA nicht angezeigt wird, halten Sie — gedriickt, bis der Text blinkt.
3 Driicken Sie A oder ¥, um AWA oder TWA auszuwahlen. Driicken Sie dann E

4 Driicken Sie A oder ¥, um einen numerischen Wert fiir den Windwinkel einzugeben, der beim Steuern
verwendet wird.

5 Driicken Sie E um den Windwinkel zu bestatigen.
6 Steuern Sie das Schiff. Achten Sie dabei darauf, dass die Nadel direkt nach vorne zeigt.

Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung TAWA oder TTWA

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit den Werten fiir den Zielwinkel des scheinbaren Winds (TAWA) oder
den Werten fiir den Zielwinkel des wahren Winds (TTWA) miissen Sie das Instrument mit einem kompatiblen
Kartenplotter verbinden, auf dem eine Polartabelle geladen und aktiviert ist.

Sie konnen entweder TAWA oder TTWA verwenden, um den optimalen Windwinkel fiir die maximale
Bootsgeschwindigkeit bei den aktuellen Bedingungen zu finden und das Instrument beim Segeln als
Steuerungshilfe zu verwenden.

1 Halten Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste — gedriickt.
Das Instrument aktiviert den Autopilotmodus.
2 Wahlen Sie eine Option:
Wenn TAWA oder TTWA angezeigt wird, fahren Sie mit Schritt 4 fort.
Falls nicht TAWA oder TTWA angezeigt wird, halten Sie — gedriickt, bis der Text blinkt.
3 Driicken Sie A bzw. ¥, um TAWA oder TTWA auszuwdbhlen. Driicken Sie dann E
4 Steuern Sie das Schiff. Achten Sie dabei darauf, dass die Nadel direkt nach vorne zeigt.
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Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung BTW oder CTS

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung fiir die Peilung zum Wegpunkt (BTW) miissen Sie das
Instrument Gber das NMEA 2000 Netzwerk mit einem GPS-Gerat verbinden.

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung fir den zu steuernden Kurs (CTS) miissen Sie das
Instrument tGber das NMEA 2000 Netzwerk mit einem GPS-Geréat, einem Steuerkurssensor und einem
Geschwindigkeitssensor verbinden.

Verwenden Sie das Instrument als Hilfsmittel bei der Navigation zu einem Wegpunkt auf einem verbundenen
GPS-Gerat.

1 Beginnen Sie mit der Navigation zu einem Ziel auf dem verbundenen GPS-Gerét.
2 Halten Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste —] gedriickt.
Das Instrument aktiviert den Autopilotmodus.

3 Wahlen Sie eine Option:

Wenn BTW oder CTS angezeigt wird, fahren Sie mit Schritt 5 fort.

Falls nicht BTW oder CTS angezeigt wird, halten Sie — gedriickt, bis der Text blinkt.
4 Driicken Sie A oder ¥, um BTW oder CTS auszuwahlen. Driicken Sie dann E
5 Steuern Sie das Schiff. Achten Sie dabei darauf, dass die Nadel direkt nach vorne zeigt.

Verwenden des Autopilotmodus mit der Einstellung MEM

Zum Verwenden des Autopilotmodus mit den Speichereinstellungen (MEM) miissen Sie das Instrument Gber
das NMEA 2000 Netzwerk mit einem Steuerkurssensor verbinden.

Das Marineinstrument kann lhnen beim Wenden behilflich sein, indem gespeicherte Wendewinkel fiir Backbord
und Steuerbord verwendet werden.

1 Halten Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste —] gedriickt.
Das Instrument aktiviert den Autopilotmodus.
2 Wabhlen Sie eine Option:
Wenn MEM angezeigt wird, fahren Sie mit Schritt 4 fort.
Falls MEM nicht angezeigt wird, halten Sie == gedriickt, bis der Text blinkt.
Driicken Sie A oder ¥, um MEM auszuwahlen. Driicken Sie dann E
Beginnen Sie eine Backbord- oder Steuerbordwende.
Nach dem ersten Trimm driicken Sie E um den Steuerkurswert als MEM1 zu speichern.
Setzen Sie die Wende fort.
Nach dem zweiten Trimm driicken Sie E um den Steuerkurswert als MEM2 zu speichern.
Setzen Sie die Wende fort, und achten Sie dabei auf die Nadel.
Wenn sich die Nadel von der Mitte entfernt, kennzeichnet dies den Zeitpunkt fiir die ndchste Wende.
Die Werte MEM1 und MEM2 andern sich wahrend der Wende automatisch.

0O NOoO G AW
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Einstellung

Uber das Konfigurationsmenii kénnen Sie die Anzeigen und Einstellungen des Instruments konfigurieren.
Das Konfigurationsmenii ist in zwei Stufen unterteilt, die durch einen Dezimalwert oben links auf der Seite
gekennzeichnet sind, wenn Sie E driicken.

TMS

12

Der Wert links der Dezimalstelle kennzeichnet die primare Meniikategorie.

Der Wert rechts der Dezimalstelle kennzeichnet das Untermeniielement innerhalb der primaren Meniika-
tegorie.

Wenn MENU angezeigt wird, kénnen Sie A bzw. V driicken, um die primaren Meniikategorien zu
durchblattern.

Wenn SUBMENU angezeigt wird, konnen Sie A bzw. V driicken, um die Untermeniielemente der
primaren Meniikategorien zu durchblattern.

Der Name der primaren Meniikategorie bzw. des Untermeniielements.

@® ©@ 060

Der Wert des Menii- oder Untermentielements.

Andern von Konfigurationseinstellungen

1 Driicken Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste —}

2 Driicken Sie A bzw. V¥, um eine MENU Kategorie auszuwahlen. Driicken Sie dann E

3 Driicken Sie A bzw. ¥, um eine SUBMENU Kategorie auszuwahlen. Driicken Sie dann E

Der Wert in der ausgewahlten Kategorie blinkt.

Driicken Sie A bzw. ¥, um den Wert anzupassen, und driicken Sie E um die Einstellung zu Gbernehmen.

5 Wahlen Sie eine Option:
- Driicken Sie == um den neuen Wert zu iibernehmen und zur SUBMENU Kategorie zurlickzukehren.
- Driicken Sie ¥, um alle Anderungen zu verwerfen und zur SUBMENU Kategorie zuriickzukehren.
Der Wert in der ausgewahlten Kategorie blinkt nicht mehr.

6 Driicken Sie zweimal die Taste :) um zu den Instrumentenanzeigen zuriickzukehren.

=N
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Anpassen der Anzahl der Instrumentenanzeigen

Sie kénnen maximal vier Instrumentenanzeigen anpassen.

1 Driicken Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste E

2 Driicken Sie A bzw. ¥, um SYST auszuwdéhlen. Driicken Sie dann E
3 Driicken Sie A bzw. ¥, um PGES auszuwahlen. Driicken Sie dann E
4

D_rl'jcken Sie A bzw. ¥, um die Anzahl der Instrumentenanzeigen auszuwahlen (1 bis 4). Driicken Sie dann
== um die Einstellung zu ibernehmen.

5 Dricken Sie zweimal die Taste ' ), um zu den Instrumentenanzeigen zurtickzukehren.

Anpassen einer Instrumentenanzeige

Sie kénnen die Daten anpassen, die in den drei Hauptbereichen der einzelnen Instrumentenanzeigen angezeigt
werden.

1 Driicken Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste A bzw. ¥, um eine anzupassende
Instrumentenanzeige auszuwahlen.

2 Driicken Sie E

3 Driicken Sie E um DATA auszuwahlen.

4 Driicken Sie A bzw. ¥, um eine Option auszuwahlen:
Wiéhlen Sie SUBMENU 1.1, um den Wert unten links (Geschwindigkeit) zu &ndern.
Wahlen Sie SUBMENU 1.2, um den Wert oben links (Richtung) zu dndern.
Wahlen Sie SUBMENU 1.3, um die Windrosenfunktion zu andern.

Dricken Sie E

Driicken Sie A bzw. ¥, um den Wert zu dndern.

Driicken Sie ==, um die Anderung zu bestétigen.

Wiederholen Sie die Schritte 4 bis 7 fiir jeden Wert bzw. jede Funktion, die Sie in der aktuellen
Instrumentenanzeige andern miissen.

9 Driicken Sie zweimal die Taste ' ), um zu den Instrumentenanzeigen zurtickzukehren.

00 N o »

Verbindung mit einem Garmin Wearable

Das kompatible Garmin Wearable kommuniziert iber die Garmin Connect IQ" App Boat Data mit dem
Instrument. Falls diese App noch nicht auf dem Wearable installiert ist, miissen Sie sie im Garmin Connect IQ
Shop herunterladen. Weitere Informationen zu Connect IQ Apps finden Sie im Benutzerhandbuch des Garmin
Wearables.

Sie kénnen eine Verbindung mit einem kompatiblen Garmin Wearable herstellen, z. B. mit einem quatix” 5 Gerét,
um Windinformationen vom Instrument anzuzeigen.

1 Driicken Sie auf einer Instrumentenanzeige die Taste E
2 Driicken Sie A bzw. ¥, um WEAR auszuwabhlen. Driicken Sie anschlieBend E
3 Wahlen Sie eine Option:

Wenn fir die Einstellung ENBL die Option OFF qewéhlt ist, driicken Sie E Driicken Sie anschlieRend A
bzw. ¥, um ON auszuwahlen, und driicken Sie ==

Wenn fir die Einstellung ENBL die Option ON ausgewahlt ist, fahren Sie mit dem nachsten Schritt fort.
4 Driicken Sie A bzw. ¥, um CONN auszuwdéhlen, und driicken Sie E
Auf der Seite wird ADD angezeigt.

5 Offnen Sie auf dem Garmin Wearable die Boat Data App, um die Herstellung der Verbindung mit dem
Instrument abzuschlielRen.

Konfigurationsmeniis

In diesem Abschnitt finden Sie Details zu den Elementen des Konfigurationsmeniis, die nach Punkten fiir die
Menis und Untermenis sortiert sind.
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1.0 DATA Konfigurationseinstellungen
1.1 Untere Datenfeldkonfiguration: Andert den Geschwindigkeitstyp der aktuellen Instrumentenseite.

1.2 Obere Datenfeldkonfiguration: Andert die Windrichtung oder den Winkeltyp auf der aktuellen
Instrumentenseite.

1.3 Windrosenkonfiguration: Andert die Funktion der Windrose auf der aktuellen Instrumentenseite.

2.0 FILT Konfigurationseinstellungen

Im Filterkonfigurationsmeni kénnen Sie die Dampfung der vom Sensor empfangenen Daten anpassen, bevor
sie in den einzelnen Datenkategorien (2.1 bis 2.d) angezeigt werden.

Je hoher der Filterwert (0 bis d) fiir die einzelnen Datenkategorien, desto starker ist die Datendampfung zum
Anpassen extremer Messwerte. Wenn Sie beispielsweise einen hoheren Filter fiir TWS einrichten, erhalten Sie
bei stiirmischem Wetter stabilere Windgeschwindigkeitsmesswerte.

Im Glossar sind die in diesem Menii verwendeten Abkirzungen fiir die Datentypen erklart (Glossar mit
Abkiirzungen, Seite 13).

3.0 UNIT Konfigurationseinstellungen
3.1 WIND: Andert die MaReinheiten fiir die Windgeschwindigkeit.
3.2 BSP: Andert die MaReinheiten fiir die Bootsgeschwindigkeit.

3.3 NRTH: Andert die Nordreferenz fiir den Steuerkurs und die Windrichtung. MAG steht fiir magnetische
Nordrichtung, TRU steht fiir wahre Nordrichtung, und GRD steht fiir Gitter.

4.0 SENS Konfigurationseinstellungen

4.1 WIND: Aktiviert bzw. deaktiviert Daten vom verbundenen Funkwindsensor. Im deaktivierten Zustand werden
Daten vom verbundenen Funkwindsensor nicht tiber das NMEA 2000 Netzwerk libertragen.

4.2 ANGL: Passt den Winkel des Windsensors an, damit er auf den Bug des Schiffs ausgerichtet ist.
4.3 RSSI: Zeigt die Signalstarke der Verbindung zwischen dem Instrument und dem Funkwindsensor an.
4.4 BSP%: Passt die Kalibrierung der auf dem Instrument angezeigten Bootsgeschwindigkeitsinformationen an.

HINWEIS: Diese Anpassung wirkt sich nur auf die Informationen aus, die auf dem Marineinstrument
angezeigt werden. Andere Geréte, die Geschwindigkeitsinformationen vom NMEA 2000 Netzwerk nutzen,
missen bei Bedarf separat kalibriert werden.

5.0 WEAR Konfigurationseinstellungen
5.1 ENBL.: Aktiviert die Verbindung mit einem kompatiblen Garmin Wearable.
5.2 CONN: Initiiert eine Verbindung mit einem kompatiblen Garmin Wearable.
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6.0 SYST Konfigurationseinstellungen
6.1 LGHT: Passt die Beleuchtungshelligkeit auf einer Skala von 0 bis 100 % an.
6.2 COLR: Legt die Farbe der Instrumentenanzeige fest.

Bei den Einstellungen C0O0 bis C06 handelt es sich um die benutzerdefinierten Farben, die direkt auf dem
Marineinstrument verfligbar sind.

Die Einstellung CO7 ist eine benutzerdefinierte Farbeinstellung, die von anderen Instrumenten im NMEA 2000
Netzwerk gesteuert wird.

6.3 BEEP: Aktiviert bzw. deaktiviert Tone, die bei Tastendruck ausgegeben werden.
6.4 POWR: Ermdglicht es lhnen anzupassen, wie das Instrument eingeschaltet wird.
Mit AuT wird das Instrument automatisch eingeschaltet, wenn das NMEA 2000 Netzwerk eingeschaltet wird.

Mit OFF bleibt das Instrument ausgeschaltet, wenn das NMEA 2000 Netzwerk eingeschaltet wird. Das
Instrument muss durch Driicken von () eingeschaltet werden.

6.5 PGES: Legt die Anzahl der Instrumentenseiten fest.

6.6 SCRL: Legt fest, dass die Instrumentenseiten automatisch durchblattert werden. Der festgelegte Wert (1
bis 9) steht fir die Anzahl der Sekunden bis zum Seitenwechsel.

Bei der Einstellung OFF ist der Seitenwechsel deaktiviert.
6.7 FILT: Dient zum Einrichten und Anpassen der Filtereinstellungen.

Mit der Option SYN werden Filtereinstellungen zwischen dem GNX Wind Gerat und verbundenen
Kartenplottern und anderen kompatiblen Instrumenten synchronisiert.

Mit der Option LOC werden Filtereinstellungen auf das GNX Wind Gerat beschrankt. Einstellungen werden
nicht mit verbundenen Kartenplottern oder anderen kompatiblen Instrumenten geteilt.

6.8 DFLT: Stellt die Werkseinstellungen des Marineinstruments wieder her.
6.9 VER: Zeigt die installierte Softwareversion an.
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Anhang

Technische Daten

Angabe Werte

Abmessungen ohne Sonnenschutz (H x B x T) 110 x 115 x 30 mm (4,33 x 4,53 x 1,18 Zoll)
Abmessungen mit Sonnenschutz (H x B x T) 115x 120 x 35,5 mm (4,53 x 4,72 x 1,4 Zoll)
Gewicht ohne Schutzabdeckung 247 g (8,71 Unzen)

Gewicht mit Schutzabdeckung 283 g (9,98 Unzen)

Temperaturbereich -15 °C bis 70 °C (5 °F bis 158 °F)
Sicherheitsabstand zum Kompass 209 mm (8,25 Zoll)

Gehause: Vollstandig abgedichtetes Polycarbonat

MR Anzeige: blendfreies Glas
Wasserdichtigkeit IEC 60529 IPX7"
Leistungsaufnahme Maximal 1,35 W

Maximale Spannung 32V Gleichspannung
NMEA 2000 Eingangsspannung 9 bis 16 V Gleichspannung
NMEA 2000 LEN bei 9 V Gleichspannung 3

NMEA 2000 Stromaufnahme 150 mA

1 Das Gerét ist bis zu einer Tiefe von 1 Meter 30 Minuten wasserdicht. Weitere Informationen finden Sie unter www.garmin.com/waterrating.
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Glossar mit Abkiirzungen

Viele Seiten des Gerats enthalten Abkiirzungen, um die angezeigten Mendis, Einstellungen oder Daten zu
identifizieren.

ALOG: (Analog-Untermenii) Das Filteruntermeni zum Anpassen der Dampfungsrate fiir die Winddaten auf der
Windrose.

ANGL: (Winkeluntermenii) Das Sensoruntermenii zum Anpassen des Windwinkelabgleichs der Daten vom
Windsensor.

APP: (Winkel des scheinbaren Winds) Wird im oberen linken Datenfeld angezeigt. Der Windwinkel im Verhaltnis
zum Bug des Schiffs.

AWA: (Winkel des scheinbaren Winds) Der Windwinkel im Verhaltnis zum Bug des Schiffs.

AWS: (Scheinbare Windgeschwindigkeit) Die gemessene Windgeschwindigkeit.

BEEP: (Signaltonuntermenii) Das Systemuntermeni zum Aktivieren und Deaktivieren der Téne bei Tastendruck.
BSP: (Bootsgeschwindigkeit) Die Geschwindigkeit des Schiffs durch Wasser.

BSP%: (Bootsgeschwindigkeit-Untermenii) Das Sensoruntermeni zum Anpassen der Geschwindigkeitsdaten,
die von einem verbundenen Geschwindigkeitssensor angezeigt werden.

BTW: (Peilung zum Wegpunkt) Die Fahrtrichtung zum Zielwegpunkt.

COLR: (Farbuntermenii) Das Systemuntermenii zum Andern der Farbe der Instrumentenanzeige.
CTS: (Zu steuernder Kurs) Der berechnete Kurs zum Ziel mit Kompensation fiir den Drift.

DATA: (Datenmenti) Die Meniikategorie mit Konfigurationselementen fiir die Instrumentenseite.
FILT: (Filtermenii) Die Meniikategorie mit Konfigurationselementen fiir Datenfilter.

LGHT: (Beleuchtung) Das Systemuntermenii zum Anpassen der Beleuchtungshelligkeit.

LOC: (Lokal) Filtereinstellungen gelten nur fiir das GNX Wind Gerét.

MEM: (Speicher: MEM1 und MEM2) Gespeicherte Werte fiir Backbord und Steuerbord, die beim Wenden im
Autopilotmodus verwendet werden.

PBS%: (Polar-Bootsgeschwindigkeit — Prozent) Die aktuelle Bootsgeschwindigkeit als Prozentsatz der maximal
maoglichen Bootsgeschwindigkeit angesichts der aktuellen Windgeschwindigkeit und des aktuellen
Windwinkels.2

PGES: (Seitenuntermenii) Das Systemuntermenii zum Konfigurieren der Anzahl der angezeigten
Instrumentenanzeigen.

POWR: (Stromversorgungsuntermenii) Das Systemuntermenii zum Aktivieren des automatischen Einschaltens.

RSSI: (Signalstarkenuntermentii) Das Sensoruntermeni zum Anzeigen der Signalstarke der Verbindung
zwischen dem Instrument und dem Funkwindsensor.

SENS: (Sensormenii) Die Meniikategorie mit Konfigurationselementen fiir den Sensor.

STR: (Steuerungsuntermendi) Das Filteruntermeni zum Anpassen der Aktualisierungsrate fiir die
Steuerungshilfe.

SYN: (Synchronisieren) Filtereinstellungen werden mit verbundenen Geraten synchronisiert.
SYST: (Systemmenii) Die Menlkategorie mit Konfigurationselementen fiir das System.

TAWA: (Zielwinkel des scheinbaren Winds) Der Winkel des scheinbaren Winds, der angesichts der aktuellen
Windrichtung und -geschwindigkeit die hdchste gutgemachte Geschwindigkeit gegen den Wind bietet.2

TBS%: (Ziel-Bootsgeschwindigkeit — Prozent) Die aktuelle Bootsgeschwindigkeit als Prozentsatz der maximal
moglichen Bootsgeschwindigkeit beim Zielwindwinkel.2

TRU: (Winkel des wahren Winds) Wird im oberen linken Datenfeld angezeigt. Der durch die
Bootsgeschwindigkeit des Schiffs kompensierte Windwinkel.

TTWA: (Zielwinkel des wahren Winds) Der Winkel des wahren Winds, der angesichts der aktuellen Windrichtung
und -geschwindigkeit die hdchste gutgemachte Geschwindigkeit gegen den Wind bietet.?

TWA: (Winkel des wahren Winds) Der durch die Bootsgeschwindigkeit des Schiffs kompensierte Windwinkel.

2 Damit Sie diesen Wert anzeigen kénnen, miissen Sie zunéchst das Instrument mit einem kompatiblen Kartenplotter verbinden, auf dem eine Polartabelle
geladen und aktiviert ist.
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TWD: (Richtung des wahren Winds) Die wahre Windrichtung im Verhaltnis zu Norden.

TWS: (Wahre Windgeschwindigkeit) Die durch die Bootsgeschwindigkeit des Schiffs kompensierte
Windgeschwindigkeit.

VMBG: (Gutgemachte Geschwindigkeit).

WIND: (Winduntermen(i) Das Einheitenuntermeni zum Anpassen der MaReinheiten fir die
Windgeschwindigkeit.

WIND: (Windgeberuntermenii) Das Sensoruntermenii zum Aktivieren und Deaktivieren der Daten vom
verbundenen Windsensor.

Gutgemachte Geschwindigkeit

Die gutgemachte Geschwindigkeit (VMG) ist die Geschwindigkeit zum oder von dem Wind. VMG wird anhand
der Bootsgeschwindigkeitsdaten von Sensoren im NMEA 2000 Netzwerk berechnet.

Windrichtung

VMG

Bootsgeschwindigkeit

@ ®
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