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Zaciname

Pozrite si priruCku DéleZité informdcie o bezpecnosti a produkte v baleni s produktom, kde néajdete upozornenia
spojené s produktom a iné dolezité informacie.

Motor nenechévajte bezat, ked sa vrtula nenachddza vo vode. Kontakt s rotujicou vrtulou moZe sposobit vazne
Zranenie.

Nepouzivajte motor v oblastiach, kde sa vy alebo ini fudia vo vode m6Zu dostat do kontaktu s rotujtcou vrtulou,
¢o by mohlo zapriCinit vazne zranenia.

Nesiete zodpovednost za bezpeénu a opatrni obsluhu vasho plavidla. Funkcie autopilota na vieénom motore
predstavuju nastroj, ktory zvysSuje vasu schopnost ovladat lod. Nezbavuiju vas zodpovednosti za bezpeénu
obsluhu vasej lode. Vyhybajte sa nebezpecenstvu pri navigovani a nikdy nenechavajte ovladanie motora bez
dozoru.

Naucte sa pouzivat funkciu autopilot v pokojnych a bezpeénych otvorenych vodach.

Budte opatrny pri pouzivani vlecného motora v blizkosti nebezpecenstva vo vode, ako su napriklad stromy, skaly
v plytcine, doky, piliere a iné lode.

Pred manipulaciou alebo pracou s vrtulou, hnacim motorom vrtule, elektrickymi spojmi alebo krytmi elektroniky
vzdy odpojte motor od batérie, aby ste predisli vaznemu zraneniu alebo usmrteniu.

/\ UPOZORNENIE

Pri pouzivani vleného motora majte vzdy pri sebe dialkové ovladanie. Ak je potrebné kedykolvek zmenit alebo
zastavit prevadzku vleéného motora, mdzete vrtulu zastavit stlagenim tladidla " na dialkovom ovladaci alebo
noznom pedale, alebo stlagenim tlagidla (") na drziaku.

Pri pouziti funkcii autopilota budte pripraveny na nahle zastavenie, zrychlenie a otocenie.

Pri odkladani alebo nasadzovani motora davajte pozor na riziko zachytenia v pohyblivych ¢astiach alebo
stlacenia medzi nimi, ¢o méze viest k zraneniu.

Pri odkladani alebo nasadzovani motora udrzujte stabilny postoj a davajte pozor na klzky povrch v jeho
blizkosti. Strata rovnovahy pocas odkladania alebo nasadzovania motora by mohla viest k zraneniu.

Spustenie motora z odlozenej polohy

/\ UPOZORNENIE

Pri odkladani alebo nasadzovani motora udrzujte stabilny postoj a davajte pozor na klzky povrch v jeho
blizkosti. Strata rovnovahy pocas odkladania alebo nasadzovania motora by mohla viest k zraneniu.

Pri odkladani alebo nasadzovani motora davajte pozor na riziko zachytenia v pohyblivych ¢astiach alebo
stlacenia medzi nimi, ¢o mdze viest k zraneniu.

1 Uvolnite bezpecnostny popruh.
2 Tahajte tahacie lanko dozadu, kym neuvolnite zapadku, pricom kabel nepustajte a pevne ho drzte.

3 Pomocou tahacieho lanka motor nadvihnite smerom hore a dopredu a potom ho pomaly zniZujte do
spustenej polohy.

4 V pripade potreby zatlacenim na rameno drziaka zaistite motor v spustenej polohe.
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Uprava hlbky vieéného motora
1 Posunte motor tak, aby sa zastavil v polovici medzi polohou odlozZenia a spustenia.
2 Uvolnite objimku v dolnej ¢asti krytu kormidlového systému.

POZNAMKA: upozorfiujeme, Ze po uvolneni objimky sa motor zosunie nadol.
3 Zvyste alebo znizte hibku vle&ného motora.

OZNAMENIE

Hibku motora nenastavuijte prili§ nizko do polohy, v ktorej bude motor vyvijat tlak na $piralovy kabel. Stladeny
$pirdlovy kdbel sa mbze pocas ota¢ania motora v désledku trenia poskodit a moZe spdsobit neocakavany
pohyb pri pouziti funkcie uzamknutia kotvy.

4 Utiahnite objimku v dolnej ¢asti krytu kormidlového systému.
5 Vyberte postup:
Ak vleény motor spustate, posurite ho do tplne spustenej polohy a skontrolujte hibku.

Ak vleény motor odkladate, posurite ho do odloZenej polohy a skontrolujte hibku (OdloZenie motora zo
spustenej polohy, strana 3).

6 V pripade potreby tento postup zopakujte a nastavte spravnu hibku pre polohu spustenia a odlozenia.
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OdloZenie motora zo spustenej polohy

/\ UPOZORNENIE
Pri odkladani alebo nasadzovani motora udrzujte stabilny postoj a davajte pozor na klzky povrch v jeho
blizkosti. Strata rovnovahy pocas odkladania alebo nasadzovania motora by mohla viest k zraneniu.
Pri odkladani alebo nasadzovani motora davajte pozor na riziko zachytenia v pohyblivych ¢astiach alebo
stlacenia medzi nimi, ¢o méze viest k zraneniu.
Po odloZeni vlecného motora musite vzdy zaistit bezpecnostny popruh, aby sa predislo jeho neocakavanému
spusteniu nadol. Neoc¢akavané spustenie motora nadol méZe mat za néasledok zranenia alebo poskodit vasu lod
alebo samotny vle¢ny motor.

OZNAMENIE

Pred umiestnenim hnacieho motora do odloZenej polohy musite pockat, kym sa motor prestane Uplne otacat do
jednej strany. Ak sa motor po¢as odkladania stéle otaca do jednej strany, moze poskodit kormidlovy systém.

1 Drzte rukovat kolmo na odistovacie lanko a potiahnite nim, aby ste uvolnili zapadku a vyzdvihli motor zo
spustenej polohy.
OZNAMENIE

Rukovat musite vzdy drzat kolmo na lanko, ked' nim tahate, aby ste zabranili jeho nadmernému opotrebeniu
a poskodeniu.

2 Ak je to potrebné, upravte hibku motora tak, aby spogival na kolajniciach (D na zéakladni drziaka (Uprava
hibky vlecného motora, strana 2).

OZNAMENIE
Musite sa uistit, Ze motor pevne spociva na kolajniciach, ked je v odloZenej polohe. Ak je motor prilis plytko,
moze vyvijat tlak na plynovu pruzinu. Ak je prili$ hiboko, méZe previsat cez okraj zékladne drziaka. OdloZenie
motora bez ulozenia na kol'ajniciach ho poskodzuje.

GARMIN

3 V pripade potreby zatlacenim na kryt kormidlového systému zaistite motor v odlozenej polohe.
4 Upevnite bezpecnostny popruh (Upevnenie bezpecnostného popruhu, strana 4).
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Upevnenie bezpecnostného popruhu

/\ UPOZORNENIE
Po odloZeni vle¢ného motora musite vZdy zaistit bezpe¢nostny popruh, aby sa predislo jeho neo¢akavanému
spusteniu nadol. Neoc¢akavané spustenie motora nadol méze mat za néasledok zranenia alebo poskodit vasu lod
alebo samotny vlecny motor.

BezpecCnostny popruh sldzi na bezpecné uchytenie motora k dolnej ¢asti v odlozenej polohe a zabranuje jeho

nedmyselnému spusteniu.

1 Ked sa motor nachadza v uloZenej polohe, nadvihnite dihy koniec popruhu (1) smerom cez hornt ¢ast
motora.

2 Koniec popruhu prevleéte cez sponu (@) na druhom konci popruhu.
3 Tahajte popruh cez sponu, kym nezaisti motor bezpeéne ku konstrukcii.
4 Popruh tahajte smerom od spony a zatlacenim nadol ho upevnite k druhému koncu popruhu.
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Zobrazovacia lista viecného motora

/\ UPOZORNENIE
Vacsie kovové predmety, ako je box s naradim, je nutné drzat v dostatocnej vzdialenosti od zobrazovace;j listy
pocas prevadzky motora. Mézu rusit magneticky kompas, ¢o by ovplyvnilo vykon zabudovaného autopilota
a mohlo viest k zraneniu alebo poskodeniu majetku.
Zobrazovacia liSta na drziaku vlecného motora okamzite zobrazuje doélezité informacie.
POZNAMKA: podsvietenie zobrazovacej listy reaguje na okolité svetlo a v noci sa automaticky stimi.
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Rychlost

Stav batérie
vleéného motora

3
N

0:3‘/

Stav signalu GPS

—
<

Stav motora

O
»

Stav vrtule

4

a

Stav funkcie udrzia-

vania kurzu

&

Stav uzamknutia
kotvy

Indikator stavu

Pocet pasikov oznaduije rychlost vrtule alebo udrziavania tempa plavby (Uprava rychlosti
motora, strana 17).

Zelena: napatie batérie motora je na dobrej Urovni.

ZIta: napatie batérie motora je priemerné.

Cervena: napitie batérie motora je velmi nizke.

Blikajuca Cervena: napatie batérie motora je kriticky nizke.

indikatory stavu nabitia batérie st optimalizované pre olovené batérie a nemusia byt
presné pre iné druhy batérii, napriklad litium-iénové.

Zelena: motor ma dobry signal GPS.

Zlta: motor ma slaby signal GPS.

Cervena: motor nema signal GPS.

Zelena: motor je v normalnej prevadzke.

Cervend (svieti neprerusovane): spusta sa softvér motora.

Cervena (blika): doslo k systémovej chybe.

Modra: motor je v rezime parovania.

ZIta: motor je v reZzim obnovy (pre aktualizacie softvéru a postupy obnovy).

Stlacenim tlacidla zapnete alebo vypnete motor.

POZNAMAKA: predvolene sa vle¢ny motor automaticky zapne, ked' sa aktivuje napéajanie.
Nemusite ho zapinat stlacenim tohto tlacidla. Toto je mozné zmenit v nastaveniach
(Nastavenia vlecného motora, strana 24).

Ked sa motor nachadza v odlozenej polohe po dobu dvoch hodin, automaticky sa
vypne.

Ked sa vrtul'a otaca, stlacenim tlacidla ju zastavite.

Trojnasobnym stlacenim tlacidla prejdite do rezimu parovania.

Svieti, ked' je aktivna vrtula (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Svieti, ked'je aktivna funkcia udrziavania kurzu (UdrZiavanie kurzu, strana 18).

Svieti, ked'je aktivna funkcia uzamknutia kotvy (UdrZiavanie polohy, strana 19).

Indikator LED & oznaduje stav motora.

Zelena Normalna prevadzka
* , Svieti: prebieha spustanie systému
Cervena iy .
Blika: chyba systému
Modra Rezim parovania
ZlIta ReZim obnovy (pre aktualizacie softvéru a postupy obnovy)
6 Zaciname



Kalibracia vlecného motora

Skor, ako budete moct pouzivat funkciu autopilota, musite kalibrovat kompas vo vleénom motore. Na
dosiahnutie najlepsich vysledkov odpori¢ame vykonat kalibraciu motora v den, ked' neftika vietor alebo len
vel'mi slabo, a v pokojnych vodach. Ak funkcie autopilota neposkytuju oCakavany vykon, méZete kalibraciu
zopakovat.

1 Prejdite lodou do pokojnych vod otvoreného priestranstva a zastavte.

Aby bolo mozné spustit proces kalibracie, ¢In sa nesmie pohybovat.
2 Skontrolujte, ¢i je vlecny motor spusteny (Spustenie motora z odloZenej polohy, strana 1).
Na dialkovom ovladani vyberte _— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.

4 Pomocou nozného pedalu, dialkového ovladania alebo zavesného motora kormidlujte podla pokynov na
obrazovke a kalibrujte kompas.

w

Nastavenie odchylky prednej ¢asti plavidla

V zavislosti od montazneho uhla nemusi byt vie¢ny motor zarovnany so stredovou Ciarou vasej lode. Na
dosiahnutie najlepsich vysledkov odpori¢ame nastavit odchylku prednej ¢asti plavidla.

1 Pomocou dialkového ovladania nastavte uhol vleéného motora (1) tak, aby bol zarovnany so stredovou
giarou vasej lode () a smeroval priamo dopredu.

@
10,

Na dialkovom ovladani vyberte = > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Stlagenim 4 alebo ) upravite odchylku prednej éasti plavidla.

Stlacenim - urcite odchylku prednej Casti plavidla.

V pripade potreby tento postup zopakujte.

a b~ WDN
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Pripojenie k mapovému plotru
Vas kompatibilny mapovy ploter Garmin® musi mat nainstalovanu najnovsiu verziu softvéru, aby ste ho mohli
pripojit k vleCnému motoru.

Vlecny motor mozete ku kompatibilnému mapovému plotru Garmin na ¢Ine pripojit bezdrétovo. Po pripojeni
kompatibilného mapového plotra mézete vlecny motor ovladat pomocou mapového plotra, dialkového
ovladania a nozného pedala.

1 Zapnite mapovy ploter a vle¢ny motor.
2 Uistite sa, ze mapovy ploter je hostitel' bezdrotovej siete.

I?OZNAMKA: ak mate nainStalované viaceré mapové plotre, len jeden z nich je hostitel bezdrotove;j siete.
DalSie informacie najdete v pouzivatel'skej prirucke mapového plotra.

3 Na mapovom plotri vyberte polozky Settings > Communications > Wireless Devices > Garmin Trolling Motor
> Start.
4 Trojnasobnym stlacenim tlacidla O na zobrazovace;j liste vleCného motora prejdite do rezimu parovania.

Pocas vyhladavania spojenia svieti ikona Zna zobrazovacej liste vlecného motora namodro a po uspesnom

pripojeni zacne svietit nazeleno.
Po Uuspesnom pripojeni sa na mapovom plotri zobrazi sprava s potvrdenim.

5 Po uspesnom pripojeni mapového plotra a vlecného motora aktivujte na mapovom plotri prekryvaciu listu
vle¢ného motora, aby ste ho mohli ovladat.

UplIné prevadzkové pokyny najdete v najnovsej verzii pouzivatel'skej prirucky vasho mapového plotra.

Pripojenie k mobilnému zariadeniu s aplikaciou ActiveCaptain’

Pomocou aplikacie ActiveCaptain mozZete pripojit mobilné zariadenie k vlenému motoru. Tato aplikacia vam
umoznuje rychly a jednoduchy sp6sob interakcie s vlie€nym motorom a aktualizacie softvéru zariadenia.

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky B Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain >
Setup.

Zadajte nazov a heslo siete.
Z obchodu s aplikaciami v mobilnom zariadeni nainstalujte a otvorte aplikaciu ActiveCaptain.
Umiestnite mobilné zariadenie do blizkosti vlecného motora.

V nastaveniach mobilného zariadenia otvorte stranku pripojeni Wi-Fi® a pripojte sa k vleénému motoru
pomocou mena a hesla, ktoré ste zadali v predchadzajucom kroku.

ga h~ WDN

Pripojenie k nositelnému zariadeniu Garmin

Je mozné bezdrétovo pripojit vlecny motor ku kompatibilnému nositelnému zariadeniu Garmin a ovladat motor
pomocou aplikacie Trolling Motor na nositelnom zariadeni.

Ked' prvykrét pripojite vlecny motor k svojmu nositelnému zariadeniu, musite ich navzajom sparovat. Po ich
spdrovani sa nositelné zariadenie automaticky pripoji k motoru, ked' je motor zapnuty a v dosahu.

1 Uistite sa, Ze je vleCny motor zapnuty a Ze je k nemu pripojené dialkové ovladanie.

Priblizte kompatibilné nositelné zariadenie Garmin na vzdialenost 3 m (10 stép) od vlecného motora.
Na nositelnom zariadeni podrzte tlacidlo MENU.

Vyberte poloZzky Snimace a doplnky > Pridat nové > Trolling Motor.

Trojnasobnym stlacenim Ona zobrazovacej liste vlecného motora prejdite do rezimu parovania.

Zna zobrazovacej liste vleCného motora svieti neprerusovane namodro, kym hl'ada pripojenie, a zmeni farbu

na zelenu, ked' Gspesne nadviaZe pripojenie.
6 Potvrdte koéd spdrovania zobrazeny na nositelnom zariadeni a na pripojenom dialkovom ovladani.

Na pristup k ovladaniu vlie¢ného motora mozete stlacit tlacidlo START a vybrat zo zoznamu aktivit a aplikacif
Trolling Motor.

ga h WDN
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Dialkové ovladanie

oL

Dialkové ovladanie



Tlacidlo Opis

OO

Podrzanim tlacidla zapnete a vypnete dialkové ovladanie.

©

Stlacenim zapnete a nastavite udrziavanie tempa plavby pri aktualnej rychlosti vzhladom na zem
(SOG) (Udrziavanie rychlosti, strana 17).

Opatovnym stlacenim vypnete udrziavanie tempa plavby a vratite sa k manualnemu ovladaniu
rychlosti.

Dvojitym stlacenim zapnete vrtulu a nastavite pInu rychlost.
Opéatovnym stlacenim obnovite predchadzajicu rychlost a stav vrtule.

Stlacenim aktivujete manualne ovladanie (Manuélne ovlddanie vlecného motora, strana 18).
Podrzanim aktivujete kormidlovanie pomocou gest (Kormidlovanie pomocou ovlddania gestami,
strana 19).

‘o ’ ‘@’

Jednym stlacenim zapnete a vypnete vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Stlacenim otvorite ponuku (Navigdcia v Menu, strana 12).

Po otvoreni ponuky stlacenim ) vyberiete polozku ponuky a stlacenim ( sa vratite spat bez uloZenia.
Pri uzamknuti kotvy moZete stlacenim posuvat polohu uzamknutia kotvy dopredu, dozadu, dolava
alebo doprava v prirastkoch o 1,5 m (5 stop).

Pocas udrziavania kurzu alebo manualneho ovladania stlacenim ( a ) otacate v jednostupnovych
krokoch, alebo pri podrzani v patstupriovych krokoch.

Stlacenim .4 a “ menite rychlost v krokoch, alebo pri podrzani plynulo.

P>

Stlacenim zapnete udrziavanie kurzu. Funkcia udrZiavanie kurzu za pomoci vleéného motora
udrziava vase sucasné smerovanie (Udrziavanie kurzu, strana 18).

Opéatovnym stlacenim vypnete udrziavanie kurzu, zastavite vrtulu a obnovite manualne ovladanie.
Podrzanim tlacidla a namierenim dialkového ovladania nastavite udrZiavanie kurzu (Nastavenie
udrZiavania kurzu pomocou ovlddania gestami, strana 19).

Go

Stlacenim zapnete uzamknutie kotvy. Funkcia uzamknutia kotvy pouziva vleCny motor na udrzanie
vasej pozicie (UdrZiavanie polohy, strana 19).

Opatovnym stlacenim vypnete funkciu uzamknutia kotvy a obnovite predchadzajici rezim ovladania.
Podrzanim tlacidla a namierenim dialkového ovladania posuniete polohu uzamknutia kotvy (PouZi-
vanie ovladania gestami na dpravu udrZiavania polohy, strana 19).

Stlacenim otvorite ponuku.
Stlacenim zatvorite ponuku.

Stlacenim oznacite zemepisny bod.

= o il

Stlagenim otvorite skratku pre mapovy ploter Garmin priradenu k tlacidlu.’

1Vyzaduje sa pripojenie ku kompatibilnému mapovému plotru Garmin. Pokyny najdete v pouZivatel'skej prirucke mapového plotra.
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Dialkové ovladanie



Obrazovka dialkového ovladania

)
O
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4 Heading Hold
A 138°M
PROP | SOG (MPH)

2 |05

Zobrazuje prevadzkovy stav vleéného motora.
Ak napriklad motor ovladate manudlne, zobrazi sa hlasenie Manual a ak je zapnuta funkcia udrziavania
kurzu, zobrazi sa hlasenie Heading Hold spolu s nastavenou hodnotou udrziavania kurzu v stupnoch.

Zobrazuje stav batérie vlecného motora.

Zelena: napatie batérie motora je na dobrej trovni.

ZIta: napétie batérie motora je priemerné.

Cervena: napétie batérie motora je velmi nizke.

Blikajuca Cervend: napatie batérie motora je kriticky nizke.

TIP: mozete zmenit vzhl'ad zobrazovania stavu batérie vileného motora tak, aby namiesto ikony zobra-

zoval napétie v ¢islach (Nastavenia vlecného motora, strana 24).
]

Uroven nabitia batérie dialkového ovladania zobrazite stlac¢enim .

Zobrazuje stav vrtule.

Biela a rotujuca: vrtula poskytuje pohon vpred.

Nerotuje: vrtula je zapnutd, pricom jej rychlost je nulova.
Nezobrazené: vrtula je vypnuta.

Zobrazuje silu signalu GPS vlecného motora.

Zobrazuje rychlost vrtule (Uprava rychlosti motora, strana 17).
POZNAMKA: jej rychlost sa nezobrazuje, ked motor vyuziva udrziavanie tempa platby.

Uvadza rychlost vzhladom na zem (SOG).

Dialkové ovladanie 11



VlozZenie batérii

Dialkové ovladanie pouziva dve batérie typu AA (nie su sicastou balenia). Najlepsie vysledky dosiahnete
pouzitim litiovych batérii.

1 D-kruzok otocte v protismere pohybu hodinovych ruciciek a potiahnutim nahor zlozte kryt.
2 VloZte dve batérie AA so spravne otocenymi pélmi.

3 Kryt batérie vratte na miesto a D-kriiZzok otocte v smere pohybu hodinovych ruciciek.

Pripevnenie putka
1 Zacénite na zadnej strane dialkového ovladania a prevleéte ocko $ntrky () cez otvor.

2 Prestréte druhy koniec $ntrky ) cez sluéku a pevne ju utiahnite.
3 V pripade potreby pouzitia si zaveste Snurku na krk alebo zapastie.

Navigacia v Menu
Na navigaciu v menu/ponuke na dialkovom ovladani mézete pouZit tlacidlo menu a tlacidla so Sipkami.
Stlacenim tlacidla E otvorite ponuku.
Stlacanim tlacidla « a a sa mozete presuvat cez jednotlivé polozky.
Stlagenim tlagidla ) vyberiete polozku.
Stlacenim tlagidla { sa vratite na predchadzajticu polozku v menu.

Ak chcete ponuku zatvorit, stlacte tlacidlo E alebo opakovane stlacajte tlacidlo ( kym sa nevratite na
hlavnu obrazovku.

12 Dialkové ovladanie



Kalibracia dialkového ovladania

OZNAMENIE

Elektronicky kompas kalibrujte vo vonkajSom prostredi. Ak chcete zlepsit presnost kurzu, nestojte v blizkosti
objektov vplyvajucich na magnetické polia, ako su napriklad vozidla, budovy ¢i elektrické vedenie.

Predtym, ako budete moct ovladat motor pomocou gest, musite vykonat kalibraciu kompasu v dialkovom
ovladani. Ak ovladanie gestami po kalibracii nefunguje spravne, mdzZete tento postup zopakovat aj niekolkokrat
(podla potreby).

1 Vyberte polozky —_— Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Vyberte polozku Start a postupujte podla pokynov na obrazovke.

Parovanie dialkového ovladania

Z vyroby sa dialkové ovladanie doddva uz sparované s vleénym motorom, no v pripade prerusenia pripojenia

budete musiet parovanie zopakovat.

1 Zapnite vlecny motor.

2 Trojnasobnym stlacenim tlacidla O na zobrazovace;j liste vleného motora prejdite do rezimu parovania.
Pocas vyhladavania spojenia bude ikona Zna zobrazovacej liste vle¢ného motora svietit namodro.

3 Dialkové ovladanie umiestnite do vzdialenosti 1 m (3 stopy) od zobrazovace;j listy vlecného motora.

4 Zapnite dialkové ovladanie.

5 Na dialkovom ovladani vyberte polozky — Settings > Remote Control > Pair > Start.

Po uspesnom nadviazani spojenia sa ikona Zna zobrazovacej liste vlecného motora rozsvieti nazeleno.

Parovanie dalSieho dialkového ovladania

Po pripojeni prvého dialkového ovladania ho mézete pouZit na sparovanie druhého dialkového ovladania.
Okrem nozného pedalu, nositelného zariadenia a mapového plotra mézete mat k vleénému motoru naraz
pripojené najviac dve dialkové ovladania.

1 Zapnite vlecny motor.

2 Na dialkovom ovladani, ktoré je uz sparované, vyberte polozky —_— Settings > Remote Control > Add
Additional Remote.

Ked' je vlecny motor pripraveny na sparovanie, jeho zobrazovacia liSta sa rozsvieti namodro.
3 Dalsie dialkové ovladanie umiestnite do vzdialenosti 1 m (3 stopy) od zobrazovacej listy vleéného motora.
Zapnite dalSie dialkové ovladanie.
5 Na dalSom dialkovom ovladani vyberte polozky —_— Settings > Remote Control > Pair > Start.

Po Uspesnom nadviazani spojenia sa Zna zobrazovacej liste vletného motora rozsvieti nazeleno. Na
pévodnom dialkovom ovladani sa zobrazi hldsenie Device Found a na dalSom dialkovom ovladani sa zobrazi
hlasenie Connected.

=N
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Nozny pedal

Podrzanim zapnete vrtul'u pri nastavenej rychlosti.
Uvol'nenim vrtulu vypnete.

Otacanim kolieska smerom od vas zvysite rychlost vrtule alebo rychlost udrZiavania
tempa plavby.

Otacanim kolieska smerom k vam zniZite rychlost vrtule alebo rychlost udrZiavania
tempa plavby.

POZNAMKA: rychlostné koliesko nie je aktivne, ked je zapnutd funkcia uzamknutia
kotvy.

ZatlaCenim na pedal Spickami otoCite motor v smere hodinovych ruciciek.
Zatlacenim na pedal patou otocCite motor proti smeru hodinovych ruciciek.
POZNAMKA: ked je zapnuta funkcia uzamknutia kotvy alebo funkcia udrZiavania
kurzu, pripadne navigujete po ceste, naklonenim pedala alebo stlacenim tlacidla
obnovite manualne ovladanie pri predchadzajucej rychlosti vrtule.

Zobrazuje stav nozného peddla (Indikdtor stavu, strana 16).

Jednym stlacenim zapnete a vypnete vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Jednym stlacenim nastavite a zachovate aktualny kurz (UdrZiavanie kurzu,
strana 18).

Opatovnym stlacenim vypnete udrziavanie kurzu, zastavite vrtulu a obnovite
manualne ovladanie.

TIP: toto tlacidlo mozete vypnut tak, Ze ho stladite Sestkrat. Zapnete opakovanim
Siestich stlaceni.

Stlacenim zapnete uzamknutie kotvy. Funkcia uzamknutia kotvy pouziva vle¢ny
motor na udrzanie vasej pozicie (UdrzZiavanie polohy, strana 19).

Opatovnym stlacenim vypnete funkciu uzamknutia kotvy a obnovite predchadzajici
rezim ovladania.

TIP: toto tlacidlo mozete vypnut tak, Ze ho stlacite Sestkrat. Zapnete opakovanim
Siestich stlaceni.

Nozny pedal



VlozZenie batérii

Na napdjanie nozného peddla moZete pouzit dve alkalické batérie typu AA, batérie NiMH alebo litiové batérie
(nie su sucastou balenia). Najlepsie vysledky dosiahnete pouzitim litiovych batérii.

1

Nadvihnite prednu ¢ast noZzného pedéla do najvy$sej moznej polohy.

2 Zatlaéte bocné strany krytu batérii () k sebe a potiahnutim hore zlozte kryt.

3
4

VloZte dve batérie AA so spravne otocenymi polmi.
Nasadte kryt batérii na batérie a zatlacte ho nadol, kym obe strany nezapadnu na svoje miesto.

Parovanie noZzného pedala

Z vyroby sa nozny pedal doddva uz sparovany s vlecnym motorom, no v pripade prerusenia pripojenia budete
musiet parovanie zopakovat.

1
2

H

Zapnite vle¢ny motor.

Trojndsobnym stlacenim tlacidla O na zobrazovace;j liste vlecného motora prejdite do rezimu parovania.
Pocas vyhladavania spojenia bude ikona Zna zobrazovacej liste vlecného motora svietit namodro.
Nozny pedal umiestnite do vzdialenosti 1 m (3 stopy) od zobrazovacej liSty vlecného motora.

Pomocou napdjacieho kabla pripojte nozny pedal k sieti alebo vlozte batérie a zapnite ho.

Do 30 sekund od zapnutia nozného pedala, podrzte tlacidlo i kym indikator stavu LED na noznom pedali
nezacne svieti namodro.

Uvolnite tlaéidlo :T;

Pocas vyhl'addvania spojenia bude indikator stavu LED na noznom pedali svietit namodro a po Uspesnom
spdarovani s vleCnym motorom sa vypne.
~

Po Uspesnom nadviazani spojenia sa ikona & na zobrazovacej liste vie€ného motora rozsvieti nazeleno.

Nozny pedal
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Indikator stavu
Indikator LED na noznom pedali oznacuje stav noZzného pedala.

Svieti nazeleno Nozny pedal sa zapina.

Prebieha parovanie nozného pedala. Indikator LED sa vypne, ked' sa nozny pedal

Svieti a blikd namodro o L \ s . . P
pripoji k vile€nému motoru alebo ked vyprsi ¢as procesu parovania bez pripojenia.

Po stlaceni tlacidla blika NozZny pedal je pripojeny k vleénému motoru a odosiela prikaz pre stlacené
nazeleno tlacidlo.

Po stlaceni tlacidla blika

. Nozny pedal nie je pripojeny k vlecnému motoru.
nacerveno yp J€ pripojeny

Indikator LED sa vypne, ked' je nozny pedal pripojeny k viecnému motoru a neodo-

Nesviet siela Ziadne prikazy. PredlZuje sa tak zivotnost batérie.

Deaktivovanie tlac¢idiel autopilota na noZznom pedali
Predtym, nez moZete deaktivovat alebo opét povolit tlacidla autopilota na noZznom pedali, pedal musi byt
napajany.
Mbzete samostatne deaktivovat tlagidlo udrziavania kurzu (&) a tlacidlo uzamknutia kotvy (:f,) na pedali, aby ste
zabranili ich nedmyselnému stlaceniu.

Rychlo stlacte tlacidlo Sestkrat, ¢im ho deaktivujete.

Stavova LED diéda sa rozsvieti nacerveno na 1 sekundu, ¢im hlasi, ze tlacidlo je deaktivované.

TIP: na opatovné zapnutie tlacidla ho v rychlom slede stlacte Sestkrat. Stavova LED didda sa rozsvieti nazeleno
na 1 sekundu, ¢im hldsi, ze tlacidlo je zapnuté.

Obsluha

Vle¢ny motor moZete ovladat pomocou dialkového ovladania, noZzného pedala, kompatibilného mapového
plotra Garmin, kompatibilného nositelného zariadenia Garmin alebo kombinaciou tychto zariadeni.

Vo vSeobecnosti plati, Ze vac¢sina pokynov tykajucich sa dialkového ovladania sa taktiez vztahuje na pripojeny
mapovy ploter. Podrobné pokyny k mapovému plotru najdete v najnovsej pouzivatel'skej prirucke k vasmu
mapovému plotru.

POZNAMKA: niektoré funkcie dostupné pri pouzivani dialkového ovladania a mapového plotra, nie su k
dispozicii, ak sa pouziva len nozny pedal.

Zapnutie a vypnutie vrtule

Nepouzivajte motor v oblastiach, kde sa vy alebo ini [udia vo vode m6Zu dostat do kontaktu s rotujicou vrtulou,
¢o by mohlo zapricinit vazne zranenia.

Motor nenechdavajte bezat, ked sa vrtula nenachadza vo vode. Kontakt s rotujicou vrtulou moze sposobit vazne
Zranenie.

1 V pripade potreby spustite vle¢ny motor nadol (Spustenie motora z odloZenej polohy, strana 1).
POZNAMKA: ked je vlegny motor v odloZenej polohe, vrtul'a sa nezapne.

2 Vrtulu zapnete stlacenim < na dialkovom ovladani alebo noznom pedali.

3 Vrtulu vypnete stlacenim <
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Uprava rychlosti motora

Rychlost vlecného motora mézete upravit pomocou dialkového ovladania alebo noZzného pedala.

1 V pripade potreby stlacte tlacidlo @ na dialkovom ovladani alebo pouzite nozny pedal a zapnite manualny
rezim.

2 Vyberte jednu z moznosti:
« Pomocou dialkového ovladania zvysite a zniZite rychlost motora stlacenim tlacidla a a .

« Pomocou nozného pedala zvysite a zniZite rychlost motora oto¢enim rychlostného kolieska smerom od
vas a smerom k vam.

Pole PROP na dialkovom ovladani a Ciarky na zobrazovacej liSte oznacuju rychlost vrtule. (Zobrazovacia lista
vleéného motora, strana 5).

3 V pripade potreby zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Ak vrtulu vypnete alebo spustite ind funkciu motora, ako je napr. udrziavanie tempa plavby alebo uzamknutie
kotvy, zvolena rychlost vrtule sa zachova.

Prepnutie na plnu rychlost
1 Na dialkovom ovladani stlacte =(2) dvakrét.
Rychlost vrtule vlecného motora sa rychlo zvysi na maximalnu rychlost.
2 Stlagenim =( sa vratite k predchadzajucej rychlosti vrtule.
TIP: pri plnej rychlosti mdzZete stlacenim < na dialkovom ovladani pomaly zniZovat rychlost vrtule.

Udrziavanie rychlosti

Predtym, ako budete moct pouzivat funkciu udrziavania tempa plavby, musite vykonat kalibraciu vlecného
motora (Kalibrdcia vle¢ného motora, strana 7).

Funkcia udrziavania tempa plavby je funkcia autopilota, ktora slizi na nastavenie a zachovanie urcitej rychlosti
nad hladinou a automaticky upravuje tempo podla zmeny pridu a vetra.

POZNAMKA: funkciu udrziavania tempa plavby méZete zapnut len pomocou dialkového ovladania, no rychlost a
smer mozete ovladat pomocou dialkového ovladania aj nozného pedala.

1 Na dialkovom ovladani stlacte tlacidlo '@.

Udrziavanie tempa plavby sa zapne pri aktualnej rychlosti.
2 Pomocou dialkového ovladania alebo nozného pedala nastavte pozadovan rychlost.
3 Pomocou dialkového ovladania alebo nozného pedala nastavte pozadovany kurz.

TIP: funkciu udrziavania tempa plavby moZete pouZit na nastavenie rychlosti poCas pouZivania funkcie
udrziavania kurzu (Udrziavanie kurzu, strana 18) alebo navigacie po ceste (Navigovanie po ceste,
strana 21).

Ak chcete funkciu udrziavania tempa plavby deaktivovat a vypnut vrtulu, musite stlacit tlacidlo .
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Obsluha vrtule pri ¢iastoénom spusteni

V urcitych situaciach, napr. ked prechadzate cez oblasti s morskymi riasami alebo objektmi skrytymi pod
hladinou, m6Zete ovladat vrtulu vleéného motora len s ¢iastocne spustenym motorom.

1 Ked je vlecny motor v spustenej polohe, potiahnutim tahacieho lanka nahor az na doraz uvolnite zapadku,
pricom lanko nepustajte a pevne ho drzte.

2 Nadvihnutim tahacieho lanka smerom hore a dozadu pomaly nadvihnite motor do polohy, v ktorej sa
presunie ponad morské riasy alebo prekazku.

Vrtula sa prestane otacat a motor sa natoci do strany.
3 Pomocou dialkového ovladania alebo nozného pedala zapnite vrtulu a podla potreby nasmerujte motor.

POZNAMKA: ak motor nadvihnete vy$sie ako do polovice, za Uelom zaistenia bezpe&nosti sa vrtula
automaticky zastavi, no motor sa neotoc¢i do strany.

4 Ked prejdete ponad prekazku, motor opatrne znizte do spustenej polohy alebo nadvihnite do odlozenej
polohy.

Po dokonceni ovladania motora v Ciasto¢ne spustenej polohe mozno budete musiet motor pred jeho
nadvihnutim do odloZenej polohy manuélne otocit, aby spravne dosadol do kolajnic drZiaka.

Kormidlovanie

Manualne ovladanie vleéného motora

Manualny rezim je predvoleny rezim prevadzky vle¢ného motora. V manualnom rezime mozete podla potreby
upravovat smer a rychlost vie¢ného motora.

POZNAMKA: ked vleény motor zapnete, predvolene je nastaveny na manuélny rezim.
1 V pripade potreby vyberte tlacidlo ® na dialkovom ovladani.
2 Vyberte postup:

- Pri ovladani pomocou dialkového ovladania stlagajte tlacidlo € a ).

POZNAMKA: pri manualnom ovladani ¢lna pomocou dialkového ovladania moZete taktiez pouzivat gesta
(Kormidlovanie pomocou ovlddania gestami, strana 19).

+ Pri ovladani pomocou nozného pedala stlacajte pedal s pouzitim Spicky a paty.

Udrziavanie kurzu

Predtym, ako budete moct pouzivat funkciu Heading Hold, musite vykonat kalibraciu vleéného motora
(Kalibrécia vlecného motora, strana 7).

Funkciu Heading Hold méZete aktivovat, aby lod' udrZiavala rovnaky smer podl'a kompasu. Motor méze upravit
kurz automaticky, aby kompenzoval undsanie vplyvom vetra, pridov a dalSich faktorov.

1 Nasmerujte ¢In na poZzadovany kurz.
2 Na dialkovom ovladani alebo noZnom pedali vyberte tlacidlo z

POZNAMKA: smer udrziavania kurzu mézete upravit stldéanim tlacidla { a ) alebo gestami (Nastavenie
udrZiavania kurzu pomocou ovladania gestami, strana 19).

Ak chcete funkciu Heading Hold vypnut a vratit sa k manuélnemu rezimu, musite vybrat polozku 2 @, alebo
stlacit nozny pedal.
Zmena spravania funkcie Heading Hold

Podla predvoleného nastavenia méze funkcia Heading Hold upravovat kurz, aby kompenzovala unasanie
a udrziavala smerovanie vasej lode. Ak si to Zelate, mbZete nastavit funkciu Heading Hold tak, aby ignorovala
unasanie a jednoducho udrZiavala predok lode orientovany stale tym istym smerom.

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky B Settings > Trolling Motor.
2 Vyberte moznost Vessel Align.
MozZete zvolit polozku Go To, ¢im sa vrétite k predvolenému rezimu funkcie Heading Hold.
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UdrzZiavanie polohy

Predtym, ako budete moct pouzivat funkciu uzamknutia kotvy, musite vykonat kalibraciu vle¢ného motora
(Kalibracia vlecného motora, strana 7).

Funkcia uzamknutia kotvy je funkcia autopilota, ktora vyuziva GPS na nastavenie a udrziavanie polohy pomocou
vleéného motora, pricom sa sprava ako skuto¢na kotva.

1 V pripade potreby navedte ¢In do polohy, v ktorej chcete nastavit uzamknutie kotvy.
2 Na dialkovom ovladani alebo noznom pedali vyberte tladidlo I

POZNAMKA: polohu uzamknutia kotvy mézete upravit a posunut o 1,5 m (5 stdp) stlaéenim tladidla so
Sipkou na dialkovom ovladani alebo pomocou ovladania gestami (Pouzivanie ovlddania gestami na Upravu
udrziavania polohy, strana 19).

Uzamknutie kotvy vypnete opatovnym stlacenim tlacidla $ alebo pouzitim nozného pedala.

Ovladanie gestami

Vle¢ny motor moZete ovladat namierenim alebo pohybom dialkového ovladania. Predtym, ako budete moct
pouzivat ovladanie gestami, musite vykonat kalibraciu kompasu vo vlecnom motore (Kalibrécia vliecného
motora, strana 7) a kompasu v dialkovom ovladani (Kalibrécia dialkového ovladania, strana 13).
Kormidlovanie pomocou ovladania gestami

Motor moZete ovladat nasmerovanim dialkového ovladania.

1 V pripade potreby zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

2 Podrzte tla¢idlo @,

3 Podrte tlagidlo ® a su¢asne nasmerujte dialkové ovladanie dolava alebo doprava pre pohyb na lavobok
alebo pravobok.

4 Ovladanie ukoncite uvolnenim tlacidla @

Nastavenie udrziavania kurzu pomocou ovladania gestami

Pohybom dialkového ovladania mozete nastavit udrziavanie kurzu (UdrZiavanie kurzu, strana 18).
1 V pripade potreby zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

2 Podrzte tlacidlo 2.

3 Nasmerujte dialkové ovladanie v smere pozadovaného nastavenia kurzu.

4 Uvolnenim tladidla I nastavite smer kurzu.

Pouzivanie ovladania gestami na tpravu udrziavania polohy

Pocas pouzivania funkcie uzamknutia kotvy mézete vasu polohu upravit pohybom dialkového ovladania
(Udrziavanie polohy, strana 19).

1 Podrzte :f;

2 Namierte dialkové ovladanie v smere, v ktorom chcete posuntt svoju polohu.
Vasa poloha sa posunie 0 1,5 m (5 stép) vo zvolenom smere.

3 3; uvolnite.

4 Postup opakujte, kym nedosiahnete pozadovanu polohu.

Zemepisné body
Zemepisné body sa pouzivaju na oznacenie poloh, aby ste sa k nim mohli neskér vratit.

Po pripojeni vlecného motora k mapovému plotru sa zemepisné body ulozené na mapovom plotri synchronizuju
so zemepisnymi bodmi uloZzenymi vo vleCnom motore. Pridanie, vymazanie alebo Uprava zemepisnych bodov na
jednom zariadeni automaticky zmeni zemepisné body uloZzené na druhom zariadeni.

MoZete ulozit az 5 000 zemepisnych bodov.
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Vytvorenie zemepisného bodu

Vasu aktualnu polohu mézZete ulozZit ako zemepisny bod.

1 V pripade potreby sa presunite na polohu, ktort chcete uloZit ako zemepisny bod.
2 Na dialkovom ovladani stlacte tlacidlo &

Navigacia k zemepisnému bodu
1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku —_— Waypoints.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi zemepisnymi bodmi.
2 Vyberte zemepisny bod.
Vyberte polozku Navigate To.
4 Zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).
Vle¢ny motor bude navigovat k polohe zemepisného bodu. (Navigdcia, strana 23).

w

Zobrazenie podrobnosti zemepisného bodu

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku —_— Waypoints.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi zemepisnymi bodmi.

2 Vyberte zemepisny bod.

3 Vyberte polozku Review.

Upravenie nazvu zemepisného bodu

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku —_— Waypoints.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi zemepisnymi bodmi.

2 Vyberte zemepisny bod.

3 Vyberte polozku Edit.

4 Zadajte novy nazov zemepisného bodu.

Odstranenie zemepisného bodu

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku —_— Waypoints.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi zemepisnymi bodmi.

2 Vyberte zemepisny bod.

3 Vyberte polozku Delete.

Cesty
Cesta je rad pol6h, ktoré vas dovedu do pozadovaného ciela.

Po pripojeni vletného motora k mapovému plotru sa cesty uloZzené na mapovom plotri synchronizuju s trasami
uloZzenymi vo vlecnom motore. Vymazanie alebo Uprava ciest na jednom zariadeni automaticky zmeni cesty
uloZzené na druhom zariadeni. Cesty moZete vytvarat len v mapovom plotri.

MbzZete ulozit az 100 ciest.
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Navigovanie po ceste

1 Na dialkovom ovladani vyberte poIoikyE > Routes.

Zobrazi sa zoznam s desiatimi najblizSimi cestami.
2 Vyberte cestu.
Vyberte polozku Navigate To.
4 Vyberte moznost:

w

Ak chcete spustit navigaciu trasy od zaciato¢ného bodu pouzitého pri vytvoreni cesty, vyberte moznost

Forward.

- Ak chcete spustit navigaciu cesty od ciel'a pouZitého pri vytvoreni cesty, vyberte moZnost Backward.
Ak chcete spustit navigaciu cesty od vasej aktuélnej polohy na zaciatok cesty a nasledne pokracovat v

navigacii po trase, vyberte polozku From Start.
5 Zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Vle¢ny motor bude navigovat po ceste vo zvolenom smere (Navigécia, strana 23).
Ked sa dostanete na koniec cesty, vleény motor sa predvolene prepne do funkcie uzamknutia kotvy a zostane

vo svojej polohe az do konca cesty. Toto spravanie moZete zmenit v nastaveniach (Nastavenia vlecného motora,

strana 24).

Zobrazenie podrobnosti cesty

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku E > Routes.

Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi cestami.
2 Vyberte trasu.
3 Vyberte polozku Review.

Uprava nazvu cesty

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku E > Routes.

Zobrazi sa zoznam s desiatimi najblizs§imi cestami.
2 Vyberte cestu.
3 Vyberte polozku Edit.
4 Zadajte novy nazov cesty.

Odstranenie cesty

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozku == > Routes.

Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi cestami.
2 Vyberte cestu.
3 Vyberte polozku Delete.

Prejdené trasy

Trasa je zdznam cesty vasej lode. Aktualne zaznamendvana trasa sa nazyva aktivna trasa a moZzete ju uloZzit.

MbzZete ulozit az 50 tras.

Po pripojeni vleéného motora k mapovému plotru sa aktivne trasy a uloZzené trasy na mapovom plotri
synchronizuju s aktivnymi trasami a uloZenymi trasami vo vle€nom motore. Pridanie, vymazanie alebo Uprava
aktivnych a uloZenych tras na jednom zariadeni automaticky zmeni aktivne a ulozené trasy na druhom

zariadeni.
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UloZenie aktivnej trasy

Aktudlne zaznamendvana trasa sa oznacuje ako aktivna trasa. Aktivnu trasu mézete ulozit a navigovat po nej
neskor.

Do vle¢ného motora mozete ulozit az 50 trés.

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky == > Tracks > Save Active Track.
Aktivna trasa sa ulozi s aktualnym ddtumom ako nazvom trasy.

2 Zmente nazov ulozenej trasy (volitelné).

Vymazanie aktivnej trasy
Vyberte polozky == > Tracks > Clear Active Track.
Pamét trasy sa vymaZe a aktivna trasa sa bude zaznamenavat dale;j.

Navigovanie na zaciatok aktivnej trasy

Aktudlne zaznamendvana trasa sa oznacuje ako aktivna trasa. MéZete spustit navigdciu z vasej aktuélnej
polohy spét na zaciatocny bod aktivnej trasy po prejdenej ceste.

1 Vyberte polozky === > Tracks > Backtrack.
2 Zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).

Vlecny motor spusti navigaciu spéat na zaciatocny bod aktivnej trasy po prejdenej ceste (Navigécia,
strana 23).

Navigacia po uloZenej trase
1 Vyberte polozky == > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najblizsimi ulozenymi trasami.
2 Vyberte ulozenu trasu.
Vyberte polozku Navigate To.
4 Vyberte moznost:
Ak chcete spustit navigaciu po uloZenej trase od zaciatku po koniec trasy, vyberte polozku Forward.
- Ak chcete spustit navigaciu po uloZenej trase od konca po zaciatok trasy, vyberte polozku Backward.
5 Zapnite vrtulu (Zapnutie a vypnutie vrtule, strana 16).
Vle¢ny motor bude navigovat po uloZenej trase v zvolenom smere (Navigdcia, strana 23).

w

Zobrazenie podrobnosti uloZenej trasy

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky == > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najbliz§imi ulozenymi trasami.

2 Vyberte ulozend trasu.

3 Vyberte polozku Review.

Uprava nazvu uloZenej trasy

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky = > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najblizs§imi ulozenymi trasami.

2 Vyberte ulozenu trasu.

Vyberte polozku Edit.

4 Zadajte novy nazov ulozenej trasy.

w
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Vymazanie uloZenej trasy

1 Na dialkovom ovladani vyberte polozky == > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi sa zoznam s desiatimi najblizSimi ulozenymi trasami.

2 Vyberte ulozenu trasu.

3 Vyberte polozku Delete.

Navigacia
Predtym, ako budete moct pouZit navigaciu, musite vykonat kalibraciu vleéného motora (Kalibrécia vlecného
motora, strana 7).
Vle¢ny motor pouziva GPS na navigaciu lode k polohe zemepisného bodu alebo po ceste.
1 Na dialkovom ovladani vyberte moznost:
+ Spustit navigaciu k uloZzenému zemepisnému bodu (Navigdcia k zemepisnému bodu, strana 20).
- Spustit navigdciu po uloZenej ceste (Navigovanie po ceste, strana 21).
- Spustit navigéciu spat po aktivnej trase (Navigovanie na zaciatok aktivnej trasy, strana 22).
- Spustit navigdciu po uloZenej trase (Navigdcia po uloZenej trase, strana 22).
POZNAMEKA: pri spusteni navigacie z pripojeného mapového plotra mdzete vlegny motor taktiez pouzit na

automatické navadzanie po cestach. Dal$ie informacie najdete v pouzivatel'skej priru¢ke mapového plotera.

Na obrazovke dialkového ovladania sa zobrazi hldsenie Navigating a vle¢ny motor automaticky spusti
navadzanie lode smerom k cielu.

2 Podla potreby upravte nastavenie rychlosti.

Pozastavenie a obnovenie navigacie
1 Pocas navigacie vyberte na dialkovom ovladani moznost:

. &chcete pozastavit navigaciu a sic¢asne zachovat smer plavby pri rovnakej rychlosti, vyberte moznost
=== > Standby.

- Ak chcete pozastavit navigaciu a nastavit uzamknutie kotvy, vyberte moznost 3

Navigéacia sa zastavi a vleény motor sa prepne spat do manuélneho rezimu alebo bude udrZiavat vasu
polohu v rezime uzamknutia kotvy.

2 Navigaciu obnovite vyberom polozky E > Follow Route alebo stlacenim tlacidla :T;
3 V pripade potreby zapnite vrtulu.

Zastavenie navigacie
Vyberte polozku E > Stop Nav.
Navigdcia sa zastavi a vlecny motor sa prepne spat do manualneho rezimu.
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Nastavenia

Nastavenia vleéného motora
Na dialkovom ovladani vyberte polozky —_— Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: nastavuje preferencie bezdrétovej siete pre vle¢ny motor (Nastavenia bezdrétovej siete, strana 24).

Calibrate: kalibruje kompas vleéného motora (Kalibracia vlecného motora, strana 7) a nastavuje obltkové
vychylenie vleéného motora (Nastavenie odchylky prednej ¢asti plavidla, strana 7).

Units: nastavi jednotky merania.
Battery: zmeni vzhl'ad indikatora batérie vleCného motora z ikony na Ciselnd hodnotu.

Prop Stow Side: nastavuje, na ktoru stranu vleéného motora sa otoci vrtula pri odkladani vle¢ného motora. Je to
uzito¢né, ked' v blizkosti ulozenej vrtule skladujete iné predmety.

Auto Power On: zapne vlecny motor po spusteni napdjania systému.
Heading Hold: nastavuje ¢innost funkcie udrziavania kurzu (Zmena spravania funkcie Heading Hold, strana 18).
Nav. Arrival: nastavenie spravania vlecného motora po dosiahnuti konca cesty. Pri nastaveni Anchor Lock
vle€ny motor zostane vo svojej polohe s pouzitim funkcie uzamknutia kotvy, ked' sa ¢In dostane na koniec
cesty. Pri nastaveni Manual sa vrtul'a vypne, ked sa ¢In dostane na koniec cesty.
/\ UPOZORNENIE
Pri pouziti mozZnosti Manual pre nastavenie Nav. Arrival musite zvladnut prebratie ovladania ¢Ina.

Anchor Gain: nastavuje odozvu vle€ného motora v rezime uzamknutia kotvy. Ak potrebujete, aby bol vlecny
motor citlivejsi a pohyboval sa rychlejsie, zvyste hodnotu. Ak sa motor pohybuje prilis rychlo, znizte hodnotu.

Navigation Gain: nastavuje odozvu vlecného motora pocas navigacie. Ak potrebujete, aby bol vleCny motor
citlivejsi a pohyboval sa rychlejsie, zvyste hodnotu. Ak sa motor pohybuje prilis rychlo, znizte hodnotu.

Clear User Data: vymaze vSetky ulozené zemepisné body, trasy, cesty a aktivne trasy.

POZNAMKA: ak ste pripojeni k mapovému plotru, vyberom tejto moZnosti vymazete idaje pouzivatela z
vle¢ného motora aj z pripojeného mapového plotra.

Restore Defaults: obnovi nastavenia vlecného motora na predvolené vyrobné hodnoty.

Nastavenia bezdrotovej siete
Na dialkovom ovladani vyberte polozky —F Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
POZNAMKA: vo vrchnej ¢asti obrazovky sa zobrazi rezim aktivnej siete Wi-Fi.

Mode: nastavenie rezimu Wi-Fi. M6Zete vypnut technoldgiu Wi-Fi, pripojit sa k sieti mapového plotra alebo
vytvorit pristupovy bod bezdrétovej siete a pouzivat aplikaciu ActiveCaptain (Pripojenie k mobilnému
zariadeniu s aplikdciou ActiveCaptain®, strana 8).

Setup > Name: nastavenie ndzvu pristupového bodu bezdrétovej siete vo vlecnom motore (len rezim
ActiveCaptain).

Setup > Password: nastavenie hesla pre pristupovy bod bezdrotovej siete vo vlecnom motore (len rezim
ActiveCaptain).
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Nastavenia dialkového ovladania

Na d'alom dialkovom ovladani vyberte === > Settings > Remote Control.

Backlight: Uprava nastavenia podsvietenia. (Nastavenia podsvietenia, strana 25)

Beeper: nastavenie zvukovej signalizacie pre alarmy a pri stlacani tlacidiel.

Auto Power Off: nastavenie dizky ¢asu pred automatickym vypnutim dialkového ovlédania.

Calibrate: kalibracia dialkového ovladania pre funkcie ovladania gestami (Kalibracia dialkového ovladania,
strana 13).

Pair: sparovanie dialkového ovladania s vleénym motorom (Pdrovanie dialkového ovlddania, strana 13).
Language: nastavi jazyk textu na obrazovke.

Restore Defaults: obnovenie nastaveni dialkového ovladania na predvolené vyrobné hodnoty. Tato funkcia
obnovi predvolené nastavenia konfigurdcie na dialkovom ovladani, no nevymaze ulozené pouzivatel'ské
udaje.

Nastavenia podsvietenia

Na dialkovom ovladani vyberte polozky — Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: umozZiuje nastavit, aby sa podsvietenie zaplo pri stlaceni tlacidla.

Alarms: umoznuije nastavit, aby sa podsvietenie zaplo, ked' sa na dialkovom ovladani aktivuje budik.
Timeout: umozriuje nastavit dizku ¢asu pred vypnutim podsvietenia.

Brightness: umoznuje nastavit Groven jasu podsvietenia.

Aktualizacie softvéru

Aby ste mali najnovsie funkcie a vylepSenia, odpori¢ame pravidelne kontrolovat moznost aktualizacie softvéru
vle¢ného motora.

MozZete pouzit aplikaciu ActiveCaptain na aktualizaciu softvéru zariadenia (Aktualizacia softvéru pomocou
aplikacie ActiveCaptain, strana 26).

Ak je vas vleEny motor pripojeny k mapovému plotru Garmin, aktualizacia softvéru mapového plotra
automaticky aktualizuje aj softvér motora.

POZNAMKA: ak v&$ vle¢ny motor Force pouziva verziu softvéru 5.40 alebo starsiu, na aktualizaciu na najnovsiu
verziu je nutné pouzit aplikaciu ActiveCaptain. Po aktualizacii softvéru viecného motora na novsiu verziu bude
aktualizacia softvéru pripojeného mapového plotra automaticky aktualizovat aj softvér vleného motora.

Po dokonceni aktualizacie softvéru vietného motora sa moze automaticky aktualizovat aj softvér na
pripojenych periférnych zariadeniach, ako je dialkové ovladanie a nozny pedal.

Viac informacii o najnovsich aktualizacidch lodného softvéru Garmin ndjdete na lokalitegarmin.com/support
/software/marine.html.
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Aktualizacia softvéru pomocou aplikacie ActiveCaptain

MoZete navstivit lokalitu garmin.com/videos/trolling_motor_update/ a pozriet si video, ktoré vam pomoze pri
aktualizacii softvéru.

OZNAMENIE

Pri aktualizaciach softvéru moze byt potrebné prevziat cez aplikaciu velké subory. Platia tu bezné datové limity
alebo poplatky poskytovatela internetovych sluzieb. DalSie informacie o datovych limitoch alebo poplatkoch
vam poskytne vas poskytovatel internetovych sluzieb.

Proces instalacie mdze trvat niekolko minut.

POZNAMKA: na aktualizaciu vle€ného motora je potrebné sa mobilnym zariadenim pripojit priamo k vyhradenej
sieti Wi-Fi vleéného motora prostrednictvom aplikacie ActiveCaptain.

1 V pripade potreby nastavte vie¢ny motor na pouzitie pomocou aplikacie ActiveCaptain (Pripojenie
k mobilnému zariadeniu s aplikdciou ActiveCaptain®, strana 8).

2 Pripojte mobilné zariadenie k vyhradenej sieti Wi-Fi na vlecnom motore.

Pripojenie k sieti Wi-Fi na vleénom motore poskytne aplikacii informdcie potrebné na stiahnutie prislusnych
aktualizacnych suborov.

Otvorte aplikaciu ActiveCaptain.

Odpojte mobilné zariadenie od vyhradenej siete Wi-Fi na vlecnom motore.
Pripojte mobilné zariadenie k internetu.

V aplikacii ActiveCaptain vyberte polozky Moje namorné zariadenia > Prevziat.

POZNAMKA: moznost prevzatia aktualizacie sa zobrazuje, iba ak je pre vase zariadenie k dispozicii
aktualizacia softvéru.

Aplikacia ActiveCaptain prevezme aktualizaciu do mobilného zariadenia.
7 Mobilné zariadenie znova pripojte k vyhradenej sieti Wi-Fi na vleCnom motore.

Aktualizacia sa prenesie do vlecného motora. MézZe to trvat az 30 mindt. Svetla indikétora rychlosti motora
na zobrazovacej liste vleéného motora zablikaju, ¢o znameng, Ze sa aktualizuje softvér.

POZNAMKA: ak je prenos dokongeny, ale indikatory na zobrazovacej liste vleéného motora nezablikaju,
vypnite a znova zapnite vleCny motor, aby ste rozbehli aktualizaciu.

8 Skontrolujte, Ci je dialkové ovladanie zapnuté a pripojené.
Po skonceni aktualizacie softvéru vlecného motora, a ak je dostupnad aktualizacia pre dialkové ovladanie,

zablikaju svetld indikatora rychlosti. A na dialkovom ovladani sa zacne odpocitavanie. Po skonceni
odpoéitavania dialkové ovladanie zobrazi {8, kym sa dokon&i proces aktualizacie. Mdze to trvat az 5 mindt.

9 Skontrolujte, Ci je nozny pedal zapnuty a pripojeny.

(=)W 4 I~ V3]

Po skonceni aktualizacie softvéru vlecného motora, a ak je dostupna aktualizacia pre nozny pedal, svetlo
indikatora na noznom pedale sa rozsvieti na fialovo, kym sa dokon¢i proces aktualizacie. Ked sa svetlo
indikatora vypne, aktualizacia je skoncena.
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Plan a poziadavky na udrzbu

OZNAMENIE

Po pouziti motora v slanej vode alebo v slanej vode musite cely motor oplachnut ¢erstvou vodou a pomocou
makkej tkaniny naniest silikdnovy sprej na baze vody. Je nutné vyhybat sa striekaniu vody na kryt hriadela, aby
nedoslo k vniknutiu vody dovnutra, ¢o by mohlo viest k poskodeniu vyrobku.

Za Gcelom zachovania zaruky musite pocas pripravy motora na sezénu vykonat sériu pravidelnych tkonov
Gdrzby. Ak motor pouzivate alebo prepravujete v suchych alebo prasnych podmienkach (napr. pocas prepravy
po strkovych cestéch), odpori¢ame, aby ste tieto Ukony pocas sezdny vykonavali CastejSie.

Podrobné postupy a informdcie tykajlce sa servisu a nahradnych dielov najdete v Navode na udrzbu Vleény
motor Force, ktory si mbzete prevziat na lokalite garmin.com/manuals/force_trolling_motor .

Skontrolujte, ¢i napdjaci kabel nevykazuje znamky opotrebovania a v pripade potreby vykonajte potrebnu
napravu, opravu alebo vymenu ().

V pripade potreby skontrolujte a vycistite sietové konektory a dotiahnite matice (2) (Kontrola a Gistenie
napadjacich kontaktov, strana 28).

Namazte kibové spoje a objimky @) (Mazanie zavesov a puzdier, strana 29).

Vycistite a namazte zapadkovy mechanizmus odlozenia a spustenia @ (Cistenie a mazanie zémkového
mechanizmu, strana 30).

Skontrolujte kol'ajnice drziaka a v pripade potreby ich vymerite (8) (Kontrola a vymena kolajnic drziaka,
strana 31).

Skontrolujte pruzenie drziaka a v pripade potreby ho vymefite () (Kontrola a vymena néraznika drziaka,
strana 32).

Vydistite alebo vymerite anédy v hnacom motore vrtule (7) (Servis andd, strana 33).

Ak su nainstalované, skontrolujte opotrebovanie gumovych zardzok na koncoch stabilizatora (8) a v pripade
potreby ich vymente.
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Kontrola a Cistenie napajacich kontaktov

Pred manipulaciou alebo pracou s vrtulou, hnacim motorom vrtule, elektrickymi spojmi alebo krytmi elektroniky
vzdy odpojte motor od batérie, aby ste predisli vdznemu zraneniu alebo usmrteniu.

1 S motorom v spustenej polohe odtiahnite gumové kryty od kladnych a zapornych napajacich kontaktov Q.

2 Skontrolujte, €i si matice kontaktov dobre utiahnuté a ¢i sa kruhové kontakty nepohybuju.

3 V pripade potreby pouzite momentovy kltu¢ a 10 mm nastrény klu¢ na utiahnutie matic momentom 4 N/m
(36 Ibf/palce).

4 V pripade potreby ocistite koréziu z kontaktov pomocou drétenej kefy.
POZNAMKA: v pripade silnej kor6zie méze byt nutné odstranit napajacie kéble, aby bolo mozné dékladnejsie
Cistenie. V ¢asti Force Trolling Motor Field Service Manual na webovej lokalite garmin.com/manuals/force
_trolling_motor najdete podrobné pokyny na odpojenie a odstranenie napajacich kablov z motora.

5 Pokryte spojenia dielektrickym mazivom.
6 Pevne umiestnite gumové kryty spat na napéjacie kontakty.
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Mazanie zavesov a puzdier
Viacero zavesov a puzdier umoznuje motoru plynuly pohyb z odloZenej do spustenej polohy a spat. Tieto prvky

vyzadujui mazanie podla potreby.
1 Identifikujte Styri hlavné body zavesov ().

@ARMH@E

2 Aplikujte nelepivé mazivo tvoriace suchy film na kazdy bod zavesu, do priestoru medzi pohyblivymi ¢astami
@5, a nechajte ho vyschnut podla pokynov uvedenych na produkte.

]

Q\ g

M.Q

3 Spustte motor z odloZenej do spustenej polohy a spat niekolkokrét, aby ste mazivo dékladne rozniesli.
4 Ak je to potrebné, aplikujte viac maziva a opakujte predchadzajici krok.
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Cistenie a mazanie zamkového mechanizmu

/\ UPOZORNENIE
Tento postup je najlepsie vykonat, ked je motor na polceste medzi odloZenou a spustenou polohou. Ked je
motor v tejto polohe, nie je zaisteny, takze je potrebné ho podopriet a byt extrémne opatrny, aby sa zabrénilo
priskripnutiu alebo pomliaZzdeniu ruk alebo prstov.

1 Umiestnite motor medzi odlozenou a spustenou polohou tak, aby bola zakladna orientovana vertikalne a mali
ste pristup k obom zamkovym mechanizmom (D

Podoprite hmotnost motora, aby nemohol spadntt a pomliazdit vam ruky alebo prsty.
Ocistite vSetky necistoty a nahromadeny materidl z drazok zamkového mechanizmu.
Aplikujte syntetické alebo lodné univerzalne mazivo na zamkové mechanizmy a do drazok.

Niekol'kokrat potiahnite a uvolnite odistovacie lanko, aby ste pohybovali mechanizmami v drazkach
a rozniesli mazivo.

V pripade potreby aplikujte viac maziva a opakujte predchadzajuci krok.

Ocistite vSetky necistoty a nahromadeny material zo zachytavania zapadky @v prednej casti zakladne
drziaka.

ga b~ WDN

N o

8 Aplikujte syntetické alebo lodné univerzélne mazivo na hornt plochu 3) zachytavania zapadky na prednej
strane zakladne drziaka, aby sa zamkové mechanizmy hladko zasunuli.
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9 Opakuijte predchadzajice dva kroky na zachytévani zapadky na zadnej strane zékladne drziaka (@).

10 Vratte motor do odloZenej alebo spustenej polohy.

Kontrola a vymena kolajnic drziaka

Kolajnice chrania motor s vrtulou a drZiak pred narazmi pri odkladani motora a mozu sa ¢asom opotrebovat. Ak
su kol'ajnice poskodené alebo opotrebované a je viditelna kovova zakladna drziaka za nimi, je nutné ich vymenit.

1 S motorom v odlozenej polohe skontrolujte kolajnice @, ¢i nejavia znamky opotrebenia a poskodenia.

2 Vyberte akciu:

Ak su kol'ajnice v dobrom stave a cez opotrebované miesta nie je viditelna kovova zakladna drziaka, nie su
potrebné dalSie opatrenia.

Ak su kolajnice poskodené alebo cez opotrebované miesta na kolajniciach vidite kovovi zakladnu drziaka,
vymenite ich podla nasledovného postupu.
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3 Pomocou 4 mm $esthranného bitu alebo nastréného kli¢a odskrutkujte skrutky (@), ktorymi su kryty (3)
pripevnené k montaznej zakladni drziaka.

4 Vysunte poskodené kolajnice zo zakladne drziaka.
5 Nasunte nahradné kolajnice na zakladnu drziaka.
6 Kryty pripevnite k zakladni drziaka pomocou skrutiek, ktoré ste predtym odskrutkovali.

Kontrola a vymena naraznika drziaka
Naraznik drziaka je ¢astou zakladne drZiaka, ktora precnieva cez Celo plavidla.
1 Nastavte motor do stredovej polohy medzi odlozenou a spustenou polohou a skontrolujte naraznik drziaka,
Ci nie je poskodeny.
2 Vyberte akciu:
Ak naraznik drziaka nie je poskodeny, nie su potrebné dalSie opatrenia.
Ak je ndraznik drziaka poskodeny, vymernite ho podla nasledovného postupu.

3 Pomocou 4 mm Sesthranného bitu alebo nastréného kli¢a odskrutkujte dve skrutky, ktorymi je naraznik
drziaka pripevneny k zakladni drziaka.

4 Namontujte nahradny naraznik drziaka a pripevnite ho k zakladni drziaka pomocou skrutiek dodanych
s ndhradnym dielom.
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Servis anod

Pred manipulaciou alebo pracou s vrtulou, hnacim motorom vrtule, elektrickymi spojmi alebo krytmi elektroniky
vzdy odpojte motor od batérie, aby ste predisli vdznemu zraneniu alebo usmrteniu.

Galvanizacné anddy chrania motor pred koréziou. Kazdu sezénu je ich potrebné skontrolovat a vycistit
a v pripade potreby vymenit. Nahradné anddy viete zakupit u svojho predajcu Garmin alebo na lokalite
garmin.com.

Servis anddy vrtule

1 Pomocou 15 mm (°/4¢ palca) nastréného kli¢a uvolnite maticu na konci vrtule.
2 CQOdstrante vrtulu a odlozte maticu, poistnu podlozku a plochu podlozku bokom.
3 Odsrarite a skontrolujte anodu (D).

4 Vyberte jednu z moznosti:

+ Ak je andda polovi¢nej alebo vacsej velkosti ako povodnad, ocCistite anddu pomocou drotenej kefy alebo
brisneho papiera.

OZNAMENIE

Pred Gistenim anddy droétenou kefou alebo brisnym papierom ju odstrante z motora. Cistenie anddy, ked je
namontovana na motore, ju méze poskodit, urychlit koréziu a skratit jej Zivotnost.

+ Ak je an6da mensia ako polovica povodnej velkosti, anddu zlikvidujte a kipte novu.

5 Umiestnite oCistenu alebo novi anddu spat na hriadel vrtule, za nou nasleduje plocha podlozka, poistna
podloZka a matica.

6 Pomocou 15 mm (°/4¢ palca) nastréného kldéa utiahnite maticu momentom 16,27 N/m (12 Ibf/stopy) na
zaistenie vrtule.
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Servis anddy nosového kuzela

1

2

O 00 N &

Pomocou 4 mm Sesthranného bitu alebo kl'ica odskrutkujte Styri skrutky, ktorymi je pripevneny kyl na
spodnej Casti motora.

Pomocou 3 mm $esthranného bitu alebo kl'i¢a odskrutkujte skrutku, ktorou je pripevneny snimac a nosovy
kuZel k spodnej ¢asti motora.

Pomocou 4 mm Sesthranného bitu alebo kli¢a odskrutkujte skrutky na odpojenie nosového kuZela od
prednej ¢asti motora.

Pomocou 3 mm $esthranného bitu alebo klu¢a odskrutkujte skrutku na uvolnenie anédy D) na prednej ¢asti
motora.

Skontrolujte anddu a vykonajte nasledovné:

Ak je andda polovicnej alebo vacsej velkosti ako povodnad, ocCistite anddu pomocou drotenej kefy alebo
brisneho papiera.

Ak je an6da mensia ako polovica pévodnej velkosti, anddu zlikvidujte a kipte novd.
Umiestnite oCistenu alebo novu anddu na skrutku a pripevnite ju k motoru.
Pripevnite nosovy kuzel k prednej ¢asti motora.
Nainstalujte skrutku, ktorou je pripevneny snimac a nosovy kuzel k spodnej ¢asti motora.
Nainstalujte kyl na spodnu ¢ast motora.

Vymena odistovacieho (fahacieho) lanka

Postupujte podla pokynov, ktoré najdete v stprave odistovacej rukovéte a lanka (¢islo dielu 010-13915-00),
alebo si pozrite ¢ast Pull Handle and Cable Instructions na lokalite garmin.com/manuals/force_trolling

_motor.

Oprava skrabancov na farbe

Casom moze dojst k poskriabaniu alebo obitiu niektorych &asti motora. Takéto mieste mozete retusovat
pomocou farby.

1

S pouzitim izopropylalkoholu dékladne ocistite miesta, kde bola farba poskriabana alebo obita.

2 Aplikujte kvapalnu polyuretanovu retuSovaciu farbu na poskriabané alebo obité miesta.

3

Postupujte podla pokynov na farbe a nechaijte ju Gplne vyschnut pred pouzitim motora.
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Informacie o motore

Rozmery v odlozenej polohe

Polozka

®©

50-palcovy model

Min. 1,558 m (61°/44 palcov)
Max. 1,811 m (71%/4¢ palcov)

Min. 1,712 m (67%/g palcov)
Max. 2,066 m (81°%/4¢ palcov)

®

300 mm (1173/,¢4 palcov)

340 mm (133/4 palcov)

Rozmery v spustenej polohe

Polozka

GARMIN

@

50-palcovy model 57-palcovy model

Min. 461 mm (18 /g palcov)
Max. 721 mm (28 3/4 palcov)

Min. 488 mm (19 3/4¢ palcov)

Max. 817 mm (32 1/ palcov)

708 mm (27 /g palcov)

799 mm (31 7/4¢ palcov)

Min. 648 mm (25 1/, palcov)
Max. 889 mm (35 palcov)

Min. 737 mm (29 palcov)
Max. 1,07 m (42 palcov)

CHONONC)

Min. 839 mm (33 /44 palcov)
Max. 1,1 m (43 5/4¢ palcov)

Min. 920 mm (36 3/4¢ palcov)
Max. 1,18 m (46 1/, palcov)

Informdacie o motore
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Polozka 50-palcovy model 57-palcovy model

@ 931 mm (36 /4¢palcov) 1,022 m (40 7/4palce)
@ 402 mm (15 13/4¢palcov) 402 mm (15 13/4¢palcov)
@ 203 mm (8 palcov) 203 mm (8 palcov)

Registrovanie vasho zariadenia

Pomozte nam poskytovat vam podporu — vypliite registracny formuldr eSte dnes.
Registraciu vykonajte prostrednictvom aplikacie ActiveCaptain.
Povodny doklad o kupe alebo jeho fotokdpiu uchovavajte na bezpe¢nom mieste.
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Vlecény motor

Hmotnost (motor, montaz a
kable)

Hmotnost (stabilizator)
Prevadzkova teplota

Skladovacia teplota

Material

Odolnost voci vode

Bezpecna vzdialenost
kompasu

Dizka napajacieho kabla

Vstupné napatie

Intenzita vstupného pradu

Prerusovac (nie je sucastou
balenia)

Spotreba energie pri
36 VDC, 60 A

Radiova frekvencia

Technické udaje

50-palcovy model: 30 kg (66 Ib.)
57-palcovy model: 31,75 kg (70 Ib.)

0,54 kg (1,2 1b.)
0d -5 ° do 40 °C (od 32 ° do 104 °F)
0d -40 °C do 85 °C (-40 °F az 185 °F)

Kryt drziaka a motora: hlinik
Krytka hriadela, zobrazovacia liSta a bocné panely: plast
Hriadel' motora: sklolaminat

Krytka hriadela: IEC 60529 IPX52

Kryt motora riadenia: IEC 60529 IPX73
Kryt zobrazovacej listy: IEC 60529 IPX7
Kryt motora vrtule: IEC 60529 IPX8%

91 cm (3 stopy)

50-palcovy model: 1,2 m (4 stopy)
57-palcovy model: 1,1 m (3,5 stopy)
0d 20 do 45V DC

60 A nepretrzité

42 V DC alebo viac, vhodny pre zataZenie 60 A nepretrzité

POZNAMKA: systém mozete chranit pomocou véacsieho isti¢a, nie viak viac ako
90 A, ak pracujete pri vysokych teplotach alebo zdielate tento obvod s inymi
zariadeniami. Pred zmenou by ste mali overit, ¢i kable na lodi spliaji normy pre
namorné zapojenie, ktoré vyuzivaju vacsie istice.

Vypnuté: 72 mW

Plny vykon: 2160 W

Bluetooth®: 2,4 GHz pri menovitom vykone 28 dBm
Wi-Fi: 802.11 b/g/n pri 20 Mhz

2 Tato suciastka vydrzi predpokladané vystavenie vode z ktoréhokolvek smeru (ako je napr. dazd).
8 T4to suciastka vydrzi ndhodné ponorenie do vody do hibky 1 m po dobu 30 mindt.
4Tato suciastka vydrzi nepretrzité ponorenie do vody do hibky 3 m.

Technické udaje
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Informacie o fahu motora a spotrebe prudu

Pozrite si tieto tabulky, ktoré vysvetluju vztah medzi Uroviiou nastavenia skrtiacej klapky, vystupnym vykonom
a spotrebou prudu motora. Pri tychto hodnotach sa predpokladd, ze pouzivate originalnu vysokoucinnu

vrtulu Garmin v relativne pokojnych vodach, s motorom spustenym v dostato¢nej hibke, aby ste zabranili
zavzdusneniu, a s toleranciami +7 N (Newton) (5 Ibf (sila v librach)) a £+5 A.

Napajaci zdroj 24,0 V DC

Uroveii nastavenia Skrtiacej klapky

10 % 25N (6 Ibf) 2A
20 % 45N (10 Ibf) 3A
30 % 70 N (16 Ibf) 6A
40 % 101 N (23 Ibf) 9A
50 % 140 N (31 Ibf) 14 A
60 % 184 N (41 Ibf) 21A
70 % 233 N (52 Ibf) 29 A
80 % 287 N (65 Ibf) 40 A
90 % 345 N (78 Ibf) 54 A
100 % 355 N (80 Ibf) 57 A

Napajaci zdroj 36,0 V DC

Uroven nastavenia Skrtiacej klapky

10 % 21 N (5 Ibf) 1A
20 % 41N (9 Ibf) 2 A
30 % 69 N (16 Ibf) 4A
40 % 103 N (23 Ibf) 6A
50 % 144 N (32 Ibf) 10 A
60 % 191 N (43 Ibf) 15 A
70 % 246 N (55 Ibf) 21 A
80 % 307 N (69 Ibf) 29 A
90 % 375 N (84 Ibf) 39 A
100 % 445 N (100 Ibf) 54 A
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Dialkové ovladanie
Rozmery (S x V x H)
Hmotnost

Material

Typ displeja

RozliSenie displeja
Velkost displeja (priemer)
Prevadzkova teplota
Skladovacia teplota

Typ batérie

Vydrz batérie

Radiova frekvencia
Odolnost voci vode

Bezpecna vzdialenost kompasu

Nozny pedal

Rozmery (DxSxV)
Hmotnost

Prevadzkova teplota
Skladovacia teplota
Odolnost voci vode
Material

Vstupné napatie
Menovité vstupné napatie
Typicky vstupny prid
Maximalny vstupny prud
Poistka (na napajacom kabli)
Dizka napéjacieho kébla
Typ batérie

Vydrz batérie

Radiova frekvencia

Bezpecna vzdialenost kompasu

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, palce)
109 g (3,8 0z.) bez batérii
Sklolaminat/nylon

Viditel'ny na slnku, transflektivhy MIP
R240 x 240 pixelov

30,2 mm (13/4¢ palcov)

0d-15°C do 55 °C (5 °F az 131 °F)
0d -40 °C do 85 °C (-40 °F az 185 °F)
2 AA (nie su stcastou balenia)

240 hodin pri beznom pouziti

2,4 GHz pri menovitom vykone 10,0 dBm
IEC 60529 IPX75

15 cm (6 palcov)

303 x 221 x 110 mm (1175/4¢ x 811/1¢ x 4 5/ palcov)
1,8kg (4 1b.)

0d-15°C do 55°C (5 °F az 131 °F)

0d -40 °C do 85 °C (-40 °F az 185 °F)

IEC 60529 IPX7

Plast

0d10do 45V DC

12/24/36 V DC

<1TmApri12V DC

T0mA pri12V DC

2 A, typ Mini nozova

2 m (6,6 stopy)

Dve batérie AA (Alkalické, NiMH alebo litiové. Nie je sicastou balenia.)
Minimalne 1 rok

2,4 GHz pri menovitom vykone 0,72 dBm

60 cm (2 stopy)

5Vydrzi ndhodné vystavenie vode do hibky 1 m po dobu 30 mindt.

Technické udaje
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