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Darba saksana

Skatiet ierices komplektacija iek|lauto celvedi Svariga informacija par drosibu un ierici, lai uzzinatu uz ierici
attiecinamos bridinajumus un citu svarigu informaciju.

Nedarbiniet motoru, kad dzenskruve ir ara no Gdens. Saskare ar rotéjosSu dzenskrivi var radit smagu traumu.
Neizmantojiet motoru tadas vietas, kur jus vai citi cilveki Gdent var nonakt saskaré ar rotéjosu dzenskrivi, kas
var radit smagas traumas.

Jis atbildat par savas laivas drosu un piesardzigu darbibu. Autopilota funkcijas uz laivas elektromotora ir
riks, kas uzlabo jusu spéju vadit laivu. Tas neatbrivo jus no atbildibas par drosu laivas vadibu. Izvairieties no
navigacijas riskiem un nekad neatstajiet motora vadibu bez uzraudzibas.

Autopilota funkcijas macieties izmantot mierigos atklatos udenos, kur nav risku.

Piesargieties, kad darbinat laivas elektromotoru tdeni tadu bistamu vietu tuvuma ka koki, sekli akmeni, doki,
kravumi un citas laivas.

Lai izvairitos no nopietnam traumam vai naves iestasanas, vienmeér atvienojiet motoru no akumulatora,
pirms stradajat ar dzenskrivi, dzenskrives piedzinas motoru, elektriskajiem savienojumiem vai elektronikas
korpusiem.

/\ UZMANIBU
Kad darbinat laivas elektromotoru, vienmer turiet talvadibas pulti pie sevis. Ja laivas elektromotora darbiba
kada bridf ir jamaina vai jaaptur, lai apturétu dzenskrives darbibu, talvadibas pulti varat nospiest " vai
nospiest kajas pedali, vai stiprindjuma nospiest ().
Izmantojot autopilota funkcijas, esiet gatavi peksnai darbibas apturé$anai, paatrinajumam un pagriezieniem.

Novietojot vai iedarbinot motoru, apzinieties kustigo dalu izraisitas aizkerSanas vai saspieSanas risku, kas var
izraisit traumas.

ledarbinot motoru vai apturot ta darbibu, saglabajiet stabilu pamatu un uzmanieties no slidenam virsmam
motora tuvuma. Ja motora novieto$anas vai iedarbinasanas laika pazaudésiet pamatu, varat gut ievainojumus.

Motora parvietoSana no stavéSanas pozicijas darbinasanas pozicija

/\ UZMANIBU
ledarbinot motoru vai apturot ta darbibu, saglabajiet stabilu pamatu un uzmanieties no slidenam virsmam
motora tuvuma. Ja motora novietoSanas vai iedarbinasanas laika pazaudésiet pamatu, varat git ievainojumus.

Novietojot vai iedarbinot motoru, apzinieties kustigo dalu izraisitas aizker§anas vai saspieSanas risku, kas var
izraisit traumas.

Atvienojiet drosibas siksnu.

Velciet vilces trosi uz atpakal lidz galam, lai atbrivotu fiksatoru, un turpiniet to stingri turét.

Ar vilces trosi celiet motoru uz augsu un uz prieksu, péc tam Iénam nolaidiet to uz leju darbinasanas pozicija.
Ja vajadzigs, bidiet uz leju uz stiprinajuma sviras, lai nofiksétu motoru darbinasanas pozicija.

B WN =
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Laivas elektromotora dziluma reguléSana
1 Parvietojiet motoru t3, lai tas atrodas puscela starp stavésanas un darbinasanas poziciju.
2 Atlaidiet valigi ieliktni stirésanas sistémas korpusa pamatné.

PIEZIME. kad ieliktni atlaizat valigi, nemiet véra, ka motors slidés uz leju.
3 Palieliniet vai samaziniet laivas elektromotora dzilumu.

IEVERIBAI

Neiestatiet motora dzilumu tik zemu, ka tas saspiez spiralveida kabeli. Ja spiralveida kabelis ir saspiests, to var
bojat motora vadibas berze, un tas var izraisit negaiditu kustibu, kad tiek izmantota enkura bloka funkcija.

4 Pievelciet ieliktni stiréSanas sistémas korpusa pamatne.
5 Atlasiet darbibu.
+ Ja darbinasit motoru, parvietojiet to pilniba darbinasanas pozicija, lai parbauditu dzilumu.

+ Ja nedarbinasit motoru, parvietojiet to stavésanas pozicija, lai parbaudttu dzilumu (Motora parvietosana
no darbinasanas reZima stavésanas reZzima, 3. lappuse).

6 Ja vajadzigs, atkartojiet So procedury, lai iestatitu pareizu dzilumu darbinasanas vai stavésanas pozicijai.
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Motora parvietoSana no darbinasanas reZima stavéSanas rezima

/\ UZMANIBU

ledarbinot motoru vai apturot ta darbibu, saglabajiet stabilu pamatu un uzmanieties no slidenam virsmam
motora tuvuma. Ja motora novieto$anas vai iedarbinasanas laika pazaudésiet pamatu, varat gut ievainojumus.

Novietojot vai iedarbinot motoru, apzinieties kustigo dalu izraisitas aizkerSanas vai saspieSanas risku, kas var
izraisit traumas.

Péc laivas elektromotora novietoSanas vienmeér janostiprina drosibas siksna, lai novérstu motora negaiditu
iedarbinasanos. Neplanota motora iedarbinasana var izraisit miesas bojajumus un bojajumus jisu laivai un
laivas elektromotoram.

IEVERIBAI

Pirms piedzinas motora parvietoSanas stavéSanas pozicija pagaidiet, ldz motors pilniba parstaj griezties uz
vienu pusi. Ja motoru parvietosit stavéSanas pozicija, kad tas vél griezas uz vienu pusi, varat bojat vadibas
sistemu.

1 Turot rokturi perpendikulari vilkSanas kabelim, pavelciet vilkSanas kabeli, lai atbrivotu fiksatoru un paceltu
motoru no iedarbinasanas pozicijas.

IEVERIBAI

VilkSanas laika rokturis vienmeér jatur perpendikulari kabelim, lai izvairitos no parmériga nodiluma, kas varétu
sabojat kabeli.

2 JanepiecieSams, noreguléjiet motora dzilumu t3, lai tas balstitos uz stiprinajuma pamatnes sliedém @
(Laivas elektromotora dziluma regulésana, 2. lappuse).

IEVERIBAI
Parliecinieties, ka motors stingri balstas uz sliedém, kad tas atrodas stavésanas pozicija. Ja motora dzilums
bus parak sekls, tas var radit spiedienu uz pneimatisko atsperi. Ja motora dzilums bus parak liels, tas var
nokaraties no pamatnes gala. Motora novietoSana, neatbalstot to uz sliedém, boja motoru.

GARMIN

3 Javajadzigs, spiediet vadibas sistemas korpusu uz leju, lai nofiksétu to staveésSanas pozicija
4 Nostipriniet droSibas siksnu (Drosibas siksnas nostiprinasana, 4. lappuse).

Darba saksana 3



Drosibas siksnas nostiprinasana

/\ UZMANIBU
Péc laivas elektromotora novietoSanas vienmeér janostiprina drosibas siksna, lai novérstu motora negaiditu
iedarbinasanos. Neplanota motora iedarbinasana var izraisit miesas bojajumus un bojajumus jusu laivai un
laivas elektromotoram.
Drosibas siksna notur motoru drosSi uz pamatnes stavésanas pozicija un novers nejausu iedarbinasanu.
1 Kad motors ir stavé$anas pozicij3, paceliet siksnas garo galu ) par motora augsdalu.

2 |zveriet siksnas galu caur spradzi () tas otra gala.
3 Velciet siksnu caur spradzi, l[idz motors ir stingri nostiprinats uz stiprinajuma.
4 Velciet siksnu prom no spradzes un bidiet uz leju, lai nostiprinatu siksnas otra puse.
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Laivas elektromotora displeja panelis

/\ UZMANIBU
Lieli metala priekSmeti, pieméram, instrumentu kaste, motora darbibas laika jatur talak no displeja panela.
Lieli metala priekSmeti var traucét magnétiska kompasa darbibu, ietekméjot ieblivéta autopilota darbibu un,
iespéjams, izraisot miesas bojajumus vai ipasuma bojajumus.
Displeja paneli uz laivas motora stiprinajuma viena acu uzmetiena varat skatit svarigu informaciju.
PIEZIME. displeja panela fona apgaismojums reagé uz apkartéjo gaismu un automatiski k|Gst vajaks nakiti.
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@ Svitru skaits norada dzenskrives vai kruiza kontroles atrumu (Motora atruma regulé-
Atrums sana, 17. lappuse).
Zala: motora akumulatora uzlades limenis ir labs.
Dzeltena: motora akumulatora uzlades limenis ir vidégjs.

. Sarkana: motora akumulatora uzlades [imenis ir zems.
Laivas elektromotora ) - _ S

- Mirgo sarkana: motora akumulatora uzlades limenis ir kritiski zems.
akumulatora uzlades ~ o B T - . _
Tmenis akumulatora limena indikatori ir optimizéti svina-skabes akumulatoriem un var bt
neprecizi citu veidu akumulatoriem, pieméram, litija jonu akumulatoriem.

R Zala: motoram ir labs GPS signals.
»r Dzeltena: motoram ir vaj$ GPS signals.
GPS signala statuss  Sarkana: motoram nav GPS signala.

Zala: motors darbojas normali.
Sarkana (deg): motora programmatira sak darbibu.
2 Sarkana (mirgo): sistémas kluda.
Zila: motors ir para rezima.
Dzeltena: motors ir atkop$anas reZima (programmatiras atjauninajumiem un atkop-
Sanas procediaram).

Motora statuss

Nospiediet, lai ieslégtu vai izslégtu motoru.

PIEZIME. péc nokluséjuma laivas elektromotors ieslédzas automatiski, kad sanem
stravu. Lai ieslégtu, ST poga nav janospiez. To var mainit iestatijumos (Laivas elektro-

d) motora iestatijumi, 23. lappuse).
Baros Laivas elektromotors automatiski izsledzas, kad tas stavesSanas pozicija ir divas
arosana -

Kad dzenskruve griezas, nospiediet, lai apturetu dzenskruves darbibu.
Lai parslegtu para veidoSanas rezima, nospiediet tris reizes.

.O‘ Izgaismojas, kad dzenskrlve ir aktiva (Dzenskriives iedarbinasana un izslégsana,
Dzenskrives statuss 16. lappuse).

1

Kursa saglabasanas Izgaismojas, kad kursa saglabasana ir aktiva (Jasu kursa saglabasana, 18. lappuse).
statuss

& Izgaismojas, kad enkura bloks ir aktivs (Jdsu pozicijas saglabasana, 18. lappuse).

Enkura bloka statuss

Statusa indikators

LED lampina Z norada motora statusu.

Zala Parasta darbiba

Deg: sisteémas saknésana

Sarkana oo sistemas klada

Zila Para veidoSanas rezims

Dzeltena | AtkopsSanas reZzims (programmatiras atjauninajumiem un atkopsanas procediram)
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Laivas elektromotora kalibrésana

Lai varétu izmantot autopilota funkcijas, laivas elektromotora kompass ir jakalibré. Lai iegutu vislabakos
rezultatus, motors ir jakalibré mieriga Gdent diena, kad nav vé&ja vai ir neliels vejs. Ja autopilota funkcijas
nedarbojas, ka gaidits, kalibréSanas procesu varat atkartot.

1 Dodieties ar lavu atklatos, mierigos udenos un apstajieties.
Lai saktu kalibrésanu, laivai ir jastav nekustigi.

2 Parbaudiet, vai laivas elektromotors darbojas (Motora parvietosana no stavésanas pozicijas darbinasanas
pozicija, 1. lappuse).

3 Talvadibas pultr atlasiet — Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.

4 SturesSanai izmantojot kajas pedali, talvadibas pulti vai piekarinamo motoruy, izpildiet ekrana redzamos
noradijumus, lai kalibrétu kompasu.

Prieksgala nobides iestatiSana

Atkariba no uzstadisanas lenka laivas elektromotors var nebut izlidzinats ar laivas centra [iniju. Lai iegutu

labakus rezultatus, ir jaiestata prieksgala nobide.

1 Izmantojot talvadibas pulti, noregulgjiet laivas elektromotora lenki (1) t3, lai tas izlidzinas ar laivas centra
liniju (@), vérstu taisni uz prieksu.

@
10,

Talvadibas pultt atlasiet — Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Nospiediet { vai ) priek$gala nobides korigésanai.

Nospiediet « priekSgala nobides iestatiSanai.

Ja vajadzigs, atkartojiet So procediru.

a b~ WDN
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PievienoSana karsu ploterim
Lai izveidotu savienojumu ar laivas motoru, jisu saderigaja Garmin® kar$u ploterT ir jab{t instalétai jaunakajai
programmaturas versijai.

Jus varat savienot laivas motoru bezvadu savienojuma ar saderigu Garmin karsu ploteri sava laiva. Péc tam,
kad izveidojat savienojumu ar saderigu karsu ploteri, laivas elektromotoru varat vadit gan ar talvadibas pulti un
kajas pedali, gan ari no karsu plotera.

1 leslédziet karsu ploteri un laivas elektromotoru.
2 Parliecinieties, ka karsu ploteris vieso bezvadu tiklu.

PIEZIME. ja jums ir uzstaditi vairaki karsu ploteri, tikai viens no tiem ir bezvadu tikla resursvietne. Plagaku
informaciju sk. karsu plotera Tpasnieka rokasgramata.

3 Karsu ploteri atlasiet Settings > Communications > Wireless Devices > Garmin Trolling Motor > Start.

4 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
reZima.

2 laivas elektromotora displeja deg zila krasa, kad ta meklé savienojumu ar karsu ploteri, un mainas uz zalu
krasu, kad savienojums ir sekmigi izveidots.

Kad savienojums ir sekmigi izveidots, karsu plotert ir redzams apstiprinajuma zinojums.

5 Péc karSu plotera un laivas elektromotora savienojuma sekmigas izveidoSanas iespé€jojiet laivas
elektromotora joslu karsu plotert, lai vaditu motoru.

Lai pabeigtu izpildit darbibas norades, sk. jaunako karSu plotera Tpasnieka rokasgramatas versiju.

Mobilas ierices savieno$ana ar lietotni ActiveCaptain’

Jus varat pievienot mobilo ierici laivas elektromotoram, izmantojot lietotni ActiveCaptain. Lietotne nodrosina
atru un vienkarsu veidu, ka darbinat laivas elektromotoru un atjauninat ierices programmaturu.

1 Talvadibas pultr atlasiet E > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
levadiet $a tikla nosaukumu un paroli.

No savas mobilas ierices lietotnu veikala instalgjiet un atveriet lietotni ActiveCaptain.
Parvietojiet mobilo ierici laivas elektromotora tuvuma.

Savas mobilas ierices iestatijumos atveriet Wi-Fi* savienojumu lapu un izveidojiet savienojumu ar laivas
elektromotoru, izmantojot nosaukumu un paroli, kuru ievadijat ieprieks€ja darbiba.

ga h WDN

PievienoSana Garmin valkajamai iericei

Varat pievienot laivas elektromotoru bezvadu rezima saderigai Garmin valkajamai iericei un kontrolét laivas
elektromotoru, izmantojot lietotni Trolling Motor valkajama ierice.

Kad laivas elektromotoru pirmo reizi savienojat ar valkajamo ierici, valkajama ierice un motors ir jasavieno pari.
Péec tam, kad tie ir savienoti pari, valkajama ierice automatiski savienojas ar motoru, kad motors ir iedarbinats
un atrodas darbibas radiusa.

1 Parliecinieties, ka laivas elektromotors ir ieslégts un ka talvadiba ir ar to savienota.

2 Nogadajiet saderigo Garmin valkajamo ierici laivas elektromotora tuvuma, neparsniedzot 3 m (10 ft.)
attalumu.

3 Valkajama ierice turiet nospiestu MENU.
4 Atlasiet Sensori un piederumi > Pievienot jaunu > Trolling Motor.

5 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet (') lai parietu para savienojuma veidoSanas
rezima.

2 laivas elektromotora displeja deg zila krasa, kad tas mekl€ savienojumu, un iedegas zala krasa, kad
savienojums ir sekmigi izveidots.

6 Apstipriniet par savienoSanas kodu, kas redzams valkajamaja iericé un savienotaja talvadibas pult.

Varat nospiest START un aktivitasu un lietotnu saraksta atlasit Trolling Motor, lai atvértu laivas elektromotora
vadibu.
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Poga Apraksts

@d) Turiet nospiestu, lai ieslégtu un izslégtu talvadibu.

" Nospiediet, lai ieslégtu, un iestatiet kruiza kontrolei pasreizejo atrumu attieciba pret grunti (SOG)
@ (Atruma uzturédana, 17. lappuse).
Nospiediet velreiz, lai atsp€jotu kruiza kontroli un atgrieztos manuala atruma vadiba.

_.9 Nospiediet divreiz, lai ieslegtu dzenskravi, un iestatiet to pilna atruma.
= Nospiediet vélreiz, lai atgrieztos iepriek$§€ja dzenskrives atruma un statusa.

(@) Nospiediet, lai parslégtu manuala vadiba (Laivas elektromotora manuala stirésana, 18. lappuse).
> Turiet nospiestu, lai vaditu, izmantojot Zestus (Zestu vadibas izmanto$ana stirésanai, 19. lappuse).

- Nospiediet vienreiz, lai ieslégtu vai izslegtu dzenskrivi (Dzenskraves iedarbinasana un izslégsana,
» 16. lappuse).

Nospiediet, lai parvietotos pa izvélni (Izvélnes navigésana, 12. lappuse).

Kad esat izvelng, nospiediet ) lai atlasTtu izveélnes vienumu, un nospiediet ( lai atgrieztos bez
_ saglabasanas.

Enkura bloka rezima nospiediet, lai virzitu enkura bloka poziciju uz prieksu, atpakal un pa kreisi vai pa
A 4 labi ar 1,5 m (5 pédu) palielinajumu.

Kad ir iestatita kursa noturéSana vai manuala vadiba, nospiediet ( un ) lai veiktu pagriezienus ar
viena grada soli, vai turiet to nospiestu, lai stirétu ar piecu gradu soli.

Nospiediet . un “, lai atrumu mainttu pakapeniski, vai turiet nospiestu, lai atrumu mainttu nepar-
traukti.

Nospiediet, lai ieslégtu kursa saglabasanu. Kursa saglabasanas funkcija izmanto laivas elektromo-
toru, lai saglabatu jasu kursu attiecigaja bridi (Jasu kursa saglabasana, 18. lappuse).

Nospiediet velreiz, lai izslegtu kursa saglabasanu, apturétu dzenskruvi un atjaunotu manualu vadibu.
Turiet nospiestu, lai iestatTtu kursa saglabasanu, pavérsot talvadibas pulti (Zestu vadibas izmanto-
sana kursa stabilizacijas pielagosanai, 19. lappuse).

>>

Nospiediet, lai ieslégtu enkura bloku. Enkura bloks izmanto laivas elektromotoruy, lai noturétu jis
poZzicija (Jdsu pozicijas saglabasana, 18. lappuse).

Nospiediet vélreiz, lai izslégtu enkura bloku un atgrieztos iepriekSéja stliréSanas rezima.

Turiet nospiestu, lai parietu enkura bloka pozicija, pavérsot talvadibas pulti (Zestu vadibas izmanto-
sana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju, 19. lappuse)

Go

mmmm  Nospiediet, lai atvertu izvelni.

mmmm  Nospiediet, lai izietu no izvélnes.

9 Nospiediet, lai atzimétu cela punktu.

P inN !

1-4 Nospiediet, lai atvértu pogai pieskirta Garmin karsu plotera saisni.’

1Ir vajadzigs savienojums ar saderigu Garmin kar$u ploteri. Norades skatiet karsu plotera ipasnieka rokasgramata.
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Talvadibas ekrans
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Rada laivas elektromotora darbibas statusu.
Pieméram, kad izmantojat manualu vadibuy, ir redzams Manual, un, kad ir aktivizéta kursa saglabasana,
ir redzams Heading Hold, ka arT kursa saglabasanas iestatitais punkts grados.

Rada laivas elektromotora akumulatora uzlades limeni.

Zala: motora akumulatora uzlades limenis ir labs.

Dzeltena: motora akumulatora uzlades limenis ir vidégjs.

Sarkana: motora akumulatora uzlades l[imenis ir zems.

Mirgo sarkana: motora akumulatora uzlades limenis ir kritiski zems.

IETEIKUMS. laivas elektromotora akumulatora statusa izskatu varat maintt, lai raditu skaitlisku

spriegumu, nevis ikonu (Laivas elektromotora iestatijumi, 23. lappuse).
|

Talvadibas pults akumulatora [imeni varat skatit, nospiezot mm.

Rada dzenskruves statusu.

Balta un rotejosa: dzenskriuve nodrosSina virzibu uz prieksu.

Nerote: dzenskruve ir ieslégta, bet apgriezienu skaits iestatits uz nulli.
Nav redzama: dzenskrave ir izslegta.

Rada laivas elektromotora GPS signala stiprumu.

Rada dzenskriives atruma limeni (Motora atruma regulésana, 17. lappuse).
PIEZIME. ja motors izmanto kruiza kontroli, dzenskriives atrums netiek radits.

Rada izmérito atrumu attieciba pret grunti (SOG).

Talvadiba
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Bateriju ievietoSana

Talvadibas pults darbojas, izmantojot divas AA baterijas (nav ieklautas komplekta). Lai nodrosinatu labakus
rezultatus, izmantojiet litija baterijas.

1 Pagrieziet D veida gredzenu pretéji pulkstenraditaju kustibas virzienam un pavelciet uz augsu, lai nonemtu
parsegu.
2 levietojiet divas AA baterijas, ievérojot polaritates norades.

3 Uzlieciet atpakal bateriju parsegu un pagrieziet D veida gredzenu pulkstenraditaju kustibas virziena.

Stropes pievienoSana
1 No talvadibas pults aizmugures izvietojiet ) cilpu caurs spraugu.

2 Otru @ cilpas galu izvelciet cauri cilpai un cieSi savelciet.
3 Javajadzigs, aplieciet saiti ap kaklu vai plaukstas locrttavy, lai lietoSanas laika to drosi nostiprinatu.

Izvélnes navigéSana

Izvélnes taustinu un bulttaustinus varat izmantot, lai talvadibas pulti navigétu pa izvélni.
+ Lai atvertu izvelni, nospiediet E

+ Lai parvietotos pa dazadiem izvélnes vienumiem, nospiediet < Un a..

+ Lai atlasitu izvélnes vienumu, nospiediet ).

- Lai atgrieztos iepriek$&ja izvélnes vienuma, nospiediet «.
+ Laiizietu no izvélnes, atkartoti nospiediet E vai ( [ldz sasniedzat galveno ekranu.
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Talvadibas kalibrésana

IEVERIBAI

Kalibrejiet elektronisko kompasu arpus telpam. Lai uzlabotu kursa precizitati, nestaviet tadu objektu tuvuma,
kuri ietekmé magnétiskos laukus, pieméram, transportlidzek|u, €ku un virszemes elektroparvades liniju tuvuma.

Lai vaditu motora darbibu, izmantojot Zestus, kompass talvadibas pulti ir jakalibré. Ja péc kalibréSanas Zestu
vadiba nedarbojas pareizi, $o procesu varat atkartot tik biezi, cik nepiecieSams.

1 Atlasiet E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Atlasiet Start un izpildiet ekrana redzamas norades.

Talvadibas pults para savienojuma veidoSana

Talvadibas pults un laivas elektromotora para savienojums jau ir izveidots ripnica, tacu var gadities, ka jums
nakas vélreiz veidot to para savienojumu, ja tas ir zaudéts.

1 lesledziet laivas elektromotoru.

2 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
rezima.

Kameér tiek mekléts savienojums, laivas elektromotora displeja paneli zila krasa iedegas 2.
3 Parvietojiet talvadibas pulti 1 m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora displeja panela.
4 leslédziet talvadibas pulti.
5 Talvadibas pultt atlasiet —P Settings > Remote Control > Pair > Start.
Kad savienojums ir sekmigi izveidots, 2 laivas elektromotora displeja paneli iedegas zala krasa.

Papildu talvadibas pults savienoSana pari
Kad esat pievienojusi pirmo talvadibas pulti, js varat to izmantot, lai pievienotu otro talvadibas pulti.

Papildus kajas pedalim, valkajamai iericei un karsu ploterim jus vienlaicigi varat pievienot laivas elektromotoram
[idz pat divam talvadibas pultim.

1 leslédziet laivas elektromotoru.

2 Jau pari savienotaja talvadibas pultr atlasiet —_— Settings > Remote Control > Add Additional Remote.
Laivas elektromotora displeja panelis iedegas zila krasa, kad tas ir gatavs savienoSanai pari.

3 Parvietojiet papildu talvadibas pulti 1 m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora displeja panela.

4 lesledziet papildu talvadibas pulti.

5 Uz papildu talvadibas pults atlasiet —_— Settings > Remote Control > Pair > Start.

Kad savienojums ir sekmigi izveidots, 2 laivas elektromotora displeja paneli iedegas zala krasa. Sakotnéja
talvadibas pults ekrana tiek paradits Device Found, bet papildu talvadibas pults ekrana tiek paradits
Connected.
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Talteja dzen-
skruves vadiba

Atruma mainas
ripa

Sturesanas
pedalis

Statusa
gaismas diode

Pastaviga dzen-
skruves vadiba

Kursa saglaba-
Sana

Enkura bloks

Kajas pedalis

Turiet nospiestuy, lai ieslégtu dzenskruvi iestatitaja atruma.
Atlaidiet, lai izsleégtu dzenskruavi.

Grieziet ripu prom no sevis, lai palielinatu dzenskrives atrumu vai kruiza kontroles
atrumu.
Grieziet ripu sava virziena, lai samazinatu dzenskrives atrumu vai kruiza kontroles
atrumu.

PIEZIME. kad enkura bloks ir aktivizéts, atruma ripa nav aktiva.

Nospiediet pedali ar kaju pirkstiem, lai ieslégtu motoru darbibai pulkstenraditaju
kustibas virziena.

Nospiediet pedali ar papédi, lai ieslegtu motoru darbibai preteji pulkstenraditaju
kustibas virzienam.

PIEZIME. kad ir aktivs enkura bloks vai kursa saglabasana vai jus sekojat kursam,
sasveriet pedali vai nospiediet pogu, lai atjaunotu manualu vadibu ar iepriek$€jo dzen-
skrives atrumu.

Rada laivas kajas pedala statusu (Statusa indikators, 16. lappuse).

Nospiediet vienreiz, lai ieslégtu vai izslégtu dzenskrivi (Dzenskrives iedarbinasana un
izslégsana, 16. lappuse).

Nospiediet vienreiz, lai iestatitu un uzturétu aktualo kursu (Jdsu kursa saglabasana,
18. lappuse).

Nospiediet velreiz, lai izsleégtu kursa saglabasanu, apturétu dzenskrivi un atjaunotu
manualu vadibu.

IETEIKUMS. So pogu var atspé€jot, nospiezot to sesas reizes. Varat to nospiest sesas
reizes, lai to atkal iespgjotu.

Nospiediet, lai ieslégtu enkura bloku. Enkura bloks izmanto laivas elektromotoruy, lai
noturétu jis pozicija (Jdsu pozicijas saglabasana, 18. lappuse).

Nospiediet velreiz, lai izslegtu enkura bloku un atgrieztos iepriekSeja sturéSanas
rezima.

IETEIKUMS. So pogu var atspejot, nospiezot to sesas reizes. Varat to nospiest seSas
reizes, lai to atkal iesp€jotu.

Kajas pedalis



Bateriju ievietoSana

Kajas pedali var darbinat, izmantojot divas AA sarma, NiMH vai litija baterijas (nav ieklautas komplekta). Lai
nodrosinatu labakus rezultatus, izmantojiet litija baterijas.

1 Paceliet kajas pedala prieksdalu uz augsu iesp€jami talu.
2 Satveriet bateriju parsegu aiz saniem (D) un velciet, lai nonemtu to.

3 levietojiet divas AA baterijas, ievérojot polaritates norades.
4 Uzlieciet bateriju parsegu virs baterijam un spiediet uz leju, lidz abas malas iegulst vieta.

Kajas pedala para savienojuma veidoSana

Kajas pedala un laivas elektromotora para savienojums jau ir izveidots ripnic3, tacu var gadities, ka jums nakas
vélreiz veidot to para savienojumu, ja tas ir zaudeéts.

1 leslédziet laivas elektromotoru.

2 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
rezima.
Kamer tiek mekléts savienojums, laivas elektromotora displeja paneli zila krasa iedegas 2.

3 Parvietojiet kajas pedali 1 m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora displeja panela.

Pievienojiet kajas pedali elektrobarosanai, izmantojot stravas kabeli, vai ievietojiet baterijas, lai to ieslégtu.

5 30 sekunzu laika péc kajas pedala ieslégSanas turiet nospiestu :f; [idz statusa LED lampina uz kajas pedala
iedegas zila krasa.

6 Atlaidiet 3.

Statusa LED lampina uz kajas pedala iedegas zila krasa, kamer tiek mekléts savienojums, péc tam nodziest,
kad para savienojums ar laivas elektromotoru ir sekmigi izveidots.

Kad savienojums ir sekmigi izveidots, 2 laivas elektromotora displeja panell mainas uz zalu krasu.

H
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Statusa indikators
LED lampina uz kajas pedala norada kajas pedala statusu.

Deg zala Kajas pedalis ir ieslegts.

Kajas pedalis veido para savienojumu. LED lampina nodziest, kad ta izveido
Deg un mirgo zila savienojumu ar laivas elektromotoru vai para savienojuma veidoSanas laiks
beidzas, neizveidojot savienojumu.

Mirgo zala, kad ir nospiesta Kajas pedalis ir savienojuma ar laivas elektromotoru un sita attiecigas
poga nospiestas pogas komandu.

Mirgo sarkana, kad ir

- Kajas pedalis nav savienojuma ar laivas elektromotoru.
nospiesta poga

LED lampina nodziest, kad pedalis ir savienojuma ar laivas elektromotoru un

el nesuta komandas. Tas pagarina akumulatora darbibas laiku.

Kajas pedala autopilota pogu atspéjoSana
Pirms jus varat deaktivizet vai atkal aktivizét kajas pedala autopilota pogas, jums ir japarliecinas, ka kajas
pedalim ir nodrosinata barosana.

Jus varat atseviski deaktivizét kajas pedala kursa saglabasanas pogu (:) un enkura blokéSanas pogu (3:), lai
noveérstu to nejausu nospiesSanu.

Atri nospiediet o pogu sesas reizes, lai to deaktivizétu.
Statusa gaismas diode vienu sekundi deg sarkana krasa, kas norada, ka poga ir deaktivizeta.

IETEIKUMS. lai velreiz aktivizétu So pogu, atri nospiediet to sesas reizes. Statusa gaismas diode vienu sekundi
deg zala krasa, kas norada, ka poga ir aktivizéta.

Ekspluatacija
Lai darbinatu laivas elektromotoru, jis varat izmantot talvadibas pulti, kajas pedali, saderigu Garmin karsu
ploteri, saderigu Garmin valkajamo ierici vai $o iericu kombinaciju.

Kopuma lielaka dala norazu, kas attiecas uz talvadibuy, attiecas ari uz pievienoto karsu ploteri. Konkrétas
norades karsu ploterim sk. jaunakaja karsu plotera Tpasnieka rokasgramata.

PIEZIME. dazas funkcijas, kuras ir pieejamas, izmantojot talvadibas pulti un kardu ploteri, nav pieejamas,
izmantojot tikai kajas pedali.

Dzenskruves iedarbinasana un izslegsana

Neizmantojiet motoru tadas vietas, kur jis vai citi cilveki adent var nonakt saskaré ar rotéjosu dzenskravi, kas
var radit smagas traumas.

Nedarbiniet motoru, kad dzenskruve ir ara no Gdens. Saskare ar rotéjoSu dzenskruvi var radit smagu traumu.

1 Javajadzigs, izmantojiet laivas elektromotoru (Motora parvietoSana no stavésanas pozicijas darbinasanas
pozicija, 1. lappuse).
PIEZIME. kad laivas elektromotors ir stavé$anas pozicija, dzenskrivi nevar iedarbinat.

2 Laiiedarbinatu dzenskravi, talvadibas pulti vai kajas pedali nospiediet <

3 Nospiediet < lai izslégtu dzenskrivi.
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Motora atruma regulésana
Laivas elektromotora atrumu varat regulét, izmantojot talvadibas pulti vai kajas pedali.
1 Javajadzigs, nospiediet uz talvadibas pults @ vai vadiet ar kajas pedali, lai parietu manuala rezima.
2 Atlasiet opciju:
+ Uz talvadibas pults nospiediet a_un -, lai palielinatu vai samazinatu motora atrumu.

+ Uz kajas pedala grieziet atruma ripu prom no sevis un pret sevi, lai palielinatu vai samazinatu motora
atrumu.

Lauks PROP uz talvadibas pults un joslas displeja paneli rada dzenskrives atrumu (Laivas elektromotora
displeja panelis, 5. lappuse).
3 Javajadzigs, iedarbiniet dzenskrivi (Dzenskriives iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).
Ja dzenskrive tiek izslégta vai ja aktivizgjat citu motora funkciju, pieméram, kruiza kontroli vai enkura bloku,
jusu atlasitais dzenskrives atrums tiek saglabats.
Parslégsana pilna atruma
1 Talvadibas pulti nospiediet =(2 divreiz.
Laivas elektromotora dzenskrive atri palielina darbibu [idz pilnam atrumam.
2 Nospiediet =(, lai atgrieztos pie iepriek§€ja dzenskrives atruma.

IETEIKUMS. kad dzenskrive darbojas pilna atruma3, jus talvadibas pulti varat nospiest -, lai IEnam
samazinatu dzenskrives darbibas atrumu.

Atruma uzturésana

Lai izmantotu kruiza kontroles funkciju, ir javeic laivas elektromotora kalibrésana (Laivas elektromotora
kalibrésana, 7. lappuse).

Kruiza kontroles funkcija ir autopilota funkcija, kas iestata un uztur noteiktu atrumu attieciba pret zemi,
automatiski pielagojoties straumes un véja izmainam.

PIEZIME. kruiza kontroles funkciju varat iespé&jot vienigi no talvadibas pults, bet vadit dtrumu un virzienu varat
gan no talvadibas pults, gan izmantojot kajas pedali.

1 Talvadibas pulti nospiediet ).

Kruiza kontrole ir iesp€jota pasreizéja atruma.
2 Izmantojot talvadibas pulti vai kajas pedali, noreguléjiet atrumu péc vajadzibas.
3 Izmantojot talvadibas pulti vai kajas pedali, noregulégjiet kursu péc vajadzibas.

IETEIKUMS. kruiza kontroli varat izmantot, lai iestatitu atrumu, kad izmantojat kursa saglabasanas funkciju
(Jasu kursa saglabasana, 18. lappuse) vai sekojat kursam (Marsruta navigacija, 20. lappuse).

Lai atsp€jotu kruiza kontroli un izslegtu dzenskravi, ir janospiez .

Dzenskriives darbinasana daléjas izmantoSanas rezima

Laivas elektromotoru noteiktas situacijas varat darbinat motora dal€jas darbinasanas pozicija, pieméram, kad ir

jaskerso ar zalem aizaugusi teritorija vai jabrauc virs nogrimusiem Skérsliem.

1 Laivas elektromotoram esot darbinasanas pozicija, velciet vilces trosi uz augsu lidz galam, lai atbrivotu
fiksatoru, un turpiniet to stingri turét.

2 Paceliet vilces trosi uz augsu un atpakal, lai Ienam paceltu motoruy, [idz tas ir tada pozicija, kas lauj Skérsot
zales vai nogrimuso Skersli.
Dzenskrive partrauc darboties, un motors pagrieZzas uz saniem.

3 Laiieslegtu dzenskrivi, izmantojiet talvadibas pulti vai kajas pedali un vadiet motoru, ka vajadzigs.

PIEZIME. ja pacelsit motoru virs puscela punkta, dzenskrive drosibas labad automatiski partrauks darbibu,
bet motors nepagriezisies uz saniem.

4 Kad skerslis ir aiz muguras, Ienam nolaidiet motoru darbinasanas pozicija vai paceliet to stavésanas
pozicija.

Péc motora darbinasanas dal€jas darbinasanas pozicija, iesp€jams, motors bus manuali japagriez uz vienu pusi

pirms pacelSanas stavéSanas pozicija, lai tas pareizi gul uz stiprinajuma sliedém.
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Stirésana

Laivas elektromotora manuala sturéSana

Manualais rezims ir laivas elektromotora noklusgéjuma darbibas reZims. Manuala rezZima péc vajadzibas varat
regulét laivas elektromotora darbibas virzienu un atrumu.

PIEZIME. kad ieslédzat laivas elektromotoru, tas péc nokluséjuma ir manuala rezZima.
1 Javajadzigs, talvadibas pultr atlasiet 03
2 Atlasiet darbibu.

- Izmantojot talvadibas pulti, nospiediet € un ), lai stirétu.

PIEZIME. izmantojot talvadibas pulti, varat lietot ari Zestu vadibu, lai stirétu laivu manualil (Zestu vadibas
izmantosana stdrésanai, 19. lappuse).

+ lzmantojot kajas pedali, piespiediet pedali ar pirkstiem un papédi, lai stirétu.

Jiisu kursa saglabasana

Lai izmantotu funkciju Heading Hold, ir javeic laivas elektromotora kalibré$ana (Laivas elektromotora
kalibrésana, 7. lappuse).

Funkciju Heading Hold varat aktivizét, lai uzturétu laivas kustibu viena un taja pasa kompasa virziena. Motors
var automatiski pielagot kursu, lai kompensétu tadu faktoru ka véj$ un straume izraisttu dreifu.

1 Stiréjiet laivu virziena, kura vélaties doties.
2 Talvadibas pulti vai uz kajas pedala atlasiet 2

PIEZIME. jiis varat korigét virzienu, nospiezot { un ) vai izmantojot zestu vadibu (Zestu vadibas izmantosana
kursa stabilizacijas pielagosanai, 19. lappuse).

Lai atspéjotu funkciju Heading Hold un atgrieztos manuala rezima, ir jaatlasa 2 @ vai janospiez kajas pedalis.

Funkcijas Heading Hold darbibas maina

Péec noklusejuma funkcijas Heading Hold var pielagot kursu, lai kompenseétu dreifu un saglabatu vienu laivas
kustibas virzienu. Ja vélaties, funkciju Heading Hold varat konfigurét, lai ta ignorétu dreifu un vienkarsi uzturéetu
laivas prieksgalu viena virziena.

1 Talvadibas pulti atlasiet —_— Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Atlasiet Vessel Align.
Varat atlasit Go To, lai atjaunotu funkcijas Heading Hold noklusg&juma rezimu.

Jisu pozicijas saglabasana

Lai izmantotu enkura bloka funkciju, ir javeic laivas elektromotora kalibrésana (Laivas elektromotora kalibrésana,
7. lappuse).

Enkura bloka funkcija ir autopilota funkcija, kas lieto GPS, lai iestatitu un saglabatu jisu poziciju, izmantojot
laivas elektromotoru un darbojoties t3, it ka izmantotu fizisku enkuru.

1 Javajadzigs, brauciet laivu uz to atrasanas vietu, kur vélaties iestatit enkura bloku.
2 Talvadibas pulti vai uz kajas pedala atlasiet :

PIEZIME. jus varat korigét enkura bloka poziciju par 1,5m (5 pédam), nospiezot bulttaustinu uz talvadibas
pults vai izmantojot Zestu vadibu (Zestu vadibas izmantosana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju,
19. lappuse).

Lai atsp€jotu enkura bloku, varat vélreiz nospiest 1 vai sturgjiet ar kajas pedali

Zestu vadiba

Lai mijiedarbotos ar laivas motoru, varat pavérst vai parvietot talvadibas pulti. Lai izmantotu zestu vadibu, jums
ir jakalibré kompass laivas elektromotora (Laivas elektromotora kalibréSana, 7. lappuse) un kompass talvadibas
pultt (Talvadibas kalibrésana, 13. lappuse).
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Zestu vadibas izmanto$ana stiirésanai

Jus varat sturét motoru, izmantojot talvadibas pults norades.

1 Javajadzigs, iedarbiniet dzenskriivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).
Turiet nospiestu ®

3 Turot nospiestu @, vérsiet talvadibas pulti pa kreisi vai pa labi, lai vaditu laivu pa kreisi vai pa labi.
4 Lai partrauktu stirét, atlaidiet @

N

Zestu vadibas izmantosana kursa stabilizacijas pielagosanai

Lai pielagotu kursa stabilizaciju, jis varat izmantot talvadibas pulti (Jisu kursa saglabasana, 18. lappuse).
1 Ja vajadzigs, iedarbiniet dzenskriivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).

2 Turiet nospiestu I

3 Paversiet talvadibas pulti taja virziena, kura vélaties pielagot kursu.

4 Atlaidiet : lai iestatitu kursa virzienu.

Zestu vadibas izmantoSana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju

Jus varat parvietot talvadibas pulti, lai korigétu savu poziciju, kad izmantojat enkura bloka funkciju (Jasu
pozicijas saglabasana, 18. lappuse).

1 Turiet nospiestu :T;

2 Paversiet talvadibas pulti taja virziena, kura vélaties parvietot savu poziciju.
Jisu pozicija parvietojas 1,5 m (5 pedas) noraditaja virziena.

3 Atlaidiet &.

4 Atkartojiet So procediru, l1dz esat vajadzigaja pozicija.

Cela punkti
Cela punktus izmanto, lai atzimétu atrasanas vietas, kuras varat atgriezties vélak.

Kad jus savienojat laivas elektromotoru ar karSu ploteri, karsu plotert saglabatie cela punkti tiek sinhronizéti ar
cela punktiem, kuri ir saglabati laivas elektromotora. Cela punktu pievieno$ana, dzé$ana vai redigésana iericé
automatiski maina cita iericé saglabatos cela punktus.

Varat saglabat [1dz 5000 DAB cela punktu.

Cela punkta veido$ana

Varat saglabat savu pasreizéjo atraSanas vietu ka izlasi.

1 Javajadzigs, brauciet uz to atraSanas vietu, kuru vélaties saglabat ka cela punktu.
2 Talvadibas pultl nospiediet L.

Navigésana uz cela punktu
1 Talvadibas pulti atlasiet B Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
Atlasiet Navigate To.
4 ledarbiniet dzenskriivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).
Laivas elektromotors vada laivu uz cela punkta atrasanas vietu (Navigacija, 22. lappuse).

w

Cela punkta detalu skatiSana
1 Talvadibas pulti atlasiet B Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
3 Atlasiet Review.
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Cela punkta nosaukuma redigésana
1 Talvadibas pulti atlasiet B Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
3 Atlasiet Edit.
4 levadiet jaunu cela punkta nosaukumu.

Cela punkta dzésana
1 Talvadibas pultT atlasiet — Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
3 Atlasiet Delete.

Marsruti
Marsruts ir tadu atraSanas vietu seciba, kas ved uz galamerki.

Kad jUs savienojat laivas elektromotoru ar karsu ploteri, karsu plotert saglabatie marsruti tiek sinhronizéti ar
marsrutiem, kuri ir saglabati laivas elektromotora. Marsrutu dzésana vai redigésana viena iericé automatiski
maina cita iericé saglabatos marsrutus. Marsrutus varat izveidot tikai karsu ploterT.

Varat saglabat lidz 100 marSrutu.

Marsruta navigacija
1 Talvadibas pultr atlasiet E > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
Atlasiet Navigate To.
4 Atlasiet opciju:
Lai navigétu marsruta no sdkuma punkta, kas izmantots, izveidojot mars$rutu, atlasiet Forward.
- Lai navigétu marsruta no galapunkta, kas izmantots, izveidojot marsrutu, atlasiet Backward.

Lai navigétu no jusu pasreizéjas atrasanas vietas uz mar$ruta sakumu un péc tam navigétu pa marsrutu,
atlasiet From Start.

5 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskriives iedarbindsana un izslégsana, 16. lappuse).
Laivas elektromotors vada laivu pa marsrutu izraudzitaja virziena (Navigacija, 22. lappuse).

Tuvojoties marsruta galapunktam, laivas elektromotors péc nokluséjuma parslégsies uz enkura bloka funkciju
un saglabas poziciju marsruta beigas. Sadu darbibu var mainit iestatijumos (Laivas elektromotora iestatijumi,
23. lappuse).

w

Marsruta detalu skafiSana
1 Talvadibas pulti atlasiet == > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
3 Atlasiet Review.

Marsruta nosaukuma redigésana
1 Talvadibas pultT atlasiet == > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
Atlasiet Edit.
4 levadiet jaunu marsruta nosaukumu.

w
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Marsruta dzésana
1 Talvadibas pulti atlasiet == > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
3 Atlasiet Delete.

Celi
Cel$ ir jusu laivas veikta cela ierakstiSana. Paslaik ierakstamo celu dévé par aktivo celu, un to var saglabat.
Varat saglabat [1dz 50 celu.

Kad jus savienojat laivas elektromotoru ar karsu ploteri, aktivie celi un karsu ploteri saglabatie aktivie celi
tiek sinhronizeti ar aktivajiem celiem un laivas elektromotora saglabatajiem celiem. Aktivo un saglabato ce|u
pievienosana, dzésana vai redigésana viena iericé automatiski maina cita iericé aktivos un saglabatos celus.

Aktiva cela saglabasana
Paslaik ierakstamo ce|u déve par aktivo celu. Jis varat saglabat aktivo ce|u un navigét pa to vélak.
Laivas elektromotora varat saglabat [1dz 50 celiem.
1 Talvadibas pultT atlasiet == > Tracks > Save Active Track.
Aktivie celi tiek saglabati ar pasreizéjo datumu ka cela nosaukumu.
2 Mainiet saglabata cela nosaukumu (izvéles iespéja)

Aktiva cela nofiriSana
Atlasiet == > Tracks > Clear Active Track.
Cela atmina ir notirita, un aktiva cela ierakstisana turpinas.

Navigésana uz aktiva cela sakumu

Paslaik ierakstamo ce|u déve par aktivo celu. No pasreizgjas pozicijas pa veikto ce|u varat navigét atpakal uz
aktiva cela sakuma punktu.

1 Atlasiet E > Tracks > Backtrack.
2 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskraves iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).

Laivas elektromotors npa veikto ce|u vnavige atpakal uz aktiva cela sakuma punktu (Navigacija,
22. lappuse).

Navigésana pa saglabatu celu
1 Atlasiet E > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.
2 Atlasiet saglabato celu.
Atlasiet Navigate To.
4 Atlasiet opciju:
- Lai navigétu pa saglabato celu no cela sakuma I1dz galam, atlasiet Forward.
+ Lai navigétu pa saglabato celu no cela gala atpakal uz sakumu, atlasiet Backward.
5 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana, 16. lappuse).
Laivas elektromotors vada laivu pa saglabato celu izraudzitaja virziena (Navigacija, 22. lappuse).

w

Saglabato ce|u detalu skafiSana

1 Talvadibas pulti atlasiet === > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Review.
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Saglabata cela nosaukuma redigésana

1 Talvadibas pulti atlasiet == > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Edit.

4 levadiet jaunu saglabata cela nosaukumu.

Saglabata celu dzéSana

1 Talvadibas pultt atlasiet == > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Delete.

Navigacija
Lai navigétu, ir javeic laivas elektromotora kalibré$ana (Laivas elektromotora kalibré$ana, 7. lappuse).
Lai sturétu laivu uz cela punkta atrasanas vietu vai sekotu kursam vai celam, laivas elektromotors izmanto GPS.
1 Talvadibas pult atlasiet opciju:
- Saciet navigét uz saglabato cela punktu (Navigésana uz cela punktu, 19. lappuse).
- Saciet navigét uz saglabato kursu (Marsruta navigacija, 20. lappuse).
- Saciet aktiva cela atkartotu sekosanu (Navigésana uz aktiva cela sakumu, 21. lappuse).
- Saciet saglabata cela navigésanu (Navigésana pa saglabatu celu, 21. lappuse).

PIEZIME. jUs varat izmantot laivas elektromotoru ari, lai sekotu Auto guidance celiem, kad navigacija ir sakta
no pievienota karsu plotera. Plasaku informaciju skatiet karSu plotera ipasnieka rokasgramata.

Navigating ir redzams talvadibas pults ekrana, un laivas elektromotors automatiski vada lavu uz galapunktu.
2 Pielagojiet atrumu péc vajadzibas.

Navigacijas apturéSana un atjaunosana
1 Navigacijas laika talvadibas pultr atlasiet opciju:
+ Lai apturétu navigaciju, turpinot kustibu taja pasa virziena un atruma, atlasiet P Standby.
Lai apturétu navigaciju un iestatitu enkura bloku, atlasiet 3
Navigacija tiek apturéta, un laivas motors atgriezas manuala rezima vai saglaba jusu poziciju enkura bloka.
2 Atlasiet == > Follow Route vai nospiediet 1 lai atjaunotu navigaciju.
3 Javajadzigs, iedarbiniet dzenskruvi.

Navigacijas apturésana
Atlasiet E > Stop Nav.
Navigacija ir apturéta, un laivas elektromotors atgriezas manuala rezima.
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lestatijumi

Laivas elektromotora iestatijumi
Talvadibas pulti atlasiet —_— Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: iestata bezvadu tikla preferences laivas elektromotoram (Bezvadu tikla iestatijumi, 23. lappuse).

Calibrate: kalibré laivas elektromotora kompasu (Laivas elektromotora kalibréSana, 7. lappuse) un iestata laivas
elektromotora priek$gala nobidi (PriekSgala nobides iestatisana, 7. lappuse).

Units: iestata mérvienibas.
Battery: maina laivas elektromotora akumulatora indikatoru no ikonas uz skaitlisku vértibu.

Prop Stow Side: iestata, uz kuru laivas elektromotora pusi dzenskrive griezas, novietojot laivas elektromotoru.
Tas ir noderigi, ja iedarbinatas dzenskrives tuvuma izvietojat citas lietas.

Auto Power On: ieslédz laivas elektromotoru, kad pieslédzat stravu sistémai.

Heading Hold: iestata kursa saglabasanas funkcijas darbibu (Funkcijas Heading Hold darbibas maina,
18. lappuse).

Nav. Arrival: iestata laivas elektromotora darbibu, kad jus sasniedzat marsruta galapunktu. lestatijuma Anchor
Lock laivas elektromotors saglaba poziciju, izmantojot enkura bloka funkciju, kad laiva sasniedz marsruta
galapunktu. lestatijuma Manual dzenskrive izslédzas, kad laiva sasniedz marsruta galapunktu.

/\ UZMANIBU
Izmantojot iestatijumu Manual iestatijumam Nav. Arrival, jums ir jabut gatavam parnemt laivas vadibu.

Anchor Gain: iestata laivas elektromotora reakciju enkura bloka rezZima. Ja ir nepiecieSama labaka laivas
elektromotora reakcija un atraka darbiba, palieliniet vértibu. Ja motora darbiba ir parak atra, samaziniet
vertibu.

Navigation Gain: iestata laivas elektromotora reakciju navigacijas laika. Ja ir nepiecieSama labaka laivas
elektromotora reakcija un atraka darbiba, palieliniet vértibu. Ja motora darbiba ir parak atra, samaziniet
vertibu.

Clear User Data: dze$ visus saglabatos ce|a punktus, marsrutus, celus un jusu aktivo celu.

PIEZIME. ja jums ir savienojums ar kar$u ploteri, §7 atlase notira lietotaja datus gan no laivas elektromotora,
gan savienojuma esosa karsu plotera.

Restore Defaults: atiestata laivas elektromotora iestatijumus rdpnicas nokluséjuma vértibas.

Bezvadu tikla iestatijumi
Talvadibas pulti atlasiet — Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
PIEZIME. aktivais rezims Wi-Fi ir redzams ekrana augsdala.

Mode: iestata rezZimu Wi-Fi. Jis varat izslégt Wi-Fi tehnologiju, pievienoties karsu plotera tiklam vai izveidot
bezvadu piek|uves punktu, lai izmantotu lietotni ActiveCaptain (Mobilas ierices savienosana ar lietotni
ActiveCaptain®, 8. lappuse).

Setup > Name: iestata bezvadu piek|uves punkta nosaukumu laivas elektromotora (tikai rezZima ActiveCaptain).
Setup > Password: iestata bezvadu piekluves punkta paroli laivas elektromotora (tikai reZima ActiveCaptain).
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Talvadibas iestatijumi

Talvadibas pultr atlasiet — Settings > Remote Control.

Backlight: korige fona apgaismojuma iestatijumus. (Fona apgaismojuma iestatijumi, 24. lappuse)
Beeper: iestata skanas signalu taustinu piespieSanai un bridinajumiem.

Auto Power Off: iestata laika periodu, pirms talvadiba automatiski izslédzas.

Calibrate: kalibré talvadibu Zestu vaditam funkcijam (Talvadibas kalibrésana, 13. lappuse).

Pair: veido talvadibas pults para savienojumu ar laivas elektromotoru (Talvadibas pults para savienojuma
veidosana, 13. lappuse).

Language: iestata ekrana teksta valodu.

Restore Defaults: atiestata talvadibas pulti riipnicas nokluséjuma iestatijumos. ST darbiba atjauno noklus&uma
konfiguracijas iestatijumus talvadibas pulti, bet nenonem saglabatos lietotaja datus.

Fona apgaismojuma iestafijumi

Talvadibas pultt atlasiet — Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: iestata fona apgaismojuma ieslég$anu, kad taustins ir nospiests.

Alarms: iestata fona apgaismojuma ieslégsanu, kad talvadibas pulti atskan bridinajums.
Timeout: iestata laika periodu, pirms fona apgaismojums tiek izslégts.

Brightness: iestata fona apgaismojuma spilgtuma limeni.

Programmatiiras atjauninajumi

Regulari japarbauda, vai nav pieejami laivas elektromotora programmaturas atjauninajumi, lai nodrosinatu, ka
iegUstat jaunakas funkcijas un uzlabojumi.

Lietotni ActiveCaptain varat izmantot, lai atjauninatu ierices programmataru (Programmatdras atjaunindsana,
izmantojot lietotni ActiveCaptain, 25. lappuse).

Ja laivas elektromotors ir savienots ar Garmin kartes ploteri, kartes plotera programmaturas atjauninasana
automatiski atjauninas ari laivas elektromotora programmaturu.

PIEZIME. ja jusu Force laivas elektromotors darbojas ar programmatiras versiju 5.40 vai vecaku

versiju, jaizmanto lietotne ActiveCaptain, lai to atjauninatu uz jaunako versiju. Péc laivas elektromotora
programmatdras atjauninasanas uz jaunaku versiju, atjauninot karsu plotera programmaturu, tiks automatiski
atjauninata ari laivas elektromotora programmatdra.

Péc tam, kad laivas elektromotora programmatiras atjauninasana ir pabeigta, savienoto periféro iericu,
pieméram, talvadibas pults un pedala, programmatara ari var tikt automatiski atjauninata.

Informaciju par jaunakajiem Garmin programmatiras atjauninajumiem skatiet garmin.com/support/software
/marine.html.
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Programmatiras atjauninaSana, izmantojot lietotni ActiveCaptain

Jus varat doties uz vietni garmin.com/videos/trolling_motor_update/ un noskatities video, kas palidzés jums
programmatdras atjauninasanas procesa.

IEVERIBAI

Programmatdras atjauninajumiem var bt vajadziga lietotne, lai lejupieladétu lielus failus. Piemérojami interneta
pakalpojuma sniedz€ja noteiktie datu ierobezojumi vai maksas. Lai iegtu papildu informaciju par datu
ierobezojumiem vai maksam, sazinieties ar savu interneta pakalpojuma sniedz€ju.

InstaléSanas process ilgs vairakas mindates.

PIEZIME. lai atjauninatu laivas elektromotoru, mobila ierice ir jasavieno tiesi ar laivas elektromotora paso Wi-Fi
tiklu, izmantojot lietotni ActiveCaptain.

1 Javajadzigs, iestatiet laivas elektromotoru lietoSanai, izmantojot lietotni ActiveCaptain (Mobilas ierices
savienosana ar lietotni ActiveCaptain®, 8. lappuse).

2 Pievienojiet mobilo ierici pie laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Savienojums ar laivas elektromotora Wi-Fi tiklu nodrosina lietotnei vajadzigo informaciju, lai lejupieladétu
attiecigos atjauninajuma failus.

Atveriet lietotni ActiveCaptain.

Atvienojiet mobilo ierici no laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Savienojiet mobilo ierici ar internetu.

Lietotne ActiveCaptain atlasiet Manas juras ierices > Lejupieladet.

PIEZIME. opcija atjauninajuma lejupieladei ir redzama vienigi, ja iericei ir pieejams programmataras
atjauninajums.

Lietotne ActiveCaptain lejupieladé atjauninajumu mobilaja ierice.

7 Atkartoti pievienojiet mobilo ierici pie laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Atjauninajums tiek parsutits uz laivas elektromotoru. Procesa pabeigS$ana var ilgt lildz 30 minutém. Motora
atruma indikatora lampinas laivas elektromotora displeja paneli sak mirgot, kas norada, ka programmatura
tiek atjauninata.

PIEZIME. ja parsitiSana ir pabeigta, bet lampinas laivas elektromotora displeja panell nesak mirgot, laivas
elektromotors ir jaizsledz un atkal jaieslédz, lai veiktu atjauninasanu.

8 Parliecinieties, vai talvadibas pults ir ieslégta un savienojuma.

Kad laivas elektromotora programmatiras atjauninasana ir pabeigta, ja talvadibas pults ir pieejama, atruma
raditajs deg mirgojot, un talvadibas pulti sakas laika atpakalskaitiSana. AtpakalskaitiSanas beigas talvadibas
pulti redzams &%, [[dz t3 pabeidz atjauninasanas procesu. Procesa pabeigdana var ilgt [idz 5 minGtém.

9 Parliecinieties, vai kajas pedalis ir ieslegts un savienojuma.

Kad laivas elektromotora programmatiras atjauninasana ir pabeigta, ja kajas pedalis ir pieejams, indikatora
lampina uz kajas pedala deg purpursarkana kras3, lidz atjauninasanas process ir pabeigts. Kad indikatora
lampina nodziest, atjauninasana ir pabeigta.

N g h W
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Apkopes nepiecieSamiba un grafiks

Péc motora lietoSanas salsudent vai iesala udent viss motors ir janoskalo ar saldldeni un ar mikstu dranu
jauzklaj smidzinams tdens bazes silikona lidzeklis. Jaizvairas no Gdens struklu izsmidzinasanas uz varpstas
vacina, lai novérstu tdens ieklisanu, kas var izraistt produkta bojajumus.

Lai saglabatu garantiju, jums ir javeic kartéjo planoto apkopes darbu virkne, kad sagatavojat motoru sezonai. Ja
izmantojat vai transportéjat motoru sausa, putek|aina vidé (pieméram, braucat pa grants celiem), sezonas laika
Sie darbi ir javeic biezak.

Sikaku procediru aprakstu un informaciju par apkopes un nomainas darbiem varat iegut, lejupieladgjot
dokumentu Force laivas elektromotors apkopes rokasgramata vietné garmin.com/manuals/force_trolling
_motor .

- Parbaudiet stravas kabeli, vai tam nav nodiluma, un vajadzibas gadijuma labojiet vai nomainiet to (D).

+ Parbaudiet un iztiriet stravas spailes un vajadzibas gadijuma pievelciet uzgrieznus ® (Barosanas spailu
parbaude un tiriSana, 27. lappuse).

+ leellojiet enges un bukses ® (Engu un ievadu ellosana, 28. lappuse).

+ Notiriet un ieellojiet uzliktni un izspiediet fiksatora mehanismu @ (Blokésanas mehanisma tirisana un
ieellosana, 29. lappuse).

- Parbaudiet stiprinajuma sliedes un, ja nepieciesams, nomainiet tas &) (Stiprinajuma sliezu parbaude un
nomaina, 30. lappuse).

+ Parbaudiet stiprinajuma bamperi un, ja nepiecieSams, nomainiet to ® (Stiprinajuma bufera parbaude un
nomaina, 31. lappuse).

+ Notiriet vai nomainiet anodus dzenskrives piedzinas motora @ (Anodu apkope, 32. lappuse).

+ Jatie ir uzstaditi, parbaudiet, vai stabilizatora (8) galos esoS$ie gumijas aizbidni nav nodilusi, un, ja
nepiecieSams, nomainiet tos.
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BaroSanas spailu parbaude un tiriSana

Lai izvairitos no nopietnam traumam vai naves iestasanas, vienmeér atvienojiet motoru no akumulatora,
pirms stradajat ar dzenskruvi, dzenskrives piedzinas motoru, elektriskajiem savienojumiem vai elektronikas
korpusiem.

1 Motorara)atrodoties darba stavokli, velciet gumijas vairogus prom no pozitivas un negativas barosanas
spailes (1.

2 Parbaudiet, vai spailu uzgriezni ir cieSi un vai gredzenveida spailes nekustas.

3 JanepiecieSams, izmantojiet momentatslégu un 10 mm uzgali, lai parliecinatos, vai uzgriezni ir pievilkti lidz
4 N-m (36 Ibf-in).

4 Ja nepiecieSams, notiriet koroziju no spailém, izmantojot stieplu suku.

PIEZIME. lielas korozijas gadijuma, lai baro$anas kabe|us notiritu efektivi, tos var bat nepiecieSams
nonemt. Skatiet Force laivas elektromotora operativas apkopes rokasgramatu vietné garmin.com/manuals
/force_trolling_motor , lai iegutu detalizétas instrukcijas par baroSanas kabelu atvienoSanas un nonemsanu
no motora.

5 Parklajiet savienojumus ar dielektrisku smeérvielu.

6 Ciesi uzstadiet gumijas vairogus atpakal uz barosanas spailém.
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Engu un ievadu elloSana

Pastav vairakas enges un ievadi, kas Jauj motoram netraucéti parvietoties no pacelta stavok|a darba stavokli un
atpakal. Sis vietas nepiecieSamibas gadijuma ir jaieel|o.

1 Atrodiet ¢etrus galvenos engu punktus Q.

@ARMH@E

2 Uzklajiet nelipigu, sausas pléves smérvielu katra enges punkt3, tostarp vieta starp kustigajam dajam ®), un
laujiet tai nozit saskana ar produkta noradijumiem.
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3 Parvietojiet motoru no pacelta stavokla uz darba stavokli un atpakal vairakas reizes, lai izplatitu smeérvielu.
4 Ja nepiecieSams, uzklajiet vél smervielas un atkartoti veiciet iepriekSéjo darbibu.
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BlokéSanas mehanisma tirisana un ieelloSana

/\ UZMANIBU
So procediiru vislabak var veikt, kad motors atrodas pozicija pa vidu starp stavé$anas un darbinasanas
pozicijam. Saja pozicija motors nav nostiprinats, tadé| jums tas bitu jaatbalsta, ka ar jarikojas |oti uzmanigi, lai
noveérstu roku vai pirkstu iespieSanu vai saspieSanu.

1 Novietojiet motoru pozicija starp stavésanas un darbinasanas pozicijam, lai pamatne butu vérsta vertikali un
jus varetu pieklut abiem blokéSanas mehanismiem Q.

2 Atbalstiet motora svaru, lai tas nevarétu apgazties un saspiest jusu rokas vai pirkstus.
Notiriet visus gruzus, netirumus un uzkrajusos atlikumus no blokéSanas mehanismu kanaliem.

4 Uzklajiet sintetisku vai jurnieciba izmantojamu, universalu smérvielu uz blokéSanas mehanismiem un
kanaliem.

5 Vairakas reizes pavelciet un atbrivojiet vilkSanas kabeli, lai parvietotu mehanismus pa kanaliem un izkliedéetu
smeérvielu.

6 Ja nepiecieSams, uzklajiet vél smervielas un atkartoti veiciet iepriekSejo darbibu.

7 Notiriet visus gruzus, netirumus un uzkrajusos atlikumus no stiprinajuma pamatnes priekSpusé esoSajiem
fiksatoru nostiprinasanas elementiem @

w

8 Uzkl3jiet sintétisku vai jurnieciba izmantojamu, universalu smérvielu uz stiprinajuma pamatnes priekSpusé
esosajiem fiksatoru nostiprinaéanas elementiem (), lai bloké$anas mehanismus varétu vienkarsi iebidrt
nostiprinasanas elementos.
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9 Atkartojiet divas ieprieks noraditas darbibas fiksatoru nostiprinasanas elementiem stiprinajuma pamatnes
aizmugure.

10 Atgrieziet motoru stavesanas vai darbinasanas pozicija.

Stiprinajuma slieZu parbaude un nomaina

Sliedes aizsarga dzenskruves piedzinas motoru un stiprinajuma vietu no triecieniem, kad motors tiek novietots
stavesanai, un laika gaita tas var nolietoties. Ja sliedes ir bojatas vai nolietotas un caur tam var redzet
stiprinajuma pamatni, sliedes ir janomaina.

1 Novietojot motoru stavésanas pozicija un parbaudiet, vai sliedém M nav nolietojuma un bojajumu pazimiju.

2 Atlasiet darbibu.
Ja sliedes ir laba stavokli un caur nevienu nolietoto zonu nevarat redzét metala stiprinajuma pamatni, nav
javeic nekadas darbibas.
Ja sliedes ir bojatas vai varat redzet metala stiprinajuma pamatni caur nolietotu sliezu zonu, veiciet
nakamo darbibu, lai nomainitu sliedes.
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3 Izmantojot 4 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu, izskruveéjiet skruves ®), ar kuram aizsegi @ ir
piestiprinati pie stiprinajuma pamatnes.

4 Novelciet bojatas sliedes nost no stiprinajuma pamatnes.
5 Uzbidiet mainas sliedes uz stiprinajuma pamatnes.
6 Piestipriniet aizsegus pie stiprinajuma pamatnes, izmantojot ieprieks izskrivetas skrives.

Stiprinajuma bufera parbaude un nomaina
Stiprinajuma buferis ir stiprinajuma pamatnes dala, kas karajas pari laivas priekSgalam.
1 Novietojiet motoru pozicija starp stavésanas un darbinasanas pozicijam un parbaudiet, vai stiprinajuma
buferim nav bojajumu.
2 Atlasiet darbibu.
Ja stiprinajuma buferis nav bojats, nav javeic nekadas darbibas.
Ja stiprinajuma buferis ir bojats, veiciet nakamo darbibu, lai to nomainttu.

3 Izmantojot 4 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu, izskruvejiet divas skruves, ar kuram stiprinajuma
buferis ir piestiprinats pie stiprinajuma pamatnes.

4 Uzstadiet mainas stiprinajuma buferi un pieskriveéjiet to pie stiprinajuma pamatnes, izmantojot rezerves
dalas komplektacija ieklautas skruves.
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Anodu apkope
~ A®RDNAWMS

Lai izvairitos no nopietnam traumam vai naves iestasanas, vienmeér atvienojiet motoru no akumulatora,
pirms stradajat ar dzenskruvi, dzenskrives piedzinas motoru, elektriskajiem savienojumiem vai elektronikas
korpusiem.

Patérejamie anodi aizsarga motora komponentus no korozijas. Tie katru sezonu ir japarbauda un jatira vai
janomaina, ja nepiecieSams. Rezerves anodus var iegadaties pie Garmin izplatitaja vai vietné garmin.com.

Dzenskruves anoda apkope

1 Izmantojot 15 mm (°/4¢ in) uzgrieznu atslégu, atsvabiniet uzgriezni dzenskrives gala.

2 Nonemiet dzenskruvi un nolieciet uzgriezni, sprostpaplaksni un plakano paplaksni mala.
3 Nonemiet un parbaudiet anodu @.

4 Atlasiet opciju:

+ Ja anoda izmeérs ir puse no sakotnéja izmera vai lielas, notiriet anodu, izmantojot stieplu suku vai
smilSpapiru.

IEVERIBAI
Pirms anodu tirat ar stieplu suku vai smilSpapiru nonemiet to no motora. Ja anods tiek tirits, kamer tas

ir uzstadits uz motora, motors var tikt bojats, korozija var paatrinaties un motora kalpoSanas laiks var
samazinaties.

+ Jaanods ir mazaks par pusi no sakotnéja izmeéra, izmetiet to un iegadajieties rezerves anodu.

5 Novietojiet notirito vai jauno anodu atpakal uz dzenskriuves piedzinas varpstas, péc tam plakano paplaksni,
sprostpaplaksni un uzgriezni.

6 Izmantojot 15 mm (°/4¢ in) uzgrieznu atslégu, pievelciet uzgriezni ar 16,27 Nm (12 Ibf-ft) griezes momentu,
lai nostiprinatu dzenskravi.
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Prieksgala konusa anoda apkope

1 Ar 4 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu izskruvejiet Cetras skruves, kas piestiprina skegu pie motora
apaksdalas.

2 Ar 3 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu izskruveéjiet skravi, kas piestiprina devéju un prieksgala
konusu pie motora apaksdalas.

3 Ar4 mm seSstlra uzgali vai uzgrieznu atslégu, izskravéjiet skruves, lai atvienotu prieksgala konusu no
motora priekSpuses.

4 Ar 3 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu izskraveéjiet skravi, lai atbrivotu anodu (@ motora priek$pusé.

143

5 Parbaudiet anodu un veiciet darbibu:

+ Ja anoda izmeérs ir puse no sakotnéja izmera vai lielas, notiriet anodu, izmantojot stieplu suku vai
smilSpapiru.

+ Jaanods ir mazaks par pusi no sakotnéja izmeéra, izmetiet to un iegadajieties rezerves anodu.

Novietojiet notirito vai jauno anodu uz skraves un piestipriniet to pie motora.

Nostipriniet priekSgala konusu motora priekSpuseé.

Uzstadiet skravi, kas nostiprina deveju un priek§gala konusu, motora apaksdala.

Uzstadiet skegu motora apaksdala.

O 00 N &

Vilksanas kabela nomaina

Izpildiet vilkSanas roktura un kabela komplekta ieklautas instrukcijas (dalas numurs 010-13915-00) vai
skatiet Vilksanas roktura un kabela instrukcijas vietné garmin.com/manuals/force_trolling_motor.

Krasas skrapéjumu laboSana

Laika gaita uz motora dalam var paradities skrap€jumi vai nelieli bojajumi. Jus varat izmantot krasu, lai retusétu

Sis dalas kosmeétiskos nolukos.

1 Izmantojot izopropilspirtu, ripigi notiriet tas dalas, kur krasa ir saskrapéta vai bojata.

2 Uzklajiet skidru poliuretana retusésanas krasu uz saskrapéetajam vai bojatajam dalam.

3 Sekojiet instrukcijam uz krasas iepakojuma un pirms motora lietoSanas |aujiet tai kartigi nozut.
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Motora informacija

Izmeri stavésanas rezima

Vienums

‘ 50 collu modelis

@ 1,558 m (61 5/4¢ collas) min.

1,811 m (71 5/44 collas) maks.

57 collu modelis

1,712 m (67 3/g collas) min.
2,066 m (81 5/4¢ collas) maks.

@ 300 mm (11 13/44 collas)

340 mm (13 3/g collas)

Izmantotie izmeri

Vienums

461 mm (18 /g collas) min.
721 mm (28 3/g collas) maks.

GARMIN

@

50 collu modelis 57 collu modelis

488 mm (19 3/4¢ collas) min.

817 mm (32 /g collas) maks.

708 mm (27 7/g collas)

799 mm (31 7/4¢ collas)

648 mm (25 '/, collas) min.
889 mm (35 collas) maks.

737 mm (29 collas) min.
1,07 m (42 collas) maks.

839 mm (33 /46 collas) min.
1,1 m (43 5/4¢ collas) maks.

CHONONC)

920 mm (36 3/4¢ collas) min.
1,18 m (46 1/, collas) maks.
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Vienums 50 collu modelis 57 collu modelis

®) 931 mm (36 11/46 collas) 1,022 m (40 1/, collas)
@ 402 mm (15 13/4¢ collas) 402 mm (15 13/4¢ collas)
@ 203 mm (8 collas) 203 mm (8 collas)

lerices registréSana
Palidziet mums uzlabot atbalstu, aizpildot $odien misu tie$saistes registraciju.

Registréjiet, izmantojot lietotni ActiveCaptain.
Originalo pirkuma kviti vai tas fotokopiju glabajiet drosa vieta.
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Laivas elektromotors

Svars (motors, stiprinajums

un kabeli)
Svars (stabilizators)
Darba temperatura

Glabasanas temperatira

Materials

Udens iedarbiba

Kompasa droSs attalums
Stravas kabela garums

leejas spriegums

leejas stravas stiprums

Partraucgjs (nav ieklauts
komplekta)

Tikla elektrobarosanas
izmantoSana ar 36 V lidz-
stravas, 60 A

Radiofrekvence

Specifikacijas

50 collu modelis: 30 kg (66 marc.)
57 collu modelis: 31,75 kg (70 marc.)

0,54 kg (1,2 marc.)

No -5° lidz 40°C (no 32° lidz 104°F)

No -40° lidz 85°C (no -40° [idz 185°F)
Stiprinajums un motora korpuss: aluminijs

Varpstas uzmava, displeja panelis un sanu paneli: plastmasa
Motora ass: stikla Skiedra

Varpstas uzmava: IEC 60529 IPX52

Stires pievada elektromotora korpuss: IEC 60529 IPX73
Displeja panela korpuss: IEC 60529 IPX7

Dzenskrives piedzinas motora korpuss: IEC 60529 IPX8*

91 cm (3 pédas)

50 collu modelis: 1,2 m (4 pédas)
57 collu modelis: 1,1 m (3,5 pédas)
No 20 lidz 45 V hdzstravas

60 A pastavigi

42 V Iidzstravas vai spécigaks; piemérots 60 A pastavigai stravai

PIEZIME. ja stradajat augstaka temperatara vai ja k&édé ir ieklautas citas
ierices, sistéemu varat aizsargat, izmantojot spécigaku jaudas slédzi, lai nepars-
niegtu 90 A. Izmantojot spécigaku jaudas sledzi, pirms ta nomainas ir japar-
bauda, vai laivas elektroinstalacija atbilst kugnieciba izmantojamo elektroinsta-
laciju standartiem.

Izsl.: 72 mW
Pilna jauda: 2160 W

Bluetooth®: 2,4 GHz ar 28 dBm nominalu
Wi-Fi: 802,11 b/g/n ar 20 mhz

2 Detala iztur 0dens iedarbibu no jebkuras puses (pieméram, lietu).
3 Sastavdala iztur nejausu iegremdé&sanu Udent lidz 1 m dzilumam Iidz 30 min.
4 Sastavdala iztur pastavigu iegremdésanu ddent lidz 3 m dzilJumam.
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Motora vilce un stravas patérina informacija

Saja tabulas varat ieskatities, lai izprastu saistibu starp droseles limeni, izejas jaudu un motora patéréjamo
stravu. Sis vértibas pienem, ka jis izmantojat oficialu Garmin augstas efektivitates dzenskrivi nosaciti mieriga
tdent ar motoru, kurs tiek darbinats pietiekami dzili bez ventiléSanas ar pielaidi 7 N (ndtoni) (5 marcinas uz
pédu (marcina-speks)) un 5 A.

24,0V lidzstravas avots

Droseles limenis Normalslodze Strava
10 % 25 N (6 marcinas uz pédu) 2A
20 % 45 N (10 marcinas uz pédu) 3A
30 % 70 N (16 marcinas uz pédu) 6 A
40% 101 N (23 marcinas uz pédu) 9A
50 % 140 N (31 marcina uz pédu) 14 A
60 % 184 N (41 marcina uz pédu) 21 A
70 % 233 N (52 marcinas uz pédu) 29 A
80 % 287 N (65 marcinas uz pédu) 40 A
90 % 345 N (78 marcinas uz pédu) 54 A
100 % 355 N (80 marcinas uz pédu) 57 A

36,0 V lidzstravas avots

Droseles limenis Normalslodze Strava
10 % 21 N (5 marcinas uz pédu) 1A
20 % 41 N (9 marcinas uz pédu) 2A
30 % 69 N (16 marcinas uz pédu) 4A
40% 103 N (23 marcinas uz pédu) 6A
50 % 144 N (32 marcinas uz pédu) 10A
60 % 191 N (43 marcinas uz pédu) 15A
70 % 246 N (55 marcinas uz pédu) 21A
80 % 307 N (69 marcinas uz pédu) 29A
90 % 375 N (84 marcinas uz pédu) 39A
100 % 445 N (100 marcinas uz pédu) 54 A
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Talvadibas pults
Izméri (PxAxD)

Svars

Materials

Displeja veids

Displeja izskirtspeja.
Displeja lielums (diametrs)
Darba temperatira
Glabasanas temperatira
Akumulatora veids
Akumulatora darbibas laiks
Radiofrekvence

Udens iedarbiba

Kompasa dross attalums

kajas pedalim

Izméri (G x P x A)

Svars

Darba temperatura
Glabasanas temperatira
Udens iedarbiba

Materials

leejas spriegums
Nominalais ieejas spriegums
Tipiska ieejas strava
Maksimala ieejas strava
Drosinatajs (stravas kabell)
Stravas kabela garums
Akumulatora veids
Akumulatora darbibas laiks
Radiofrekvence

Kompasa droS$s attalums

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, collas)
109 g (3,8 unces) bez baterijam

Ar stiklu pildits neilons

Saules gaisma redzams transflektivais memory-in-pixel (MIP) displejs
R240 x 240 pikselu

30,2 mm (1 3/4¢ collas)

No -15° [idz 55°C (no 5° lidz 131°F)
No -40° Iidz 85°C (no -40° lidz 185°F)
2 AA (komplekta nav iek|autas)

240 stundu, parasta lietoSana

2,4 GHz ar 10,0 dBm nominalu

IEC 60529 IPX75

15 cm (6 collas)

303 x 221 x 110 mm (1175/1¢ x 811/4¢ % 4 3/14 collas).
1,8 kg (4 marc.)

No -15° lidz 55°C (no 5° lidz 131°F)

No -40° [idz 85°C (no -40° [idz 185°F)

IEC 60529 IPX7

Plastmasa

No 10 [idz 45 V lidzstravas

12/24/36 lidzstravas

<1 mA ar 12V lidzstravas

10 mA ar 12 V lidzstravas

2 A mini asmens tipa

2 m (6,6 pedas)

Divas AA baterijas (sarma, NiMH vai litija. Nav ieklautas.)
Vismaz 1 gads

2,4 GHz ar 0,72 dBm nominalu

60 cm (2 pédas)

51ztur nejausu iegremdésanu GdenT lidz 1 m dzilumam lidz 30 min.






support.garmin.com

2025 gada Aprilis GUID-16D2E284-7D08-461D-80CE-7D490C67A3EB v7



	Saturs
	Darba sākšana
	Motora pārvietošana no stāvēšanas pozīcijas darbināšanas pozīcijā
	Laivas elektromotora dziļuma regulēšana
	Motora pārvietošana no darbināšanas režīma stāvēšanas režīmā
	Drošības siksnas nostiprināšana

	Laivas elektromotora displeja panelis
	Statusa indikators

	Laivas elektromotora kalibrēšana
	Priekšgala nobīdes iestatīšana
	Pievienošana karšu ploterim
	Mobilās ierīces savienošana ar lietotni ActiveCaptain®‎
	Pievienošana Garmin valkājamai ierīcei

	Tālvadība
	Tālvadības ekrāns
	Bateriju ievietošana
	Štropes pievienošana
	Izvēlnes naviģēšana
	Tālvadības kalibrēšana
	Tālvadības pults pāra savienojuma veidošana
	Papildu tālvadības pults savienošana pārī


	Kājas pedālis
	Bateriju ievietošana
	Kājas pedāļa pāra savienojuma veidošana
	Statusa indikators
	Kājas pedāļa autopilota pogu atspējošana

	Ekspluatācija
	Dzenskrūves iedarbināšana un izslēgšana
	Motora ātruma regulēšana
	Pārslēgšana pilnā ātrumā

	Ātruma uzturēšana
	Dzenskrūves darbināšana daļējas izmantošanas režīmā

	Stūrēšana
	Laivas elektromotora manuāla stūrēšana
	Jūsu kursa saglabāšana
	Funkcijas Heading Hold darbības maiņa

	Jūsu pozīcijas saglabāšana
	Žestu vadība
	Žestu vadības izmantošana stūrēšanai
	Žestu vadības izmantošana kursa stabilizācijas pielāgošanai
	Žestu vadības izmantošana, lai koriģētu kursa saglabāšanas pozīciju


	Ceļa punkti
	Ceļa punkta veidošana
	Naviģēšana uz ceļa punktu
	Ceļa punkta detaļu skatīšana
	Ceļa punkta nosaukuma rediģēšana
	Ceļa punkta dzēšana

	Maršruti
	Maršruta navigācija
	Maršruta detaļu skatīšana
	Maršruta nosaukuma rediģēšana
	Maršruta dzēšana

	Ceļi
	Aktīvā ceļa saglabāšana
	Aktīvā ceļa notīrīšana
	Naviģēšana uz aktīvā ceļa sākumu
	Naviģēšana pa saglabātu ceļu
	Saglabāto ceļu detaļu skatīšana
	Saglabāta ceļa nosaukuma rediģēšana
	Saglabātā ceļu dzēšana

	Navigācija
	Navigācijas apturēšana un atjaunošana
	Navigācijas apturēšana


	Iestatījumi
	Laivas elektromotora iestatījumi
	Bezvadu tīkla iestatījumi

	Tālvadības iestatījumi
	Fona apgaismojuma iestatījumi


	Programmatūras atjauninājumi
	Programmatūras atjaunināšana, izmantojot lietotni ActiveCaptain

	Apkopes nepieciešamība un grafiks
	Barošanas spaiļu pārbaude un tīrīšana
	Eņģu un ievadu eļļošana
	Bloķēšanas mehānisma tīrīšana un ieeļļošana
	Stiprinājuma sliežu pārbaude un nomaiņa
	Stiprinājuma bufera pārbaude un nomaiņa
	Anodu apkope
	Dzenskrūves anoda apkope
	Priekšgala konusa anoda apkope

	Vilkšanas kabeļa nomaiņa
	Krāsas skrāpējumu labošana

	Motora informācija
	Izmēri stāvēšanas režīmā
	Izmantotie izmēri
	Ierīces reģistrēšana

	Specifikācijas
	Laivas elektromotors
	Motora vilce un strāvas patēriņa informācija

	Tālvadības pults
	kājas pedālim


