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Prectéte si letak Ddlezité bezpeénostni informace a informace
o produktu vlozeny v obalu s vyrobkem. Obsahuje varovani a
dal$i dulezité informace.

Celni pohled

SELECT

BACK  MENU

SELECT

HOME

MENU

BACK

3)

@ |Zapinaci tlagitko

(® |Tladitka zafizeni

® Slot na pamétovou kartu microSD®

@®  |Automaticky snimac podsviceni

Tlacditka zafizeni

[0 Pokud je podrzite, zapina a vypina zafizeni.
Rychlym stisknutim a uvolnénim upravte podsviceni a rezim
barev.

- Zmensuje mapu nebo zobrazeni.

=+ ZvétSuje mapu nebo zobrazeni.

() -« a |Prochazi, zvyraziiuje volby a pfesunuje kurzor.

SELECT | Potvrzuje zpravy a vybira volby.

BACK |Umozfuje navrat na predchozi obrazovku.
MARK  |Ulozi aktualni polohu jako trasovy bod.
HOME |Umoziuje navrat na plochu.

MENU |Otevira menu moznosti pro stranku.

Zavira menu, pokud je to vhodné.

Symboly pouzité v navodu

V tomto navodu je termin ,vybrat® pouzit pro popis téchto akci.

» Pouziti klaves Sipek pro zvyraznéni polozky menu a stisknuti
moznosti SELECT (pro zafizeni s klavesami Hard).

+ Stisknuti klaves, napfiklad SELECT nebo MENU.

Pokud jste vyzvani, abyste vybrali vice polozek v fadé, zobrazi

se v textu malé Sipky. Napfiklad, ,vybé&r moznosti MENU >

Pridat“ oznacuje, Ze bude nutné vybrat polozku MENU nebo
pevnou klavesu a poté vybrat polozku Prfidat.

Obrazky v tomto navodu slouzi pouze pro referenci a
neodpovidaji pfesné vasemu zafizeni.

Dalsi informace

Pokud mate jakékoliv dotazy tykajici se vaSeho zafizeni, obratte
se na zakaznickou podporu spoleénosti Garmin®.

Webova stranka www.garmin.com/support nabizi mnoho
rdznych tipd na feSeni problému, které vam pomohou vyfesit
vétSinu potiZi a zodpovédét vétsinu dotazu.

+ Casto kladené otazky

» Aktualizace softwaru
» Navod k obsluze a instala¢ni pfirucka
* Upozornéni sluzby
Video
» Kontaktni €isla a adresy

Vlozeni pamét'ovych karet

V kresli¢i map lze pouzivat volitelné pamétové karty. Pamétové

karty s mapami vam umozni zobrazit satelitni snimky s vysokym

rozliSenim a letecké referenéni snimky pfistav( a dal$ich bodu

zajmu. Prazdné pamétové karty mizete pouzit k zaznamu dat

sonaru a k prenaseni dat, jako jsou napfiklad trasové body,

trasy a proslé trasy do jiného kompatibilniho kreslice map

Garmin nebo do pocitace.

1 Otevrete vstupni klapku nebo dvitka na pfedni strané kreslice
map.

2 Vlozte pamétovou kartu.
3 Pamétovou kartu zatlaéte, dokud nezaslechnete cvaknuti.

4 Zaviete dvirka.

Nacteni nového softwaru na pamét'ovou
kartu

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu v pocitaci.

2 Prejdéte na stranku www.garmin.com/support/software
/marine.html.

Vyberte moznost Stahnout vedle moznosti "Chartplotters
with SD card."

Prectéte si a potvrdte podminky.
Vyberte moznost Stahnout.
Vyberte moznost Spustit.

Vyberte jednotku pfifazenou pamétové karté a vyberte
moznost DalS$i > Dokong¢it.

w

No o b~

Aktualizace softwaru zarizeni

Nez budete moci aktualizovat software, je nutné si opatfit
pamétovou kartu obsahujici aktualizaci softwaru nebo nacist
nejnovéjsi software na pamétovou kartu.

1 Zapnéte kresli¢ map.

2 Jakmile se objevi domovska obrazovka, vloZte pamétovou
kartu do slotu.

POZNAMKA: Aby se objevily instrukce o aktualizaci
softwaru, musi byt pfistroj pred viozenim karty pIné nacten.

3 Postupujte podle pokynl na obrazovce.

4 Vyckejte nékolik minut, dokud se nedokonéi proces
aktualizace softwaru.

5 Po zobrazeni vyzvy ponechejte pamétovou kartu na misté a
ruéné chartplotter restartujte.

6 Vyjméte pamétovou kartu.

POZNAMKA: Je-li pamétova karta vyjmuta dfive, neZ se
pristroj plné restartuje, aktualizaci softwaru neni dokoncena.

Uvod
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Satelitni signaly systému GPS

Kdyz zapnete kresli¢ map, musi pfijima¢ GPS shromazdit data
satelit a stanovit aktualni polohu. Jakmile kresli¢ map ziska
satelitni signaly, v horni ¢asti domovské obrazovky se zobrazi
ikona .a1il. Pokud kresli¢ map ztrati satelitni signaly, ikona .l
zmizi a nad ikonou fi na mapé se zobrazi otaznik.

Dal$i informace o systému GPS naleznete na strance
www.garmin.com/aboutGPS.

Uprava podsviceni

1 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Displej >
Podsviceni.

TIP: Stisknutim ikony ¢ na libovolné obrazovce oteviete
nastaveni podsviceni.

2 Uprava podsviceni.

Uprava rezimu barev

1 Vyberte rezim Nastaveni > Systém > Displej > Barevny
rezim.
TIP: Stisknutim ikony ¢ na libovolné obrazovce ziskate
pfistup k nastaveni barev.

2 Vyberte moznost.

Prizptisobeni domovské obrazovky

Na domovskou obrazovku muzete pfidavat polozky nebo je

usporadat jinak.

1 Na domovské obrazovce vyberte moznost Pfizplisobit menu
Domt.

2 Vyberte moznost:

» Pokud chcete zménit uspofadani polozky, vyberte
moznost Zménit usporadani, vyberte polozku uréenou
k pfesunuti a zvolte pro ni nové umisténi.

» Chcete-li pfidat polozku na domovskou obrazovku,
vyberte moznost Pridat a poté vyberte novou polozku
ur€enou k pfidani.

» Pokud chcete polozku pfidanou na domovskou obrazovku
odebrat, vyberte moznost Odebrat a zvolte polozku.

Mapy a 3D zobrazeni map

Dostupné mapy a 3D zobrazeni map zaviseji na mapovych
datech a na pouzitém pfisluSenstvi.

Mapy a 3D zobrazeni map oteviete vybérem moznosti Mapy.

Navigacni mapa: Zobrazuje naviga¢ni data dostupna na
pfedem nactenych mapach a data z doplfikovych map, pokud
jsou k dispozici. Data zahrnuji udaje o béjich, svétlech,
kabelech, namé&fené hloubce, pfistavech a pfilivovych
stanicich ve vySkovém zobrazeni.

Perspective 3D: Poskytuje nahled z pozice nad a za lodi (podle
va$eho kurzu) a predstavuje vizualni navigaéni pomucku.
Toto zobrazeni je praktické v pfipadech navigace obtiznymi
mélc¢inami, utesy, mosty nebo kanaly a je uzite¢né v pfipade,
Ze se snazite identifikovat pfijezdové a odjezdové trasy
v neznamych pfistavech nebo kotvistich.

Mariner’s Eye 3D: Zobrazuje podrobny, trojrozmérny nahled
z pozice nad a za lodi (podle vaseho kurzu) a predstavuje
vizudlni naviga¢ni pomUcku. Toto zobrazeni je praktické
v pfipadech navigace obtiznymi mél€inami, utesy, mosty
nebo kanaly a v pfipadg, Ze se snazite identifikovat
pfijezdové a odjezdové trasy v neznamych pfistavech nebo
kotvistich.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech jsou u prémiovych map
k dispozici zobrazeni map Mariner's Eye 3D a Fish Eye 3D.

Fish Eye 3D: Poskytuje podvodni zobrazeni, které vizualné
predstavuje mofské dno podle informaci mapy. Je-li pfipojen

prevodnik sonaru, pozastavené cile (napfiklad ryby) jsou
oznaceny Cervenymi, zelenymi a zlutymi krouzky. Cervené
krouzky oznacuji nejvétsi cile a zelené oznacuji ty nejmensi.
Rybarska mapa: Poskytuje podrobné zobrazeni obryst dna
a naméfené hloubky na mapé. Tato mapa odstrarniuje z mapy
navigacni data, poskytuje podrobna data o méreni hloubek a
vylepSuje zobrazeni obrysu dna pro rozpoznani hloubek.
Tato mapa je nejlepSi pro pobfezni hlubokomofrské rybareni.

Navigac¢ni mapa a pobiezni rybarska mapa
POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

Navigacni a rybafska mapa umoznuje naplanovat si cestu,
zobrazit mapové informace a sledovat trasu. Rybarska mapa je
ur€ena pro pobfezni rybareni.

Navigaéni mapu oteviete zvolenim moznosti Mapy > Navigaéni
mapa.

Rybarskou mapu oteviete zvolenim moznosti Mapy > Rybaiska
mapa.

Priblizovani a oddalovani na mapé

Uroven pfiblizeni nebo oddaleni udava hodnota métitka ve
spodni ¢asti mapy. LiSta pod hodnotou méfitka predstavuje tuto
vzdalenost na mapé.

» Zvolenim moznosti == mapu oddalite.

« Zvolenim moznosti 4= mapu priblizite.

Posun mapy pomoci klaves

Mapou muZzete pohybovat, abyste zobrazili jinou oblast, nez ve

které se pravé nachazite.

1 Na mapé pouzivejte tla¢itka se Sipkami.

2 Vybérem klavesy BACK ukoncite posun a vratite obrazovku
na svou aktualni pozici.

POZNAMKA: Chcete-li provadét posun z kombinované
obrazovky, vyberte moznost SELECT.

Vybér polozky na mapé prostiednictvim tlaitek

zarizeni

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost {, ),
~ hebo a a posunte kurzor.

2 Vyberte moznost SELECT.

Méreni vzdalenosti na mapé
Vyberte moznost Méreni vzdalenosti.

Na obrazovce se zobrazi ikona Spendliku oznacujici vasi
aktualni polohu. Vzdalenost a uhel od Spendliku jsou
uvedeny v rohu.

TIP: Chcete-li Spendlik vynulovat a mé&fit od aktualni polohy
kurzoru, vyberte moznost SELECT.

Symboly na mapé

Tato tabulka obsahuje nékteré bézné symboly, které mizete
vidét na podrobnych mapach.

lkona ‘ Popis

Béje

é
@ Informace
®

Namorini sluzby
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Popis ‘
Prilivova stanice

Aktualni stanice

K dispozici je letecky snimek

EEE

K dispozici je snimek perspektivy

K dal§im béznym funkcim map patfi vrstevnice hloubky,
mezipfilivové zény, zvukové sirény (tak jak jsou vyobrazeny na
pavodni papirové mapé), navigacni pomucky a symboly,
prekazky a oblasti kabel.

Navigovani k bodu na mapé

/\ UPOZORNENI

Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se pfekazkam a
mél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vS§emi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochéazet pfes pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecnym objektliim.
POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici pfibfezni rybarska mapa.
POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.
1 Vyberte polohu na navigaéni mapé nebo na rybarské mapé.
2 V pfFipadé potfeby zvolte moznost SELECT.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte mozZnost:

» Chcete-li navigovat pfimo na pozici, vyberte moznost

Prejit na.
» Chcete-li vytvorit trasu k pozici véetné odbocek, vyberte
moznost Trasa do.

* Chcete-li pouzit funkci Auto Guidance, vyberte moznost
Navigovat.

5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.
POZNAMKA: P¥i pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné &asti fialové ¢ary, ze funkce Auto
Guidance nemuze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je
zpusobeno nastavenimi pro minimaini bezpecnou hloubku
vody a minimalni bezpe¢nou vysku prekazek.

6 Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.

Zobrazeni informaci o poloze a objektu na mapé

Muzete zobrazit informace o poloze nebo objektu na navigaéni

nebo rybarské mapé.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pfibfezni rybarska mapa.

1 Vyberte polohu nebo objekt na navigacni mapé nebo na
rybarské mapé.
Na pravé strané mapy se zobrazi seznam moznosti.
Zobrazené moznosti se rlizni podle zvolené polohy nebo
objektu.

2 Vyberte moznost:

» Chcete-li navigovat do zvolené pozice, vyberte moznost
Navigovat k.

* Chcete-li oznadit trasovy bod na pozici kurzoru, vyberte
moznost Novy trasovy bod.

» Chcete-li zobrazit vzdalenost a smér objektu ze své
aktualni pozice, vyberte moznost Méreni vzdalenosti.

Na obrazovce se zobrazi vzdalenost a smér. Chcete-li
provést méfeni z jiné nez ze své aktudlni pozice, vyberte
moznost SELECT.

» Chcete-li zobrazit pfiliv/odliv, proud, astronomické udaje,
poznamky mapy nebo informace o mistnich sluzbach
pobliz kurzoru, vyberte moznost Informace.

Zobrazeni detailli o navigaénich pomuckach

Na naviga¢ni mapg, rybarské mapé, ve zobrazeni mapy
Perspective 3D nebo Mariner's Eye 3D muZzete zobrazit detaily o
riznych typech naviga¢nich pomucek, napfiklad o majacich,
svétlech a prekazkach.

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map

k dispozici pFibfezni rybarska mapa.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech jsou u prémiovych map

k dispozici zobrazeni map Mariner's Eye 3D a Fish Eye 3D.

1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte navigaéni
pomuicku.

2 \Vyberte nazev navigacni pomucky.

Prémiové mapy

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zalozena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.

POZNAMKA: Ne viechny modely podporuji véechny mapy.

Volitelné prémiové mapy, jako je napfiklad BlueChart® g2
Vision®, vam umozni maximalné vyuzit kresli¢ map. Prémiové
mapy mohou kromé podrobnych namornich map obsahovat tyto
funkce, které jsou dostupné v nékterych oblastech.

Mariner’s Eye 3D: Poskytuje nahled z pozice nad a za lodi a
predstavuje trojrozmérnou navigaéni pomucku.

Fish Eye 3D: Poskytuje podvodni, trojrozmérné zobrazeni, které
vizualné predstavuje morské dno podle informaci na mapé.

Rybarské mapy: Zobrazuje mapu s vylepSenymi obrysy dna a
bez navigacnich dat. Tato mapa se dobfe hodi pro pobfezni
hlubokomorskeé rybareni.

Satelitni snimky s vysokym rozliSenim: Poskytuje satelitni
snimky s vysokym rozliSenim pro realistické zobrazeni
pevniny a vody na navigacni mapé (Zobrazeni satelitnich
snimkd na navigacni mapé, strana 4).

Letecké fotografie: Zobrazuje pfistavy a dalSi letecké snimky
dulezité z hlediska navigace, které vam pomohou
vizualizovat okoli (Zobrazeni leteckych fotografii
pamétihodnosti, strana 4).

Podrobné udaje o silnicich a POI: Zobrazuje podrobné udaje
o silnicich a bodech zajmu (POI), které obsahuji velmi
podrobné pobiezni silnice a POI, jako jsou napfiklad
restaurace, ubytovani a mistni atrakce.

Automaticka navigace: VyuZiva zadana data o bezpecné
hloubce, bezpecné vySce a mapova data ke stanoveni
nejlepSiho kurzu do vaseho cile. Automaticka navigace je
k dispozici, pokud navigujete do cile pomoci funkce
Navigovat.

Zobrazeni informaci o pfrilivové stanici

Ikona ¢ na mapé oznacuje pfilivovou stanici. MUzete zobrazit
podrobny graf pfilivové stanice, ktery vam pomuze predvidat
uroven ptilivu v rizny ¢as nebo v riizné dny.

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u
prémiovych map.

1 Vyberte pfilivovou stanici na naviga¢ni mapé nebo na
rybarské mapé.

Mapy a 3D zobrazeni map



Informace o sméru pfilivu a Grovni pfilivu se zobrazi vedle ©.
2 Vyberte nazev stanice.

Animované ukazatele prilivu/odlivu a proudu

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u
prémiovych map.

MUzZete zobrazit ukazatele pro animovanou pfilivovou stanici a
smér proudu na navigacni mapé nebo na rybaiské mapé. Je
také nutné povolit animované ikony v nastaveni mapy
(Zobrazeni ukazateld prilivu/odlivu a proudu, strana 4).

Ukazatel prilivové stanice se na mapé zobrazi jako svisly
sloupcovy graf se Sipkou. Cervena Sipka smétujici dol
oznacuje odliv a modra Sipka sméfujici nahoru oznacuje pfiliv.
Pokud presunete kurzor na ukazatel pfilivové stanice, zobrazi
se nad ukazatelem stanice vyska pfilivu/odlivu na dané stanici.

Ukazatele sméru proudu se na mapé zobrazuji jako Sipky. Smér
jednotlivych Sipek oznacuje smér proudu na konkrétni pozici
mapy. Barva Sipky proudu ukazuje rozsah rychlosti proudu

na dané pozici. Pokud pfesunete kurzor nad ukazatel sméru
proudu, nad ukazatelem sméru proudu se zobrazi konkrétni
rychlost proudu na dané pozici.

Barva Rozsah rychlosti proudu ‘
Zluta 0 az 1 uzel

Oranzova 1az 2 uzly

Cervena 2 nebo vice uzlt

Zobrazeni ukazatelt pfilivu/odlivu a proudu

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u

prémiovych map.

Statické nebo animované indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu

a aktualnich stanic mizete zobrazit na navigaéni nebo rybarské

mapeé.

1 Na navigaéni nebo rybarské mapé vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy > Pf. a od. a pr..

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li na mapé zobrazit indikatory aktualnich stanic
a indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu, vyberte moznost
Zapnuto.

» Chcete-li na mapé zobrazit animované indikatory stanic
a animované indikatory aktualniho sméru, vyberte
moznost Animovana.

Zobrazeni satelitnich snimkd na navigaéni mapé

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u
prémiovych map.

Naviga¢ni mapu je mozné piekryt satelitnimi snimky s vysokym
rozliSenim, a to jak v oblastech zobrazujicich vodu, tak

v oblastech zobrazujicich pevninu.

POZNAMKA: Pokud jsou aktivovany, jsou satelitni snimky

Jestlize snimky s vysokym rozliSenim na volitelné oblasti mapy

nevidite, muzete vybrat moznost = a pfiblizit nahled. MuZzete

také nastavit vy$Si Uroven detaild zménou detailt pfiblizeni

mapy.

1 Na naviga¢ni mapé vyberte moznost MENU > Nastaveni
mapy > Satelitni snimky.

2 Vyberte moznost:

* Vybérem mozZnosti Pouze pevnina zobrazite standardni
informace mapy o vodé a fotografiemi prekryjete pouze
pevninu.

* Vybérem moznosti Prolnuti fotomapy zobrazite fotografie
jak na vodé, tak na pevniné, ve stanovené urovni
nepruhlednosti. Pomoci posuvniku upravte nepriihlednost
fotografii. Cim vy$8i procento nastavite, tim vic budou
satelitni fotografie prekryvat pevninu i vodu.

Zobrazeni leteckych fotografii pamétihodnosti
Nez budete moci zobrazit letecké fotografie na navigaéni mapé,
je nutné zapnout nastaveni Fotografie v nastaveni mapy.

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u
prémiovych map.

MulzZete vyuzit letecké fotografie pamétihodnosti a pfistavl

k orientaci v okoli nebo k tomu, abyste se seznamili s pfistavem
jesté drive, nez tam dorazite.

1 Na naviga¢ni mapé vyberte ikonu fotoaparatu:
* Chcete-li zobrazit letecky snimek, vyberte moznost gaa.

* Chcete-li zobrazit snimek z perspektivy, vyberte moznost
[s. Fotografie byla pofizena z pozice fotoaparatu, jez
ukazuje ve sméru kuzele.

2 Vyberte moznost Letecky snimek.

Automaticky identifikacni systém

Automaticky identifikacni systém (AIS) umoziuje identifikovat a
sledovat jina plavidla a upozorfiuje vas na dopravu v oblasti.
Pokud je chartplotter pfipojen k externimu zafizeni AIS, mlze
zobrazovat nékteré informace AlS o jinych plavidlech, ktera se
nachéazeji v dosahu, jsou vybavena transpondérem a aktivné
vysilaji informace AlS.

K informacim hlaSenym o jednotlivych plavidlech patfi
identifikace MMSI (Maritime Mobile Service Identity), pozice,
rychlost GPS, smér pohybu GPS, €as uplynuly od posledniho
hlaSeni polohy plavidla, nejblizsi pfiblizeni a doba k nejbliz§imu
priblizeni.

Nékteré modely chartplotteru podporuji také systém sledovani
Blue Force Tracking. Plavidla sledovana pomoci systému Blue
Force Tracking jsou na chartplotteru oznac¢ena modrozelenou
barvou.

Symboly zaméreni AIS

Symbol Popis

A Plavidlo AIS. Plavidlo hlasi informace AlS. Smér, kterym
ukazuje trojuhelnik, oznacuje smér, kterym se pohybuje
plavidlo AIS.

A Cil je vybran.

vV Cil je aktivovan. Cil se na mapé zobrazuje jako vétsi. Zelena

linie pfipojena k cili oznacuje smér pohybu cile. Pokud je
zvoleno nastaveni Zobrazit, pod cilem se zobrazuje informace
MMSI, rychlost a smér plavidla. Pokud se ztrati pfenos AIS

z plavidla, zobrazi se pruh zpravy.

¥ Cil je ztracen. Zeleny symbol X informuje o tom, zZe se ztratil
prenos AlS z plavidla, a chartplotter zobrazi pruh zpravy

s dotazem, zda by se mélo plavidlo dale sledovat. Pokud
sledovani plavidla ukongite, symbol ztraceného cile zmizi

z mapy nebo z 3D zobrazeni mapy.

Nebezpecny cil v dosahu. Cil blika, zazni alarm a zobrazi se
pruh zpravy. Pokud je alarm potvrzen, svitici Cerveny troju-
helnik s pfipojenou €ervenou linii oznacuje polohu a smér
pohybu cile. Pokud byl alarm nebezpecéi srazky pro
bezpec€nou zénu nastaven na hodnotu Vypnuto, cil blika, ale
zvukovy alarm nezazni a pruh alarmu se nezobrazi. Pokud se
ztrati pfenos AlS z plavidla, zobrazi se pruh zpravy.

» Nebezpeény cil je ztracen. Cerveny symbol X informuje o
tom, Ze se ztratil pfenos AlS z plavidla, a chartplotter zobrazi
pruh zpravy s dotazem, zda by se mélo plavidlo dale sledovat.
Pokud sledovani plavidla ukoncite, symbol ztraceného nebez-
pecného cile zmizi z mapy nebo z 3D zobrazeni mapy.

By ] Pozice tohoto symbolu oznaduje nejblizsi bod pfistupu
k nebezpe¢nému cili, a Cisla pobliz symbolu oznaduji nejblizsi
bod pfistupu k tomuto cili.

POZNAMKA: Plavidla sledovana pomoci funkce Blue Force
Tracking jsou bez ohledu na svuj stav ozna¢ena modrozelenou
barvou.

Mapy a 3D zobrazeni map



Smeér pohybu a projektovany kurz aktivovanych cill
AIS

Pokud aktivovany cil AIS poskytuje informace o sméru pohybu a
kurzu nad zemi, smér pohybu cile se zobrazi na mapé jako plna
linie pfipojena k symbolu cile AIS. Linie sméru pohybu se
nezobrazi v 3D zobrazeni mapy.

Projektovany kurz aktivovaného cile AIS se zobrazi jako
pferuSovana linie na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy. Délka
linie projektovaného kurzu vychazi z hodnoty nastaveni
projektovaného sméru pohybu. Pokud aktivovany cil AIS
nevysila informace o rychlosti nebo pokud se plavidlo
nepohybuje, pak se linie projektovaného kurzu nezobrazi.
Vypocet linie projektovaného kurzu mohou ovlivnit informace o
zménach rychlosti, kurzu nad zemi nebo rychlosti otaceni, které
plavidlo vysila.

Pokud aktivovany cil AlS poskytuje informace o kurzu nad zemi,
sméru pohybu a rychlosti otaceni, projektovany kurz cile se
vypocita podle informaci o kurzu nad zemi a rychlosti otaceni.
Smeér, kterym se cil otaci, a ktery rovnéz vychazi z informaci o
rychlosti otaceni, je oznaten smérem praporku na konci linie
sméru pohybu. Délka praporku se neméni.
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Pokud aktivovany cil AlS poskytuje informace o kurzu nad zemi
a sméru pohybu, ale neposkytuje informace o rychlosti otaceni,
projektovany kurz cile se vypocita podle informaci o kurzu nad
zemi.

Zobrazeni plavidel AIS na mapé nebo ve 3D zobrazeni

mapy

Nez budete moci pouzit AIS, je nutné pfipojit kreslic map

k externimu zafizeni AIS a pfijimat aktivni signaly transpondéru
z jinych plavidel.

Muzete nakonfigurovat, jak se ostatni plavidla zobrazuji na
mapé nebo v 3D zobrazeni mapy. Nastaveni rozsahu zobrazeni
nakonfigurované na jedné mapé nebo v jednom 3D zobrazeni
mapy se pouziji pouze pro danou mapu nebo dané

3D zobrazeni mapy. Nastaveni detaill, projektovaného sméru
pohybu a stezek nakonfigurované pro jednu mapu nebo pro
jedno 3D zobrazeni mapy se pouziji pro vSechny mapy a pro
v8echna 3D zobrazeni map.

1 Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost

MENU > Jina plavidla > Nastaveni displeje.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li oznacit vzdalenost z vasi polohy, v nizZ se
objevuji plavidla AIS, vyberte moznost Rozsah zobrazeni,
a vyberte vzdalenost.

» Podrobnosti o aktivovanych plavidlech AlS zobrazite
vybérem moznosti Detaily > Zobrazit.

* Promitnuty ¢as sméru pohybu pro aktivovana plavidla AIS
nastavite vybérem moznosti Promitnuty smér pohybu a
zadanim casu.

* Proslé trasy plavidel AIS zobrazite vybérem moznosti
Stezky a vybérem délky proslé trasy, ktera se zobrazi za
vyuziti stezky.

Aktivace cile pro plavidlo AIS
1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AIS.

2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Aktivovat cil.

Zobrazeni informaci o zaméreném plavidle AlS

Muzete zobrazit stav signalu AIS, MMSI, rychlost GPS, smér
pohybu GPS a dalsi informace, které jsou hlaseny o zaméfeném
plavidle AIS.
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1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AlS.
2 Vyberte moznost Plavidlo AIS.

Deaktivace cile pro plavidlo AIS
1 Na mapé nebo v 3D zobrazeni mapy vyberte plavidlo AlS.

2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Deaktivovat cil.

Zobrazeni seznamu hrozeb AIS
Na mapé nebo zobrazeni mapy 3D vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Seznam AIS.

Nastaveni alarmu nebezpeci srazky pro bezpe¢nou

zénu

PFed nastavenim alarmu nebezpeci srazky pro bezpecnou zénu

je nutné k zafizeni AlS pfipojit kompatibilni kresli¢ map.

Alarm nebezpedi srazky pro bezpenou zénu se pouziva pouze

s funkci AlS. Bezpecna zéna umoznuje pfedchazet srazkam a

Ize ji pfizpUsobit.

1 Vyberte moZnost Nastaveni > Alarmy > AIS > Alarm AIS >
Zapnuto.

Pokud se aktivované plavidlo AIS dostane do bezpecné zény
plavidla, zobrazi se zprava a spusti se alarm. Tento objekt je
na obrazovce rovnéz oznacen jako nebezpecény. Po zaznéni
alarmu zprava zmizi a alarm je vypnut, objekt vSak dale
zUstava oznacen na obrazovce jako nebezpecény.

Vyberte moznost Pohofi.
Vyberte polomér bezpecné zdény okolo plavidla.
Vlyberte moznost Cas.

Vyberte, za jak dlouho se mé spustit alarm v pfipadég, Zze
objekt pravdépodobné protne bezpecnou zénu.

Napfiklad pokud chcete byt upozornéni na pravdépodobné
protnuti bezpecné zény s predstihem 10 minut, nastavte
moznost Cas na hodnotu 10 a alarm bude spu$tén 10 minut
pred protnutim bezpecné zény plavidlem.

Nouzové signaly AIS

Samostatna zafizeni pro nouzoveé signaly AlS zacnou po
aktivaci vysilat nouzova hladeni o pozici. Kresli¢ map dokaze
prijimat signaly z vysilacli SART (Search and Rescue
Transmitters), radiomajaka EPIRB (Emergency Position
Indicating Radio Beacons) a dal$i signaly typu muz pres palubu.
Vysilani nouzovych signall se lisi od standardniho vysilani AlS,
takze se na kresli¢i map zobrazuji odlisné. Namisto sledovani
vysilani nouzového signalu pro zabranéni srazce tak sledujete
vysilani nouzového signalu pro vyhledani a poskytnuti pomoci
plavidlu nebo osobé.

Navigace k vysilani nouzového signalu
Kdyz obdrzite vysilani nouzového signalu, zobrazi se alarm
nouzového signalu.
Vybérem moznosti Zobrazit > Prejit na spustite navigaci
k vysilani.

Symboly cil( zarizeni nouzové signalizace AIS

Symbol Popis

® Pfenos zafizeni nouzové signalizace AlS. Vybérem zobrazite
dalsi informace o pfenosu a zahgjite navigaci.

&i PFenos ztracen.

X Test pfenosu. Zobrazi se, kdyz plavidlo zahaji test zafizeni
nouzové signalizace. Nepredstavuje skutecny tisfiovy stav.

X Test pfenosu ztracen.

Povoleni upozornéni na testy prenosu AIS

Chcete-li se vyhnout velkému poctu upozornéni na testy

a symboll v oblastech s hustou dopravou, jako jsou napfiklad
pFistavy, mlzete si zvolit, zda pfijimat nebo ignorovat zpravy o
testech AlS. Aby bylo mozné testovat nouzové zafizeni AlS,
musi byt v kresli¢i map povolen pfijem upozornéni na testy.

Mapy a 3D zobrazeni map



1 Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > AIS.
2 Vyberte moznost:

» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly zafizeni
EPRIB (Emergency Position Indicating Radio Beacon
neboli Radiomajak oznacujici nouzovou pozici), vyberte
moznost Test AIS-EPIRB.

» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly Muz
pres palubu (MOB), vyberte moznost Test AlS-MOB.

» Chcete-li pfijimat nebo ignorovat testovaci signaly
prizkumného a zachranného vysilae (SART), vyberte
moznost Test AIS-SART.

Vypnuti pfijmu AIS
Prijem signalu AlS je ve vychozim nastaveni zapnuty.

Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla > AIS >
Vypnout.

Veskeré funkce AIS na vSech mapach a v 3D zobrazenich
map jsou vypnuty. Patfi k nim zaméfeni a sledovani plavidel
AlS, alarmy nebezpedi srazky v dlsledku zamérfeni a
sledovani plavidel AIS a zobrazeni informaci o plavidlech
AlS.

Nastaveni normalniho a 3D zobrazeni mapy

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni Ize pouZit na véechny
mapy a 3D zobrazeni map. Nékteré moznosti vyZaduji prémiové
mapy nebo pfipojeni pFisluSenstvi.

Tato nastaveni budou pouzita na normalni a 3D zobrazeni mapy
kromé zobrazeni Fish Eye 3D (Nastaveni Fish Eye 3D,

strana 7).

V normalnim nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU.

Tr. body a prosilé tr.: Vice informaci viz Trasové body
a nastaveni pro8lych tras na mapach a zobrazeni map,
strana 6.

Jina plavidla: Vice informaci viz Nastaveni jinych plavidel
na mapach a zobrazenich mapy, strana 7.

Nav. pomticky: Zobrazi naviga¢ni pomUcky na rybarské mapé.
Nastaveni mapy: Vice informaci viz Nastaveni navigacnich
a rybafskych map, strana 6.
Cisla prekryti: Vice informaci viz Nastaveni &isel prekryti,
strana 6. MUze se zobrazit v menu Nastaveni mapy.

Vzhled mapy: Vice informaci viz Nastaveni vzhledu mapy,
strana 7. MUze se zobrazit v menu Nastaveni mapy.

Nastaveni naviga€nich a rybarskych map

POZNAMKA: Ne véechna nastaveni Ize pouZit na véechny
mapy a 3D zobrazeni map. Néktera nastaveni vyzaduji externi
doplriky nebo pfislusné prémiové mapy.

Na navigacni nebo rybaiské mapé vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy.

Satelitni snimky: Zobrazi satelitni snimky s vysokym rozliSenim
v oblastech zobrazujicich pevninu i v oblastech zobrazujicich
vodu i pevninu, pokud pouzivate nékteré prémiové mapy
(Zobrazeni satelitnich snimki na navigaéni mapé, strana 4).

Prekryti vody: Zapina stinovani obrysu, které zobrazuje zmény
dna pomoci stinovani nebo snimky sonaru, které pomahaji
s identifikaci hustoty dna. Tato funkce je k dispozici pouze u
nékterych prémiovych map.

PF. a od. a pr.: Zobrazuje indikatory aktualnich stanic
a indikatory stanic méfeni pfilivu/odlivu (Zobrazeni ukazateld
pfilivu/odlivu a proudu, strana 4) a zapina posuvnik pfilivu
a odlivu a proudu, ktery nastavuje dobu, po kterou se pfiliv
a odliv a proudy uvadéji na mapé.

Ruzice: Zobrazi kolem vasi lodi kompasovou razici, ktera
vyznaci smér kompasu vzhledem ke sméru pohybu ¢lunu.
Pokud je kresli¢ map pfipojeny ke kompatibilnimu namornimu
snimadi vétru, zobrazi se také smér skutecného nebo

zdanlivého vétru. V rezimu plavby se skute€ny a zdanlivy vitr
zobrazi na vétrné razici.

Hladina vody v jezere: Nastavi sou¢asnou hladinu vody
v jezefe. Tato funkce je k dispozici pouze u nékterych
prémiovych map.

Cisla prekryti: Viz Nastaveni ¢isel prekryti, strana 6.

Vzhled mapy: Viz Nastaveni vzhledu mapy, strana 7.

Trasové body a nastaveni proslych tras na mapach
a zobrazeni map

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Tr. body a proslé tr..

Ujeté trasy: Zobrazi proslé trasy na mapé nebo ve 3D
zobrazeni mapy.

Trasové body: Zobrazi seznam trasovych bodd (Zobrazeni
seznamu v8ech trasovych bodu, strana 9).

Novy trasovy bod: Vytvofi novy trasovy bod.

Zobrazeni trasového bodu: Nastavi zplisob zobrazovani
trasovych bod( na mapé.

Aktivni proslé trasy: Zobrazi menu moznosti aktivni proslé
trasy.

Ulozené proslé trasy: Zobrazi seznam uloZenych proslych tras
(Zobrazeni seznamu uloZenych proSlych tras, strana 11).

Zobrazeni proslych tras: Nastavi, které proslé trasy maji byt
zobrazeny na mapeé na zakladé barvy proslé trasy.

Nastaveni €isel prekryti

Upravit rozlozeni: Nastavuje rozloZeni prekryti dat nebo
datovych poli. MUzZete vybrat data, ktera se maji zobrazovat
v jednotlivych datovych polich.

Navigacni vyiez: Zobrazi navigacni vyfez, kdyz plavidlo
naviguje k cili.

Nastaveni nav. vyrezu: Umozriuje konfiguraci navigacniho
vyfezu k zobrazeni polozky Podr. etapy trasy a umozriuje
ovladat, zda se vyfez objevi pfed zatackou ¢i destinaci.

Paska kompasu: Zobrazi datovou liStu pasky kompasu, kdyz
plavidlo naviguje k cili.

Uprava datovych poli
Muzete zménit data uvedena na Cislech prekryti zobrazenych na
mapé a ostatnich obrazovkach.

1 Na obrazovce, ktera podporuje Cisla prekryti, vyberte
moznost MENU.

V pfipadé potfeby vyberte moznost Nastaveni mapy.
Vyberte moznost Cisla prekryti > Upravit rozlozeni.
Vyberte rozlozeni.

Vyberte datové pole.

Vyberte typ dat zobrazovanych v daném poli.

Dostupné moznosti dat se li§i podle konfigurace
chartplotteru.

o~ wWwbdN

Zobrazeni navigaéniho vyfezu

Muzete urovat, zda se navigacni vyfez objevi v nékterych
zobrazenich map. Navigacni vyfez se zobrazuje, pouze kdyz lod
naviguje do cile.

1 V mapé nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU.
2 V pripadé potieby vyberte moznost Nastaveni mapy.

3 Vyberte moznost Cisla prekryti > Navigaéni vyfez >
Automaticky.

4 \Vyberte moznost Nastaveni nav. vyiezu.
5 Dokoncete nasleduijici krok:

» Pokud chcete zobrazit rychlost pfibliZzeni k trasovému
bodu (VMG) pfi navigaci trasy s vice nez jednou etapou,
vyberte moznost Podr. etapy trasy > Zapnuto.

Mapy a 3D zobrazeni map



» Pokud chcete zobrazit data o nasledujici odbocce na
z&kladé vzdalenosti, vyberte moznost DalSi odbocka >
Vzdalenost.

» Pokud chcete zobrazit data o nasledujici odbo&ce na
zakladé vzdalenosti, vyberte moznost Dal$i odbocka >
Cas.

» Chcete-li zmeénit zpusob zobrazeni dat o cili vyberte
moznost Cil, a poté vyberte z nabidky.

Nastaveni vzhledu mapy

MUzZete upravit vzhled jednotlivych zobrazeni mapy a 3D mapy.
Kazdé zobrazeni je specifické pro pouzivanou mapu.

POZNAMKA: Ne v8echna nastaveni Ize pouzit na véechny
mapy, 3D zobrazeni map a modely kreslici map. Nékteré
moznosti vyzaduji prémiové mapy nebo pfipojeni prisluSenstvi.
Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Nastaveni mapy > Vzhled mapy.

Orientace: Nastavi perspektivu mapy.

Detail: Slouzi k upraveni mnozstvi detaild zobrazovanych na
mapé pfi rizné urovni pfiblizeni.

Linie sméru pohybu: Slouzi k zobrazi a upraveni linie sméru
pohybu, coz je linie nakreslena na mapé od pfidé lodi ve
sméru pohybu, a k nastaveni zdroje dat pro linii sméru
pohybu.

Svétova mapa: Pouzije na mapu bud zakladni svétovou mapu,
nebo stinovany obrys mapy. Tyto rozdily jsou viditeIné pouze
pfi takovém oddaleni, kdy jiZ nelze rozeznat detailni mapy.

Hloubkové koéty: Zapne zvukové sirény a nastavi nebezpecnou
hloubku. Hloubkové kvéty, které jsou stejné hluboké nebo
mel¢i nez nebezpecna hloubka, jsou oznaceny ervenym
textem.

Bezpec€nostni stinovani: Nastavi stinovani od pobfezni linie
podle zadané hloubky.

Stinovani hloubkovych pasem: Nastavi horni a dolni hloubku
na odstin mezi timto rozmezim.

Symboly: Slouzi k zobrazeni a konfiguraci vzhledu raznych
symboll na mapé, jako je napfiklad ikona plavidla, symboly
navigacniho svétla, BZ na pevniné a vysece svétla.

Styl: Nastavi vzhled mapy nad 3D terénem.

Nebezp. barvy: Zobrazi mélkou vodu a pevninu na barevné
Skale. Modra oznacuje hlubokou vodu, Zlutd mélkou vodu
a Cervena velmi mélkou vodu.

Bezpe€na hloubka: Nastavi vzhled bezpecné hloubky pro
zobrazeni mapy Mariner’s Eye 3D.

POZNAMKA: Toto nastaveni ovlivni pouze vzhled barev
nebezpedi pro zobrazeni mapy Mariner’'s Eye 3D. Neovlivni
nastaveni bezpecné hloubky vody u funkce Automaticka
navigace ani nastaveni alarmu u sonaru mélké vody.

Vzdal. kruht: Slouzi k zobrazeni a konfiguraci vzhledu
vzdalenosti kruh(, které v nékterych zobrazenich mapy
pomahaji vizualizovat vzdalenost.

Sitka pruhu: Uréi $itku navigaéniho pruhu, coz je purpurova
Cara viditeIna na nékterych zobrazenich mapy, ktera znaci
smér k vasemu cili.

Nastaveni sméru jizdy a linii kurzu vici zemi

Muzete si na mapé zobrazit linie sméru jizdy a kurzu vici zemi

(COG).

COG je smér vaseho pohybu. Smér jizdy je smér, kterym

sméfuje pfid vasi lodi, je-li pfipojen snimac sméru jizdy.

1 Na nahledu mapy vyberte moZznost MENU > Nastaveni
mapy > Vzhled mapy > Linie sméru pohybu.

2 V pfipadé potfeby vyberte moznost Zdroj a zvolte moznost:

* Pro automatické pouziti dostupného zdroje zvolte moznost
Automaticky.

* Pro pouziti antény GPS sméru jizdy pro COG zvolte
moznost Smér poh. zai. GPS (COG).

» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru pohybu
zvolte moznost Smér pohybu.
» Pro pouziti dat z pfipojeného snimace sméru jizdy i
z antény GPS zvolte moznost COG a smér pohybu.
Toto na mapé zobrazi linie sméru jizdy i linie COG.
3 Vyberte moznost Displej a zvolte moznost:

* Vyberte moznost Vzdalenost > Vzdalenost a zadejte
délku linie zobrazené na mapé.

+ Vyberte moznost Cas > Cas a zadejte &as potfebny pro
vypocet celkové vzdalenosti, kterou vase lod urazi za
dany ¢as pfi vasi soucasné rychlosti.

Nastaveni jinych plavidel na mapach a zobrazenich
mapy

POZNAMKA: Tyto moznosti vyzaduji pfipojeni dopliikd, jako je
napfiklad pfijima¢ AIS nebo radio VHF.

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Jina plavidla.

Seznam AIS: Zobrazuje seznam AIS (Zobrazeni seznamu
hrozeb AlS, strana 5).

Seznam DSC: Zobrazuje seznam DSC (Seznam DSC,
strana 18).

Nastaveni displeje: Viz Nastaveni zobrazeni AIS, strana 7.

Stezky DSC: Zobrazuje trasy plavidel DSC a vybere délku
zobrazené proslé drahy, ktera se ukaze, za pomoci trasy.

Alarm AIS: Nastavi bezpe¢nou zénu u alarmu nebezpedi srazky
(Nastaveni alarmu nebezpeci srazky pro bezpecnou zonu,
strana 5).

Nastaveni zobrazeni AIS

POZNAMKA: Plavidlo AlIS vyZaduje pouZiti externiho zafizeni
AIS a aktivnich signdll transpondéru z jinych plavidel.

Na mapé nebo ve 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Nastaveni displeje.

Rozsah zobr. AIS: Udava vzdalenost z vasi pozice, v jejimz
ramci se zobrazi plavidla AlS.

Detaily: Zobrazi detaily o aktivovanych plavidlech AlS.

Promitnuty smér pohybu: Nastavi promitnuty ¢as sméru
pohybu pro aktivovana plavidla AlS.

Stezky: Zobrazuje trasy plavidel AIS a vybere délku zobrazené
pro$lé trasy pomoci stezky.

Nastaveni Fish Eye 3D

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v n&kterych oblastech u

prémiovych map.

Na mapé v zobrazeni Fish Eye 3D vyberte moznost MENU.

Zobrazit: Nastavuje perspektivu 3D zobrazeni mapy.

Ujeté trasy: Zobrazit proslé trasy.

Kuzel sonaru: Zobrazi kuzel, ktery pfedstavuje oblast pokrytou
prevodnikem.

Symboly ryb: Zobrazi pozastavené cile.

Navigace pomoci kresli¢e map

/\ UPOZORNENI
Pokud ma vase lod systém autopilota, musi byt u kazdého
kormidla nainstalovan ovladaci displej, aby bylo mozné tento
systém vypinat.
Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy

Navigace pomoci kresli¢e map



a vyhybejte se libovolné pevning, meélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.

P¥i pouziti funkce PrFejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pres pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpeénym objektliim.

POZNAMKA: Né&ktera zobrazeni mapy jsou dostupna
s prémiovymi mapami a pouze v nékterych oblastech.

Chcete-li navigovat, je nutné zvolit cil, nastavit kurz nebo vytvorit
trasu a sledovat kurz nebo trasu. Kurz nebo trasu mizete
sledovat na naviga¢ni mapé, rybarské mapé, ve zobrazeni
mapy Perspective 3D nebo Mariner’s Eye 3D.

MuUzZete nastavit a sledovat kurz do cile, a to jednim
z nasledujicich zplsobl: pomoci funkce Prejit na, Trasa do
nebo Navigovat.

Prejit na: Dovede vas pfimo do cile. Toto je standardni moznost
pro navigaci k cili. Kresli¢ map vytvofi pfimou linii kurzu nebo
navigaéni linii k cili. Cesta muze prochazet pfes zemi a jiné
prekazky.

Trasa do: Vytvofi trasu z vasi polohy do cile a umozni vam
pfidavat odbocky béhem cesty. Tato moznost poskytuje
pfimou linii kurzu k cili, zaroven ale umoznuje pfidavat
k trase odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim prekazkam.

Navigovat: Vyuziva zadana data o vasem plavidle a mapova
data ke stanoveni nejlepSiho kurzu do vaseho cile. Tato
moznost je k dispozici pouze pfi pouziti kompatibilni
prémiové mapy v kompatibilnim chartplotteru. Poskytuje
podrobnou navigaéni trasu k cili, ktera se vyhyba zemi
a dalSim prekazkam (Automaticka navigace, strana 11).

POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

Zakladni otazky navigace
Otazka Odpovéd’

Jak zajistit, aby kresli¢ map
ukazoval smérem, kterym
chci jet (smér k cili)?

Navigujte pomoci funkce Prejit na. Viz
¢ast Nastaveni a sledovani pfimého
kurzu pomoci funkce Prejit na,

strana 9.

Jak Ize zajistit, aby mne
zafizeni vedlo po rovné linii
(minimalizace kfizeni cest)
do dané polohy s vyuzitim
nejkratsi vzdalenosti ze
soucasné polohy?

Vytvorte jednodilnou trasu a navigujte
po ni pomoci funkce Trasa do. Viz ¢ast
Vytvoreni a navigace trasy z aktualni
pozice, strana 10.

Jak Ize zajistit, aby mne
zarizeni vedlo do dané
polohy a sou¢asné se
vyhybalo pfekazkam na
mapé?

Vytvorte vicedilnou trasu a navigujte po
ni pomoci funkce Trasa do. Viz ¢ast
Vytvoreni a navigace trasy z aktualni
pozice, strana 10.

Dokaze mi zafizeni vytvofit
cestu?

Mate-li prémiové mapy, které podporuji
funkci automatické navigace, a
nachazite se v oblasti pokryté funkci
automatické navigace, navigujte pomoci
funkce Automaticka navigace. Viz ¢ast
Nastaveni a sledovani cesty Autm.navi-
gace Cesta, strana 12.

Jak Ize zménit nastaveni
automatické navigace pro
moji lod?

Viz ¢ast Konfigurace linie automatické
navigace, strana 12.

Cile

Cile muzete vybirat pomoci riznych map a 3D zobrazeni map

nebo pomoci seznama.

Vyhledani cile podle jména
Muzete vyhledat uloZené trasové body, uloZzené proslé trasy
a cile namornich sluzeb podle jména.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Hledat podle

jména.

2 Zadeijte alespori ¢ast nazvu vaseho cile.

3 V pripadé potieby vyberte moznost Hotovo.
Zobrazi se 50 nejblizsich cild, které obsahuji vami zadana
kritéria vyhledavani.

4 Vyberte cil.

Vybér cile s pouzitim navigaéni mapy
Vyberte cil na navigacni mapé.

Vyhledani cile pomoci uzivatelskych dat
1 Vyberte moZnost Uzivatelska data.
2 Vyberte moznost:
» Seznam predem nactenych a dfive oznacenych poloh
zobrazite zvolenim moznosti Trasové body.
» Seznam dfive ulozenych tras zobrazite zvolenim moznosti
Trasy.
» Seznam zaznamenanych tras zobrazite zvolenim
moznosti Ujeté trasy.
*  Seznam mol, kotvist' a dalSich pobfeznich bodd zajmu
zobrazite zvolenim moznosti Pobiezni sluzby.

* Seznam pristav( a dalSich vnitrozemskych bodd zajmu
zobrazite zvolenim moznosti Sluzby ve vnitrozemi.

» Pokud chcete vyhledat cil podle jména, vyberte moznost
Hledat podle jména.

3 Vyberte cil.

Hledani cile Namoini sluzby

POZNAMKA: Tato funkce je k dispozici v nékterych oblastech u
prémiovych map.

Kresli¢ map obsahuje informace o tisicich cild, které nabizeji
namorni sluzby.

1 Vyberte mozZnost Informace o navigaci.

2 Vyberte moznost Pobfezni sluzby nebo Sluzby ve
vhnitrozemi.

3 V pfipadé potieby vyberte kategorii ndmornich sluzeb.

Kresli¢ map zobrazuje seznam nejblizSich poloh a vzdalenost
a smér ke kazdé z nich.

4 Vyberte cil.

Chcete-li zobrazit dal$i informace nebo polohu na mapég,
mUzZete vybrat moznost € nebo .

Kurzy

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zalozena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodeé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pfes pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpeénym objektlim.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

/\ UPOZORNENI
Spolec¢nost Garmin doporucuje pouzivat funkci Navigovat pouze
pfi motorovém pohonu. Pouziti funkce Navigovat pfi plachténi
muze zpusobit nec¢ekané prehozeni plachty a tedy riziko
poskozeni plachetnice. PFi neCekaném pfehozeni plachty
mohou byt neobsluhované plachty a lanovi poSkozeny nebo
mohou zpUsobit poranéni posadce ¢i cestujicim.

Navigace pomoci kresli¢e map



Muzete nastavit a sledovat kurz do cile, a to jednim
z nasledujicich zplsobud: pomoci funkce Prejit na, Trasa do
nebo Navigovat.

Prejit na: Dovede vas pfimo do cile. Toto je standardni moznost
pro navigaci k cili. Chartplotter vytvori pfimou linii kurzu nebo
navigacni linii k cili. Cesta mdze prochazet pfes zemi a jiné
prekazky.

Trasa do: Vytvofi trasu z vasi polohy do cile a umozni vam
pridavat odbo¢ky béhem cesty. Tato moznost poskytuje
pfimou linii kurzu k cili, zaroven ale umoznuje pfidavat
k trase odbocky, které se vyhybaji zemi a dalSim pfekazkam.

Navigovat: Vytvofi cestu do cile pomoci automatické navigace.
Tato moznost je k dispozici pouze pfi pouZziti kompatibilni
prémiové mapy v kompatibilnim chartplotteru. Poskytuje
podrobnou navigac¢ni linii k cili, ktera se vyhyba zemi
a dal8im pfekazkam. Navigacni linie je zaloZzena na
mapovych datech a na uzivatelském nastaveni bezpeéné
hloubky, bezpe¢né vysky a vzdalenosti pobfezni linie v
chartplotteru. Pomoci téchto nastaveni a mapovych dat
vytvari chartplotter navigacni linii mezi aktualni polohou a
cilem, ktera se vyhyba vSem oblastem, v nichz nelze
navigovat.

Nastaveni a sledovani pfimého kurzu pomoci funkce
Prejit na

/\ UPOZORNENI
PFi pouziti funkce Piejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pfes pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co

vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpecénym objektliim.

MuUzZete nastavit pfimy kurz z aktualni polohy do vybraného cile.
1 Vyberte cil (Cile, strana 8).
2 Vyberte moznost Navigovat k > Prejit na.

Zobrazi se purpurova linie. Uprostfed purpurové linie je tenci
purpurova linie, ktera pfedstavuje upraveny kurz z vasi
aktualni polohy do cile. Upraveny kurz je dynamicky

a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, pokud se odchylite od
kurzu.

3 Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.

4 Pokud se odchylujete od kurzu, sledujte purpurovou linii
(upraveny kurz) a navigujte do cile, nebo kormidlujte zpét na
purpurovou linii (pfimy kurz).

Ukon¢€eni navigace

Na naviga¢ni mapé nebo rybaiské mapé vyberte moznost
MENU > Ukong¢it navigaci.

Trasové body
Trasové body jsou pozice, které zaznamenate a ulozite do
zafizeni.
Oznaceni aktualni polohy jako trasovy bod
Na libovolné obrazovce vyberte moznost MARK.

Vytvoreni trasového bodu v jiné poloze

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body > Novy
trasovy bod.

2 Vyberte moznost:

» Chcete-li vytvofit trasovy bod zadanim souradnic polohy,
vyberte moznost Zadejte souradnice a zadejte
soufadnice.

» Chcete-li vytvofit trasovy bod pomoci mapy, vyberte
moznost Pouzit mapu, vyberte polohu a poté moznost
SELECT.

Oznaceni polohy volani MOB nebo SOS
Na libovolné obrazovce vyberte moznost Muz pres palubu >
Ano.

Mezinarodni symbol muz pfes palubu (MOB) oznaci aktivni bod
MOB a chartplotter nastavi pfimy kurz zpét k oznac¢ené poloze.

Zobrazeni seznamu v§ech trasovych bodu
Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.

Uprava ulozeného trasového bodu

1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Trasové body.
2 \Vyberte trasovy bod.

3 Vyberte moznost Upravit trasovy bod.

4 Vyberte mozZnost:

» Chcete-li pfidat nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
nazev.

* Chcete-li zménit symbol, vyberte moznost Symbol.

* Chcete-li zménit hloubku, vyberte moznost Hloubka.

» Chcete-li zménit teplotu vody, vyberte moznost Teplota
vody.

* Chcete-li zménit komentafr, vyberte moznost Komentar.

» Chcete-li zménit pozici trasového bodu, vyberte moznost
Presunout.

Vyhledani ulozeného trasového bodu a navigace
k nému

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezaru€uji vyhnuti se pfekazkam a
meél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevniné, mélké vodé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.
Pfi pouziti funkce Pfejit na mohou pfimy kurz a upraveny kurz
prochazet pres pevninu nebo mélkou vodu. Ridte se tim, co
vidite, a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli pevning, mélké vodé
a jinym nebezpeénym objektlim.
POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.
NeZ budete moci navigovat k trasovému bodu, musite jej
vytvofit.
1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.
2 Vyberte trasovy bod.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte moznost:
» Chcete-li navigovat pfimo na pozici, vyberte moznost
Prejit na.
» Chcete-li vytvofit trasu k pozici véetné odbocek, vyberte
moznost Trasa do.
» Chcete-li pouzit funkci Auto Guidance, vyberte moznost
Navigovat.
5 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.
POZNAMKA: P¥i pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné ¢asti fialové ¢ary, Zze funkce Auto
Guidance nemuze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je
zpusobeno nastavenimi pro minimalni bezpe¢nou hloubku
vody a minimalni bezpe€nou vySku pfekazek.
6 Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.
Odstranéni trasového bodu nebo MOB
1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasové body.
2 Zvolte trasovy bod nebo MOB.

3 Vyberte moznost Odstranit.

Navigace pomoci kresli¢e map



Odstranéni vSech trasovych bodt
Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Trasové body > VSe.

Trasy
Trasa je posloupnost trasovych bodl nebo poloh, které vas
dovedou az do cile.

Vytvoreni a navigace trasy z aktualni pozice

MuUzete vytvofit trasu a ihned ji navigovat na navigaéni mapé
nebo na rybafské mapé. PFi tomto postupu se neuklada trasa
ani udaje o trasovych bodech.

Vyberte cil na naviga¢ni mapé nebo na rybarské mapé.
Vyberte moznost Navigovat k > Trasa do.

Vyberte polohu posledni odbocky pfed cilem.
Postupujte podle pokyn( na obrazovce.

V pfipadé potfeby pfidejte dalsi odbocky opakovanim kroku 3
a 4 — postupujte pfitom zpét od cile k aktualni poloze svého
plavidla.

Posledni pfidana odbocka by méla byt ta, kterou uskutec¢nite
jako prvni po zahajeni plavby z aktualni polohy. Méla by to
byt odbocka, ktera se nachazi nejblize k vasemu plavidlu.

V pfipadé potreby vyberte moznost MENU.
Vyberte moznost Navigovat trasu.
Zkontrolujte kurz ozna€eny purpurovou linii.

Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél€indm a jinym prekazkam.

a b ON -
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Vytvoreni a uloZeni trasy

Tento postup ulozi trasu a vSechny trasové body na ni.
Poc¢ateénim bodem miiZze byt vase sou¢asna poloha nebo jina
poloha.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy > Nova trasa >
Pouzit mapu.

2 Vyberte vychozi polohu trasy.
3 Pridejte odbocku podle pokynl na obrazovce.

4 'V pfipadé potreby pfidejte opakovanim kroku 3 dalsi
odbocky.

5 Vyberte cilovou destinaci.

Zobrazeni seznamu tras
Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.

Uprava ulozené trasy
Muzete zménit nazev trasy nebo zménit odbocky, které trasa
obsahuje.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.
2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Upravit trasu.

4 Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
nazev.

» Chcete-li vybrat trasovy bod ze seznamu odbocek,
vyberte moznost Upravit odbo¢ky > Pouzit seznam
odbocéek a vyberte trasovy bod ze seznamu.

» Chcete-li vybrat trasovy bod pomoci mapy, vyberte
moznost Upravit odbo¢ky > Pouzit mapu a vyberte
polohu na mapé.

Vyhledani a navigovani podle ulozené trasy
Predtim, nez budete moci prochazet seznam tras a navigovat
podle jedné z nich, musite vytvofit a uloZit alespon jednu trasu.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Trasy.
2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte moznost:
* Chcete-li navigovat podle trasy z poc¢ate¢niho bodu, ktery
byl pouzit pfi vytvareni trasy, vyberte moznost Predat dal.
» Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl
pouzit pfi vytvareni trasy, vyberte moznost Zpét.
Zobrazi se purpurova ¢ara. Ve stfedu purpurové cary se
nachazi tenci fialova ¢ara, ktera predstavuje opraveny kurz
z vasi aktualni polohy k cili. Opraveny kurz je dynamicky
a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, kdyz se vychylite z kurzu.
5 Zkontrolujte kurz oznageny purpurovou linii.
6 Sledujte purpurovou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.
7 Jestlize jste se vychylili z kurzu, sledujte fialovou ¢aru

(opraveny kurz), ktera vas dovede k cili, nebo navigujte zpét
k purpurové Care (pfimy kurz).

Vyhledani a navigace soubézné s ulozenou trasou
Pfedtim, nez budete moci prochazet seznam tras a navigovat
podle jedné z nich, musite vytvofit a ulozit alespori jednu trasu.
1 Vyberte moZnost Uzivatelska data > Trasy.

2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Navigovat k.

4

Vyberte moznost Posun, jestlize chcete navigovat soubézné
s danou trasou, od niz budete posunuti na stanovenou
vzdalenost.

5 Vyznacte, jak chcete podle trasy navigovat:

» Chcete-li navigovat podle trasy z poc¢ate¢niho bodu, ktery
byl pouzit pfi vytvareni trasy, a nalevo od plvodni trasy,
vyberte moznost Predat dal — pfistav.

» Chcete-li navigovat podle trasy z po¢ate¢niho bodu, ktery
byl pouZit pfi vytvareni trasy, a napravo od puvodni trasy,
vyberte moznost Predat dal — pravobok.

» Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl
pouzit pfi vytvareni trasy, a nalevo od pavodni trasy,
vyberte moznost Zpét — pristav.

» Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl
pouzit pfi vytvareni trasy, a napravo od puvodni trasy,
vyberte moznost Zpét — pravobok.

Zobrazi se purpurova ¢ara. Ve stfedu purpurové ¢ary se

nachazi tenci fialova ¢ara, ktera predstavuje opraveny kurz

z vaSi aktualni polohy k cili. Opraveny kurz je dynamicky

a pohybuje se spole¢né s vasi lodi, kdyZ se vychylite z kurzu.

6 Zkontrolujte kurz oznaceny purpurovou linii.

7 Sledujte purpurovou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢indm a jinym prekazkam.

8 Jestlize jste se vychylili z kurzu, sledujte fialovou ¢aru
(opraveny kurz), ktera vas dovede k cili, nebo navigujte zpét
k purpurové ¢are (pfimy kurz).

Odstranéni ulozené trasy

1 Vyberte mozZnost Uzivatelska data > Trasy.
2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Odstranit.

Odstranéni vSech ulozenych tras
Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Trasy.

Proslé trasy

Prosla trasa je zaznam cesty, kterou urazila vase lod. Aktualné
zaznamenavana prosla trasa se nazyva aktivni prosla trasa a
Ize ji ulozit. Proslé trasy mUzete zobrazit v jednotlivych mapach
nebo v 3D zobrazeni mapy.
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Zobrazeni proslych tras
Na mapé nebo 3D zobrazeni mapy vyberte moznost MENU >
Tr. body a proslé tr. > Ujeté trasy > Zapnuto.

Linie stezky na mapé oznacuje proSlou trasu.

Nastaveni barvy aktivni prosié trasy
1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy > Barva ujeté trasy.

2 Zvolte barvu proslé trasy.

Ulozeni aktivni proslé trasy
Trasa, ktera je pravé zaznamenavana, se nazyva aktivni prosla
trasa.

1 Vyberte moznost UZivatelska data > Ujeté trasy > Ulozit
aktivni proslou trasu.

2 Vyberte moznost:
» Vyberte Cas, kdy zacala aktivni prosla trasa.
» Vyberte moznost Cely protokol.

Zobrazeni seznamu ulozenych proslych tras
Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Ulozené
proslé trasy.

Uprava ulozené proslé trasy

1 Vyberte moznost UzZivatelska data > Ujeté trasy > UloZzené
proslé trasy.

2 Vyberte proslou trasu.

3 Vyberte moznost Upravit proslou trasu.

4 Vyberte moznost:
» Vyberte moznost Nazev a zadejte novy nazev.
» Vyberte moznost Barva ujeté trasy a poté vyberte barvu.

UlozZeni proslé trasy jako trasy

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Ulozené
proslé trasy.

2 Vyberte pro$lou trasu.

3 Vyberte moznost Upravit proslou trasu > Ulozit trasu.

Prochéazeni seznamu proslych tras a navigace po
zaznamenané proslé trase

Nez budete moci prochazet seznam proslych tras a navigovat
podle nich, musite zaznamenat alespon jednu proslou trasu
(Prosié trasy, strana 10).

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Ulozené
proslé trasy.
2 Vyberte pro$lou trasu.
3 Vyberte moznost Sled.pros.trasu.
4 Vyberte moznost:
» Navigaci po proslé trase z po¢ate¢niho bodu pouzitého pfi
vytvofeni trasy spustite vybérem moznosti Predat dal.
» Navigaci po proslé trase z cilového bodu pouzitého pfi
vytvoreni trasy spustite vyb&rem moznosti Zpét.
5 Zkontrolujte kurz oznaCeny barevnou ¢arou.
6 Sledujte barevnou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevniné, mél€iné a jinym pifekazkam.
Odstranéni ulozené proslé trasy:

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > UloZzené
proslé trasy.

2 Vyberte proslou trasu.
3 Vyberte moznost Odstranit.
Odstranéni vSech ulozenych proslych tras

Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Ulozené prosié trasy.

Sledovani aktivni proslé trasy

Trasa, ktera je pravé zaznamenavana, se nazyva aktivni prosla

trasa.

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Sledovat
aktivni proslou trasu.

2 Vyberte moznost:
* Vyberte Cas, kdy zacala aktivni prosla trasa.
» Vyberte moznost Cely protokol.

3 Zkontrolujte kurz oznaceny barevnou ¢arou.

4 Sledujte barevnou ¢aru a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevning, mél¢inam a jinym prekazkam.

Vymazani aktivni proslé trasy
Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Vymazat
aktivni proslou trasu.

Pameét proSlych tras se vymaze a zaznam aktivni proslé trasy
pokracuje.

Sprava paméti zaznamu proslé trasy béhem

pofizovani zaznamu

1 Vyberte moznost Uzivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy.

2 \yberte moznost Rezim zaznamu.

3 Vyberte mozZnost:

e Zaznam proslé trasy nahrajete, dokud nebude pamét
prosSlych tras plna, vybérem moznosti Tankovat.

» Zaznam proSlé trasy plynule nahrajete a nejstarsi data
pro$lé trasy nahradite novymi vybé&rem moznosti
Zalomeni.

Konfigurace intervalu nahravani zaznamu proslé trasy

Muzete urgit frekvenci nahravani pro$lé trasy. Castgjsi

nahravani proslé trasy je pfesnéjsi, ale rychleji pIni zaznam

proslé trasy. Pro nejefektivnéjsi vyuziti paméti doporucujeme

interval rozliSeni.

1 Vyberte moznost UzZivatelska data > Ujeté trasy > Moznosti
aktivni proslé trasy > Interval zaznamu > Interval.

2 Vyberte moznost:
* Chcete-li proSlou trasu nahravat podle vzdalenosti mezi

body, vyberte moznost Vzdalenost > Zménit a zadejte
vzdalenost.

* Chcete-li proSlou trasu nahravat podle ¢asového intervalu,
vyberte moznost Cas > Zménit a zadejte ¢asovy interval.

* Chcete-li proslou trasu nahravat podle odchylky od kurzu,
vyberte moznost RozliSeni > Zménit a pfed zaznamem
bodu proslé trasy zadejte maximalni povolenou odchylku
od skute€ného kurzu.

Odstranéni vSech ulozenych trasovych
bodu, tras a proslych tras

Vyberte moznost Uzivatelska data > Sprava dat > Vymazat
uzivatelska data > Ve > OK.

Automaticka navigace

/\ UPOZORNENI
Funkce Auto Guidance je zaloZena na elektronickych mapovych
informacich. Tyto Udaje nezarucuji vyhnuti se prekazkam a
mél¢inam. Opatrné porovnavejte kurz se vSemi zrakovymi viemy
a vyhybejte se libovolné pevning, mélké vodé &i jinym
prekazkam, které se mohou objevit v cesté.

POZNAMKA: V né&kterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

Automatickou navigaci mizete pouzit k naplanovani nejlepsi
cesty do cile. Automaticka navigace vyuzije kresli¢ map ke

Navigace pomoci kresli¢e map
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skenovani mapovych dat, jako napfiklad hloubky vody
a znamych prekazek, k vypoctu navrhované cesty. Cestu Ize
bé&hem navigace upravovat.

Nastaveni a sledovani cesty Autm.navigace Cesta

1 Vyberte cil (Cile, strana 8).

Vyberte moznost Navigovat k > Navigovat.

Zkontrolujte cestu oznaenou purpurovou linii.

Vyberte moznost Zahajit navigaci.

Sledujte purpurovou linii a kormidlujte tak, abyste se vyhnuli
pevningé, mél¢inam a jinym prekazkam.

POZNAMKA: P¥i pouziti funkce Auto Guidance znamena
Sedy segment v libovolné ¢asti fialové ¢ary, ze funkce Auto
Guidance nemUze propocitat ¢ast linie Auto Guidance. To je

zpUsobeno nastavenimi pro minimalni bezpeénou hloubku
vody a minimalni bezpe¢nou vysku pfekazek.

a b WD

Vytvoreni cesty automatické navigace
1 Vyberte moznost Navigace > Trasy a cesty automatické
navigace > Nova trasa > Autm.navigace.

2 Vyberte moznost SELECT a zvolte cilovy bod.

Filtrovani seznamu tras a cest automatické navigace
Seznam tras a cest automatické navigace lze filtrovat a rychle
tak najit ulozeny cil.

1 Vyberte moznost MENU > Filtr.

2 Vyberte moznost.

Kontrola cesty automatické navigace
1 Vyberte cestu na navigacni mapé.
2 Vyberte moznost:
» Chcete-li zobrazit nebezpeci a upravit cestu nebezpedi,
vyberte moznost Sledovani nebezpeci.
* Chcete-li zménit nazev cesty, upravit ji nebo prepocitat,
vyberte moznost Upravit.
» Chcete-li cestu odstranit, vyberte moznost Odstranit.

» Chcete-li navigovat po zvolené cesté, vyberte moznost
Navigovat k.

Uprava cesty automatické navigace

1 Na naviga¢ni mapé presurite cilovy bod do nové polohy
podle pokynl na obrazovce nebo pomoci klaves se Sipkami.

2 Vyberte moznost SELECT > Pfesunout bod.

3 Vybérem moznosti BACK se vratte na obrazovku navigace.

Zruseni probihajiciho vypocétu Autm.navigace
Na naviga¢ni mapé vyberte moznost MENU > Zrusit.
TIP: Vypocet mlzete rychle zrusit vybérem mozZnosti BACK.

Nastaveni na€asovaného pfijezdu

Tuto funkci mlZzete pouzit na trase nebo na cesté
Autm.navigace pro ziskani zpétné vazby o dobé pfijezdu do
zvoleného bodu. To umozriuje naasovat pfijezd do dané
polohy, jako je napfiklad otevieni mostu nebo po&atecni linie
zavodu.

1 Na naviga¢ni mapé vyberte moznost MENU.
2 V prfipadé potfeby vyberte moznost Moznosti navigace.
3 Vyberte moznost Na€asovani pfijezdu.

TIP: Menu Nacasovani pfijezdu Ize rychle otevfit vybérem
bodu na cesté nebo trase.

Nastaveni vzdalenosti od pobrezi

Nastaveni Vzd. pobf. linie oznacuje nejbliz§i vzdalenost od
pobfezi, na niz chcete umistit linii Autm.navigace. Pokud toto
nastaveni béhem navigace zménite, linie Autm.navigace se
muze presunout. Dostupné hodnoty nastaveni Vzd. pobf. linie
jsou relativni, nikoli absolutni. Abyste zajistili umisténi linie

Autm.navigace v pfislusné vzdalenosti od pobfezi, mizete
odhadnout umisténi linie Autm.navigace podle jednoho nebo
vice znamych cil(, které vyzaduji navigaci Uzkou vodni cestou.

1 Zajedte s plavidlem do doku nebo spustte kotvu.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Navigace > Autm.navigace >
Vzd. pobf. linie > Normalni.

3 Vyberte cil, ke kterému jste jiZ pomoci navigace cestovali
dfive.

4 Vyberte moznost Navigovat k > Navigovat.

Zkontrolujte umisténi linie automatické navigace a

rozhodnéte, jestli se linie bezpecné vyhyba znamym

prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.

Vyberte moznost:

» Pokud je umisténi linie automatické navigace uspokojive,
vyberte moznost MENU > Ukong¢it navigaci a pokracujte
krokem 10.

» Pokud je linie automatické navigace pfilis blizko znamych
prekazek, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Autm.navigace > Vzd. pobf. linie > Daleko.

» Pokud jsou oblouky linie automatické navigace pfilis
Siroké, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Autm.navigace > Vzd. pobr. linie > Blizko.

7 Pokud v kroku 6 zvolite moznosti Blizko nebo Daleko,
zkontrolujte umisténi linie automatické navigace a
rozhodnéte, jestli se linie bezpeéné vyhyba znamym
prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.
Autm.navigace udrzuje na otevienych vodach Siroky odstup
od prekazek, i kdyz nastavite vzdalenost pobfezni linie na
moznost Blizko nebo Nejblizsi. V disledku toho nemusi
kresli¢ map linii Autm.navigace zménit, pokud zvoleny cil
nevyzaduje navigaci Uzkou vodni cestou.

8 Vyberte mozZnost:

» Pokud je umisténi linie automatické navigace uspokojive,
vyberte moznost MENU > Ukon¢it navigaci a pokracujte
krokem 10.

» Pokud je linie automatické navigace pfili§ blizko znamych
prekazek, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Autm.navigace > Vzd. pobf. linie > Nejvzdalenéjsi.

» Pokud jsou oblouky linie automatické navigace pfili$
Siroké, vyberte moznost Nastaveni > Navigace >
Autm.navigace > Vzd. pobf. linie > NejblizSi.

9 Pokud v kroku 8 zvolite moznosti Nejblizsi nebo

Nejvzdalenéjsi, zkontrolujte umisténi linie Autm.navigace

a rozhodnéte, jestli se linie bezpecné vyhyba znamym

prekazkam a oblouky zajistuji efektivni plavbu.

Autm.navigace udrzuje na otevienych vodach Siroky odstup

od prekazek, i kdyZz nastavite vzdalenost pobfezni linie na

moznost Blizko nebo Nejblizsi. V disledku toho nemusi
kresli¢ map linii Autm.navigace zménit, pokud zvoleny cil
nevyzaduje navigaci Uzkou vodni cestou.

10 Opakujte kroky 3 az 9 jesté pfinejmensim jednou, pokazdé

s odlisnym cilem, dokud se s funkci Vzdalenost pobrezni linie

neseznamite.

a

(=2}

Konfigurace linie automatické navigace

/\ UPOZORNENI
Nastaveni polozek Bezpecna hloubka a Bezpectna vyska
ovliviiuje zpusob, jakym kresli¢ map pocita linii automatické
navigace. Pokud se v oblasti vyskytuje voda neznamé hloubky
nebo pfekazka neznamé vysky, linie automatické navigace pro
tuto oblast se nevypocita. Je-li oblast na za¢atku nebo na konci
linie automatické navigace mél¢i nez bezpecna hloubka nebo je
niz8i nez bezpecna vyska prekazky, linie automatické navigace
pro tuto oblast se nevypocita. Na mapé se kurz vedouci témito
oblastmi zobrazuje jako Sed4 linie. Pokud lod vpluje do nékteré
z téchto oblasti, zobrazi se varovna zprava.
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POZNAMKA: V nékterych oblastech je u prémiovych map
k dispozici funkce Auto Guidance.

Mate moznost nastavit parametry, které kresli¢ map pouziva pfi
vypoctu linie automatické navigace.

Bezpec€na hloubka: Nastavuje minimalni hloubku (datum
hloubky mapy), kterou kresli¢ map pouziva pfi vypoctu linie
automatické navigace.

POZNAMKA: Minimalni bezpe&na hloubka pro prémiové
mapy je 91 cm (3 stopy). Pokud zadate hodnotu bezpecné
hloubky niz8i nez 91 cm (3 stopy), budou mapy pro vypocty
tras pomoci automatické navigace pouzivat pouze hloubku
91 cm (3 stopy).

Bezpecna vyska: Nastavuje minimalni vysku (datum vysky
mapy) mostu, pod niz mize vaSe lod bezpecné plout.

Vzd. pob¥. linie: Nastavuje nejblizSi vzdalenost od pobfezi, na
niz chcete umistit linii automatické navigace. Pokud toto
nastaveni béhem navigace zménite, linie automatické
navigace se muze presunout. Dostupné hodnoty tohoto
nastaveni jsou relativni, nikoli absolutni. Abyste zajistili
umisténi linie automatické navigace v pfislusné vzdalenosti
od pobfezi, mizete odhadnout umisténi linie automatické
navigace podle jednoho nebo vice znamych cil(, které
vyzaduji navigaci Uzkou vodni cestou (Nastaveni vzdalenosti
od pobrezi, strana 12).

Kombinace

Obrazovka Kombinace ukazuje kombinaci nékolika riznych
obrazovek soucasné. Pocet moznosti dostupnych na obrazovce
Kombinace zavisi na volitelnych zafizenich pfipojenych ke
kresli¢i map a na tom, zda pouzivate prémiové mapy.

Vybér kombinace
1 Vyberte moznost Kombinace.
2 Vyberte kombinaci.

Prizplisobeni obrazovky Kombinace
1 Vyberte moznost Kombinace.

2 Pomoci tlacitek se Sipkami zvyraznéte obrazovku
Kombinace.

3 Vyberte moznost MENU > Konfigurovat kombinaci.
4 Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev a zadejte
novy nazev.

* Chcete-li zménit uspofadani informaci na obrazovce,
vyberte moznost Zménit rozlozeni a zvolte nové
rozlozeni.

* Chcete-li zménit informace viditelné na obrazovce, vyberte
moznost Zménit funkci a zvolte nové informace.

* Pokud chcete pFiszsobit udaje zobrazené na obrazovce,
vyberte moznost Cisla prekryti (Nastaveni Cisel prekryti,
strana 6).

» Velikost informacnich oblasti zobrazenou na obrazovce
zménite vyb&rem moznosti Zménit velikost kombinace.

Pridani vlastni obrazovky Kombinace

Muzete vytvorit vlastni obrazovku Kombinace, ktera vyhovuje
vasim potfebam.

1 Vyberte moznosti Kombinace > MENU > Pfidat kombinaci.
2 Vyberte moznost:

* Chcete-li zménit nazev, vyberte moznost Nazev, zadejte
novy nazev a poté vyberte moznost Hotovo.

* Chcete-li zménit poc€et zobrazovanych funkci, vyberte
moznost Funkce a poté vyberte Cislo.

* Chcete-li zménit funkci na ¢asti obrazovky, vyberte oblast,
kterou chcete zménit, a poté vyberte funkci ze seznamu
vpravo.

* Chcete-li zménit svislou nebo vodorovnou orientaci
rozdéleni multifunkéniho displeje, vyberte moznost
Rozdeélit a poté vyberte jednu z moznosti.

* Chcete-li zménit zplsob zobrazeni dat na strance, vyberte
moznost Cisla prekryti, a poté vyberte z nabidky.

* Chcete-li zménit typ zobrazenych dat, vyberte moznost
Cisla prekryti, zvolte datové pole a poté vyberte novy typ
dat.

Sonar

Po spravném pfipojeni kompatibilni sondy mlizete sv(j
chartplotter vyuzit k hledani ryb. Rizna zobrazeni sonaru vam
pomohou sledovat ryby v dané oblasti.

Upravy, které muzete provést u kazdého zobrazeni sonaru, se
liSi podle zobrazeni, které pouzivate, a pfipojeného modelu
chartplotteru a sondy.

Zobrazeni sonaru

Dostupna zobrazeni sonaru se lisi podle typu sonarové sondy a
volitelnych modull sirény pfipojenych k chartplotteru. Napfiklad
zobrazeni s rozdélenim frekvence Ize dosahnout pouze

v pfipadé, Ze mate pfipojenu dvoufrekvenéni sonarovou sondu.

Existuji Ctyfi zakladni styly dostupnych zobrazeni sonaru: Na
celou obrazovku, na rozdélenou obrazovku, ktera kombinuje dvé
nebo vice zobrazeni, zobrazeni na rozdélenou obrazovku se
zmens$enim nebo zvétSenim a zobrazeni s rozdélenim
frekvence, které zobrazuje dvé rizné frekvence. Muzete si
upravit nastaveni pro kazdé zobrazeni na obrazovce. Pokud
napriklad sledujete zobrazeni s rozdélenim frekvence, mizete
upravit zesileni pro kazdou frekvenci zvlast.

Zobrazeni sonaru Tradi¢ni

K dispozici je nékolik zobrazeni na celou obrazovku, zavisejicich
na pfipojeném vybaveni.

Zobrazeni sonaru Tradi¢ni na celou obrazovku ukazuje velky
snimek hodnot sonaru ze sondy. Méfitko rozsahu po pravé
strané obrazovky ukazuje hloubku nalezenych objektl pfi
prochazeni obrazovky zprava doleva.

O Informace o hloubce

® Pozastavené cile nebo ryby

® Dno vodni plochy

Zobrazeni sonaru Garmin ClearVii

POZNAMKA: Pro pFijem skenovaciho sonaru Garmin ClearVii
je nutny kompatibilni chartplotter nebo echolot a kompatibilni
sonarova sonda.

Vysokofrekvenéni sonar Garmin ClearVi poskytuje podrobny
prehled o rybach okolo lodi i podrobné vykreslené struktury,
které lod' miji.

Tradi€ni sonarové sondy pouzivaji kuzelovy paprsek.
Technologie skenovaciho sonaru Garmin ClearVi emituje dva
Uzké paprsky, které maji tvar podobny paprskdim pouzivanym
v kopirovacich strojich. Tyto paprsky poskytuji jasné&jsi obraz
podobny obrazku toho, co se nachazi pod lodi.

Kombinace
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Zobrazeni sonaru SideVii

POZNAMKA: Technologii sonaru a skenovacich sonarovych
sond SideVu nepodporuji vSechny modely.

POZNAMKA: Pro pfijem skenovaciho sonaru SideVi je nutny
kompatibilni chartplotter a kompatibilni sonarova sonda.

Technologie skenovaciho sonaru SideVi vam ukaze obrazek
toho, co lezi po bocich lodi. MzZete to pouzit jako vyhledavaci

nastroj pro struktury a ryby.

Levy bok lodi

Pravy bok lodi

Sonarova sonda na vasem plavidle

Stromy

Staré pneumatiky

Protokoly

Celkova vzdalenost od boku lodi

CCHCHCHCHOIONC,

Voda mezi plavidlem a dnem

Skenovaci technologie SideVii/ClearVii

SideVu/ClearVu plochy paprsek ke skenovani vody a dna po

bocich vasi lodi.

Zobrazeni sonaru na rozdélené obrazovce

Zobrazeni sonaru na rozdélené obrazovce vam umozni zobrazit
rizné kombinace dat sonaru souc¢asné. Muzete napfiklad
zobrazit tradiéni sonar a zobrazeni sonaru Garmin ClearVi na
jedné obrazovce. MUzete upravit rozlozeni rozdélené obrazovky
sonaru, a zménit tak velikost okna a znovu usporadat data.
Rychlosti prochazeni tradi€niho zobrazeni a zobrazeni sonaru
Garmin ClearVu jsou synchronizované, aby bylo mozné
snadnéji Cist zobrazeni na rozdélenou obrazovku.

Zobrazeni sonaru s rozdélenim a priblizenim

Zobrazeni sonaru s rozdélenim a pfiblizenim ukazuje na stejné
obrazovce celé zobrazeni grafu hodnot sonaru a zvétSenou €ast
grafu.

Zobrazeni sonaru s rozdélenim frekvence

PFi zobrazeni sonaru s rozdélenim frekvence ukazuje jedna
strana obrazovky Uplné zobrazeni grafu dat vysokofrekvenéniho
sonaru a druha strana obrazovky ukazuje UpIné zobrazeni grafu
dat sonaru s nizsi frekvenci.

POZNAMKA: Zobrazeni sonaru s rozdélenou frekvenci
vyzaduje pouziti dvoufrekvenéniho prevodniku.

Vybér typu sonarové sondy

Pfed vybérem typu sonarové sondy musite zjistit, jaky typ sondy
mate.

Tento chartplotter je kompatibilni se sonarovymi sondami
Garmin ClearVi™ a doplfikovymi sondami, napf. sondami
Garmin GT, dostupnymi na webovych strankach
www.garmin.com.

Pokud pfipojujete sonarovou sondu, ktera nebyla sou&asti
charplotteru, mize byt pro fadnou funkci sonaru pozadovano
nastaveni typu sondy. Pokud zafizeni automaticky sonarovou
sondu rozpozna, tato moznost se nezobrazi.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Instalace > Typ prevodniku.

2 Vyberte moznost:

* Pokud mate sonarovou sondu s dualnim paprskem
200/77 kHz, vyberte moznost Dualni paprsek
(200/77 kHz).

» Pokud mate sonarovou sondu s dualni frekvenci
200/50 kHz, vyberte moznost Dualni frekvence
(200/50 kHz).

» Pokud mate jiny typ sonarové sondy, vyberte jej ze
seznamu.

Vytvoreni trasového bodu na obrazovce
sonaru pomoci tlacitek zarizeni

1 V zobrazeni sonaru vyberte pomoci klaves Sipek umisténi
pro ulozeni.

2 Vyberte moznost SELECT.
3 V ptipadé potfeby upravte informace o trasovém bodu.

Pozastaveni zobrazeni sonaru

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Pozastavit
sonar.

Prohlizeni historie sonaru

Muzete prochazet displejem sonaru a prohliZet si historické
udaje sonaru.

POZNAMKA: Ne v8echny sondy ukladaji historicka data
sonaru.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Pozastavit
sonar.

2 Pouzijte klavesy se Sipkami.
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Prizpusobeni Cisel prekryti

Muzete si pfizpUsobit data zobrazena na obrazovce.

1 Na pozadované obrazovce vyberte moZnost MENU > Cisla
prekryti.

2 Pokud to bude nutné, vyberte Cisla, ktera chcete prizplsobit.

3 Vybérem jednotlivé polozky zobrazite nebo skryjete.

Nastaveni urovné podrobnosti

Muzete ovladat Uroven detaild a Sumu zobrazenou na
obrazovce sonaru, a to bud nastavenim zesileni pro tradi¢ni
sonarové sondy, nebo nastavenim jasu pro sondy Garmin
ClearVa.

Chcete-li vidét nejvyssi intenzitu pfijmu signalu na obrazovce,
muZete sniZit zesileni nebo jas, aby se snizila intenzita pfijmu a
Sumu. Chcete-li vidét vSechny informace o pfijmu, mizete zvysit
zesileni nebo jas, abyste vidéli vice informaci na obrazovce.
Tim se také snizi Sum a bude mozné hufe rozpoznat aktualni
navracené signaly.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU.

2 Vyberte moznost Zisk nebo Jas.

3 Vyberte moznost:

» Chcete-li uroven zesileni nebo jasu ru¢né zvysit nebo
snizit, vyberte moznost Nahoru nebo Dolt.

» Chcete-li umoznit chartplotteru automatickou upravu
urovné zesileni nebo jasu, vyberte moznost
automatického nastaveni.

Uprava intenzity barev

Intenzitu barev a zvyraznénych oblasti na obrazovce sonaru
muzete upravit zménou nastaveni zisku barev pro tradiéni
pfevodniky nebo kontrastu pro pfevodniky Garmin ClearVi a
SideVu/ClearVu. Toto nastaveni funguje nejlépe po Upravé
urovné podrobnosti zobrazenych na obrazovce pomoci
nastaveni zisku nebo jasu.

Chcete-li zvyraznit mensi cilené ryby nebo vytvofit zobrazeni
s vy$Si intenzitou cile, mdZete zvysit zisk barev nebo kontrast.
Tim dojde ke ztraté rozliSitelnosti vysoce intenzivnich
navracenych signalt u dna. Chcete-li snizit intenzitu
navracenych signall, muzete zisk barev ¢i kontrast snizit.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU.

2 Vyberte moznost:

* V zobrazeni sonaru Garmin ClearVi nebo SideVi vyberte
moznost Kontrast.
* Vjiném zobrazeni sonaru vyberte moznost Nastaveni
sonaru > RozsSifené > Ziskani barvy.
3 Vyberte moznost:
* Chcete-li barevnou intenzitu rué¢né zvysit nebo snizit,
vyberte moznost Nahoru nebo Dol.
» Chcete-li pouzit vychozi nastaveni, vyberte moznost
Vychozi.
Uprava rozsahu méfitka hloubky nebo Sifky

Muzete upravit rozsah méfitka hloubky tradiéniho zobrazeni a
Garmin ClearVu zobrazeni sonaru a rozsahu méfitka Sitky
SideVi zobrazeni sonaru.

Automatické nastaveni rozsahu udrzuje dno mezi spodni nebo

sledovani dna s minimalnimi i mirnymi zménami terénu.
Ruéni nastaveni rozsahu umoznuje zobrazit specificky rozsabh,
coz je uzite¢né pro sledovani dna, kde jsou vét§i zmeény terénu,
napfiklad srazy ¢i utesy. Dokud se bude dno nachazet

v nastaveném rozsahu, bude zobrazeno na obrazovce.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Pohoi.
2 Vyberte moznost:

* Chcete-li umoznit kresli¢i map automatickou Upravu
rozsahu, vyberte moznost Automaticky.

* Chcete-li zvétsit nebo zmensit rozsah manualnég, vyberte
moznost Nahoru nebo Dold.

TIP: Na obrazovce sonaru miZete vybrat ikonu 4= nebo ==
a tim ru¢né upravit rozsah.

TIP: Pfi zobrazeni vice obrazovek sonaru mazete vybérem
moznosti SELECT zvolit aktivni obrazovku.

Nastaveni urovné priblizeni na obrazovce

sonaru
1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Zména
velikosti.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li zvétsit data sonaru o hloubce dna, vyberte
moznost Uzamé.dna.

* Chcete-li nastavit rozsah hloubky zvétSené oblasti ru¢né,
vyberte moznost Manualné a vymérem moznosti Zobrazit
nahoru nebo Zobrazit dolli nastavte rozsah hloubky pro
zvétSenou oblast a vybérem moznosti Zvétsit nebo
Zmensit zvySte nebo snizte zvétSeni pfislusné oblasti.

» Chcete-li nastavit hloubku a zménu velikosti automaticky,
vyberte moznost Automaticky.

* Chcete-li zrusit pfiblizeni, vyberte moznost Bez zoomu.

Nastaveni rychlosti prochazeni

Muzete nastavit rychlost, jakou se snimek sonaru bude
pohybovat po obrazovce. Vys$Si rychlost prochazeni zobrazi vice
detailti, zejména pfi pohybu nebo lovu vieéenim. Nizsi rychlost
prochazeni prodlouzi dobu zobrazeni informaci na obrazovce.
Nastaveni rychlosti prochazeni na jedno zobrazeni sonaru bude
pouzito na vSechna zobrazeni sonaru.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Rychlost prochazeni.

2 Vyberte mozZnost:

» Pokud chcete nastavit rychlost prochazeni automaticky
pomoci dat pro rychlost nad zemi nebo pro rychlost vody,
vyberte moznost Automaticky.

Nastaveni Automaticky automaticky vybere rychlost
prochazeni, ktera bude odpovidat rychlosti lodi, takze cile
ve vodé budou vykresleny ve spravném pomeéru stran a
zobrazi se méné zkreslené. Béhem prohlizeni zobrazeni
sonaru Garmin ClearVii nebo SideVi se doporucuje
pouzit nastaveni Automaticky.

» Pokud chcete pouzit velmi rychlou rychlost prochazeni,
vyberte moznost Ultrascroll®.

Moznost Ultrascroll umoziuje rychlé prochazeni novych
dat sonaru, ale se snizenou kvalitou snimku. Ve vétSiné
situaci poskytuje moznost Rychlé dobrou rovnovahu mezi
rychlym prochazenim snimku a cilu, které jsou méné
zkreslené.

Frekvence sonaru

POZNAMKA: Dostupné frekvence zavisi na pouzivaném
prevodniku.

Nastaveni frekvence napomaha pfizplsobeni sonaru
konkrétnim ucelim a indikaci hloubky vody.

Vyssi frekvence pouzivaji menSi Sifky paprsku a jsou vyhodnéjsi
pro provoz pfi vysoké rychlosti a na neklidném mofi. VysSsi
frekvence také poskytuji lepsi rozliSeni dna a teplotniho
gradientu.

Nizsi frekvence vyuzivaji vétsi Sitky paprsku, které pokryji vétsi
oblast a umoZriuji zobrazit vice cil(. Souasné ale vytvareji vice
hluku na povrchu a redukuji kontinuitu signalu na neklidném

mofi. Vétsi Sitky paprsku vytvareji vétsi oblouky pro navrat cild,

Sonar
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coz je idealni pro lokalizaci ryb. Vétsi Sifky paprsku jsou také
vhodné&jsi pro hlubokou vodu, protoze nizkofrekvenéni paprsek
Iépe pronika vodou. Jsou vyuZitelné pro hledani struktur jako
jsou naptiklad hromady vétvi.

Vybér frekvenci

POZNAMKA: Nelze upravit frekvenci pro véechna zobrazeni
sonaru a sonarovych sond.

Muzete urcit, které frekvence budou na obrazovce sonaru
zobrazeny.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Frekvence.
2 Vyberte frekvenci vhodnou pro vase potieby a hloubku vody.
DalSi informace o frekvencich viz Frekvence sonaru,
strana 15.
Vytvoreni prednastavené frekvence
POZNAMKA: Neni dostupné u vSech sonarovych sond.

MuUzZete vytvofit pfednastaveni pro uloZeni specifické frekvence
sonaru, coz umoznuje rychlou zménu frekvence.

1 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Frekvence.
2 Vyberte moznost Ptidat.
3 Zadejte frekvenci.

Zapnuti rozsahu A

POZNAMKA: Tato funkce neni k dispozici ve véech zobrazeni
sonaru.

Rozsah A je vertikalni pferuSované svétlo podél pravé strany
zobrazeni sonaru na celou obrazovku. Tato funkce rozbali
naposledy pfijata data sonaru, takZe jsou lépe viditelna. Muze
byt také uzite€na pro rozpoznani ryb, které jsou blizko dna.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Vzhled > Rozsah A.

Nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne véechny moznosti a hastaveni se vztahuji na
vSechny modely a sonarové sondy.

Nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne v8echny moZnosti a nastaveni se vztahuji na
v§echny modely, moduly sirén a sonarové sondy.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru.

Linie hloubky: Zobrazi pfehlednou linii hloubky.

Rychlost prochazeni: Nastavi rychlost, jakou sonar prochazi
zprava doleva.

V mélkych vodach mlzete zpomalit rychlost prochazeni,
abyste prodlouzili dobu zobrazeni informaci na obrazovce.
V hlub$i vodé muGzete zvysit rychlost prochazeni.

Linie rozsahu: Zobrazuje vertikalni linie urCujici vzdalenost
k pravé a levé strané lodi. Toto nastaveni je k dispozici
zobrazeni sonaru SideVd.

Nastaveni barev: Slouzi k nastaveni barev zobrazeni sonaru.
Toto nastaveni muze byt dostupné v menu Vzhled.
Barevné schéma s vysokym kontrastem poskytuje pro
navracené signaly s nizkou intenzitou tmavsi barvy. Barevné
schéma s nizkym kontrastem poskytuje pro navracené
signaly s nizkou intenzitou barvy shodné s barvou pozadi.

Vzhled: Viz Nastaveni vzhledu sonaru, strana 16.

Cisla prekryti: Nastavi data zobrazena na obrazovce sonaru.

RozsSirené: Viz RozSifena nastaveni sonaru, strana 16.

Instalace: Obnovuje vychozi nastaveni sonaru.

Nastaveni vzhledu sonaru
V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Vzhled.

Nastaveni barev: Nastavi barvy.

tvrdost nebo mékkost signalu.

Rozsah A: Zobrazi podél pravé strany obrazovky vertikalni
prerusované svétlo, které okamzité zobrazi vzdalenost
k cilim na méfitku.

Snimek — pokr.: Umozni rychlej$i postup sonarovych snimku
tim, Ze na obrazovku vykresli vice nez jeden sloupec dat pro
kazdy sloupec pfijatych dat sirény. Tato funkce je uzite€¢na
zejména tehdy, pokud pouzivate sirénu v hlubokych vodach,
protoZe signalu sirény trva cesta na vodni dno a zpét
k pfevodniku del$i dobu.

Nastaveni 1/1 vykresli na obrazovku jeden sloupec informaci
pro kazdy navraceny signal sirény. Nastaveni 2/1 vykresli na
obrazovku dva sloupce informaci pro kazdy navraceny signal
sirény, a analogicky funguji i nastaveni 4/1 a 8/1.

Symboly ryb: Nastavi, jak sonar interpretuje pozastavené cile.

Rozsifena nastaveni sonaru

POZNAMKA: Ne véechny moznosti a nastaveni se vztahuji na
vSechny modely a sonarové sondy.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni

sonaru > Rozsirené.

Ruseni: Nastavi citlivost tak, aby se snizily u€inky rueni
z blizkych zdroji Sumu.

ruSeni, které slouzi k dosazeni pozadovaného zleps$eni.
Nejlepsim feSenim odstranéni ruseni je oprava problém(
instalace zpUsobujicich ruseni.

Povrchovy Sum: Skryje povrchovy Sum, aby se napomohlo
snizeni radarovych odraz(. Vétsi Sitky paprsku (nizsi
frekvence) mohou zobrazovat vice cilt, ale mohou také
generovat vice povrchového Sumu.

Ziskani barvy: Viz Nastaveni trovné podrobnosti, strana 15.

TVG: Slouzi k nastaveni vzhledu navracenych signall pro
kompenzaci oslabenych sonarovych signald v hlubSich
vodach a snizuje projevy Sumu pobliZz povrchu. Pokud zvysite
hodnotu tohoto nastaveni, barvy odpovidajici Sumu nizké
urovné a cilené ryby budou napfi¢ hloubkou zobrazeny
konzistentné&ji. Toto nastaveni také snizi Sum pobliZ povrchu
hladiny.

Nastaveni instalace sonaru

POZNAMKA: Ne véechny moznosti a nastaveni se vztahuji na
vSechny modely a pfevodniky.

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Instalace.

Ob. vych. nast. son.: Obnovi vychozi nastaveni zobrazeni
sonaru.

Typ pfevodniku: UmozZhuje vybrat typ pfevodniku, ktery je
pfipojen k zafizeni.

Posun: UmoZriuje nastavit rozsah hloubek, na které je sonar
zaméfen. To umoznuje pfiblizit oblast v zamérfené hloubce.

Prek. dol/dopr: Zméni orientaci SideVl zobrazeni sonaru,
pokud je pfevodnik nainstalovan dozadu.

Nastaveni alarmu sonaru

POZNAMKA: N&ktera nastaveni vyzaduji externi pfislusenstvi.

Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > Sonar.

Mélka voda: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud bude hloubka
niz8i nez je stanovena hodnota.

Hluboka voda: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud bude
hloubka vy3si nez je stanovena hodnota.
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Teplota vody: Nastavi alarm, aby se spustil, pokud sonda

ohlasi teplotu, ktera je vy3Si nebo niz8io 2 °F (1,1 °C) nez je

stanovena teplota.
Ryby

Ryby: Nastavi alarm, aby se spustil, kdyz zafizeni rozpozna
pozastaveny cil.

*  axaxe Nastavi alarm, aby se spustil, pokud budou
rozpoznany ryby vsech velikosti.

* axa Nastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud budou
rozpoznany stfedni a velké ryby.

* & hastavi alarm, aby se spustil, pouze pokud budou
rozpoznany velké ryby.

Zaznamy ze sonaru

Zaznam displeje sonaru
POZNAMKA: Zaznam sonaru nepodporuji véechny modely.
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Zaznam ze sonaru > Zaznamenat sonar.

15 minut zaznamu ze sonaru spotfebuje pfiblizné 200 MB
mista na vlozené pamétové karté. Mlzete zaznamenavat
sonar, dokud karta nevycerpa kapacitu.

Ukonceni zaznamu sonaru
Nez budete moci ukongit zaznam sonaru, musite jej zacit
zaznamenavat (Zaznam displeje sonaru, strana 17).

V zobrazeni sonaru vyberte moznost MENU > Nastaveni
sonaru > Zaznam ze sonaru > Ukoncit zaznam.

Odstranéni zaznamu ze sonaru
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznosti Sonar > Zaznamy ze sonaru > Zobrazit
zaznamy.

3 Vyberte zaznam.
4 Vyberte moznost Odstranit.

Prehravani zaznamii ze sonaru

Pfed prehravanim zaznam( ze sonaru musite stahnout a
nainstalovat aplikaci HomePort™ a nahrat data sonaru na
pamétovou kartu.

1 Vyjméte pamétovou kartu ze zafizeni.

Otevrete aplikaci HomePort.

Ze seznamu zafizeni vyberte zaznam ze sonaru.
Kliknéte pravym tlacitkem mysi v dolnim panelu.
Vyberte moznost Prehrat.

o b WD

Data z méridel a almanachu
Méfidla poskytuji rizné informace o trase, prostredi a vétru.
Néktera data vyZaduji pfipojeni ke kompatibilnim snima&tm.

KresliCe map také poskytuji informace z almanachu tykajici se
prilivu a odlivu, proud, slunce a mésice, jako jsou ¢asy
vychodu a zapadu.

Zobrazeni obrazovky Kompas

Prostfednictvim kompasu muzete zobrazit informace o svém
smeéru k cili, sméru pohybu a trase.

Vyberte moznost Méfidla > Kompas.

Zobrazeni méridel trasy

Méfidla trasy zobrazuji informace ohledné pocitace kilometr(,
rychlosti, Casu a paliva pro vasi aktualni trasu.

Vlozte pamétovou kartu do Ctecky karet pfipojené k pocitaci.

Vyberte moznost Méridla > Trasova data.

Vynulovani méfidel trasy

1 Vyberte mozZnost Informace o navigaci > Trasa a grafy >
Trasova data.

2 Vyberte moznost:

* Chcete-li vS8echny udaje o aktualni cesté nastavit na
hodnotu nula, vyberte moznost Vynulovat cestu.

* Chcete-li nastavit udaj o maximalni rychlosti na hodnotu
nula, vyberte moznost Vynulovat maximalni rychlost.

* Chcete-li nastavit idaj zobrazovany pocitacem kilometra
na hodnotu nula, vyberte moznost Vynulovat pocita¢ km.

» Chcete-li nastavit vSechny udaje na hodnotu nula, vyberte
moznost Vynulovat vse.

Informace o prilivu/odlivu, informace o
proudu a astronomické informace

Informace o prilivové stanici

Informace o pfilivové stanici je mozné zobrazovat pro konkrétni
datum a ¢as vcéetné vysky pfilivu a doby, kdy dojde k pFistimu
pfilivu a odlivu. Podle vychoziho nastaveni zobrazuje kresli¢
map informace o pfilivu/odlivu pro naposledy zobrazenou
prilivovou stanici a pro aktualni datum a ¢as.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Pf. a od. a pr. >
Priliv/Odliv.

Informace o aktualni stanici

POZNAMKA: U nékterych podrobnych map jsou k dispozici
informace o aktualni stanici.

Informace o aktualni stanici je mozné zobrazovat pro konkrétni
datum a €as v€etné rychlosti a urovné proudu. Podle vychoziho
nastaveni zobrazuje kresli¢ map informace o proudu pro
naposledy zobrazenou aktualni stanici a pro aktualni datum a
¢as.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Pf. a od. a pr. >
Proudy.

Astronomické informace
Je mozné si prohlizet informace o vychodu slunce, zapadu

priblizné poloze slunce a mésice pro pozorovani na obloze.
Stfed obrazovky predstavuje nadhlavnik a vnéjsi kruhy
predstavuji obzor. Podle vychoziho nastaveni zobrazuje kresli¢
map astronomické informace pro aktualni datum a ¢as.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Pf. a od. a pr. >
Astronomické.

Zobrazeni pfrilivové stanice, aktualni stanice ¢i
astronomickych informaci pro odliSné datum

1 Vyberte mozZnost Informace o navigaci > Pf. a od. a pr..

2 Vyberte moznost PFiliv/Odliv, Proudy nebo Astronomické.
3 Vyberte moznost.

» Informace pro jiné datum se zobrazi po vybéru moznosti
Zménit datum > Manualné a zadani data.

* Informace pro dnesek se zobrazi po vybéru moznosti
Zménit datum > Aktualni.

» Pokud jsou k dispozici, je mozné informace pro den
nasledujici po datu zobrazit vybérem moznosti DalsSi den.

» Pokud jsou k dispozici, je mozné informace pro den
predchazejici datu zobrazit vyb&rem moznosti Pfedchozi
den.

Zobrazeni informaci pro jinou pfilivovou ¢€i aktualni
stanici
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Pf. a od. a pr..

2 Vyberte moznost PFiliv/Odliv nebo Proudy.

Data z méfidel a almanachu
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3 Vyberte moznost Blizké stanice.
4 Vyberte stanici.

Digitalni selektivni volani

Chartplotter a NMEA® funkce radia 0183 VHF
Je-li chartplotter pfipojen k radiu NMEA 0183 VHF radio, jsou
aktivovany tyto funkce.

+ Kresli€ map muze prenést vasi pozici GPS do radia. Pokud
radio disponuje pfislusnou funkci, vysila se informace o
pozici GPS pomoci volani DSC.

» Kresli¢ map dokaze z radia pfijimat nouzové volani a
informace o pozici ve formé digitalniho selektivniho volani
(DSC).

* Kresli¢ map muze sledovat polohy plavidel, ktera odesilaji
Zpravy o pozici.

Zapnuti DSC

Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla > DSC.

Seznam DSC

Seznam DSC je protokol poslednich volani DSC a jinych
kontakt DSC, které jste zadali. Seznam DSC mUze obsahovat
az 100 polozek. V seznamu DSC se zobrazuje posledni volani
z lodi. Pokud je ze stejné lodi pfijato druhé volani, nahradi prvni
volani v seznamu volani.

Zobrazeni seznamu DSC
Nez budete moci zobrazit seznam DSC, musi byt kresli¢ map
pfipojen k radiu VHF, které podporuje funkci DSC.

Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

Pridani kontaktu DSC

Do svého seznamu DSC muzete pfidat plavidlo. MUzete volat
kontaktu DSC z kresli¢e map.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC > Pridat kontakt.

2 Zadeijte identifikaci MMSI (Maritime Mobile Service Identity)
dané lodi.

3 Zadejte nazev lodi.

Prichozi nouzova volani

Jsou-li kompatibilni chartplotter a radio VHF pfipojeny pomoci
zarizeni NMEA 0183, chartplotter vas upozorni, pokud radio
VHF pfijme nouzové volani DSC. Pokud byly s nouzovym
volanim odeslany informace o pozici, jsou tyto informace rovnéz
dostupné a zaznamenaji se spolu s volanim.

N oznaci nouzové volani v seznamu DSC, oznaci polohu lodi
na navigacni mapé a uvede ¢as nouzového volani DSC.

Navigovani k lodi v nouzi
N oznaci nouzové volani v seznamu DSC, oznaci polohu lodi
na navigacni mapé a uvede ¢as nouzového volani DSC.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte moznost Prejit na nebo Trasa do.

Sledovani pozic
Pokud pfipojite kresli¢ map k radiu VHF pomoci zafizeni NMEA
0183, mlizete sledovat plavidla, ktera odesilaji zpravy o pozici.

Kazda pfijata zprava o pozici se zaznamenava do seznamu
DSC (Seznam DSC, strana 18).

Zobrazeni zpravy o pozici
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost:

* Chcete-li pfepnout na podrobnosti zpravy o pozici, vyberte
moznost .

» Chcete-li pfepnout na naviga¢ni mapu oznacujici pozici,
vyberte moznost £.

» Chcete-li pfepnout na naviga¢ni mapu oznacujici pozici,
vyberte moznost DalSi strana.

» Chcete-li zobrazit detaily zpravy o pozici, vyberte moznost
Predchozi strana.

Navigovani ke sledované lodi
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.
3 Vyberte moznost Navigovat k.
4 Vyberte moznost Pfejit na nebo Trasa do.

Vytvoreni trasového bodu na pozici sledované lodi

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte volani se zpravou o pozici.

3 Vyberte moznost Novy trasovy bod.

Uprava informaci ve zpravé o pozici
1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.
2 Vyberte zadost o zpravu o pozici.
3 Vyberte moznost Upravit.
» Zadejte nazev plavidla volbou moznosti Nazev.
» Vyberte novy symbol volbou moznosti Symbol, pokud je
k dispozici.
» Komentar zadejte volbou moznosti Komentar.
» Linii stezky plavidla, pokud radio pozici plavidla sleduje, je
mozné zobrazit volbou moznosti Stezka.

» Barvu linie stezky je mozné vybrat volbou moznosti Linie
stezky.

Odstranéni zadosti o zpravu o pozici

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte Zadost o zpravu o pozici.

3 Vyberte moznost Upravit > Vymazat zpravu.

Zobrazeni tras plavidla na mapé

Na nékterych zobrazenich mapy je mozné zobrazit trasy vSech

sledovanych plavidel. Podle vychoziho nastaveni ¢erna ¢ara

oznaduje drahu plavidla, Cerna tecka oznacuje vSechny dfive

ohlasené pozice sledovaného plavidla a modry praporek

oznacuje posledni hlaSenou pozici plavidla.

1 Na mapé nebo zobrazeni mapy 3D vyberte moznost MENU >
Jina plavidla > Stezky DSC.

2 Vyberte, kolik hodin se maji sledovana pravidla na mapé
zobrazovat.

Napfiklad pokud zvolite moznost 4 hodiny, zobrazi se u
vSech sledovanych plavidel vSechny body trasy, které jsou
novejsi nez ¢tyfi hodiny.

Hovory jednotlivého postupu
P¥i pfipojeni kresli¢e map k radiu VHF Garmin je mozné pouzit
rozhrani kresliCe map k nastaveni hovoru jednotlivého postupu.
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PFi nastavovani hovoru jednotlivého postupu z kresli¢e map je
mozné vybrat kanal DSC, na kterém chcete komunikovat. Radio
odesle tuto Zadost s vasim hovorem.

Vybér kanalu DSC

POZNAMKA: Vybér kanalu DSC je omezen na ty kanaly, které

jsou k dispozici na vSech frekvencnich pasmech. Vychozi kanal
je 72. Pokud vyberete jiny kanal, kresli¢ map tento kanal pouzije
pro nasledné hovory, dokud nebude volat pomoci jiného kanalu.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte plavidlo nebo stanici, na kterou volat.
3 Vyberte moznost Volat pomoci radia > Kanal.
4 Vyberte dostupny kanal.

Uskuteénéni hovoru jednotlivého postupu

POZNAMKA: Pokud pfi zahajovani hovoru z kreslise map nema
naprogramované ¢islo MMSI, nebude radio pfijimat informace o
hovoru.

1 Vyberte moznost Informace o navigaci > Jina plavidla >
Seznam DSC.

2 Vyberte plavidlo nebo stanici, na kterou volat.
3 Vyberte moznost Volat pomoci radia.

4 V pripadé potfeby zvolte moznost Kanal a vyberte novy
kanal.

5 Vyberte moZnost Odeslat.
Kresli¢ map odesle informace o hovoru do radia.
6 Na Garmin radiu VHF vyberte moZnost Volat.

Uskuteénéni hovoru jednotlivého postupu s cilem AIS
1 Na mapé nebo v zobrazeni mapy 3D vyberte cil AIS.

2 Vyberte moznost Plavidlo AIS > Volat pomoci radia.

3 V pripadé potieby zvolte moznost Kanal a vyberte novy
kanal.

4 Vyberte mozZnost Odeslat.
Kresli¢ map odeSle informace o hovoru do radia.
5 Na Garmin radiu VHF vyberte moznost Volat.

Sprava dat kreslice map

Kopirovani trasovych bodd, tras a proslych
tras z HomePort do kreslice map

Nez bude mozné kopirovat data do kresliCe map, je nutné mit
v pocitaci nahranou nejnovéjsi verzi softwarového programu
HomePort a v kresli¢i map vioZzenou pamétovou kartu.

Zkopirujte data z HomePort na pfipravenou pamétovou
kartu.

Vice informaci najdete v souboru napovédy HomePort.

Kopirovani dat z pamét'ové karty
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 \Vyberte moznost UzZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat.

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete data kopirovat.

4 Vyberte moznost:

» Prenos dat z pamétové karty do chartplotteru a jejich
spojeni se stavajicimi uzivatelskymi daty je mozné volbou
moznosti Slougit z karty.

» Pfenos dat z pamétové karty do chartplotteru a pfepsani

stavajicich uzivatelskych dat je mozné volbou moznosti
Nahradit z karty.

5 Vyberte ndzev souboru.

Kopirovani trasovych bodt, tras a proslych
tras na pamét'ovou kartu
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost UZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Ulozit na kartu.

3 V pfipadé potieby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete data kopirovat.

4 Vyberte moznost:

* Novy soubor vytvofite volbou moznosti Pfidat novy
soubor a zadanim nazvu. Nazev souboru se uklada
s pfiponou .adm.

» Informace ke stavajicimu souboru pfidate vybérem
souboru ze seznamu.

Vybér typu souboru pro trasové body a trasy

ze zarizeni jinych vyrobcl

Muzete importovat a exportovat trasové body a trasy ze zafizeni

jinych vyrobc.

1 Vyberte moznosti UZivatelska data > Pfenos dat > Typ
souboru.

2 Vyberte moznost GPX.

Pro opétovny pfenos dat ze zafizeni Garmin vyberte typ
souboru ADM.

Sdileni trasovych bodu a tras v riznych
zarfizenich
PFed sdilenim trasovych bodu a tras je nutné zafizeni propojit

pomoci kabelu pro sdileni dat. Kabel pro sdileni dat Ize zakoupit
jako volitelné pfislusenstvi.

Data trasovych bodU a tras Ize sdilet mezi kompatibilnimi
chartplottery nainstalovanymi ve vasi lodi. Sdileni dat vyZaduje
zapnuti funkce sdileni dat v obou zafizenich.

Vyberte moznost Uzivatelska data > Sdileni uzivatelskych
dat > Zapnuto na obou zafizenich.

Kopirovani vestavénych map na pamét'ovou
kartu

Mapy z chartplotteru je mozné zkopirovat na pamétovou kartu a
pouzivat je s aplikaci HomePort.

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 \yberte moznost UzZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat.

3 Vyberte moznost Kopir.vest.mapu.

Zalohovani dat do pocitace
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost UzZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Ulozit na kartu.

3 Vyberte ze seznamu nazev souboru nebo zvolte moznost
Pridat novy soubor.

4 Vyberte moznost Ulozit na kartu.
Nazev souboru se uklada s pfiponou .adm.

5 Vyjméte pamétovou kartu a vloZte ji do Ctecky karet pfipojené
k pocitaci.

6 Oteviete slozku Garmin\UserData na pamétové karté.

7 Zkopirujte zalozni soubor na karté a vloZte ho na libovolné
misto na pocitaci.

Obnoveni zalohovanych dat v chartplotteru
1 Vlozte pamétovou karty do ¢tecky karet pripojené k pocitaci.

Sprava dat kreslice map
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2 Zkopirujte zalozni soubor z pocitace na pamétovou kartu, do
slozky s nazvem Garmin\UserData.

Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

4 Vyberte moZnost UZivatelska data > Sprava dat > Pfenos
dat > Nahradit z karty.

w

Ukladani systémovych informaci na
pamét’ovou kartu

Jako nastroj pro odstrafiovani problému je mozné na
pamétovou kartu ulozit systémové informace. Zastupce podpory
produktu vas mlze pozadat, abyste tyto informace pouzili pfi
nacitani dat o siti.

1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Zafizeni Garmin > Ulozit na kartu.

3 V pfipadé potfeby vyberte pamétovou kartu, na kterou si
prejete systémové informace uloZit.

4 Vyjméte pamétovou kartu.

Konfigurace zarizeni

Automatické zapinani kresli€e map
Muzete nastavit kresli€ map tak, aby se pfi pfipojeni napajeni
automaticky zapnul. Jinak je tfeba kresli¢ map zapinat
stisknutim tlacitka O.
Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Automatické
napajeni.
POZNAMKA: Je-li poloZka Automatické napajeni nastavena
na hodnotu Zapnuto, kresli¢ map je vypnut tlagitkem ¢ a
napajeni je odebrano a znovu pfipojeno béhem méné nez
dvou minut, pravdépodobné bude tfeba kresli¢ map
restartovat stisknutim tlacitka (.

Nastaveni systému

Vyberte moznost Nastaveni > Systém.

Displej: Upravuje jas podsviceni a barevné schéma.

Signalizacni zafizeni: Zapina a vypina tén, ktery zazniva u
alarmu a hledanych mist.

GPS: Poskytuje informace o nastavenich a opravach satelitll
GPS.

Automatické napajeni: Zapina zafizeni automaticky pfi
zapojeni napajeni (Automatické zapinani kreslice map,
strana 20 ).

Jazyk: Nastavi jazyk textu na obrazovce.

Zdroje rychlosti: Nastavi zdroj dat o rychlosti pouzivany
k vypoctu rychlosti skuteéného vétru nebo uspory paliva.
Rychlost vodniho proudu je rychlost odecitana ze snimace
rychlosti vodniho proudu a GPS se vypocita podle vasi
pozice GPS.

Informace o systému: Poskytuje informace o zafizeni a verzi
softwaru.

Simulator: Zapne simulator a umozni vam nastavit rychlost a
simulovanou polohu.

Nastaveni displeje
Ne v8echny moznosti jsou k dispozici na vSech modelech.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Displej.
Podsviceni: Nastavuje uroven intenzity podsviceni.

Rezim barev: Nastavi zafizeni na zobrazeni dennich nebo
nocnich barev.

Pof. sn. obraz.: Umoznuje zafizeni ukladat snimky obrazovky.

Nastaveni GPS
Vyberte moznost Nastaveni > Systém > GPS.

SkyView: Zobrazuje relativni pozici satelitd GPS na obloze.

WAAS/EGNOS: Zapina nebo vypina systém WAAS (v Severni
Americe) nebo EGNOS (v Evropé), ktery mlze zajistit
presnéjsi informace o pozici GPS. Pfi pouziti systému WAAS
nebo EGNOS muze zafizeni déle trvat vyhledani satelitu.

Rychlostni filtr: Zprdméruje rychlost vaseho plavidla za kratky
Casovy usek a zajisti tak plynulej$i uréeni hodnot rychlosti.

Zdroj: Umoznuje vybrat preferovany zdroj pro GPS.

Zobrazeni zaznamu udalosti
V zdznamu udalosti se zobrazuje seznam systémovych udalosti.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Zaznam udalosti.

Zobrazeni informaci o systémovém softwaru
Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Informace o softwaru.

Nastaveni mého plavidla

POZNAMKA: Néktera nastaveni a volby vyzaduji dal$i mapy
nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo.

Vyrovnani lodniho kylu: Vyrovna odecet hladiny pro hloubku
kylu, coz umoziuje méfeni hloubky ode dna kylu misto od
umisténi sonarové sondy (Nastaveni vyrovnani lodniho kylu,
strana 20).

Teplotni posun: Kompenzuje odecet teploty vody na NMEA
snimaci teploty vody 0183 nebo sondé s méfenim teploty
(Nastaveni teplotniho posunu vody, strana 21).

Typ plavidla: Aktivuje nékteré funkce chartplotteru v zavislosti
na typu lodi.

Nastaveni vyrovnani lodniho kylu

Vyrovnani lodniho kylu je mozné zadat kvili kompenzaci odectu
hladiny pro hloubku kylu, coz umozriuje méfeni hloubky ode dna
kylu misto od umisténi sonarové sondy. Jako vyrovnani lodniho
kylu zadejte kladné Cislo. Zaporné ¢islo je mozné zadat jako
kompenzaci u velkych plavidel, které mohou mit ponor nékolik
stop.

1 Provedte akci podle umisténi pfevodniku:

» Pokud je sonarova sonda nainstalovana na ¢afe ponoru
@, zméite vzdalenost mezi umisténim sondy a lodnim
kylem. Tuto hodnotu zadejte v krocich 3 a 4 jako kladné
Cislo.

+ Pokud je sonarova sonda nainstalovana na dné kylu @,
zmérte vzdalenost mezi sondou a ¢arou ponoru. Tuto
hodnotu zadejte v krocich 3 a 4 jako zaporné ¢islo.

LA
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2 Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo > Vyrovnani
lodniho kylu.

3 Vyberte moznost 4= nebo ==, podle umisténi prevodniku.
4 Zadejte vzdalenost zmérenou v kroku 1.

Nastaveni teplotniho posunu vody

Nez bude mozné nastavit teplotni posun vody, je nutné mit
k méfeni teploty vody NMEA snimac teploty vody 0183 nebo
sondu s méfenim teploty vody.

Teplotni posun kompenzuje odecet teploty na snimaci teploty.

1 Zmérte teplotu vody pomoci snimace teploty nebo sondy
s méfenim teploty vody pfipojené k chartplotteru.

2 Zmeéite teplotu vody pomoci odlisného snimace teploty nebo
teploméru, o kterych vite, ze jsou presné.

3 Odectéte teplotu vody namérenou v kroku 1 od teploty vody
nameéfené v kroku 2.

To predstavuje teplotni posun. Tuto hodnotu zadejte v kroku
5 jako kladné Cislo, pokud snimac pfipojeny k chartplotteru
méfi teplotu vody jako niZsi, nez ve skute¢nosti je. Tuto
hodnotu zadejte v kroku 5 jako zaporné ¢islo, pokud snimac
pfipojeny k chartplotteru méfi teplotu vody jako vyssi, nez ve
skutec¢nosti je.

4 Vyberte moznost Nastaveni > Moje plavidlo > Teplotni
posun.

5 Zadejte teplotni posun vypocitany v kroku 3.

Nastaveni komunikace

POZNAMKA: Né&ktera nastaveni a volby vyZzaduiji dal$i mapy
nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Komunikace.

Sériovy port 1: Nastavuje vstupni/vystupni format pro sériovy
port, jenz slouzi k pfipojovani kresli¢e map k externim NMEA
zafizenim, pocita¢im nebo jinym zafizenim Garmin.

Nastaveni NMEA 0183: Nastavi véty NMEA 0183, které kresli¢
map pfenasi, pocet €islic napravo od desetinné Carky, jenz
pfenasi ve vystupu NMEA, zpUsob rozpoznavani trasovych
bodud (nastaveni Nastaveni NMEA 0183, strana 21).

NMEA 0183

Kresli¢e map podporuji standard NMEA 0183, ktery se pouziva
k pfipojeni raznych zafizeni NMEA 0183, jako jsou radia VHF,
pristroje NMEA, autopiloti, snimace vétru a snimace sméru.
Informace o pfipojeni kreslice map k volitelnym zafizenim NMEA
0183 naleznete v pokynech k instalaci kreslice map.

Schvalené véty NMEA 0183 pro kresli¢ map jsou GPAPB,
GPBOD, GPBWC, GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV,
GPRMB, GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL, GPXTE a vlastni
véty Garmin PGRME, PGRMM a PGRMZ.

Soucasti tohoto kresliCe map je také podpora pro vétu WPL,
DSC a vstup sonaru NMEA 0183 s podporou pro véty DPT
(hloubka) nebo DBT, MTW (teplota vody) a VHW (teplota vody,
rychlost a smér).

Nastaveni NMEA 0183
Vyberte moznost Nastaveni > Komunikace > Nastaveni
NMEA 0183.

Siréna: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro sirénu (pokud je
k dispozici).

Trasa: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro trasy.

Systém: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro systémové
informace.

Garmin: Aktivuje véty vystupu NMEA 0183 pro Garmin vlastni
vety.

Presnost pozice: Upravi pocet Cislic vpravo od desetinné ¢arky
pro vysilani vystupu NMEA.

Identifikacni €isla trasovych bodu: Nastavuje zafizeni, které
bude pfi navigaci vysilat nazvy nebo Eisla trasovych bod
prostfednictvim NMEA 0183. Pouziti Cisel mlze vyresit
potize s kompatibilitou u starSich autopilot NMEA 0183.

Diagnostika: Zobrazi diagnostické informace NMEA 0183.

Vychozi nastaveni: Obnovi nastaveni NMEA 0183 na pGvodni
hodnoty z vyroby.

Nastaveni alarmu

Alarmy navigace
Vyberte moznost Nastaveni > Alarmy > Navigace.

Prijezd do cile: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile se ocitnete
v zadané vzdalenosti nebo ¢asovém dosahu od odbocky
nebo cile.

Tazeni kotvy: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile pfi kotveni
prekrocCite zadanou vzdalenost neseni proudem.

Odch. od kurzu: Nastavi alarm, ktery zazni, jakmile se
odchylite od kurzu o zadanou vzdalenost.

Alarmy systému
Budik: Nastavi budik.

Napéti zafizeni: Nastavi alarm, aby se spustil, az napéti baterie
klesne na stanovenou hodnotu.

Presnost GPS: Nastavi alarm, aby se spustil, az pfesnost
polohy GPS klesne pod uzivatelem nastavenou hodnotu.

Nastaveni jednotek
Vyberte moznost Nastaveni > Jednotky.
Syst. jednotky: Slouzi k nastaveni formatu jednotek zafizeni.

Odchylka: Nastavi magnetickou deklinaci (Uhel mezi
magnetickym a skute€nym severem) pro vasi sou¢asnou
polohu.

Smér pohybu: Slouzi k nastaveni referenénich smér(
pouzivanych pfi vypoc¢tu sméru pohybu. Skuteény nastavuje
skuteCny sever jako referencni. Soufadnicova sit nastavuje
jako referencni sever Grid (000°). Magneticky nastavuje
magneticky sever jako referencni.

Format souf.: Slouzi k nastaveni formatu souradnic, v némz se
zobrazuji soufadnice dané polohy. Neménte toto nastaveni,
pokud nepouzivate mapu, ktera vyuziva jiny format
soufadnic.

Datum mapy: SlouZi k nastaveni soufadnicového systému,

v némz je mapa sestavena. Neménte toto nastaveni, pokud
nepouzivate mapu, ktera vyuziva jiné datum mapy.

Cas ref. tlaku: Slouzi k nastaveni referenéniho dasu
pouzivaného pfi vypoctu trendu barometru. Trend se uvadi
v poli barometru.

Format ¢asu: Slouzi k nastaveni 12 hodinového formatu, 24
hodinového formatu nebo ¢asu UTC.

Casové pasmo: SlouZi k nastaveni asového pasma nebo
umoznuje automaticky vybér podle polohy GPS.

Nastaveni navigace

POZNAMKA: Néktera nastaveni a volby vyzaduji dal$i mapy
nebo hardware.

Vyberte moznost Nastaveni > Navigace.

Oznaceni trasy: Nastavi typy oznaceni, které se zobrazi
s odbockami na trase na mapé.

Autm.navigace: Nastavuje parametry, které chartplotter vyuziva
pfi vypoctu trasy Autm.navigace u nékterych prémiovych
map.

Akt.pi.do odb.: Nastavuje vypocet pfechodu do odbocky na
zakladé ¢asu nebo vzdalenosti.

Konfigurace zafizeni
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Cas prechodu odboéky: Nastavuje poéet minut pred odbogkou
pfi vaSem piechodu k ni jako pfisti etapé, pokud je zvolena
moznost Cas pro nastaveni Akt.pf.do odb.. Tuto hodnotu
muzete zvysit, abyste zlepsili pfesnost autopilota pfi navigaci
po trase nebo trase Autm.navigace s mnoha Castymi
odbo¢kami nebo pfi vy8Sich rychlostech. Pokud tuto hodnotu
snizite pro pfimé trasy nebo nizsi rychlosti, zlepSite tak
pfesnost autopilota.

Vzd. pirech. odb.: Nastavuje, jak je daleko k odbocce pfi vasem
pfechodu k ni jako pfisti etap&, pokud je zvolena moznost
Vzdalenost pro nastaveni Akt.pf.do odb.. Tuto hodnotu
muzete zvysit, abyste zlepSili pfesnost autopilota pfi navigaci
po trase nebo trase Autm.navigace s mnoha Castymi
odbockami nebo pfi vysSich rychlostech. Pokud tuto hodnotu
snizite pro pfimé trasy nebo nizsi rychlosti, zlepSite tak
pfesnost autopilota.

Zacatek trasy: Vybere pocatecni bod pro navigaci trasy.

Nastaveni jiného plavidla

Pokud je kompatibilni kresli¢ map pfipojen k zafizeni AIS nebo
radiu VHF, je mozné nastavit, jak se na kresli¢i map zobrazuji
jina plavidla.

Vyberte moznost Nastaveni > Jina plavidla.

AIS: Aktivuje a deaktivuje pfijem signalu AlIS.

DSC: Aktivuje a deaktivuje pfijem digitalniho selektivniho volani
(DSC).

Alarm AIS: Nastavuje alarm nebezpeci srazky (Nastaveni
alarmu nebezpeci srazky pro bezpecnou zénu, strana 5 a
Povoleni upozornéni na testy pfenosu AlS, strana 5).

Obnoveni plivodnich nastaveni kreslice map
z vyroby

POZNAMKA: Takto se odstrani vSechny informace nastaveni,
které jste zadali.

Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Informace o
systému > Nastaveni z vyroby.

Dodatek

Registrace zafizeni
Pokud vyplnite online registracni formular jesté dnes, ziskate

pfistup k rozsahlejsi urovni podpory.

» Prfejdéte na webovou stranku http://my.garmin.com.

» Uschoveijte original u¢tenky nebo jeji fotokopii na bezpeéném
misté.

Cisténi obrazovky

OZNAMENI

Cistici prostfedky obsahuijici &pavek by mohly pogkodit
antireflexni vrstvu.

Zarizeni je vybaveno specialni antireflexni vrstvou, ktera je

velice citliva na pletové oleje, vosky a abrazivni Cistici

prostfedky.

1 Pouzijte Cisti¢ na kontaktni ¢ocky, ktery je uréeny pro
bezpecné Cisténi antireflexnich vrstev.

2 Jemné otfete obrazovku pomoci jemné, Cisté tkaniny, ktera
nepousti chloupky.

Snimky obrazovky
Na kresli¢i map je mozné pofidit snimek libovolné zobrazené
obrazovky jako soubor bitmapy (.bmp). Snimek obrazovky je
mozné pienést na pocitac.

Pofizovani snimkul obrazovky
1 Vlozte pamétovou kartu do slotu karty.

2 Vyberte moznost Nastaveni > Systém > Displej > Pof. sn.
obraz. > Zapnuto.

3 Prejdéte na obrazovku, jejiz snimek chcete pofidit.
4 Podrzte na nejméné Sest sekund tlacitko HOME.

Kopirovani snimkid obrazovky do pocitace

1 Vyjméte pamétovou kartu z kresli¢e map a vlozte ji do ¢tecky
karet pfipojené k pocitaci.

2 Z Windows® Prizkumnika oteviete slozku Garmin\scrn na
pamétové karté.

3 Zkopirujte soubor .bmp na karté a vlozte ho na libovolné
misto v pocitaci.

Odstranéni problémui

Zarizeni nevyhleda signaly GPS

Jestlize zafizeni nevyhledava satelitni signaly, existuje nékolik
moznych pficin. Jestlize bylo zafizeni od okamziku, kdy
naposledy vyhledalo druzice, pfesunuto na velkou vzdalenost
nebo bylo vypnuto déle nez na nékolik tydn( ¢i mésicl, je
mozné, ze nebude schopno spravné vyhledat druzice.

» Zkontrolujte, zda zafizeni pouziva nejnovéjsi software. Pokud
ne, aktualizujte software zafizeni (Aktualizace softwaru
zafizeni, strana 1).

Zafizeni se nezapne nebo se stale vypina
Nepravidelné vypinani nebo nezapinani zafizeni mize byt
znamkou problému s pfivodem elektrické energie do zafizeni.
Pokuste se problém s elektrickou energii vyfesit kontrolou
nasledujicich polozek.
» Ujistéte se, Zze zdroj energie dodava energii.
To muzete zkontrolovat nékolika zpusoby. Mizete napfiklad
zkontrolovat, zda funguiji jina zafizeni napajena stejnym
zdrojem.
» Zkontrolujte pojistku v napajecim kabelu.
Pojistka by méla byt umisténa v drzaku, ktery je soucasti
Cerveného vodi¢e napajeciho kabelu. Zkontrolujte, zda je
nainstalovana pojistka spravné velikosti. Informace o spravné
velikosti pojistky naleznete na Stitku na kabelu nebo
v instalagni pfiruce. Zkontrolujte pojistku a ujistéte se, ze
spojeni uvnitf pojistky neni pferuSeno. Pojistku mizete
otestovat pomoci multimetru. Jestlize je pojistka v pofadku,
zobrazi multimetr vysledek 0 ohmd.

» Zkontrolujte, zda je zafizeni napajeno proudem o napéti
alespori 10 voltl, doporuc¢eno je ale 12 voltd.

Pro kontrolu napéti zméfte zasuvky napajeni a uzemnéni
napajeciho kabelu pro napéti stejnosmérného proudu.
Jestlize je napéti nizsi nez 10 voltl, zafizeni se nezapne.

» Jestlize zafizeni dostate¢né napajeno, ale presto se
nezapne, kontaktujte zakaznickou podporu spolecnosti
Garmin na strankach www.garmin.com/support.

s vr

Zarizeni nevytvari trasové body ve spravnych
polohach

Polohu trasového bodu mizete vlozit ruéné a poté prenaset

a sdilet data z jednoho zafizeni na dalsi. Jestlize jste ru¢né
zadali trasovy bod pomoci soufadnic a poloha bodu se
nezobrazuje tam, kde by bod mél byt, je mozné, Ze referenéni
elipsoid a format soufadnic mapy zafizeni neodpovidaji
referenénimu elipsoidu a formatu souradnic mapy, které byly
k oznaceni trasového bodu puvodné pouzity.

Format souradnic je zpUsob, jakym se na obrazovce zobrazuje
pozice pfijimace GPS. Bézné je zobrazena jako Sitka/délka ve
stupnich a minutach s moznostmi zobrazit stupné, minuty

a sekundy, pouze stupné nebo jeden z nékolika format(
soufadnicove sité.
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Referenéni elipsoid je matematicky model, ktery popisuje ¢ast
zemského povrchu. Linie Sitky a délky na papirové mapé jsou
vztazeny ke konkrétnimu elipsoidu.

1 Zjistéte, ktery referencni elipsoid a format soufadnic byl
pouzit pfi vytvareni puvodniho trasového bodu.

Jestlize byl plvodni trasovy bod pfevzat z mapy, mél by byt
na mapé popisek uvad§jici elipsoid a format souradnic
pouzity pfi vytvareni mapy. Vétsinou se nachazi blizko
vysvétlivek.

2 V chartplotteru vyberte moznost Nastaveni > Jednotky.

3 Vyberte spravné nastaveni elipsoidu a formatu souradnic.

4 Znovu vytvorte trasovy bod.

NMEA Informace 0183
Prenos

GPAPB |APB: Ovlada¢ sméru pohybu nebo trasy (autopilot) véta ,B*
GPBOD |BOD: Smér (pocatek k cili)

GPBWC |BWC: Smér a vzdalenost k trasovému bodu
GPGGA |GGA: Opravna data systému GPS

GPGLL |GLL: Zemépisna poloha (délka a Sitka)

GPGSA |GSA: GNSS DOP a aktivni satelity

GPGSV |GSV: Satelity GNSS v dohledu

GPRMB |RMB: Doporu¢ené minimalni navigacni informace
GPRMC |RMC: Doporu€ena minimalni specificka data GNSS
GPRTE |RTE: Trasy

GPVTG |VTG: Kurz nad zemi a rychlost nad zemi

GPWPL |WPL: Poloha trasového bodu

GPXTE |XTE: Chyba kfizeni trasy

PGRME | E: Odhadovana chyba

PGRMM | M: Datum mapy

PGRMZ | Z: Nadmorska vyska

SDDBT |DBT: Hloubka pod sondou

SDDPT |DPT: Hloubka

SDMTW |MTW: Teplota vody

SDVHW |VHW: Rychlost a smér proudéni vody

Prijmout
Véta ‘ Popis ‘
DPT Hloubka

DBT Hloubka pod sondou

MTW Teplota vody

VHW Rychlost a smér proudéni vody
WPL Poloha trasového bodu

DSC Informace digitalniho selektivniho volani
DSE RozSifené digitalni selektivni volani
HDG Smér, odchylka a variace

HDM Smeér, magneticky

MWD Smér a rychlost vétru

MDA Meteorologicky kompozit

MWV Rychlost a uhel vétru

VDM Zprava datového pfipojeni AIS VHF

Uplné informace o formatu a vétach asociace NMEA (National
Marine Electronics Association) Ize zakoupit od organizace:
NMEA, Seven Riggs Avenue, Severna Park, MD 21146 USA
(www.nmea.org)
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AIS 4,6,7
—hrozby 5
alarm 5
cile 5
plavidla 5
SART 5
zaméreni 4,5
zapnuti 22
zafizeni nouzové signalizace 5
zafizeni pro nouzové signaly 5
aktualizace, software 1
aktualni stanice 17
indikatory 4
alarm nebezpeci srazky 5

alarm nebezpedi srazky pro bezpecnou zénu 5

alarm odchylky od kurzu 21
alarm taZeni kotvy 21
alarmy 21
hluboka voda 16
mélka voda 16
navigace 21
odchylka od kurzu 21
pfijezd do cile 21
sonar 16
srazka 5
tazeni kotvy 21
teplota vody 16
alarmy navigace 21
animované proudy, pfiliv/odliv 4
astronomické informace 17
Automaticka navigace 7, 11, 12, 21
cesty 12
linie 12
trasy 12
vzdalenost pobfezni linie 12

Cc
cile
navigacéni mapa 8
vybér 8
C
Cisla prekryti 6, 15
D
data
kopirovani 19
zalohovani 19
datova pole 6
digitalni selektivni volani 18
hovor jednotlivého postupu 18, 19
kanaly 19
kontakty 18
zapnuti 18, 22
domovska obrazovka, pfizplsobeni 2
DSC. Viz digitalni selektivni volani

E
EGNOS 20
EPIRB 5§

F

Fish Eye 3D
kuZel sonaru 7
pozastavené cile 7
proslé trasy 7

fotografie, letecky 4

G
Garmin ClearVi 13

Garmin zakaznicka podpora, kontaktni udaje 1

GPS 22
EGNOS 20
signaly 2
WAAS 20

H

hodiny 21
budik 21

hriste 7

I

ID zafizeni 20

J

jazyk 20

jina plavidla
AIS 7
stezky 7

K
klavesy 1
kombinace 13
pfizplsobeni 13
vybér 13
kompas 17
rizice 6
ukazatel dat 15
kurzy 8

L
letecké fotografie 4

M
mapy 2, 4,6
detaily 3
méfeni vzdalenosti 2
navigace 3, 4
posun 2
smér pohybu, linie 7
symboly 2
vzhled 7
mérné jednotky 21
méreni vzdalenosti, mapy 2
méfidla, trasa 17
meéfidla trasy 17
MOB, zafizeni 5
muz pres palubu 9

N
namorni sluzby 8
napéti 21

napovéda. Viz zakaznicka podpora
nastaveni 20, 21
systémové informace 20
nastaveni displeje 20
nastaveni z vyroby 22
sonar 16
navigacni mapa 2, 4, 8
body namofnich sluzeb 8
letecké fotografie 6
nastaveni 6, 21
posun 2
trasy plavidla 7,18
navigacni pomucky 3
navigacni vyfez 6, 15
Navigovat 8
nebezpecéné barvy 7
NMEA 0183 18, 21, 23
nouzové volani 18

(0]

obrazovka, jas 2

odstranéni, vSechna uzivatelska data 11
odstranéni problému 22

oznaceni pozice 9

P

pamétova karta 19, 20
instalace 1
podrobné mapy 19
slot 1

planovac trasy. Viz trasy

podsviceni 2

pozastavené cile 7

pozice, sledovani 18

prémiové mapy 3,4, 6
Fish Eye 3D 7
letecké fotografie 4
ukazatele pfilivu/odlivu a proudu 4

proslé trasy 10
aktivni 11
kopirovani 19
nahravani 11
navigace 11
odstranéni 11
seznam 11
uloZeni 11
ulozeni jako trasa 11
Uprava 11
vymazani 11
zobrazeni 6, 11

Prejitna 8,9

presnost GPS 21

prevodnik 16

pfiblizeni nebo oddaleni, sonar 15

prilivové stanice 3, 17
indikatory 4

R
radio VHF
hovor jednotlivého postupu 19
hovor s cilem AIS 19
kanal DSC 19
Radio VHF 18
hovor jednotlivého postupu 18
nouzova volani 18
registrace produktu 22
registrace zafizeni 22
rezim barev 2
rybarska mapa 2
nastaveni 6
posun 2

S
SART 5
satelitni signaly, pfijem 2
satelitni snimky 4
SideVu 14
smér pohybu, linie 7
snimky obrazovky 22
pofizovani 22
software, aktualizace 1
software license agreement
sonar 13, 14
alarmy 16
Cisla 15
Cisla prekryti 16
frekvence 15, 16
Garmin ClearVi 13
hloubka 15
kontrola urovné zesileni 15
kuzel 7
linie hloubky 16
meéfitko hloubky 15
nahravani 17
potlaceni barvy 16
povrchovy Sum 16
pozastavené cile 16
pfiblizeni nebo oddaleni 15
rozsah A 16
ruseni 16
rychlost prochazeni 16
SideViu 14
Sum 15,16
trasovy bod 14
uzamceni dna 15
vzhled 16
whiteline 16
zisk barvy 15
zobrazeni 13, 14
sonarova sonda 13, 14
SOS 9
sprava dat 19
symboly 4
systémové informace 20

24

Rejstik



27

itka pruhu 7
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lacitka 1

vykon 1
Trasado 7,8
trasové body 9, 22
kopirovani 19
muz pres palubu 9
navigace k 9
odstranéni 9, 10
sdileni 19
sledovana lod 18
sonar 14
Uprava 9
vytvoreni 9
zobrazeni 6
zobrazeni seznamu 9

trasy 10
kopirovani 19
navigace 10

navigace soubézné s 10
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sdileni 19

trasové body 19

uprava 10
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zobrazeni seznamu 10
trasy plavidla 7, 18
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uzivatelska data, odstranéni 11

v

voda, teplotni posun 21
vyrovnani lodniho kylu 20
vzdalenost kruha 7
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w
WAAS 20

Z
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kontaktni udaje 1
zapinaci tlacitko 1, 20
zafizeni
gisténi 22
klavesy 1, 2
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zafizeni pro nouzové signaly 5
zaznam udalosti 20
zoom, mapa 2
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