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Wstep

/\ OSTRZEZENIE
Nalezy zapozna¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu przewodnikiem Wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych wskazowek.
Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc
w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowac warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet Smiercia.

UWAGA: Nie wszystkie funkcje sg dostepne we wszystkich modelach.

Strona internetowa firmy Garmin® dostepna pod adresem support.garmin.com, zawiera aktualne informacje

o produkcie. Strony pomocy pozwalajg uzyska¢ odpowiedzi na najczesciej zadawane pytania natury
technicznej, a takze pobra¢ aktualizacje oprogramowania i map. Znajduja sie tam takze dane kontaktowe dziatu
pomocy firmy Garmin, z ktérych mozna skorzysta¢ w razie watpliwosci.

Widok z przodu

GARMIN

Przycisk zasilania

Klawisze urzadzenia

©@ ®

Gniazdo karty pamieci microSD*

Wstep


http://support.garmin.com

Przyciski urzadzenia

Przytrzymanie powoduje witgczenie lub wytgczenie urzadzenia.
(I) Wyswietla menu skrétéw po szybkim nacisnieciu i zwolnieniu przycisku.
Przewija poziomy jasnosci przy wielokrotnym naciskaniu.

— Pomniejszenie.
+ Powiekszenie.
HOME Otwiera ekran g’fo_wny. . 1
Przy przytrzymaniu robi zrzut ekranowy
MENU Otwarcie menu opciji dla strony (jesli ma zastosowanie).

( A ) N Przewiniecie, podswietlenie opcji i zmiana pozycji kursora.

SELECT Wybiera zaznaczong opcje.
BACK Powrét do poprzedniego ekranu.

Zapis biezacej pozycji jako punktu.

MARK Po nacisnieciu i przytrzymaniu oznacza lokalizacje cztowieka za burta.

Panel ztacz

POWER Port przewodu zasilania

®

XDCR 4-stykowy port przewodu przetwornika

1 Ta funkcja wymaga karty pamieci microSD (Wktadanie kart pamigci, strona 4).
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Porady i skroty
Nacisnij o) aby wiaczy¢ ploter nawigacyjny.
Na dowolnym ekranie nacisnij kilkakrotnie o) aby przetgczaé poziomy jasnosci, jesli funkcja ta jest dostepna.
Funkcja ta przydaje sie, gdy poziom jasnosci jest tak niski, ze wyswietlacz staje sie nieczytelny.
Wybierz HOME na dowolnym ekranie, aby otworzy¢ ekran gtéwny.
Wybierz MENU, aby otworzy¢ dodatkowe ustawienia tego ekranu.
Wybierz BACK, gdy skonczysz korzysta¢ z menu.
Nacisnij o) aby otworzy¢ dodatkowe opcje, takie jak regulacja podswietlenia.
Jesli jest to mozliwe, nacisnij ('_) i wybierz kolejno Wylacz > Wytacz system lub przytrzymaj (b az pasek
Wytacz system zapetni sie i nastgpi wytgczenie plotera nawigacyjnego.
Nacisnij Ai wybierz kolejno Wytacz > Uspienie stacji, aby ustawi¢ ploter nawigacyjny w trybie czuwania.
Aby wyjs¢ z trybu czuwania, wybierz O.
Jesli strzatki wskazujg, ze nie wszystkie opcje sg widoczne, nacisnij wskazany przycisk strzatki, aby
wyswietli¢ dodatkowe opcje.
W przypadku niektérych przyciskéw menu wybierz przycisk (D, aby wiaczyé zadana opcie.

Quickdraw

Quickdraw

Zielone swiatto na opcji oznacza, ze jest ona wigczona ®.
Jesli jest dostepna, wybierz opcije *** ®, aby otworzy¢ menu.

Uzyskiwanie dostepu do podrecznika uzytkownika w ploterze nawigacyjnym
1 Wybierz kolejno o 8 Podrecznik uzytkownika.

2 Wybierz podrecznik uzytkownika.

3 Wybierz Otwarty.

Uzyskiwanie podrecznikéw uzytkownika z Internetu
Najnowsze wersje podrecznikéw uzytkownika i ich ttumaczenia mozna pobra¢ ze strony internetowej Garmin.
1 Odwiedz strone garmin.com/manuals/echomapUHD2.
2 Wybierz opcje Podreczniki uzytkownika.
Otworzy sie internetowy podrecznik. Mozesz pobra¢ caty podrecznik, wybierajgc opcje Pobierz PDF.

Centrum obstugi klienta firmy Garmin

Odwiedz strone support.garmin.com, aby zasiegng¢ pomocy oraz informaciji w takich zasobach, jak podreczniki,
czesto zadawane pytania, filmy, aktualizacje oprogramowania czy obstuga klienta.
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Wkiadanie kart pamieci

To urzadzenie z oprogramowaniem co najmniej w wersji 34.00 obstuguje karty pamieci microSD o maks.
pojemnosci 1 TB i klasie predkosci 10 lub wyzszej, ktére zostaty sformatowane w systemie exFAT.

1 Otwoérz klapke lub drzwiczki dostepowe @ z przodu plotera nawigacyjnego.

2 Catkowicie wtoz karte pamieci @.
3 Oczysc i osusz uszczelke oraz drzwiczki.

NOTYFIKACJA

Przed zamknieciem drzwiczek nalezy doktadnie osuszy¢ karte pamieci, uszczelke i drzwiczki, aby zapobiec
korozji.

4 Zamknij drzwiczki.

Odbieranie sygnatow z satelitow GPS

Urzadzenie moze wymagac czystego widoku nieba w celu odebrania sygnatow z satelitéw. Godzina i data sg
ustawiane automatycznie w oparciu o pozycje GPS.

1 Wigcz urzadzenie.
2 Zaczekaj, az urzadzenie zlokalizuje satelity.
Odebranie sygnatéw satelitarnych moze zaja¢ od 30 do 60 sekund.
Aby wyswietli¢ moc sygnatu satelitarnego GPS, wybierz kolejno E o I8 System > Pozycjonowanie satelitarne.

Jesli urzadzenie utraci sygnat satelitarny, na mapie nad wskaznikiem pozycji todzi () pojawi sie migajacy znak
zapytania.

Wiecej informacji na temat systemu GPS mozna znalez¢ na stronie garmin.com/aboutGPS. Aby uzyska¢ pomoc
w odbiorze sygnatu satelitow, patrz Urzadzenie nie odbiera sygnatdw GPS, strona 73.

Wybor zrédta GPS

Jesli dostepne jest wiecej niz jedno zrédto danych GPS, mozna wybra¢ preferowane zrédto.
1 Wybierz kolejno o I8 System > Pozycjonowanie satelitarne > Zrédto.

2 Wybierz zrédto danych GPS.
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Dostosowywanie plotera nawigacyjnego

Ekran gtéwny

Ekran gtéwny to naktadka, ktéra zapewnia dostep do wszystkich funkcji plotera nawigacyjnego. Ich zakres
zalezy od tego, jakie akcesoria podtgczono do urzadzenia. W tej instrukcji czes¢ opcji i funkcji moze nie by¢
omowiona.

Wybranie HOME pozwala na powrét do strony gtéwnej z kazdego ekranu.

GPS Hdg (COG)
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Przyciski funkgcji

Przycisk menu ustawien

Karty kategorii

® @O

Otwiera menu Dokad?

Karty kategorii zapewniajg szybki dostep do podstawowych funkcji plotera nawigacyjnego. Na przyktad
w kategorii Sonar znajduja sie widoki i ekrany zwigzane z funkcjg echosondy.

PORADA: Aby wyswietli¢ dostepne karty kategorii, uzyj klawiszy strzatek, aby przesung¢ karty w lewo lub
W prawo.

Zmienianie kolejnosci elementéw kategorii

Ekran mozna dostosowac poprzez zmiane kolejnosci elementow w kategoriach.
1 Wybierz kategorie, ktérg chcesz dostosowadé, np. Mapy

Podswietl przycisk funkcji, np. Mapa nawigacyjna.Mapa nawigacyjna.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk SELECT.

Wybierz Zmien kolejnos¢.

Na przyciskach operacji pojawig sie strzatki.

Ponownie wybierz przycisk, ktéry chcesz przeniesc.

Uzyj przyciskéw strzatek, aby zaznaczy¢ nowa lokalizacje i usun zaznaczenie.
Wybierz nowg lokalizacje dla przycisku.

Powtarzaj te czynnosci do momentu zakonczenia dostosowywania ekranu.
Po zakonczeniu wybierz BACK lub Gtéwny.
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Dostosowywanie stron

Dostosowywanie za pomocg stron kombinagciji
Uktad i dane pokazywane na stronach kombinacji mozna dostosowac.
1 Wybierz Kombinacja.
2 Wybierz strone kombinacji, ktérg chcesz dostosowac.
3 Wybierz kolejno MENU > Edytuj kombinacje.
4 Wybierz opcje:

+ Aby zmieni¢ nazwe kombinacji, wybierz Nazwa i wpisz nowg nazwe.

Aby zmieni¢ uktad i liczbe wyswietlanych funkcji, wybierz Uktad, a nastepnie wybierz opcje.

Aby zmieni¢ funkcje czesci ekranu, za pomocg przyciskéw strzatek zaznacz okno, ktére ma zostaé
zmienione, wybierz je i wybierz funkcje.

Aby zmieni¢ podziat ekranow, otwdrz strone kombinacji, wybierz Zmien rozmiar uktadu i dostosuj rozmiar
za pomoca przyciskow strzatek.

Aby zmieni¢ dane wyswietlane na stronie oraz dodatkowe paski danych, wybierz Naktadki, a nastepnie
wybierz opcje.

5 Wybierz Gotowe.

Tworzenie nowej strony Kombinacje

Mozna stworzy¢ wtasng strone kombinaciji, ktéra bedzie dostosowana do potrzeb uzytkownika.
1 Wybierz kolejno Kombinacja > Dodaj kombinacje.

Wybierz okno.

Wybierz funkcje dla tego okna.

Powt6rz te czynnosci dla kazdego okna na stronie.

Wybierz Uktad, a nastepnie wybierz odpowiedni uktad.
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6 Wybierz Nazwa, wpisz nazwe strony i wybierz Gotowe.
7 Wybierz Naktadki i wybierz dane, ktére majg by¢ wyswietlane.
8 Po wprowadzeniu zmian dotyczacych strony wybierz opcje Gotowe.

Usuwanie strony Kombinacje

1 Wybierz Kombinacja.

2 Zaznacz strone kombinaciji, aby jg usunac.
3 Wybierz MENU.

4 Wybierz kolejno Usun kombinacje > Tak.

6 Dostosowywanie plotera nawigacyjnego



Dostosowywanie naktadek danych
Mozesz dostosowac informacje widoczne w naktadkach z danymi, ktére sg wyswietlane na ekranie.
1 Wybierz odpowiednig opcje w zaleznosci od typu oglgdanego ekranu:
W widoku petnoekranowym wybierz kolejno MENU > Edytuj naktadki.
Na ekranie kombinacji wybierz kolejno MENU > Edytuj kombinacje > Naktadki.
2 Wybierz element, aby dostosowac¢ dane i pasek danych: e
Aby wyswietli¢ naktadki danych, wybierz Dane, wybierz lokalizacje i wybierz BACK. 032%

Aby zmieni¢ dane wyswietlane w polu naktadki, zaznacz pole naktadki, wybierz nowe
dane do wyswietlenia i wybierz BACK.

Aby dostosowac informacje wyswietlane podczas nawigacji, wybierz Nawigacja,

a nastepnie wybierz odpowiednig opcje.

Aby wigczy¢ inne paski danych, wybierz Pasek gérny lub Pasek dolny, a nastepnie 386.1¢

wybierz odpowiednie opcje.
3 Wybierz Gotowe.

0.007%
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Regulowanie podswietlenia
1 Wybierz kolejno E o 38 System > Dzwieki i wysSwietlanie > Podswietlenie.
2 Dostosuj podswietlenie.

PORADA: Na dowolnym ekranie nacisnij kilkakrotnie A, aby przetagczac poziomy jasnosci. Funkcja ta
przydaje sie, gdy poziom jasnosci jest tak niski, ze wyswietlacz staje sie nieczytelny.

Dostosowywanie schematu kolorow
1 Wybierz kolejno E o 38 System > Dzwieki i wyswietlanie > Schemat kolorow.

PORADA: Aby uzyskac dostep do ustawien koloréw, na dowolnym ekranie wybierz kolejno () > Schemat
kolorow.

2 Wybierz opcje.

Dostosowywanie motywu koloréow

Mozesz zmieni¢ kolor podswietlenia i akcentu uzywany na wiekszosci ekranéw plotera nawigacyjnego.
1 Wybierz kolejno o 8 System > Dzwieki i wyswietlanie > Kolor motywu.

2 Wybierz opcje.

Automatyczne wiaczanie plotera nawigacyjnego

Ploter nawigacyjny mozna skonfigurowac¢ tak, aby wtgczat sie automatycznie po podtgczeniu zasilania.
W przeciwnym razie ploter nawigacyjny bedzie trzeba wigczy¢ przez nacisniecie 0)
Wybierz kolejno o I8 System > Autouruchamianie.

UWAGA: Jesli dla funkcji Autouruchamianie wybrano opcje Wt., a ploter nawigacyjny zostat wytaczony za
pomoca M, po czym zasilanie zostato odtgczone i ponownie podtgczone w ciggu mniej niz 2 minut, moze
okazac sie konieczne nacisniecie (') w celu ponownego uruchomienia plotera nawigacyjnego.

Automatyczne wytaczanie systemu

Mozna ustawié ploter nawigacyjny oraz caty system, aby automatycznie sie wtgczat po uptywie ustawionego
czasu uspienia. Mozna tez wytgczy¢ system recznie przez nacisniecie i przytrzymanie Q.

1 Wybierz kolejno E o 38 System > Automatyczne wylagczenie.

2 Wybierz opcje.

Dostosowywanie plotera nawigacyjnego



Dostosowywanie ekranu startowego

Uzytkownik moze spersonalizowa¢ obraz wyswietlany podczas wtgczania plotera nawigacyjnego. W celu
uzyskania najlepszego efektu obraz powinien mie¢ rozmiar nie wiekszy niz 50 MB i odpowiada¢ ponizszym
wymiarom ( (Zalecane wymiary obrazu startowego, strona 76)).

W16z karte pamieci zawierajgcg obraz, ktéry chcesz wykorzystac.

Wybierz kolejno E o 38 System > Dzwieki i wyswietlanie > Obraz startowy > Wybierz obraz.
Wybierz gniazdo karty pamieci.

Wybierz obraz.

Wybierz Ustaw jako obraz poczatkowy.

g bHh WN =

Nowy obraz zostanie wyswietlony podczas wtgczania plotera nawigacyjnego.
. . . . ®
Aplikacja ActiveCaptain

Ta funkcja umozliwia uzytkownikom przesytanie informacji. Firma Garmin nie gwarantuje doktadnosci,
niezawodnosci, kompletnosci ani aktualnosci informaciji przesytanych przez uzytkownikéw. Uzytkownik uzywa
i polega na informacjach przestanych przez uzytkownikéw na wtasng odpowiedzialnos¢.

Aplikacja ActiveCaptain zapewnia potgczenie z ploterem nawigacyjnym ECHOMAP UHD2, mapami
i spotecznosciag ActiveCaptain, umozliwiajac zarzadzanie urzadzeniami poktadowymi.

Urzadzenie mobilne z aplikacjg ActiveCaptain umozliwia pobieranie, zakup i aktualizacje map. Aplikacja
umozliwia tatwe i szybkie przesytanie danych uzytkownika, takich jak punkty i trasy, potgczenie ze
spotecznoscig Garmin Quickdraw™ Contours, aktualizacje oprogramowania urzgdzenia i zaplanowanie podrézy.

ActiveCaptainRole
Poziom interakcji z urzgdzeniem ECHOMAP UHD2 przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain zalezy od Twojej roli.

Zarejestruj urzqdzenle wbudowane mapy i uzupetniajace karty map w koncie. N|e
Aktualizuj program Tak Tak
Przeslij automatycznie pobrane lub utworzone izobaty Garmin Quickdraw Tak Nie
Automatycznie przesytaj dane uzytkownika, takie jak punkty czy trasy Tak Nie

Rozpocznij nawigacje do okreslonego punktu lub okreslonej trasy i wyslij ten punkt lub trase Tak

do urzadzenia ECHOMAP UHD2 LELS

8 Aplikacja ActiveCaptain®



Rozpoczynanie pracy z aplikacjg ActiveCaptain

Aplikacja ActiveCaptain umozliwia podtaczenie urzadzenia mobilnego do urzagdzenia ECHOMAP UHD2.
Zapewnia réwniez szybka i tatwg metode interakcji z urzgdzeniem ECHOMAP UHD2 oraz wykonywania zadan,
takich jak udostepnianie danych, rejestrowanie i aktualizowanie oprogramowania urzadzenia.

1 W urzadzeniu ECHOMAP UHD2 wybierz kolejno Statek > ActiveCaptain.

Na stronie ActiveCaptain wybierz kolejno Sie¢ Wi-Fi > Wi-Fi > Wi..

Podaj nazwe i hasto dla tej sieci.

W16z karte pamieci do gniazda kart urzagdzenia ECHOMAP UHD2 (Wkfadanie kart pamieci, strona 4).
Wybierz Ustaw karte ActiveCaptain.

NOTYFIKACJA

Moze zostaé wyswietlony monit o sformatowanie karty pamieci. Formatowanie karty powoduje usuniecie
wszystkich danych zapisanych na karcie. Obejmuje to wszystkie zapisane dane uzytkownika, takie jak punkty
trasy. Sformatowanie karty jest zalecane, ale nie jest wymagane. Przed sformatowaniem karty nalezy zapisa¢
dane z karty pamieci w pamieci wewnetrznej urzadzenia (Kopiowanie danych uzytkownika z karty pamieci,
strona 67). Po sformatowaniu karty na potrzeby aplikacji ActiveCaptain mozesz przesta¢ dane uzytkownika

z powrotem na karte (Kopiowanie wszystkich danych uzytkownika na karte pamieci, strona 67).

ga b~ WDN

UWAGA: Sformatowanie karty pamieci w ploterze nawigacyjnym zachowuje typ formatu i nie mozna go
zmieni¢. Na przyktad w razie checi zmiany formatu karty z FAT32 na exFAT trzeba dokona¢ tej zmiany za
pomocg komputera lub innego urzadzenia przed uzyciem karty w ploterze nawigacyjnym.

Sprawdz, czy karta jest wtozona do urzadzenia za kazdym razem, gdy chcesz skorzysta¢ z funkgji
ActiveCaptain.

6 Ze sklepu z aplikacjami w urzagdzeniu mobilnym zainstaluj i otwdrz aplikacije
ActiveCaptain.
PORADA: Ten kod QR mozesz zeskanowac¢ za pomocg urzadzenia mobilnego, aby
pobra¢ aplikacje.

7 Umies¢ urzadzenie mobilne w odlegtosci nie wigkszej niz 32 m (105 stép) od
urzadzenia ECHOMAP UHD2.

8 W ustawieniach urzgdzenia mobilnego otwérz strone potgczen Wi-Fi’ i potgcz sie
z urzgdzeniem ECHOMAP UHDZ2, uzywajgc nazwy i hasta wprowadzonego podczas etapu 3.
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Aktualizacja oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain

Jesli urzadzenie jest wyposazone w technologie Wi-Fi, mozna uzywac¢ aplikacji ActiveCaptain do pobierania
i instalowania najnowszych aktualizacji oprogramowania w urzadzeniu.

NOTYFIKACJA

Aktualizacje oprogramowania mogg wymagac pobrania przez aplikacje plikow o duzym rozmiarze.
Zastosowanie majg typowe ograniczenia transferu danych i optaty stosowane przez dostawce ustug
internetowych. Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat ograniczen transferu danych i optat, skontaktuj sie
z dostawca ustug internetowych.

Proces instalacji moze potrwac kilka minut.

1 Podtacz urzadzenie mobilne do urzagdzenia ECHOMAP UHD2 (Rozpoczynanie pracy z aplikacjg ActiveCaptain,
strona 9).

2 Jesli dostepna jest aktualizacja oprogramowania i masz dostep do Internetu w swoim urzgadzeniu mobilnym,
wybierz Aktualizacje oprogramowania > Pobierz.
Aplikacja ActiveCaptain pobiera aktualizacje na urzgdzenie mobilne. Po ponownym potgczeniu aplikacji
z urzadzeniem ECHOMAP UHD?2 aktualizacja jest przesytana do urzgdzenia. Po ukoriczeniu przesytania
wyswietli sie monit o instalacje aktualizaciji.
3 Po wyswietleniu sie monitu w urzadzeniu ECHOMAP UHD2 wybierz opcje instalacji aktualizacji.
Aby natychmiast zainstalowaé oprogramowanie, wybierz OK.

Aby opdzni¢ instalacje aktualizacji, wybierz Anuluj. Aby zainstalowac¢ aktualizacje w wybranym momencie,
wybierz ActiveCaptain > Aktualiz. oprogram. > Instaluj teraz.

Aktualizowanie map przy uzyciu ActiveCaptain

UWAGA: Przed zaktualizowaniem map nalezy je zarejestrowac (Rozpoczynanie pracy z aplikacja ActiveCaptain,
strona 9).

Aplikacji ActiveCaptain mozna uzywac do pobierania i instalowania najnowszych aktualizacji oprogramowania
w urzadzeniu. Aby skréci¢ czas pobierania i zaoszczedzi¢ miejsce na dysku, mozna pobra¢ tylko te obszary
mapy, ktére sg potrzebne.

Po pierwszym pobraniu mapy lub obszaru aktualizacje sg wykonywane automatycznie przy kazdym otwarciu
ActiveCaptain.

W przypadku pobierania kompletnej mapy mozna uzy¢ aplikacji Garmin Express” do zapisania plikdw na karcie
pamieci (Aktualizowanie map za pomoca aplikacji Garmin Express, strona 71). Aplikacja Garmin Express
pobiera duze mapy szybciej niz aplikacja ActiveCaptain.

NOTYFIKACJA

Aktualizacje map mogg wymagac pobrania przez aplikacje plikdw o duzym rozmiarze. Zastosowanie majg
typowe ograniczenia transferu danych i optaty stosowane przez dostawce ustug internetowych. Aby dowiedzie¢
sie wiecej na temat ograniczen transferu danych i optat, skontaktuj sie z dostawcg ustug internetowych.

Gdy masz dostep do Internetu w urzadzeniu mobilnym, wybierz Mapa > = > Pobierz mapy.
Wybierz obszar do pobrania.

Wybierz Pobierz.

W razie potrzeby wybierz mape do aktualizacji.

Aplikacja ActiveCaptain pobiera aktualizacje na urzgdzenie mobilne. Po ponownym potgczeniu aplikacji
z urzagdzeniem ECHOMAP UHD?2 aktualizacja jest przesytana do tego urzadzenia. Po ukonczeniu przesytania
zaktualizowane mapy sa dostepne do uzycia.

A WN =

Subskrypcje map

Subskrypcja map zapewnia dostep do najnowszych aktualizacji map i dodatkowej zawartosci za pomocg
aplikacji mobilnej ActiveCaptain. Aktualizacje map i odpowiednie tresci mozesz pobiera¢ kazdego dnia.
Subskrypcje map mozesz kupowa¢, aktywowacé i odnawia¢ za pomoca aplikacji mobilnej ActiveCaptain
(Szczegétowe mapy, strona 13).
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Bezprzewodowe udostegpnianie

Mozesz podtgczy¢ bezprzewodowo urzgdzenie ECHOMAP UHD2 5/7 cv do innego urzadzenia ECHOMAP
UHD2 lub urzgdzenia ECHOMAP Ultra 2, aby udostepnia¢ dane uzytkownika i echosondy (Lgczenie dwdch
kompatybilnych urzadzeri ECHOMAP w celu udostepniania danych uzytkownika i echosondy, strona 11). Przy
pierwszym otwarciu ustawien sieci bezprzewodowej zostanie wyswietlony monit o skonfigurowanie sieci
bezprzewodowej w urzadzeniu hosta. Po skonfigurowaniu sieci mozna takze podtaczy¢ urzadzenie do innych
urzadzen bezprzewodowych, takich jak telefon, w celu korzystania z aplikacji ActiveCaptain (Rozpoczynanie
pracy z aplikacja ActiveCaptain, strona 9).

Konfigurowanie sieci bezprzewodowej Wi-Fi

Urzadzenie moze by¢ hostem sieci Wi-Fi, do ktérej mozna podtgczac urzadzenia bezprzewodowe, takie jak
kolejny ploter nawigacyjny lub smartfon. Przy pierwszym wejsciu w ustawienia sieci bezprzewodowej zostanie
wyswietlony monit o skonfigurowanie sieci.

1 Wybierz kolejno o I8 Komunikacja > Sie¢ Wi-Fi > Wi-Fi > Wt. > OK.

2 W razie potrzeby wpisz nazwe sieci bezprzewodowe;.

3 Wpisz hasto.

Hasto jest potrzebne, aby uzyska¢ dostep do sieci bezprzewodowej z urzadzenia bezprzewodowego, takiego
jak smartfon. W hasle rozrézniane sg wielkie i mate litery.

taczenie dwoch kompatybilnych urzadzen ECHOMAP w celu udostepniania danych
uzytkownika i echosondy

Mozesz podtaczy¢ urzagdzenie ECHOMAP UHD2 5/7 cv do innego urzadzenia ECHOMAP UHD2 lub urzadzenia
ECHOMAP Ultra 2, aby bezprzewodowo udostepnia¢ dane uzytkownika i echosondy.

Dane uzytkownika sg automatycznie udostepniane miedzy dwoma urzgdzeniami, gdy sg one potgczone.
Udostepnianie echosondy moze wymagac wybrania zrédta echosondy (Udostepnianie echosondy, strona 12).

Aby potgczy¢ dwa urzadzenia, nalezy wyznaczy¢ jedno urzadzenie jako hosta, a drugie jako klienta.

Jednoczesnie mozesz podtgczy¢ tylko dwa kompatybilne urzgdzenia ECHOMAP. Urzgdzenie wyznaczone jako

host moze by¢ potgczone z innymi urzadzeniami bezprzewodowymi, takimi jak smartfon lub tablet, gdy jest

podtgczone do urzadzenia klienta.

UWAGA: Urzadzenie ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv lub ECHOMAP Ultra 2 nie moze by¢ podtgczone do urzadzenia

ECHOMAP UHD2 5/7 cv, ktére jest skonfigurowane jako host. W takiej sytuacji musisz skonfigurowacé

urzadzenie ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv lub ECHOMAP Ultra 2 jako hosta.

1 Upewnij sig, ze dwa kompatybilne urzgdzenia ECHOMAP znajdujg sie w zasiegu 32 m (105 stdp) i wtgcz oba
urzadzenia.

2 W kompatybilnym urzadzeniu ECHOMAP, ktére bedzie hostem sieci, skonfiguruj sie¢ Wi-Fi (Konfigurowanie
sieci bezprzewodowej Wi-Fi, strona 11).

3 W kompatybilnym urzgdzeniu ECHOMAP wyznaczonym jako host wybierz kolejno E o 38 Komunikacja > Sie¢
Wi-Fi > Wi-Fi > Wi. > Host > Sparuj ploter nawigacyjny > Start.

4 W kompatybilnym urzagdzeniu ECHOMAP wyznaczonym jako klient wybierz kolejno L > Komunikacja > Sie¢
Wi-Fi > Wi-Fi > WL. > Klient > Sparuj hosta > Start.

5 Po pomysinym nawigzaniu potgczenia miedzy urzadzeniami wybierz przycisk OK.

Aby anulowaé sparowanie urzadzen i usung¢ poswiadczenia sieci bezprzewodowej, co zapobiegnie ich tgczeniu

sie w przysztosci, na urzadzeniu wyznaczonym jako klient wybierz kolejno E o I8 Komunikacja > Sie¢ Wi-Fi >

Anuluj parowanie.

Jesli nie mozesz potgczy¢ obu urzadzen, postaraj sie rozwigzac problem z potgczeniem i sprobuj ponownie

(Rozwigzywanie probleméw z potgczeniem bezprzewodowym, strona 12).
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Udostepnianie echosondy

Dwa zgodne urzagdzenia ECHOMAP potgczone przez sie¢ Wi-Fi moga wspoétdzieli¢ echosonde (taczenie dwdch
kompatybilnych urzadzeri ECHOMAP w celu udostepniania danych uzytkownika i echosondy, strona 11).

Jesli oba urzadzenia ECHOMAP majg podtaczony przetwornik, kazde urzadzenie automatycznie korzysta
z whasnego Zrodta echosondy. Zrédto echosondy mozna recznie przetgczy¢ na inne urzadzenie (Wybdr Zrédta
echosondy, strona 47).

Jesli tylko jedno urzadzenie ECHOMAP ma podtgczony przetwornik, jest ono wéwczas zrodtem echosondy dla
obu urzadzen.

Rozwigzywanie probleméw z potaczeniem bezprzewodowym

Jesli nie mozesz potaczyé bezprzewodowo dwdch zgodnych urzagdzen ECHOMAP, sprawdz nastepujgce
elementy i sprébuj ponownie.

W przypadku podtaczania urzagdzern ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv lub ECHOMAP Ultra 2 i ECHOMAP UHD2
5/7 cv musisz skonfigurowac¢ urzagdzenie ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv lub ECHOMAP Ultra 2 jako hosta
sieci. Urzagdzenie ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv lub ECHOMAP Ultra 2 nie moze by¢ podtgczone do urzadzenia
ECHOMAP UHD2 5/7 cv, ktére jest skonfigurowane jako host.

Upewnij sie, ze oba urzadzenia znajdujg sie w zasiegu (32 m (105 stdp)).
Sprawdz, czy miedzy urzgdzeniami nie ma przeszkdd dla sygnatu, zwtaszcza metalowych elementow.
Wytacz i wigcz urzadzenia, a nastepnie sprobuj potgczy¢ je ponownie.

Podtaczanie urzadzenia bezprzewodowego do plotera nawigacyjnego

Przed podtgczeniem urzadzenia bezprzewodowego do sieci bezprzewodowej plotera nawigacyjnego, nalezy
najpierw skonfigurowac te sie¢ (Konfigurowanie sieci bezprzewodowej Wi-Fi, strona 11).

Do plotera nawigacyjnego mozna podtgczy¢ wiele urzadzen bezprzewodowych w celu udostepniania danych.
1 W urzadzeniu bezprzewodowym wtgcz technologie Wi-Fi i wyszukaj sieci bezprzewodowe.

2 Wybierz nazwe sieci bezprzewodowej, do ktdrej nalezy ploter nawigacyjny (Konfigurowanie sieci
bezprzewodowej Wi-Fi, strona 11).

3 Wopisz hasto do plotera nawigacyjnego.

Zarzadzanie siecig Wi-Fi

Zmienianie hosta Wi-Fi

Jesli w sieci morskiej Wi-Fi znajduje sie wiele ploteréw nawigacyjnych z technologig Garmin, mozna zmieni¢
urzadzenie, ktore ma by¢ hostem Wi-Fi. Bywa to przydatne w przypadku ktopotdw z komunikacjg z siecig Wi-Fi.
Zmiana hosta Wi-Fi pozwala wybra¢ ploter nawigacyjny, ktéry fizycznie znajduje sie w mniejszej odlegtosci od
urzadzenia przenosnego.

1 Wybierz kolejno > Komunikacja > Sie¢ Wi-Fi > Zaawansowane > Host Wi-Fi.
2 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Zmienianie kanatu bezprzewodowego

Mozna zmieni¢ kanat bezprzewodowy w przypadku probleméw z wyszukaniem lub potgczeniem sie
z urzadzeniem badz gdy wystepujg zaktdcenia.

1 Wybierz kolejno o I8 Komunikacja > Sie¢ Wi-Fi > Zaawansowane > Kanat.

2 Podaj nowy kanat.

Nie trzeba zmieniac¢ kanatu sieci bezprzewodowej w urzagdzeniach podtgczonych do tej sieci.
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Mapy i widoki 3D mapy

Dostepne mapy i widoki 3D zalezg od uzytych danych map oraz akcesoridw.
UWAGA: Widoki 3D mapy sa dostepne w przypadku korzystania z ptatnych map oraz na okreslonych obszarach.
Aby uzyskac¢ dostep do map oraz widokéw 3D mapy, wybierz Mapy.

Mapa nawigacyjna: Wyswietla dane nawigacji dostepne w ramach fabrycznie zatadowanych map oraz
w ramach map uzupetniajgcych, jesli sg one dostepne. Dane obejmujg boje, Swiatta, kable, sondowania
gtebokosci, przystanie oraz stacje ptywéw w widoku z géry.

Mapa wedkarska: Wyswietlanie na mapie szczegotowych izobat i sondowan gtebin. Wybdr powoduje usuniecie
z mapy danych nawigacji oraz wyswietlenie szczegdtowych danych barometrycznych i wzmocnionych izobat
wykorzystywanych do celéw badania dna. Ta mapa nadaje sie doskonale do wedkowania gtebinowego z dala
od brzegu.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektorych obszarach.

Perspective 3D: Zapewnia widok z géry i z tytu todzi (odpowiednio do kursu) i stanowi wizualng pomoc
w nawigacji. Ten widok przydaje sie podczas nawigacji w poblizu ptycizn, raf, mostow i kanatéw, a takze
podczas okreslania tras umozliwiajgcych wptyniecie do nieznanych portéw i na kotwicowiska, a takze
wyptyniecie z nich.

Mapa 3D: Zapewnia szczegotowy, tréjwymiarowy widok z goéry i z tytu todzi (odpowiednio do kursu) i stanowi
wizualng pomoc w nawigac;ji. Ten widok przydaje sie podczas nawigacji w poblizu ptycizn, raf, mostéw
i kanatéw, a takze podczas okreslania tras umozliwiajgcych wptyniecie do nieznanych portéw i na
kotwicowiska, a takze wyptyniecie z nich.

Fish Eye 3D: Zapewnia widok dna spod wody, przedstawiajac jego doktadny obraz na podstawie informaciji
o mapie. Po podtgczeniu przetwornika sonaru obiekty znajdujagce sie w toni (np. ryby) zostang oznaczone
jako czerwone, zielone i z6tte obszary. Czerwony kolor oznacza najwieksze cele, a zielony — najmniejsze.

Cieniowany relief: Udostepnia cieniowany profil wysokosci jezior i wéd przybrzeznych w wysokiej
rozdzielczosci. Ta mapa moze by¢ przydatna podczas potowdw i nurkowania.

UWAGA: Cieniowany relief jest dostepne wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Szczegotowe mapy

Ten ploter nawigacyjny jest zgodny z najnowszymi mapami Garmin Navionics+" i dodatkowymi funkcjami map
premium. Mapy te mozna uzyskac na trzy sposoby:

Mozesz zakupi¢ ploter nawigacyjny z fabrycznie zainstalowanymi, szczegétowymi mapami.
Mozesz zakupi¢ mapy regionéw na karcie pamieci u sprzedawcy Garmin lub na stronie garmin.com.
Mozesz zakupi¢ mapy regiondw w aplikacji ActiveCaptain i pobrac¢ je na ploter nawigacyjny.
UWAGA: przed uzyskaniem dostepu do wszystkich funkcji map na ploterze nawigacyjnym nalezy aktywowac
fabrycznie zainstalowane mapy i zakupione mapy na karcie pamieci za pomoca aplikacji ActiveCaptain.
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Aktywowanie subskrypcji map morskich

Aby méc korzystaé ze wszystkich funkcji map Garmin Navionics+, ktére sg fabrycznie zainstalowane
w urzadzeniu lub zakupione na karcie pamieci, nalezy aktywowac subskrypcje za pomoca aplikacji
ActiveCaptain.

Subskrypcja pozwala na dostep do aktualizacji map i dodatkowej zawartosci, objetej dang opcjg zakupowa.

1 Jesli zakupiono mapy na karcie pamieci, umies¢ karte w gniezdzie karty w ploterze nawigacyjnym lub
w czytniku kart pamieci Garmin.

2 Otworz aplikacje ActiveCaptain w urzadzeniu mobilnym i potgcz jg z ploterem nawigacyjnym (Rozpoczynanie
pracy z aplikacjg ActiveCaptain, strona 9).

3 Po potfaczeniu aplikacji ActiveCaptain z ploterem nawigacyjnym upewnij sig, ze urzadzenie mobilne jest
potgczone z Internetem.

4 W aplikacji ActiveCaptain wybierz kolejno Mapa > —F Moje mapy i sprawdz, czy na liScie znajduje sie
aktywna subskrypcja map.
5 W razie potrzeby potacz aplikacje ActiveCaptain z ploterem nawigacyjnym, aby dokonczy¢ proces aktywaciji.

Aplikacja ActiveCaptain automatycznie aktywuje subskrypcje po potaczeniu z Internetem, a nastepnie
z ploterem nawigacyjnym. Aplikacja ActiveCaptain wyswietla status subskrypcji na liscie Moje mapy.

UWAGA: Sprawdzenie nowej subskrypcji moze potrwac do kilku godzin.

Kupowanie subskrypcji mapy za pomoca ActiveCaptain
1 Podtacz urzadzenie mobilne do Internetu i otwdrz aplikacje ActiveCaptain.
2 Wybierz kolejno Mapa > = Moje mapy > Dodaj subskrypcje map.
3 Wybierz mape.
4 Wybierz Subskrybuj teraz.
UWAGA: Wyswietlenie nowej subskrypcji moze potrwac¢ do kilku godzin.

Odnawianie subskrypciji

Subskrypcja kartograficzna wygasa po roku. Po wygasnieciu subskrypcji, wcigz mozna korzystaé z pobranych
map, ale nie mozna pobrac¢ aktualizacji map ani dodatkowej zawartosci.

1 Podtacz urzadzenie mobilne do Internetu i otw6rz aplikacje ActiveCaptain.
2 Wybierz kolejno Mapa > E > Moje mapy.
3 Wybierz mape do odnowienia.
4 Wybierz opcje Odnéw teraz.
UWAGA: Wyswietlenie odnowionej subskrypcji moze potrwac do kilku godzin.
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Mapa nawigacyjna i mapa wedkarska
UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Mapa nawigacyjna jest zoptymalizowana pod katem nawigacji. Mozesz planowac trase, wyswietla¢ informacje
0 mapie i uzywac jej jako pomocy nawigacyjnej. Aby otworzy¢ Mapa nawigacyjna, wybierz kolejno Mapy > Mapa
nawigacyjna.

Mapa wedkarska dostarcza bardziej szczegdtowych informacji o rodzaju dna oraz wystepujgcych ryb na danym
terenie ryb. Ta mapa nadaje sie doskonale do wedkowania. Aby otworzy¢ Mapa wedkarska, wybierz kolejno

Mapy > Mapa wedkarska.

Symbole mapy
Ta tabela zawiera niektore sposréd najczesciej wyswietlanych na szczegétowych mapach symboli.

lkona ‘ Opis

Boja

Informacje

Ustugi morskie

Stacja ptywow

Stacja pradéw

Dostepne zdjecie z gory

Dostepne zdjecie w perspektywie

yBooeos

Inne elementy wspolne dla wiekszosci map obejmujg izobaty, strefy ptywéw, sondowania punktowe (w formie
przedstawionej na oryginalnej mapie papierowej), symbole i pomoce nawigacyjne, przeszkody i okolice kabli.

Powiekszanie i pomniejszanie obszaru na mapie

Skala u dotu mapy wskazuje poziom powiekszenia. Pasek ponizej oznaczenia skali oznacza dystans na mapie.
Aby pomniejszy¢ obraz, wybierz ==
Aby powigkszy¢ obraz, wybierz =
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Przesuwanie mapy za pomocg przyciskow

Mozna przesung¢ mape, aby wyswietli¢ obszar inny od aktualnie wyswietlanego.

1 Gdy wyswietlona jest mapa, uzyj klawiszy strzatek.

2 Wybierz BACK, aby zatrzymac¢ przesuwanie i ponownie wyswietli¢ na ekranie biezgcg pozycje.
UWAGA: Aby przesuwacé ekran kombinacji, wybierz SELECT.

Wybieranie elementu na mapie z uzyciem klawiszy urzadzenia
1 Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz ( ), < Iub o, aby przesuna¢ kursor.
2 Wybierz SELECT.

Pomiar dystansu na mapie

1 Wybierz pozycje na mapie.

2 Wybierz Pomiar.
Na ekranie wyswietlony zostanie znacznik w miejscu aktualnej pozycji. Dystans i kierunek od znacznika
znajduje sie w rogu.

PORADA: Aby zresetowac znacznik i zmierzy¢ dystans od aktualnej pozycji kursora, wybierz Ustaw odniesienie.

Tworzenie punktu na mapie
1 Wybierz pozycje lub obiekt na mapie.
2 Wybierz Utwérz punkt.

Wyswietlanie na mapie informacji o pozycji i o obiekcie
Na mapie nawigacyjnej lub mapie wedkarskiej mozna wyswietla¢ informacje o pozycji lub o obiekcie, takie jak
ptywy, prady, informacje astronomiczne, notatki do mapy lub lokalne ustugi.
1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz pozycje lub obiekt.

Zostanie wyswietlona lista opcji. Wyswietlane opcje réznig sie w zaleznosci od wybranej pozycji lub obiektu.
2 Wybierz Informacja.

Wyswietlanie szczegotowych informacji o pomocach nawigacyjnych

Na mapie nawigacyjnej, mapie wedkarskiej, w widoku Perspective 3D lub Mariner’s Eye 3D mapy mozna
wyswietli¢ szczegdtowe informacje o réznego rodzaju pomocach nawigacyjnych, w tym o ptawach, $wiattach
i przeszkodach.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

UWAGA: Widoki 3D mapy sg dostepne w przypadku korzystania z ptatnych map oraz na okreslonych obszarach.
1 Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz pomoc nawigacyjna.

2 Wybierz nazwe pomocy nawigacyjnej.
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Nawigacja do punktu na mapie

Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc
w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowa¢ warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac¢ uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet $miercia.

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkdéd i dna. Nalezy uwaznie poréwnywacé kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac¢ ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére moga znajdowac sie na kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu, bezposredni kurs i poprawiony kurs moga przebiegaé
przez lad lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé¢ w sposdb umozliwiajgcy ominigcie
ladu, ptycizny lub innych niebezpiecznych obiektéw.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
1 Wybierz pozycje na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej.
2 W razie potrzeby wybierz Nawiguj do.
3 Wybierz opcje:
Aby rozpoczg¢ podréz bezposrednio do pozyciji, wybierz Nawiguj do lub relt
Aby utworzy¢ do pozycji trase uwzgledniajgcg zwroty, wybierz Trasa do lub A
Aby skorzysta¢ z nawigacji automatycznej, wybierz Nawig. autom. lub A,
4 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie (Oznaczenia koloréw trasy, strona 29).

UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowej linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczyé czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to
z ustawien minimalnej bezpiecznej gtebokosci wody i minimalnej bezpiecznej wysokosci przeszkody.

5 Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikng¢ ladu, wody ptytkiej i innych przeszkod.
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Funkcje ptatnych map

Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc

w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowac warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikngc¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac¢ uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet $miercia.
Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie porownywac kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac¢ ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktdre moga znajdowac sie na kursie.

UWAGA: Niektore modele nie obstugujg wszystkich map.

Opcjonalne ptatne mapy, takie jak Garmin Navionics Vision+", pozwalajg optymalnie wykorzysta¢ ploter
nawigacyjny. Poza szczeg6towymi mapami morskimi, produkty te moga zawierac takze ponizsze funkcje, ktére
sg dostepne w niektérych obszarach.

UWAGA: Nie wszystkie funkcje ptatnych map sg dostepne natychmiast po zakupie. Przed uzyskaniem dostepu
do wszystkich ptatnych funkcji nalezy aktywowaé subskrypcje map i pobra¢ okreslone funkcje za pomoca
aplikacji ActiveCaptain (Aktywowanie subskrypcji map morskich, strona 14).

Mariner’s Eye 3D: Zapewnia widok z géry i z tytu todzi oraz stanowi tréjwymiarowg pomoc w hawigaciji.

Fish Eye 3D: Zapewnia trojwymiarowy widok dna spod wody, przedstawiajgc na mapie jego doktadny obraz na
podstawie informacji o mapie.

Mapy wedkarskie: Umozliwiajg wyswietlenie map ze wzmocnionymi izobatami, bez danych nawigacyjnych. Te
mapy nadajg sie doskonale do wedkowania gtebinowego z dala od brzegu.

Zdjecia satelitarne o wysokiej rozdzielczosci: Zdjecia satelitarne o wysokiej rozdzielczosci przedstawiaja
realistyczny obraz Iadu i wody na mapie nawigacyjnej (Wyszukiwanie obrazéw satelitarnych na mapie
nawigacyjnej, strona 21).

Zdjecia lotnicze: Wyswietlanie zdjec¢ lotniczych przystani i innych obiektéw waznych z punktu widzenia
nawigacji, ktére pozwalajg wyobrazi¢ sobie otoczenie (Wyswietlanie zdje¢ lotniczych punktéw orientacyjnych,
strona 21).

Szczegétowe dane dotyczace drog i punktéw szczegdblnych: Wyswietlenie szczegétowych danych dotyczacych
drog i punktéw szczegoélnych (POI), w tym bardzo szczegdtowych danych o drogach na wybrzezu i punktach
szczegolnych takich, jak restauracje, zakwaterowanie, lokalne atrakcje.

Nawig. autom.: Wykorzystuje konkretne informacje o jednostce ptywajacej i dane mapy do okreslenia najlepszej
Sciezki do celu.

Obrazy sonarowe: Obrazy sonarowe utatwiajg poznanie gestosci dna.
Cieniowany relief: Wyswietla gradient dna z cieniowaniem.
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Widok mapy Fish Eye 3D

Za pomoca doktadnych konturéw ptatnych map, takich jak Garmin Navionics Vision+, widok mapy Fish Eye 3D
przedstawia podwodny widok na dno morza lub jeziora.

Obiekty znajdujgce sie w toni (np. ryby) sg oznaczone jako czerwony, zielony i zotty obszar. Czerwony kolor
oznacza najwieksze cele, a zielony — najmniejsze.

Wyswietlanie informac;ji o stacjach ptywow

Informacje o ptywach i pradach stuzg wytacznie celom informacyjnym. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
stosowanie sie do wszystkich wytycznych dotyczacych wéd, zwracanie uwagi na otoczenie i state dbanie
o bezpieczenstwo w poblizu wody. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia, powaznych obrazen ciata lub $mierci.

lkona < na mapie oznacza stacje ptywéw. Dla stacji ptywow mozna wyswietli¢ szczegdtowy wykres, ktéry
pozwoli przewidzie¢ poziom ptywdéw dla roznych godzin i dni.

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz stacje ptywow.

W poblizu symbolu & zostang wyswietlone informacje o kierunku i poziomie ptywu.
2 Wybierz nazwe stacji.
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Animowane wskazniki ptywoéw i pradéw

Informacje o ptywach i pradach stuzg wytgcznie celom informacyjnym. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
stosowanie sie do wszystkich wytycznych dotyczacych wéd, zwracanie uwagi na otoczenie i state dbanie
o bezpieczenstwo w poblizu wody. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia, powaznych obrazen ciata lub Smierci.

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej mozna wyswietla¢ animowane wskazniki stacji ptywow i kierunku
podrézy. Nalezy takze wtgczy¢ animowane ikony w ustawieniach mapy (Wyswietlanie wskaZnikéw ptywoéw
i praddw, strona 20).

Wskaznik stacji ptywow jest wyswietlany na mapie jako pionowy wykres stupkowy ze strzatka. Czerwona
strzatka skierowana w dot oznacza odptyw, a niebieska strzatka skierowana w gére oznacza przyptyw. Po
najechaniu kursorem na wskaznik stacji ptywdw powyzej wskaznika stacji wyswietlona zostanie wysokos¢
ptywu w stacji.

Wskazniki kierunku pradu sg wyswietlane na mapie w formie strzatek. Kierunek kazdej ze strzatek wskazuje
kierunek pradu w danej pozycji na mapie. Kolor strzatki wskazujgcej kierunek pradu oznacza zakres predkosci
pradu w danej pozycji. Po najechaniu kursorem na wskaznik kierunku pragdu powyzej wskaznika kierunku
wyswietlona zostanie predkos¢ pradu dla danej pozyciji.

planu ‘ Zakres predkosci pradu

26ty 0do 1 wezta
Pomaranczowy 1 do 2 weztéw
Czerwony 2 lub wigcej weztow

Wyswietlanie wskaznikow ptywdw i pradéw
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Na mapie nawigacyjnej i wedkarskiej mozna wyswietla¢ statyczne lub animowane wskazniki stacji ptywow lub
pradow.

1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz kolejno MENU > Warstwy > Mapa > Ptywy i prady.

2 Wybierz opcje:

Aby wyswietla¢ na mapie animowane wskazniki stacji ptywoéw i animowane wskazniki kierunku pradoéw,
wybierz Animowane.

Wybierz Suwak, aby aktywowac suwak ptywow i praddw, ktéry umozliwia okreslenie czasu zgtaszania
ptywow i pradéw na mapie.

20 Mapy i widoki 3D mapy



Wyszukiwanie obrazow satelitarnych na mapie nawigacyjnej
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Mozna natozy¢ wysokiej rozdzielczosci zdjecia satelitarne na czesci mapy nawigacyjnej obejmujacej lad oraz
na czesci obejmujace lad i morze.

UWAGA: Po wigczeniu wysokiej rozdzielczosci zdjecia satelitarne sg dostepne tylko dla mniejszych poziomow
powiekszenia. Jesli wysokiej rozdzielczosci zdjecia satelitarne nie sg wyswietlane dla regionu z mapy
opcjonalnej, mozna wybrac e aby powiekszy¢ mape. Mozna takze zwiekszy¢ stopien szczegotowosci,
zmieniajgc poziom szczegotow dla powiekszania mapy.
1 Na mapie nawigacyjnej wybierz kolejno MENU > Warstwy > Mapa > Zdjecia satelitarne.
2 Wybierz opcje:
+ Wybierz Tylko lad, aby wyswietli¢ standardowe informacje dotyczgace wody i zdjecia natozone na obszar
Iadu na mapie.
UWAGA: To ustawienie musi by¢ wtgczone, aby mozliwe byto wyswietlanie map Standard Mapping®.
Wybierz Fotomapa, aby wyswietla¢ zdjecia wody i lgdu o danym poziomie krycia. Wyreguluj
przezroczystos¢ zdjecia za pomocg suwaka. Im wyzsza wartos¢ procentowa zostanie wybrana, w tym
wiekszym stopniu zdjecia bedg zakrywaé obszar wody i Igdu na mapie i tym lepiej bedg widoczne.

Wyswietlanie zdjec lotniczych punktow orientacyjnych

Aby byto mozliwe wyswietlenie na mapie nawigacyjnej zdje¢ lotniczych, nalezy wtgczy¢ opcje Punkty ze
zdjeciami w ustawieniach mapy (Warstwy mapy, strona 22).

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Korzystajac ze zdjec lotniczych obiektow orientacyjnych, przystani i portéw, mozna w tatwiejszy sposdb okresli¢
swoje potozenie i zapoznac¢ sie z uktadem przystani lub portu przed dotarciem na miejsce.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz ikone aparatu:
Aby wyswietli¢ zdjecie z gory, wybierz EOH.
Aby wyswietli¢ zdjecie w perspektywie, wybierz [~ Zdjecie zostato wykonane z pozycji aparatu, ktory
podczas wykonywania zdjecia byt ustawiony w kierunku wskazanym przez stozek.

2 Wybierz Zdjecie.

Menu mapy

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do wszystkich map. Niektére opcje wymagaja
wykupienia ptatnych map lub podtaczenia akcesoridéw, np. radaru.

UWAGA: Menu moga zawieraé¢ ustawienia, ktére nie sg obstugiwane przez zainstalowane mapy lub obecna
pozycje. W przypadku wprowadzenia zmian do tych ustawien widok mapy nie ulegnie zmianie.

Na mapie wybierz MENU.
Warstwy: Pozwala dostosowaé wyglad réznych pozycji na mapie (Warstwy mapy, strona 22).

Quickdraw Contours: Umozliwia wigczenie rysowania konturéw dna i tworzenie etykiet na mapach wedkarskich
(Garmin Quickdraw Contours — mapy, strona 26).

Ustawienia: Pozwala na dostosowanie ustawiert mapy (Ustawienia mapy, strona 25).
Edytuj naktadki: Pozwala ustawi¢ dane wyswietlane na ekranie (Dostosowywanie naktadek danych, strona 7).
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Warstwy mapy

Mozesz wtgczac i wytgczac warstwy mapy i dostosowywac elementy na mapach. Kazde ustawienie odnosi sie
do uzywanej mapy lub widoku mapy.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do wszystkich map i modeli ploteréw. Niektére opcje
wymagajg wykupienia ptatnych map lub podtgczenia akcesoriéw.

UWAGA: Menu moga zawiera¢ ustawienia, ktdre nie sg obstugiwane przez zainstalowane mapy lub obecna
pozycje. W przypadku wprowadzenia zmian do tych ustawient widok mapy nie ulegnie zmianie.

Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy.

Mapa: Umozliwia wyswietlanie i ukrywanie elementéw zwigzanych z mapami (Ustawienia warstw mapy,
strona 22).

Moja tédz: Umozliwia wyswietlanie i ukrywanie elementéw zwigzanych z todzig (Ustawienia warstwy Moja t6dz,
strona 23).

Zarzadzaj danymi uzytkownika: Umozliwia wyswietlanie i ukrywanie danych uzytkownika, np. punktow trasy,
granic i $ladéw oraz otwieranie list z danymi uzytkownika (Ustawienia warstwy danych uzytkownika,
strona 23).

Woda: Umozliwia wyswietlanie i ukrywanie informacji o gtebokosci (Ustawienia warstwy wody, strona 23).

Quickdraw Contours: Umozliwia wyswietlanie i ukrywanie danych izobat Garmin Quickdraw (Garmin Quickdraw
Contours — ustawienia, strona 28).

Ustawienia warstw mapy

Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy > Mapa.

Zdjecia satelitarne: Niektore ptatne mapy oferujg zdjecia satelitarne o wysokiej rozdzielczosci, ktére
przedstawiajg realistyczny obraz Iadu albo lgdu i wody na mapie nawigacyjnej (Wyszukiwanie obrazéw
satelitarnych na mapie nawigacyjnej, strona 21).

UWAGA: To ustawienie musi by¢ wtgczone, aby mozliwe byto wyswietlanie map Standard Mapping.

Plywy i prady: Pozwala na wyswietlanie wskaznikdw stacji ptywoéw na mapie (Wyswietlanie wskaZnikéw ptywdéw
i pradéw, strona 20), a takze aktywuje suwak ptywdw oraz pradoéw, ktéry umozliwia okreslenie czasu
zgtaszania ptywéw i pradow na mapie.

POI na ladzie: Wys$wietlanie lagdowych punktéw szczegdlnych na mapie.

Pomoc nawigacyjna: Wyswietla na mapie pomoce nawigacyjne, takie jak oznakowanie infrastruktury ATON
i migajace swiatta. Umozliwia wybranie typu pomocy nawigacyjnej NOAA lub IALA.

Punkty ustug: Wyswietlanie lokalizacji punktéw ustug morskich.

Gtebokosé: Umozliwia dostosowywanie pozycji na warstwie gtebokosci (Ustawienia warstwy gtebokosci,
strona 22).

Obszary zamkniete: Wyswietlanie na mapie informacji o zamknietych obszarach.

Punkty ze zdjeciami: Wyswietlanie ikon aparatu dla zdje¢ lotniczych (Wyswietlanie zdje¢ lotniczych punktéw
orientacyjnych, strona 21).

Ustawienia warstwy gtebokosci

Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy > Mapa > Gltebokos¢.

Cieniowanie gtebokosci: Okreslenie zakresu wysokosci, dla ktérych ma zostaé wyswietlone cieniowanie.

Cieniowanie ptycizny: Zmiana cieniowania z linii brzegowej na okreslong gtebokos¢.

Punkty gtebokosci: Wigczenie sondowania punktowego oraz ustawienie niebezpiecznej gtebokosci. Punkty
gtebokosci, ktére odpowiadajg niebezpiecznym gtebokosciom lub sg potozone na mniejszej gtebokosci od
nich zostang oznaczone czerwonym tekstem.

Obrysy towisk: Ustawia poziom przyblizenia odpowiedni do wyswietlania szczeg6towego widoku izobat
i sondowan gtebin oraz upraszcza i optymalizuje wyswietlanie mapy podczas wedkowania.

22 Mapy i widoki 3D mapy



Ustawienia warstwy Moja t6dz
Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy > Moja t6dz.

Linia kierunku: Wyswietla i dostosowuije linie kursu, tj. linie rysowang na mapie od dziobu todzi w kierunku
podrozyxxx.

Aktywne $lady: Wyswietla aktywny slad na mapie i otwiera menu Opcje aktywnego $ladu.

Réza kompasowa: Wyswietla roze kompasowg wokot todzi, wskazujac kierunek kompasu w odniesieniu do
kierunku todzi.

lkona pojazdu: Umozliwia ustawienie ikony przedstawiajgcej aktualng pozycje na mapie.

Ustawienia warstwy danych uzytkownika

Mozna wyswietlaé na mapie dane uzytkownika, takie jak punkty trasy, granice i $lady.
Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy > Zarzadzaj danymi uzytkownika.
Punkty: Pokazuje punkty trasy na mapie i otwiera liste punktéw trasy.

Granice: Pokazuje granice na mapie i otwiera liste granic.

Slady: Pokazuje $lady na mapie.

Ustawienia warstwy wody
Na mapie wybierz kolejno MENU > Warstwy > Woda.

UWAGA: Menu moze zawiera¢ ustawienia, ktére nie sg obstugiwane przez zainstalowane mapy lub obecng
pozycje. W przypadku wprowadzenia zmian do tych ustawien widok mapy nie ulegnie zmianie.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majag zastosowanie do wszystkich map, widokéw i modeli ploteréw

nawigacyjnych. Niektére opcje wymagajg wykupienia ptatnych map lub podtgczenia akcesoriow.

Cieniowanie gtebokosci: Okreslenie zakresu wysokosci, dla ktérych ma zosta¢ wyswietlone cieniowanie
(Cieniowanie zakresu gtebokosci, strona 24).

Cieniowanie ptycizny: Zmiana cieniowania z linii brzegowej na okreslong gtebokos¢é.

Punkty gtebokosci: Wtgczenie sondowania punktowego oraz ustawienie niebezpiecznej gtebokosci. Punkty

gtebokosci, ktére odpowiadajg niebezpiecznym gtebokosciom lub sg potozone na mniejszej gtebokosci od

nich zostang oznaczone czerwonym tekstem.

Obrysy towisk: Ustawia poziom przyblizenia odpowiedni do wyswietlania szczegétowego widoku izobat
i sondowan gtebin oraz upraszcza i optymalizuje wyswietlanie mapy podczas wedkowania.

Cieniowany relief: Wyswietla gradient dna z cieniowaniem. Ta funkcja jest dostepna tylko w przypadku
niektérych map ptatnych.

Obraz sonarowy: Obrazy sonarowe utatwiajg poznanie gestosci dna. Ta funkcja jest dostepna tylko w przypadku

niektérych map ptatnych.

Poziom jeziora: Umozliwia ustawienie biezgcego poziomu wody w jeziorze. Ta funkcja jest dostepna tylko
w przypadku niektorych map ptatnych.
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Cieniowanie zakresu gltebokosci

Mozesz ustawic zakresy koloréw na mapie, aby wyswietla¢ gtebokos¢ wody, w ktdrej obecnie biorg
poszukiwane przez Ciebie ryby. Mozesz ustawi¢ gtebsze zakresy, aby monitorowaé¢ szybkos¢ zmian gtebokosci
dna w ramach okreslonego zakresu gtebokosci. Mozesz utworzy¢ maksymalnie dziesie¢ wtasnych zakreséw
gtebokosci. W przypadku wedkarstwa srodlagdowego maksymalna liczba pieciu zakreséw gtebokosci moze
poprawi¢ czytelnos¢ mapy. Zakresy gtebokosci majg zastosowanie do wszystkich map i wszystkich akwendw.

Niektére mapy Garmin LakeVi" i dodatkowe mapy premium domysinie majg cieniowanie wielu zakresow
gtebokosci.

Czerwony 0d 0 do 1,5 m (od 0 do 5 stop)
Pomaranczowy 0d 1,5do 3 m (od 5 do 10 stép)
26ty 0d 3 do 4,5m (od 10 do 15 stop)
Zielony 0d 4,5do 6,1 m (od 15 do 20 stép)

Aby wigczy¢ i wyregulowac to ustawienie na mapie, wybierz kolejno MENU > Warstwy > Woda > Cieniowanie
gtebokosci.
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Ustawienia mapy

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do wszystkich map i widokéw 3D mapy. Niektore
ustawienia wymagajg uzycia zewnetrznych akcesoridow lub odpowiednich ptatnych map.

Na mapie wybierz kolejno MENU > Ustawienia mapy.
Orientacja mapy: Umozliwia ustawienie perspektywy na mapie.

Z wyprzedzeniem: Przenosi aktualng pozycje na dot ekranu automatycznie wraz ze wzrostem predkosci. Podaj
maksymalng predkos¢, aby uzyskaé najlepsze wyniki.

Orientacja jednostki: Ustawia wyrdwnanie ikony jednostki ptywajgcej na mapie. Opcja Automatycznie umozliwia
wyréwnanie ikony jednostki ptywajgcej za pomocg KDd na podstawie sygnatu GPS przy duzych predkosciach
oraz za pomocg kursu magnetycznego przy niewielkich predkosciach, aby lepiej wyrownac ikone jednostki
ptywajacej z linig aktywnego s$ladu. Opcja Kierunek umozliwia wyréwnanie ikony jednostki ptywajgcej
z kursem magnetycznym. Opcja Kierunek GPS (COG) umozliwia wyréwnanie ikony jednostki ptywajacej za
pomocg KDd na podstawie sygnatu GPS. Jesli wybrane zrédto danych nie jest dostepne, wykorzystywane jest
dostepne zrodto danych.

Ustawienie orientacji jednostki ptywajacej stuzy do celéw informacyjnych i nie trzeba sie do niego stosowaé
precyzyjnie. Nalezy zawsze korzysta¢ z pomocy nawigacyjnych i obserwowac warunki na wodzie, aby unikng¢
utkniecia na mieliznie i innych zagrozen, ktére mogg skutkowa¢ uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet
sSmiercia.

UWAGA: Ustawienia dla Orientacja mapy i Orientacja jednostki mozna ustawi¢ oddzielnie dla dwéch map
nawigacyjnych uzywanych na stronie kombinaciji.

Szczegot: Dostosowanie stopnia szczegotowosci mapy dla réznych stopni powiekszenia.
Skala mapy: Umozliwia ustawienie wyswietlanego rozmiaru mapy.

Mapa swiata: Mozna uzy¢ podstawowej mapy $wiata lub mapy z cieniowanym reliefem. Réznice sg widoczne
tylko w przypadku pomniejszenia w zbyt duzym stopniu, aby byto mozliwe wyswietlenie szczegétowej mapy.

Wstaw mape: Niewielka mapa wysrodkowana na aktualnej pozycji uzytkownika.

Ustawienia widoku Fish Eye 3D

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
W widoku Fish Eye 3D mapy wybierz MENU.

Pokaz: Ustawianie perspektywy w widoku 3D mapy.

Slady: Wyswietlanie $ladéw.

Stozek echosondy: Wyswietlanie stozka wskazujgcego obszar dziatania przetwornika.
Symbole ryb: Wyswietlanie obiektdw znajdujacych sie w toni.

Obstugiwane mapy

Aby zapewni¢ uzytkownikom bezpieczne i przyjemne chwile na wodzie, urzadzenia Garmin obstuguja tylko
oficjalne mapy przygotowane przez firme Garmin lub zatwierdzonego producenta niezaleznego.

Mapy mozesz kupi¢ w Garmin. W przypadku zakupu map od sprzedawcy innego niz Garmin sprawdz

sprzedawce przed zakupem. Zachowaj szczegdlng ostroznos¢ w przypadku sprzedawcédw internetowych.
W przypadku zakupu nieobstugiwanej mapy zwrd¢ jg sprzedawcy.
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Garmin Quickdraw Contours — mapy

Funkcja Garmin Quickdraw Contours umozliwia uzytkownikom tworzenie map.Firma Garmin nie gwarantuje
doktadnosci, niezawodnosci, kompletnosci ani aktualnosci map tworzonych przez strony trzecie. Uzytkownik
uzywa i polega na mapach stron trzecich na wtasng odpowiedzialnosc.

Funkcja Garmin Quickdraw Contours pozwala na tworzenie map z wykorzystaniem izobat i etykiet gtebokosci
dla niemal kazdego akwenu.

Gdy funkcja Garmin Quickdraw Contours rejestruje dane, wokét jednostki wyswietla sie kolorowy okrag.
Przedstawia on obszar mapy, ktéry jest skanowany za kazdym przejsciem.

Zielony okrag wskazuje, ze gtebokos¢ i pozycja GPS sg odpowiednie, a predkos¢ jest mnigejsza niz 16 km/h

(10 mil/h). Zé6tty okrag wskazuije, ze gtebokos$¢ i pozycja GPS sg odpowiednie, a predkos$¢ jest w zakresie od 16
do 32 km/h (od 10 do 20 mil/h). Czerwony okrag wskazuje, ze gtebokos¢ lub pozycja GPS sg nieodpowiednie,
a predkos¢ przekracza 32 km/h (20 mil/h).

Dane Garmin Quickdraw Contours mozna przegladac na ekranie kombinacji widokéw lub w pojedynczym
widoku na mapie.

llos¢ zapisanych danych zalezy od pojemnosci karty pamieci, zrédta sonaru i predkosci todzi podczas
rejestrowania danych. Korzystanie z sonaru jednowigzkowego zapewnia dtuzszy czas rejestrowania.
Szacunkowo na karcie pamigci o pojemnosci 2 GB mozna zarejestrowac okoto 1500 godzin danych.

Podczas rejestrowania danych na karcie pamieci w ploterze nawigacyjnym, nowe dane sg dodawane do
istniejgcej mapy Garmin Quickdraw Contours i zapisywane na karcie pamieci. Po wtozeniu nowej karty pamieci,
istniejgce dane nie sg na nig przesytane.

Tworzenie mapy zbiornika wodnego za pomoca funkcji Garmin Quickdraw

Contours

Aby korzystac¢ z funkcji Garmin Quickdraw Contours, na karcie pamieci musi by¢ wolne miejsce oraz konieczne
sg informacje na temat gtebokosci z sonaru i pozycja GPS.

1 W widoku mapy wybierz kolejno MENU > Quickdraw Contours > Uruchom zapis.
2 Po zakonczeniu zapisu wybierz kolejno MENU > Quickdraw Contours > Przerwij zapis.
3 Wybierz Zarzadzaj > Nazwa i wprowadz nazwe mapy.
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Dodawanie etykiet do mapy Garmin Quickdraw Contours

Do mapy Garmin Quickdraw Contours mozna dodawac etykiety, aby oznacza¢ niebezpieczne obszary lub
punkty szczegolne.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz miejsce.
2 Wybierz Etyk. Quickdr..
3 Whpisz tekst na etykiecie i wybierz Gotowe.

Spotecznos¢ Garmin Quickdraw

Spotecznos¢ Garmin Quickdraw to bezptatna, publiczna, spotecznos¢ internetowa umozliwiajgca pobieranie
map utworzonych przez innych uzytkownikéw. Mozesz udostepni¢ mapy Garmin Quickdraw Contours innym
uzytkownikom. Musisz uzyskac¢ za posrednictwem aplikacji ActiveCaptain dostep do spotecznosci Garmin
Quickdraw (Kontakt ze spotecznoscig Garmin Quickdraw za pomoca aplikacji ActiveCaptain, strona 27).

UWAGA: Urzadzenie Garmin musi by¢ wyposazone w gniazdo kart pamieci i technologie Wi-Fi, aby uczestniczy¢
w spotecznosci Garmin Quickdraw.

Kontakt ze spotecznoscig Garmin Quickdraw za pomocg aplikacji ActiveCaptain

1 W urzadzeniu mobilnym otworz aplikacje ActiveCaptain i potgcz sie z urzgdzeniem ECHOMAP UHD2
(Rozpoczynanie pracy z aplikacjag ActiveCaptain, strona 9).

2 W aplikacji wybierz opcje Spotecznos$é Quickdraw.

Mozesz pobra¢ kontury od innych cztonkéw spotecznos$ci (Pobieranie map spotecznosci Garmin Quickdraw przy

uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 27) i udostepni¢ kontury utworzone przez siebie (Udostepnianie map

Garmin Quickdraw Contours spotecznosci Garmin Quickdraw przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 27).

Pobieranie map spotecznosci Garmin Quickdraw przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain

Mozesz pobiera¢ mapy Garmin Quickdraw Contours utworzone przez innych uzytkownikéw i udostepnione
spotecznosci Garmin Quickdraw.

1 Z poziomu aplikacji ActiveCaptain w swoim urzadzeniu mobilnym wybierz Spotecznos¢ Quickdraw >
Wyszukaj izobaty.

2 Uzyj mapy i funkcji wyszukiwania, aby zlokalizowa¢ obszar do pobrania.

Czerwone kropki przedstawiajg mapy Garmin Quickdraw Contours, ktére zostaty udostepnione dla tego
regionu.

Wybierz Wybierz pobierany obszar.

Przeciaggnij prostokat, aby wybra¢ obszar do pobrania.
Przeciggnij wierzchotki, aby zmieni¢ obszar pobierania.
Wybierz Pobierz obszar.

Podczas kolejnego potaczenia aplikacji ActiveCaptain z urzgdzeniem ECHOMAP UHD2 pobrane izobaty sg
przesytane do urzadzenia automatycznie.

(= 34, I~ VL]

Udostepnianie map Garmin Quickdraw Contours spotecznosci Garmin Quickdraw przy uzyciu aplikacji
ActiveCaptain

Mozesz udostepnia¢ utworzone przez siebie mapy Garmin Quickdraw Contours innym uzytkownikom
nalezacym do spotecznosci Garmin Quickdraw.

Po udostepnieniu mapy izobat udostepniona zostaje wytgcznie mapa izobat. Twoje punkty nie sg udostepniane.

By¢ moze, podczas konfiguracji aplikacji ActiveCaptain, zostata zaznaczona opcja automatycznego
udostepniania izobat spotecznosci. Jesli nie, wykonaj nastepujgce czynnosci, aby witgczyé udostepnianie.
W aplikacji ActiveCaptain w urzagdzeniu mobilnym wybierz kolejno Synchronizuj z ploterem > Zréb cos dla
spotecznosci.

Po ponownym potaczeniu aplikacji ActiveCaptain z urzagdzeniem ECHOMAP UHD2 mapy z izobatami zostang
przestane automatycznie do spotecznosci.
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Garmin Quickdraw Contours — ustawienia
Na mapie wybierz kolejno MENU > Quickdraw Contours > Ustawienia.

Przesuniecie zapisu: Ustala dystans miedzy gtebokoscig echosondy a gtebokoscig zapisu izobat. Jesli poziom
wody sie zmienit od czasu ostatniego zapisu, dostosuj to ustawienie, aby gtebokos¢ zapisu byta taka sama
dla obu zapisow.

Jesli na przyktad podczas ostatniego zapisu gtebokos¢ echosondy wynosita 3,1 m (10,5 stopy), a dzisiejsza
gtebokos¢ echosondy to 3,6 m (12 stdp), wpisz -0,5 m (-1,5 stopy) jako wartos¢ Przesunigcie zapisu.

Przes. wys. dan.uzyt.: Ustala réznice miedzy gtebokosciami izobat a etykietami gtebokosci na Twoich mapach
izobat w celu wyréwnania zmian w poziomie wody lub btedéw w zapisanych mapach.

Przesuniecie dla map spotecznosciowych: Ustala roznice miedzy gtebokosciami izobat a etykietami gtebokosci
na mapach izobat spotecznosci w celu wyréwnania zmian w poziomie wody lub btedéw w zapisanych
mapach.

Kolory pomiaréow: Pozwala okresli¢ kolor wyswietlania danych Garmin Quickdraw Contours. Jesli to ustawienie
jest wigczone, kolory wskazujg jakos¢ zapisu. Gdy ustawienie jest wytgczone, izobaty sg wyswietlane
w standardowych kolorach mapy.
Zielony kolor wskazuje, ze gtebokos$¢ i pozycja GPS sg odpowiednie, a predkos¢ jest mniejsza niz 16 km/h
(10 mil/h). Zbty kolor wskazuje, ze gtebokos¢ i pozycja GPS sg odpowiednie, a predko$c jest w zakresie
od 16 do 32 km/h (od 10 do 20 mil/h). Kolor czerwony okrag wskazuje, ze gtebokos¢ lub pozycja GPS sg
nieodpowiednie, a predkos¢ przekracza 32 km/h (20 mil/h).

Cieniowanie gtebokosci: Pozwala okresli¢ minimalny i maksymalny zakres gtebokosci oraz ich kolory.

Nawigacja z uzyciem plotera nawigacyjnego

Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc
w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowa¢ warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet $miercia.

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkdéd i dna. Nalezy uwaznie poréwnywacé kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac¢ ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére moga znajdowac sie na kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu, bezposredni kurs i poprawiony kurs moga przebiegaé
przez lad lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé¢ w sposob umozliwiajgcy ominigcie
Iadu, ptycizny lub innych niebezpiecznych obiektéw.

UWAGA: Niektore widoki mapy sg dostepne w przypadku korzystania z ptatnych map oraz na okreslonych
obszarach.

Aby rozpoczg¢ nawigacje, nalezy wybrac cel podrézy, ustawi¢ kurs lub utworzyc trase, a nastepnie rozpoczgc¢
podrdz kursem lub trasg. Mozna rozpoczagé¢ podroz kursem lub trasg z poziomu mapy nawigacyjnej, mapy
wedkarskiej lub widoku Perspective 3D lub Mariner's Eye 3D mapy.

Mozna ustawié kurs i podrézowac nim do celu, korzystajgc z jednej z trzech funkcji: Nawiguj do, Trasa do lub
Nawig. autom..

Nawiguj do: Nawigacja bezposrednio do celu. To standardowa opcja, aby nawigowac do celu podrézy. Ploter
nawigacyjny wyznacza prosta linie kursu lub linie nawigacyjng do celu. Droga moze prowadzi¢ przez lad
i inne przeszkody.

Trasa do: Tworzenie trasy z biezgcej pozycji do celu umozliwiajgcej dodawanie zwrotéw wzdtuz trasy. Ta opcja
zapewnia prostg linie kursu do celu podrézy, jednak umozliwia dodawanie do trasy zwrotéw, aby omijac Iad
i inne przeszkody.

Nawig. autom.: Wykorzystuje konkretne informacje o jednostce ptywajacej i dane mapy do okreslenia najlepszej
$ciezki do celu. Ta funkcja jest dostepna wytgcznie w przypadku korzystania ze zgodnej ptatnej mapy
w zgodnym ploterze nawigacyjnym. Zapewnia szczegétowg Sciezke do celu, unikajgc Iagdu oraz innych
przeszkdd (Nawigacja automatyczna, strona 36).
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UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
Kolor linii trasy zmienia sie w zaleznosci od kilku czynnikdw (Oznaczenia koloréw trasy, strona 29).

Pytania dotyczgce podstawowej nawigaciji

W jaki sposdb ustawi¢ ploter nawigacyjny
tak, aby wskazywat kierunek, w ktérym chce
nawigowac (namiar)?

Nawiguj, korzystajac z opcji Idz do (Ustawianie bezposredniego
kursu i podréz nim przy uzyciu funkcji IdZ do, strona 30).

W jaki sposob ustawi¢ urzadzenie tak, aby
prowadzito mnie wzdtuz linii prostej (w
celu zmniejszenia ryzyka zejs$cia z trasy) do
pozycji najkrétszg trasg z biezgcej pozyc;ji?

Utwérz jednoetapowa trase i rozpocznij podrdz nig z uzyciem
funkcji Trasa do (Tworzenie trasy rozpoczynajacej sie
w biezacej pozycji oraz nawigacja nig, strona 34).

Jak ustawi¢ urzadzenie w taki sposaéb,
aby poprowadzito mnie do pozycji, unikajgc
przeszkod widocznych na mapie?

Utwérz wieloetapowa trase i rozpocznij podréz nig z uzyciem
funkcji Trasa do (Tworzenie trasy rozpoczynajacej sie
w biezgcej pozycji oraz nawigacja nig, strona 34).

Czy urzadzenie moze utworzy¢ dla mnie
Sciezke?

Jesli posiadasz ptatne mapy z obstugg funkcji Auto Guidance
oraz znajdujesz sie na obszarze objetym dziataniem tej funkcji,
rozpocznij podroz z jej uzyciem (Ustawianie Sciezki funkcji
Nawig. autom. i podaZzanie nig, strona 36).

Jak zmieni¢ ustawienia funkcji Auto
Guidance dla todzi?

Patrz Konfiguracje tras nawigacji automatycznej, strona 38.

Oznaczenia kolorow trasy

Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogdélna pomoc
w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowa¢ warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac¢ uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet $miercia.

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie porownywac kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére moga znajdowac sie na kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu, bezposredni kurs i poprawiony kurs moga przebiegac
przez lad lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé¢ w sposdb umozliwiajgcy ominigcie
ladu, ptycizny lub innych niebezpiecznych obiektow.

Podczas nawigaciji kolor trasy moze sie zmieni¢, wskazujac, kiedy nalezy zachowaé ostroznosc.

Karmazynowy: Domysina linia trasy/kursu.

Cienka, purpurowa: Korekta kursu o charakterze dynamicznym oznacza zej$cie z kursu.

Pomaranczowy: Uwaga! Ten segment trasy moze znajdowac sie w poblizu progéw ustawien gtebokosci
i wysokosci nawigacji automatycznej. Na przyktad segment trasy ma kolor pomaranczowy, gdy trasa
prowadzi pod mostem lub przez potencjalnie ptytkie wody. Tylko mapy Garmin Navionics+ i Garmin

Navionics Vision+.

Czerwony, paski: Ostrzezenie! Ten segment trasy moze byé niebezpieczny wedtug ustawien gtebokosci
i wysokosci nawigacji automatycznej. Na przyktad segment trasy jest oznaczony czerwonymi paskami, gdy
trasa prowadzi pod bardzo nisko zawieszonym mostem lub przez ptytkie wody. Ta linia jest oznaczona
czerwonymi paskami tylko na mapach Garmin Navionics+ i Garmin Navionics Vision+. W poprzednich
wersjach map linia ta oznaczona jest karmazynowymi i szarymi paskami.

Szare: Nie mozna obliczy¢ tego segmentu trasy ze wzgledu na teren lub inne przeszkody albo mapa nie

obejmuje tej pozycji.
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Cele

Mozna wybierac¢ cele, korzystajac z réznych map, widokdw mapy 3D oraz list.

Wyszukiwanie celu wedtug nazwy
Mozna wyszukiwa¢ wedtug nazwy zapisane punkty, trasy i Slady oraz miejsca z ustugami morskimi.
1 Wybierz kolejno 4- Ustugi > Szukaj wg nazwy.
2 Wopisz przynajmniej cze$¢ nazwy celu podrézy.
3 W razie potrzeby wybierz Gotowe.
Zostanie wyswietlonych 50 najblizszych celéw, ktérych nazwa spetnia kryteria wyszukiwania.
4 Wybierz cel podrézy.

Wyhbieranie celu z uzyciem mapy nawigacyjnej
Na mapie nawigacyjnej wybierz cel.

Wyszukiwanie celu z ustugami morskimi

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Ploter nawigacyjny zawiera informacje o tysigcach celéw, w ktdrych oferowane sg ustugi morskie.
1 Wybierz kolejno 4- Ustugi.

2 Wybierz Ustugi przybrzezne lub Ustugi srédladowe.

3 W razie potrzeby wybierz kategorie ustug morskich.

Ploter nawigacyjny wyswietli liste najblizszych pozycji wraz z odlegtosciami i namiarami.
Wybierz cel podrézy, aby wyswietli¢ wiecej informacji o celu podrdzy, jesli sg one dostepne.
Uzyj przyciskow strzatek, aby przewija¢ liste najblizszych miejsc docelowych.

H

Ustawianie bezposredniego kursu i podrdz nim przy uzyciu funkcji Idz do

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu, bezposredni kurs i poprawiony kurs moga przebiegac
przez lad lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé w sposéb umozliwiajgcy ominiecie
ladu, ptycizny lub innych niebezpiecznych obiektow.

Mozna ustawi¢ bezposredni kurs z aktualnej pozycji do wybranego celu.

1 Wybierz cel podrézy (Cele, strona 30).

2 Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawiguj do.

Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W srodku karmazynowej linii widoczna jest ciefisza, fioletowa linia,
ktéra reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozyciji do celu podrézy. Skorygowany kurs ma charakter
dynamiczny i przesuwa sie wraz z todzig w przypadku zejscia z kursu.

Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikna¢ ladu, wody ptytkiej i innych przeszkéd.

W przypadku zejscia z kursu kieruj sie fioletowa linig (skorygowany kurs), aby nawigowa¢ do celu podrézy,
lub obierz kurs oznaczony przez karmazynowa linie (bezposredni kurs).

Mozesz réwniez uzy¢ pomaranczowej strzatki kursu do steru, wskazujgcej proponowany promien skretu, co
umozliwia powrét do linii kursu.

& W

Przed uzgodnieniem skretu przejrzyj Sciezke pod katem przeszkod. Jezeli $ciezka jest niebezpieczna, zmniejsz
predkos¢ todzi i wyznacz bezpieczng trase wiodgcg z powrotem na kurs.
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Przerywanie podrozy wyznaczong trasa

Podczas podrézy na odpowiedniej mapie wybierz opcje:
Wybierz kolejno MENU > Przerwij nawigacje.

Podczas nawigacji z uzyciem funkcji Auto Guidance wybierz kolejno MENU > Opcje nawigacji > Przerwij
nawigacje.

Punkty trasy

Punkty sg pozycjami zapisanymi przez uzytkownika w urzadzeniu. Punkty wskazujg poprzednig i aktualna
pozycje uzytkownika, a takze dokad zmierza. Mozna dodawac¢ szczegotowe dane dotyczace pozyciji, takie jak
nazwa, wysokos¢ lub gtebokos¢.

Oznaczanie biezgcej pozyciji jako punktu

Na dowolnym ekranie wybierz opcje MARK.

Tworzenie punktu w innej pozyciji

1
2

Na mapie wybierz kolejno 4- Punkty > Nowy punkt.

Wybierz opcje:

+ Aby utworzy¢ punkt, wprowadzajgc wspétrzedne geograficzne, wybierz Podaj wspétrzedne i wprowadz
wspotrzedne.

Aby utworzy¢ punkt trasy za pomoca mapy, wybierz Uzyj mapy, wybierz pozycje, a nastepnie wybierz
opcje Utworz punkt.

W celu utworzenia punktu w oparciu o zasieg (dystans) i namiar, wybierz Podaj zasieg/namiar i wprowadz

odpowiednie informacije.

Zaznaczanie pozycji MOB

Wybierz kolejno MARK > Cztowiek za burta.

Miedzynarodowy symbol MOB (cztowiek za burtg) oznacza aktywny punkt MOB i ploter nawigacyjny wyznacza
bezposredni kurs do oznaczonej pozyciji.

Odwzorowanie punktu trasy

Istnieje mozliwos¢ utworzenia nowego punktu trasy poprzez odwzorowanie dystansu i namiaru z innej
lokalizacji. Moze to by¢ pomocne przy tworzeniu linii startu i mety dla regat.

1

o g~ WDN

Wybierz kolejno 4- Punkty > Nowy punkt > Podaj zasieg/namiar.
W razie potrzeby wybierz punkt odniesienia na mapie.

Wybierz Podaj zasieg/namiar.

Wpisz odlegtos¢ i wybierz Gotowe.

Wpisz namiar i wybierz Gotowe.

Wybierz Utwérz punkt.

Wyswietlanie listy punktow

Wybierz opcje:
Wybierz kolejno 4> Punkty.
Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz kolejno MENU > Punkty.
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Edytowanie zapisanego punktu
1 Wybierz kolejno 4- Punkty.
2 Wybierz punkt trasy.
3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj.
4 Wybierz opcje:
+ Aby dodac¢ nazwe, wybierz Nazwa, a nastepnie wpisz nazwe.
Aby zmieni¢ symbol, wybierz Symbol.
Aby przesungc¢ pozycje punktu, wybierz Pozycja.
Aby zmieni¢ gtebokos$é¢, wybierz Gtebokosé.
Aby zmieni¢ temperature wody, wybierz Temperatura wody.
Aby zmieni¢ komentarz, wybierz Komentarz.

Przenoszenie zapisanego punktu trasy

1 Wybierz kolejno 4> Punkty.

2 Wybierz punkt trasy.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj > Pozycja.
4 Wskaz nowa pozycje dla punktu trasy:

Aby przenies¢ punkt trasy, korzystajgc ze wspotrzednych, wybierz Podaj wspétrzedne, a nastepnie podaj
nowe wspoétrzedne i wybierz Gotowe |lub Anuluj.

Aby przesuna¢ punkt podczas korzystania z mapy, wybierz Uzyj mapy, wybierz nowa pozycje na mapie,
a nastepnie wybierz Przenies punkt.

Aby przesungc¢ punkt trasy za pomocg aktualnej pozyciji statku, wybierz opcje Uzyj aktualnej pozyciji.

W celu przeniesienia punktu trasy w oparciu o zasieg (dystans) i namiar, wybierz Podaj zasieg/namiar,
wprowadz odpowiednie informacje i wybierz Gotowe.
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Przegladanie zapisanego punktu i podroz do niego

Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc
w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzystac
z pomocy nawigacyjnych i obserwowac warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet Smiercia.

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie porownywac kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac¢ ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktdre moga znajdowac sie na kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu, bezposredni kurs i poprawiony kurs moga przebiegac
przez lad lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowa i sterowaé¢ w sposéb umozliwiajgcy ominiecie
ladu, ptycizny lub innych niebezpiecznych obiektow.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
Aby méc nawigowac do punktu, nalezy go najpierw utworzyg.
1 Wybierz kolejno 4- Punkty.
2 Wybierz punkt trasy.
3 Wybierz Nawiguj do.
4 Wybierz opcje:
Aby rozpoczg¢ podréz bezposrednio do pozyciji, wybierz opcje Nawiguj do.
Aby utworzy¢ do pozycji trase uwzgledniajgca zwroty, wybierz opcje Trasa do.
Aby skorzysta¢ z nawigacji automatycznej, wybierz Nawig. autom..
5 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowe;j linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczyé czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to
z ustawien minimalnej bezpiecznej gtebokosci wody i minimalnej bezpiecznej wysokosci przeszkody.

6 Podazaj wzdtuz karmazynowe;j linii, aby unikngé ladu, wody ptytkiej i innych przeszkadd.

Usuwanie punktu lub pozycji MOB
1 Wybierz kolejno 4> Punkty.

2 Wybierz punkt lub pozycje MOB.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Skasu,j.

Usuwanie wszystkich punktéow
Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Usun dane uzytkownika > Punkty > Wszystkie.

Trasy

Trasa to Sciezka prowadzaca z jednej pozycji do co najmniej jednego celu podrozy.
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Tworzenie trasy rozpoczynajgcej sie w biezacej pozycji oraz nawigacja nig

Mozna utworzy¢ trase na mapie nawigacyjnej lub mapie wedkarskiej i natychmiast rozpoczg¢ podréz nig. Ta
metoda nie zapisuje trasy.

1

Wybierz miejsce docelowe na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej.

2 Wybierz kolejno SELECT > Trasa do.

g b W

6
7
8

Wybierz pozycje ostatniego zwrotu przed miejscem docelowym.
Wybierz kolejno SELECT > Dodaj zwrot.

W razie potrzeby powtdrz, aby dodaé kroki, rozpoczynajgc od miejsca docelowego, a konczac na biezgcej
pozyciji todzi.

Ostatni dodany zwrot powinien by¢ tym, ktory zostanie wykonany jako pierwszy, zaczynajac od biezacej
pozycji. Zwrot powinien znajdowac sie najblizej todzi.

Wybierz kolejno SELECT > Gotowe.

Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikngé¢ Iadu, wody ptytkiej i innych przeszkéd.

Tworzenie i zapisywanie trasy
Do jednej trasy mozna dodaé¢ maksymalnie 250 zwrotéw.

1
2

N o o b~ w

Wybierz kolejno 4- Trasy > Nowy > Trasa na podstawie mapy.
Wybierz pozycje startowa.

Punktem startowym moze by¢ aktualna lub inna pozycja.
Wybierz Dodaj zwrot.

Wybierz na mapie pozycje nastepnego zwrotu.

Wybierz Dodaj zwrot.

W razie potrzeby powtorz kroki 4 i 5, aby doda¢ wiecej zwrotdw.
Wybierz Gotowe.

Wyswietlanie listy tras i Sciezek funkcji nawigacji automatycznej

1
2
3

Wybierz kolejno 4> Trasy.
W razie potrzeby wybierz Filtruj, aby wyswietli¢ tylko trasy albo tylko $ciezki nawigacji automatycznej.
Wybierz Sortuj, aby posortowac liste dostepnych tras wg zasiegu, dtugosci lub nazwy.

Edytowanie zapisanej trasy
Istnieje mozliwos$¢ zmiany nazwy trasy oraz zmiany zwrotow nalezgcych do trasy.

1 Wybierz kolejno 4- Trasy.
2 Wybierz trase.
3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj trase.
4 Wybierz opcje:
+ Aby zmieni¢ nazwe, wybierz Nazwa, a nastepnie wpisz nazwe.
Aby edytowac zwrot z listy, wybierz kolejno Edytuj zwroty > Uzyj listy zwrotow, a nastepnie wybierz zwrot
z listy.
Aby wybra¢ zwrot przy uzyciu mapy, wybierz kolejno Edytuj zwroty > Uzyj mapy, a nastepnie wybierz
pozycje ha mapie.
Modyfikacja zwrotu, ktéry wykorzystuje zapisany punkt trasy, nie powoduje przeniesienia tego punktu.
Urzadzenie przenosi zwrot na trasie. Przeniesienie potozenia punktu trasy nie powoduje przeniesienia zwrotu
na trasie.
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Znajdowanie trasy i podroz zapisang trasg

Aby moc przegladag liste tras oraz rozpoczagé podréz jedna z nich, nalezy utworzy¢ i zapisa¢ co najmniej jedng
trase (Tworzenie i zapisywanie trasy, strona 34).

1

2
3
4

5
6

7

Wybierz kolejno 4- Trasy.

Wybierz trase.

Wybierz Nawiguj do.

Wybierz opcje:

+ Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Do przodu.
Aby podrézowac trasg z punktu docelowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Wstecz.

Aby podrézowac réwnolegle do trasy wybierz Przesuniecie (Przegladanie zapisanej trasy oraz podréz
réwnolegle do niej, strona 35).

Aby podrézowac po trasie od pierwszego punktu trasy, wybierz Od startu.

Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W $rodku karmazynowe;j linii widoczna jest cierisza, fioletowa
linia, ktdra reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozycji do celu. Skorygowany kurs ma charakter
dynamiczny i przesuwa sie wraz z todzig w przypadku zej$cia z kursu.

Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz karmazynowej linii, unikajac ladu, wody ptytkiej oraz innych
przeszkadd.

W przypadku zejscia z kursu kieru;j sie fioletowa linig (skorygowany kurs), aby nawigowac¢ do celu podrézy,
lub obierz kurs oznaczony przez karmazynowa linie (bezposredni kurs).

Przegladanie zapisanej trasy oraz podrdz rdwnolegle do niej

Aby moc przegladac liste tras oraz rozpocza¢ podrdz jedna z nich, nalezy utworzy¢ i zapisa¢ co najmniej jedna
trase (Tworzenie i zapisywanie trasy, strona 34).

1
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Wybierz kolejno 4> Trasy.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
Wybierz trase.

Wybierz Nawiguj do.

Wybierz Przesuniecie, aby nawigowac réwnolegle do trasy.

Wybierz Przesuniecie, aby wprowadzi¢ odlegtosé, o jakg ma zostac przesunieta trasa.

Okresl, w jaki sposéb ma przebiega¢ nawigacja trasa:

Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego podczas tworzenia trasy, na lewo od oryginalne;j
trasy, wybierz Do przodu — lewa burta.

Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego podczas tworzenia trasy, na prawo od oryginalnej
trasy, wybierz Do przodu — prawa burta.

Aby podrézowac trasg od punktu docelowego uzytego podczas tworzenia trasy, na lewo od oryginalnej
trasy, wybierz Wstecz - lewa burta.

Aby podrézowac trasg od punktu docelowego uzytego podczas tworzenia trasy, na prawo od oryginalnej
trasy, wybierz Wstecz - prawa burta.

W razie potrzeby wybierz Gotowe.

Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W srodku karmazynowej linii widoczna jest ciensza, fioletowa
linia, ktdra reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozycji do celu. Skorygowany kurs ma charakter
dynamiczny i przesuwa sie wraz z todzig w przypadku zejscia z kursu.

Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz karmazynowej linii, unikajac ladu, wody ptytkiej oraz innych
przeszkod.

10 W przypadku zejscia z kursu kieruj sie fioletowa linig (skorygowany kurs), aby nawigowac do celu podrdzy,

lub obierz kurs oznaczony przez karmazynowa linie (bezposredni kurs).
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Inicjowanie wzorca poszukiwania

Mozna zainicjowac wzorzec poszukiwania, aby przeszukac jakis obszar. R6zne wzorce sg lepiej dostosowane
do réznych warunkéw poszukiwania.

1 Wybierz kolejno 4- Trasy > Nowy > Trasa wykorzystujgca wzorzec SAR.
2 Wybierz wzorzec:

Wybierz Przeszukiwanie sektora, jesli pozycja obiektu jest blizej okreslona, obszar poszukiwania jest maty
i wymagane jest intensywne przeszukanie.

Wybierz Rozszerzany kwadrat, jesli pozycja obiektu jest blizej nieokreslona, obszar poszukiwania jest
maty i wymagane jest intensywne przeszukanie.

Wybierz Linia petzajaca/rownolegta, jesli pozycja obiektu jest oszacowana, obszar poszukiwania jest
maty i wymagane jest metodyczne przeszukanie.

3 Podaj parametry poszukiwania.
4 Wybierz Gotowe.

Usuwanie zapisanej trasy

1 Wybierz kolejno 4> Trasy.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Skasu,j.

Usuwanie wszystkich zapisanych tras
Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Usun dane uzytkownika > Trasy.

Nawigacja automatyczna

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy elektroniczne. Dane takich map nie gwarantuja
zachowania odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie porownywac kurs z obserwacjami
wzrokowymi, a takze unikac¢ ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktdre moga znajdowac sie na kursie.
Wszystkie linie trasy i nawigacji wyswietlane na ploterze nawigacyjnym stuzg jedynie jako ogélna pomoc

w znalezieniu odpowiedniego kanatu, ale nie sg doktadnym wyznacznikiem trasy. Nalezy zawsze korzysta¢
z pomocy nawigacyjnych i obserwowac warunki na wodzie podczas nawigacji, aby unikng¢ utkniecia na
mieliznie i innych zagrozen, ktére moga skutkowac¢ uszkodzeniem todzi, urazami ciata lub nawet $miercia.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Skorzystaj z funkcji nawigacji automatycznej, aby wyznaczy¢ najlepszg trase do celu podrézy. Funkcja nawigacji
automatycznej wylicza proponowang trase, wykorzystujgc ploter nawigacyjny do wyszukiwania danych mapy,
takich jak gtebokos$¢ wody czy znane przeszkody. Trase mozna dostosowac w trakcie zeglugi.

Ustawianie sciezki funkcji Nawig. autom. i podazanie nig
1 Wybierz cel podrézy (Cele, strona 30).

2 Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawig. autom..

3 Przejrzyj Sciezke wyznaczong przez karmazynowa linie.

4 Wybierz Rozpocznij nawigacje.

5 Podazaj wzdtuz purpurowej linii, aby unikng¢ ladu, wody ptytkiej i innych przeszkéd (Oznaczenia koloréw

trasy, strona 29).

UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowej linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczy¢ czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to
z ustawien minimalnej bezpiecznej gtebokos$ci wody i minimalnej bezpiecznej wysokosci przeszkody.
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Tworzenie i zapisywanie sciezki funkcji Nawig. autom.
1 Wybierz kolejno 4- Trasy > Nowy > Nawig. autom..
2 Wybierz punkt startowy, a nastepnie wybierz Dalej.
3 Wybierz cel, a nastepnie wybierz Dale;j.
4 Wybierz opcje:
+  Aby wyswietli¢ przeszkode i dostosowac sciezke w jej poblizu, wybierz Przeglad przeszkéd.

Aby dostosowac sciezke, wybierz Dostosuj sciezke, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami
wys$wietlanymi na ekranie.

Aby usung¢ sciezke, wybierz Anuluj funkcje nawigacji automatycznej.
Aby zapisa¢ sciezke, wybierz Gotowe.

Dostosowywanie zapisanej Sciezki Nawig. autom.
1 Wybierz kolejno 4- Trasy i nawigacja automatyczna.
2 Wybierz $ciezke i wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj > Dostosuj Sciezke.

PORADA: Podczas nawigacji $ciezka funkcji Nawig. autom., wybierz Sciezke na mapie nawigacyjnej i wybierz
Dostosuj Sciezke.

Wybierz pozycje na Sciezce.

Uzyj klawiszy strzatek, aby przesung¢ wskaznik do nowej pozycji.
W razie potrzeby wybierz punkt, a nastepnie wybierz Usun.
Wybierz Gotowe.
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Anulowanie trwajacego obliczania Nawig. autom.
Na mapie nawigacyjnej wybierz kolejno MENU > Anuluj.
PORADA: Mozesz tez szybko anulowaé obliczanie, wybierajgc BACK.

Ustawianie zaplanowanego przybycia

Funkcje te mozna wykorzysta¢ na trasie lub na $ciezce wyznaczonej przez funkcje Nawig. autom., aby uzyskac
informacje na temat spodziewanego czasu przybycia do wybranego miejsca. Umozliwia to zaplanowanie
przybycia w okreslone miejsce, np. na otwarcie mostu lub linie startu regat.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz MENU.
2 Wybierz Zapl. przyb..
PORADA: Mozna szybko otworzy¢ menu funkcji Zapl. przyb., wybierajgc punkt na $ciezce lub trasie.
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Konfiguracje tras nawigacji automatycznej

/\ PRZESTROGA
Ustawienia Preferowana gtebokos¢ i Przeswit pionowy maja wptyw na to, jak ploter oblicza Sciezke Nawig.
autom.. Jesli czes$¢ sciezki Nawig. autom. jest ptytsza niz Preferowana gtebokos¢ lub nizsza niz Przeswit
pionowy, ta czes¢é Sciezki Nawig. autom. jest wyswietlana jako pomaranczowa linia ciggta lub czerwona
linia przerywana na mapach Garmin Navionics+ i Garmin Navionics Vision+, a w poprzednich wersjach jako
przerywana linia w kolorze purpurowym lub szarym. W przypadku gdy t6dzZ wptynie na taki obszar, zostanie
wyswietlone ostrzezenie (Oznaczenia koloréw trasy, strona 29).

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do wszystkich map.
Mozna skonfigurowac¢ parametry, z ktérych korzysta ploter nawigacyjny do obliczania sciezki Nawig. autom..
Wybierz o 38 Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom..
Preferowana gtebokos$é: W oparciu o dane gtebokosci wskazane na mapie ustawia minimalng gtebokos$¢ wody,
po ktérej t6dz moze bezpiecznie przeptynac.
UWAGA: Minimalna gtebokos$¢ w przypadku ptatnych map (wykonanych przed 2016 r.) wynosi 0,9 m
(3 stopy). W przypadku wprowadzenia bezpiecznej gtebokosci wynoszgcej mniej niz 0,9 m (3 stopy), dla
potrzeb przeliczania sciezki wyznaczonej przez funkcje Nawig. autom. wykresy beda wykorzystywac jedynie
gtebokosci réowne 0,9 m (3 stopy).

Przeswit pionowy: W oparciu o dane mapy ustawia minimalng wysoko$¢ mostu lub przeszkody, pod ktorymi
t6dZ moze bezpiecznie przeptynaé.

Dystans od brzegu: Umozliwia okreslenie, jak blisko linii brzegowej ma znajdowac sie sciezka Nawig.
autom.. Sciezka moze zostaé przesunieta, jesli ustawienie to zostanie zmienione podczas nawigacji.
Dostepne wartosci dla tego ustawienia sg wzgledne, nie bezwzgledne. Aby upewnic sig, ze linia nawigacji
automatycznej zostata wytyczona w odpowiedniej odlegtosci od linii brzegowej, mozna oceni¢ potozenie
sciezki przy pomocy jednego lub wielu znajomych celéw, ktére wymagaja nawigacji przez waskie drogi
wodne (Regulowanie dystansu od brzegu, strona 39).
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Regulowanie dystansu od brzegu

Ustawienie Dystans od brzegu wskazuje, jak blisko linii brzegowej ma znajdowac sie linia Nawig. autom.. Linia
Nawig. autom. moze zosta¢ przesunieta, jesli ustawienie to zostanie zmienione podczas nawigacji. Dostepne
wartosci dla ustawienia Dystans od brzegu sg wzgledne, nie bezwzgledne. Aby upewnic sie, ze linia Nawig.
autom. zostata wytyczona w odpowiedniej odlegtosci od linii brzegowej, mozna oceni¢ potozenie linii Nawig.
autom. przy pomocy jednego lub wielu znajomych celéw, ktére wymagajg nawigacji przez waskie drogi wodne.

1 Zawin jednostka do portu lub rzué¢ kotwice.

Wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Norm..
Wybierz cel, do ktérego wczesniej nawigowano.

Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawig. autom..
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Ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl, czy linia bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty
zapewniajg efektywna podréz.

6 Wyblerz opcje:

Jesli potozenie linii nawigacji automatycznej jest zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Opcje nawigaciji
> Przerwij nawigacje i przejdz do kroku 10.

Jesli linia prowadzi zbyt blisko znanych przeszkaéd, wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja >
Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Daleko.

Jesli zwroty w linii sg zbyt szerokie, wybierz kolejno L > Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. >
Dystans od brzegu > Blisko.

7 Jesli w kroku 6 wybrano ustawienie Blisko lub Daleko, ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg efektywng podréz.

Nawig. autom. utrzymuje szeroki odstep od przeszkdd na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu
Dystans od brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najbl.. W rezultacie ploter nawigacyjny moze nie przenies¢
linii Nawig. autom., chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji przez waskie drogi wodne.

8 Wyblerz opcje:

Jesli potozenie linii nawigacji automatycznej jest zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Opcje nawigaciji
> Przerwij nawigacje i przejdz do kroku 10.

Jesli linia prowadzi zbyt blisko znanych przeszkéd, wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja >
Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Najdalej.

Jesli zwroty w linii sg zbyt szerokie, wybierz kolejno L > Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. >
Dystans od brzegu > Najbl..

9 Jesli w korku 8 wybrano ustawienie Najbl. lub Najdalej, ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl|, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg efektywng podréz.

Nawig. autom. utrzymuje szeroki odstep od przeszkdd na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu
Dystans od brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najbl.. W rezultacie ploter nawigacyjny moze nie przenies$¢
linii Nawig. autom., chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji przez waskie drogi wodne.

10 Co najmniej jeszcze jeden raz powtdrz kroki 3—9, uzywajac za kazdym razem innego celu, az nauczysz sie
korzystac z ustawienia Dystans od brzegu.

Slady

W ramach sladu rejestrowana jest droga pokonana todzig. Aktualnie rejestrowany slad okresla si¢ mianem
aktywnego sladu i mozna go mozna zapisac. Slady mozna wyswietla¢ na kazdej mapie i w kazdym widoku
mapy 3D.

Wyswietlanie sladow
1 Na mapie wybierz MENU > Warstwy > Zarzadzaj danymi uzytkownika > Slady.
2 Wybierz $lady do wyswietlenia.

Linia szlaku widoczna na mapie wskazuje $lad.
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Ustawianie koloru aktywnego sladu

1
2

Wybierz kolejno 4- Slady > Opcje aktywnego $ladu > Kolor $ladu.
Wybierz kolor $ladu.

Zapisywanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany slad jest nazywany aktywnym sladem.

1
2

3

Wybierz kolejno 4- Slady > Zapisz aktywny $lad.
Wybierz opcje:
Okresl czas rozpoczecia aktywnego $ladu.
Wybierz Caty dziennik.
Wybierz Zapisz.

Wyswietlenie listy zapisanych sladow

Wybierz kolejno 4 > Slady > Zapisane $lady.

Edytowanie zapisanego sladu

1
2
3
4

Wybierz kolejno 4- Slady > Zapisane $lady.

Wybierz slad.

Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj slad.

Wybierz opcje:

+ Wybierz Nazwa, a nastepnie wpisz nowg nazwe.
Wybierz Kolor $ladu, a nastepnie wybierz kolor.
Wybierz Zapisz jako trase, aby zapisa¢ slad jako trase.
Wybierz Zapisz jako granice, aby zapisa¢ slad jako granice.

Zapisywanie sladu jako trasy

1
2
3

Wybierz kolejno 4 > Slady > Zapisane $lady.
Wybierz slad.
Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj slad > Zapisz jako trase.

Przegladanie zarejestrowanego sladu i podroz zarejestrowanym sladem

Aby moc przegladac liste sladow oraz nawigowac, korzystajac z nich, nalezy zarejestrowac i zapisa¢ co
najmniej jeden slad.

1

2
3
4

5
6

Wybierz kolejno 4 > Slady > Zapisane $lady.

Wybierz slad.

Wybierz Podazaj.

Wybierz opcje:
Aby podrézowa¢ sladem od punktu startowego uzytego podczas tworzenia sladu, wybierz Do przodu.
Aby podrézowac sladem od punktu docelowego uzytego podczas tworzenia sladu, wybierz Wstecz.

Przejrzyj kurs oznaczony kolorowa linia.

Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz linii, unikajgc ladu, wody ptytkiej oraz innych przeszkdéd.

Usuwanie zapisanego sladu

1
2
3

Wybierz kolejno 4- Slady > Zapisane $lady.
Wybierz slad.
Wybierz kolejno Przejrzyj > Skasuj.
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Usuwanie wszystkich zapisanych sladow
Wybierz kolejno 4- Zarzadzaj danymi uzytkownika > Usun dane uzytkownika > Zapisane slady.

Odtwarzanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany slad jest nazywany aktywnym sladem.
1 Wybierz kolejno 4> Slady > Podazaj aktywnym $ladem.
2 Wybierz opcje:
Okresl czas rozpoczecia aktywnego sladu.
Wybierz Caty dziennik.
3 Przejrzyj kurs oznaczony kolorowa linia.
4 Nawiguj wzdtuz kolorowej linii, unikajgc ladu, wody ptytkiej i innych przeszkéd.

Czyszczenie aktywnego sladu
Wybierz kolejno 4> Slady > Wyczy$¢é aktywny $lad.
Pamie¢ sladow zostanie wyczyszczona. Aktywny slad bedzie w dalszym ciggu rejestrowany.

Zarzadzanie pamiegcig wykresow sladow podczas rejestrowania
1 Wybierz kolejno 4- Slady > Opcje aktywnego $ladu.
2 Wybierz Tryb rejestraciji.
3 Wybierz opcje:
Aby rejestrowac wykres sladu do czasu zapetnienia pamieci $ladu, wybierz Wypetnij.
Aby rejestrowac wykres $ladu w sposob ciaggly, zastepujac stare dane sladu nowymi, wybierz Zawin.

Konfiguracja interwatu rejestrowania dla wykresu sladu
Mozna okresli¢ czestotliwos¢, z jakg ma by¢ rejestrowany wykres sladu. Czestsze rejestrowanie pozwala
uzyskac¢ doktadniejsze dane, powoduje jednak szybsze zapetnianie sie wykresu $ladu. Zaleca sie zastosowanie
interwatu rozdzielczosci w celu umozliwienia najefektywniejszego wykorzystania pamieci.
1 Wybierz kolejno 4- Slady > Opcje aktywnego $ladu > Interwat > Interwat.
2 Wybierz opcje:
+ Aby rejestrowac¢ $lad na podstawie dystansu miedzy punktami, wybierz kolejno Dystans > Zmien,

a nastepnie podaj dystans.

Aby rejestrowac slad na podstawie interwatu czasu, wybierz kolejno Czas > Zmien, a nastepnie podaj

interwat czasu.

Aby rejestrowac wykres sladu na podstawie zejscia z kursu, wybierz kolejno Rozdzielczos¢ > Zmien,
a nastepnie przed zarejestrowaniem punktu sladu podaj maksymalny dozwolony btad w stosunku do
witasciwego kursu. To jest zalecana opcja zapisu.
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Granice

Funkcja ta jest narzedziem stuzacym jedynie do zwiekszania Swiadomosci sytuacyjnej i nie we wszystkich
warunkach zapobiegnie utknieciu na mieliznie lub kolizji. Zapewnienie bezpiecznego sterowania todzig nalezy
do obowigzkdéw uzytkownika.

/\ PRZESTROGA
Ustawienie Sygnat dzwiekowy musi by¢ wigczone, aby byto stychaé alarmy (Ustawienia dZzwieku i wyswietlania,
strona 59). Nieustawienie alarméw dZzwiekowych moze doprowadzi¢ do obrazen lub zniszczenia mienia.

Granice pozwalajg unika¢ wyznaczonego obszaru na terenie akwenu lub pozostawac w jego obrebie. Mozna
ustawic¢ alarm informujacy o przekroczeniu granicy.

Tworzenie granic w postaci obszardw, linii i okregdw jest mozliwe z poziomu mapy. Mozna réwniez
przeksztatcac zapisane $lady lub trasy w granice. Aby utworzy¢ obszar granicy za pomocg punktéw, utwérz
trase z uzyciem punktéw, a nastepnie dokonaj jej konwersji do granicy.

Mozna ustawi¢ granice jako aktywna. Dane aktywnych granic mozna dodac¢ do pél danych na mapie.

Tworzenie granicy

1 Wybierz kolejno 4 > Granice > Nowy.

2 Wybierz ksztatt granicy.

3 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Konwersja trasy do granicy

1 Wybierz kolejno 4 > Trasy.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj trase > Zapisz jako granice.

Konwersja sladu do granicy

1 Wybierz kolejno 4- Slady > Zapisane $lady.

2 Wybierz $lad.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj slad > Zapisz jako granice.

Edycja granicy

1 Wybierz kolejno 4 > Granice.

2 Wybierz granice.

3 Wybierz Przejrzyj.

4 Wybierz opcje:
Aby edytowac wyglad granicy na mapie, wybierz Opcje wyswietlania.
Aby zmienic linie granicy lub jej nazwe, wybierz Edytuj granice.
Aby edytowac alarm granicy, wybierz Alarm.
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Ustawianie alarmu granicy

Alarmy granic informujg o zblizaniu sie na okreslong odlegtos¢ do ustawionych granic. Moze to by¢ przydatne
w przypadku préby ominiecia pewnych obszaréw lub gdy nalezy zachowac¢ szczegolng ostroznos¢ w pewnych
obszarach.

1 Wybierz kolejno 4 > Granice.

2 Wybierz granice.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Alarm.

4 Wybierz opcje:
Aby ustawi¢ wigczanie alarmu w momencie zblizania sie todzi na okreslong odlegtos¢ do granicy obszaru,
wybierz Dystans ostrzezenia, podaj odlegtosc¢ i wybierz Gotowe.

Aby ustawi¢ alarm sygnalizujgcy wptywanie w granice obszaru lub okregu albo wyptywanie z nich, wybierz
Obszar, aby pokaza¢ Wptywanie lub Opuszczanie....

Wytaczanie wszystkich alarmoéw granicy
Wybierz kolejno 4- Zarzadzaj danymi uzytkownika > Granice > Alarmy.

Usuwanie granicy

1 Wybierz kolejno 4 > Granice.

2 Wybierz granice.

3 Wybierz kolejno Przejrzyj > Edytuj granice > Skasuj.

Usuwanie wszystkich zapisanych punktdow, sladdw, tras i granic

Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Usun dane uzytkownika > Usun wszystkie dane
uzytkownika > OK.

Echosonda Fishfinder

Po prawidtowym podtgczeniu kompatybilnego przetwornika, plotera nawigacyjnego mozna uzywac jako
echosondy wedkarskie;.

Wiecej informacji na temat tego, ktory przetwornik najlepiej spetnia okreslone potrzeby, mozna znalez¢ na
stronie garmin.com/transducers.

Rézne widoki echosondy utatwiajg wyswietlanie ryb na danym obszarze. Dostepne widoki echosondy réznig sie
w zaleznosci od typu przetwornika i modutu echosondy podtgczonych do plotera nawigacyjnego. Na przyktad
mozna wyswietla¢ pewne ekrany echosondy Panoptix™ tylko po podtgczeniu kompatybilnego przetwornika
Panoptix.

Dostepne sg cztery podstawowe style widokéw echosondy: widok petnoekranowy, widok z podzielonym
ekranem, ktory stanowi potgczenie dwoch lub wiekszej liczby widokdw, widok Podziat powiekszenia oraz widok
Podziat czestotliwosci, w ktérym wyswietlane sg dwie rézne czestotliwosci. Mozna dostosowacé ustawienia
kazdego widoku na ekranie. Na przyktad podczas wyswietlania widoku Podziat czestotliwo$ci mozna osobno
dostosowac czutosc¢ dla kazdej czestotliwosci.

W przypadku braku widoku echosondy, ktory spetnia potrzeby uzytkownika, mozna stworzy¢ wtasny ekran
kombinacji (Dostosowywanie za pomoca stron kombinacji, strona 6).

Przerywanie przesytania sygnatow echosondy
+ Aby wytgczy¢ aktywng echosonde, na jej ekranie wybierz kolejno MENU > Transmituj.

+ Aby dezaktywowac wszystkie sygnaty nadawane przez echosonde, wybierz Oi Wytacz catkiem transmisje
sonaru.
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Widok sonaru Tradycyjny
W zaleznosci od podtgczonego przetwornika dostepnych jest kilka widokéw petnoekranowych.

W petnoekranowym widoku sonaru Tradycyjny wyswietlany jest duzy obraz odczytow sonaru z przetwornika. Na

skali zasiegu widocznej po prawej stronie ekranu przedstawiona jest gtebokos¢ wykrytych obiektdéw, gdy ekran
przewija sie od prawej do lewej strony.

@ Informacje o gtebokosci

@ Obiekty znajdujgce sie w toni lub ryby
@ Dno akwenu

Widok echosondy z podziatem czestotliwosci

W widoku echosondy z podziatem czestotliwosci, na obu stronach ekranu wyswietlany jest wykres danych
echosondy o réznych czestotliwosciach. Z tego widoku mozesz korzysta¢ w przypadku zamontowania wielu
przetwornikéw lub przetwornika obstugujgcego wiele czestotliwosci.

UWAGA: W przypadku korzystania z przetwornika z jednopasmowym CHIRP podtgczonego do obstugiwanego
plotera nawigacyjnego lub modutu echosondy widok echosondy z podziatem czestotliwosci przetgcza sie
miedzy dwiema czestotliwosciami, co spowalnia predkos¢ przesuwu. Wskaznik kanatu pojawia sie obok
czestotliwosci echosondy po kazdej stronie ekranu, co pomaga zidentyfikowaé to zachowanie.
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Widok echosondy Garmin ClearVi™

UWAGA: Aby odbiera¢ sygnat sonaru skanujgcego Garmin ClearVi, niezbedny jest zgodny przetwornik.
Informacje na temat zgodnych przetwornikéw mozna znalez¢ na stronie garmin.com/transducers.

Sonar Garmin ClearVi o wysokiej czestotliwosci zapewnia doktadniejszy obraz okolicy pod todzig, zapewniajgc
bardziej szczegotowy obraz mijanych przez 16dz obiektow.

Tradycyjne przetworniki emitujg wigzke stozkowa. Technologia echosondy Garmin ClearVi emituje wigzke,

podobng ksztattem do wigzki kopiarki. Taka wigzka zapewnia wyrazniejszy, przypominajacy zdjecie obraz
sytuacji pod todzia.
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Widok ekranu echosondy

Ekran echosondy przedstawia informacje z echosondy wys$wietlane na okragtej skali gtebokosci, wskazujac
na to, co znajduje sie pod dnem todzi. Ma postaé pierscienia, ktérego poczatek znajduje sie na gérze oraz
ktory postepuje w prawo. Skala wewnatrz pierscienia wskazuje na gtebokos$¢. Po pojawieniu sie na okreslonej
gtebokosci informacji z echosondy, informacje z echosondy migajg na pierscieniu.

Kolory oznaczajg rozng moc echa odbieranego przez echosonde. Domysiny schemat kolorow jest zgodny
z tradycyjna paletg kolorow echosondy, w ktérej kolor zétty oznacza najsilniejszy sygnat zwrotny,
pomaranczowy — silny , czerwony — stabszy, a niebieski — najstabszy sygnat zwrotny.

Wybierz Sonar > Flasher.

A-Scope, powiekszony widok z prawej strony
A-Scope z zaznaczonym obszarem powiekszenia?
Skala gtebokosci

Gtebokos¢ w aktualnej pozycii

Kat i zasieg stozka przetwornika przy biezacej czestotliwosci

@ 6® @O0

Widoki echosondy na ekranach kombinacji

Mozesz dodac co najmniej jeden dostepny widok echosondy do niestandardowego ekranu kombinacji
(Dostosowywanie za pomocg stron kombinacji, strona 6). Jesli dostepne jest co najmniej jedno zrédto danych
echosondy, mozesz wyswietla¢ ekrany echosondy wykorzystujgce rézne zrédta echosondy w osobnych oknach
niestandardowego ekranu kombinac;ji.

Jesli dostepne jest co najmniej jedno zrédto danych echosondy, podczas tworzenia niestandardowej kombinaciji
zostanie wyswietlony monit o wybranie zrédta. Po utworzeniu kombinacji mozesz pézniej zmieni¢ zrédto
uzywane w oknie ekranu kombinacji (Wybdr Zrédta echosondy, strona 47).

2 Mozna nacisngé <4 | %, aby przesungé obszar powiekszenia w gére lub w dot.
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Okreslanie typu przetwornika

Ploter nawigacyjny jest kompatybilny z catg gama dodatkowych przetwornikéw, tagcznie z przetwornikami
Garmin ClearV(, ktére sg dostepne na stronie garmin.com/transducers.

W przypadku podtaczenia przetwornika, ktéry nie znajdowat sie w zestawie z ploterem nawigacyjnym, moze by¢
konieczne ustawienie typu przetwornika, aby echosonda dziatata prawidtowo.

UWAGA: Nie wszystkie plotery i moduty echosond obstuguja te funkcje.

1 Wykonaj ponizsze czynnosci:
W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Instalacja > Przetworniki.
Wybierz kolejno E o 38 Moja t6dz > Przetworniki.

2 Wybierz przetwornik, ktéry chcesz zmienié¢, a nastepnie wybierz Zmien model.

3 Wybierz opcje:
Aby umozliwi¢ ploterowi nawigacyjnemu automatyczne wykrywanie przetwornika, wybierz
Autowykrywanie.

Aby recznie wybra¢ przetwornik, wybierz opcje, ktéra pasuje do zainstalowanego przetwornika, np. 2
wiazki (200/77 kHz) lub 2 czestotliwosci (200/50 kHz).

NOTYFIKACJA

Reczny wybdr przetwornika moze spowodowac jego uszkodzenie lub obnizenie jego wydajnosci.

UWAGA: Jezeli przetwornik zostanie wybrany recznie, odtgcz go, a nastepnie podtgcz inny przetwornik.
Nalezy zresetowac te opcje na Autowykrywanie.

Wybor zrodta echosondy

Jesli w danym widoku echosondy dane sg zapewniane przez co najmniej jeden przetwornik, mozesz wybraé
zrodto do uzycia w tym widoku. Na przyktad, jesli dostepne sg dwa przetworniki zapewniajgce dane Garmin
ClearVi, mozesz wybra¢ zrédto do uzycia w widoku echosondy Garmin ClearVi.

1 Otworz widok echosondy, ktérego zrodto chcesz zmienic.

Jesli widok echosondy znajduje sie na ekranie kombinacji, musisz wybra¢ widok, ktéry chcesz zmienic.
2 Wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Zrédto.
3 Wybierz zrédto dla tego widoku echosondy.

Zmiana nazwy zrodta echosondy

Mozna zmieni¢ nazwe zrédta echosondy, aby méc tatwo zidentyfikowaé to zrédto. Zrddto echosondy jest
powigzane z ploterem nawigacyjnym lub modutem echosondy za pomoca podtgczonego przetwornika. Na
przykiad, za jego pomocg mozesz nada¢ nazwe ,Dzidb” ploterowi nawigacyjnemu zamontowanemu na dziobie
todzi.

1 Wybierz kolejno E o 38 Komunikacja > Sie¢ BlueNet™.

2 Wybierz ploter nawigacyjny lub modut echosondy, ktérego nazwe chcesz zmienié.
3 Wybierz Zmien nazwe.

4 Podaj nazwe.

Wstrzymywanie i wznawianie wyswietlania echosondy

UWAGA: Wstrzymuje wyswietlanie echosondy wptywa tylko na widok echosondy w urzadzeniu, w ktérym
wstrzymano jej wyswietlanie. Przetwornik nadal nadaje i odbiera sygnaty echosondy, a inne podtgczone
wyswietlacze nadal pokazujg podglad na zywo danych echosondy.

W widoku echosondy nacisnij przycisk strzatki skierowany w strone echosondy z przewijanym widokiem.
Aby wznowié¢ przesuw echosondy po wstrzymaniu, wybierz BACK.
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Wyswietlanie historii echosondy
Mozna przewijaé informacje na wyswietlaczu echosondy, aby przeglada¢ archiwalne dane sonaru.
UWAGA: Nie wszystkie przetworniki przechowujg archiwalne dane echosondy.

1 W widoku echosondy wstrzymaj wyswietlanie (Wstrzymywanie i wznawianie wyswietlania echosondy,
strona 47).

2 Przytrzymaj przycisk strzatki skierowany w strone echosondy z przewijanym widokiem, aby wyswietli¢
historie.

3 Wybierz BACK, aby opuscic historie i wznowi¢ przesuw echosondy.

Tworzenie punktu na ekranie echosondy

1 W widoku echosondy wstrzymaj wyswietlanie (Wstrzymywanie i wznawianie wyswietlania echosondy,
strona 47).

2 W razie potrzeby przewin historie wyswietlania echosondy, az znajdziesz lokalizacje, w ktorej chcesz
utworzy¢ punkt trasy.

3 Wybierz lokalizacje w widoku echosondy, w ktérej chcesz utworzy¢ punkt trasy.
4 Wybierz Q*.
5 W razie potrzeby edytuj informacje o punkcie.

Dostosowywanie poziomu szczegotowosci

Mozna wyregulowa¢ poziom szczegoétowosci i zaktécen wyswietlanych na ekranie sonaru poprzez
dostosowanie wzmocnienia w przypadku tradycyjnych przetwornikéw lub jasnosci w przypadku przetwornikow
Garmin ClearVd.

Aby wyswietla¢ na ekranie echo o najwiekszej intensywnosci, mozna zmniejszy¢ wzmocnienie lub jasnosé¢,
aby pozby¢ sie echa o mniejszej intensywnosci i zaktécen. Aby wyswietla¢ na ekranie wszystkie informacije,
mozna zwiekszy¢é wzmocnienie lub jasnos¢, aby wyswietla¢ wiecej informacji na ekranie. Spowoduje to jednak
zwiekszenie zaktocen i moze utrudni¢ rozpoznawanie wtasciwego echa.

1 W widoku sonaru wybierz MENU.

2 Wybierz opcje Wzm. lub Jasnosé.

3 Wybierz opcje:
Aby recznie zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wzmocnienie, wybierz Do gory lub W dét.
Aby umozliwi¢ ploterowi nawigacyjnemu automatyczng regulacje wzmocnienia lub jasnosci, wybierz
opcje automatyczna.

Dostosowywanie intensywnosci koloréw

Mozna dostosowac intensywnos¢ kolorow i podswietli¢ wybrane obszary na ekranie sonaru poprzez
wyregulowanie wzmocnienia koloréw w przypadku tradycyjnych przetwornikéw lub kontrastu w przypadku kilku
innych przetwornikéw. To ustawienie dziata najlepiej po dostosowaniu poziomu szczegdtowosci informaciji
wyswietlanych na ekranie przy uzyciu ustawiefh wzmocnienia lub jasnosci.

Aby podswietli¢ mniejsze tawice ryb lub wyswietli¢ cel w bardziej intensywny sposdb, mozna zwiekszy¢
wzmochnienie koloréw lub kontrast. Spowoduje to utrate skutecznego rozrézniania obiektéw w przypadku echa
o duzej intensywnosci przy dnie. Aby zmniejszy¢ intensywnos¢ echa, mozna zmniejszy¢ wzmocnienie kolorow
lub kontrast.

1 W widoku sonaru wybierz MENU.
2 Wybierz odpowiednig opcje w zaleznosci od widoku echosondy:
Wybierz Kontrast.
Wybierz kolejno Ustawienia sonaru > Wyglad > Wzmocnienie kolorow.
3 Wybierz opcje:
Aby recznie zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ intensywnos¢ koloréw, wybierz Do gory lub W dot.
Aby uzy¢ domysinego ustawienia, wybierz opcje Domysiny.
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Konfiguracja echosondy
UWAGA: Nie wszystkie opcje i ustawienia majg zastosowanie do wszystkich modeli i przetwornikéw.
Ustawienia te dotyczg nastepujgcych rodzajéw przetwornikow.
Tradycyjny
Garmin ClearVi
W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru.

Predkos$é przesuwu: Umozliwia ustawienie predkosci przesuwu ekranu echosondy od prawej do lewej strony
(Ustawianie predkosci przesuwu, strona 50).

Na wodach ptytkich mozna wybra¢ mniejszg predkosci przesuwu, aby wydtuzyé czas wyswietlania informacji
na ekranie. Na gtebszych wodach mozna wybra¢ szybszg predkos¢ przesuwu. Opcja automatycznej
predkosci przesuwu powoduje dostosowanie predkosci przesuwu do predkosci, z jakg przemieszcza sie
t6dz.

Redukcja zaktocen: Redukuje i zmniejsza ilo$¢ zaktdcen wyswietlanych na ekranie echosondy (Ustawienia
redukcji zaktdcen sonaru, strona 51).

Wyglad: Pozwala wybra¢ opcje wygladu ekranu echosondy (Ustawienia wygladu echosondy, strona 51).

Alarmy: Pozwala ustawi¢ alarmy echosondy (Alarmy echosondy, strona 52).

Zaawansowane: Pozwala skonfigurowac rézne ustawienia wyswietlania danych echosondy i danych Zrédta
(Zaawansowane ustawienia echosondy, strona 52).

Instalacja: Umozliwia konfiguracje przetwornika (Ustawienia instalacyjne przetwornika, strona 53).

Ustawianie stopnia powiekszenia na ekranie sonaru
1 W widoku echosondy wybierz MENU > Powiekszenie > *** > Tryb.
2 Wybierz opcje:
+ Aby automatycznie ustawi¢ gtebokos¢ i powiekszenie, wybierz Automatycznie.

W razie potrzeby wybierz Ustaw powiekszenie, aby zmienié¢ ustawienie powiekszenia. Wybierz opcje
Pokaz w gore lub Pokaz w dét, aby ustawi¢ zakres gtebokosci powiekszonego obszaru, a nastepnie opcje
Powieksz lub Pomniejsz, aby zwiekszy¢ lub zmniejszyé powiekszenie powiekszonego obszaru.

Aby recznie ustawic zakres gtebokosci powiekszonego obszaru, wybierz Recznie.

W razie potrzeby wybierz Ustaw powiekszenie, aby zmienié¢ ustawienie powiekszenia. Wybierz opcje
Pokaz w gore lub Pokaz w dét, aby ustawi¢ zakres gtebokosci powiekszonego obszaru, a nastepnie opcje
Powieksz lub Pomniejsz, aby zwiekszy¢ lub zmniejszyé powiekszenie powiekszonego obszaru.

Aby powiekszy¢ okreslony obszar ekranu, wybierz opcje Powieksz.

W razie potrzeby wybierz opcje Powieksz, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ poziom powiekszenia.

PORADA: Pole powiekszenia mozna przeciggng¢ w nowe miejsce na ekranie.

Aby powiekszy¢ obraz danych z sonaru z gtebokosci dna, wybierz Blokada dna.

W razie potrzeby wybierz opcje Zakres, aby dostosowac gtebokos$¢ i umieszczenie obszaru blokady dna.
Aby anulowaé powiekszenie, usun zaznaczenie opcji Powiekszenie.

Wtaczanie widoku echosondy z podziatem powigkszenia

Gdy powiekszenie zostato ustawione na Automatycznie, Recznie lub Blokada dna, mozesz wigczy¢
widok z podziatem powigkszenia w celu wyswietlenia obok siebie zaréwno standardowego widoku, jak
i powiekszonego widoku.

W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Powiekszenie > *** > Podzial powieksz..
Aby wytgczy¢ widok z podziatem powiekszenia wybierz ponownie Podziat powieksz..
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Ustawianie predkosci przesuwu

Mozna ustawi¢ predkosc¢ przesuwu obrazu echosondy na ekranie. Wieksza predkos¢ przesuwu pozwala
wyswietla¢ wiecej szczegdétow az do momentu, gdy nie ma dodatkowych szczegdtéw do pokazania, w ktérym to
momencie funkcja zaczyna rozcigga¢ wys$wietlane szczegoty. Moze to by¢ przydatne podczas przemieszczania
sig, trolingu lub na bardzo gtebokiej wodzie, gdzie echosonda bardzo dtugo czeka na odbiér wystanego sygnatu.
Mniejsza predkos$é przesuwu umozliwia dtuzsze wyswietlanie na ekranie informacji z echosondy.

W wiekszosci sytuacji ustawienie Domyslny zapewni dobrg rownowage miedzy szybko przesuwajgcym sie
obrazem a wyswietlaniem obiektéw, ktére sg mniej znieksztatcone.
1 W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Predkos$¢ przesuwu.
2 Wybierz opcje:
+ Aby automatycznie dostosowac predkosc¢ przesuwu, korzystajgc z danych dotyczgcych predkosci nad
dnem, wybierz Automatycznie.

Ustawienie Automatycznie wybiera warto$¢ przesuwu odpowiadajgcg predkosci todzi, aby obiekty

w wodzie byly wyswietlane we wtasciwych proporcjach i byty mniej znieksztatcone. W przypadku
wyswietlania widoku echosondy Garmin ClearVii/SideVi lub podczas wyszukiwania obiektow zalecane
jest korzystanie z ustawienia Automatycznie.

Aby przesuwac obraz szybciej, wybierz Do gory.
Aby przesuwac obraz wolniej, wybierz W dot.

Regulacja zakresu
Zakres skali gtebokosci mozna dostosowac do widokéw standardowych i echosondy Garmin ClearVd.

Pozwolenie urzadzeniu na automatyczne regulowanie zasiegu powoduje, ze dno jest wyswietlane w dolnej lub
trzeciej czesci ekranu echosondy. Taki widok moze by¢ przydatny podczas monitorowania dna w przypadku
minimalnych lub srednich zmian w uksztattowaniu terenu.

Reczna regulacja zasiegu umozliwia wyswietlanie okreslonego zakresu, co moze by¢ przydatne podczas
monitorowania dna w przypadku duzych zmian w uksztattowaniu terenu, takich jak uskoki czy klify. Obraz
dna jest wyswietlany na ekranie tak dtugo, jak tylko znajduje sie w ustalonym zakresie.

1 W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Zasieg.
2 Wybierz opcje:
Aby umozliwié ploterowi nawigacyjnemu automatyczna regulacje zasiegu, wybierz Automatycznie.
Aby recznie zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ zakres, wybierz Do gory lub W dét.
PORADA: Na ekranie echosondy mozna wybraé o= jub = aby recznie dostosowac ten zakres.
PORADA: Mozesz wybra¢ jednoczesnie = jub =— aby przetgcza¢ pomiedzy trybami regulacji automatycznej
i recznej.
PORADA: Gdy wyswietlanych jest wiele ekranéw echosondy, wybranie SELECT pozwala okresli¢, ktéry ekran
ma by¢ aktywny.
PORADA: Podczas wyswietlania pojedynczego ekranu echosondy mozesz wybra¢ SELECT, aby zmieni¢

skrét odpowiadajagcy przyciskom o= oraz == Kilkukrotne nacisniecie SELECT umozliwia wybor poziomu
opcji Zasieg, Wzm. lub Powieksz.
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Ustawienia redukcji zaktécen sonaru
W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Redukcja zakiocen.
Zaktocenia: Dostosowanie czutosci w celu zmniejszenia efektéw zaktdcen z pobliskich zrédet szumu.

Aby usungc¢ zaktocenia z obrazu, nalezy uzy¢ najnizszego ustawienia zaktocen, ktére powoduje uzyskanie
zgdanej poprawy. Najlepszym sposobem na wyeliminowanie zaktécen jest rozwigzanie problemdw
z instalacjg, ktore powodujg zaktécenia.

Limit koloréw: Ukrywa czesc¢ palety koloréw w celu eliminacji obszaréw nieznacznych zaktdcen.
Dzieki zmianie ustawienia kolorow mozna wyeliminowaé¢ wyswietlanie niepozgdanych elementéw na ekranie.

Wygtadzanie: Umozliwia wyeliminowanie zaktdcen, ktére nie sg czescig normalnego echa sonaru, i dostosowuje
wyglad odebranych odczytéw, np. dna.

Po ustawieniu wysokiego poziomu wygtadzania na ekranie pozostanie wiecej zaktécen niz w przypadku
korzystania z funkcji kontroli zaktécen, bedg one jednak mniej widoczne dzieki usrednianiu. Wygtadzanie
moze spowodowac usuniecie plam z dna. Korzystanie z funkcji wygtadzania i kontrolowania zaktécen
pozwala wyeliminowac¢ niskopoziomowe zaktdcenia. Mozna stopniowo regulowac¢ ustawienia eliminowania
zaktdcen i wygtadzania, tak aby usung¢ niepozagdane zaktocenia z ekranu.

Szum lustra wody: Ukrywanie zaktdcen powierzchniowych w celu zmniejszenia zaktocen. Szersze wigzki
(nizsze czestotliwosci) powodujg wyswietlanie wiekszej liczby obiektow, ale generujg wiecej zaktocen
powierzchniowych.

TVG: Dostosowuje czuto$¢ w czasie, co moze wptyngé na redukcje zaktécen.

To ustawienie najlepiej sprawdza sie wtedy, gdy chcesz kontrolowaé lub ograniczy¢ zaktécenia blisko lustra
wody. Umozliwia takze wys$wietlanie obiektéw znajdujgcych sie blisko lustra wody, ktére w innym wypadku sg
ukryte lub zamaskowane przez zaktdcenia powierzchniowe.

Ustawienia wygladu echosondy
W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Wyglad.
Schemat koloréw: Umozliwia ustawienie schematu koloréw.

Wzmochnienie koloréw: Umozliwia dostosowanie intensywnosci koloréw (Dostosowywanie intensywnosci
koloréw, strona 48).

A-Scope: Wyswietla pionowy ekran wzdtuz prawej krawedzi ekranu, ktéry natychmiast wskazuje odlegtos¢ do
celéw wraz ze skala.

Linia gtebokosci: Umozliwia wyswietlenie szybko dziatajgcej linii gtebokosci.
Krawedz: Wyr6znia najsilniejszy sygnat z dna, aby pomoc zdefiniowa¢ mocny lub staby sygnat.
Symbole ryb: Umozliwia ustawienie, jak echosonda wyswietla obiekty w toni.

UL

@ WySwietla obiekty w toni jako symbole wraz z informacjg tta z echosondy.
& Wyswietla obiekty w toni jako symbole wraz z informacja o gtebokosci i informacja tta z echosondy.
@

Wyswietla obiekty w toni jako symbole.

2l Wyswietla obiekty w toni jako symbole wraz z informacja o gtebokosci.

Sekwencja obrazow: Umozliwia szybsze przesuwanie sie obrazu z echosondy poprzez rysowanie wiecej
niz jednej kolumny danych na ekranie dla kazdej kolumny danych otrzymywanych z echosondy. Jest
to szczegolnie pomocne w przypadku korzystania z echosondy na gtebokiej wodzie, poniewaz sygnat
echosondy dtuzej podrézuje wtedy do dna i z powrotem do przetwornika.

Ustawienie 1/1 rysuje na ekranie jedng kolumne informacji na kazde echo echosondy. Ustawienie 2/1
rysuje na ekranie dwie kolumny informacji na kazde echo echosondy. Sytuacja przedstawia sie analogicznie
w przypadku ustawien 4/1i 8/1.

Dane naktadki: Ustawianie danych wyswietlanych na ekranie echosondy.
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Alarmy echosondy

Funkcja alarmoéw echosondy jest narzedziem stuzgcym jedynie do orientacji w terenie i nie we wszystkich
warunkach zapobiegnie utknigciu na mieliznie. Zapewnienie bezpiecznego sterowania todzig nalezy do
obowigzkéw uzytkownika.

/\ PRZESTROGA
Ustawienie Sygnat dzwiekowy musi by¢ wtgczone, aby byto stychaé alarmy (Ustawienia dZzwieku i wyswietlania,
strona 59). Nieustawienie alarméw dzwiekowych moze doprowadzi¢ do obrazen lub zniszczenia mienia.
UWAGA: Nie wszystkie opcje sg dostepne we wszystkich przetwornikach.
W odpowiednim widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Alarmy.
Alarmy echosondy mozna takze ustawi¢, wybierajac kolejno o 38 Alarmy > Sonar.
Woda ptytka: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos$¢ wody jest mniejsza od podanej wartosci.
Gtebina: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos$¢ wody jest wieksza od podanej wartosci.

Temperatura wody: Alarm jest uruchamiany, gdy przetwornik informuje, ze temperatura jest 0 1,1°C (2°F)
wyzsza lub nizsza niz podana wartos¢ temperatury.

Izobata: Powoduje, ze alarm uruchamia sie, gdy przetwornik wykryje obiekt zawieszony w toni na okreslonej
gtebokosci od powierzchni wody i od dna.

Ryby: Ustawia alarm witaczany, gdy echosonda wykryje obiekt zawieszony w toni.
*  @aax Ustawia wigczenie alarmu po wykryciu ryb o dowolnych rozmiarach.
+  @ax Ustawia wigczenie alarmu tylko po wykryciu srednich lub duzych ryb.
+ @ ustawia wiaczenie alarmu tylko po wykryciu duzych ryb.

Zaawansowane ustawienia echosondy

W widoku echosondy Tradycyjny wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Zaawansowane.

Limit szukania dna: Ta opcja ogranicza limit szukania dna do gtebokosci wybranej w sytuacji, gdy dla pozycji
Zasieg zaznaczono ustawienie Automatycznie. Aby skréci¢ czas szukania dna, mozna wybra¢ wartos¢
graniczng gtebokosci. Urzgdzenie nie bedzie wtedy szukato dna gtebiej niz na wskazanej gtebokosci.

Synchronizacja zasiegu > Wyl.: Zasiegi wszystkich widokéw echosondy na ekranie kombinaciji nie sg od siebie
zalezne.

Synchronizacja zasiegu > Wi.: Ta opcja ustawien jest dostepna tylko podczas wyswietlania ekranu kombinaciji
przy uzyciu co najmniej dwoch widokow echosondy tradycyjnej i echosondy Garmin ClearVi na ekranie
kombinacji. Zasieg jest synchronizowany dla wszystkich widokéw echosondy tradycyjnej i echosondy Garmin
ClearVi na ekranie kombinacji.

Synchronizacja zasiegu > Tylko ten sam przetwornik: Jest to ustawienie domysine. Zasiegi sg
synchronizowane dla widokow z kazdego przetwornika na ekranie kombinacji, ale nie pomiedzy réznymi
przetwornikami.

UWAGA: Ustawienie to nie ma zastosowania do przetwornika z dwupasmowym CHIRP.
Synchronizacja predkosci przesuwu: Ta opcja ustawien jest dostepna tylko podczas wyswietlania ekranu
kombinacji przy uzyciu co najmniej dwdch widokéw z echosondy tradycyjnej i echosondy Garmin ClearVii na

ekranie kombinaciji. Wartosci przesuwu sg synchronizowane dla wszystkich widokéw echosond tradycyjnych
i echosond Garmin ClearVi na ekranie kombinaciji.
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Ustawienia instalacyjne przetwornika
Ustawienia te dotyczg nastepujacych rodzajéw echosondy.
Tradycyjny
Garmin ClearVi
W widoku odpowiedniego echosondy wybierz opcje.
W widoku echosondy Tradycyjny wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Instalacja.
W widoku echosondy Garmin ClearVi wybierz kolejno MENU > Konfiguracja ClearVii > Instalacja.

Przywrda¢ domysine ustawienia echosondy: Przywraca ustawienia echosondy do domysinych wartosci
fabrycznych.

Przetworniki: Wyswietla szczegétowe informacje na temat zainstalowanych przetwornikéw i zapisuje je na
karcie pamieci.

Przetworniki > Zmien model: Umozliwia zmiane typu zainstalowanego przetwornika (Okreslanie typu
przetwornika, strona 47).

Przetworniki > Reczna konfiguracja: Umozliwia reczne ustawienie parametréw konfiguracji przetwornika
w kompatybilnym module echosondy. Wiecej informacji na temat podtgczania i recznej konfiguracji
przetwornika mozesz znalez¢ w instrukcji instalacji kompatybilnego modutu echosondy.

Czestotliwosci sonaru

UWAGA: Dostepne czestotliwosci zalezg od uzywanych przetwornikow.

Regulacja czestotliwosci pomaga dostosowacé sonar do okreslonych celdw i aktualnej gtebokosci wody.
Wyzsze czestotliwosci korzystajg z wezszych wigzek i przydaja sie przy duzych predkosciach i wzburzonym
morzu. Wyzsza czestotliwos¢ oznacza lepsza wyrazistos¢ dna i termokliny.

Nizsze czestotliwosci korzystajg z szerszych wigzek, ktére pozwalajg dostrzec wiecej obiektow, ale generuja
zarazem wiecej zaktdcen powierzchniowych i ograniczajg ciggtos¢ echa dna przy wzburzonym morzu. Szersze
wigzki generujag wieksze tuki dla ech obiektéw, dzieki czemu sg idealne do lokalizowania ryb. Szersze wigzki
dziatajg réwniez lepiej na gtebokiej wodzie, poniewaz nizsza czestotliwos¢ oznacza lepszg penetracje gtebin.
Czestotliwosci CHIRP pozwalajg sprawdzi¢ kazdy impuls w réznych czestotliwosciach, co daje lepsze
rozrdznianie obiektdw w gtebinach. Technologia CHIRP moze byé uzywana do wyraznego identyfikowania
obiektow, takich jak pojedyncze ryby w tawicy oraz do réznych zastosowan na gtebinach. Na ogoét dziata lepiej
niz zastosowanie pojedynczej czestotliwosci. Poniewaz niektdre ryby moga by¢ lepiej widoczne w przypadku
uzycia statej czestotliwosci, nalezy wzig¢ pod uwage cel i warunki wodne podczas korzystania z czestotliwosci
CHIRP.

Niektére przetworniki umozliwiajg regulacje wstepnie ustawionych czestotliwosci dla kazdego elementu
przetwornika. Umozliwia to szybkg zmiane czestotliwosci przy uzyciu wstepnie ustawionych wartosci
w przypadku zmiany warunkéw w wodzie lub celéw poszukiwan.

Przegladanie dwdch czestotliwosci jednoczesnie przy wykorzystaniu widoku podziatu czestotliwosci pozwala
zajrze¢ w gtebiny za pomoca echa o nizszej czestotliwosci, a takze wyswietli¢ wigcej szczego6tow z echa
0 wyzszej czestotliwosci.

NOTYFIKACJA

Nalezy zawsze pamietac o lokalnych przepisach dotyczacych czestotliwosci echosond. Na przyktad, aby
ochroni¢ stada orek, w niektorych przypadkach zabrania sie korzystania z czestotliwosci z zakresu od 50 do 80
kHz w promieniu 0,8 km ('/, mili) od stada orek. To uzytkownik jest odpowiedzialny za korzystanie z urzadzenia
zgodnie ze wszystkimi obowigzujgcymi przepisami i rozporzadzeniami.
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Wybieranie czegstotliwosci przetwornika
UWAGA: W przypadku niektérych widokéw echosondy i przetwornikow zmiana czestotliwosci nie jest mozliwa.
Mozna wybrac¢, ktére czestotliwosci majg by¢ wyswietlane na ekranie echosondy.

NOTYFIKACJA

Nalezy zawsze pamietac o lokalnych przepisach dotyczacych czestotliwosci echosond. Na przyktad, aby
ochroni¢ stada orek, w niektorych przypadkach zabrania sie korzystania z czestotliwosci z zakresu od 50 do 80
kHz w promieniu 0,8 km (% mili) od stada orek. To uzytkownik jest odpowiedzialny za korzystanie z urzadzenia
zgodnie ze wszystkimi obowigzujgcymi przepisami i rozporzadzeniami.

1 W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Czestotliwosé.
2 Wybierz czestotliwo$¢ odpowiadajgcg Twoim potrzebom oraz gtebokos¢ wody.
Wiecej informacji na temat czestotliwosci znajduje sie w sekcji Czestotliwosci sonaru, strona 53.

Tworzenie predefiniowanej czestotliwosci
UWAGA: Ta opcja nie jest dostepna w przypadku niektérych przetwornikow.

Mozna zapamietaé ustawienie, aby zapisa¢ okreslong czestotliwos¢ sonaru, co umozliwia szybkie zmiany
czestotliwosci.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Czestotliwos¢.
2 Wybierz kolejno Zarzadzaj czestotliwosciami > Nowa nastawa.
3 Podaj czestotliwose¢.

Wiaczanie funkcji A-Scope
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wytgcznie w widokach echosondy Tradycyjny.

A-Scope to pionowy ekran echosondy widoczny wzdtuz prawej krawedzi widoku i wyswietlajacy to, co jest
widoczne w danej chwili pod przetwornikiem. A-Scope mozna wykorzystac¢ do identyfikacji echa obiektow, ktére
mogly zostac¢ przeoczone podczas szybkiego przewijania ekranu, np. gdy t6dz porusza sie z duzg szybkoscia.
Funkcja przydaje sie podczas wykrywania ryb znajdujgcych sie blisko dna.

-
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28
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1 _(2)

-

—=

Funkcja A-Scope powyzej wyswietla echa ryb @ oraz echo sygnatu odbitego od miekkiego dna @.
1 W widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Wyglad > A-Scope.

2 W razie potrzeby wybierz kolejno *** > Czas wyswietlania, aby dostosowac¢ dtugos¢ czasu wyswietlania echa
echosondy.

Wskazniki i wykresy

Wskazniki i wykresy dostarczajg roznorodnych informacji o silniku i otoczeniu. Aby méc wyswietli¢ informacje,
nalezy najpierw podtgczy¢ do sieci zgodny przetwornik lub czujnik.
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Wyswietlanie wskaznikow

1
2

Wybierz Statek.
Wybierz wskaznik, taki jak Statek.

GPS Speed GPS Hdg (COG)

0.00: 007/

GPS Position Depth

N 25°45.563
W080°10.426' 386-7£

Zmiana danych wyswietlanych na wskaznikach

Ul A WN =

Otworz strone wskaznika.

Wybierz kolejno MENU > Edytuj strony wskaznikow.
Wybierz wskaznik, ktory chcesz edytowac.

Wybierz Zastap dane.

Wybierz typ danych.

Wybierz dane do wyswietlenia.

Dostosowywanie wskaznikow

Mozna dodac¢ strone wskaznikéw, zmieni¢ uktad strony wskaznikéw, sposéb wyswietlania strony wskaznikéw
i dane kazdego wskaznika.

1

2
3
4

Otworz strone wskaznika.
Wybierz kolejno MENU > Edytuj strony wskaznikow.
W razie potrzeby wybierz widok wskaznika lub wskaznik w celu edyc;ji.
Wybierz opcje:
Aby zmieni¢ dane wyswietlane na wskazniku, wybierz wskaznik i wybierz Zastgp dane.
Aby zmieni¢ uktad wskaznikdw na stronie, wybierz Zmien uktad.
Aby dodac strone do tego zestawu stron wskaznikéw, wybierz Dodaj strone.
Aby przywrdcic¢ oryginalny widok tej strony, wybierz Przywro¢ widok domysiny.

Wyswietlanie wskaznikow podrozy
Wskazniki podrozy pokazujg informacje dotyczace licznika, predkosci, czasu i paliwa dla biezacej podrozy.

Wybierz kolejno Statek > Podroz.
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Resetowanie wskaznikow podrozy
1 Wybierz kolejno Statek > Podr6z > MENU.
2 Wybierz opcje:
« Aby wyzerowac wszystkie wartosci odczytéw biezgcej podrézy, wybierz Zeruj podréz.
Aby wyzerowac wartos¢ odczytu maksymalnej predkosci, wybierz Zeruj maksymalng predkosé.
Aby wyzerowac¢ warto$¢ odczytu licznika, wybierz Zeruj dystans.
Aby wyzerowac wartosci wszystkich odczytéw, wybierz Zeruj wszystko.

Wyswietlanie wykresow

Aby moc wyswietla¢ wykresy dotyczace roznych zmian w otoczeniu, np. zmian temperatury i gtebokos¢, nalezy

podtagczy¢ do urzagdzenia odpowiedni przetwornik.

Wykresy danych czujnikéw mozna wyswietli¢, tworzac nowg strone Kombinacja lub dodajgc wykres do

istniejgcej strony Kombinacja.

1 Utworz nowa strone Kombinacja lub otworz istniejgca strone Kombinacja (Dostosowywanie za pomoca stron
kombinacji, strona 6).

2 Wybierz okno, w ktérym chcesz dodaé wykres, a nastepnie wybierz Wykresy.

3 Wybierz wykres, ktory chcesz dodacé.

PORADA: Wykres mozna zmieni¢ w aktywnym oknie kombinacji, wybierajgc kolejno MENU > Zmien wykres
i wybierajgc nowy wykres.

Ustawianie zakresu wykresu i skali czasu

Mozna okresli¢ ilos¢ czasu i zakres danych czujnika, ktére sg wyswietlane na wykresach gtebokosci, wiatru
i temperatury wody.

1 Wybierz wykres na stronie Kombinacja, a nastepnie MENU.
2 Wybierz opcje:
+ Aby ustawic¢ skale czasu, wybierz Czas. Ustawieniem domysinym jest 10 minut. Zwiekszenie skali czasu

pozwala wyswietli¢ réznice wystepujgce w dtuzszym czasie. Zmniejszenie skali czasu pozwala wyswietli¢
bardziej szczegdétowe informacje dla krotszego czasu.

Aby ustawic¢ skale wykresu, wybierz Skala. Zwiekszenie skali pozwala wyswietli¢ wiecej roznic
w odczytach. Zmniejszenie skali pozwala wyswietli¢ zmiany w bardziej szczegétowy sposob.
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Ptywy, prady i informacje astronomiczne
Naktadki ptywow i pradéw

11:36 AM 6:56 AM1

0.2t A 7:50 PMI

6:56 AM
7:50 PMI

Pasek naktadki stacji ptywow.

Pasek naktadki stacji pradow.

Nazwa wybranej stacji ptywow lub pragdow.
Wybierz, aby zmieni¢ na inng stacje ptywéw lub pradéw.

Wykres stacji ptywdéw lub pradéw.
Aktualna godzina, ktora jest wskazana na wykresie stacji ptywow lub pradow jako biata linia.

Mozesz wybrac ( lub ) aby dostosowac godzine na wykresie stacji ptywow lub pradéw.

Aktualne godziny wschodu i zachodu stonica.

e @ ® @O0

] Wybierz, aby otworzy¢ strone z informacjami o stacjach ptywoéw lub pradéw.

Dodawanie naktadek ptywdw i pradow

1 Na stronie, do ktérej chcesz dodaé naktadke, wybierz kolejno MENU > Edytuj naktadki.
2 Wybierz Pasek gorny lub Pasek dolny.

3 Wybierz Ptywy lub Prady.
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Informacje o stacjach ptywow

Informacje o ptywach i pradach stuzg wytagcznie celom informacyjnym. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
stosowanie sie do wszystkich wytycznych dotyczacych wéd, zwracanie uwagi na otoczenie i state dbanie
o bezpieczenstwo w poblizu wody. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia, powaznych obrazen ciata lub $mierci.

Mozna wyswietlac rézne informacije, w tym wysokos$é ptywu i kiedy nadejdzie kolejny przyptyw lub odptyw,

z dowolnej stacji ptywéw dla okreslonej daty i godziny. Domysinie pasek naktadki Ptywy w ploterze
nawigacyjnym pokazuje informacje o ptywach dla ostatnio wyswietlanej stacji ptywdw, aktualnej daty i ostatniej
godziny.

Na pasku naktadki Ptywy wybierz[ ]

Informacje o stacjach pradéw

Informacje o ptywach i pradach stuzg wytgcznie celom informacyjnym. Uzytkownik jest odpowiedzialny za
stosowanie sie do wszystkich wytycznych dotyczacych wéd, zwracanie uwagi na otoczenie i state dbanie
o bezpieczenstwo w poblizu wody. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
mienia, powaznych obrazen ciata lub $mierci.

UWAGA: Informacje o stacjach pradéw sg dostepne dla okreslonych szczegétowych map.

Mozna wyswietlaé rézne informacje, w tym predkos¢ pradu i gtebokos¢ jego wystepowania, z dowolnej stacji
pradow dla okreslonej daty i godziny. Domysinie pasek naktadki Prady w ploterze nawigacyjnym pokazuje
aktualne informacje dla ostatnio wyswietlanej stacji oraz dla biezacej daty i godziny (Naktadki ptywow i pradéw,
strona 57).

Na pasku naktadki Prady wybierz[ )

Informacje astronomiczne

Mozna wyswietlac takie informacje, jak wschod i zachéd storica, wschéd i zachdd ksiezyca, faza ksiezyca
oraz przyblizong pozycje stofica i ksiezyca na niebie. Srodek ekranu stanowi punkt nieba bezposrednio nad
uzytkownikiem, a najbardziej oddalone kregi horyzont. Domysinie ploter nawigacyjny pokazuje informacje
astronomiczne dla aktualnej daty i godziny.

Na pasku naktadki Ptywy lub Prady wybierz[ S a nastepnie Astronomiczne.

Wyswietlanie stacji ptywow i pradéw oraz informacji astronomicznych dla
roznych dat
1 Na pasku naktadki Ptywy lub Prady wybierz[ )
2 Aby wyswietli¢ informacje astronomiczne, wybierz Astronomiczne.
3 Wybierz opcje:
Aby wyswietli¢ informacje dla innej daty, wybierz Zmien date i podaj date.
Aby wyswietli¢ dzisiejsze informacje, wybierz Biezaca data i godzina.
Aby wyswietli¢ informacje dla kolejnych dni (jesli sg dostepne), wybierz Nastepny dzien.
Aby wyswietli¢ informacje dla wczesniejszych dni (jesli sg dostepne), wybierz Poprzedni dzien.

Wyswietlanie informacji z réznych stacji ptywow i pradow
1 Na pasku naktadki Pltywy lub Prady wybierz[ )

2 Wybierz Stacje w poblizu.

3 Wybierz stacje.
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Wyswietlanie informacji dostepnych w almanachu na mapie nawigacyjnej
1 W widoku map lub map 3D wybierz stacje ptywow lub ikone biezgcej staciji.
2 Wybierz nazwe stacji.

Konfiguracja urzadzenia

Ustawienia systemowe

Wybierz kolejno E o I8 System.

Dzwieki i wyswietlanie: Dostosuj ustawienia wyswietlania i dZzwieku (jesli sg dostepne).
Pozycjonowanie satelitarne: Dostarcza informacje o satelitach GPS i ustawieniach.

Informacje systemowe: Wyswietla informacje o urzadzeniach dziatajgcych w sieci oraz wersje
oprogramowania.

Autouruchamianie: Umozliwia okreslenie, ktdre urzadzenia sg automatycznie uruchamiane po wigczeniu
zasilania.

Automatyczne wytaczenie: Automatyczne wytgcza system po uptywie ustalonego czasu w trybie uspienia.

Symulacja: Umozliwia wigczenie i wytgczenie symulatora oraz ustawienie godziny, daty, predkosci
i symulowanej pozycji.

Ustawienia dzwigku i wyswietlania
Wybierz kolejno o System > Dzwieki i wyswietlanie.
Sygnat dzwiekowy: Wtaczanie i wytgczanie dzwieku alarméw lub wybranych elementéw.

Podswietlenie: Umozliwia regulacje jasnosci podswietlenia. Mozna wybra¢ opcje Automatycznie, aby jasnos¢
podswietlenia byta dostosowana automatycznie, zaleznosci od otaczajgcego oswietlenia.

Schemat koloréow: Ustawienie koloréow dziennych lub nocnych w urzadzeniu. Wybierz Automatycznie, aby
urzadzenie automatycznie ustawiato kolory dzienne lub nocne w oparciu o aktualny czas.

Obraz startowy: Umozliwia ustawienie ekranu wyswietlanego przy uruchomieniu urzadzenia.
Uktad startowy: Umozliwia ustawienie uktadu wyswietlanego przy uruchomieniu urzadzenia.

Ustawienia pozycjonowania satelitarnego (GPS)
Wybierz kolejno o 8 System > Pozycjonowanie satelitarne.
Zrédto: Umozliwia wybér preferowanego zrédta danych GPS.

Filtr predkosci: Usrednia predkos¢ osiggang przez jednostke w krétkim czasie w celu uzyskania ptynniejszych
wskazan predkosci.

Tryb pozycjonowania > Tylko GPS: Zrédto GPS wykorzystuije tylko satelity GPS do uzyskania danych o pozyciji.

Wyswietlanie informacji o oprogramowaniu systemowym

Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia wersji oprogramowania i mapy bazowej, wszystkich informacji o mapie
uzupetniajacej (jesli dotyczy) oraz identyfikatora (ID) urzadzenia. Informacje te moga by¢ potrzebne
w przypadku aktualizacji oprogramowania systemu lub zakupu dodatkowych danych map.

Wybierz kolejno E o 38 System > Informacje systemowe > Informacje o oprogramowaniu.

Wyswietlanie dziennika zdarzen

Dziennik zdarzen zawiera liste zdarzen w systemie.

1 Wybierz kolejno o I8 System > Informacje systemowe > Dziennik zdarzen.

2 W razie potrzeby mozna wybra¢ zdarzenie z listy, a nastepnie opcje Przejrzyj, aby wyswietli¢ wiecej
informacji o zdarzeniu.
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Sortowanie i filtrowanie zdarzen
1 W Dziennik zdarzen wybierz Sortuj wg.
2 Wybierz opcje sortowania lub filtrowania dziennika zdarzen.

Zapisywanie zdarzen na karcie pamigci
1 W16z karte pamieci do gniazda kart.
2 W Dziennik zdarzen wybierz Zapisz na karcie.

Usuwanie wszystkich zdarzen z dziennika zdarzen
W Dziennik zdarzen wybierz Wyczys¢ dziennik zdarzen.

Wyswietlanie informacji dotyczacych zgodnosci i przepisdw zwigzanych z e-etykietami

Etykieta dla tego urzadzenia jest dostarczana elektronicznie. Etykieta elektroniczna moze zawiera¢ informacje
prawne, takie jak numery identyfikacyjne podane przez FCC lub regionalne oznaczenia zgodnosci, a takze
odpowiednie informacje na temat produktu i licencji. Nie sg dostepne we wszystkich modelach.

1 Wybierz .
2 Wybierz System.
3 Wybierz Przepisy - informacje.

Ustawienia preferenciji

Wybierz kolejno o 8 Preferencje.

Jednostki: Umozliwia ustawienie jednostek miary.

Jezyk: Ustawianie jezyka tekstu wyswietlanego na ekranie.

Nawigacja: Ustawienie preferencji dotyczacych nawigac;ji.

Uktad klawiatury: Wybor potozenia klawiszy na klawiaturze ekranowej.
Wykonaj zrzut ekranowy: Umozliwia zapis obrazu z ekranu urzadzenia.

Ustawienia jednostek
Wybierz kolejno E o I8 Preferencje > Jednostki.

Jednostki systemowe: Ustawianie formatu jednostki dla urzadzenia. Na przyktad Wtasne > Glebokos$é > Saznie
ustawia format jednostki gtebokosci na Saznie.

Deklinacja: Ustawiane dla obecnej pozycji deklinacji magnetycznej — kata pomiedzy pétnocg magnetyczng
arzeczywista.

Odniesienie pétnocne: Ustawianie punktéw odniesienia kierunku wykorzystanych do ustalania informacji
o kursie. Pr.Ustawienie Pr. jako odniesienie potnocne okresla pétnoc geograficzng. Ustawienie Siatka jako
odniesienie potnocne (000°) okresla z kolei pétnoc topograficzng. Magnet.Natomiast ustawienie Magnet.
jako odniesienie pdtnocne okresla pétnoc magnetyczna.

Format pozycji: Ustawianie formatu, w jakim bedzie wyswietlany odczyt danej pozyciji. Nie nalezy zmieniac¢ tego
ustawienia, chyba ze jest uzywana mapa wymagajgca uzycia innego formatu pozyciji.

Uktad odniesienia: Pozwala ustawi¢ uktadu wspotrzednych, na ktérym oparta jest mapa. Nie nalezy zmieniac
tego ustawienia, chyba ze jest uzywana mapa wymagajgca uzycia innego uktadu odniesienia.

Czas: Ustawianie formatu czasu, strefy czasowej i czasu letniego.
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Ustawienia nawigacji

UWAGA: Niektore ustawienia i opcje wymagajg dodatkowych map lub sprzetu.

Wybierz kolejno E o I8 Preferencje > Nawigacja.

Etykiety tras: Wybor rodzaju etykiet wyswietlanych przy zwrotach na trasie widocznej na mapie.

Przejscie w zwrot: Okresla, w jaki sposob ploter nawigacyjny przechodzi w kolejny zwrot na trasie. Przejscie
mozna ustawic tak, aby bazowato na czasie lub dystansie przed zwrotem. Warto$¢ czasu lub dystansu
mozna zwiekszy¢, aby poprawi¢ doktadnos$¢ autopilota podczas podrézy wyznaczonag trasg lub linig
nawigacji automatycznej z wieloma zwrotami lub przy wiekszej predkosci. Obnizenie tej wartosci moze
zwiekszy¢ doktadnos$¢ autopilota w przypadku tras prowadzacych prostsza drogg i podrézy z mniejszg
predkoscia.

Zrédta predkosci: Okresla zrédta dla odczytéw predkosci.

Nawig. autom.: Ustawianie miar dla opcji Preferowana gtebokos$¢, Przeswit pionowy i Dystans od brzegu
uzywanych podczas korzystania z ptatnych map.

Poczatek trasy: Wybor punktu startowego dla podrézy trasa.
Konfiguracje tras nawigacji automatycznej

/\ PRZESTROGA
Ustawienia Preferowana gtebokos$¢ i Przeswit pionowy majg wptyw na to, jak ploter oblicza Sciezke Nawig.
autom.. Jesli czesc¢ sciezki Nawig. autom. jest ptytsza niz Preferowana gtebokos¢ lub nizsza niz Przeswit
pionowy, ta czes¢ sciezki Nawig. autom. jest wyswietlana jako pomaranczowa linia ciggta lub czerwona
linia przerywana na mapach Garmin Navionics+ i Garmin Navionics Vision+, a w poprzednich wersjach jako
przerywana linia w kolorze purpurowym lub szarym. W przypadku gdy t6dz wptynie na taki obszar, zostanie
wyswietlone ostrzezenie (Oznaczenia koloréw trasy, strona 29).

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.
UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do wszystkich map.
Mozna skonfigurowac¢ parametry, z ktérych korzysta ploter nawigacyjny do obliczania $ciezki Nawig. autom..
Wybierz &> Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom..
Preferowana gtebokos$é: W oparciu o dane gtebokosci wskazane na mapie ustawia minimalng gtebokos¢ wody,
po ktoérej t6dZz moze bezpiecznie przeptyngé.
UWAGA: Minimalna gtebokos¢ w przypadku ptatnych map (wykonanych przed 2016 r.) wynosi 0,9 m
(3 stopy). W przypadku wprowadzenia bezpiecznej gtebokosci wynoszagcej mniej niz 0,9 m (3 stopy), dla
potrzeb przeliczania sciezki wyznaczonej przez funkcje Nawig. autom. wykresy beda wykorzystywac jedynie
gtebokosci réwne 0,9 m (3 stopy).

Przeswit pionowy: W oparciu o dane mapy ustawia minimalng wysokos¢ mostu lub przeszkody, pod ktorymi
t6dz moze bezpiecznie przeptynac.

Dystans od brzegu: Umozliwia okreslenie, jak blisko linii brzegowej ma znajdowac¢ sie $ciezka Nawig.
autom.. Sciezka moze zostaé przesunieta, jesli ustawienie to zostanie zmienione podczas nawigaciji.
Dostepne wartosci dla tego ustawienia sg wzgledne, nie bezwzgledne. Aby upewni¢ sieg, ze linia nawigaciji
automatycznej zostata wytyczona w odpowiedniej odlegtosci od linii brzegowej, mozna oceni¢ potozenie
Sciezki przy pomocy jednego lub wielu znajomych celéw, ktére wymagajg nawigacji przez waskie drogi
wodne (Regulowanie dystansu od brzegu, strona 39).
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Regulowanie dystansu od brzegu

Ustawienie Dystans od brzegu wskazuje, jak blisko linii brzegowej ma znajdowac sie linia Nawig. autom.. Linia
Nawig. autom. moze zosta¢ przesunieta, jesli ustawienie to zostanie zmienione podczas nawigacji. Dostepne
wartosci dla ustawienia Dystans od brzegu sg wzgledne, nie bezwzgledne. Aby upewnic sie, ze linia Nawig.
autom. zostata wytyczona w odpowiedniej odlegtosci od linii brzegowej, mozna oceni¢ potozenie linii Nawig.
autom. przy pomocy jednego lub wielu znajomych celéw, ktére wymagajg nawigacji przez waskie drogi wodne.

1 Zawin jednostka do portu lub rzué¢ kotwice.

Wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Norm..
Wybierz cel, do ktérego wczesniej nawigowano.

Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawig. autom..

a b~ WDN

Ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl, czy linia bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty
zapewniajg efektywna podréz.

6 Wyblerz opcje:

Jesli potozenie linii nawigacji automatycznej jest zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Opcje nawigacji
> Przerwij nawigacje i przejdz do kroku 10.

Jesli linia prowadzi zbyt blisko znanych przeszkaéd, wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja >
Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Daleko.

Jesli zwroty w linii sg zbyt szerokie, wybierz kolejno L > Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. >
Dystans od brzegu > Blisko.

7 Jesli w kroku 6 wybrano ustawienie Blisko lub Daleko, ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg efektywng podréz.

Nawig. autom. utrzymuje szeroki odstep od przeszkdd na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu
Dystans od brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najbl.. W rezultacie ploter nawigacyjny moze nie przenies¢
linii Nawig. autom., chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji przez waskie drogi wodne.

8 Wyblerz opcje:

Jesli potozenie linii nawigacji automatycznej jest zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Opcje nawigaciji
> Przerwij nawigacje i przejdz do kroku 10.

Jesli linia prowadzi zbyt blisko znanych przeszkéd, wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Nawigacja >
Nawig. autom. > Dystans od brzegu > Najdalej.

Jesli zwroty w linii sg zbyt szerokie, wybierz kolejno L > Preferencje > Nawigacja > Nawig. autom. >
Dystans od brzegu > Najbl..

9 Jesli w korku 8 wybrano ustawienie Najbl. lub Najdalej, ocen potozenie linii Nawig. autom. i okresl|, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg efektywng podréz.

Nawig. autom. utrzymuje szeroki odstep od przeszkdd na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu
Dystans od brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najbl.. W rezultacie ploter nawigacyjny moze nie przenies$¢
linii Nawig. autom., chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji przez waskie drogi wodne.

10 Co najmniej jeszcze jeden raz powtdrz kroki 3—9, uzywajac za kazdym razem innego celu, az nauczysz sie
korzystac z ustawienia Dystans od brzegu.

Ustawienia komunikag;ji

Wyswietlanie podtaczonych urzadzen

Mozna wyswietli¢ listy urzadzen podtgczonych na jednostce, w tym ploter nawigacyjny, z ktérym urzadzenie jest
potaczone lub sparowane.

1 Wybierz kolejno > Komunikacja.
2 Wybierz sie¢.
3 Wybierz opcje Lista urzadzen.

Zostanie wyswietlona lista urzgdzen sieciowych. Jesli urzadzenie jest podtgczone lub sparowane
z okreslonym ploterem nawigacyjnym, nazwa plotera nawigacyjnego jest wyswietlana wraz z nazwa
urzadzenia.
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Ustawianie alarmow

/\ PRZESTROGA
Ustawienie Sygnat dzwiekowy musi by¢ wigczone, aby byto stychaé alarmy (Ustawienia dZwieku i wyswietlania,
strona 59). Nieustawienie alarméw dZzwiekowych moze doprowadzié¢ do obrazen lub zniszczenia mienia.

Alarmy nawigacji
Wybierz kolejno E o I8 Alarmy > Nawigacja.

Przybycie: Alarm jest uruchamiany w okreslonej odlegtosci od miejsca docelowego lub okreslong ilos$¢ czasu
przed dotarciem do niego.

Alarm kotwiczny: Alarm jest uruchamiany po pokonaniu okreslonego dystansu z opuszczong kotwica.

Alarm kotwiczny jest narzedziem stuzagcym jedynie do zwiekszenia $wiadomosci sytuacyjnej i nie we
wszystkich warunkach zapobiegnie utknieciu na mieliznie lub kolizji. To uzytkownik jest odpowiedzialny za
bezpieczne i roztropne sterowanie swojg jednostka, zwracanie uwagi na otoczenie oraz kierowanie sie zdrowym
rozsadkiem na wodzie przez caly czas.

Zej. z kursu: Alarm jest uruchamiany po zejsciu z kursu na okreslony dystans.
Alarmy granicy: Wytacza i wigcza wszystkie alarmy granicy.

Ustawianie alarmu kotwicznego

Mozesz ustawi¢ alarm, ktory bedzie wtgczat sie w przypadku opuszczenia dopuszczalnego obszaru, ktory
zostat ustawiony podczas konfiguracji alarmu.

Alarm kotwiczny jest narzedziem stuzgcym jedynie do orientacji w terenie i nie we wszystkich warunkach
zapobiegnie utknieciu na mieliznie lub kolizji. To uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne
sterowanie swojg jednostka, zwracanie uwagi na otoczenie oraz kierowanie sie zdrowym rozsgdkiem na wodzie
przez caty czas. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia mienia, powaznych
obrazen ciata lub $mierci.

/\ PRZESTROGA
Ustawienie Sygnat dzwiekowy musi by¢ wigczone, aby byto stychaé alarmy (Ustawienia dZzwieku i wyswietlania,
strona 59). Nieustawienie alarméw dZzwiekowych moze doprowadzi¢ do obrazen lub zniszczenia mienia.
1 Wybierz kolejno E o 38 Alarmy > Nawigacja > Alarm kotwiczny.
2 Wybierz Alarm, aby wtgczy¢ alarm.
3 Wybierz Ustaw promien, a nastepnie wybierz dystans na mapie.
4 Wybierz BACK.
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Alarmy systemu
Wybierz kolejno E o I8 Alarmy > System.
Napiecie jednostki: Umozliwia ustawienie alarmu informujgcego o niskim napieciu akumulatora.

Doktadnosé GPS: Umozliwia ustawienie alarmu informujgcego o spadku doktadnosci GPS ponizej wartosci
okreslonej przez uzytkownika.

Alarmy echosondy

Funkcja alarmoéw echosondy jest narzedziem stuzgcym jedynie do orientacji w terenie i nie we wszystkich
warunkach zapobiegnie utknieciu na mieliznie. Zapewnienie bezpiecznego sterowania todzig nalezy do
obowigzkéw uzytkownika.

/\ PRZESTROGA
Ustawienie Sygnat dzwiekowy musi by¢ wtgczone, aby byto stychaé alarmy (Ustawienia dZwieku i wyswietlania,
strona 59). Nieustawienie alarméw dzwiekowych moze doprowadzi¢ do obrazen lub zniszczenia mienia.
UWAGA: Nie wszystkie opcje sg dostepne we wszystkich przetwornikach.
W odpowiednim widoku echosondy wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Alarmy.
Alarmy echosondy mozna takze ustawic, wybierajgc kolejno L > Alarmy > Sonar.
Woda ptytka: Alarm jest uruchamiany, gdy gteboko$é wody jest mniejsza od podanej wartosci.
Giebina: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos¢ wody jest wieksza od podanej wartosci.

Temperatura wody: Alarm jest uruchamiany, gdy przetwornik informuje, ze temperatura jest 0 1,1°C (2°F)
wyzsza lub nizsza niz podana warto$¢ temperatury.

Izobata: Powoduje, ze alarm uruchamia sie, gdy przetwornik wykryje obiekt zawieszony w toni na okreslonej
gtebokosci od powierzchni wody i od dna.

Ryby: Ustawia alarm wtaczany, gdy echosonda wykryje obiekt zawieszony w toni.
*  @xaxac Ustawia wigczenie alarmu po wykryciu ryb o dowolnych rozmiarach.
+  @ax Ustawia wigczenie alarmu tylko po wykryciu $rednich lub duzych ryb.
+ @ ustawia wigczenie alarmu tylko po wykryciu duzych ryb.

Ustawienia Moja tadz

UWAGA: Niektore ustawienia i opcje wymagajg dodatkowych map lub sprzetu.

Wybierz kolejno o 8 Moja t6dz.

Przetworniki: Pokazuje wszystkie przetworniki w sieci, pozwala na zmiane przetwornikdw oraz na podglad
danych technicznych przetwornikéw (Okreslanie typu przetwornika, strona 47).

Przesuniecie temperatury: Umozliwia ustawienie wartosci przesuniecia w celu skompensowania odczytu
temperatury wody z podtgczonego czujnika temperatury wody lub przetwornika z funkcjg pomiaru
temperatury (Ustawianie przesuniecia temperatury wody, strona 66).

Numer identyfikacyjny kadtuba: Umozliwia wprowadzenie numeru identyfikacyjnego kadtuba (HIN). Numer HIN
moze by¢ na state przymocowany do gérnej czesci prawej burty pawezy lub po zewnetrznej stronie burty.
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Ustawianie przesunigcia kilu

Mozna wprowadzi¢ wartosc¢ przesuniecia kilu w celu kompensacji odczytu gtebokosci, uwzgledniajgc miejsca
instalacji przetwornika. Dzieki temu mozna w zaleznosci od potrzeb wyswietla¢ gtebokos¢ wody ponizej kilu lub
rzeczywista gtebokos¢ wody.

Aby sprawdzi¢ gtebokos$¢ wody ponizej kilu lub najnizszego punktu todzi, gdy przetwornik jest zainstalowany na
linii wodnej lub w innym miejscu powyzej konica kilu, odmierz odlegto$é od miejsca instalacji przetwornika do
kilu todzi.

Aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokos¢ wody, gdy przetwornik jest zainstalowany ponizej linii wodnej, odmierz
odlegtos¢ od dolnej czesci przetwornika do linii wodnej.

UWAGA: Opcja ta jest dostepna tylko w przypadku posiadania aktualnych danych o gtebokosci.
1 Zmierz odlegtosc:

Jesli przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej D lubw innym miejscu powyzej konca kilu, odmierz
odlegtos¢ od przetwornika do kilu. Wprowadz te wartos$¢ jako liczbe dodatnia.

Jesli przetwornik jest zainstalowany na spodzie kilu ®, aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokos¢ wody,
odmierz odlegtos¢ od przetwornika do linii wodnej. Wprowadz te wartos¢ jako liczbe ujemna.

VAR =
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2 Wykonaj ponizsze czynnosci:
Jesli przetwornik jest podtgczony do plotera nawigacyjnego lub do modutu echosondy, wybierz kolejno E o
> Moja t6dz > Przesuniecie kilu.

3 Wybierz o, jesli przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej, lub ==, jesli przetwornik jest zainstalowany
na spodzie kilu.

4 Uzyj przyciskow strzatek do wprowadzenia przesuniecia kilu, zmierzonego w kroku 1.
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Ustawianie przesuniecia temperatury wody

Przesuniecie temperatury kompensuje odczyt temperatury z czujnika temperatury lub przetwornika

umozliwiajgcego pomiar temperatury.

1 Zmierz temperature wody za pomocg poditgczonego do sieci czujnika temperatury lub przetwornika
umozliwiajgcego pomiar temperatury.

2 Zmierz temperature wody za pomocg innego czujnika temperatury lub termometru, pozwalajgcego uzyskac
doktadny pomiar.

3 0dejmij temperature wody otrzymang w kroku 1 od temperatury wody otrzymanej w kroku 2.

Otrzymana wartosc¢ to wartos¢ przesuniecia temperatury. Jesli pomiar z czujnika wskazat nizszg
temperature wody niz w rzeczywistosci, wpisz te wartos¢ w kroku 5 jako liczbe dodatnig. Jesli pomiar
z czujnika wskazat wyzszg temperature wody niz w rzeczywistosci, wpisz te wartos¢ w kroku 5 jako liczbe
ujemna.

4 Wybierz > Moja t6dz > Przesuniecie temperatury.Przesuniecie temperatury.

5 Podaj wartos¢ przesuniecia temperatury okreslong w kroku 3.

Przywracanie domysinych ustawien fabrycznych plotera nawigacyjnego
UWAGA: Dotyczy to wszystkich urzadzen w sieci.
1 Wybierz kolejno > System > Informacje systemowe > Zeruj.
2 Wybierz opcje:
« Aby przywréci¢ wartosci fabryczne ustawien urzadzenia, wybierz Przywréé ustawienia domysine.

Spowoduje to przywrécenie domysinych ustawien konfiguraciji, ale nie usunie zapisanych danych
uzytkownika, map ani aktualizacji oprogramowania.

Aby usunac zapisane dane, takie jak trasy i punkty trasy, wybierz Usun dane uzytkownika. Nie ma to
wplywu na mapy lub aktualizacje oprogramowania.

Aby usung¢ zapisane dane i przywrdci¢ ustawienia urzgdzenia do wartosci domysinych, odtacz ploter
nawigacyjny od sieci Garmin Marine Network i wybierz Usun dane i zresetuj ustawienia. Nie ma to wptywu
na mapy lub aktualizacje oprogramowania.

Udostepnianie i zarzadzanie danymi uzytkownika
.~ AOsTRzezeNe

Ta funkcja umozliwia importowanie z innych urzadzen danych, ktére mogty zosta¢ wygenerowane przez inne
firmy. Firma Garmin nie gwarantuje doktadnosci, kompletnosci ani aktualnosci danych generowanych przez
strony trzecie. Uzytkownik polega na takich danych i korzysta z nich wytacznie na wtasng odpowiedzialnosc.

Mozna udostepnia¢ dane uzytkownika pomiedzy zgodnymi urzadzeniami. Dane uzytkownika obejmujg punkty,
trasy, zapisane $lady, Sciezki i granice.

Mozesz udostepnia¢ dane uzytkownika i nimi zarzadzaé na réznych urzadzeniach przy uzyciu karty pamieci.
Uzywana karta pamieci musi by¢ sformatowana do typu pliku obstugiwanego przez wszystkie urzadzenia,
ktore majg udostepniaé dane uzytkownika. Na przyktad, jesli jedno urzadzenie obstuguje tylko karty
sformatowane w systemie plikow FAT32, a drugie obstuguje tylko karty sformatowane w systemie plikow
exFat, nalezy uzy¢ karty karty sformatowanej w systemie plikéw FAT32, aby mogta by¢ odczytana przez oba
urzadzenia (Wktadanie kart pamieci, strona 4).

Wyhbor typu pliku dla punktow trasy oraz tras z urzadzen innych producentow
Punkty trasy oraz trasy mozna importowac z urzadzen innych producentéw oraz eksportowac na te urzadzenia.
1 W16z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych > Typ pliku.

3 Wybierz GPX.

Aby ponownie przesta¢ dane za pomoca urzadzen Garmin, wybierz typ pliku ADM.
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Kopiowanie danych uzytkownika z karty pamieci

Za pomoca karty pamieci mozna przesta¢ dane uzytkownika z innych urzadzen.

1 W16z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych.

3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktdrg chcesz skopiowa¢ dane.

4 Wybierz opcje:
Aby przesta¢ dane z karty pamieci do plotera nawigacyjnego i potaczy¢ je z istniejgcymi danymi
uzytkownika, wybierz Lacz z karty.

Aby przesta¢ dane z karty pamieci do plotera nawigacyjnego i zastgpic¢ istniejgce dane uzytkownika,
wybierz Zastap z karty.

5 Wybierz nazwe pliku.

Kopiowanie wszystkich danych uzytkownika na karte pamieci

Wszystkie dane uzytkownika znajdujgce sie w urzgdzeniu mozna zapisac¢ na karcie pamieci, aby przeniesc je do
innych urzadzen.

1 W16z karte pamieci do gniazda kart.
2 Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych > Zapisz wszystko na karcie.
3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktérg chcesz skopiowaé dane.
4 Wybierz opcje:
Aby utworzy¢ nowy plik, wybierz Dodaj nowy plik i wpisz nazwe.
Aby dodac informacje do istniejacego pliku, wybierz plik z listy i wybierz Zapisz na karcie.

Kopiowanie danych uzytkownika z okreslonego obszaru na karte pamieci

Dane uzytkownika znajdujgce sie w okreslonym obszarze mozna zapisac na karcie pamieci, aby przeniesc je do
innych urzadzen.

1 W16z karte pamieci do gniazda kart.
2 Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych > Zapisz obszar na karcie.
3 Wybierz opcje:
+ W przypadku uprzedniego okreslenia granic obszaru zawierajgcego dane uzytkownika, ktére majg zostac
przeniesione, wybierz nazwe obszaru i wybierz opcje Wybierz obszar.

W przypadku checi okreslenia nowego obszaru zawierajgcego dane uzytkownika, ktére majg zostaé
przeniesione, wybierz Nowy obszar, a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie, aby okresli¢ obszar.

4 Wybierz Zapisz obszar na karcie.
5 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktérg chcesz skopiowaé dane.
6 Wybierz opcje:
Aby utworzy¢ nowy plik, wybierz Dodaj nowy plik i wpisz nazwe.
Aby dodac informacje do istniejacego pliku, wybierz plik z listy i wybierz Zapisz na karcie.
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Aktualizacja wgranych map za pomoca karty pamieci i Garmin Express
Wgrane mapy mozna zaktualizowa¢ za pomocg aplikacji komputerowej Garmin Express i karty pamieci.
1 W16z karte pamieci do gniazda kart w komputerze (Wktadanie kart pamieci, strona 4).

2 Otwoérz aplikacje Garmin Express.

Jesli nie masz aplikacji Garmin Express zainstalowanej na komputerze, mozesz pobrac jg ze strony garmin
.com/express.

3 W razie potrzeby zarejestruj urzadzenie (Rejestrowanie urzgdzenia za pomoca aplikacji Garmin Express,
strona 70).

Kliknij kolejno Statek > Pokaz szczegoty.

Kliknij Pobierz obok aktualizacji mapy.

Postepuj zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami, aby pobra¢ dane.

Zaczekaj na pobranie aktualizaciji.

Aktualizacja moze zajg¢ dtuzszy czas.

8 Po zakonczeniu pobierania wyjmij karte z komputera.

9 Wiéz karte pamieci do gniazda kart (Wktadanie kart pamieci, strona 4).

10 W ploterze nawigacyjnym wybierz kolejno o 38 System > Informacje systemowe > Aktualizuj wgrang mape.
Na ploterze nawigacyjnym pojawi sie zaktualizowana mapa.

N o o b

Tworzenie kopii zapasowej danych w komputerze

W16z karte pamieci do gniazda kart.

Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych > Zapisz na karcie.
Wybierz nazwe pliku z listy lub wybierz Dodaj nowy plik.

Wybierz Zapisz na karcie.

Wyjmij karte pamieci i wtdz jg do czytnika kart podtgczonego do komputera.

Na karcie pamieci otworz folder Garmin\UserData.

Skopiuj plik kopii zapasowej znajdujacy sie na karcie i wklej go do dowolnie wybranego miejsca
w komputerze.

No g b WON =

Przywracanie danych z kopii zapasowej do plotera nawigacyjnego

W16z karte pamieci do czytnika kart podtgczonego do komputera.

2 Skopiuj plik kopii zapasowej z komputera na karte pamiegci, do folderu o nazwie Garmin\UserData.
3 Wiz karte pamieci do gniazda kart.

4 Wybierz kolejno 4> Zarzadzaj danymi uzytkownika > Przesytanie danych > Zastap z karty.

—

Zapisywanie informacji systemowych na karcie pamieci

Mozna zapisa¢ informacje systemowe na karcie pamieci w razie koniecznosci wykorzystania ich przy
rozwigzywaniu problemoéw. Przedstawiciel dziatu pomocy technicznej moze poprosi¢ o uzycie tych informaciji
w celu pobrania danych na temat sieci.

1 W16z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno o 8 System > Informacje systemowe > Urzadzenia Garmin > Zapisz na karcie.
3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktérej chcesz zapisa¢ informacje systemowe.

4 Wyjmij karte pamieci.
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Zatgcznik

ActiveCaptain i Garmin Express

Aplikacje ActiveCaptain i Garmin Express utatwiajg zarzgdzanie ploterem nawigacyjnym Garmin i innymi
urzgdzeniami.

ActiveCaptain: Aplikacja mobilna ActiveCaptain zapewnia tatwe w uzyciu potgczenie pomiedzy zgodnym
urzadzeniem mobilnym i zgodnym ploterem nawigacyjnym Garmin, mapami i spotecznos$cig Garmin
Quickdraw Contours (Aplikacja ActiveCaptain®, strona 8). Aplikacja zapewnia nieograniczony dostep do map
oraz szybkie, mobilne pobieranie nowych map za pomoca funkcji OneChart”, zawiera tgcze stuzgce do
otrzymywania powiadomien na ploterze nawigacyjnym oraz zapewnia dostep do spotecznosci ActiveCaptain,
umozliwiajgcej przesytanie opinii na temat przystani i punktow szczegoélnych. Mozesz tez wykorzystac
aplikacje do zaplanowania podrézy i synchronizacji danych uzytkownika. Aplikacja sprawdza urzadzenia pod
katem dostepnych aktualizacji i powiadamia, gdy dostepna jest aktualizacja.

Garmin Express: Aplikacja komputerowa Garmin Express umozliwia pobieranie i aktualizacje oprogramowania
plotera nawigacyjnego i map firmy Garmin (Aplikacja Garmin Express, strona 69). Korzystaj z aplikacji
Garmin Express, aby szybciej pobiera¢ wieksze pliki i aktualizacje. Pozwala ona réwniez na unikanie optat za
przesytanie danych na niektorych urzgdzeniach mobilnych.

aplikacja mobilna | aplikacja komputerowa
ActiveCaptain Garmin Express

Rejestracja nowego urzgdzenia morskiego Garmin Tak Tak
Aktualizacja oprogramowania plotera nawigacyjnego Garmin Tak Tak
Aktualizacja map Garmin Tak Tak
Pobieranie nowych map Garmin Tak Tak
Dostep do spotecznosci Garmin Quickdraw Contours umozliwia- .
o . . A . . . Tak Nie
jacej pobieranie i udostepnianie izobat innym uzytkownikom

Synchronizacja urzadzenia mobilnego z ploterem nawigacyjnym Tak Nie

Garmin

Dostep do spotecznosci ActiveCaptain pozwalajacy na otrzymy- Tak

wanie informaciji o przystaniach i punktach szczegélnych Nie

Aplikacja Garmin Express

Aplikacja Garmin Express na komputery stacjonarne umozliwia pobieranie i aktualizacje oprogramowania
urzadzenia Garmin i map oraz rejestracje urzadzen za pomocg komputera i karty pamieci. Metoda ta jest
zalecana w przypadku duzych plikow i aktualizaciji, aby przyspieszy¢ przesytanie danych i unikng¢ potencjalnych
optat za przesytanie danych w przypadku niektérych urzadzen mobilnych.

Instalowanie aplikacji Garmin Express na komputerze

Aplikacje Garmin Express mozna zainstalowa¢ na komputerze Windows® lub Mac”.
1 Odwiedz strone garmin.com/express.

2 Wybierz Pobierz dla systemu Windows lub Pobierz dla komputera Mac.

3 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.
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Rejestrowanie urzadzenia za pomoca aplikacji Garmin Express

UWAGA: Do rejestracji urzagdzenia nalezy uzy¢ aplikaciji ActiveCaptain i urzgdzenia mobilnego (Rozpoczynanie
pracy z aplikacja ActiveCaptain, strona 9).

Poméz nam jeszcze sprawniej udzielaé Tobie pomocy i jak najszybciej zarejestruj swoje urzadzenie przez
Internet. Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu zakupu (wzglednie jego kserokopii)
i umieszczenia go w bezpiecznym miejscu.

1 Zainstaluj aplikacje Garmin Express na komputerze (Instalowanie aplikacji Garmin Express na komputerze,
strona 69).

2 W16z karte pamieci do gniazda kart plotera nawigacyjnego (Wkfadanie kart pamieci, strona 4).
3 Poczekaj chwile.

Ploter nawigacyjny otworzy strone zarzadzania kartg i utworzy plik o nazwie GarminDevice.xml w folderze
Garmin na karcie pamieci.

Wyjmij karte pamieci z urzadzenia.

Otwoérz aplikacje Garmin Express na komputerze.
W16z karte pamieci do komputera.

W razie potrzeby wybierz Pierwsze kroki.

W razie potrzeby, podczas gdy aplikacja wykonuje wyszukiwanie, wybierz Zaloguj sie obok Czy masz mapy
morskie lub urzadzenia? u dotu ekranu.

9 Utworz lub zaloguj sie do konta Garmin.
10 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie, aby skonfigurowaé swojg jednostke ptywajaca.
11 Wybierz kolejno 3= Dodaj.
Aplikacja Garmin Express wyszuka informacje o urzadzeniu na karcie pamieci.
12 Wybierz Dodaj urzadzenie, aby zarejestrowac urzadzenie.
Po zakonczeniu rejestracji aplikacja Garmin Express wyszuka dodatkowe aktualizacje map
i oprogramowania dla posiadanego urzadzenia.
Dodajac urzadzenia do sieci plotera nawigacyjnego, powtdrz powyzsze czynnosci za pomoca aplikacji Garmin
Express, aby zarejestrowa¢ nowe urzadzenia.
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Aktualizowanie map za pomocg aplikacji Garmin Express

To urzadzenie z oprogramowaniem co najmniej w wersji 34.00 obstuguje karty pamieci microSD o maks.
pojemnosci 1 TB i klasie predkosci 10 lub wyzszej, ktére zostaty sformatowane w systemie exFAT.

Pobieranie aktualizacji map moze potrwac kilka godzin.

Do aktualizacji map nalezy uzywac pustej karty pamieci. W procesie aktualizacji zawartos¢ karty jest usuwana,
po czym karta jest ponownie formatowana.

1 Zainstaluj aplikacje Garmin Express na komputerze (Instalowanie aplikacji Garmin Express na komputerze,
strona 69).

Otworz aplikacje Garmin Express na komputerze.

Wybierz jednostke ptywajacg i urzadzenie.

Jesli aktualizacje map sg dostepne, wybierz kolejno Aktualizacje map > Kontynuuj.
Przeczytaj i zaakceptuj warunki.

W16z karte pamieci plotera nawigacyjnego do komputera.

Wybierz naped dla karty pamieci.

Zapoznaj sie z ostrzezeniem dotyczacym ponownego formatowania i wybierz OK.
Poczekaj, az aktualizacja mapy zostanie skopiowana na karte pamieci.

UWAGA: Kopiowanie pliku aktualizacji na karte moze potrwac od kilku minut do kilku godzin.
10 Zamknij aplikacje Garmin Express.

11 Wysun karte pamieci z komputera.

12 Wiacz ploter nawigacyjny.

13 Gdy pojawi sie ekran gtéwny, wtéz karte do gniazda kart.

UWAGA: Aby wyswietli¢ instrukcje przeprowadzenia aktualizacji, przed wtozeniem karty nalezy catkowicie
uruchomi¢ urzadzenie.

14 Wybierz kolejno Aktualizuj oprogramowanie > Tak.

15 Poczekaj kilka minut na zakonczenie procesu aktualizaciji.

16 Gdy zostanie wyswietlony monit, uruchom ponownie ploter nawigacyjny, nie wyjmujac karty pamieci.

17 Wyjmij karte pamieci.
UWAGA: Jesli karta pamieci zostanie usunieta, zanim urzadzenie uruchomi sie ponownie, aktualizacja nie
zostanie zakonczona.
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Aktualizacje oprogramowania
Po zainstalowaniu urzadzenia lub dodaniu akcesorium moze by¢ konieczne zaktualizowanie oprogramowania.

Mozesz uzy¢ aplikacji mobilnej ActiveCaptain, aby automatycznie zaktualizowa¢ oprogramowanie urzgdzenia
(Aktualizacja oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 10).

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie plotera nawigacyjnego, mozesz rowniez skorzystac z aplikacji
komputerowej Garmin Express (Ladowanie nowego oprogramowania na karte pamieci za pomoca Garmin
Express, strona 72).

To urzadzenie z oprogramowaniem co najmniej w wersji 34.00 obstuguje karty pamieci microSD o maks.
pojemnosci 1 TB i klasie predkosci 10 lub wyzszej, ktére zostaty sformatowane w systemie exFAT.

Przed zaktualizowaniem oprogramowania sprawdzZ wersje oprogramowania zainstalowang w urzadzeniu
(Wyswietlanie informacji o oprogramowaniu systemowym, strona 59). Nastepnie odwiedZ strone garmin.com
/support/software/marine.html, wybierz Pokaz wszystkie urzadzenia z zestawu i poréwnaj zainstalowang
wersje oprogramowania z wersjg wyswietlong dla Twojego produktu.

Jesli wersja oprogramowania zainstalowana w urzadzeniu jest starsza niz wersja wymieniona na

stronie internetowej, zaktualizuj oprogramowanie za pomocg aplikacji mobilnejActiveCaptain (Aktualizacja
oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 10) lub aplikacji komputerowa Garmin Express
(tadowanie nowego oprogramowania na karte pamieci za pomoca Garmin Express, strona 72).
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tadowanie nowego oprogramowania na karte¢ pamigci za pomoca Garmin Express

Mozesz skopiowac aktualizacje oprogramowania na karte pamieci za pomocg komputera z aplikacjg Garmin
Express.

To urzadzenie z oprogramowaniem co najmniej w wersji 34.00 obstuguje karty pamieci microSD o maks.
pojemnosci 1 TB i klasie predkosci 10 lub wyzszej, ktére zostaty sformatowane w systemie exFAT.

Pobieranie aktualizacji oprogramowania moze potrwac od kilku minut do kilku godzin.

Do aktualizacji oprogramowania nalezy uzywac pustej karty pamieci. W procesie aktualizacji zawartos¢ karty
jest usuwana, po czym karta jest ponownie formatowana.

1 Wiéz karte pamieci do gniazda kart w komputerze.

Zainstaluj aplikacje Garmin Express (Instalowanie aplikacji Garmin Express na komputerze, strona 69).
Wybierz jednostke ptywajaca i urzadzenie.

Wybierz kolejno Aktualizacje oprogramowania > Kontynuuj.

Przeczytaj i zaakceptuj warunki.

Wybierz naped dla karty pamieci.

Zapoznaj sie z ostrzezeniem dotyczacym ponownego formatowania i wybierz Kontynuuij.
Poczekaj, az aktualizacja oprogramowania zostanie skopiowana na karte pamieci.

UWAGA: Kopiowanie pliku aktualizacji na karte moze potrwac od kilku minut do kilku godzin.
9 Zamknij aplikacje Garmin Express.

10 Wysun karte pamieci z komputera.

Po zatadowaniu aktualizacji na karte pamieci zainstaluj oprogramowanie w ploterze nawigacyjnym (Aktualizacja
oprogramowania urzadzenia za pomoca karty pamieci, strona 72).
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Aktualizacja oprogramowania urzadzenia za pomocg karty pamigci

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie za pomoca karty pamieci, nalezy uzyskac karte pamieci do aktualizaciji
oprogramowania lub zatadowac¢ najnowsze oprogramowanie na karte pamieci za pomocg aplikacji Garmin
Express (Ladowanie nowego oprogramowania na karte pamieci za pomoca Garmin Express, strona 72).

1 Wigcz ploter nawigacyjny.
2 Gdy pojawi sie ekran gtdwny, wtoz karte do gniazda kart.

UWAGA: Aby wyswietli¢ instrukcje przeprowadzenia aktualizacji oprogramowania, przed wtozeniem karty
nalezy catkowicie uruchomié urzadzenie.

Wybierz kolejno Instaluj teraz > Aktualizuj oprogramowanie > Tak.

Poczekaj kilka minut na zakonczenie procesu aktualizacji oprogramowania.

Gdy zostanie wyswietlony monit, uruchom ponownie ploter nawigacyjny, nie wyjmujac karty pamieci.
Wyjmij karte pamieci.

UWAGA: Jesli karta pamieci zostanie usunieta, zanim urzgdzenie uruchomi sie ponownie, aktualizacja
oprogramowania nie zostanie zakonczona.

(= NS ) B~ V3]

Czyszczenie ekranu

NOTYFIKACJA

Srodki czyszczace zawierajgce amoniak moga uszkodzié powtoke antyrefleksyjna.

Urzadzenie jest pokryte specjalng antyrefleksyjng powtoka, ktéra jest bardzo wrazliwa na woski i $rodki
czyszczace o dziataniu Sciernym.

1 Natdz na Sciereczke specjalny srodek do czyszczenia soczewek okularowych z powtoka antyrefleksyjna.
2 Delikatnie przetrzyj ekran migkka, czysta, niestrzepiaca sig Sciereczka.
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Wyswietlanie zdje¢ z karty pamieci

Mozna wyswietlaé zdjecia, ktére sg zapisane na karcie pamieci. Mozna wyswietla¢ pliki .jpg, .png i .bmp.
W16z karte pamieci z plikami zdje¢ do gniazda kart.

Wybierz kolejno o I8 Przegladarka obrazéw.

Wybierz folder, ktéry zawiera zdjecia.

Poczekaj kilka sekund na wczytanie miniatur zdje¢.

Wybierz zdjecie.

Uzyj strzatek, aby przewija¢ zdjecia.

W razie potrzeby wybierz kolejno MENU > Witacz pokaz slajdow.

No ag b WON =

Zrzuty ekranowe

Mozna wykona¢ zrzut ekranowy dowolnego ekranu wyswietlanego na ploterze nawigacyjnym i zapisac¢ go jako
plik .png. Mozna nastepnie przesta¢ zrzut ekranowy na komputer.

Wykonywanie zrzutéw ekranowych

1 W16z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Wykonaj zrzut ekranowy > Wi.
3 Przejdz do ekranu, ktérego obraz ma zostac przechwycony.

4 Nacisnij i przytrzymaj HOME przez co najmniej szes¢ sekund.

Kopiowanie zrzutéw ekranowych do komputera

1 Wyjmij karte pamieci z plotera nawigacyjnego i wtdz jg do czytnika kart podtagczonego do komputera.
2 Korzystajgc z eksploratora w systemie Windows otworz folder Garmin\scrn na karcie pamieci.

3 Skopiuj plik obrazu z karty i wklej go do dowolnie wybranego miejsca w komputerze.

Rozwigzywanie probleméw

Urzadzenie nie odbiera sygnatow GPS

Urzagdzenie moze nie odbiera¢ sygnatow satelitow z kilku powoddw. Jesli urzadzenie przemiescito sie na duzag
odlegtos¢ od miejsca, w ktérym ostatni raz odbierato sygnaty satelitow lub byto wytgczone dtuzej niz przez kilka
tygodni lub miesiecy, moze nie by¢ w stanie prawidtowo odbiera¢ sygnatéw satelitow.

Upewnij sie, ze w urzadzeniu zainstalowano najnowszg wersje oprogramowania. Jesli nie, zaktualizuj
oprogramowanie urzgdzenia (Aktualizacje oprogramowania, strona 71).

Sprawdz, czy urzadzenie nie jest niczym zastoniete, aby jego antena mogta odbiera¢ sygnat GPS. Jesli
urzadzenie jest zamontowane w kabinie, powinno sie znajdowac¢ w poblizu okna, aby mogto odbieraé sygnat
GPS.
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Urzadzenie nie wtacza sie lub stale si¢ wytacza
Nieregularne wytgczanie sie urzadzenia lub brak mozliwosci jego wtgczenia moze wskazywac na problem
z zasilaniem doprowadzonym do urzgdzenia. Sprawdz nastepujgce elementy, aby sprobowac rozwigzac
problem z zasilaniem.
Upewnij sie, ze zrédto zasilania wytwarza prad.
Mozna to sprawdzi¢ na kilka sposobow. Mozna na przyktad sprawdzi¢, czy dziatajg inne urzadzenia
podtgczone do tego zrodta zasilania.
Sprawdz bezpiecznik w przewodzie zasilajgcym.
Bezpiecznik powinien sie znajdowa¢ w uchwycie bedgcym czescig czerwonej zyty przewodu zasilajgcego.
Sprawdz, czy zostat zainstalowany bezpiecznik o wtasciwej wielkosci. Doktadne informacje na temat
wielkosci bezpiecznikéw mozna znalez¢ na oznaczeniu przewodu lub w instrukcji instalacji. Upewnij sig,
ze potgczenie w bezpieczniku nie jest przerwane. Bezpiecznik mozna sprawdzi¢ za pomocg miernika. Jesli
bezpiecznik jest sprawny, na mierniku bedzie wyswietlana wartosc 0 Q.
Sprawdz, czy urzadzenie jest zasilanie prgdem o napieciu co najmniej 12 V DC.
Aby sprawdzi¢ napiecie, zmierz napiecie pradu statego w gniazdach zenskich (faza i uziemienie) przewodu
zasilajgcego. Jesli napiecie jest nizsze niz 12 V DC, urzadzenie nie wigczy sie.
Jesli urzadzenie otrzymuje odpowiednig ilos¢ energii, ale sie nie wigcza, skontaktuj sie z pomocg techniczng
firmy Garmin.

Urzadzenie nie tworzy punktow we wtasciwym miejscu

Mozna recznie wprowadzi¢ pozycje punktu, aby przesyta¢ i udostepnia¢ dane pomiedzy dwoma urzgdzeniami.
Jesli punkt zostat utworzony recznie przy uzyciu wspotrzednych, a jego pozycja nie jest wyswietlana we
wiasciwym miejscu, mozliwe, ze uktad odniesienia i format pozycji w urzadzeniu nie sg takie same, jak uktad
odniesienia i format pozycji wykorzystane przy oznaczaniu punktu.

Format pozycji to sposob wyswietlania pozycji odbiornika GPS na ekranie. Zwykle wyswietlana jest ona jako
szerokos¢/dtugos¢ geograficzna w minutach, czasami w stopniach, minutach i sekundach, samych stopniach
badz jednym z kilku formatow siatki topograficzne;j.

Uktad odniesienia to model matematyczny, ktéry przedstawia czes¢ powierzchni ziemi. Linie szerokosci
i dlugosci geograficznej z papierowej mapy sg przenoszone do okreslonego uktadu odniesienia.

1 Dowiedz sig, jaki uktad odniesienia i format pozycji byty uzywane przy tworzeniu oryginalnego punktu.

Jesli oryginalny punkt zostat przeniesiony z mapy, na mapie powinny sie znajdowac informacje na temat
uktadu odniesienia i formatu pozycji wykorzystanych do jej stworzenia. Najcze$ciej znajduja sie one
w poblizu legendy.

2 Wybierz kolejno E o 38 Preferencje > Jednostki.

Wybierz wtasciwe ustawienia uktadu odniesienia i formatu pozyciji.

4 Ponownie utworz punkt.

w

Kontakt z dziatem pomocy technicznej Garmin

Odwiedz strone support.garmin.com, aby zasiegng¢ pomocy oraz informacji w takich zasobach, jak
podreczniki, czesto zadawane pytania, filmy czy obstuga klienta.

Jesli znajdujesz sie w Stanach Zjednoczonych, zadzwon pod numer 913-397-8200 lub 1-800-800-1020.
Jesli znajdujesz sie w Wielkiej Brytanii, zadzwon pod numer 0808 238 0000.
Jesli znajdujesz sie w Europie, zadzwon pod numer +44 (0) 870 850 1241.
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Dane techniczne

Dane techniczne

Wszystkie modele
Materiat
Klasa wodoszczelnosci
Zakres temperatur
Napiecie wejsciowe
Bezpiecznik
Karta pamieci

Rozdzielczos¢ wyswietlacza

Czestotliwo$ci echosondy®

Moc transmisji echosondy (RMS)®

Zasieg gtebokosciowy echosondy’

Czestotliwos¢ bezprzewodowa

Modele 5x

Wymiary, tylko ploter nawigacyjny (szer. x wys. x gt.)

Wymiary po zamontowaniu na uchwycie patgkowym z ostong
przeciwstoneczng (szer. x wys. x gt.)

Odlegtos¢ do najblizszej przeszkody za ploterem nawigacyjnym

Rozmiar wy$wietlacza (szer. x wys.)

Masa

Maks. pob6r mocy

Typowy pobor pradu przy 12 V DC (RMS)

Maks. pob6r pradu przy 12V DC

Bezpieczny dystans dla kompasu

3 Urzadzenie jest odporne na przypadkowe zanurzenie w wodzie na gteboko$é do 1 metra, na czas do 30 minut. Wiecej informacji mozna znalezé na stronie

www.garmin.com/waterrating.

4To urzadzenie z oprogramowaniem co najmniej w wersji 34.00 jest kompatybilne z kartami pamieci o maks. pojemnosci 1 TB, ktére zostaty sformatowane

w systemie exFAT.
5Zalezy od przetwornika.

Plastik poliweglanowy

IEC 60529 IPX73

0d -15°C do 55°C (od 5°F do 131°F)

0d9Vdo18VDC

3 A, 125V szybkodziatajgcy

1 gniazdo karty microSD; maks. pojemno$é karty to 1 TB4
WVGA, 800 x 480 piksel

Tradycyjny: 50/200, 77/200, 83/200 kHz
Jednokanatowy CHIRP: od 40 do 250 kHz
Garmin ClearVi CHIRP: 260/455/800 kHz

CHIRP: 500 W
Garmin ClearVi CHIRP: 500 W

701 m (2300 stép) przy 77 kHz
2,4 GHz przy 19,7 dBm (maks.)

188 x 122 x 61,5 mm
(73/3 X 413/16 X 27/16 caIa)

212 % 143,3 x 100 mm
(83/8 X 55/8 X 315/16 cala)

57 mm (21/,4 cala)

109 x 65,8 mm (45/1¢ % 2%/1¢ cala)
Przekatna 127,3 mm (5 cali)

0,5kg (1,1 Ib)
84 W

600 mA

700 mA

7,62 cm (3 cala)

67alezna od warto$ci znamionowych przetwornika i gtebokosci.
7 Zaleznie od przetwornika, stopnia zasolenia wody, typu dna i innych warunkéw wodnych.
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Modele 7x

Wymiary, tylko ploter nawigacyjny (szer. x wys. x gt.)

232 x 143,1 x 67 mm
(91/3 X 55/3 X 25/3 caIa)

Wymiary po zamontowaniu na uchwycie patgkowym z ostong
przeciwstoneczng (szer. x wys. x gt.)

243,4x153,9 x 105,56 mm
(99/16 X 61/15 X 41/8 cala)

Odlegtos¢ do najblizszej przeszkody za ploterem nawigacyjnym

62,5 mm (27/4¢ cala)

Rozmiar wyswietlacza (szer. x wys.)

86,9 x 155,1 mm (37/4¢ x 6'/4 cala)
Przekatna 177,8 mm (7 cali)

Masa 0,68 kg (1,5 Ib)
Maks. pob6r mocy 15W

Typowy pobor pradu przy 12 V DC (RMS) 1,1A

Maks. pobdr pradu przy 12V DC 125A

Bezpieczny dystans dla kompasu

12,7 cm (5 cala)

Zalecane wymiary obrazu startowego

Aby uzyska¢ najlepsze dopasowanie obrazéw startowych, uzyj obrazu o nastepujacych wymiarach w pikselach.

Rozdzielczo$é wyswietlacza

Szerokosé obrazu

ECHOMAP 5X i 7X

WVGA 680

Wysokos¢ obrazu

200
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