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Girig
/\ UYARI

Uriin uyarilari ve diger 6nemli bilgiler igin triin kutusundaki Onemli Giivenlik ve Uriin Bilgileri kilavuzuna bakin.

Teknenizi glivenli ve dikkatli sekilde kullanmaktan sorumlusunuz. Otomatik pilot, teknenizi kullanma becerinizi
artiran bir aractir. Teknenizi glivenli sekilde kullanma sorumlulugunuzu ortadan kaldirmaz. Deniz kazalarindan
kaginin ve diimenin basindan hi¢bir zaman ayrilmayin.

Otomatik pilotu sakin ve tehlikesiz agik sularda kullanarak 6grenin.
Otomatik pilotu liman, grup kazik ve diger tekneler gibi tehlikeli sularda kullanirken dikkatli olun.

Otomatik Pilot sistemi, teknenizin yoniini sabit bir yonde tutmak igin siirekli olarak yon ayarlamasi yapar.

Temel rota tespiti islevine ek olarak, sistem manuel diimene ve otomatik dimen islevlerinin ve diizenlerin gesitli
modlarina da olanak verir.

Otomatik pilot sistemini diimen kontrol cihaziyla kullanabilirsiniz. Dimen kontroliini kullanarak, otomatik pilot
sistemini devreye alabilir, yonlendirebilir, ayarlayabilir ve 6zellestirebilirsiniz.

Dimen kontroliiniin veya otomatik pilot sisteminin diger bilesenlerinin kurulumu hakkinda bilgi i¢in diimen
kontroll ve otomatik pilot sistemi ile birlikte verilen kurulum talimatlarina bakin.

Temel Otomatik Pilot Kullanimi

Yo6n Ekrani
Y6n ekraninda otomatik pilotun durumu gérintdlenir.
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Otomatik pilot durum bilgileri ve simgesi.
@ Otomatik pilot bekleme modundayken, Bekleme ve @ gri renkte gorinur.
Otomatik pilot devreye girdiginde Rota Tespiti ve @ yesil renkte goriinr.

Sayisal yon bilgileri.
Otomatik pilot bekleme modundayken gergek yoni gosterir.
Otomatik pilot devreye alindiginda amaclanan yéni gosterir.

@ Gergek yon (otomatik pilot devreye alindiginda).
Eflatun ¢izgi, pusula giilii lizerindeki gergek yoni gosterir.

Amaglanan yon (otomatik pilot devreye alindiginda).
Sari ¢izgi, yoni ayarlamak igin diimen kontrold kullanilirken gdsterilir. Otomatik pilot, gergek yon istenen
yon ile hizalanana kadar tekneyi yonlendirir.

@ Diimen konumu gostergesi.
NOT: Bu islev yalnizca bir dimen sensori baglandiginda kullanilabilir

Bekleme Modu

/\ DIKKAT
Otomatik pilot tekneyi bekleme modunda yonlendirmez. Otomatik pilot bekleme modundayken diimeni kontrol
etmekten sorumlu olursunuz.

Bekleme modunda, otomatik pilotu devreye alabilir ve ayarlar yapabilirsiniz.
Otomatik pilot devreye alindiginda yon ekraninin tst kismindaki Bekleme ve 0 gri renkte gorundr.

Otomatik Pilota Gegme

Otomatik pilota gegtiginizde, otomatik pilot diimenin kontroliinii alir ve yoniiniizii koruyacak sekilde tekneyi
yonlendirir.

Bekleme modundaki yon ekranindan Geg 6gesini segin.

Otomatik pilot devreye alindiginda yon ekraninin tist kismindaki Rota Tespiti ve &R yesil renkte gorinr.
Gergek ve hedeflediginiz yon bilgileri, yon ekraninin ortasinda gosterilir.

NOT: Yelkene takildiginda, uyumlu bir riizgar sensorii ayni NMEA 2000° agina baglandiginda standart rota
tespitini devreye alabilir veya riizgari tutmaya devam edebilirsiniz ( (Riizgar Tutma, sayfa 5).

Otomatik Pilotun Devre Digi Birakilmasi

Otomatik pilotu devre digi biraktiginizda, otomatik pilot diimenin kontrollni birakir ve yoniiniizii koruyacak
sekilde tekneyi yonlendirme sorumlulugu size geger.

Yon ekranindan, yon tutma modundayken Bekleme 6gesini segin.
Otomatik pilot devreye alindiginda yon ekraninin tist kismindaki Bekleme ve 0y gri renkte gorindir.

/\ DIKKAT
Otomatik pilot tekneyi bekleme modundayken yonlendirmez. Otomatik pilot bekleme modundayken diimeni
kontrol etmekten sorumlu olursunuz.

Rota Tespiti

Diimeni yonlendirmeden gegerli yoniiniizii korumak igin otomatik pilotun yon tutma islevini devreye alabilirsiniz.

Yoén Ayari

Otomatik pilot devreye alindiginda, diimen kontrolii Gizerindeki tuslari kullanarak veya otomatik pilotunuz
Shadow Drive™ teknolojisiyle donatilmissa diimeni kullanarak yoni ayarlayabilirsiniz.

2 Temel Otomatik Pilot Kullanimi



Yonii Diimen Kontrol Cihaziyla Ayarlama
Dimen kontrol cihazini kullanarak teknenizi yonlendirebilmek igin 6nce otomatik pilotu devreye almaniz gerekir.
Yoni 1°'lik araliklarla ayarlamak igin <1° veya 1°> 6desini segin.

NOT: <1° veya 1°> 6gesi basil tutuldugunda diimen yonlendirme baslatilir (yalnizca gli¢ suda kayma govdeli
ya da gli¢c deplasman gdvdeli teknelerde).

NOT: Basamak ve diimen yonlendirme davranisini degistirmek igin ayarlari degistirebilirsiniz.
Yonu 10°'lik araliklarla ayarlamak igin <<10° veya 10°>> 6gesini segin.
NOT: Ayarlari, keskin doniis boyutu 10°'den kiigiik veya biyiik olacak sekilde ayarlayabilirsiniz.

Yoni Diimeni Kullanarak Ayarlama

NOT: Otomatik pilot devredeyken diimeni kullanarak yonii ayarlamadan énce Shadow Drive 6zelligini
etkinlestirmeniz gerekir ( .

Otomatik pilot devredeyken diimeni kullanarak tekneyi manuel olarak yonlendirin.

Baslik ekraninin tst kismindaki Shadow Drive ve Q) sari renkte gortindr ve diimeni kullanarak tam direksiyon
kontrolii elde edersiniz.

Diimeni birakip birkag saniyeligine belirli bir yénde kaldiginizda otomatik pilot yeni yénde bir rota tespiti
yapar.

Siirat Teknesi Otomatik Pilot Kullanimi

Dimen Diizenleri

Teknenizi glivenli bir sekilde kullanmaktan sorumlusunuz. Suda higbir engel bulunmadigindan emin oluncaya
kadar bir diizene baglamayin.

Otomatik pilot, balik avlamak i¢in tekneyi 6n ayarl diizenlerde yénlendirebilir ve U dénisi ya da Williamson
donisi gibi bagka manevralar gergeklestirebilir.

Bazi diizenlerde yonlendirme GPS'e dayalidir ve dimen kontrolii ile ayni NMEA 2000 agina bagl bir GPS anteni
veya cihazi olmadan kullanilamaz.

U Déniigti Diizenini Takip Etme

U donisu diizenini, tekneyi 180 derece dondurip yeni yoni korumak igin kullanabilirsiniz.
1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > U Doniisii 6§esini segin.

2 iskeleye Geg veya Sancaga Geg ddesini segin.

Cemberler Diizenini Ayarlama ve Takip Etme

Tekneyi belirtilen bir yonde ve belirtilen bir zaman araliginda stirekli olarak bir gember (izerinde tutmak igin
¢emberler diizenini kullanabilirsiniz.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Gemberler 6§esini segin.
2 Gerekirse, Siire'i segin ve otomatik pilotun bir tam ¢ember gizmesi igin bir saat belirleyin.
3 iskeleye Geg veya Sancaga Geg'i secin.

Zikzak Diizenini Ayarlama ve Takip Etme

Tekneyi belirli bir saatte ve belirli bir agiyla dnceden ayarladiginiz yonde iskeleden sancaga ve sancaktan
iskeleye dondiirmek igin zikzak diizenini kullanabilirsiniz.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Zikzak 6Jesini segin.
2 Gerekirse, Genlik'i segin ve sonra bir derece belirleyin.

3 Gerekirse, Peryot'u secin ve sonra siireyi belirleyin.

4 Zikzak Hareketine Geg'i segin.

Sirat Teknesi Otomatik Pilot Kullanimi 3



Williamson Ddnugi Diizenini Takip Etme

Tekneyi, Williamson donisi diizeninin baslatildigi konum boyunca yonlendirmek i¢in Williamson doniisi
dizenini kullanabilirsiniz. Williamson dontisi diizeni, denize adam distii durumlarinda kullanilabilir.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Williamson Doniisii 6gesini segin.
2 iskeleye Geg veya Sancaga Geg'i secin.

Yériinge Diizenini Takip Etme

Bu diimen diizenini kullanabilmeniz igin dimen kontroliiniin uyumlu bir NMEA 2000 harita gizer ve GPS kaynagi
ile ayni NMEA 2000 agina bagli olmasi gerekir.

Tekneyi etkin rota noktasi ¢evresinde strekli bir gember lizerinde tutmak igin yoriinge diizenini kullanabilirsiniz.
Cemberin boyutu, yoriinge diizenine basladiginizda etkin rota noktasindan uzaklidiniza bagh olarak tanimlanir.

Rota noktalarini ayarlama ve kullanma konusunda daha fazla bilgi icin Garmin® harita gizerinizin kullanici
kilavuzuna bakin.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Yoriinge 6gesini segin.
2 iskeleye Geg veya Sancaga Geg ddesini segin.

Yonca Diizenini Ayarlama ve Takip Etme

Bu diimen diizenini kullanabilmeniz igin dimen kontroliniin uyumlu bir NMEA 2000 harita gizer ve GPS kaynagi
ile ayni NMEA 2000 agina bagli olmasi gerekir.

Tekneyi etkin bir rota noktasindan tekrar tekrar gegecek sekilde yonlendirmek i¢in yonca dizenini
kullanabilirsiniz. Yonca diizenine basladiginizda, otomatik pilot tekneyi etkin rota noktasina gotirir ve yonca
dizenini baslatir.

Rota noktasi ile otomatik pilotun bu rota noktasindan bir sonraki gegisinde tekneyi dondiirecegi konum
arasindaki mesafeyi ayarlayabilirsiniz. Varsayilan ayar olarak tekne etkin rota noktasindan 300 m (1000 ft.)
aralikta dondardlir.

Rota noktalarini ayarlama ve kullanma konusunda daha fazla bilgi igin Garmin harita gizerinizin kullanici
kilavuzuna bakin.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Yonca 6gesini segin.
2 Gerekirse Uzunluk 6gesini segin ve bir mesafe belirleyin.
3 iskeleye Geg veya Sancaga Geg ddesini secin.

Arama Diizenini Ayarlama ve Takip Etme

Bu diimen dizenini kullanabilmeniz i¢cin dimen kontroliiniin uyumlu bir NMEA 2000 harita gizer ve GPS kaynagi
ile ayni Garmin agina bagli olmasi gerekir.

Tekneyi etkin rota noktasindan disa dogru git gide biiylyen gemberler boyunca tutarak bir sarmal diizeni
olusturmak igin arama diizenini kullanabilirsiniz. Arama diizenine basladiginizda, otomatik pilot tekneyi hemen
aktif yol noktasini merkez alan bir gember iginde siirer ve gemberleri tamamladikga spirali genisletir.

Rota noktalarini ayarlama ve kullanma konusunda daha fazla bilgi icin Garmin harita gizerinizin kullanici
kilavuzuna bakin.

Sarmal igindeki gemberlerin arasindaki mesafeyi ayarlayabilirsiniz. Cemberler arasindaki varsayilan mesafe
20 m'dir (50 ft).

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Diizen Diimeni > Ara 6gesini segin.

2 Gerekirse Arama Boslugu 6gesini secin ve bir mesafe belirleyin.

3 iskeleye Geg veya Sancaga Geg dJesini secin.

Diimen Diizenini iptal Etme
Teknenin diimenine gegin.
NOT: Teknenin diimenine gegerek bir diizen diimenini iptal etmek i¢cin Shadow Drive 6zelligi etkin olmalidir.
Bekleme 6desini segin.

4 Siirat Teknesi Otomatik Pilot Kullanimi



Yelkenli Otomatik Pilotunun Caligmasi

/\ DIKKAT
Bu moda gegildiginde, otomatik pilot yalnizca dimeni kontrol eder. Otomatik pilota gegildiginde, yelkenler sizin
ve tayfanizin sorumlulugunda olur.

Rota tespitine ek olarak, riizgar tutmayi siirdirmek icin otomatik pilotu kullanabilirsiniz. Ayrica, kontra ve
kavanga atma sirasinda, diimeni kontrol etmesi igin otomatik pilotu kullanabilirsiniz.

Rlzgar Tutma

Otomatik pilotu, zahiri veya gercek riizgar agisina gore belirli bir yoni koruyacak sekilde ayarlayabilirsiniz.
Riizgar tutma veya riizgara dayali dimen manevralari gerceklestirmek icin uyumlu bir riizgar sensoriini
otomatik pilot sistemiyle ayni NMEA 2000 agina baglamaniz gerekir.

o Wind Hold - App.

Heading \ Wind Angle

359% /= 195

Tack Port s Iy wy, Gybe Starboard

Standby

Otomatik pilot durum bilgisi ve simgesi.
@ Otomatik pilot bekleme modundayken, Bekleme ve @ gri renkte gorinir.
Otomatik pilot riizgar tutmaya gegctiginde Riizgar Tutma ve @ yesil renkte gorindr.

@ Rizgar gostergesi
Gergek riizgar hizini (TWS) veya zahiri riizgar hizini (AWS) gésterir.
@ Diimen konumu gdstergesi.
NOT: Bu iglev yalnizca bir dimen sensori baglandiginda kullanilabilir

Riizgar Tutmaya Gegme
Rizgar tutmayi devreye alabilmek i¢in otomatik pilota bir NMEA 2000 riizgar sensoéri baglamaniz gerekir.
1 Otomatik pilot bekleme modundayken *** 6gesini segin.
2 Bir secgenek belirleyin:
GOorunur bir riizgar tutmaya gegmek igin Zahiri Riizgar Tutmaya Geg¢ 6Jesini segin.Zahiri Riizgar Tutmaya
Geg dgesini secin.
Gergek bir rizgar tutmaya ge¢gmek icin Gergek Riizgar Tutmaya Ge¢ 6Jesini segin.
iPUCU: Bekleme modundan & 0gesini segerek kullanilan son riizgar tutma tiiriind hizl bir sekilde devreye
alabilirsiniz.
Riizgar Tutma Tuariinii Degistirme
Riizgar tutma devredeyken *** > Riizgar Tutma Tipi 6gesini segin.
Riizgar tutma tipi Zahiri degeriyle Dogru de@eri arasinda degisir.

Yelkenli Otomatik Pilotunun Calismasi



Rota Tespitinden Riizgar Tutmaya Gegcme
Riizgar tutmayi devreye alabilmek igin otomatik pilota bir NMEA 2000 riizgar sensorii baglamaniz gerekir.
1 YOn tutma devredeyken *** 6gesini segin.
2 Bir segenek belirleyin:
Rota tespitinden goriiniir riizgar tutmaya gegmek igin Zahiri Riizgar Tutmaya Geg 6Jesini segin.
Rota tespitinden gercek riizgar tutmaya ge¢gmek igin Gergek Riizgar Tutmaya Geg 6Jesini segin.

Riizgar Tutma agisin1 Ayarlama
Rlzgar tutmaya gecildiginde, otomatik pilotta riizgar tutma agisini ayarlayabilirsiniz.
Rlzgar tutma acisini 1°'lik araliklarla ayarlamak igin <1° veya 1°> segenegini belirleyin.

NOT: <1° veya 1°> 6gesini birkag saniye basili tutmak otomatik pilotu Riizgar Tutma konumundan Rota
Tespiti moduna otomatik olarak gegirir ve diimen yonlendirmeyi baslatir (Rota Tespiti, sayfa 2).

Rlzgar tutma acisini 10°'lik araliklarla ayarlamak i¢in <<10° veya 10°>> segenegini belirleyin.
NOT: Ayarlari, keskin donis boyutu 10°'den kiigiik veya biiylik olacak sekilde ayarlayabilirsiniz.

Kontra ve Kavancga

Otomatik pilotu, rota tespitine veya riizgar tespitine gegildiginde bir kontra veya kavancga atacak sekilde
ayarlayabilirsiniz.

Rota Tespitinden Kontra ve Kavanca Atma
1 Rota tespitine gegin (Otomatik Pilota Gegcme, sayfa 2).
2 ***0gesini secin.
3 Bir segenek belirleyin.
Otomatik pilot, teknenizi bir kontra veya kavanca araciligiyla dondirir.

Riizgar Tutmadan Kontra ve Kavanga Atma

Rlzgar tutmaya gegebilmeniz igin bir rlizgar sensorii takmaniz gerekir.
1 Rizgar tutmayi devreye alin (Riizgar Tutmaya Gecme, sayfa 5).

2 e**pgesini segin.

3 Bir segenek belirleyin.

IPUCU: Ozel ekran diigmelerini kullanarak dogrudan riizgar tutma konumundan kontra veya kavanca
manevrasi baglatabilirsiniz.

Otomatik pilot, teknenizi bir kontra veya kavanga araciligiyla idare eder ve kontra veya kavanganin ilerleme
durumuyla ilgili bilgiler ekranda gortndir.

Kontra Gecikmesi Ayarlama

Kontra gecikmesi, manevrayi baslattiktan sonra kontra atmayi geciktirmenize olanak tanir.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Yelken Ayarlari > Kontra Gecikmesi 6gesini segin.
2 Gecikmenin uzunlugunu segin.

3 Gerekiyorsa Bitti'yi segin.

Kavanga inhibitdriinii Etkinlegtirme

NOT: Kavanga inhibitord, dimeni veya keskin dimen kirmayi kullanarak manuel bir sekilde kavanga atmanizi
onlemez.

Kavanga inhibitorl, otomatik pilotun kavanga atmasini engeller.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Yelken Ayarlari > Kavanga inhibitorii 6gesini
segin.

2 Etkin segenegini belirleyin.

6 Yelkenli Otomatik Pilotunun Calismasi



Rota Kontra Acisini Ayarlama

Varsayilan olarak, kontra manevrasi gergeklestirilirken yon agisi 45 derecedir. Bu agiyi ayarlayabilirsiniz.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Yelken Ayarlari > Yon Kontra Acisi 6Jesini segin.
2 Aclyi ayarlayin.

3 Gerekiyorsa Bitti'yi segin.

Otomatik Pilot Miidahalesinin Ayarlanmasi

Yanit ayari, gesitli deniz ve riizgar kosullarina gore otomatik pilot miidahalesini ayarlayabilmenizi saglar.
Gelismis otomatik pilot yapilandirmasi igin otomatik pilotunuzla saglanan yapilandirma kilavuzuna bakin.
1 Otomatik pilot ekranindan *** > Yanit 6gesini segin.

2 Dimen miidahalesini ayarlayin.

Diimenin daha hassas olmasini ve daha hizli hareket etmesini istiyorsaniz degeri artirin. Dimen ¢ok fazla
yanit veriyor ve ¢ok hizli hareket ediyorsa degeri diisUrin.

Otomatik Pilot Ayarlari ve Yapilandirmasi

Otomatik pilot sistemi kurulum sirasinda bir profesyonel tarafindan devreye alinmalidir ve daha fazla
yapilandirma gerektirmez.

Gerekirse diimen kontrol cihazinda belirli tercihleri ve ayarlari degistirebilirsiniz.

Otomatik Pilot Yapilandirmasi

DUYURU

Teknenizin zarar gérmesini onlemek i¢in otomatik pilot sistemi tekne kurulumlarinda uzman bir kisi tarafindan
takilmali ve yapilandiriimaldir. Dogru kurulum ve yapilandirma igin denizcilik dimen bilesenleri ve elektrik
sistemleri hakkinda bilgili olmak gerekir.

Otomatik pilot sisteminin, teknenizle diizgiin ¢alisacak sekilde yapilandiriimasi gerekir. Otomatik pilotu,
otomatik pilotla ayni NMEA 2000 aginda bulunan bir harita gizeri kullanarak yapilandirabilirsiniz. Yapilandirma
talimatlari igin support.garmin.com adresine gidin ve spesifik otomatik pilot modelinize yonelik yapilandirma
kilavuzunu indirin.

Keskin Dimen Kirmayi Ayarlama
1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Keskin Doniis Boyutu 6gesini segin.
2 Biraralk segin.

Tercih Edilen Yon Kaynaginin Segilmesi

DUYURU
En iyi sonuglar igin yén kaynaginda otomatik pilot CCU dahili pusulasini kullanin. Ugiincii taraf bir GPS pusulasi
kullanmalk, verilerin hatali sekilde gonderilmesine ve dolayisiyla asiri uzun siireli gecikmelere neden olabilir.
Otomatik pilot, zamaninda bilgiye ihtiyac duyar ve bu nedenle genellikle GPS konumu veya hiz i¢in tG¢linci taraf
GPS pusulasi verilerini kullanamaz. Bir Gi¢linci taraf GPS pusulasi kullanildiginda otomatik pilot, diizenli olarak
navigasyon verileri ve hiz kaynagi kaybi raporu verebilir.

Agda birden fazla yon kaynagi varsa tercih ettiginiz kaynagi segebilirsiniz. Kaynak, uyumlu bir GPS pusulasi veya
manyetik yon sensori olabilir.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Tercih Edilen Kaynaklar 6gesini secin
2 Bir kaynak segin.
Secilen yon kaynagi kullanilamiyorsa otomatik pilot ekrani herhangi bir veri gérintilemez.

~
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Shadow Drive Ozelligini Etkinlegtirme

Shadow Drive 6zelligi devre disi birakilirsa teknenin manuel olarak yonlendirilmesi otomatik pilot sistemini
devre disi birakmaz. Otomatik pilot sistemini devre disi birakmak igin diimen kontroliinii veya bagli harita gizeri
kullanmaniz gerekir.

NOT: Shadow Drive 6zelligi tim otomatik pilot modellerinde kullanilamaz.

Shadow Drive 6zelligi devre disi birakilmigsa otomatik pilot sistemini devre disi birakmak amaciyla tekneyi
manuel olarak yonlendirebilmek i¢in bu 6zelligi tekrar etkinlestirmeniz gerekir.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Shadow Drive Ayarlari 6gesini segin.
2 Dev. Disi segenegi gosteriliyorsa Shadow Drive 6zelligini etkinlestirmek igin Shadow Drive 6gesini segin.
Shadow Drive 6zelligi etkinlestirildi. Ozelligi yeniden devre digi birakmak igin bu adimlari tekrarlayabilirsiniz.

Shadow Drive Ozelliginin Hassasiyetini Ayarlama

Otomatik pilotu devre disi birakmak igin ne kadar manuel diimen etkinligi gerektigini degistirmek igcin Shadow
Drive 6zelliginin hassasiyetini ayarlayabilirsiniz. Daha yiiksek bir hassasiyet ayari, daha az manuel dimen
hareketi ile otomatik pilotu devre disi birakir.

NOT: Shadow Drive 6zelligi tim otomatik pilot modellerinde kullanilamaz.
1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Shadow Drive > Duyarlilik 6gesini segin.
2 Hassasiyeti daha yiiksek veya daha diisiik olacak sekilde ayarlayin.

Reactor™ Otomatik Pilot Uzaktan Kumandasi

Teknenizi glivenli ve dikkatli sekilde kullanmaktan sorumlusunuz. Otomatik pilot, teknenizi kullanma becerinizi
artiran bir aragtir. Teknenizi glivenli sekilde kullanma sorumlulugunuzu ortadan kaldirmaz. Deniz kazalarindan
kacinin ve diimenin basindan hi¢bir zaman ayriimayin.

Uyumlu Reactor otomatik pilot sistemini kontrol etmek igin harita gizere kablosuz olarak bir Reactor otomatik
pilot uzaktan kumandasi baglayabilirsiniz.

Uzaktan kumandayi kullanma hakkinda daha fazla bilgi igin garmin.com adresindeki Reactor otomatik pilot
uzaktan kumandasi talimatlarina bakin

Bir Reactor Otomatik Pilot Uzaktan Kumandasini Eglestirme

1 Diimen kumandasinda, *** > Genel Ayarlar > iletisim > Kablosuz Cihazlar > Kablosuz Uzaktan Kumandalar >
Otomatik Pilot Uzaktan Kumandasi 6gesini segin.

2 Gerekiyorsa Etkinlestir 6gesini segin.
3 Yeni Baglanti 6gesini secin.
4 Uzaktan kumandadan =] > Pair with MFD 0gesini segin.
Dimen kumandasi sesli uyari verir ve bir onay mesaji gosterir.
5 Eslestirme islemini tamamlamak i¢in dimen kumandasinda Evet 6gesini segin.

Reactor Otomatik Pilot Uzaktan Kumandasi iglem Tuglarinin iglevlerinin Degistirilmesi
Reactor otomatik pilot uzaktan kumandasi islem tuslarina atanmis diizenleri veya islemleri degistirebilirsiniz.

1 °**>Genel Ayarlar > i.leti$im > Kablosuz Cihazlar > Kablosuz Uzaktan Kumandalar > Otomatik Pilot Uzaktan
Kumandasi > Diigme Iglemleri 6gesini segin.

2 Degistirmek icin bir islem tusu segin.
3 islem tusuna atanacak bir diizen veya iglem segin.
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Otomatik Pilot Kontrollerinin Garmin Saatinde Etkinlegtirilmesi

Garmin otomatik pilotu uyumlu bir Garmin saatiyle kontrol edebilirsiniz. Uyumlu Garmin saatlerinin listesini
gormek igin garmin.com adresine gidin.

NOT: Otomatik pilot uzaktan kumandasi etkinlestirildiginde akilli bildirimler saatinizde kullanilamaz.

1 e**> Genel Ayarlar > iletisim > Kablosuz Cihazlar > Connect IQ™ Uygulamalarn > Otomatik Pilot Kumandasi >
Yeni Baglanti > Etkinlestir 6gesini segin.

2 Ekrandaki talimatlarn izleyin.

Otomatik Pilot Diigmesi Eylemlerinin ﬁzelle§tirilmesi

Otomatik pilot diigmesi eylemlerini ayarlayabilmeniz i¢in uyumlu bir Garmin otomatik pilot yiklemeniz ve
yapilandirmaniz gerekir.

Garmin saatinizin ¢alismasi i¢in (¢ adede kadar otomatik pilot eylemi segebilirsiniz.

NOT: Kullanilabilir otomatik pilot eylemleri, yiiklenen otomatik pilota baglidir.

1 Harita gizerde iletisim > Kablosuz Cihazlar > Connect IQ™ Uygulamalari > Otomatik Pilot Kumandasi >
Diigme Islemleri 6§esini segin.

2 Bir digme segin.

3 Bir eylem segin.

Otomatik Pilot Tanilamasini Goriintiileme

Yapilandirma ve sorun giderme konusunda yardimci olmasi igin otomatik pilot sisteminin tanilama raporunu
gorintiileyebilirsiniz.

1 Otomatik pilot ekranindan *** > Otomatik Pilot Kurulumu > Tanilar 6§esini segin.

2 £ ogesini ve > 0gesini segerek tanilama sayfasini gorebilirsiniz.

IPUCU: Tanilama bilgilerini bagli bir harita cizerdeki veya kart okuyucudaki bir bellek kartina kaydetmek
icinKarta Kaydet 6desini segebilirsiniz.

Cihaz Ayarlari ve Tercihleri

Sesler ve o6l¢t birimleri gibi bu diimen kontrol cihazina 6zel ayarlari ve tercihleri ayarlayabilirsiniz.

Sistem Ayarlari

**¢ > Genel Ayarlar > Sistem 6gesini segin.

Sesler ve Ekran: Ekran ayarlarini ve ses ayarlarini (varsa) ayarlar.

Uydu Konumlandirma: GPS uydulari ve ayarlari ile ilgili bilgiler saglar.

Sistem Bilgisi: Agdaki cihazlar ve yazilim sirimdi ile ilgili bilgiler saglar.

Giicii Otomatik Artir: Gi¢ uygulandiginda hangi cihazlarin otomatik olarak agilacagini kontrol eder.

Otomatik Gii¢ Kapali: Sistem belirlenen siire boyunca uyku modunda kaldiktan sonra sistemi otomatik olarak
kapatir.

Simiilasyon: Similatori acar veya kapatir ve saat, tarih, hiz ve similasyon konumunu ayarlayabilmenizi saglar.
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Sesler ve Ekran Ayarlari

**¢ > Genel Ayarlar > Sistem > Sesler ve Ekran 6gesini secin.
Uyani: Alarmlar ve segimlerin ses tonunu agar ve kapatir.
Ekran Parlakhgi: Ekran parlakligini ayarlar.

Arka Isik Senkronizasyonu: istasyondaki diger harita gizerlerin ve enstriimanlarin arka i1sik parlakligini
senkronize eder.

Renk Modu: Cihazi glindiiz veya gece renkleri goriintiilenecek sekilde ayarlar. Cihazin giiniin saatine
gore glindiiz veya gece renklerini otomatik olarak belirlemesine izin vermek i¢cin Otomatik segenegini
belirleyebilirsiniz.

Baslatma Resmi: Cihazinizi agtiginizda gériinen resmi ayarlar.

Uydu Konumlandirma (GPS) Ayarlari

NOT: GPS ayarlari ve bilgileri yalnizca dimen kontrol cihazi bir GPS antenine veya GPS 6zellikli bir cihaza
bagliyken kullanilabilir.

¢ > Genel Ayarlar > Sistem > Uydu Konumlandirma 6desini segin.
Gokyiiziinden Goriiniim: GPS uydularinin gokyuziindeki bagdil konumunu gdsterir.

GLONASS: GLONASS verilerini (Rusya uydu sistemi) etkinlestirir veya devre digi birakir. GLONASS verileri, sistem
gokytiz gortinirliginin zayif oldugu durumlarda kullanilirken daha dodru konum bilgileri saglamak i¢in GPS
ile birlikte kullanilabilir.

WAAS/EGNOS: Daha dogru GPS konumu bilgileri saglayabilen WAAS verilerini (Kuzey Amerika'da) veya EGNOS
verilerini (Avrupa'da) etkinlestirir veya devre disi birakir. WAAS veya EGNOS verilerini kullanilirken cihazin
uydular almasi daha uzun siirebilir.

Galileo: Galileo verilerini (Avrupa Birligi uydu sistemi) etkinlestirir veya devre disi birakir. Galileo verileri, sistem
gokytiz gortindrliginin zayif oldugu durumlarda kullanilirken daha dodru konum bilgileri saglamak i¢in GPS
ile birlikte kullanilabilir.

Hiz Filtresi: Hiz degerlerinin daha dogru olmasi igin teknenizin kisa bir zaman araligindaki hizinin ortalamasini
alir.

Kaynak: Tercih ettiginiz GPS veri kaynagini segmenizi saglar.

Sistem Yazilim Bilgilerini Gorintiileme

Yazilim stirimiind ve tnite kimlik numarasini goriintileyebilirsiniz. Sistem yazilimini gincellemek veya sorun
giderme amaglarina yonelik olarak bu bilgiler gerekli olabilir.

*** > Genel Ayarlar > Sistem > Sistem Bilgisi > Yazilim Bilgileri 6gesini secin.

Olay Kaydini Goriintiileme
Olay kaydi sistem olaylarinin listesini gosterir.
*** > Genel Ayarlar > Sistem > Sistem Bilgisi > Olay Kaydi 6gesini secin.

E-etiket Diizenleme ve Uyumluluk Bilgilerini Goriintiileme

Bu cihazin etiketi elektronik olarak saglanir. E-etiket, FCC tarafindan saglanmis kimlik numaralari veya bolgesel
uyumluluk isaretleri gibi diizenleme bilgilerinin yani sira gegerli Grlin ve lisans bilgilerini sadlayabilir. Tim
modellerde mevcut degildir.

1 ¢°*> Genel Ayarlar 6Jesini segin.
2 Sistem 6gesini segin.
3 Diizenleme ile ilgili Bilgiler 6gesini segin.
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Tercihler Ayarlari

¢ > Genel Ayarlar > Tercihler 6gesini segin.
Birim: Olcii birimini ayarlar.

Dil: Ekrandaki metin dilini ayarlar.

Filtreler: Veri alanlarinda gosterilen degerleri diizeltir. Bu da guriltlyu azaltabilir veya daha uzun sireli egilimler
gosterebilir. Filtreleme ayarinin artirilmasi diizlestirmeyi artirirken ayarin azaltiimasi diizlestirmeyi azaltir. 0
filtreleme ayari filtreyi devre disi birakir ve gosterilen deder kaynaktaki ham deger olur. Bu ayarlari, Filtreleri
Senkronize Et ayarini etkinlestiren tiim cihazlar genelinde de senkronize edebilirsiniz.

Klavye Diizeni: Ekran klavyesindeki tuslari diizenler.
Ekran Goriintiisii Yakalama: Cihazin ekrandaki gorintileri kaydetmesini saglar.

iletigim Ayarlari

NMEA 2000 Ayarlari
**+ > Genel Ayarlar > iletigim > NMEA 2000 Kurulumu 6gesini segin.

Cihaz Listesi: Aga bagli cihazlari goriintiler veNMEA 2000 agini kullanarak baglanan bazi donistiriicilerin
segeneklerini ayarlamaniza olanak saglar.

Cihazlan Etiketle: Bagl cihazlarin etiketlerini degistirir.

Agdaki Cihazlan ve Sensdrleri Adlandirma

Garmin Denizcilik Agi ve NMEA 2000 agina bagli cihazlari ve sensorleri adlandirabilirsiniz.
1 e**> Genel Ayarlar > iletisim 6gesini secin.

2 Denizcilik Agi veya NMEA 2000 Kurulumu > Cihaz Listesi 6gesini segin.
3 Soldaki listeden bir cihaz segin.

4 ismi Degistir 6gesini segin.

5 Adi girin ve Bitti 6gesini segin.

Wi-Fi Agi

Wi-Fi Agini Kurma

Bu cihaz, baska bir harita gizer veya telefonunuz gibi kablosuz cihazlari baglayabileceginiz bir Wi-Fi agi
barindirabilir. Kablosuz ag ayarlarina ilk kez eristiginizde, agi kurmaniz istenir.

NOT: Dimen kontrol cihazi, Wi-Fi 6zellikleri olan bir harita gizerle ayni Garmin Denizcilik agina bagdliysa Wi-Fi ag
kurma segeneginiz olmaz. Bir Garmin Denizcilik Aginda harita gizer Wi-Fi agini barindirmalidir.

1 e**> Genel Ayarlar > iletigim > Wi-Fi Agi > Wi-Fi > Agik > Tamam 6gesini segin.

2 Gerekirse bu kablosuz ag igin bir ad girin.

3 Bir parola girin.
Telefonunuz gibi bir kablosuz cihazdan kablosuz aga erismek i¢in bu parolaya ihtiyaciniz olacaktir. Parola,
biylk-kiguk harflere duyarhdir.

Dimen Kontroliine Kablosuz Cihaz Baglama

Diimen kontrolii kablosuz agina kablosuz cihaz baglayabilmek i¢in kablosuz agi diimen kontroliinde
yapilandirmaniz gerekir (Wi-Fi AGini Kurma, sayfa 11).

Veri paylagmak i¢in diimen kontroliine gesitli kablosuz cihazlar baglayabilirsiniz.
1 Kablosuz cihazdan Wi-Fi teknolojisini agin ve kablosuz aglar arayin.

2 Diimen kontrol kablosuz aginizin adini segin (Wi-Fi Agini Kurma, sayfa 11).

3 Kablosuz ag parolasini girin.
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Kablosuz Kanali Degigtirme

Bir cihazi bulmakta ya da cihaza baglanmakta gti¢lik ¢cekiyorsaniz veya parazitle karsilagiyorsaniz kablosuz
kanali degistirebilirsiniz.

1 e**> Genel Ayarlar > iletisim > Wi-Fi Ag1 > Geligsmis > Kanal 6gesini secin.
2 Yeni bir kanal girin.
Bu aga bagh cihazlarin kablosuz kanalini degistirmenize gerek yoktur.

Garmin Denizcilik Agi

Garmin Denizcilik Agi, Garmin gevrebirim cihazlarindan toplanan verileri harita gizerlerle hizlica ve kolay bir
sekilde paylasabilmenizi sagdlar. Garmin Denizcilik Agina bir cihaz baglayarak Garmin Denizcilik Agi ile uyumlu
olan diger cihazlar ve harita gizerlerden veri alabilir ve bu cihazlarla veri paylasabilirsiniz.

**+ > Genel Ayarlar > iletisim > Denizcilik Agi1 6gesini secin.

Alarmlar Ayarlama

/\ DIKKAT
Sesli uyarilar almak igin Uyari ayari etkinlestirilmelidir (Sesler ve Ekran Ayarlari, sayfa 10). Sesli alarmlarin
ayarlanmamasi yaralanmalara veya maddi hasara neden olabilir.

Sistem Alarmlan
¢ > Genel Ayarlar > Alarmlar > Sistem 6gesini segin.
Birim Voltaj: Pil belirli bir diigiik voltaja ulastiginda galacak bir alarm ayarlar.

GPS Hassasiyeti: GPS konumu dogrulugu kullanicinin tanimladigi dederin digina diistiigiinde ¢alacak bir alarm
ayarlar.

NMEA 2000 Alarmlari

**¢ > Genel Ayarlar > Alarmlar > Ag 6gesini segin.
NMEA 2000 Uyarilari: NMEA 2000 agi ve bagh cihazlarla ilgili uyarilar etkinlestirir ve devre digi birakir.

Yazilim Guincellemesi
Cihazi kurarken veya cihaza aksesuar eklerken cihaz yazilimini giincellemeniz gerekebilir.

Yazilim giincellemesi, bir Garmin bellek karti okuyucu aksesuari veya Garmin Denizcilik Agi Gizerinden baglanan
baska bir Garmin harita gizer gerektirir.

Daha fazla bilgi icin garmin.com/support/software/marine.html adresine gidin.
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Teknik Ozellikler

Giines ortlisiiz boyutlar (Y x G x D) 105 x 140 x 51 mm (4,13 x 4,51 x 2,01 ing)
Glines ortlisiyle birlikte boyutlar (Y x G x D) 113 x 144 x 56 mm (4,45 x 5,67 x 2,20 ing)
Giines ortilisiiz agirhik 328 g (11,57 0z.)

Glines ortistyle birlikte agirlik 3759 (13,23 0z)

Sicaklik araligi 5°ila 131°F (-15° ila 55°C)

Pusula glivenli mesafesi 20 cm (7,87 ing)

Kasa malzemesi Tam contali polikarbonat

Lens malzemesi Parlama 0Onleyici ve parmak izi 6nleyici kaplamali cam
Suya kargi dayaniklilik derecesi IEC 60529 IPX71

Parlaklik 1200 cd/m? (NIT)

12 Vdc'de gekilen tipik akim 220 mA

12 Vdc'de gekilen maksimum akim 400 mA

Gug kullanimi 5,85 W maks

NMEA 2000 giris voltaji 9-16 Vdc

NMEA 20009 Vdc'de UZUNLUK 13 (650 mA)

1 Cihaz 30 dakikaya kadar, 1 m. derinlige dek kazara suya maruz kalma durumuna dayaniklidir. Daha fazla bilgi icin www.garmin.com/waterrating adresine
gidin.

Teknik Ozellikler

13


http://www.garmin.com/waterrating

support.garmin.com

=

& i) il C€

Ocak 2023 GUID-BD39FCBD-2F6F-4A48-8A6I-IFEIF349792B v2




	İçindekiler
	Giriş
	Temel Otomatik Pilot Kullanımı
	Yön Ekranı
	Bekleme Modu
	Otomatik Pilota Geçme
	Otomatik Pilotun Devre Dışı Bırakılması

	Rota Tespiti
	Yön Ayarı
	Yönü Dümen Kontrol Cihazıyla Ayarlama
	Yönü Dümeni Kullanarak Ayarlama



	Sürat Teknesi Otomatik Pilot Kullanımı
	Dümen Düzenleri
	U Dönüşü Düzenini Takip Etme
	Çemberler Düzenini Ayarlama ve Takip Etme
	Zikzak Düzenini Ayarlama ve Takip Etme
	Williamson Dönüşü Düzenini Takip Etme
	Yörünge Düzenini Takip Etme
	Yonca Düzenini Ayarlama ve Takip Etme
	Arama Düzenini Ayarlama ve Takip Etme
	Dümen Düzenini İptal Etme


	Yelkenli Otomatik Pilotunun Çalışması
	Rüzgar Tutma
	Rüzgar Tutmaya Geçme
	Rüzgar Tutma Türünü Değiştirme

	Rota Tespitinden Rüzgar Tutmaya Geçme
	Rüzgar Tutma açısını Ayarlama

	Kontra ve Kavança
	Rota Tespitinden Kontra ve Kavança Atma
	Rüzgar Tutmadan Kontra ve Kavança Atma
	Kontra Gecikmesi Ayarlama
	Kavança İnhibitörünü Etkinleştirme
	Rota Kontra Açısını Ayarlama

	Otomatik Pilot Müdahalesinin Ayarlanması

	Otomatik Pilot Ayarları ve Yapılandırması
	Otomatik Pilot Yapılandırması
	Keskin Dümen Kırmayı Ayarlama
	Tercih Edilen Yön Kaynağının Seçilmesi
	Shadow Drive Özelliğini Etkinleştirme
	Shadow Drive Özelliğinin Hassasiyetini Ayarlama


	Reactor™‎ Otomatik Pilot Uzaktan Kumandası
	Bir Reactor Otomatik Pilot Uzaktan Kumandasını Eşleştirme
	Reactor Otomatik Pilot Uzaktan Kumandası İşlem Tuşlarının İşlevlerinin Değiştirilmesi

	Otomatik Pilot Kontrollerinin Garmin Saatinde Etkinleştirilmesi
	Otomatik Pilot Düğmesi Eylemlerinin Özelleştirilmesi

	Otomatik Pilot Tanılamasını Görüntüleme

	Cihaz Ayarları ve Tercihleri
	Sistem Ayarları
	Sesler ve Ekran Ayarları
	Uydu Konumlandırma (GPS) Ayarları
	Sistem Yazılım Bilgilerini Görüntüleme
	Olay Kaydını Görüntüleme

	E-etiket Düzenleme ve Uyumluluk Bilgilerini Görüntüleme

	Tercihler Ayarları
	İletişim Ayarları
	NMEA 2000 Ayarları
	Ağdaki Cihazları ve Sensörleri Adlandırma

	Wi‑Fi®‎ Ağı
	Wi‑Fi Ağını Kurma
	Dümen Kontrolüne Kablosuz Cihaz Bağlama
	Kablosuz Kanalı Değiştirme

	Garmin Denizcilik Ağı

	Alarmları Ayarlama
	Sistem Alarmları
	NMEA 2000 Alarmları

	Yazılım Güncellemesi

	Teknik Özellikler

