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Introduktion

/\ VARNING

Guiden Viktig sdkerhets- och produktinformation, som medfdljer i produktforpackningen, innehaller viktig
information och produktvarningar.

Du ansvarar for att baten framfors pa ett sdkert och fornuftigt satt. Autopiloten &ar ett verktyg som hjélper dig
att hantera baten. Den befriar dig inte fran ansvaret for att framfora din bat sékert. Undvik farlig navigering och
[amna aldrig styrplatsen utan uppsikt.

Lar dig att anvanda autopiloten i stilla och riskfria vatten utan nagra faror.
Var forsiktig nar du anvander autopiloten nara hinder i vattnet, till exempel hamnar, palverk och andra batar.
Autopilotsystemet anpassar kontinuerligt styrningen av din bat for att halla en fast kurs. Férutom den

grundldggande funktionen att halla kursen mojliggor systemet manuell styrning samt olika automatiska
styrningsfunktioner och -monster.

Du kan mandvrera autopilotsystemet med rodret. Med rodret kan du aktivera och styra, stélla in och anpassa
autopilotsystemet.

Information om hur du installerar kontrollenheten eller andra komponenter i autopilotsystemet finns i
installationsinstruktionerna som medféljer kontrollenheten och autopilotsystemet.

Grundlaggande anvandning av autopiloten

Kursskarm
Pa kursskarmen visas autopilotens status.
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Statusinformation och ikon for autopilot.
Vilolage och @ visas i gratt nar autopiloten ar i viloldge.

Kurshallning och @ blir gréna nar autopiloten ar aktiverad.

Numerisk kursinformation.
Visar den faktiska kursen nar autopiloten ar i vilolage.
Visar den instéllda kursen nar autopiloten ar aktiverad.

Faktisk kurs (nar autopiloten &r aktiverad).
Den magentaféargade linjen visar den faktiska kursen pa kompassrosen.

Instélld kurs (nér autopiloten &r aktiverad).

Den gula linjen visas nar du anvéander kontrollenheten till att justera kursen. Autopiloten styr baten tills
den faktiska kursen ar samma som den instéllda kursen.

Indikator for roderlage.

Obs! Den har funktionen ar endast tillganglig nar en rodersensor ar ansluten

@ ® @ ©® O

Vilolage

/\ OBSERVERA
Autopiloten styr inte baten i viloldge. Du ansvarar for rodret nar autopiloten ar i vilolage.

| vilolaget kan du aktivera autopiloten och justera instéllningarna.
Vilolage och &R langst upp pa kursskarmen blir gra nar autopiloten &r i vilolage.

Aktivera autopiloten
Nér du aktiverar autopiloten tar den 6ver styrningen av rodret och styr baten med bibehallen kurs.
Pa kursskarmen i viloldge valjer du Aktivera.

Kurshallning och 0y langst upp pa kursskarmen blir grona nar autopiloten ar aktiverad. Information om din
faktiska och installda kurs visas mitt pa kursskarmen.

Obs! Nér den ar installerad pa en segelbat kan du aktivera antingen standardkurshallning eller aktivera en
fast vindvinkel nar en kompatibel vindgivare &r ansluten till samma NMEA 2000° natverk (Fast vindvinkel,
sidan 5).

Avaktivera ur autopiloten

Nér du avaktiverar autopiloten slutar autopiloten att styra rodret och du maste sjélv styra baten for att bibehalla
kursen.

Pa kursskarmen valjer du Viloldge nar du befinner dig i kurshallning.
Vilolage och 0y langst upp pa kursskarmen blir gra nér autopiloten &r i vilolage.

/\ OBSERVERA
Autopiloten styr inte baten nar den ar i vilolage. Du ansvarar for rodret nar autopiloten ar i vilolage.

Kurshallning

Du kan aktivera autopilotens kurshallningsfunktion for att halla den nuvarande kursen utan att styra styrplatsen
eller rodret.

Stilla in kurs

Nér autopiloten &r aktiverad kan du justera kursen med hjélp av knapparna pa kontrollenheten eller med hjalp av
rodret om autopiloten ar utrustad med Shadow Drive” teknik.

2 Grundlaggande anvandning av autopiloten



Justera kursen med hjélp av kontrollenheten
Innan du kan styra baten med kontrollenheten maste du aktivera autopiloten.
+ Valj <1° eller 1°> for att justera kursen i steg om 1 grad.

Obs! Om du haller ned <1° eller 1°> initieras roderstyrning (endast batar med planat skrov eller motordrivet
deplacementskrov).

Obs! Du kan justera instéllningarna for att andra steg- och roderstyrningsbeteende.
+ Valj <<10° eller 10°>> for att justera kursen i steg om 10 grader.
Obs! Du kan justera instéllningarna sa att stegets svangstorlek &r mindre eller storre dn 10°.

Justera kursen med rodret

Obs! Du maste aktivera funktionen Shadow Drive innan du kan justera kursen med hjalp av rodret nar
autopiloten ar aktiverad .

Styr baten manuellt med rodret nar autopiloten aktiverad.
Shadow Drive och ) langst upp pa kursskdrmen blir gula och du har full styrning med rodret.

Nér du slapper rodret och haller en fast kurs under nagra sekunder atertar autopiloten styrningen av den nya
kursen.

Anvanda autopiloten pa motorbat

Styrmonster

Du ansvarar sjélv for att baten framfors pa ett sakert satt. Aktivera bara monsterstyrning nar du ar siker pa att
vattnet &r fritt fran hinder.

Autopiloten kan styra baten enligt forinstéllda monster for fiske och utféra andra specialmanévrer som U-
svangar och Williamson-girar.

Dar sa anges baseras en del monsterstyrning pa GPS och kan inte anvédndas utan en GPS-antenn eller enhet
ansluten till samma NMEA 2000 natverk som kontrollenheten.

Folja U-svangsmonstret

Du kan anvanda U-svangsmonstret for att gira baten 180 grader och bibehalla den nya kursen.
1 Pa autopilotskdrmen valjer du *** > Monsterstyrning > U-svang.

2 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Stalla in och félja cirkelmdnstret

Du kan anvéanda cirkelménstret till att styra baten i en oavbruten cirkel, i angiven riktning och med angivet
tidsintervall.

1 Pa autopilotskdrmen viéljer du *** > Monsterstyrning > Cirklar.
2 Om det behovs véljer du Tid och véljer en tid som autopiloten ska slutféra en cirkel pa.
3 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Stélla in och félja sicksackménstret

Du kan anvénda sicksackmonstret till att styra baten fran babord till styrbord och tillbaka, under angiven tid och
med angiven vinkel, langs den aktuella kursen.

Pa autopilotskdrmen valjer du *** > Monsterstyrning > Sicksack.
Om det behovs valjer du Amplitud och véljer grader.

Om det behovs valjer du Period och valjer en tidsperiod.

Vilj Aktivera sicksack.

-
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Folja Williamson-girmonstret

Du kan anvanda Williamson-giren till att styra baten tilloaka sa att den fardas langs med den plats dar
Williamson-girmonstret aktiverades. Williamson-girmonstret kan anvandas i man dverbord-situationer.

1 Pa autopilotskarmen valjer du *** > Monsterstyrning > Williamson-gir.
2 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Folja ett varvmonster

Innan du kan anvédnda det har styrmonstret maste kontrollenheten vara ansluten till samma NMEA 2000 natverk
som en kompatibel Garmin® plotter och en GPS-klla.

Du kan anvanda varvmonstret till att styra baten i en oavbruten cirkel runt den aktiva waypointen. Cirkelns
storlek bestdms av avstandet fran den aktiva waypointen nar du aktiverar varvmonstret.

Mer information om hur du stéller in och anvander waypoints finns i Garmin plotterns anvandarhandbok.
1 Pa autopilotskarmen valjer du *** > Monsterstyrning > Omloppsbana.
2 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Stalla in och félja kléverbladsmdnstret

Innan du kan anvanda det har styrmonstret maste kontrollenheten vara ansluten till samma NMEA 2000 natverk
som en kompatibel Garmin plotter och en GPS-kalla.

Du kan anvéanda kléverbladsmonstret till att styra baten sa att den gang pa gang passerar férbi en aktiv
waypoint. Nar du aktiverar kloverbladsmonstret styr autopiloten baten till den aktiva waypointen for att darefter
pabdrja kléverbladsmonstret.

Det gar att stélla in avstandet mellan waypointen och platsen déar autopiloten girar baten for att kora tillbaka
genom waypointen. Med standardinstéallningen girar baten vid ett avstand pa 300 m (1 000 fot) fran den aktiva
waypointen.

Mer information om hur du stéller in och anvander waypoints finns i Garmin plotterns anvandarhandbok.
1 Pa autopilotskdrmen viéljer du *** > Monsterstyrning > Kloverblad.

2 Om det behdvs véljer du Langd och véljer sedan en stracka.

3 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Stalla in och félja ett sokmonster

Innan du kan anvédnda det har styrmonstret maste kontrollenheten vara ansluten till samma NMEA 2000 natverk
som en kompatibel Garmin plotter och en GPS-kalla.

Du kan anvanda sokmonstret till att styra baten i allt storre cirklar ut fran den aktiva waypointen och forma ett
spiralmonster. Nar du startar sckmonstret kor autopiloten omedelbart baten i en cirkel centrerad pa den aktiva
waypointen och expanderar spiralen for varje slutford cirkel.

Mer information om hur du stéller in och anvander waypoints finns i Garmin plotterns anvandarhandbok.

Det gar att stélla in avstandet mellan varje cirkel i spiralen. Standardavstandet mellan cirklar &r 20 m (50 fot).
1 Pa autopilotskdrmen valjer du *** > Monsterstyrning > Sok.

2 Om det behovs valjer du Sokningsmellanrum och véljer sedan en stracka.

3 Valj Aktivera babord eller Aktivera styrbord.

Avbryta ett styrmonster
+ Styra baten manuellt.

Obs! Shadow Drive funktionen maste vara aktiverad for att du ska kunna avbryta ett styrmonster genom att
styra baten manuellt.

+ Valj Vilolage.

4 Anvénda autopiloten pa motorbat



Anvanda autopiloten pa segelbat

/\ OBSERVERA

Nar autopiloten ar aktiverad styr den enbart rodret. Du och din beséttning ar fortsatt ansvariga for seglen nér
autopiloten ar aktiverad.

Autopiloten kan forutom att halla kursen aven bibehalla en fast vindvinkel. Autopiloten kan dven anvandas for
att styra rodret under kryssning och gippning.

Fast vindvinkel

Det gar att stélla in autopiloten for att bibehalla en sarskild baring i forhallande till den skenbara eller faktiska
vindvinkeln. Du maste ansluta en kompatibel vindgivare till samma NMEA 2000 natverk som autopilotsystemet
for att en fast vindvinkel eller vindbaserade styrmandvrar ska utféras.

d Hold - App. o

w /B by
Heading \\\\30 ﬂ /’ %, Wind Angle
%,

359m \ -\0195F
8 4t 90“5

AWS 12008
R

Tack Port

Standby

Statusinformation och ikon for autopilot.
@ Vilolage och @ visas i gratt nar autopiloten &r i vilolage.

Fast vindvink. och @ blir gréna nar fast vindvinkel &r aktiverad pa autopiloten.

@ Vindmatare
Visar verklig vindhastighet (TWS) eller skenbar vindhastighet (AWS).

@ Indikator for roderlage.
Obs! Den har funktionen ar endast tillganglig nar en rodersensor ar ansluten

Aktivera fast vindvinkel
Innan du kan aktivera den fasta vindvinkeln maste du ansluta en NMEA 2000 vindgivare till autopiloten.
1 Nar autopiloten ar i standbylage valjer du ®°e.
2 Valj ett alternativ:
Om du vill aktivera en skenbar fast vindvinkel véljer du Aktivera skenbar fast vindvinkel.
+ Om du vill aktivera en faktisk fast vindvinkel véljer du Aktivera faktisk fast vindvinkel.
TIPS: Du kan snabbt aktivera den senast anvanda typen av fast vindvinkel genom att vélja 2 fran
standbylage.
Andra typ av fast vindvinkel
Nar fast vindvinkel ar aktiverad véljer du *** > Typ av fast vindvinkel.
Typen for fast vindvinkel andras fran Skenbar till Sann, eller tvartom.

Anvénda autopiloten pa segelbat



Aktivera Fast vindvinkel fran Kurshallning

Innan du kan aktivera den fasta vindvinkeln maste du ansluta en NMEA 2000 vindgivare till autopiloten.

1 Aktivera kurshallning och vilj e,

2 Valj ett alternativ:
Om du vill andra fran kurshallning till skenbar fast vindvinkel valjer du Aktivera skenbar fast vindvinkel.
Om du vill andra fran kurshallning till faktisk fast vindvinkel véljer du Aktivera faktisk fast vindvinkel.

Justera den fasta vindvinkeln
Den fasta vindvinkeln kan dndras pa autopiloten nér fast vindvinkel &r aktiverad.
For att justera den fasta vindvinkeln med 1° i taget valjer du <1° eller 1°>.

Obs! Om du haller in <1° eller 1°> i ndgra sekunder 6vergar autopiloten automatiskt fran Fast vindvink. till
Kurshallning och roderstyrning startas (Kurshallning, sidan 2).

For att justera den fasta vindvinkeln med 10° i taget véljer du <<10° eller 10°>>.
Obs! Du kan justera instéllningarna sa att stegets svangstorlek &r mindre eller storre dn 10°.

Kryssa och gippa

Det gar att stélla in sa att autopiloten utfor en kryssning eller gippning nér kurshallning eller fast vindvinkel ar
aktiverad.

Kryssning och gippning fran kurshallningen
1 Aktivera kurshallning (Aktivera autopiloten, sidan 2).
2 Viljeee.
3 Valj ett alternativ.
Autopiloten styr din bat genom kryssning eller gippning.

Kryssning och gippning fran den fasta vindvinkeln

Innan du kan aktivera den fasta vindvinkeln maste du ha en vindsensor installerad.
1 Aktivera fast vindvinkel (Aktivera fast vindvinkel, sidan 5).

2 Viljeee.

3 Vadlj ett alternativ.

TIPS: Du kan starta en kryss- eller gippmanover direkt fran fast vindvinkel genom att anvanda de sérskilda
skarmknapparna.

Autopiloten styr din bat genom kryssning eller gippning. Information om hur det gar med kryssningen eller
gippningen visas pa skdrmen.

Stalla in en kryssningsférdréjning

Med kryssningsfordrojning kan du aktivera en fordrojning av kryssningsstyrningen efter att mandvern paborjats.

1 Pa autopilotskdrmen trycker du pa *** > Autopilotinstillning > Seglingsinstallningar >
Kryssningsfordrojning.

2 Viljlangden pa fordrojningen.

3 Vid behov véljer du Klar.

Aktivera gippningsbegransare

Obs! Gippningsbegransaren hindrar dig inte fran att utfora en gipp fér hand med rodret eller stegstyrningen.
Gippningsbegransaren forhindrar att autopiloten utfor en gippning.

1 Pa autopilotskdrmen trycker du pa *** > Autopilotinstillning > Seglingsinstéllningar > Gippningsbegransare.
2 Valj Aktiverad.

6 Anvénda autopiloten pa segelbat



Justera kurshallningens kryssningsvinkel

Som standard ar kursvinkeln nar man utfor en kryssningsmanaover 45 grader. Du kan justera den har vinkeln.
1 Pa autopilotskarmen trycker du pa *** > Autopilotinstillning > Seglingsinstallningar > Kursh. kryssv..

2 Justera vinkeln.

3 Vid behov véljer du Klar.

Justera autopilotens gensvar

Med installningen Respons kan du justera autopilotens gensvar for olika sjo- och vindfoérhallanden.
For avancerade autopilotinstallningar ska du se konfigurationsguiden som medfoljer autopiloten.

1 P4 autopilotskarmen valjer du *** > Respons.

2 Justera rodrets gensvar.

Om du vill att rodret ska svara snabbare och réra sig snabbare ¢kar du vardet. Om rodret ar svarar for snabbt
och ror sig for snabbt minskar du vardet.

Autopilotens installningar och konfiguration

Autopilotsystemet ska sattas i drift av en professionell montor vid monteringen och ytterligare konfiguration ar
inte ndédvandig.

Du kan anpassa vissa instéllningar pa kontrollenheten om det behovs.

Konfiguration av autopilot

For att undvika att baten skadas bor autopilotsystemet installeras och konfigureras av en behérig
marininstallator. Specifik kunskap om marina styrningskomponenter och elsystem kravs for korrekt installation
och konfiguration.

Autopilotsystemet maste vara konfigurerat for att det ska fungera korrekt med baten. Du kan konfigurera
autopiloten med hjalp av en plotter i samma NMEA 2000 natverk som autopiloten. Konfigurationsanvisningar
finns pa support.garmin.comoch dar kan du hamta konfigurationsguiden for din specifika autopilotmodell.

Stalla in okningar av stegstyrningsstorlek
1 Pa autopilotskdrmen viéljer du *** > Autopilotinstéllning > Steggirsstorlek.
2 Valj en storlek.

Vilja standardkurskalla

Anvand autopilot-CCU:ns inbyggda kompass for kurskallan for basta resultat. Om en GPS-kompass fran tredje
part anvédnds kan det hdnda att data skickas oregelbundet vilket kan resultera i méanga fler forseningar.
Autopiloten kraver aktuell information och kan darfor ofta inte anvanda data fran en GPS-kompass fran tredje
part for GPS-positionering eller -hastighet. Om en GPS-kompass fran tredje part anvands &r det sannolikt att
autopiloten periodvis rapporterar forlorad navigationsdata och hastighetskalla.

Om du har mer &@n en kurskalla i natverket kan du vélja din standardkalla. Kallan kan vara en kompatibel
GPS-kompass eller en magnetisk kurssensor.

1 Pa autopilotens skarm véljer du *** > Autopilotinstallning > Standardkallor
2 Vailj en kalla.
Om den valda kurskallan ar otillganglig visar autopilotskarmen inte nagra data.

~
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Aktiverar Shadow Drive funktionen

Om Shadow Drive funktionen &r avaktiverad avaktiveras inte autopilotsystemet om du styr baten manuellt. Du
maste anvanda kontrollenheten eller den anslutna plottern for att koppla ur autopilotsystemet.

Obs! Den har Shadow Drive funktionen &r inte tillganglig pa alla autopilotmodeller.

Om Shadow Drive funktionen har avaktiverats maste du aktivera den igen for att koppla ur autopilotsystemet
innan du kan styra baten manuellt.

1 Pa autopilotskdrmen viljer du *** > Autopilotinstéllning > Shadow Drive-instéallningar.
2 Om Avaktiverad visas véljer du Shadow Drive for att aktivera Shadow Drive funktionen.
Shadow Drive funktionen ar aktiverad. Du kan upprepa dessa steg om du vill avaktivera funktionen igen.

Justera kansligheten for Shadow Drive funktionen

Du kan justera kansligheten for Shadow Drive funktionen om du vill &ndra hur mycket manuell roderaktivitet
som kravs for att koppla ur autopiloten. Vid hogre kanslighet kopplas autopiloten ur med mindre manuell rorelse
av rodret.

Obs! Den har Shadow Drive funktionen ar inte tillganglig pa alla autopilotmodeller.
1 Pa autopilotskdrmen viéljer du *** > Autopilotinstéllning > Shadow Drive > Kénslighet.
2 Justera kansligheten till hogre eller lagre.

Reactor™ autopilotfjarrkontroll

Du ansvarar for att baten framfors pa ett sdkert och fornuftigt satt. Autopiloten &r ett verktyg som hjalper dig
att hantera baten. Den befriar dig inte fran ansvaret for att framfora din bat sédkert. Undvik farlig navigering och
[amna aldrig styrplatsen utan uppsikt.

Du kan ansluta en Reactor autopilotfjarrkontroll tradlost till plottern for att styra det kompatibla Reactor
autopilotsystemet.

Mer information om hur du anvénder fjarrkontrollen finns i instruktionerna till Reactor autopilotfjarrkontrollen pa
garmin.com

Para ihop en Reactor autopilotfjarrkontroll

1 Pa kontrollenheten viljer du *** > Globala instillningar > Kommunikationer > Tradlosa enheter > Tradlosa
fjarrkontroller > Autopilotfjarrkontroll.

2 Vid behov véljer du Aktivera.

3 Valj Ny anslutning.

4 Pafjarrkontrollen valjer du =] > Pair with MFD.
Kontrollenheten piper och visar ett bekraftelsemeddelande.

5 Valj Ja pa kontrollenheten for att slutfora ihopparningen.

Andra funktion pa Reactor autopilotfjarrkontrollens atgirdsknappar
Du kan @ndra monster eller atgarder som tilldelats till Reactor autopilotfjarrkontrollens atgardsknappar.

1 Vélj*** > Globala instéllningar > Kommunikationer > Tradlosa enheter > Tradldsa fjarrkontroller >
Autopilotfjarrkontroll > Knappatgarder.

2 Vidlj en atgardsknapp som du vill andra.
3 Vilj ett monster eller en atgard som ska tilldelas till atgardsknappen.
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Aktivera autopilotkontroller pa en Garmin klocka

Du kan styra Garmin autopiloten med en kompatibel Garmin klocka. Du hittar en lista med kompatibla Garmin
klockor pa garmin.com.

Obs! Smartaviseringar ar inte tillgéngliga pa klockan nar fjarrstyrning av autopilot &r aktiverad.

1 Vélj*** > Globala instéllningar > Kommunikationer > Tradlésa enheter > Connect IQ™-appar >
Autopilotstyrning > Aktivera > Ny anslutning.

2 Folj instruktionerna pa skarmen.

Anpassa autopilotens knappkommandon

Innan du kan stélla in autopilotens knappkommandon maste du installera och konfigurera en kompatibel
Garmin autopilot.

Du kan vélja upp till tre autopilotatgarder som Garmin klockan kan utfora.
Obs! Tillgdngliga autopilotatgarder beror pa vilken autopilot som &r installerad.

1 Pa plottern véljer du Kommunikationer > Tradlosa enheter > Connect IQ™-appar > Autopilotstyrning >
Knappatgarder.

2 Valjen knapp.
3 Vilj en atgérd.

Visa autopilot-diagnostik

Du kan visa en diagnostikrapport for autopilotsystemet om du behover hjalp med konfiguration och felsokning.
1 Pa autopilotens skdrm viéljer du *** > Autopilotinstallning > Diagnostik.

2 Vilj ( och ) for att se diagnostiksidorna.

TIPS: Du kan valja Spara till minneskort om du vill spara diagnostikinformationen pa ett minneskort i en
ansluten plotter eller kortlasare.

Enhetsinstallningar

Du kan anpassa installningarna som ar specifika fér kontrollenheten, t.ex. ljud och mattenheter.

Systeminstallningar

Vilj *** > Globala installningar > System.

Avisering och display: Justerar displayinstéllningarna och ljudinstéllningarna (om de &r tillgangliga).
Satellitpositionering: Ger information om GPS-satelliter och instéllningar.

Systeminformation: Tillhandahaller information om enheterna i natverket och programvaruversion.
Automatisk start: Styr vilken av enheterna som startas automatiskt nar det finns strom.

Autostart av: Stanger automatiskt av systemet nar det har varit i vilolage under den valda tiden.

Simulator: Aktiverar och inaktiverar simulatorn och gor det mojligt att stalla in tid, datum, hastighet och
simulerad plats.

Ljud och skarminstallningar

Vilj *** > Globala instéllningar > System > Avisering och display.
Summer: Aktiverar och inaktiverar signalen som hors for larm och val.
Bakgrundsbelysning: Stéller in bakgrundsbelysningens ljusstyrka.

Synkronisering av bakgrundsbelysning: Synkroniserar bakgrundsbelysningens ljusstyrka av andra plottrar och
instrument i stationen.

Farglédge: Staller in enheten s att den visar dagsljus- eller nattljusfarger. Du kan vélja alternativet Au om du vill
att enheten stéller in dagsljus- och nattljusfarger automatiskt beroende pa vad klockan &r.

Startbild: Staller in bilden som visas nar du startar enheten.
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Installningar fér satellitpositionering (GPS)

Obs! GPS-installningar och -information ar endast tillgdngliga nar kontrollenheten &r ansluten till en GPS-antenn
eller en enhet med GPS-funktion.

Valj *** > Globala installningar > System > Satellitpositionering.
Himlavalv: Visar GPS-satelliters relativa position pa himlen.

GLONASS: Aktiverar eller inaktiverar GLONASS-data (ett ryskt satellitsystem). Om systemet anvénds i
situationer med dalig sikt mot himlen kan GLONASS-data anvéndas tillsammans med GPS for en mer
noggrann positionsinformation.

WAAS/EGNOS: Inaktiverar WAAS-data (i Nordamerika) eller EGNOS-data (i Europa) vilket kan ge mer exakt
GPS-positionsinformation. Nar du anvander WAAS- eller EGNOS-data tar det dock langre tid for enheten att
hitta satelliter.

Galileo: Aktiverar eller inaktiverar Galileo-data (Europeiska unionens satellitsystem). Om systemet anvands i
situationer med dalig sikt mot himlen kan Galileo-data anvéndas tillsammans med GPS for en mer noggrann
positionsinformation.

Fartfilter: Visar farkostens snitthastighet 6ver en kort tidsperiod for jamnare hastighetsvarden.
Kalla: Har kan du valja kalla for GPS-data.

Visa systemprograminformation

Du kan visa programvaruversion och enhetens ID-nummer. Den héar informationen kan behévas om du vill
uppdatera systemprogramvaran eller gora felsokning.

Vilj *** > Globala instéllningar > System > Systeminformation > Programvaruinformation.

Visa handelseloggen
| hdndelseloggen visas en lista med systemhéandelser.
Vilj *** > Globala installningar > System > Systeminformation > Handelselogg.

Se information om regler och efterlevnad for E-label

Enhetens etikett ges elektroniskt. E-label kan ge information om regler, exempelvis identifieringsnummer fran
FCC eller lokala efterlevnadsmaérkningar samt tillamplig produkt- och licensinformation. Finns inte pa alla
modeller.

1 Valj*** > Globala instéallningar.
2 Valj System.
3 Vilj Information om regler.

Installningar
Valj *** > Globala installningar > Installningar.
Enheter: Vilj mattenheter.
Sprak: Instéllning for att vélja sprak pa skdarmen.
Filter: Jamnar ut de varden som visas i datafélten, vilket kan minska bruset eller visa trender dver tid.
Om du okar filterinstallningen 6kar utjamningen och om du minskar installningen minskar utjamningen.

En filterinstallning pa 0 avaktiverar filtret och det visade vardet ar ravardet fran kéllan. Du kan ocksa
synkronisera dessa installningar mellan alla enheter som har instéllningen Synkronisera filter.

Tangentbordslayout: Organiserar tangenterna pa skarmens tangentbord.
Registrering av skarmbild: Gor att enheten kan spara bilder av skarmen.
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Kommunikationsinstallningar

NMEA 2000 installningar
Valj *** > Globala installningar > Kommunikationer > Stilla in NMEA 2000.

Enhetslista: Visar enheterna som ar anslutna till natverket och gor att du kan stélla in alternativ for vissa
anslutna givare med hjalp av NMEA 2000 natverket.

Mirk enheter: Andrar namn pé de anslutna enheter som ér tillgéngliga.

Namnge enheter och sensorer i natverket

Du kan namnge enheter och sensorer som ar anslutna till Garmin marina natverk och NMEA 2000 natverket.
1 Vaélj*** > Globala installningar > Kommunikationer.

Vaélj Marint natverk eller Stalla in NMEA 2000 > Enhetslista.

Vilj en enhet i listan till vanster.

Vaélj Byt namn.

Ange namnet och valj Klar.

a b~ WDN

Wi-Fi natverk

Konfigurera Wi-Fi natverket

Den har enheten kan vara vérd for ett Wi-Fi natverk som du kan ansluta tradldsa enheter till, t.ex. en annan
plotter eller din telefon. Férsta gangen som du visar installningarna for det tradlosa nétverket uppmanas du att
stélla in natverket.

Obs! Du har inte mojlighet att konfigurera ett Wi-Fi natverk om kontrollenheten &r ansluten till samma marina
natverk fran Garmin som en plotter som har Wi-Fi funktioner. | ett marint natverk fran Garmin maste en plotter
vara vard for Wi-Fi natverket.

1 Valj *** > Globala installningar > Kommunikationer > Wi-Fi-natverk > Wi-Fi > Pa > OK.

2 Vid behov anger du ett namn pa det hér tradlosa natverket.

3 Ange ett I6senord.
Du behdver detta I6senord for att fa tillgang till det tradlosa natverket fran en tradlés enhet, t.ex. din telefon.
Losenordet ar skiftlageskansligt.

Ansluta en tradlos enhet till kontrollenheten

Innan du kan ansluta en tradl6s enhet till kontrollenhetens tradl6sa natverk maste du konfigurera
kontrollenhetens tradlosa natverk (Konfigurera Wi-Fi natverket, sidan 11).

Du kan ansluta flera tradlésa enheter till kontrollenheten for att dela data.

1 Fran den tradlésa enheten aktiverar du Wi-Fi teknologi och stker efter tradlosa nétverk.
2 Vilj namnet pa kontrollenhetens tradlésa natverk (Konfigurera Wi-Fi nétverket, sidan 11).
3 Ange losenordet for det tradlosa natverket.

Byta tradlés kanal

Du kan &ndra den tradlosa kanalen om du far svarigheter med att hitta eller ansluta till en enhet, eller om du
upplever storningar.

1 Valj*** > Globala installningar > Kommunikationer > Wi-Fi-natverk > Avancerat > Kanal.
2 Ange en ny kanal.
Du behover inte dndra den tradlésa kanalen for enheter som &r anslutna till det har natverket.

Garmin marint natverk

Med Garmin marina natverk kan du snabbt och enkelt dela data fran kringutrustning fran Garmin med plottrar.
Du kan ansluta en enhet till Garmin marina natverk for att ta emot data fran och dela data med andra enheter
och plottrar som ar kompatibla med Garmin marina natverk.

Valj *** > Globala installningar > Kommunikationer > Marint natverk.
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Stalla in larm

/\ OBSERVERA

Installningen Summer maste vara aktiverad for att du ska kunna gora larmen hérbara (Ljud och
skdrminstéllningar, sidan 9). Om du inte stéller in ljudlarm kan det leda till person- eller egendomsskador.

Systemlarm
Vilj *** > Globala instéllningar > Larm > System.
Enhetsspanning: Staller in ett larm som ljuder nar batteriet nar ett instéllt ldgspanningsvérde.

GPS-noggrannhet: Stéller in ett larm som ljuder nar GPS-positionens noggrannhet hamnar utanfor det
anvandardefinierade vardet.

NMEA 2000 larm
Vilj *** > Globala instéllningar > Larm > Natverk.
NMEA 2000-larm: Aktiverar och avaktiverar varningar om NMEA 2000 natverket och anslutna enheter.

Programuppdatering

Du kan behova uppdatera enhetens programvara nar du installerar enheten eller lagger till ett tillbehor till
enheten.

Programuppdateringen kraver att antingen en Garmin minneskortlasare eller annan Garmin plotter ansluts via
det Garmin marina natverket.

Ga till garmin.com/support/software/marine.html for mer information.

Specifikationer
Matt utan solskydd (H x B x D) 105 x 140 x 51 mm (4,13 x 4,51 x 2,01 tum)
Matt med solskydd (H x B x D) 113 x 144 x 56 mm (4,45 x 5,67 x 2,20 tum)
Vikt utan solskydd 3289 (11,57 0z)
Vikt med solskydd 3759 (13,23 02)
Temperaturomrade Fran -15 till 55 °C (fran 5 till 131 °F)
Sakerhetsavstand till kompass 20 cm (7,87 tum)
Material i holjet Helt tatad polykarbonat
Linsmaterial Glas med antireflexbehandling och yta som skyddar mot fingeravtryck
Vattenklassning IEC 60529 IPX7?
Ljusstyrka 1200 cd/m?2 (NIT)

Typisk stromforbrukning vid 12V DC 220 mA
Maximal stromférbrukning pa 12V DC 400 mA

Effektforbrukning 5,85 W max
NMEA 2000 ingaende spanning 91till 16 V likstrom
NMEA 2000 LEN vid 9 V likstrom 13 (650 mA)

1 Enheten tél tillfallig exponering for vatten p& upp till 1 m djup i upp till 30 min. Mer information hittar du p& www.garmin.com/waterrating.
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