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Johdanto

/\ VAROITUS

Lue lisatietoja varoituksista ja muista tarkeista seikoista laitteen mukana toimitetusta Térkeita turvallisuus- ja
tuotetietoja -oppaasta.

Olet vastuussa aluksen turvallisesta ja jarkevasta kaytosta. Automaattiohjaus on tyokalu, joka tehostaa veneen
kayttoa. Se ei poista vastuutasi veneen turvallisesta kaytosta. Valta navigoinnin vaaratilanteet alaka jata ruoria
ilman valvontaa.

Opettele kayttamaan automaattiohjausta tyynessa ja esteettomassa avovedessa.

Ole varovainen, kun kaytat automaattiohjausta lahella vedessa olevia esteitd, kuten laitureita, paalutuksia ja
muita veneita.

Automaattiohjausjarjestelma saataa veneen ohjausta jatkuvasti pysyvan kulkusuunnan sailyttamiseksi.
Kulkusuunnan pitotoiminnon lisdksi jarjestelma mahdollistaa manuaalisen ohjauksen sekéa useita automaattisia
ohjaustoimintoja ja -kuvioita.

Automaattiohjausta voi kdyttaa ohjausndyton laitteella. Ohjausnayton laitteella voi ottaa ohjauksen kayttoon,
maarittaa sen seka ohjata ja mukauttaa sita.

Lisatietoja ohjausnayton tai muiden automaattiohjausjarjestelman osien asentamisesta on asennusohjeissa,
jotka toimitetaan ohjausnayton ja automaattiohjausjarjestelman mukana.

Automaattiohjauksen peruskaytto

Kulkusuuntanaytto
Kulkusuuntanaytossa nakyy automaattiohjauksen tila.
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Automaattiohjauksen tila ja kuvake.
Valmius ja @ nakyvat harmaina, kun automaattiohjaus on valmiustilassa.

Kulkusuunnan pito ja @ nakyvat vihreind, kun automaattiohjaus on kaytossa.

Kulkusuuntatiedot numeroina.
Nayttaa todellisen kulkusuunnan, kun automaattiohjaus on valmiustilassa.
Nayttaa aiotun kulkusuunnan, kun automaattiohjaus on kaytossa.

Todellinen kulkusuunta (kun automaattiohjaus on kadytossa).
Magentanvarinen viiva nayttaa todellisen kulkusuunnan kompassiruusussa.

Aiottu kulkusuunta (kun automaattiohjaus on kaytossa).

Keltainen viiva nakyy, kun kulkusuuntaa saadetdaan ohjausnaytolld. Automaattiohjaus ohjaa alusta,
kunnes todellinen kulkusuunta on kohdakkain aiotun kulkusuunnan kanssa.

® @ ©® O

@ Perdsimen asennon ilmaisin.
HUOMAUTUS: toiminto on kaytettavissa ainoastaan, kun perdsinanturi on liitetty.

Valmiustila

/\ HUOMIO
Automaattiohjaus ei ohjaa venetta valmiustilassa. Vastaat ruoriohjauksesta, kun automaattiohjaus on

valmiustilassa.
Valmiustilassa voit ottaa automaattiohjauksen kaytt66n ja muuttaa asetuksia.
Valmius ja 0 nakyvat kulkusuuntandyton ylareunassa harmaina, kun automaattiohjaus on valmiustilassa.

Automaattiohjauksen ottaminen kaytt6n

Kun otat automaattiohjauksen kayttoon, se ottaa ruorin hallintaansa ja ohjaa venetta kulkusuunnan
sailyttamiseksi.

Kun valmiustila on kaytossa, valitse kulkusuuntandytdssa Kayta.

Kulkusuunnan pito ja 0y nakyvat kulkusuuntanadyton ylareunassa vihreing, kun automaattiohjaus on
kaytossa. Todellisen ja aiotun kulkusuunnan tiedot nakyvat kulkusuuntanayton keskella.

HUOMAUTUS: kun automaattiohjaus on asennettu purjeveneeseen, voit ottaa kayttoon joko tavallisen
kulkusuunnan pidon tai tuulen pidon, kun yhteensopiva tuulianturi on yhteydessd samaan NMEA 2000°
verkkoon (Tuulen pito, sivu 5).

Automaattiohjauksen poistaminen kaytosta

Kun poistat automaattiohjauksen kaytostd, se lopettaa ruorin hallinnan, ja sinun on ohjattava venettg, jotta se
pysyy kulkusuunnassa.

Kun kulkusuunnan pito on kaytossa, valitse kulkusuuntanaytossa Valmius.
Valmius ja 0 nakyvat kulkusuuntandyton ylareunassa harmaina, kun automaattiohjaus on valmiustilassa.

/\ HUOMIO

Automaattiohjaus ei ohjaa venettd, kun se on valmiustilassa. Vastaat ruoriohjauksesta, kun automaattiohjaus
on valmiustilassa.

Kulkusuunnan pito

Ottamalla kayttoon automaattiohjauksen kulkusuunnan pitotoiminnon voit sailyttda nykyisen kulkusuunnan
koskematta ohjausnayttoon tai perasimeen.

2 Automaattiohjauksen peruskaytto



Kulkusuunnan saataminen

Kun automaattiohjaus on kaytossa, voit muuttaa kulkusuuntaa ohjausnayton painikkeilla tai kayttamalla ruoria,
jos automaattiohjaus sisadltda Shadow Drive” tekniikkaa.

Kulkusuunnan sdataminen ohjausnayttolaitteella

Jotta voit ohjata venettd ohjausnayttolaitteella, sinun on otettava automaattiohjaus kayttoon.

+ Valitsemalla <1° tai 1°> voit sdataa kulkusuuntaa 1 asteen tarkkuudella.

HUOMAUTUS: painamalla pitkdan <1° tai 1°> voit kdynnistaa perasinohjaustilan (ainoastaan
moottoriveneiss, joissa on pintaliuku- tai uppoumarunko).

HUOMAUTUS: voit muuttaa vaiheittaisen ja perasinohjauksen toimintaa saatamalla asetuksia.

+ Valitsemalla <<10° tai 10°>> voit sdaataa kulkusuuntaa 10 asteen tarkkuudella.
HUOMAUTUS: voit saataa asetuksia niin, etta vaiheittaisen kaannoksen koko on pienempi tai suurempi kuin
10 astetta.

Kulkusuunnan saataminen ruorilla

HUOMAUTUS: ota Shadow Drive kayttoon, jotta voit sdataa kulkusuuntaa ruorilla, kun automaattiohjaus on
kaytossa .

Kun automaattiohjaus on kaytoss4, ohjaa venettda manuaalisesti ruorilla.

Shadow Drive ja _® nakyvat kulkusuuntandyton ylareunassa keltaisina, ja voit ohjata venetta kokonaan
ruorilla.

Kun vapautat ruorin ja sailytat tietyn kulkusuunnan muutaman sekunnin ajan, automaattiohjaus jatkaa
kulkusuunnan pitoa uuteen kulkusuuntaan.

Moottoriveneen automaattiohjaus

Ohjauskuviot

Vastaat veneen turvallisesta toiminnasta. Al4 aloita kuviota, ennen kuin olet varma, etta vesi on esteeton.

Automaattiohjaus voi ohjata venetta esimaaritettyjen kalastuskuvioiden muodossa ja tehda muita
erityisliikkeitd, kuten U-kdannoksia ja Williamsonin kdannoksia.

Osa kuvio-ohjauksesta perustuu GPS-jarjestelmaan eika sita voi kayttaa ilman GPS-antennia tai laitetta, joka on
yhdistetty samaan NMEA 2000 verkkoon kuin ohjausnaytto.

U-kdanndskuvion seuraaminen

U-kdannoskuvion avulla voit kdantaa venetta 180 astetta ja sailyttda uuden kulkusuunnan.
1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Kuvio-ohjaus > U-kaannds.

2 Valitse Ota kayttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

Ympyréakuvion maarittaminen ja seuraaminen

Ympyrakuvion avulla voit ohjata venetta jatkuvassa ympyrassa tiettyyn suuntaan ja tietyin véliajoin.
1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Kuvio-ohjaus > Ympyrat.

2 Valitse tarvittaessa Aika ja valitse aika, jossa automaattiohjaus ohjaa venetta tayden ympyran.
3 Valitse Ota kdyttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

Moottoriveneen automaattiohjaus 3



Mutkittelukuvion maarittaminen ja seuraaminen

Mutkittelukuvion avulla voit ohjata venetta paapuurista tyyrpuuriin ja takaisin tietyn ajan kuluessa ja tietyssa
kulmassa nykyiseen kulkusuuntaan.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Kuvio-ohjaus > Mutkittelu.
2 Valitse tarvittaessa Laajuus ja valitse astemaara.

3 Valitse tarvittaessa Jakso ja valitse aikamaara.

4 Valitse Ota kdyttoon mutkittelu.

Williamsonin kdannodskuvion seuraaminen

Williamsonin kdanndskuvion avulla voit ohjata venetta ympari siten, ettd osut kohtaan, jossa aloitit Williamsonin
kaanndskuvion. Williamsonin kddnnoskuviota voi kayttda mies yli laidan -tilanteissa.

1 Valitse automaattiohjausnaytdssa *** > Kuvio-ohjaus > Williamsonin kaannos.
2 Valitse Ota kayttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

Kiertoratakuvion seuraaminen

Jotta tata ohjauskuviota voi kayttaa, ohjausnayton on oltava yhteydessa samaan NMEA 2000 verkkoon kuin
yhteensopiva Garmin® karttaplotteri ja GPS-ldhde.

Kiertoratakuvion avulla voit ohjata venetta jatkuvassa ympyrassa aktiivisen reittipisteen ymparilla. Ympyréan
koko maaraytyy sen mukaan, miten kaukana aktiivisesta reittipisteesta olet, kun aloitat kiertoratakuvion.

Katso Garmin karttaplotterin kdyttooppaasta lisatietoja reittipisteiden asettamisesta ja kdyttamisesta.
1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Kuvio-ohjaus > Kiertorata.
2 Valitse Ota kdyttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

Apilanlehtikuvion maarittaminen ja seuraaminen

Jotta tata ohjauskuviota voi kdyttaa, ohjausnayton on oltava yhteydessa samaan NMEA 2000 verkkoon kuin
yhteensopiva Garmin karttaplotteri ja GPS-lahde.

Apilanlehtikuvion avulla voit ohjata veneen ohittamaan aktiivisen reittipisteen toistuvasti. Kun aloitat
apilanlehtikuvion, automaattiohjaus ohjaa veneen aktiivista reittipistetta kohti ja aloittaa apilanlehtikuvion.

Voit saataa reittipisteen ja sen sijainnin valista etdisyyttd, jossa automaattiohjaus kaantaa veneen ohittamaan
reittipisteen seuraavan kerran. Oletusasetus kdantaa venetta 300 metrin (1000 jalan) pdassa aktiivisesta
reittipisteesta.

Katso Garmin karttaplotterin kdyttooppaasta lisatietoja reittipisteiden asettamisesta ja kdyttamisesta.
1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Kuvio-ohjaus > Apilanlehti.

2 Valitse tarvittaessa Pituus ja valitse etaisyys.

3 Valitse Ota kdyttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

Hakukuvion maéarittdminen ja seuraaminen

Jotta tata ohjauskuviota voi kayttaa, ohjausndyton on oltava yhteydessa samaan NMEA 2000 verkkoon kuin
yhteensopiva Garmin karttaplotteri ja GPS-lahde.

Hakukuvion avulla voit ohjata venetta suurenevissa ympyroissa ulospain aktiivisesta reittipisteesta spiraalina.
Kun aloitat hakukuvion, automaattiohjaus ohjaa veneen heti ympyraan, jonka keskikohdassa on aktiivinen
reittipiste, ja laajentaa spiraalia joka kierroksella.

Katso Garmin karttaplotterin kdyttdoppaasta lisatietoja reittipisteiden asettamisesta ja kdyttamisesta.
Voit sd4taa spiraalin yksittaisten ympyroiden vélimatkaa. Ympyroiden oletusvéli on 20 m (50 jalkaa).
1 Valitse automaattiohjausndytdssa *** > Kuvio-ohjaus > Haku.

2 Valitse tarvittaessa Haun vili ja valitse etdisyys.

3 Valitse Ota kayttoon paapuuri tai Ota kayttoon tyyrpuuri.

4 Moottoriveneen automaattiohjaus



Ohjauskuvion peruuttaminen
+ Ohjaa venetta itse.

HUOMAUTUS: Shadow Drive ominaisuuden on oltava kdytoss3, jotta ohjauskuvion voi peruuttaa ohjaamalla
venetta itse.

+ Valitse Valmius.

Purjeveneen automaattiohjaus

/\ HUOMIO
Kun automaattiohjaus on kdytoss3, se ohjaa ainoastaan perdsinta. Veneen miehistd vastaa purjeista, kun
automaattiohjaus on kaytossa.

Automaattiohjausta voi kayttaa seka kulkusuunnan etta tuulen pitoon. Automaattiohjauksella voi my@s ohjata
perasinta luovinnan ja jiippaamisen yhteydessa.

Tuulen pito

Automaattiohjauksen voi maarittaa sailyttamaan tietyn suuntiman suhteessa suhteellisen tuulen kulmaan
tai tosituulen kulmaan. Tuulen pitoon tai tuuleen perustuvaa ohjausta varten on yhdistettava yhteensopiva
tuulianturi samaan NMEA 2000 verkkoon kuin automaattiohjausjarjestelma.
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Automaattiohjauksen tila ja kuvake.
@ Valmius ja @ nakyvat harmaina, kun automaattiohjaus on valmiustilassa.

Tuulen pito ja @ nakyvat vihrealld, kun automaattiohjaus on kaytdssa tuulen pito -tilassa.

@ Tuulimittari
Nayttda tosituulen nopeuden (TWS) tai suhteellisen tuulen nopeuden (AWS).

Perasimen asennon ilmaisin.
HUOMAUTUS: toiminto on kaytettavissa ainoastaan, kun perasinanturi on liitetty.
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Tuulen pidon ottaminen kayttoon
Jotta tuulen pidon voi ottaa kayttoon, automaattiohjaukseen on liitettdva NMEA 2000 tuulianturi.
1 Kun automaattiohjaus on valmiustilassa, valitse **.
2 Valitse vaihtoehto:
+ Ota kayttoon suhteellisen tuulen pito valitsemalla Ota kayttoon suhteellisen tuulen pito.
+ Ota kayttoon tosituulen pito valitsemalla Ota kdyttoon tosituulen pito.
VIHJE: voit ottaa nopeasti kayttéon viimeksi kaytetyn tuulen pidon valitsemalla valmiustilassa 2.

Tuulen pidon tyypin vaihtaminen
Kun tuulen pito on kaytdssé, valitse *** > Tuulen pidon tyyppi.
Tuulen pidon tyypiksi vaihtuu Suhteell. tai Tosi,.

Tuulen pidon ottaminen kayttoon kulkusuunnan pidosta

Jotta tuulen pidon voi ottaa kayttoon, automaattiohjaukseen on liitettdva NMEA 2000 tuulianturi.
1 Kun kulkusuunnan pito on kaytossa, valitse ®*°.

2 Valitse vaihtoehto:

+ Vaihda kulkusuunnan pidosta suhteellisen tuulen pitoon valitsemalla Ota kayttoon suhteellisen tuulen
pito.
Vaihda kulkusuunnan pidosta tosituulen pitoon valitsemalla Ota kayttoon tosituulen pito.

Tuulen pidon kulman saataminen
Voit saataa tuulen pidon kulmaa automaattiohjauksella, kun tuulen pito on kaytossa.
+ Voit saataa tuulen pidon kulmaa yhden asteen tarkkuudella valitsemalla <1° tai 1°>.

HUOMAUTUS: kun painat kohtaa <1° tai 1°> muutaman sekunnin ajan, automaattiohjaus siirtyy
automaattisesti Tuulen pito -tilasta Kulkusuunnan pito -tilaan ja aloittaa perasinohjauksen (Kulkusuunnan
pito, sivu 2).

+ Voit saataa tuulen pidon kulmaa 10 asteen tarkkuudella valitsemalla <<10° tai 10°>>.

HUOMAUTUS: voit saataa asetuksia niin, etta vaiheittaisen kadnnoksen koko on pienempi tai suurempi kuin
10 astetta.

Luovinta ja jiippi
Voit asettaa automaattiohjauksen tekemaan luovinta- tai jiippitoiminnon, kun kulkusuunnan tai tuulen pito on
kaytossa.

Luovinta ja jiippaus kulkusuunnan pitotilassa
1 Ota kulkusuunnan pito kayttoon (Automaattiohjauksen ottaminen kayttéén, sivu 2).
2 Valitse *°e.
3 Valitse jokin vaihtoehto.
Automaattiohjaus ohjaa venetta tekemalla luovin tai jiipin.

Luovinta ja jiippaaminen tuulen pito -tilassa
Tuulen pidon kayttéonotto edellyttaa tuulianturin asentamista.
1 Ota tuulen pito kdytto6n (Tuulen pidon ottaminen kayttén, sivu 6).
2 Valitse *°°.
3 Valitse jokin vaihtoehto.
VIHJE: voit aloittaa luovinta- tai jiippiliikkeen suoraan tuulen pidosta vastaavilla naytén painikkeilla.

Automaattiohjaus ohjaa venetta tekemalla luovin ja jiipin, ja tiedot luovin tai jiipin edistymisesta nakyvat
naytossa.
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Luovinnan viiveen asettaminen

Luovinnan viiveen avulla voit lykata luovinnan ohjausta, kun olet aloittanut ohjausliikkeen.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Purjehdusasetukset > Luovinnan
viive.

2 Maarita viiveen pituus.

3 Valitse tarvittaessa Valmis.

Jiipin rajoittimen kayttéonotto

HUOMAUTUS: jiipin rajoitin ei esta jiipin manuaalista suorittamista ruorilla tai vaiheittaisella ohjauksella.

Jiipin rajoitin estda automaattiohjausta suorittamasta jiippia.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Purjehdusasetukset > Jiipin
rajoitin.

2 Valitse Kaytossa.

Kulkusuunnan luovimiskulman saataminen
Luovinnassa oletusarvoinen kulkusuunnan kulma on 45 astetta. Kulmaa voi saataa.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Purjehdusasetukset > Kulk. pid.
luov..

2 Saada kulmaa.
3 Valitse tarvittaessa Valmis.

Automaattiohjauksen vastauksen saataminen
Reagointi-asetuksella voi saataa automaattiohjauksen herkkyytta erilaisten meri- ja tuuliolosuhteiden mukaan.

Tietoa automaattiohjauksen lisdasetusten maarittamisestad on automaattiohjausjarjestelman mukana
toimitetussa maaritysoppaassa.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Reagointi.
2 Saada perasimen vastausta.

Jos haluat, etta perasin reagoi herkemmin ja nopeammin, lisda arvoa. Jos perasin reagoi liikaa ja liikkuu liian
nopeasti, vahenna arvoa.

Automaattiohjauksen asetukset ja maaritykset

Kayttoonoton yhteydessa automaattiohjausjarjestelman saa asentaa vain ammattiasentaja, eika lisamaarityksia
tarvita.

Voit saataa tiettyja asetuksia ohjausnayttolaitteessa tarpeen mukaan.

Automaattiohjauksen maaritys

HUOMAUTUS

Automaattiohjausjarjestelman saa asentaa ja maarittda ainoastaan ammattiasentaja. Muutoin vene
voi vahingoittua. Oikeanlainen asennus ja maaritys edellyttaa erityistietoja veneen ohjauksesta seka
sahkojarjestelmista.

Automaattiohjaus on maaritettava toimimaan oikein veneessasi. Automaattiohjauksen voi maarittaa
karttaplotterilla, joka on yhteydessa samaan NMEA 2000 verkkoon kuin automaattiohjaus. Jos tarvitset
maaritysohjeita, siirry osoitteeseen support.garmin.com ja lataa automaattiohjauksen mallia vastaava
maaritysopas.

Vaiheittaisen ohjauksen tarkkuuden saiataminen
1 Valitse automaattiohjausndytdssa *¢* > Automaattiohjauksen maaritys > Vaih. kaann. koko.
2 Valitse tarkkuus.
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Halutun suuntalahteen valinta

HUOMAUTUS

Saat parhaan tuloksen kayttamalla suuntalahteena automaattiohjauksen CCU-osan sisdistda kompassia.
Kolmannen osapuolen valmistajan GPS-kompassin kadyttd saattaa aiheuttaa tietojen toimitusvirheita ja liiallisia
viiveita. Automaattiohjaus tarvitsee ajantasaisia tietoja, ja siksi sen kanssa ei voi usein kayttaa kolmannen
osapuolen GPS-kompassitietoja GPS-sijaintia tai nopeutta varten. Jos kadytetaan kolmannen osapuolen
GPS-kompassia, automaattiohjaus ilmoittaa todennakdisesti ajoittain navigointitietojen ja nopeuslahteen
menetyksesta.

Jos verkossa on useita suuntaldhteitd, voit valita niista ensisijaisen. Léahde voi olla yhteensopiva GPS-kompassi
tai magneettinen ohjaussuunnan anturi.

1 Valitse automaattiohjausnadytdssa *¢* > Automaattiohjauksen maaritys > Halutut lahteet
2 Valitse lahde.
Jos valittu suuntaldhde ei ole kaytettavissad, automaattiohjausnadytdssa ei néy tietoja.

Shadow Drive toiminnon ottaminen kayttoon

Jos Shadow Drive ominaisuus ei ole kdytdssa, veneen manuaalinen ohjaus ei poista
automaattiohjausjarjestelmaa kaytosta. Automaattiohjausjarjestelma on poistettava kaytosta ohjausnaytosta
tai yhdistetysta karttaplotterista.

HUOMAUTUS: Shadow Drive ei ole kaytettavissa kaikissa automaattiohjausmalleissa.

Jos Shadow Drive on poistettu kdytostd, se on otettava kayttoon uudelleen, ennen kuin automaattiohjauksen voi
poistaa kaytosta ohjaamalla venettd manuaalisesti.

1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Shadow Drive -maaritys.
2 Jos naet tekstin Poissa k, ota Shadow Drive kayttoon valitsemalla Shadow Drive.
Shadow Drive otetaan kayttoon. Voit poistaa ominaisuuden kaytosta uudelleen toistamalla tdman.

Shadow Drive ominaisuuden herkkyyden saataminen

Saatamalla Shadow Drive ominaisuuden herkkyytta voit muuttaa sitd, miten suuri manuaalinen ohjausnéyton
kaytto poistaa automaattiohjauksen kaytosta. Mitad suurempi herkkyysasetus on, sitd vahemmalla ohjausnayton
liikkeellda automaattiohjaus poistuu kaytosta.

HUOMAUTUS: Shadow Drive ominaisuus ei ole kdytettavissa kaikissa automaattiohjausmalleissa.
1 Valitse automaattiohjausnadytdssa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Shadow Drive > Herkkyys.
2 Saada herkkyytta suuremmaksi tai pienemmaksi.

Reactor™ automaattiohjauksen kaukosaadin

Olet vastuussa aluksen turvallisesta ja jarkevasta kaytosta. Automaattiohjaus on tyokalu, joka tehostaa veneen
kayttoa. Se ei poista vastuutasi veneen turvallisesta kdytosta. Valta navigoinnin vaaratilanteet alaka jata ruoria
ilman valvontaa.

Voit yhdistda Reactor automaattiohjauksen kaukosaatimen langattomasti karttaplotteriin, jotta voit ohjata
yhteensopivaa Reactor automaattiohjausjarjestelmaa.

Lisatietoja kaukosaatimen kayttamisesta on Reactor automaattiohjauksen kaukosaatimen ohjeissa osoitteessa
garmin.com
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Reactor automaattiohjauksen kaukosaatimen pariliittaminen

1 Valitse ohjausndytossa *** > Yleisasetukset > Viestinta > Langattomat laitteet > Langattomat
kaukosaatimet > Automaattiohjauksen kaukosaadin.

2 Valitse tarvittaessa Ota kayttoon.

Valitse Uusi yhteys.

4 Valitse kaukosaatimessa EI > Pair with MFD.
Ohjausnaytosta kuuluu merkkiaani ja siina nakyy vahvistus.

5 Viimeistele pariliitos valitsemalla ohjausnaytdssa Kylla.

w

Reactor automaattiohjauksen kaukosaatimen toimintopainikkeiden toimintojen muuttaminen

Voit muuttaa Reactor automaattiohjauksen kaukosaatimen toimintopainikkeisiin maaritettyja kuvioita tai

toimintoja.

1 Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta > Langattomat laitteet > Langattomat kaukosaatimet >
Automaattiohjauksen kaukosaadin > Painikkeen toiminnot.

2 Valitse muutettava toimintopainike.
3 Valitse toimintopainikkeeseen liitettava kuvio tai toiminto.

Automaattiohjauksen hallinnan ottaminen kayttoon Garmin kellossa

Voit ohjata Garmin automaattiohjausta yhteensopivasta Garmin kellosta. Katso yhteensopivien Garmin kellojen
luettelo osoitteesta garmin.com.

HUOMAUTUS: alykkaat ilmoitukset eivat ole kaytettavissa kellossa, kun automaattiohjauksen kaukosaadin on
kaytossa.

1 Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta > Langattomat laitteet > Connect IQ™ -sovellukset >
Automaattiohjauksen hallinta > Ota kayttoon > Uusi yhteys.

2 Seuraa nayton ohjeita.

Automaattiohjauspainikkeen toimintojen mukauttaminen

Jotta voit maarittaa automaattiohjauksen painikkeen toimintoja, sinun tarvitsee asentaa ja maarittaa
yhteensopiva Garmin automaattiohjaus.

Garmin kelloon voi maarittaa enintaan kolme automaattiohjauksen toimintoa.

HUOMAUTUS: kaytettavissa olevat automaattiohjauksen toiminnot maaraytyvat asennetun
automaattiohjauksen mukaan.

1 Valitse karttaplotterissa Viestinta > Langattomat laitteet > Connect IQ™ -sovellukset > Automaattiohjauksen
hallinta > Painikkeen toiminnot.

2 Valitse painike.
3 Valitse toiminto.

Automaattiohjauksen diagnostiikan tarkasteleminen

Voit tarkastella automaattiohjausjarjestelman diagnostiikkaraporttia maarityksen ja vianmaarityksen apuna.
1 Valitse automaattiohjausnaytossa *** > Automaattiohjauksen maaritys > Diagnostiikka.

2 Voit nayttaa diagnostiikkasivut valitsemalla < ja >.

VIHJE: valitsemalla Tallenna kortille voit tallentaa diagnostiikkatiedot liitetyssa karttaplotterissa tai
kortinlukijassa olevalle muistikortille.

Laiteasetukset

Voit muuttaa ohjausnayttolaitteen asetuksia, kuten aania ja mittayksikoita.
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Jarjestelmaasetukset

Valitse *** > Yleisasetukset > Jarjestelma.

Adnet ja ndytto: sdataa nayttd- ja ddniasetuksia (jos kaytettdvissa).

Satelliittipaikannus: nayttaa tietoja GPS-satelliiteista ja -asetuksista.

Jarjestelmatiedot: nayttaa tietoja verkossa olevista laitteista ja ohjelmistoversiosta.
Automaattikdynnistys: maarittaa, mitka laitteet kaynnistyvat automaattisesti saadessaan virtaa.
Automaattinen sammutus: sammuttaa jarjestelman automaattisesti, kun se on ollut lepotilassa tietyn ajan.

Simulaattori: ottaa kayttoon tai poistaa kaytosta simulaattorin. Lisaksi voit maarittaa ajan, paivayksen,
nopeuden ja simuloidun sijainnin.

Aani- ja nayttoasetukset

Valitse *** > Yleisasetukset > Jirjestelma > Adnet ja naytto.

Halytin: ottaa kayttdon ja poistaa kaytosta halytys- ja valintadanet.

Taustavalo: taustavalon kirkkauden maarittaminen.

Taustavalon synkronointi: synkronoi aseman muiden karttaplottereiden ja laitteiden taustavalon kirkkauden.

Varitila: maarittaa laitteen kayttamaan paiva- tai yovareja. Kun valitset Autom,, laite valitsee paiva- tai yovarit
automaattisesti kellonajan mukaan.

Kaynnistyskuva: maarittaa kuvan, joka nakyy, kun laite kdynnistetaan.

Satelliittipaikannusasetukset (GPS)

HUOMAUTUS: gPS-asetukset ja -tiedot ovat kaytettavissa vain, kun ohjausnayttélaite on liitetty GPS-antenniin
tai laitteeseen, jossa on GPS-toiminto.

Valitse *** > Yleisasetukset > Jarjestelma > Satelliittipaikannus.
Taivasnakyma: nayttaa GPS-satelliittien suhteellisen sijainnin taivaalla.

GLONASS: ottaa kayttoon tai poistaa kaytdstda GLONASS-tiedot (Vendjan satelliittijarjestelma). Kun jarjestelmaa
kaytetaan paikoissa, joista on heikko nakyvyys taivaalle, sijaintitietoja voidaan tarkentaa kayttamalla
GLONASS-tietoja GPS-jarjestelman rinnalla.

WAAS/EGNOS: ottaa kayttoon tai poistaa kdytostda WAAS-tiedot (Pohjois-Amerikassa) tai EGNOS-tiedot
(Euroopassa), mika voi parantaa GPS-sijaintitietojen tarkkuutta. Kaytettdessa WAAS- tai EGNOS-tietoja
satelliittihaku saattaa kestaa tavallista kauemmin.

Galileo: ottaa kayttdon tai poistaa kaytdsta Galileo-tiedot (Euroopan unionin satelliittijarjestelma). Kun
jarjestelmaa kaytetaan paikoissa, joista on heikko nakyvyys taivaalle, sijaintitietoja voidaan tarkentaa
kayttamalla Galileo-tietoja GPS-jarjestelman rinnalla.

Nopeussuodatin: laskee aluksen nopeuskeskiarvon lyhyelld aikavalilla nopeusarvojen tasaamiseksi.
Lahde: voit valita ensisijaisen GPS-tietolahteen.

Jarjestelman ohjelmistoversiotietojen tarkasteleminen

Voit ndyttaa ohjelmistoversion ja laitetunnusnumeron. Saatat tarvita naita tietoja jarjestelmaohjelmiston
paivitykseen tai vianmaaritykseen.

Valitse *** > Yleisasetukset > Jarjestelma > Jarjestelmatiedot > Ohjelmiston tiedot.
Tapahtumalokin tarkasteleminen

Tapahtumalokissa nakyy jarjestelman tapahtumien luettelo.
Valitse *** > Yleisasetukset > Jarjestelma > Jarjestelmatiedot > Tapahtumaloki.
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Lainsaadannollisten e-label-tietojen ja yhdenmukaisuustietojen tarkasteleminen

Taman laitteen tyyppimerkinta toimitetaan sahkoisesti. E-label-tiedot saattavat sisaltaa saadostietoja, kuten
FCC:n tunnistenumeroita tai alueellisia yndenmukaisuusmerkintoja seka sovellettavia tuote- ja lisensointitietoja.
Ei kaytettavissa kaikissa malleissa.

1 Valitse *** > Yleisasetukset.
2 Valitse Jarjestelma.
3 Valitse Saadostiedot.

Asetukset

Valitse *** > Yleisasetukset > Asetukset.

Yksikko: mittayksikon maaritys.

Kieli: nayttokielen maaritys.

Suodattimet: tasoittaa tietokentissa nakyvia arvoja, mika voi vahentaa kohinaa tai nayttaa pitkaaikaisempia
trendeja. Suodatinasetuksen lisdaminen lisaa tasoittamista ja vahentadaminen vahentaa sita. Kun

suodatinasetus on 0, suodatin ei ole kdytossa ja nakyva arvo tulee suoraan lahteesta. Nama asetukset voi
my0s synkronoida kaikkien niiden laitteiden valilld, joissa on kaytdssa Synkronoi suodattimet -asetus.

Nappaimistoasettelu: nayttonappaimiston nappainasettelun maaritys.
Kuvaotos: sallii laitteen tallentaa nayttdkuvia.

Yhteysasetukset
NMEA 2000 asetukset

Valitse *** > Yleisasetukset > Viestintd > NMEA 2000 -asetus.

Laiteluettelo: ndyttaa verkkoon liitetyt laitteet. Voit myos maarittaa tiettyjen NMEA 2000 verkon kautta liitettyjen
kaikuanturien asetuksia.

Laitteiden tunnukset: muuttaa kaytettavissa olevien liitettyjen laitteiden tunnuksia.

Laitteiden ja anturien nimeaminen verkossa

Voit nimeta Garmin Marine Networkiin ja NMEA 2000 verkkoon yhdistetyt laitteet ja anturit.
1 Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta.

Valitse Marine Network tai NMEA 2000 -asetus > Laiteluettelo.

Valitse laite vasemmalla olevasta luettelosta.

Valitse Vaihda nimi.

Kirjoita nimi ja valitse Valmis.

a b~ WDN

Wi-Fi verkko

Wi-Fi verkon maarittaminen

Tama laite voi isannoida Wi-Fi verkkoa, johon voi yhdistaa langattomia laitteita, kuten toisen karttaplotterin tai
puhelimen. Kun avaat langattoman verkon asetukset ensimmaisen kerran, saat kehotteen maarittaa verkon.

HUOMAUTUS: Wi-Fi verkon maéritys ei ndy, jos ohjausnayttolaite on yhteydessa samaan Garmin Marine
Networkiin kuin karttaplotteri, jossa on Wi-Fi ominaisuuksia. Garmin Marine Networkissa karttaplotterin on
isannoitava Wi-Fi verkkoa.

1 Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta > Wi-Fi-verkko > Wi-Fi > Kdytossa > OK.
2 Anna langattomalle verkolle nimi tarvittaessa.
3 Anna salasana.

Tarvitset salasanan, jotta voit kdyttdaa langatonta verkkoa langattomassa laitteessa, kuten puhelimessa.
Salasanan kirjainkoko on merkitseva.
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Langattoman laitteen yhdistdminen ohjausnayttéon

Jotta langattoman laitteen voi yhdistaa ohjausndyttéon, ohjausndytdssa on maaritettdva langaton verkko (Wi-Fi
verkon mé&drittdminen, sivu 11).

Ohjausnayttoon voi yhdistaa useita langattomia laitteita tietojen jakamiseksi.

1 Otalangattomassa laitteessa Wi-Fi kdyttoon ja hae langattomia verkkoja.

2 Valitse ohjausnédyton langattoman verkon nimi (Wi-Fi verkon mééarittaminen, sivu 11).
3 Anna langattoman verkon salasana.

Langattoman kanavan vaihtaminen

Voit vaihtaa langatonta kanavaa, jos et |0yda laitetta, et saa siihen yhteytta tai havaitset hairioita.
1 Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta > Wi-Fi-verkko > Lisaasetukset > Kanava.

2 Maarita uusi kanava.

Langatonta kanavaa ei tarvitse vaihtaa kyseiseen verkkoon liitetyissa laitteissa.

Garmin Marine Network

Garmin Marine Networkin avulla voit jakaa Garmin laitteiden tietoja karttaplottereihin nopeasti ja helposti. Voit
liittaa karttaplotterin Garmin Marine Networkiin ja vastaanottaa ja jakaa tietoja muiden Garmin Marine Network
-yhteensopivien laitteiden ja karttaplotterien kanssa.

Valitse *** > Yleisasetukset > Viestinta > Marine Network.

Halytysten maarittaminen

/\ HUOMIO

Halytin-asetuksen on oltava kaytdssa, jotta halytykset kuuluvat (Aéni- ja ndyttéasetukset, sivu 10).
Aanihalytysten jattaminen maarittdmatta saattaa aiheuttaa vammoja tai omaisuusvahinkoja.

Jarjestelmahalytykset
Valitse *** > Yleisasetukset > Halytykset > Jarjestelma.
Laitteen jannite: maarittaa halytyksen kuulumaan, kun akun varaustila saavuttaa maaritetyn matalan tason.

GPS-tarkkuus: maarittaa halytyksen kuulumaan, kun GPS-sijaintitarkkuus on kayttajan asettaman arvon
ulkopuolella.

NMEA 2000 halytykset

Valitse *** > Yleisasetukset > Halytykset > Verkko.

NMEA 2000 -halytykset: ottaa kayttoon ja poistaa kaytostd NMEA 2000 verkkoa ja yhdistettyja laitteita koskevia
halytyksia.

Ohjelmistopaivitys
Laitteen ohjelmisto on ehka paivitettava, kun asennat laitteen tai lisaat siihen lisdvarusteen.

Ohjelmistopaivitykseen tarvitaan joko lisdvarusteena hankittava Garmin muistikortinlukija tai toinen Garmin
karttaplotteri, joka on yhdistetty Garmin Marine Networkin kautta.

Lisatietoja on osoitteessa garmin.com/support/software/marine.html.
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Tekniset tiedot

Mitat ilman aurinkosuojusta (K x L x S) 105 x 140 x 51 mm (4,13 x 4,51 x 2,01 tuumaa)
Mitat aurinkosuojuksen kanssa (K x L x S) 113 x 144 x 56 mm (4,45 x 5,67 x 2,20 tuumaa)
Paino ilman suojusta 328 g (11,57 unssia)

Paino suojuksen kanssa 375 g (13,23 unssia)

Suositeltu kayttélampatila -15-55°C (5-131 °F)

Kompassin turvavali 20 cm (7,87 tuumaa)

Kotelon materiaali Taysin koteloitu polykarbonaatti

Linssin materiaali Lasi, jossa haikaisya ja sormenjalkia estava pinnoite
Vesitiiviys IEC 60529 IPX7?

Kirkkaus 1200 cd/m? (NIT)

Tyypillinen virrankulutus (12 Vdc) 220 mA

Enimmaisvirrankulutus (12 Vdc) 400 mA

Virrankaytto Enintaan 5,85 W

NMEA 2000 tulojannite 9-16 Vdc

NMEA 2000 LEN (9 Vdc) 13 (650 mA)

1 Laite kestda satunnaisen upottamisen enintdan 1 metrin syvyiseen veteen enintaan 30 minuutiksi. Lisatietoja on osoitteessa www.garmin.com/waterrating.

Tekniset tiedot
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