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Darba saksana
- A®BRDNAWMS

Skatiet ierices komplektacija iek|lauto celvedi Svariga informacija par drosibu un ierici, lai uzzinatu uz ierici
attiecinamos bridinajumus un citu svarigu informaciju.

Nedarbiniet motoru, kad dzenskruve ir ara no Gdens. Saskare ar rotéjosSu dzenskrivi var radit smagu traumu.
Neizmantojiet motoru tadas vietas, kur jus vai citi cilveki Gdent var nonakt saskaré ar rotéjosu dzenskrivi, kas
var radit smagas traumas.

Jis atbildat par savas laivas drosu un piesardzigu darbibu. Autopilota funkcijas uz laivas elektromotora ir
riks, kas uzlabo jusu spéju vadit laivu. Tas neatbrivo jus no atbildibas par drosu laivas vadibu. Izvairieties no
navigacijas riskiem un nekad neatstajiet motora vadibu bez uzraudzibas.

Autopilota funkcijas macieties izmantot mierigos atklatos udenos, kur nav risku.

Piesargieties, kad darbinat laivas elektromotoru tdeni tadu bistamu vietu tuvuma ka koki, sekli akmeni, doki,
kravumi un citas laivas.

Lai izvairitos no nopietnam traumam vai naves iestasanas, vienmeér atvienojiet motoru no akumulatora,

pirms stradajat ar dzenskrivi, dzenskrives piedzinas motoru, elektriskajiem savienojumiem vai elektronikas
korpusiem.

/\ UZMANIBU
Kad darbinat laivas elektromotoru, vienmer turiet talvadibas pulti pie sevis. Ja laivas elektromotora darbiba
kada bridf ir jamaina vai jaaptur, lai apturétu dzenskrives darbibu, talvadibas pulti varat nospiest " vai
nospiest kajas pedali, vai stiprindjuma nospiest ().
Izmantojot autopilota funkcijas, esiet gatavi peksnai darbibas apturé$anai, paatrinajumam un pagriezieniem.

Novietojot vai iedarbinot motoru, apzinieties kustigo dalu izraisitas aizkerSanas vai saspieSanas risku, kas var
izraisit traumas.

ledarbinot motoru vai apturot ta darbibu, saglabajiet stabilu pamatu un uzmanieties no slidenam virsmam
motora tuvuma. Ja motora novieto$anas vai iedarbinasanas laika pazaudésiet pamatu, varat gut ievainojumus.

Motora parvietoSana no staveésanas pozicijas darbinasanas pozicija
1 Novietojiet dziluma regulésanas ieliktni prom no motora korpusa.
2 Turiet nospiestu pedali, lai atbrivotu spradu ().

3 Izbidiet uz aru motoru @ atlaidiet pedali, péc tam Ienam paceliet motoru @ izvietoSanas pozicija.
4 Ja nepiecieSams, pabidiet projam asi, lai motoru fiksétu izvietoSanas pozicija.

IEVERIBAI

Dziluma reguléSanas mehanisms ir iestatits t3, lai tas butu saskanots ar stures motoru, un tiem ir jasaskanojas
automatiski, izvietojot motoru. Lai izvairitos no neparedzétas sturésanas darbibas, pirms motora izmantoSanas
parbaudiet, vai nav Skérs|u, kas var traucét detalu pareizai salagosanai.
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Laivas elektromotora dziluma regulesana

1 Novietojiet motoru.
2 Atbrivojiet motora ass apcilni.

Pabidiet apcilni, lai paaugstinatu vai pazeminatu laivas elektromotora dzilumu.
Pievelciet apcilni.

Novietojiet motoru, lai parbauditu dzijlumu.

Ja nepiecieSams, atkartojiet So procediru, lai iestatitu pareizo dzilumu.

g b~ W

2 Darba saksana



Motora parvietosana no darbinasanas rezima stavesanas rezima
1 Turiet nospiestu pedali, lai atbrivotu spradu (.

PIEZIME. motoram novietodanai automatiski japagriezas lidz 90°. Dzenskrives novieto$anas pusi var
konfigurét iestatijumu izvelne.

2 Sasveriet asi atpakal () un péc tam Ieénam paceliet motoru, vienlaikus sasverot asi horizontala stavokr.
3 lebidiet motoru ta fiksator3, lidz tas ir fikséts glabasanas pozicija ().

Spiediet uz priekSu pa varpstas garumu un péc tam velciet atpakal pa varpstas garumu, lai parliecinatos, ka
motors ir stingri fikséts sava vieta. Ja motors nav stingri nofikséts novietotaja stavokli, motors var negaiditi
aktivizéties, braucot bangojoSos tdenos vai braucot ar piekabi, ka rezultata var tikt bojats ipasums vai gti
nopietni miesas bojajumi.

Dziluma reguléSanas ieliktnis japarvieto péc iespéjas tuvak motora pamatnei. Ja tas netiks izdarits, var notikt
negaidita laivas elektromotora aktivizéSana, radot ipaSuma bojajumus vai nopietnus miesas bojajumus.

4 Pec uzstadisanas iespil€jiet motora asi stabilizatora.

Ekspluatacija

Varat darbinat visas laivas elektromotora funkcijas, izmantojot komplekta iek|auto talvadibas pulti (Talvadiba,
7. lappuse).

Papildus talvadibas pultij noteiktas Force Kraken laivas elektromotora funkcijas varat vadit, izmantojot jebkuru
no talak minétajam iericem:

+ kajas pedalis (Kajas pedalis, 24. lappuse) (nav ieklauts).

+ Mobila ierice ar lietotni ActiveCaptain® (Mobilas ierices savienosana ar lietotni ActiveCaptain, 21. lappuse).

+ Saderigs Garmin® karsu ploteris (Pievieno$ana karsu ploterim, 22. lappuse).

+ Saderigs Garmin pulkstenis (PievienoSana Garmin pulkstenim, 22. lappuse).

Informaciju par laivas elektromotora vadisanu, izmantojot pulksteni vai karsu ploteri, skatiet attieciga ierices
Ipasnieka rokasgramata.
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Laivas elektromotora displeja panelis

/\ UZMANIBU
Lieli metala priekSmeti, pieméram, instrumentu kaste, motora darbibas laika jatur talak no displeja panela.

Lieli metala priekSmeti var traucét magnétiska kompasa darbibu, ietekméjot ieblivéta autopilota darbibu un,
iespéjams, izraisot miesas bojajumus vai fpasuma bojajumus.

Displeja paneli uz laivas motora stiprinajuma viena acu uzmetiena varat skatit svarigu informaciju.
PIEZIME. displeja panela fona apgaismojums readé uz apkartéjo gaismu un automatiski k|Gst vajaks nakf.

¢

o
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Atrums

Laivas elektromo-
tora akumulatora

uzlades limenis

N
£

GPS signala
statuss

—
<

Motora statuss

O

Barosana

-

L 4
Dzenskrives
statuss

4

a
Kursa saglaba-
Sanas statuss

A

Enkura bloka
statuss

Zala: vilces atrums uz prieksu.

Sarkana: reversas vilces atrums.

Svitru skaits norada dzenskrives vai kruiza kontroles atrumu (Motora atruma regulésana,
10. lappuse).

PIEZIME. lai iesp&jotu atpakalgaitas funkciju, var bat nepiecie$ams atjauninat laivas
elektromotora programmattru (Programmatdras atjauninajumi, 22. lappuse).

PIEZIME. darbojoties atpakalgaita, motors ir skalaks, rada mazaku vilci un ir mazak
efektivs neka turpgaita.

Zala: motora akumulatora uzlades limenis ir labs.

Dzeltena: motora akumulatora uzlades limenis ir vidéjs.

Sarkana: motora akumulatora uzlades [imenis ir zems.

Mirgo sarkana: motora akumulatora uzlades [imenis ir kritiski zems.

PIEZIME. akumulatora limena indikatori ir optimizéti svina-skabes akumulatoriem un var
but neprecizi citu veidu akumulatoriem, pieméram, litija jonu akumulatoriem.

Zala: motoram ir labs GPS signals.
Dzeltena: motoram ir vajs GPS signals.
Sarkana: motoram nav GPS signala.

Zala: motors darbojas normali.

Sarkana (deg): motora programmatira sak darbibu.

Sarkana (mirgo): sistémas klida.

Zila: motors ir para rezima.

Dzeltena: motors ir atkopsanas reZima (programmatras atjauninajumiem un atkop-
Sanas procedidram).

Nospiediet, lai ieslegtu vai izslegtu motoru.

PIEZIME. péc nokluséjuma laivas elektromotors ieslédzas automatiski, kad sanem
stravu. Lai ieslégtu, T poga nav janospiez. To var mainit iestatijumos (Laivas elektromo-
tora iestatijumi, 20. lappuse).

Laivas elektromotors automatiski izsledzas, kad tas stavésanas pozicija ir divas stundas.

Kad dzenskruve griezas, nospiediet, lai apturétu dzenskraves darbibu.
Lai parslégtu para veidoSanas rezima, nospiediet tris reizes.

Izgaismojas, kad dzenskrive ir aktiva (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana,
10. lappuse).

Izgaismojas, kad kursa saglabasana ir aktiva (Jdsu kursa saglabasana, 15. lappuse).

Izgaismojas, kad enkura bloks ir aktivs (Jisu pozicijas saglabasana, 15. lappuse).
Nospiediet, lai ieslégtu enkura bloku.
Turiet, lai izslegtu enkura bloku.
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Statusa indikators
LED lampina 2 norada motora statusu.

Zala Parasta darbiba

Deg: sistemas saknésana

k . o _
Sarkana Mirgo: sistémas kluda

Zila Para veidoSanas rezims

Dzeltena | AtkopsSanas rezims (programmatiras atjauninajumiem un atkopsanas procediram)

Prieksgala nobides iestatiSana

Atkariba no uzstadisanas lenka laivas elektromotors var nebut izlidzinats ar laivas centra [iniju. Lai iegutu
labakus rezultatus, ir jaiestata priekSgala nobide.

1 Izmantojot talvadibas pulti, noregulégjiet laivas elektromotora lenki (1) 13, lai tas izlidzinas ar laivas centra
[Tniju (), vérstu taisni uz prieksu.

Talvadibas pulti atlasiet B Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Nospiediet { vai ) priek$gala nobides korigésanai.

Nospiediet « priekSgala nobides iestatiSanai.

Ja vajadzigs, atkartojiet So procedaru.

ga b~ WDN
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Talvadiba

PIEZIME. lai iespé&jotu atpakalgaitas funkciju, var bat nepiecieSams atjauninat laivas elektromotora
programmatdru (Programmatdras atjauninajumi, 22. lappuse).

()
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Nospiediet, lai ieslégtu, un iestatiet kruiza kontrolei pasreizejo atrumu attieciba pret grunti (SOG)
(Atruma uzturésana, 14. lappuse).
Nospiediet velreiz, lai atsp€jotu kruiza kontroli un atgrieztos manuala atruma vadiba.

Nospiediet divreiz, lai iesleégtu dzenskravi, un iestatiet to pilna atruma.
Nospiediet vélreiz, lai atgrieztos iepriek$§€ja dzenskrives atruma un statusa.

Nospiediet, lai parslégtu manuala vadiba (Laivas elektromotora manuala stirésana, 10. lappuse).
Turiet nospiestu, lai vaditu, izmantojot Zestus (Zestu vadibas izmanto$ana stirésanai, 11. lappuse).

Nospiediet vienreiz, lai ieslégtu vai izslegtu dzenskrivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana,
10. lappuse).

Nospiediet divreiz, lai izslégtu visas autopilota funkcijas (ja tadas aktivizétas), apturiet dzenskravi un
parslédzieties no turpgaitas uz reverso vilci (Reversa vilce, 16. lappuse).

Nospiediet, lai parvietotos pa izvélni (Izvélnes navigésana, 10. lappuse).

Kad esat izvélng, nospiediet ) lai atlasitu izvélnes vienumu, un nospiediet ( lai atgrieztos bez
saglabasanas.

Enkura bloka rezima nospiediet, lai virzitu enkura bloka poziciju uz prieksu, atpakal un pa kreisi vai pa
labi ar 1,5 m (5 pédu) palielinajumu.

Kad ir iestatita kursa noturé$ana vai manuala vadiba, nospiediet ( un ) lai veiktu pagriezienus ar
viena grada soli, vai turiet to nospiestu, lai sturétu ar piecu gradu soli.

Nospiediet .4 un “w, lai atrumu mainttu pakapeniski, vai turiet nospiestu, lai atrumu mainitu nepar-
traukti.

Kad atrums ir iestatits uz nulli, nospiediet ~w, lai parslégtos uz atpakalgaitu (Reversa vilce,
16. lappuse).

Nospiediet, lai ieslégtu kursa saglabasanu. Kursa saglabasanas funkcija izmanto laivas elektromo-
toru, lai saglabatu jasu kursu attiecigaja bridi (Jasu kursa saglabasana, 15. lappuse).

Nospiediet vélreiz, lai izslégtu kursa saglabasanu, apturétu dzenskrivi un atjaunotu manualu vadibu.
Turiet nospiestu, lai iestatitu kursa saglabasanu, pavérsot talvadibas pulti (Zestu vadibas izmanto-
Sana kursa stabilizacijas pielagosanai, 11. lappuse).

Nospiediet, lai ieslégtu enkura bloku. Enkura bloks izmanto laivas elektromotoruy, lai noturétu jis
pozicija (Jdsu pozicijas saglabasana, 15. lappuse).

Nospiediet vélreiz, lai izslégtu enkura bloku un atgrieztos iepriekSéja stliréSanas rezima.

Turiet nospiestu, lai parietu enkura bloka pozicija, pavérsot talvadibas pulti (Zestu vadibas izmanto-
sana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju, 11. lappuse)

Nospiediet, lai atvertu izvelni.
Nospiediet, lai izietu no izvélnes.

Nospiediet, lai atzimétu cela punktu.

Nospiediet, lai atvértu pogai pieskirta Garmin karsu plotera saisni.’

1Ir vajadzigs savienojums ar saderigu Garmin kar$u ploteri. Norades skatiet karsu plotera ipasnieka rokasgramata.

(o]
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Talvadibas ekrans

4 Heading Hold
A 138°M
PROP | SOG (MPH)

2 |05

Rada laivas elektromotora darbibas statusu.
@ Pieméram, kad izmantojat manualu vadibuy, ir redzams Manual, un, kad ir aktivizéta kursa saglabasana,
ir redzams Heading Hold, ka arT kursa saglabasanas iestatitais punkts grados.

Rada laivas elektromotora akumulatora uzlades limeni.
Zala: motora akumulatora uzlades limenis ir labs.
Dzeltena: motora akumulatora uzlades limenis ir vidégjs.
Sarkana: motora akumulatora uzlades l[imenis ir zems.
Mirgo sarkana: motora akumulatora uzlades limenis ir kritiski zems.
PIEZIME. standarta varianta bateriju uzlades lTmena indikators ir optimali pielagots svina skabes
akumulatoriem (Akumulatora vadibas iestatijumi, 20. lappuse).
IETEIKUMS. laivas elektromotora akumulatora statusa atspogulojumu var maintt, lai raditu skaitlisku

spriegumu, nevis ikonu (Laivas elektromotora iestatijumi, 20. lappuse).
I

Talvadibas pults akumulatora lfmeni varat skatit, nospiezot .

Rada dzenskrives statusu.
Balta un rotejosa: dzenskruve nodrosina virzibu uz prieksu.
Sarkana un rotéjo$a: dzenskrive nodroSina virzibu atpakalgaita.2

) - .. . . .. _ T . s
—9 PIEZIME. lai iesp€jotu atpakalgaitas funkciju, var but nepiecieSams atjauninat laivas elektromotora
programmatdru (Programmatdiras atjauninajumi, 22. lappuse).
Nerote: dzenskrive ir ieslegta, bet apgriezienu skaits iestatits uz nulli.
Nav redzama: dzenskrive ir izslégta.
,:..\:‘,’ Rada laivas elektromotora GPS signala stiprumu.

Rada dzenskriives atruma limeni (Motora atruma regulésana, 10. lappuse).
PROP Ja dzenskrive aktivi nodro$ina reverso vilci, atruma limenis ir paradits sarkana krasa.?

PIEZIME. ja motors izmanto kruiza kontroli, dzenskrives atrums netiek radits.

SOG Radaizmerito atrumu attieciba pret grunti (SOG).

2 Darbojoties atpakalgaita, motors ir skalaks, rada mazaku vilci un ir mazak efektivs neka turpgaita.
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Izvélnes navigésana

Izvélnes taustinu un bulttaustinus varat izmantot, lai talvadibas pulti navigétu pa izvélni.
+ Lai atvertu izvelni, nospiediet E

+ Lai parvietotos pa dazadiem izvélnes vienumiem, nospiediet « un a..

+ Lai atlasitu izvélnes vienumu, nospiediet ).

- Lai atgrieztos iepriek$&ja izvélnes vienuma, nospiediet «.
+ Laiizietu no izvélnes, atkartoti nospiediet E vai ( [ldz sasniedzat galveno ekranu.

Dzenskrives iedarbinasana un izslegsana

Neizmantojiet motoru tadas vietas, kur jus vai citi cilveki udeni var nonakt saskare ar rotéjosu dzenskruavi, kas
var radit smagas traumas.

Nedarbiniet motoru, kad dzenskrive ir ara no ddens. Saskare ar rotéjosSu dzenskrivi var radit smagu traumu.

1 Javajadzigs, nolaidiet laivas elektromotoru (Motora parvietosana no stavésanas pozicijas darbinasanas
pozicija, 1. lappuse).
PIEZIME. kad laivas elektromotors ir stadvé3anas pozicija, dzenskrivi nevar iedarbinat.

2 Laiiedarbinatu dzenskravi, talvadibas pultl nospiediet .O‘.

3 Vélreiz nospiediet o, lai izslégtu dzenskravi.

Motora atruma regulésana
Talvadibas pulti nospiediet a vai ~, lai palielinatu vai samazinatu atrumu.

Manualaja rezima dzenskrives atrums, kas paradits talvadibas pults ekrana lauka PROP, attiecigi palielinas
vai samazinas.

Kruiza kontroles rezima pasreizéjais mérka atrums tiek radits laivas elektromotora talvadibas pults ekrana,
un tas attiecigi palielinas vai samazinas.

PIEZIME. manualaja reZima atruma palielinasana vai samazinasana, izmantojot talvadibas pulti, dzenskravi
neieslédz automatiski. Lai ieslégtu dzenskravi, ir janospiez talvadibas pults poga <.
Parslegsana pilna atruma
1 Talvadibas pulti nospiediet =(2) divreiz.
Laivas elektromotora dzenskrive atri palielina darbibu [idz pilnam atrumam.
2 Nospiediet =(3, lai atgrieztos pie iepriek§€ja dzenskrives atruma.

IETEIKUMS. kad dzenskrive darbojas pilna atruma3, jus talvadibas pulti varat nospiest -, lai IEnam
samazinatu dzenskrives darbibas atrumu.

Laivas elektromotora manuala sturesana

Manuala rezima péc vajadzibas varat regulét laivas elektromotora darbibas virzienu un atrumu.
PIEZIME. kad ieslédzat laivas elektromotoru, tas péc nokluséjuma ir manuala rezZima.

1 Ja nepiecieSams, nospiediet 03

2 Nospiediet { un ), lai stdrétu.

IETEIKUMS. varat arf izmantot Zestu vadibu, lai stirétu (Zestu vadibas izmantosana stirésanai,
11. lappuse).

Zestu vadiba

Lai mijiedarbotos ar laivas motoru, varat pavérst vai parvietot talvadibas pulti. Lai izmantotu zestu vadibu,
jums ir jakalibré kompass laivas elektromotora (Laivas elektromotora kompasa kalibrésana, 14. lappuse) un
kompass talvadibas pultt (Talvadibas kalibrésana, 12. lappuse).

10 Talvadiba



Zestu vadibas izmanto$ana sturésanai

Jus varat sturét motoru, izmantojot talvadibas pults norades.

Ja vajadzigs, iedarbiniet dzenskrivi (Dzenskriives iedarbinasana un izslégsana, 10. lappuse).

2 Turiet nospiestu @

3 Turot nospiestu @, vérsiet talvadibas pulti pa kreisi vai pa labi, lai vaditu laivu pa kreisi vai pa labi.
4 Lai partrauktu sturet, atlaidiet @

—

Zestu vadibas izmantosana kursa stabilizacijas pielagosanai

Lai pielagotu kursa stabilizaciju, jis varat izmantot talvadibas pulti (Jisu kursa saglabasana, 15. lappuse).
1 Ja vajadzigs, iedarbiniet dzenskriivi (Dzenskrives iedarbinasana un izslégsana, 10. lappuse).

2 Turiet nospiestu I

3 Paversiet talvadibas pulti taja virziena, kura vélaties pielagot kursu.

4 Atlaidiet I lai iestatitu kursa virzienu.

Zestu vadibas izmanto3ana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju

Jus varat parvietot talvadibas pulti, lai korigétu savu poziciju, kad izmantojat enkura bloka funkciju (Jasu
pozicijas saglabasana, 15. lappuse).

1 Turiet nospiestu 3‘,

2 Paversiet talvadibas pulti taja virziena, kura vélaties parvietot savu poziciju.
Jisu pozicija parvietojas 1,5 m (5 pédas) noraditaja virziena.

3 Atlaidiet :I',

4 Atkartojiet So procediru, lidz esat vajadzigaja pozicija.

Bateriju ievietoSana talvadibas pulti

Talvadibas pults darbojas, izmantojot divas AA baterijas (nav ieklautas komplekta). Lai nodrosinatu labakus
rezultatus, izmantojiet litija baterijas.

1 Pagrieziet D veida gredzenu pretéji pulkstenraditaju kustibas virzienam un pavelciet uz augsu, lai nonemtu
parsegu.

2 levietojiet divas AA baterijas, ievérojot polaritates norades.
3 Uzlieciet atpakal bateriju parsegu un pagrieziet D veida gredzenu pulkstenraditaju kustibas virziena.
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Stropes pievienosana
1 No talvadibas pults aizmugures izvietojiet O cilpu caurs spraugu.

2 0tru @) cilpas galu izvelciet cauri cilpai un ciesi savelciet.
3 Javajadzigs, aplieciet saiti ap kaklu vai plaukstas locitavy, lai lietoSanas laika to drosi nostiprinatu.

Talvadibas kalibresana

IEVERIBAI

Kalibrejiet elektronisko kompasu arpus telpam. Lai uzlabotu kursa precizitati, nestaviet tadu objektu tuvuma,
kuri ietekmé magnétiskos laukus, pieméram, transportlidzek|u, €ku un virszemes elektroparvades liniju tuvuma.

Lai vaditu motora darbibu, izmantojot Zestus, kompass talvadibas pulti ir jakalibré. Ja péc kalibréSanas Zestu
vadiba nedarbojas pareizi, $o procesu varat atkartot tik biezi, cik nepiecieSams.

1 Atlasiet E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Atlasiet Start un izpildiet ekrana redzamas norades.

Talvadibas pults para savienojuma veidoSana

Talvadibas pults ir savienot part ar laivas elektromotoru rapnica. Lai to savienotu pari vélreiz, izpildiet Sis
darbibas.

1 lesledziet laivas elektromotoru.
2 Tris reizes nospiediet laivas elektromotora M, lai ieslégtu pari savienoSanas rezimu.
Laivas elektromotora & statusa gaismas diode deg zila krasa, kameér tiek mekléts savienojums.
3 Novietojiet talvadibas pulti ne vairak ka 1 m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora.
4 lesléedziet talvadibas pulti.
5 Uztalvadibas pults atlasiet —P Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Péec dazam sekundem talvadibas pulti tiek radits Pairing Complete.
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Papildu talvadibas pults savienosana pari
Ar elektromotoru vienlaicigi var bt savienotas lidz divam talvadibas pultim.

Lai savienotu to part ar otru talvadibas pulti, javeic talak minétas darbibas, izmantojot pirmo savienoto
talvadibas pulti.

1 lesledziet laivas elektromotoru.

2 Talvadibas pulti, kas jau ir savienota part ar motoru, atlasiet —P Settings > Remote Control > Pairing > Add
Additional Remote.

3 Parvietojiet papildu talvadibas pulti T m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora displeja panela.
leslédziet papildu talvadibas pulti.
5 Papildu talvadibas pulti atlasiet B Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

Pirmaja talvadibas pulti paradas pazinojums Device Found. Péc dazam sekundém otra talvadibas pultt
paradas pazinojums Pairing Complete.

=N

Autopilots
.~ A®RDNAWMs

Jus atbildat par savas laivas drosu un piesardzigu darbibu. Autopilota funkcijas uz laivas elektromotora ir
riks, kas uzlabo jusu spéju vadit laivu. Tas neatbrivo jus no atbildibas par drosu laivas vadibu. Izvairieties no
navigacijas riskiem un nekad neatstajiet motora vadibu bez uzraudzibas.

Autopilota funkcijas macieties izmantot mierigos atklatos udenos, kur nav risku.

/\ UZMANIBU
Izmantojot autopilota funkcijas, esiet gatavi peksnai darbibas apturésanai, paatrinajumam un pagriezieniem.

Force Kraken laivas elektromotors atbalsta tadas autopilota funkcijas ka sekosana ieprieks izplanotam
marsrutam, laivas kursa saglabasana un pozicijas saglabasana.

Lai varétu izmantot autopilota funkcijas, jums ir jakalibré laivas elektromotors (Laivas elektromotora kompasa
kalibrésana, 14. lappuse). Lai aktivizétu kadu no autopilota rezimiem, jabdt pieejamam GPS signalam (GPS
signala ieglisana, 14. lappuse).
Varat aktivizét katru autopilota rezimu, izmantojot komplekta iek|auto talvadibas pulti (Talvadiba, 7. lappuse).
Varat vadit noteiktas autopilota funkcijas, izmantojot citas saderigas ierices (Ekspluatacija, 3. lappuse).
IETEIKUMS. atseviSkos gadijumos autopilota rezimi var radit lielaku turbulenci neka gaidits. Jus varat reguléet
autopilota pastiprinajuma iestatijumus, lai pielagotu autopilota jutibu konkrétiem apstakliem (Autopilot atbildes
korigésana, 14. lappuse).
Force Kraken atbalsta sadas autopilota funkcijas:
Kruiza kontrole: motors automatiski kontrolé dzenskrives atrumu, lai uzturétu mérka atrumu (Atruma
uzturésana, 14. lappuse).
Enkura bloks: motors automatiski stiré un darbina dzenskrivi, lai saglabatu jlsu poziciju (Jdsu pozicijas
saglabasana, 15. lappuse).
Kursa saglabasana: motors automatiski stdrg, lai noturétu laivu uz ta pasa kursa (Jisu kursa saglabasana,
15. lappuse).
Sekosana marsrutam: motors var automatiski sturét un darbinat dzenskravi, lai virzitos lidz cela punktam, cela
vai marsruta (Navigacija, 15. lappuse).
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Laivas elektromotora kompasa kalibresana

Lai varéetu kalibréet laivas elektromotora kompasu, jums sakuma ir japarvietojas uz atklatu vietu, kur Gdens ir
rams un pietiek vietas laivas manevrésanai aplveida kustiba.

IEVERIBAI

Laivas elektromotora kompasa kalibréSana nemierigos tdenos un véjainos apstak|os var negativi ietekmét
autopilota darbibu.

1 Parliecinieties, ka laivas elektromotors atrodas darba pozicija (Motora parvietosana no stavésanas pozicijas
darbinasanas pozicija, 1. lappuse).
2 Talvadibas pultt atlasiet —P Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Kad tas tiek prasits, izpildiet ekrana redzamas instrukcijas, lai kalibrétu kompasu.
Kompasa kalibrésanas laika jus varat starét laivu ar kajas pedali, talvadibas pulti vai piekarinamo motoru.
Ja autopilota funkcija nedarbojas ka paredzéts, jums jaatkarto kalibréSanas process.

GPS signala ieguSana
1 Parvietojiet laivu uz vietu, kur debesis ir brivi redzamas.
2 Pagaidiet 30-60 sekundes, kameér laivas elektromotors atrod satelttus.

Kad motors ir noteicis poziciju, izmantojot GPS, ~ gaismas diodes indikatora lampina sak nepartraukti degt
zala krasa.

Autopilot athildes korigésana
Jus varat regulét autopilota pastiprinajuma iestatijumu, lai pielagotu autopilota jutibu konkrétiem apstakliem.
1 Talvadibas pulti atlasiet —P Settings > Trolling Motor.
2 Atlasiet kadu no Sim opcijam.
+ Lai regulétu enkura bloka reZima pastiprinajumu, atlasiet Anchor Gain.

+ Lai regulétu autopilota pastiprinajumu navigacijas rezimiem, tostarp kursa saglabasanas un kruiza
kontroles funkcijai, atlasiet Navigation Gain.

3 Atlasiet a vai -, lai palielinatu vai samazinatu pastiprinajuma vértibu.

+ Palieliniet pastiprinajuma iestatijumu, lai palielinatu autopilota reakciju. Motors daudz precizak kontrolés
jusu laivu, bet vienlaikus tas var ari radit lielaku turbulenci. Lielakas pastiprinajuma vértibas parasti ir
nepiecieSamas lielakam vai smagakam laivam.

+ Samaziniet pastiprinajuma iestatijumu, lai samazinatu autopilota reakciju. Motors radis mazaku
turbulenci, bet vienlaikus nespés |oti precizi kontrolét jusu laivu.

4 Atlasiet ), lai apstiprinatu savu izveli.

Atruma uzturesana

Lai izmantotu autopilota funkcijas, ir javeic laivas elektromotora kalibréSana (Laivas elektromotora kompasa
kalibrésana, 14. lappuse).

Kruiza kontroles funkcija ir autopilota funkcija, kas iestata un uztur noteiktu atrumu attieciba pret zemi,
automatiski pielagojoties straumes un véja izmainam.

IETEIKUMS. papildus citiem autopilota rezZimiem varat izmantot kruiza kontroli (Autopilots, 13. lappuse).
Talvadibas pulti nospiediet ).
Kruiza kontrole ir iesp€jota pasreizéja atruma.

Lai izslégtu kruiza kontroli un izslégtu dzenskravi, ir janospiez .
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Jusu pozicijas saglabasana
Lai izmantotu autopilota funkciju, ir javeic laivas elektromotora kalibrésana (Laivas elektromotora kompasa
kalibrésana, 14. lappuse).
Enkura bloks izmanto GPS, lai saglabatu jusu poziciju, izmantojot elektromotoru.

Nospiediet I
PIEZTMEV. jus varat korigét enkura bloka poziciju, nospiezot bulttaustinu uz talvadibas pults vai izmantojot Zestu
vadibu (Zestu vadibas izmantoSana, lai korigétu kursa saglabasanas poziciju, 11. lappuse).

Lai atspé&jotu enkura bloku, vélreiz nospiediet .

Jusu kursa saglabasana

Lai izmantotu autopilota funkciju, ir javeic laivas elektromotora kalibréSana (Laivas elektromotora kompasa
kalibrésana, 14. lappuse).

Funkciju Heading Hold varat aktivizét, lai uzturétu laivas kustibu viena un taja pasa kompasa virziena. Motors
var automatiski pielagot kursu, lai kompensétu tadu faktoru ka véjs un straume izraisttu dreifu.

1 Stirgjiet laivu virziena, kura vélaties doties.
2 Nospiediet I

PIEZIME. tagad varat noregulét virzienu, nospiezot { un ) vai izmantojot Zestu vadibu (Zestu vadibas
izmantosana kursa stabilizacijas pielagosanai, 11. lappuse).

IETEIKUMS. 3aja autopilota rezima var ari uzturét atrumu, izmantojot kruiza kontroli (Atruma uzturésana,
14. lappuse).

Lai atspéjotu Heading Hold un atgrieztos manuala rezima, jaatlasa 2 vai @,

Funkcijas Heading Hold darbibas maina

Péc nokluséjuma funkcijai Heading Hold ir iestatits rezZims Go To, kas var pielagot kursu, lai kompensétu dreifu
un saglabatu vienu laivas kustibas virzienu. Ja vélaties, funkciju Heading Hold varat konfigurét, lai ta izmantotu
reZimu Vessel Align, kas ignoré dreifu un vienkarsi uztur laivas priek$galu viena virziena.

1 Talvadibas pulti atlasiet —P Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Atlasiet Vessel Align.
Varat atlasit Go To, lai atjaunotu funkcijas Heading Hold noklusgjuma darbibu.
Navigacija
Lai izmantotu autopilota funkcijas, ir javeic laivas elektromotora kalibrésana (Laivas elektromotora kompasa
kalibrésana, 14. lappuse).
Lai stUretu laivu uz cela punkta atrasanas vietu vai sekotu kursam vai celam, laivas elektromotors izmanto GPS.
1 Talvadibas pulti atlasiet opciju:
- Saciet navigét uz saglabato cela punktu (Navigésana uz cela punktu, 17. lappuse).
- Saciet navigét uz saglabato kursu (Marsruta navigacija, 18. lappuse).
- Saciet aktiva cela atkartotu sekosanu (Navigésana uz aktiva cela sakumu, 19. lappuse).
- Saciet saglabata cela navigésanu (Navigésana pa saglabatu celu, 19. lappuse).

PIEZIME. jUs varat izmantot laivas elektromotoru ari, lai sekotu Auto guidance celiem, kad navigacija ir sakta
no pievienota karsu plotera. Plasaku informaciju skatiet karSu plotera ipasnieka rokasgramata.

Navigating ir redzams talvadibas pults ekrana, un laivas elektromotors automatiski vada lavu uz galapunktu.
2 Pielagojiet atrumu péc vajadzibas.
IETEIKUMS. $T autopilota rezZima izmanto$anas laika atrumu varat uzturét, art izmantojot kruiza kontroli (Atruma
uzturésana, 14. lappuse).
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Navigacijas apturésana un atjaunosana
1 Navigacijas laika talvadibas pultr atlasiet opciju:
+ Lai apturétu navigaciju, turpinot kustibu taja pasa virziena un atruma, atlasiet — Standby.
+ Lai apturétu navigaciju un iestatitu enkura bloku, atlasiet 3
Navigacija tiek apturéta, un laivas motors atgriezas manuala reZima vai saglaba jlsu poziciju enkura bloka.
2 Atlasiet == > Follow Route vai nospiediet 1. lai atjaunotu navigaciju.
3 Javajadzigs, iedarbiniet dzenskrivi.

Navigacijas apturesana
Atlasiet E > Stop Nav.
Navigacija ir apturéta, un laivas elektromotors atgriezas manuala rezima.

Reversa vilce

PIEZIME. lai iespé&jotu atpakalgaitas funkciju, var bat nepiecieSams atjauninat laivas elektromotora
programmatiru (Programmatdiras atjauninajumi, 22. lappuse).

Manualaja rezima jus varat darbinat dzenskravi pretéja virziena. Dzenskrives Tslaiciga darbinasana pret€ja
virziena var bt noderiga dazas situacijas, pieméram, lai atpakalgaita izbrauktu no Sauram vietam, mazak
sturéejot ar motoru.

Ta ka laivas elektromotora dzenskrive ir primari izstradata kustibai uz prieksu, ta ir mazak efektiva reversas
vilces gadijuma, ka rezultata motors darbojas trokSnainak, jo Tpasi pie lielakiem dzenskrives atrumiem, un rada
lielaku turbulenci zem udens.

IEVERIBAI

Reversa vilce ir jaizmanto uzmanigi un ierobezoti, lai samazinatu kavitaciju un parmérigu dzenskrives un tas
piedzinas motora nolietojumu.

Parslegsanas no turpgaitas uz reversas vilkmes rezimu un otradi
1 Divreiz nospiediet .O‘.
lkona < talvadibas pults ekrana iedegas sarkana krasa, kad dzenskrive darbojas pretégja virziena. Ja

motors darbojas autopilota reZima, tas automatiski parslédzas uz manualo rezZimu. Ja dzenskrive darbojas,
ta automatiski tiek apturéta.

2 Velreiz nospiediet .0‘, lai dzenskruvi ieslegtu.

PIEZIME. ja tiek veikta parslég$anas no turpgaitas vilkmes uz reverso vilkmi un otradi, dzenskrives atrumam
automatiski tiek iestatita pedeja atruma vertiba, ko izmantojat attiecigaja vilkkmes rezima.

Cela punkti
Cela punktus izmanto, lai atzimétu atrasanas vietas, kuras varat atgriezties vélak. Laivas elektromotora var
saglabat [1dz pat 5000 ce|a punktus.

Kad laivas elektromotors ir savienots ar karSu ploteri, laivas elektromotora un karsu ploteri saglabatie cela
punkti tiek sinhronizeti.

PIEZIME. t3 k3 sistémas ir sinhronizétas, kad dz&$at cela punktus, atjaunojat nokluséjuma iestatijumus vai
dzesat lietotaja datus, izmantojot laivas elektromotora talvadibas pulti, cela punkti tiek dzésti art no karsu
plotera. Tapat, ja dzesat cela punktu no karSu plotera, tas tiek automatiski dzests no laivas elektromotora.

Cela punkta veidoSana

Varat saglabat savu pasreizéjo atrasanas vietu ka izlasi.

1 Javajadzigs, brauciet uz to atraSanas vietu, kuru vélaties saglabat ka cela punktu.
2 Talvadibas pulti nospiediet &
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Navigesana uz cela punktu
1 Talvadibas pulti atlasiet — Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
Atlasiet Navigate To.
4 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskraves iedarbinasana un izslégsana, 10. lappuse).
Laivas elektromotors vada laivu uz cela punkta atrasanas vietu (Navigacija, 15. lappuse).

w

Cela punkta detalu skatisana
1 Talvadibas pultr atlasiet E > Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
3 Atlasiet Review.

Cela punkta nosaukuma redigesana
1 Talvadibas pulti atlasiet — Waypoints.
Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
Atlasiet Edit.
4 levadiet jaunu cela punkta nosaukumu.

w

Cela punkta dzeSana

1 Talvadibas pulti atlasiet — Waypoints.

Tiek paradits desmit tuvako cela punktu saraksts.
2 Atlasiet cela punktu.
3 Atlasiet Delete.

Marsruti

Marsruts ir tadu atraSanas vietu seciba, kas ved uz galamerki.

Kad jus savienojat laivas elektromotoru ar karsSu ploteri, karSu ploteri saglabatie marsruti tiek sinhronizeti ar
marsrutiem, kuri ir saglabati laivas elektromotora. Marsrutu dzéSana vai redigésana viena iericé automatiski
maina cita iericé saglabatos marsrutus. Marsrutus varat izveidot tikai karSu plotert.

Varat saglabat lidz 100 marsSrutu.

Marsruti
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Marsruta navigacija
1 Talvadibas pulti atlasiet === > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
Atlasiet Navigate To.
4 Atlasiet opciju:
- Lai navigétu marsruta no sakuma punkta, kas izmantots, izveidojot marsrutu, atlasiet Forward.
Lai navigétu marsruta no galapunkta, kas izmantots, izveidojot marsrutu, atlasiet Backward.

- Lai navigétu no jlsu pasreizéjas atrasanas vietas uz marsruta sakumu un péc tam navigétu pa marsrutu,
atlasiet From Start.

5 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskriives iedarbinasana un izslégsana, 10. lappuse).
Laivas elektromotors vada laivu pa marsrutu izraudzitaja virziena (Navigacija, 15. lappuse).

Tuvojoties marsruta galapunktam, laivas elektromotors péc noklusejuma parslégsies uz enkura bloka funkciju
un saglabas poziciju marsruta beigas. Sadu darbibu var mainit iestatijumos (Laivas elektromotora iestatijumi,
20. lappuse).

w

Marsruta detalu skatiSana
1 Talvadibas pulti atlasiet === > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
3 Atlasiet Review.

Marsruta nosaukuma redigesana
1 Talvadibas pultr atlasiet E > Routes.
Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
Atlasiet Edit.
4 levadiet jaunu marsruta nosaukumu.

w

Marsruta dzesana

1 Talvadibas pultr atlasiet E > Routes.

Tiek paradits desmit tuvako marsrutu saraksts.
2 Atlasiet marsrutu.
3 Atlasiet Delete.

Celi

CelsS ir jusu laivas veikta cela ierakstiSana. Paslaik ierakstamo ce|u déve par aktivo celu, un to var saglabat.
Varat saglabat lidz 50 celu.

Kad jUs savienojat laivas elektromotoru ar karSu ploteri, aktivie celi un karsu ploteri saglabatie aktivie celi
tiek sinhronizeti ar aktivajiem celiem un laivas elektromotora saglabatajiem celiem. Aktivo un saglabato celu
pievieno$ana, dzésana vai redigé$ana viena iericé automatiski maina cita iericé aktivos un saglabatos celus.
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Aktiva cela saglabasana

Paslaik ierakstamo ce|u déve par aktivo celu. Jis varat saglabat aktivo celu un navigét pa to velak.
Laivas elektromotora varat saglabat lidz 50 celiem.
1 Talvadibas pult atlasiet === > Tracks > Save Active Track.
Aktivie celi tiek saglabati ar pasreizéjo datumu ka cela nosaukumu.
2 Mainiet saglabata cela nosaukumu (izvéles iespéja)

Aktiva cela notiriSana
Atlasiet == > Tracks > Clear Active Track.
Cela atmina ir notirita, un aktiva cela ierakstisana turpinas.

Navigesana uz aktiva cela sakumu

Paslaik ierakstamo ce|u déve par aktivo celu. No pasreizéjas pozicijas pa veikto ce|u varat navigét atpakal uz
aktiva cela sakuma punktu.

1 Atlasiet == > Tracks > Backtrack.
2 ledarbiniet dzenskriivi (Dzenskrives iedarbindsana un izslégsana, 10. lappuse).
Laivas elektromotors npa veikto ce|u vnavigé atpakal uz aktiva cela sakuma punktu (Navigacija, 15. lappuse).

Navigesana pa saglabatu celu
1 Atlasiet == > Tracks > Saved Tracks.

Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.
2 Atlasiet saglabato celu.
Atlasiet Navigate To.
4 Atlasiet opciju:

+ Lai navigétu pa saglabato celu no cela sakuma [1dz galam, atlasiet Forward.

Lai navigétu pa saglabato celu no cela gala atpakal uz sakumu, atlasiet Backward.

5 ledarbiniet dzenskrivi (Dzenskriives iedarbindsana un izslégsana, 10. lappuse).

Laivas elektromotors vada laivu pa saglabato celu izraudzitaja virziena (Navigacija, 15. lappuse).

w

Saglabato celu detalu skatiSana

1 Talvadibas pulti atlasiet === > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Review.

Saglabata cela nosaukuma redigesana

1 Talvadibas pultr atlasiet E > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Edit.

4 levadiet jaunu saglabata cela nosaukumu.

Saglabata celu dzesana

1 Talvadibas pultr atlasiet E > Tracks > Saved Tracks.
Tiek paradits desmit tuvako saglabato ce|u saraksts.

2 Atlasiet saglabato celu.

3 Atlasiet Delete.
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lestatijumi

Laivas elektromotora iestatijumi
Talvadibas pulti atlasiet —_— Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: iestata bezvadu tikla preferences laivas elektromotoram (Bezvadu tikla iestatijumi, 20. lappuse).

Calibrate: kalibré laivas elektromotora kompasu (Laivas elektromotora kompasa kalibrésana, 14. lappuse) un
iestata laivas elektromotora priekSgala nobidi (PriekSgala nobides iestatiSana, 6. lappuse).

Units: iestata mervienibas.

Battery Management: definé iestatijumus, kas saistiti ar laivas elektromotora akumulatoru (Akumulatora
vadibas iestatijumi, 20. lappuse).

Beeper: atspéjo un iespé&jo autopilota pazinojumu signalus.
Prop Stow Side: iestata, uz kuru laivas elektromotora pusi dzenskruve griezas, novietojot laivas elektromotoru.

Tas ir noderigi, kad iedarbinatas dzenskriives tuvuma jus izvietojat citas lietas. Tas var but nepiecieSams ari
tad, ja uzstadat LiveScope” devéju uz laivas elektromotora.

Auto Power On: ieslédz laivas elektromotoru, kad pieslédzat stravu sistémai.

Heading Hold: iestata kursa saglabasanas funkcijas darbibu (Funkcijas Heading Hold darbibas maina,
15. lappuse).

Nav. Arrival: iestata laivas elektromotora darbibu, kad jus sasniedzat marsruta galapunktu. lestatijuma Anchor
Lock laivas elektromotors saglaba poziciju, izmantojot enkura bloka funkciju, kad laiva sasniedz marsruta
galapunktu. lestatijuma Manual dzenskriive izslédzas, kad laiva sasniedz marsruta galapunktu.

/\ UZMANIBU
Izmantojot iestatijumu Manual iestatijumam Nav. Arrival, jums ir jabut gatavam parnemt laivas vadibu.

Anchor Gain: iestata autopilota atbildes limeni enkura blokéSanas rezima (Autopilot atbildes korigésana,
14. lappuse).

Navigation Gain: iestata autopilota atbildes limeni cito autopilota rezZimos (Autopilot atbildes korigésana,
14. lappuse).

Clear User Data: dz€s visus saglabatos cela punktus, marsrutus, ce|us un jusu aktivo celu.

PIEZIME. ja jums ir savienojums ar kar$u ploteri, $T atlase notira lietotaja datus gan no laivas elektromotora,
gan savienojuma eso$a karsu plotera.

Restore Defaults: atiestata laivas elektromotora iestatljumus rdpnicas nokluséjuma vértibas.

PIEZIME. nokluséjuma iestatljumu atjauno$ana nedzés lietotaja datus no laivas elektromotora vai savienota
karsu plotera.

Clear Diagnostics: dz&s$ sistémas Jenerétos datus, kas tiek glabati laivas elektromotora problému novérsanas
vajadzibam.

Bezvadu tikla iestatijumi
Talvadibas pultr atlasiet S Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
PIEZIME. aktivais rezims Wi-Fi® ir redzams ekrana augsdala.

Mode: iestata reZimu Wi-Fi. JUs varat izslegt Wi-Fi tehnologiju, pievienoties karsu plotera tiklam vai izveidot
bezvadu piek|uves punktu, lai izmantotu lietotni ActiveCaptain (Mobilas ierices savienosSana ar lietotni
ActiveCaptain, 21. lappuse).

Setup > Name: iestata bezvadu piek|uves punkta nosaukumu laivas elektromotora (tikai reZima ActiveCaptain).
Setup > Password: iestata bezvadu piekluves punkta paroli laivas elektromotora (tikai reZima ActiveCaptain).

Akumulatora vadibas iestatijumi
Talvadibas pultT atlasiet — Settings > Trolling Motor > Battery Management.
Indicator: maina laivas elektromotora akumulatora indikatoru no ikonas uz vai nu ikonu, vai skaitlisku vertibu.

Battery Setup: iestata to, kada tipa akumulators ir savienots ar elektromotoru, kas palidz aprékinat zinoto
akumulatora statusu.
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Talvadibas iestatijumi

Talvadibas pultr atlasiet — Settings > Remote Control.

Backlight: korige fona apgaismojuma iestatijumus. (Fona apgaismojuma iestatijumi, 21. lappuse)
Beeper: iestata skanas signalu taustinu piespieSanai un bridinajumiem.

Auto Power Off: iestata laika periodu, pirms talvadiba automatiski izslédzas.

Calibrate: kalibré talvadibu Zestu vaditam funkcijam (Talvadibas kalibrésana, 12. lappuse).

Pairing: veido talvadibas pults para savienojumu ar laivas elektromotoru (Talvadibas pults para savienojuma
veidosana, 12. lappuse).

Language: iestata ekrana teksta valodu.

Restore Defaults: atiestata talvadibas pulti riipnicas nokluséjuma iestatijumos. ST darbiba atjauno nokluséuma

konfiguracijas iestatijumus talvadibas pulti, bet nenonem saglabatos lietotaja datus.

Fona apgaismojuma iestatijumi

Talvadibas pultt atlasiet — Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: iestata fona apgaismojuma ieslég$anu, kad taustins ir nospiests.

Alarms: iestata fona apgaismojuma ieslégsanu, kad talvadibas pulti atskan bridinajums.
Timeout: iestata laika periodu, pirms fona apgaismojums tiek izslégts.

Brightness: iestata fona apgaismojuma spilgtuma limeni.

Mobilas ierices savienosana ar lietotni ActiveCaptain
Jus varat pievienot mobilo ierici laivas elektromotoram, izmantojot lietotni ActiveCaptain. Lietotne nodrosina
atru un vienkarsu veidu, ka darbinat laivas elektromotoru un atjauninat ierices programmaturu.
1 Talvadibas pulti atlasiet —P Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
levadiet Sa tikla nosaukumu un paroli.
No savas mobilas ierices lietotnu veikala instalgjiet un atveriet lietotni ActiveCaptain.
Parvietojiet mobilo ierici laivas elektromotora tuvuma.

Savas mobilas ierices iestatijumos atveriet Wi-Fi savienojumu lapu un izveidojiet savienojumu ar laivas
elektromotoru, izmantojot nosaukumu un paroli, kuru ievadijat iepriekSeja darbiba.

ga b~ WDN

Mobilas ierices savienosana ar lietotni ActiveCaptain
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PievienoSana karsu ploterim

Lai izveidotu savienojumu ar laivas motoru, jusu saderigaja Garmin karsu ploter ir jabut instalétai jaunakajai
programmaturas versijai.

PIEZIME. varat parbaudit saderigo Garmin ieri¢u sarakstu vietné garmin.com/force_kraken/compatible, lai
nodrosinatu, ka jusu karsSu ploteris atbalsta laivas elektromotoru.

Jus varat savienot laivas elektromotoru bezvadu savienojuma ar saderigu Garmin karsu ploteri. Kad izveidojat
savienojumu ar saderigu karsu ploteri, jus varat kontrolét laivas elektromotoru no karsu plotera.

1 leslédziet karSu ploteri un laivas elektromotoru.
2 Parliecinieties, ka karsu ploteris vieso bezvadu tiklu.

PIEZIME. ja jums ir uzstaditi vairaki karsu ploteri, tikai viens no tiem ir bezvadu tikla resursvietne. Plagaku
informaciju sk. karsu plotera Tpasnieka rokasgramata.

3 Karsu ploteri atlasiet lestatijumi > Sakari > Bezvadu ierices > Garmin laivu elektromotors > Sakt.

4 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
reZima.

Laivas elektromotoram iedegas P gaismas diodes indikatora lampina, un ta nepartraukti deg zila krasa,
kamer tiek veidots savienojums ar karsu ploteri, un maina krasu uz zalu, kad savienojums ir izveidots.

Kad savienojums ir sekmigi izveidots, karsu plotert ir redzams apstiprinajuma zinojums.

5 Péc karSu plotera un laivas elektromotora savienojuma sekmigas izveidoSanas iespé€jojiet laivas
elektromotora joslu karsu plotert, lai vaditu motoru.

Lai pabeigtu izpildit darbibas norades, sk. jaunako karSu plotera Tpasnieka rokasgramatas versiju.

Pievienosana Garmin pulkstenim

Jus varat pievienot laivas elektromotoru bezvadu rezima saderigam Garmin pulkstenim un kontrolét So motoru,
izmantojot lietotni Trolling Motor pulksten.

PIEZIME. varat parbaudit saderigo Garmin ieri¢u sarakstu vietné garmin.com/force_kraken/compatible, lai
nodrosinatu, ka jusu pulkstenis atbalsta laivas elektromotoru.

Kad laivas elektromotoru pirmo reizi savienojat ar pulksteni, jums starp pulksteni un motoru ir jaizveido para
savienojums. P€c para savienojuma izveides, pulkstenis automatiski savienojas ar motoru, kad motors ir
iedarbinats un atrodas darbibas radiusa.

1 Parliecinieties, ka laivas elektromotors ir ieslégts un ka talvadiba ir ar to savienota.
Novietojiet saderigo Garmin pulksteni 3 m (10 pédu) attaluma no laivas elektromotora.
Pulkstent turiet nospiestu MENU.

Atlasiet Sensori un piederumi > Pievienot jaunu > Trolling Motor.

Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
reZima.

2 laivas elektromotora displeja deg zila krasa, kad tas meklé savienojumu, un iedegas zala krasa, kad
savienojums ir sekmigi izveidots.

6 Apstipriniet para savienojuma izveides kodu, kas redzams pulkstent un savienotaja talvadibas pulti.

Varat nospiest START un aktivitasu un lietotnu saraksta atlasit Trolling Motor, lai atvértu laivas elektromotora
vadibu.

a ~ WDN

Programmaturas atjauninajumi

Jus varat apmeklét vietni garmin.com/support/software/marine.html, lai iegutu vairak informacijas par
jaunakajiem jusu Garmin juras ieriCu programmatdras atjauninajumiem.
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Programmatiiras atjauninasana, izmantojot lietotni ActiveCaptain

Jus varat doties uz vietni garmin.com/videos/trolling_motor_update/ un noskatities video, kas palidzés jums
programmatdras atjauninasanas procesa.

IEVERIBAI

Programmatdras atjauninajumiem var bt vajadziga lietotne, lai lejupieladétu lielus failus. Piemérojami interneta
pakalpojuma sniedz€ja noteiktie datu ierobezojumi vai maksas. Lai iegtu papildu informaciju par datu
ierobezojumiem vai maksam, sazinieties ar savu interneta pakalpojuma sniedz€ju.

InstaléSanas process ilgs vairakas mindates.

PIEZIME. lai atjauninatu laivas elektromotoru, mobila ierice ir jasavieno tiesi ar laivas elektromotora paso Wi-Fi
tiklu, izmantojot lietotni ActiveCaptain.

1 Javajadzigs, iestatiet laivas elektromotoru lietoSanai, izmantojot lietotni ActiveCaptain (Mobilas ierices
savienoSana ar lietotni ActiveCaptain, 21. lappuse).

2 Pievienojiet mobilo ierici pie laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Savienojums ar laivas elektromotora Wi-Fi tiklu nodrosina lietotnei vajadzigo informaciju, lai lejupieladétu
attiecigos atjauninajuma failus.

Atveriet lietotni ActiveCaptain.

Atvienojiet mobilo ierici no laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Savienojiet mobilo ierici ar internetu.

Lietotne ActiveCaptain atlasiet Manas juras ierices > Lejupieladet.

PIEZIME. opcija atjaunindjuma lejupieladei ir redzama vienigi, ja iericei ir pieejams programmataras
atjauninajums.

Lietotne ActiveCaptain lejupieladé atjauninajumu mobilaja ierice.

7 Atkartoti pievienojiet mobilo ierici pie laivas elektromotora Tpasa Wi-Fi tikla.

Atjauninajums tiek parsutits uz laivas elektromotoru. Procesa pabeigS$ana var ilgt [ildz 30 minutém. Motora
atruma indikatora lampinas laivas elektromotora displeja paneli sak mirgot, kas norada, ka programmatura
tiek atjauninata.

PIEZIME. ja parsitiSana ir pabeigta, bet lampinas laivas elektromotora displeja panell nesak mirgot, laivas
elektromotors ir jaizsledz un atkal jaieslédz, lai veiktu atjauninasanu.

8 Parliecinieties, vai talvadibas pults ir ieslégta un savienojuma.
Kad laivas elektromotora programmatiras atjauninasana ir pabeigta, ja talvadibas pults ir pieejama, atruma
raditajs deg mirgojot, un talvadibas pulti sakas laika atpakalskaitiSana. AtpakalskaitiSanas beigas talvadibas
pulti redzams &%, [[dz t3 pabeidz atjauninasanas procesu. Procesa pabeig&ana var ilgt [idz 5 minGtém.

9 Parliecinieties, vai kajas pedalis ir ieslegts un savienojuma.
Kad laivas elektromotora programmatiras atjauninasana ir pabeigta, ja kajas pedalis ir pieejams, indikatora
lampina uz kajas pedala deg purpursarkana kras3, lidz atjauninasanas process ir pabeigts. Kad indikatora
lampina nodziest, atjauninasana ir pabeigta.

(=)W 4 I V3]
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Kajas pedalis
Laivas elektromotoru varat kontrolét, izmantojot pedali (iegadajams atseviski).

PIEZIME. lai iespéjotu atpakalgaitas funkciju, var bat nepiecieSams atjauninat laivas elektromotora
programmatdru (Programmatiras atjauninajumi, 22. lappuse).

24 Kajas pedalis



@ Talteja dzen-
skrives vadiba

@ Atruma mainas
ripa

Sturesanas
pedalis

©

Statusa
gaismas diode

Pastaviga
dzenskrives
vadiba

“e @

Kursa saglaba-
Sana

2dC)

Enkura bloks

G Q

Turiet nospiestu, lai ieslégtu dzenskruyvi iestatitaja atruma.
Atlaidiet, lai izslegtu dzenskravi.

Grieziet ripu prom no sevis, lai palielinatu dzenskrives atrumu vai kruiza kontroles
atrumu.
Grieziet ripu sava virziena, lai samazinatu dzenskraves atrumu vai kruiza kontroles
atrumu.

PIEZIME. kad enkura bloks ir aktivizéts, d&truma ripa nav aktiva.

Nospiediet pedali ar kaju pirkstiem, lai ieslégtu motoru darbibai pulkstenraditaju
kustibas virziena.

Nospiediet pedali ar papédi, lai ieslégtu motoru darbibai preteji pulkstenraditaju
kustibas virzienam.

PIEZIME. kad ir aktivs enkura bloks vai kursa saglabasana vai jas sekojat kursam,
sasveriet pedali vai nospiediet pogu, lai atjaunotu manualu vadibu ar iepriek$éjo dzen-
skriives atrumu.

Rada laivas kajas pedala statusu (Statusa indikators, 27. lappuse).

Nospiediet vienreiz, lai ieslégtu vai izslegtu dzenskrivi (Dzenskraves iedarbinasana un
izslégsana, 10. lappuse).

Nospiediet divreiz, lai izslégtu visas autopilota funkcijas (ja tadas aktivizétas), apturiet
dzenskrivi un parslédzieties no turpgaitas uz reverso vilci (Reversa vilce, 16. lappuse).

Nospiediet vienreiz, lai iestatitu un uzturétu aktualo kursu (Jdsu kursa saglabasana,
15. lappuse).

Nospiediet velreiz, lai izslegtu kursa saglabasanu, apturétu dzenskrivi un atjaunotu
manualu vadibu.

Nospiediet divreiz, lai izslégtu visas autopilota funkcijas (ja tadas aktivizétas), apturiet
dzenskrivi un parslédzieties no turpgaitas uz reverso vilci (Reversa vilce, 16. lappuse).

IETEIKUMS. So pogu var atspéjot, nospiezot to sesas reizes. Varat to nospiest sesas
reizes, lai to atkal iespéjotu.

Nospiediet, lai ieslegtu enkura bloku. Enkura bloks izmanto laivas elektromotoruy, lai
noturétu jis pozicija (Jdsu pozicijas saglabasana, 15. lappuse).

Nospiediet vélreiz, lai izslégtu enkura bloku un atgrieztos ieprieksSeja stiréSanas
rezima.

IETEIKUMS. So pogu var atsp€jot, nospiezot to sesas reizes. Varat to nospiest seSas
reizes, lai to atkal iespgjotu.

Kajas pedalis
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Bateriju ievietoSana

Kajas pedali var darbinat, izmantojot divas AA sarma, NiMH vai litija baterijas (nav ieklautas komplekta). Lai
nodrosinatu labakus rezultatus, izmantojiet litija baterijas.

1 Paceliet kajas pedala prieksdalu uz augsu iesp€jami talu.
2 Satveriet bateriju parsegu aiz saniem (D) un velciet, lai nonemtu to.

3 levietojiet divas AA baterijas, ievérojot polaritates norades.
4 Uzlieciet bateriju parsegu virs baterijam un spiediet uz leju, lidz abas malas iegulst vieta.

Kajas pedala para savienojuma veidosana
1 leslédziet laivas elektromotoru.

2 Laivas elektromotora displeja paneli tris reizes nospiediet M, lai parietu para savienojuma veidoSanas
rezima.
Kamer tiek mekléts savienojums, laivas elektromotora displeja paneli zila krasa iedegas o

3 Parvietojiet kajas pedali 1T m (3 pédu) attaluma no laivas elektromotora displeja panela.

Pievienojiet kajas pedali elektrobarosanai, izmantojot stravas kabeli, vai ievietojiet baterijas, lai to ieslegtu.

5 30 sekunzu laika péc kajas pedala ieslégsanas turiet nospiestu 3 idz statusa LED lampina uz kajas pedala
iedegas zila krasa.

6 Atlaidiet i

Statusa LED lampina uz kajas pedala iedegas zila krasa, kameér tiek mekléts savienojums, péc tam nodziest,
kad para savienojums ar laivas elektromotoru ir sekmigi izveidots.

Kad savienojums ir sekmigi izveidots, 2 laivas elektromotora displeja paneli mainas uz zalu krasu.

F Y
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Statusa indikators
LED lampina uz kajas pedala norada kajas pedala statusu.

Deg zala Kajas pedalis ir ieslegts.

Kajas pedalis veido para savienojumu. LED lampina nodziest, kad ta izveido
Deg un mirgo zila savienojumu ar laivas elektromotoru vai para savienojuma veidoSanas laiks
beidzas, neizveidojot savienojumu.

Mirgo zala, kad ir nospiesta Kajas pedalis ir savienojuma ar laivas elektromotoru un sita attiecigas
poga nospiestas pogas komandu.

Mirgo sarkana, kad ir

- Kajas pedalis nav savienojuma ar laivas elektromotoru.
nospiesta poga

LED lampina nodziest, kad pedalis ir savienojuma ar laivas elektromotoru un
nesuta komandas. Tas pagarina akumulatora darbibas laiku.

Izslegtas
Kajas pedala autopilota pogu atspéjosana

Pirms jus varat deaktivizet vai atkal aktivizét kajas pedala autopilota pogas, jums ir japarliecinas, ka kajas
pedalim ir nodrosinata barosana.

Jus varat atseviski deaktivizét kajas pedala kursa saglabasanas pogu (:) un enkura blokéSanas pogu (3;), lai
noveérstu to nejausu nospiesSanu.

Atri nospiediet o pogu sesas reizes, lai to deaktivizétu.
Statusa gaismas diode vienu sekundi deg sarkana krasa, kas norada, ka poga ir deaktivizeta.

IETEIKUMS. lai velreiz aktivizétu So pogu, atri nospiediet to sesas reizes. Statusa gaismas diode vienu sekundi
deg zala krasa, kas norada, ka poga ir aktivizéta.

Kajas pedalis
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Apkopes nepiecieSamiba un grafiks

Péc motora lietoSanas salsudent vai iesala udent viss motors ir janoskalo ar saldldeni un ar mikstu dranu
jauzklaj smidzinams tdens bazes silikona lidzeklis. Jaizvairas no Gdens struklu izsmidzinasanas uz varpstas
vacina, lai novérstu tdens ieklisanu, kas var izraistt produkta bojajumus.

Lai saglabatu garantiju, jums ir javeic kartejas planotas apkopes darbi, kad sagatavojat motoru sezonai.

Ja motoru transportéjat sausa un puteklaina vide, pieméram, pa grants vai zemes celiem, Sis darbibas
nepiecieSamibas gadijuma jaatkarto sezonas laika.

Apkopes instrukcijas un informaciju par rezerves dalam skatiet Operativaja apkopes rokasgramata vietné
garmin.com/manuals/force_kraken_trolling_motor.

+ Parbaudiet, vai spoles kabelis @ nav nodilis, un, ja nepiecieSams, nomainiet to..
- Parbaudiet un nofiriet stravas kabelus 2.
- leellojiet enges 3 ar kugu smérvielu (Endes ieellosana, 29. lappuse).

+ Notiriet un ieellojiet uzliktni un izspiediet fiksatora pedali @ (Blokésanas mehanisma tirisana un ieejlosana,
30. lappuse) un fiksatora stieni.

- Notiriet vai nomainiet anodus () dzenskrives piedzinas motora (Anodu apkope, 30. lappuse).
+ Nonemiet no dzenskriuves sapinuSos makskerauklu un citus skérs|us.
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] . v
Enges ieellosana
Enge lauj motoram netraucéti parvietoties no pacelta stavokla uz darba stavokli un otradi. leellojiet engi
vajadzibas gadijuma.
1 Parliecinieties, ka motors atrodas darba stavoklr.
2 Atrodiet abus enges punktus Q@.

Uzklajiet nelipigu, sausas pléves smérvielu katra enges punkta, tostarp vieta starp kustigajam dajam ®), un
laujiet tai nozut saskana ar produkta noradijumiem.

w

4 Parvietojiet motoru no pacelta stavokl|a uz darba stavokli un atpakal vairakas reizes, lai izplatitu smérvielu.
5 JanepiecieSams, uzklajiet vél smeérvielas un atkartoti veiciet iepriekS€jo darbibu.
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Blokesanas mehanisma tiriSana un ieellosana

PIEZIME. $o procediru vislabak var veikt, kad motors atrodas pacelta stavokT.
1 Novietojiet motoru pacelta stavokl, lai varétu piek|ut blokéSanas mehanismiem @

Notiriet visus gruzus, netirumus un uzkrajusos atlikumus no blokéSanas mehanismu kanaliem.

Uzklajiet sintétisku vai jlrnieciba izmantojamu, universalu smérvielu uz blokésanas mehanisma un kanaliem.
Vairakas reizes manuali parvietojiet fiksatoru, lai parvietotu mehanismu pa kanaliem un izkliedétu smervielu.
Ja nepiecieSams, uzklajiet vél smeérvielas un atkartoti veiciet ieprieks€jo darbibu.

Nofiriet visus gruzus, netirumus un uzkrajusos atlikumus no fiksatora nostiprind$anas elementa ).

\ -

g b WN

7 Uzklajiet sintétisku vai jurnieciba izmantojamu, universalu smérvielu uz fiksatora nostiprinasanas elementa
un stiprinajuma pamatnes izvirzitajam virsmam un rievam, lai blokéSanas mehanismu varétu vienkarsi iebidit
nostiprinasanas elementa.

Anodu apkope
~__ A®RDNAWMS

Lai izvairitos no nopietnam traumam vai naves iestasanas, vienmeér atvienojiet motoru no akumulatora,
pirms stradajat ar dzenskruvi, dzenskrives piedzinas motoru, elektriskajiem savienojumiem vai elektronikas
korpusiem.

Patéerejamie anodi aizsarga motora komponentus no korozijas. Tie katru sezonu ir japarbauda un jatira vai
janomaina, ja nepiecieSams. Rezerves anodus var iegadaties pie Garmin izplatitaja vai vietné garmin.com .
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Dzenskrives anoda apkope

1 Izmantojot 15 mm (°/4¢ in) uzgrieznu atslégu, atsvabiniet uzgriezni dzenskrives gala.

2 Nonemiet dzenskruvi un nolieciet uzgriezni, sprostpaplaksni un plakano paplaksni mala.
3 Nonemiet un parbaudiet anodu @.

4 Atlasiet opciju:
+ Jaanoda izmeérs ir puse no sakotnéja izmera vai lielas, notiriet anodu, izmantojot stieplu suku vai
smilSpapiru.
IEVERIBAI

Pirms anodu tirat ar stieplu suku vai smilSpapiru nonemiet to no motora. Ja anods tiek tirits, kamer tas
ir uzstadits uz motora, motors var tikt bojats, korozija var paatrinaties un motora kalposSanas laiks var
samazinaties.

+ Jaanods ir mazaks par pusi no sakotnéja izmeéra, izmetiet to un iegadajieties rezerves anodu.
5 Novietojiet notirito vai jauno anodu atpakal uz dzenskrives piedzinas varpstas, péc tam plakano paplaksni,
sprostpaplaksni un uzgriezni.

6 Izmantojot 15 mm (°/4¢ in) uzgrieznu atslégu, pievelciet uzgriezni ar 16,27 Nm (12 Ibf-ft) griezes momentu,
lai nostiprinatu dzenskravi.

PriekSgala konusa anoda apkope

PIEZIME. laivas elektromotoriem, kas razoti péc 2024. gada, anoda nostiprina$anai dzenskrives piedzinas
motora korpusa tiek izmantotas divas skruves. Ja nomainas anodam ir divas atveres, bet dzenskrives
piedzinas motoram ir tikai viena atvere, varat uzstadit jauno anodu, izmantojot tikai vienu skravi, un otru skravi
varat izmest.

1 Ar4 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu izskruvejiet Cetras skruves, kas piestiprina skegu pie motora
apaksdalas.

2 Ar 3 mm seSstira uzgali vai uzgrieznu atslégu izskruveéjiet skravi, kas piestiprina devéju un prieksgala
konusu pie motora apaksdalas.

3 Ar4 mm seSstira uzgali vai uzgrieznu atslégu, izskruvejiet skriuves, lai atvienotu prieksgala konusu no
motora priekSpuses.

Apkopes nepiecieSamiba un grafiks
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4 Ar 3 mm seSstura uzgali vai uzgrieznu atslégu nonemiet anodu (1 motora priek$pusé.

11

5 Parbaudiet anodu un veiciet darbibu:
+ Jaanoda izmeérs ir puse no sakotnéja izmera vai lielas, notiriet anodu, izmantojot stieplu suku vai
smilSpapiru.
+ Jaanods ir mazaks par pusi no sakotnéja izmera, izmetiet to un iegadajieties rezerves anodu.

6 Nostipriniet jauno vai notirito anodu dzenskruves piedzinas motora korpusa, izmantojot vienu vai divas
skraves.

PIEZIME. ja dzenskrives piedzinas motoram ir divi anoda montéazas punkti, vienmér izmantojiet divas
skrives anoda nostiprinasanai.

7 Atkartoti uzstadiet priekSgala konusu, izmantojot divas skruves, lai to nostiprinatu dzenskruves piedzinas
motora priekSpuse.

8 Atkartoti uzstadiet skruvi, kas nostiprina devéju un priek§gala konusu, dzenskrives piedzinas motora
apaksdala.

9 Atkartoti uzstadiet skegu dzenskruves piedzinas motora apaksdala.
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Laivas elektromotors

Svars (motors, stiprinajums
un kabeli)

Svars (stabilizators)
Darba temperatira

Glabasanas temperatira

Materials

Udens iedarbiba

Kompasa droSs attalums
Stravas kabela garums
leejas spriegums

leejas stravas stiprums

Partraucgjs (nav ieklauts
komplekta)

Tikla elektrobarosanas
izmantosana ar 36 V lidz-
stravas, 60 A

Radiofrekvence

Specifikacijas

48 collu balts modelis: 22,6 kg (50 marc.)
48 collu melns modelis: 23,2 kg (51 marc.)
63 collu balts modelis: 24 kg (53 marc.)

63 collu melns modelis: 24,5 kg (54 marc.)
75 collu balts modelis: 24,5 kg (54 marc.)
75 collu melns modelis: 25,4 kg (56 marc.)
90 collu balts modelis: 25 kg (55 marc.)

90 collu melns modelis: 25 kg (55 marc.)
110 collu balts modelis: 26,2 kg (58 marc.)
110 collu melns modelis: 26,2 kg (58 marc.)

0,66 kg (1,45 marc.)
No -5° lidz 40 °C (no 23° [1dz 104 °F)
No -40° lidz 85°C (no -40° lidz 185°F)

Stiprinajums un motora korpuss: aluminijs
Varpstas uzmava, displeja panelis un sanu paneli: plastmasa
Motora ass: stikla Skiedra

Varpstas uzmava: IEC 60529 IPX53

Stdres pievada elektromotora korpuss: IEC 60529 IPX74
Displeja panela korpuss: IEC 60529 IPX74

Dzenskriives piedzinas motora korpuss: IEC 60529 IPX8°

61 cm (2 pédas)
1,2 m (4 pédas)
No 20 dz 45 V lidzstravas

60 A pastavigi

42 V hdzstravas vai spécigaks; piemeérots 60 A pastavigai stravai

PIEZIME. ja stradajat augstaka temperattra vai ja k&dg ir iek|autas citas ierices,

sistému varat aizsargat, izmantojot specigaku jaudas slédzi, lai neparsniegtu
90 A. Izmantojot spécigaku jaudas slédzi, pirms ta nomainas ir japarbauda, vai
laivas elektroinstalacija atbilst kugnieciba izmantojamo elektroinstalaciju stan-

dartiem.

1zsl.: 72 mW
Pilna jauda: 2160 W

2,4 GHz ar 17,4 dBm maks.

3 Iztur Gdens iedarbibu no jebkuras puses (pieméram, lietu).
41ztur nejausu iegremdésanu adent Iidz 1 m dzilumam [idz 30 min.
5|ztur pastavigu iegremdésanu adent lidz 3 m dzilumam.

Specifikacijas
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Izmeri stavesanas rezima

Vienums 48 collu modelis

156 cm
(61 7/1¢ collas)

63 collu modelis

194,1 cm
(76 7/1¢ collas)

75 collu modelis

224,8 cm
(88 1/, collas)

90 collu modelis

262,68 cm
(103 3/g collas)

110 collu modelis

313,48 cm
(123 3/g collas)

26,2 cm
(10 %/4¢ collas)

26,2 cm
(10 5/4¢ collas)

26,2 cm
(10 5/46 collas)

26,2 cm
(10 5/46 collas)

26,2 cm
(10 %/4¢ collas)

1,7 cm
("/4¢ collas)

1,7 cm
("/4¢ collas)

1,7 cm
("/4¢ collas)

1,7 cm
("/4¢ collas)

1,7 cm
("/4¢ collas)

20,7 cm
(8 /g collas)

20,7 cm
(8 1/g collas)

20,7 cm
(8 1/g collas)

20,7 cm
(8 1/g collas)

20,7 cm
(8 /g collas)

©@ ® @ 0

130,2 cm
(51 5/4¢ collas)

168,3 cm
(66 1/4 collas)

206,4 cm
(81 /4 collas)

236,88 cm
(93 /4 collas)

287,68 cm
(113 7/4 collas)
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Izmantotie izmeri

Vienums 48 collu modelis

63 collu modelis

75 collu modelis

90 collu modelis

110 collu modelis

(42 /4 collas)®

(57 /4 collas)®

(69 /g collas)®

(84 /g collas)®

@ 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm (19
(19 /g collas)® (19 /g collas)® (19 /g collas)® (19 /g collas)® 1/g collas)®
@ 46 cm 46 cm 46 cm 46 cm 46 cm
(18 /g collas) (18 /g collas) (18 /g collas) (18 /g collas) (18 /g collas)
@ 87,95 cm 126 cm (49 %/ 156,5cm (61°%g 1946cm (76 %/g 2454 cm
(34 5/g collas) collas). collas). collas) (96 5/g collas)
@ 107,32 cm 145 cm 1759 cm 213,7 cm 264,5 cm (104

1/g collas)®

6 Darbinot maksimalaja dziluma.

Specifikacijas
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Vienums Visi modeli

@ 61,2 cm (247/g collas).
@ Ar devéju: 42,7 cm (16 13/44 collas)
Bez devéja: 41,2 cm (16 /4 collas)

@ 24,6 cm (9 1/4¢ collas)

Motora vilce un stravas patérina informacija

Saja tabulas varat ieskatities, lai izprastu saistibu starp droseles [imeni, izejas jaudu un motora patéréjamo
stravu. Sis vértibas ir apkopotas, pamatojoties uz standarta ISO13342 testa sistému, izmantojot Garmin
augstas efektivitates dzenskravi relativi mieriga tdent, motoru darbinot pietiekami dzili bez ventiléSanas, un
ar +22 N (5 Ibf) un +5 A pielaidéem. Sprieguma limeni ir izmériti pie laivas elektromotora baro$anas kabela
spailem.
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25,6 V lidzstravas baroSanas avots 38,4 V lidzstravas baroSanas avots
Dzenskriives atruma iestatijums

Vilce (marc.) Vilce (N) | Strava (A) Vilce (marc.) Vilce (N) Strava (A)

20 90,0 4003 589 1147 5101 559
19 81,7 3633 500 86,7 3855 366
18 74,3 330,7 431 79,7 3544 317
17 68,0 3025 375 72,0 3203 272
16 617 2743 320 65,0 289,1 231
15 55,3 246,1 273 59,3 2639 197
14 50,0 2224 232 53,0 2358 16,6
13 44,0 1957 194 47,0 209,1 138
12 39,0 1735 16,1 40,7 1809 113
11 34,0 1512 133 36,0 160,1 93
10 29,7 1320 108 30,7 1364 7,5
9 26,0 1157 87 26,0 1157 58
8 22,0 97,9 6.9 22,7 1008 46
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 35
6 15,0 66,7 4,1 15,0 66,7 2,6
5 12,0 53,4 3,1 11,7 51,9 1,9
4 9,7 43,0 22 9,0 40,0 14
3 7.0 31,1 1,5 7.0 31,1 09
2 5,0 22,2 1,0 5,0 22,2 06
1 37 16,3 0,6 3,0 133 03
1 1,0 44 02 1,0 4,4 02
) 2,0 8,9 08 23 10,4 05
3 5,0 22,2 1,9 5,0 22,2 14
-4 8,0 35,6 4,0 9,0 40,0 2.8
-5 93 41,5 4,9 13,3 59,3 5,2
-6 11,0 48,9 58 153 68,2 6.4
-7 12,7 56,3 7.0 17,3 77,1 7.6
-8 147 652 8,5 19,3 86,0 9,0
9 157 69,7 9,9 21,0 93,4 10,4
-10 173 77,1 11,6 24,0 1068 124
11 19,3 86,0 138 26,3 1171 147
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25,6 V lidzstravas baroSanas avots 38,4 V lidzstravas baroSanas avots

Dzenskriives atruma iestatijums

Vilce (marc.) Vilce (N) | Strava (A) Vilce (marc.) Vilce (N) |Strava (A)

-12 21,7 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
-13 23,7 105,3 18,8 32,0 1423 20,0
-14 26,0 115,7 21,8 3583 157,2 23,6
-15 28,0 124,6 25,2 39,0 173,5 274
-16 31,0 137,9 29,3 44,0 195,7 32,1
-17 34,3 152,7 34,1 48,0 213,5 37,3
-18 37,3 166,1 39,4 6283 232,8 42,9
-19 41,0 182,4 45,7 51,7 229,8 50,1
-20 48,0 213,5 57,4 62,3 2773 55,1
PIEZIME. negativas dzenskriives atruma vértibas apzimé dzenskrives darbibu atpakalgaita (Reversa vilce,
16. lappuse).

Talvadibas pults

Izméri (PxAxD)

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, collas)

Svars

109 g (3,8 unces) bez baterijam

Materials

Ar stiklu pildits neilons

Displeja veids

Saules gaisma redzams transflektivais memory-in-pixel (MIP) displejs

Displeja izSkirtspéeja.

R240 x 240 pikselu

Displeja lielums (diametrs)

30,2 mm (1 3/44 collas)

Darba temperatira

No -15° lidz 55°C (no 5° lidz 131°F)

Glabasanas temperatira

No -40° [1dz 85°C (no -40° lidz 185°F)

Akumulatora veids

2 AA (komplekta nav iek|autas)

Akumulatora darbibas laiks

240 stundu, parasta lietoSana

Radiofrekvence

2,4 GHz ar 10,0 dBm nominalu

Udens iedarbiba

IEC 60529 IPX77

Kompasa dross attalums

15 cm (6 collas)

7 Iztur nejaudu iegremdésanu tdent Iidz 1 m dzilumam [idz 30 min.
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kajas pedalim

Izméri (G x P x A)

Svars

Darba temperatura
Glabasanas temperatira
Udens iedarbiba

Materials

leejas spriegums
Nominalais ieejas spriegums
Tipiska ieejas strava
Maksimala ieejas strava
Drosinatajs (stravas kabelt)
Stravas kabela garums
Akumulatora veids
Akumulatora darbibas laiks
Radiofrekvence

Kompasa dross attalums

303 x 221 x 110 mm (1175/1¢ x 811/4¢ % 4 3/14 collas).
1,8 kg (4 marc.)

No -15° [idz 55°C (no 5° lidz 131°F)

No -40° Iidz 85°C (no -40° lidz 185°F)

IEC 60529 IPX7

Plastmasa

No 10 Iidz 45 V lidzstravas

12/24/36 lidzstravas

<1TmAar 12V lidzstravas

10 mA ar 12V lidzstravas

2 A mini asmens tipa

2 m (6,6 pédas)

Divas AA baterijas (sarma, NiMH vai litija. Nav ieklautas.)
Vismaz 1 gads

2,4 GHz ar 0,72 dBm nominalu

60 cm (2 pédas)

Tikla saskarnes un pakalpojumi

Ja iekarta ir savienota, izmantojot Wi-Fi, ta var izmantot §is tikla saskarnes un pakalpojumus. Sis saskarnes un
pakalpojumi péc nokluséjuma ir iespéjoti, tos nevar atsp€jot, un tie ir nepiecieSami pareizai iekartu darbibai.

Garmin patentétie pakalpojumi

DHCP
HTTP

mDNS
Telnet

PIEZIME. kad tiklam pievienojat jaunu iekartu, privata informacija tiek sinhronizéta ar jauno pievienoto iekartu.

Specifikacijas
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