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Aloittaminen
- AvaRorUS

Lue lisatietoja varoituksista ja muista tarkeista seikoista laitteen mukana toimitetusta Térkeita turvallisuus- ja
tuotetietoja -oppaasta.

Ala kayta moottoria, kun potkuri ei ole vedessa. Pydriva potkuri voi aiheuttaa vakavia vammoja.

Ala kdyta moottoria paikoissa, joissa pyoériva potkuri voi osua sinuun tai muihin vedessa oleviin ihmisiin, silla se
voi aiheuttaa vakavia vammoja.

Olet vastuussa aluksen turvallisesta ja jarkevasta kaytosta. Keulamoottorin automaattiohjaustoiminnot
tehostavat veneen kayttoa. Ne eivéat poista vastuutasi veneen turvallisesta kdytdsta. Valta navigoinnin
vaaratilanteet alaka jata moottorin ohjaimia ilman valvontaa.

Opettele kayttamaan automaattiohjaustoimintoja tyynessa ja esteettomassa avovedessa.

Ole varovainen, kun kaytat keulamoottoria ja vedessa on esteitd, kuten puita, kareja, laitureita, paalutuksia ja
muita veneita.

Valta vakavia vammoja tai kuolema irrottamalla moottori aina akusta, ennen kuin kasittelet potkuria, potkurin
moottoria, sahkoliitantoja tai sdhkolaitteiden koteloita.

/\ HUOMIO
Pida kaukosaadin aina mukanasi kayttdessasi keulamoottoria. Jos keulamoottorin toimintaa tarvitsee muuttaa
tai moottori tarvitsee pysayttaa milloin tahansa, voit pysayttaa potkurin painamalla kaukosaatimen tai polkimen
< -painiketta tai telineen (*)-painiketta.

Kun kaytat automaattiohjaustoimintoja, varaudu akillisiin pysahdyksiin, kiihdytyksiin ja kdannoksiin.

Kun siirrat moottoria sailytys- ja kdyttdasennon vililla, varo osien liikkumisen aiheuttamien puristumis- tai
juuttumisvammojen riskia.

Kun siirrdt moottoria sailytys- ja kdyttdasennon vilillg, seiso tukevasti ja varo moottorin ymparilld olevia
liukkaita pintoja. Voit saada vammoja, jos kaadut siirtdessasi moottoria sailytys- ja kdyttoasennon valilla.

Moottorin ottaminen kayttoon, kun se on nostettuna sivuun

1 Liu'uta syvyyden saatorengasta poispain moottorikotelosta.
2 Vapauta salpa (1) painamalla poljinta pitkan.

3 Liu'uta moottori ulos @ vapauta poljin ja nosta moottori hitaasti @ kayttdasentoon.
4 Tarvittaessa voit tyontaa vartta itsestasi poispain, jotta moottori lukittuu kdyttéasentoon.

HUOMAUTUS
Syvyydensaatomekanismi on suunniteltu kohdistumaan ohjausmoottorin kanssa, ja niiden pitaisi kohdistua
automaattisesti, kun moottori asetetaan kayttoasentoon. Voit valttaa vaaran ohjautumisen tarkistamalla ennen
moottorin kayttoa, ettei mikaan osa esta osien kohdistumista oikein.
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1 Siirra moottori kuljetusasentoon.
2 Loysaa moottorin varren holkkia.

Lisaa tai vahenna keulamoottorin syvyytta liu'uttamalla holkkia.
Kirista holkki.

Tarkista syvyys asettamalla moottori kdyttdasentoon.

Saada syvyys sopivaksi toistamalla vaiheet tarvittaessa.

g b~ W
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Moottorin siirtaminen kayttoasennosta sailytysasentoon
1 Vapauta salpa (D) painamalla poljinta pitkaan.

HUOMAUTUS: moottorin pitdisi kddntya automaattisesti 90 astetta sailytysasentoon siirtoa varten. Potkurin
sdilytysasennon puolen voi maarittda asetusvalikosta.

2 Kallista rikiputkea taaksepain (2) ja nosta moottoria hitaasti kallistaen rikiputkea samalla vaaka-asentoon.
3 Liu'uta moottoria lukitusta kohti, kunnes se lukittuu s&ilytysasentoon 3.

Tyonna moottoria ja veda sita sitten taaksepain rikiputken suuntaisesti, jotta se lukittuu kunnolla paikalleen.
Jos moottoria ei ole lukittu kunnolla sdilytysasentoon, se saattaa paasta vahingossa kdyttdasentoon kovassa
aallokossa tai hinauksen aikana, mika saattaa aiheuttaa omaisuusvahinkoja tai vakavia vammoja.

Syvyyden saatdrengas on siirrettava mahdollisimman lahelle moottorin alaosaa. Jos niin ei tehda, keulamoottori
saattaa siirtya odottamatta kayttoasentoon ja aiheuttaa mahdollisia omaisuusvahinkoja tai vakavia vammoja.

4 Jos vakain on asennettu, kiinnita rikiputki siihen.

Kaytto

Kaikkia keulamoottorin ominaisuuksia voi hallita mukana toimitetulla kaukosaatimellad (Kaukosdédin, sivu 7).
Tiettyja Force Kraken keulamoottorin ominaisuuksia voi ohjata kaukosaatimen liséksi seuraavilla laitteilla:
+ polkimella (Poljin, sivu 24) (lisdvaruste).

+ mobiililaitteen ActiveCaptain® sovelluksella (Yhdistaminen mobiililaitteeseen ActiveCaptain sovelluksella,
sivu 21).

+ yhteensopivalla Garmin® karttaplotterilla (Yhdistaminen karttaplotteriin, sivu 22).
+ yhteensopivalla Garmin kellolla (Yhteyden muodostaminen Garmin kelloon, sivu 22).
Lisatietoja keulamoottorin ohjaamisesta kellolla tai karttaplotterilla on kyseisen laitteen kayttGoppaassa.
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Keulamoottorin nayttopaneeli

/\ HUOMIO
Pida suuret metalliesineet, kuten tydkalupakki, kaukana nayttopaneelista moottorin kdydessa.
Suurikokoiset metalliesineet saattavat hairitd magneettisen kompassin toimintaa, mika heikentaa sisaisen
automaattiohjauksen suorituskykya ja saattaa aiheuttaa vammoja tai omaisuusvahinkoja.

Keulamoottorin telineessa olevassa nayttopaneelissa naet tarkeita tietoja yhdella silmayksella.
HUOMAUTUS: nayttopaneelin taustavalo reagoi ympariston valoisuuteen ja himmenee automaattisesti yoksi.

¢

o
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Nopeus

Keulamoottorin
akun tila

ozis.,
GPS-signaalin tila

—
<

Moottorin tila

L 4
Potkurin tila

4

A
Kulkusuunnan
pidon tila

3

Ankkurilukituksen
tila

Vihrea: kulkunopeus eteenpain.

Punainen: peruutusnopeus.

Palkkien maara ilmaisee potkurin tai vakionopeussaatimen nopeuden (Moottorin
nopeuden saataminen, sivu 10).

HUOMAUTUS: peruutusominaisuuden kayttéonotto saattaa edellyttéaa keulamoottorin
ohjelmiston paivittamista (Ohjelmistopdivitykset, sivu 22).

HUOMAUTUS: peruutettaessa moottori pitda kovempaa aanta, tuottaa vahemman tyonto-
voimaa eika ole yhta tehokas kuin ajovaihteella.

Vihrea: moottorin akun jannite on hyva.

Keltainen: moottorin akun jannite on keskitasoinen.

Punainen: moottorin akun jannite on erittdin pieni.

Vilkkuva punainen: moottorin akun jannite on kriittisen pieni.

HUOMAUTUS: akun varauksen ilmaisimet on optimoitu lyijyakuille, ja ne eivat valttamatta
ndyta muiden akkutyyppien (kuten litiumioniakkujen) tietoja oikein.

Vihrea: moottorin GPS-signaali on hyva.
Keltainen: moottorin GPS-signaali on heikko.
Punainen: moottorilla ei ole GPS-signaalia.

Vihred: moottori toimii normaalisti.

Punainen (palaa tasaisena): moottorin ohjelmisto kaynnistyy.

Punainen (vilkkuu): jarjestelmavirhe.

Sininen: moottori on pariliitostilassa.

Keltainen: moottori on palautustilassa (ohjelmistopaivityksia ja palautustoimia varten).

Kaynnista ja sammuta moottori painamalla painiketta.

HUOMAUTUS: oletusarvoisesti keulamoottori kdynnistyy automaattisesti saadessaan
virtaa. Sita ei tarvitse kdynnistaa painamalla tata painiketta. Tata voi muuttaa asetuksista
(Keulamoottorin asetukset, sivu 20).

Keulamoottori sammuu automaattisesti oltuaan sailytysasennossa kahden tunnin ajan.
Jos potkuri pyorii, pysadyta se painamalla.

Avaa pariliitostila painamalla kolme kertaa.

Palaa, kun potkuri on kdytossa (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).

Palaa, kun kulkusuunnan pito on kaytossa (Kulkusuunnan yllapito, sivu 15).

Palaa, kun ankkurilukitus on kaytossa (Sijainnin séilyttdminen, sivu 15).
Painamalla voit ottaa kayttoon ankkurilukituksen.
Poista ankkurilukitus kdytosta painamalla pitkaan.
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Tilan merkkivalo
2 merkkivalo ilmaisee moottorin tilan.

Vihrea Normaali toiminta
Punainen Palaa: jérjestelméi kaynnistyy
Vilkkuu: jarjestelmavirhe
Sininen Pariliitostila
Keltainen Palautustila (ohjelmistopaivityksia ja palautustoimia varten)

Keulan poikkeaman maarittaminen

Keulamoottori ei valttamatta ole veneen keskilinjan suuntainen asennuskulman vuoksi. Saat parhaan tuloksen
asettamalla keulan poikkeaman.

1 Saida keulamoottorin kulma () kaukosaatimelld veneen keskilinjan suuntaiseksi @) eli suoraan eteenpiin.

2 Valitse kaukoséatimessa o= > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
3 S&ids keulan poikkeamaa 4 ja ) -painikkeella.

4 Aseta keulan poikkeama < -painikkeella.

5 Toista tarvittaessa.

6 Aloittaminen



Kaukosaadin

HUOMAUTUS: peruutusominaisuuden kayttéonotto saattaa edellyttda keulamoottorin ohjelmiston paivittamista

(Ohjelmistopdivitykset, sivu 22).
Kﬁ/@
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@d) Kaynnista ja sammuta kaukosaadin painamalla painiketta pitkaan.

Ota kayttoon vakionopeussaadin painamalla ja aseta asetukseksi nopeus pohjan suhteen (SOG)
x@ (Nopeuden yllapito, sivu 14).
Painamalla uudelleen voit poistaa vakionopeussaatimen kaytosta ja palata manuaaliseen nopeuden

hallintaan.
— Painamalla kahdesti voit ottaa potkurin kdyttoon ja asettaa sen tdyteen nopeuteen.
= Painamalla uudelleen voit palata edelliseen nopeuteen ja potkurin tilaan.
(@) Painamalla voit kdyttdd manuaalista ohjausta (Keulamoottorin ohjaaminen manuaalisesti, sivu 10).
> Painamalla pitk&an voit ohjata eletoiminnoilla (Ohjaaminen eletoiminnoilla, sivu 11).

Painamalla kerran voit ottaa potkurin kayttoon tai poistaa sen kaytosta (Potkurin kdynnistdminen ja
- sammuttaminen, sivu 10).
o . . . . .. .. .. . .. . . . . .
> Painamalla kahdesti voit poistaa kdytostd minka tahansa automaattiohjauksen toiminnon (jos se on
kaytossa), pysdyttaa potkurin seka siirtya ajo- ja peruutusvaihteen valilla (Peruuttaminen, sivu 16).

Painamalla voit kadyttaa valikkoa (Valikon kédyttdminen, sivu 10).

Painamalla valikossa )—painiketta voit valita valikkokohdan ja painamalla (-painiketta voit palata
takaisin tallentamatta.

Painamalla ankkurilukituksessa voit siirtda ankkurilukituksen sijaintia eteen- tai taaksepéin tai vasem-
malle tai oikealle 1,5 metrin (5 jalan) tarkkuudella.

Kun kaytat kulkusuunnan pitoa tai manuaalista ohjausta, painamalla (-ja )—painiketta voit kaantya
yhden asteen tarkkuudella ja painamalla pitkdan voit ohjata viiden asteen tarkkuudella.

Painamalla - ja “w -painiketta voit muuttaa nopeutta portaittain ja painamalla pitkdaan portaatto-
masti.

Kun nopeus on nollassa, voit siirtya peruutusvaihteelle painamalla ~ (Peruuttaminen, sivu 16).

Painamalla voit ottaa kayttéon kulkusuunnan pidon. Kulkusuunnan pito sailyttaa nykyisen kulku-
suunnan keulamoottorin avulla (Kulkusuunnan yllapito, sivu 15).

Painamalla uudelleen voit poistaa kaytdsta kulkusuunnan pidon, pysadyttaa potkurin ja jatkaa manuaa-
lista ohjausta.

Painamalla pitk&an voit asettaa kulkusuunnan pidon osoittamalla kaukosé&atimellad (Kulkusuunnan
pidon sd&taminen eletoiminnoilla, sivu 11).

| g

Painamalla voit ottaa kayttoon ankkurilukituksen. Ankkurilukitus sailyttaa sijainnin keulamoottorin
avulla (Sijainnin séilyttdminen, sivu 15).

Painamalla uudelleen voit poistaa kaytdsta ankkurilukituksen ja palata edelliseen ohjaustilaan.
Painamalla pitkaan voit siirtdd ankkurilukituksen sijaintia osoittamalla kaukos&atimella (Pitosijainnin
sdéatdminen eletoiminnoilla, sivu 11).

Go

mmmm  Avaa valikko painamalla tata.

mmmm  Sulje valikko painamalla tata.

9 Merkitse reittipiste painamalla.

paiinN

1-4 Painamalla voit avata painikkeeseen liitetyn Garmin karttaplotterin pikavalinnan.’

1 Edellyttda yhteyttd yhteensopivaan Garmin karttaplotteriin. Ohjeet ovat karttaplotterin kdyttdoppaassa.

(o]
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Kaukosaatimen naytto

4 Kulkus. pito
A 138°M
PROP SOG (KM/H)

2 |05

Nayttaa keulamoottorin kayttotilan.
@ Esimerkiksi manuaalisessa ohjauksessa naytossa nakyy teksti Manual, ja kun kulkusuunnan pito on
kaytossa, naytdssa nakyy teksti Heading Hold seké asetettu kulkusuunnan pidon piste asteina.

Nayttaa keulamoottorin akun tilan.
Vihrea: moottorin akun jannite on hyva.
Keltainen: moottorin akun jannite on keskitasoinen.
Punainen: moottorin akun jannite on erittain pieni.
Vilkkuva punainen: moottorin akun jannite on kriittisen pieni.
HUOMAUTUS: akun varauksen ilmaisin on optimoitu oletusarvoisesti lyijyhappoakuille (Akunhallinnan
asetukset, sivu 21).
VIHJE: voit muuttaa keulamoottorin akun tilan ulkoasua siten, etta jannite nakyy lukuna eika kuvak-
keena (Keulamoottorin asetukset, sivu 20).
I
Voit tarkistaa kaukosaatimen paristojen tilan painamalla —
Nayttaa potkurin tilan.
Valkoinen ja pyorii: potkuri on ajovaihteella.
Punainen ja pyérii: potkuri on peruutusvaihteella.?
'O‘ HUOMAUTUS: peruutusominaisuuden kayttoonotto saattaa edellyttéaa keulamoottorin ohjelmiston
paivittamista (Ohjelmistopéivitykset, sivu 22).
Ei pyori: potkuri on kdynnissa ja nopeus on asetettu nollaan.
Ei nay: potkuri ei kay.

oY Nayttaa keulamoottorin GPS-signaalin voimakkuuden.

Nayttaa potkurin nopeustason (Moottorin nopeuden sdataminen, sivu 10).
PROP Kun potkuri on aktiivisella peruutusvaihteella, nopeus nékyy punaisena.?

HUOMAUTUS: potkurin nopeus ei ndy, kun moottori kayttaa vakionopeussaadinta.

SOG  Nayttda mitatun nopeuden pohjan suhteen (SOG).

2 Peruutettaessa moottori pitdd kovempaa aanta, tuottaa vahemman tyontévoimaa eiké ole yhta tehokas kuin ajovaihteella.

Kaukoséaadin



Valikon kayttaminen

Kaukosaatimen valikkoa voi kayttaa valikko- ja nuolipainikkeilla.

+ Avaa valikko painamalla E—painiketta.

+ Voit liikkua valikkokohtien valilla painamalla - ja _a_-painiketta.
+ Voit valita valikkokohdan painamalla ) -painiketta.

- Voit palata edelliseen valikkokohtaan painamalla { -painiketta.

+ Voit sulkea valikon painamalla E—painiketta tai painamalla toistuvasti { -painiketta, kunnes palaat
paanayttoon.

Potkurin kdaynnistaminen ja sammuttaminen

Ala kdyta moottoria paikoissa, joissa py6riva potkuri voi osua sinuun tai muihin vedessa oleviin ihmisiin, silld se
voi aiheuttaa vakavia vammoja.

Ala kayta moottoria, kun potkuri ei ole vedessa. Pyériva potkuri voi aiheuttaa vakavia vammoja.

1 Aseta keulamoottori tarvittaessa kayttdasentoon (Moottorin ottaminen kéytté6n, kun se on nostettuna sivuun,
sivu 1).
HUOMAUTUS: potkuri ei pyori, kun keulamoottori on sailytysasennossa.

2 Kaynnista potkuri painamalla kaukosaatimen kuvaketta .O‘.

3 Sammuta potkuri painamalla kuvaketta < uudelleen.

Kiihdyta tai hidasta painamalla kaukosaatimen kuvakkeita a tai ~.
Manuaalisessa tilassa kaukosaatimen PROP-kentdssa nakyva potkurin nopeus vaihtelee sdatéjen mukaan.

Vakionopeussaatimen tilassa senhetkinen tavoitenopeus nakyy keulamoottorin kaukosaatimen naytolla ja se
muuttuu saatéjen mukaan.

HUOMAUTUS: nopeuden muuttaminen kaukosaatimella manuaalisessa tilassa ei automaattisesti kdynnista
potkuria. Potkuri on kaynnistettava painamalla kaukosaatimen painiketta <
Tayden nopeuden vaihtaminen
1 Paina kaukosaatimen E@ -painiketta kahdesti.
Keulamoottorin potkuri kiihdyttda nopeasti tdyteen nopeuteen.
2 Voit palauttaa potkurin aiemman nopeuden painamalla = -painiketta.

VIHJE: kun ajat taydella nopeudella, voit vahentada potkurin nopeutta vahitellen painamalla kaukosaatimen
~ -painiketta.

Keulamoottorin ohjaaminen manuaalisesti
Manuaalisessa tilassa keulamoottorin suuntaa ja nopeutta voi sdataa tarpeen mukaan.
HUOMAUTUS: keulamoottori on oletusarvoisesti manuaalisessa tilassa, kun se kdynnistetaan.
1 Paina tarvittaessa @
2 Ohjaa painamalla {ja ).

VIHJE: ohjaaminen onnistuu my&s eletoiminnoilla (Ohjaaminen eletoiminnoilla, sivu 11).

Eletoiminnot

Voit kdyttaa peramoottoria osoittamalla kaukosaatimella tai liilkuttamalla sitd. Perdmoottorin kompassi
on kalibroitava (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14), ja samoin kaukos&atimen kompassi
(Kaukosdéatimen kalibrointi, sivu 12), ennen kuin eletoimintoja voi kayttaa.
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Ohjaaminen eletoiminnoilla

Moottoria voi ohjata osoittamalla kaukosaatimella.

1 Kaynnista potkuri tarvittaessa (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).

2 Paina ‘@’--painiketta pitkaan.

3 Ohjaa paapuurin tai tyyrpuurin suuntaan osoittamalla kaukos&atimelld vasemmalle tai oikealle samalla, kun
pidat ®-painiketta painettuna.

4 Lopeta ohjaus vapauttamalla ‘@'-painike.

Voit sa4taa kulkusuunnan pitoa liikkuttamalla kaukosaadinté (Kulkusuunnan yllapito, sivu 15).
1 Kaynnista potkuri tarvittaessa (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).

2 Paina I—-painiketta pitkaan.

3 Osoita kaukosaatimella suuntaa, johon haluat saataa kulkusuuntaa.

4 Aseta kulkusuunta vapauttamalla :-painike.

Kun kéaytat ankkurilukitusta, voit sdataa sijaintiasi liilkuttamalla kaukoséadinté (Sijainnin séilyttdminen, sivu 15).
1 Paina 3} pitkaan.
2 Osoita kaukosaatimella suuntaan, johon haluat siirtdaa sijaintiasi.
Sijaintisi siirtyy 1,5 m (5 jalkaa) osoittamaasi suuntaan.
3 Vapauta :f;
4 Toista tata, kunnes olet haluamassasi sijainnissa.

Paristojen asettaminen kaukosaatimeen

Kaukosé&adin tarvitsee kaksi AA-paristoa (eivét sisélly toimitukseen). Saat parhaan tuloksen kayttamalla
litiumparistoja.

1 Kierra D-rengasta vastapaivaan ja avaa kansi vetamalla ylospain.
2 Aseta kaksi AA-paristoa paikoilleen oikeinpain.
3 Sulje paristolokeron kansi ja kierrd D-rengasta myotapaivaan.
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Hihnan liittaminen
1 Pujota hihnan lenkki (1) kaukos&atimen taustapuolen aukosta.

2 Pujota hihnan toinen paa (2) lenkist4 ja veds tiukalle.
3 Tarvittaessa voit kiinnittaa hihnan kayton ajaksi kaulaan tai ranteeseen.

Kaukosaatimen kalibrointi

HUOMAUTUS

Kalibroi séhkoinen kompassi ulkona. Al seiso ldhellé kohteita, jotka vaikuttavat magneettikenttiin, kuten
ajoneuvot, rakennukset ja jannitelinjat, jotta suuntima olisi mahdollisimman tarkka.

Kaukosaatimen kompassi on kalibroitava, jotta moottoria voi ohjata eletoiminnoilla. Jos eletoiminnot eivat toimi
oikein kalibroinnin jalkeen, sen voi toistaa niin usein kuin tarvitaan.

1 Valitse E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Valitse Start ja seuraa ndyton ohjeita.

Kaukosaatimen pariliittaminen
Kaukosaadin pariliitetdaan keulamoottoriin tehtaalla. Seuraa néita vaiheita, jos se on pariliitettava uudelleen.
1 Kaynnista keulamoottori.
2 Siirry pariliitostilaan painamalla keulamoottorin kuvaketta () kolme kertaa.
Kuvakkeen € tilan LED-valo palaa sinisend, kun moottori etsii yhteytta.
3 Tuo kaukosaadin enintddn 1 metrin (3 jalan) pdahé&n keulamoottorista.
4 Kaynnista kaukosaadin.
5 Valitse kaukosdatimesss === > Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Kaukosaatimessa nakyy hetken paasta Pairing Complete.
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Keulamoottoriin voi yhdistaa kerralla enintaan kaksi kaukosaadinta.
Yhdista toinen kaukosaadin seuraamalla naita vaiheita ensiksi yhdistetylla kaukosaatimella.
1 Kaynnista keulamoottori.

2 Valitse keulamoottoriin yhdistetyssa kaukosaatimessa _— Settings > Remote Control > Pairing > Add
Additional Remote.

3 Tuo lisdkaukosaadin enintddn 1 metrin (3 jalan) pddahan keulamoottorin ndyttépaneelista.
4 Kaynnista lisakaukosaadin.
5 Valitse lisikaukosadatimesss o= > Settings > Remote Control > Pairing > Pair.

Device Found nakyy ensimmaisessa kaukosaatimessa. Pairing Complete ilmestyy muutaman sekunnin
kuluttua toiseen kaukosaatimeen.

Automaattiohjaus
- Avaoms

Olet vastuussa aluksen turvallisesta ja jarkevasta kaytosta. Keulamoottorin automaattiohjaustoiminnot
tehostavat veneen kayttoa. Ne eivat poista vastuutasi veneen turvallisesta kaytdsta. Valta navigoinnin
vaaratilanteet dlaka jata moottorin ohjaimia ilman valvontaa.

Opettele kayttamaan automaattiohjaustoimintoja tyynessa ja esteettomassa avovedessa.

/\ HUOMIO
Kun kaytat automaattiohjaustoimintoja, varaudu akillisiin pysahdyksiin, kiihdytyksiin ja kdannoksiin.

Force Kraken keulamoottori tukee automaattiohjauksen ominaisuuksia, kuten valmiin reitin seuraamista,
kulkusuunnan pitoa ja sijainnin pitoa.

Keulamoottorin kompassi on kalibroitava, ennen kuin automaattiohjauksen ominaisuuksia voi kayttaa
(Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14). Automaattiohjaustilan aktivointi edellyttad GPS-signaalia (GPS-
signaalin hakeminen, sivu 14).

Automaattiohjaustiloja voi aktivoida ja hallita mukana toimitetulla kaukosaatimella (Kaukosdéadin, sivu 7).
Tiettyja automaattiohjauksen ominaisuuksia voi hallita muilla yhteensopivilla laitteilla (Kéytto, sivu 3).

VIHJE: joissakin tilanteissa automaattiohjaustilat saattavat aiheuttaa odotettua enemman pyorteita.
Automaattiohjauksen herkkyytta voi raataloida eri tilanteisiin muuttamalla herkkyysasetuksia
(Automaattiohjauksen vasteen sdataminen, sivu 14).

Force Kraken tukee seuraavia automaattiohjauksen ominaisuuksia:

Vakionopeussaadin: moottori yllapitaa tavoitenopeutta sdatamalla potkurin nopeutta automaattisesti
(Nopeuden yllapito, sivu 14).

Ankkurin lukitus: moottori sailyttaa sijainnin kdyttamalla ja ohjaamalla potkuria automaattisesti (Sijainnin
séilyttdminen, sivu 15).

Kulkusuunnan pito: moottori sdilyttda veneen kulkusuunnan automaattisella ohjauksella (Kulkusuunnan yllapito,
sivu 15).

Reitin seuraaminen: moottori voi suunnistaa reittipisteeseen reittia tai jalkea pitkin kayttamalla ja ohjaamalla
potkuria automaattisesti (Navigointi, sivu 15).
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Keulamoottorin kompassin kalibrointi

Ennen kuin kalibroit keulamoottorin kompassin, siirry avoimelle tyynelle vesialueella, jossa on riittavasti tilaa
ohjata venetta ympyrassa.

HUOMAUTUS

Keulamoottorin kompassin kalibrointi kovassa aallokossa ja tuulessa saattaa heikentda automaattiohjauksen
suorituskykya.

1 Varmista, ettd keulamoottori on kayttdasennossa (Moottorin ottaminen kdytt66n, kun se on nostettuna
sivuun, sivu 1).

2 Valitse kaukosaatimesss == > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Kalibroi kompassi kehotettaessa nayton ohjeiden mukaisesti.

Voit ohjata venetta polkimella, kaukosaatimella tai peramoottoria, kun kalibroit kompassia.
Jos automaattiohjaus ei toimi odotetusti, toista kalibrointi.

GPS-signaalin hakeminen
1 Vie vene paikkaan, josta on esteeton nakyvyys taivaalle.
2 Odota 30-60 sekuntia, kun keulamoottori paikantaa satelliitteja.
Kun moottori on tehnyt GPS-paikannuksen, ~-merkkivalo palaa vihredna.

Automaattiohjauksen herkkyyden voi raataloida eri olosuhteisiin muuttamalla herkkyysasetusta.
1 Valitse kaukosaatimesss == > Settings > Trolling Motor.
2 Valitse vaihtoehto:

+ saada herkkyytta ankkurilukitustilaa varten valitsemalla Anchor Gain

- s&dada automaattiohjauksen herkkyytta navigointitiloja varten (esimerkiksi kulkusuunnan pito ja
vakionopeussaadin) valitsemalla Navigation Gain.

3 Lisaa tai vahenna vahvistusarvoa valitsemalla a tai «:

+ Lisaa automaattiohjauksen reagoivuutta lisadmalla vahvistusasetusta. Moottori ohjaa venetta tavallista
tarkemmin, mutta tuottaa enemman pyorteita. Suurempaa vahvistusarvoa tarvitaan yleensa suuremmille
tai raskaammille veneille.

+ Vahenna automaattiohjauksen reagoivuutta vahentamalla vahvistusasetusta. Moottori tuottaa vdahemman
pyorteitd, muttei ehka ohjaa venetta yhta tarkasti.

4 Vahvista valinta valitsemalla )

Nopeuden yllapito
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kayttaa autopilottitoimintoja (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14).

Vakionopeussaadin on automaattiohjauksen toiminto, joka asettaa tietyn nopeuden pohjan suhteen ja yllapitaa
sitd seka saatyy automaattisesti virtausten ja tuulten mukaan.

VIHJE: voit kayttda vakionopeussaadintd ja muita autopilottitoimintoja (Automaattiohjaus, sivu 13).
Paina kaukosaatimen kuvaketta '@.
Vakionopeussaadin otetaan kayttéon nykyiselld nopeudella.

Jos haluat ottaa vakionopeussaatimen pois kaytosta ja pysayttaa potkurin, paina kuvaketta .
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Sijainnin sailyttaminen
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kdyttda autopilottitoimintoja (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14).
Ankkurilukitus pitaa sijaintisi keulamoottorilla GPS-tietojen avulla.

Paina :f;

HUOMAUTUS: voit saataa ankkurilukituksen sijaintia painamalla kaukosaatimen nuolipainiketta tai
eletoiminnoilla (Pitosijainnin sdatdminen eletoiminnoilla, sivu 11).

Poista ankkurilukitus kdytosta painamalla 3 uudelleen.

Kulkusuunnan yllapito
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kdyttda autopilottitoimintoja (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14).
Aktivoimalla Heading Hold -toiminnon voit varmistaa, ettd vene liikkuu jatkuvasti samaan kompassisuuntaan.

Moottori saattaa kompensoida esimerkiksi tuulesta ja virtauksista johtuvaa tuuliajoa saatamalla kulkusuunnan

automaattisesti.
1 Ohjaa venetta haluamaasi suuntaan.
2 Paina I

HUOMAUTUS: voit s34t43 suuntaa painamalla { ja ) tai eletoiminnoilla (Kulkusuunnan pidon s&étaminen
eletoiminnoilla, sivu 11).

VIHJE: kun kaytat autopilottitilaa, voit pitdad nopeutta ylla myds vakionopeuden saatimelld (Nopeuden yllapito,
sivu 14).

Jos haluat poistaa Heading Hold kaytosta ja palata manuaaliseen tilaan, sinun on painettava 2 tai @

Heading Hold toiminnan muuttaminen

Oletusarvoisesti Heading Hold -ominaisuus on tilassa Go To, joka voi kompensoida tuuliajoa ja pitaa veneen
liikkeen samansuuntaisena saatamalla kulkusuuntaa. Halutessasi voit maarittaa Heading Hold -toiminnon
kayttamaan tilaa Vessel Align, joka ohittaa tuuliajon ja pelkdstaan pitda veneen keulan suunnan samana.

1 Valitse kaukosaatimesss == > Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Valitse Vessel Align.
Valitsemalla Go To voit palata oletusarvoiseen Heading Hold -tyyliin.

Navigointi
Kalibroi keulamoottori, jotta voit kdyttda autopilottitoimintoja (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14).
Keulamoottori ohjaa veneen GPS-toiminnon avulla reittipisteen sijaintiin tai reittia tai jalkea pitkin.
1 Valitse kaukosaatimessa vaihtoehto:
+ Aloita navigointi tallennettuun reittipisteeseen (Navigointi reittipisteeseen, sivu 17).
- Ala navigoida tallennettua reittia (Reitin navigoiminen, sivu 18).
+ Seuraa aktiivista jéalkea (Navigointi aktiivisen jéljen alkuun, sivu 19).
- Ala navigoida tallennettua jalkeé& (Tallennetun jéljen navigoiminen, sivu 19).

HUOMAUTUS: lisaksi keulamoottorin avulla voi seurata automaattisen opastuksen reittej, kun navigointi
aloitetaan yhdistetysta karttaplotterista. Lisatietoja on karttaplotterin kdyttboppaassa.

Kaukosaatimen naytossa nakyy teksti Navigating, ja keulamoottori ohjaa veneen automaattisesti
maaranpaahan.
2 Saada nopeutta tarpeen mukaan.

VIHJE: kun kéaytat autopilottitilaa, voit pitdd nopeutta ylla myos vakionopeuden saatimella (Nopeuden yllapito,
sivu 14).

Automaattiohjaus
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Navigoinnin keskeyttaminen ja jatkaminen
1 Valitse navigoinnin aikana kaukosaatimessa vaihtoehto:
+ Voit keskeyttaa navigoinnin ja jatkaa samaan suuntaan samalla nopeudella valitsemalla — Standby.
+ Voit keskeyttaa navigoinnin ja asettaa ankkurilukituksen valitsemalla 3
Navigointi pysahtyy ja keulamoottori palaa manuaaliseen tilaan tai sailyttaa sijainnin ankkurilukituksessa.
2 Jatka navigointia valitsemalla == > Follow Route tai painamalla :I',—painiketta.
3 Kaynnista potkuri tarvittaessa.

Navigoinnin lopettaminen
Valitse E > Stop Nav.
Navigointi pysahtyy ja keulamoottori palaa manuaaliseen tilaan.

Peruuttaminen

HUOMAUTUS: peruutusominaisuuden kayttéonotto saattaa edellyttaa keulamoottorin ohjelmiston paivittamista
(Ohjelmistopdivitykset, sivu 22).

Potkuria voi kdyttaa peruutusvaihteella manuaalisessa tilassa. Potkurin kdyttaminen tilapaisesti
peruutusvaihteella voi olla kdtevaa joissakin tilanteissa, kun haluat esimerkiksi peruuttaa pois ahtaista kohdista
vahemmalld moottorin ohjauksella.

Koska keulamoottorin potkuri on tarkoitettu ensisijaisesti ajokayttoon, se ei ole kovin tehokas
peruutuskaytossa. Siksi se koventaa moottorin kdyntidanta erityisesti suurilla pydrimisnopeuksilla ja aiheuttaa
tavallista enemman pyorteita vedenpinnan alla.

HUOMAUTUS

Minimoi kavitaatio ja potkurin seka sen moottorin liiallinen kuluminen kayttamalla peruutusvaihdetta harkiten.

Siirtyminen ajo- ja peruutustilan valilla
1 Paina kuvaketta .0‘ kahdesti.

Kun potkuri on peruutustilassa, kaukosaatimen néyton <« muuttuu punaiseksi. Jos moottori on
autopilottitilassa, se vaihtaa automaattisesti manuaaliseen tilaan. Jos potkuri pyorii, se pysahtyy
automaattisesti.

2 Kaynnista potkuri painamalla kuvaketta .O‘ uudelleen.

HUOMAUTUS: kun siirryt ajo- ja peruutustilan valilla, potkuri kdyttda automaattisesti viimeista kyseisessa
ohjaustilassa kayttamaasi nopeutta.

Reittipisteet
Reittipisteilla merkitaan sijainteja, jotta niihin voidaan palata myéhemmin. Keulamoottoriin voi tallentaa
enintaan 5 000 reittipistetta.
Kun keulamoottori yhdistetaan karttaplotteriin, niihin tallennetut reittipisteet synkronoituvat automaattisesti.

HUOMAUTUS: koska jarjestelmat on synkronoitu, myds karttaplotterissa olevat reittipisteet poistetaan, kun
poistat reittipisteitd, palautat oletusasetuksia tai poistat kayttajatietoja keulamoottorin kaukosaatimella.
Jos poistat reittipisteen karttaplotterista, se poistetaan samalla periaatteella automaattisesti myos
keulamoottorista.

Reittipisteen luominen

Voit tallentaa nykyisen sijaintisi reittipisteeksi.

1 Ajatarvittaessa sijaintiin, jonka haluat tallentaa reittipisteeksi.
2 Paina kaukosaatimen &-painiketta.
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Navigointi reittipisteeseen

1 Valitse kaukosatimesss === > Waypoints.
Nayttoon tulee kymmenen [ahimman reittipisteen luettelo.

2 Valitse reittipiste.

Valitse Navigate To.

4 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).
Keulamoottori ajaa reittipisteen sijaintiin (Navigointi, sivu 15).

w

Reittipistetietojen tarkasteleminen
1 Valitse kaukosaatimesss mmm > Waypoints.
Nayttoon tulee kymmenen lahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Review.

Reittipisteen nimen muokkaaminen
1 Valitse kaukosatimesss === > Waypoints.
Nayttoon tulee kymmenen [ahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Edit.
4 Anna reittipisteelle uusi nimi.

Reittipisteen poistaminen

1 Valitse kaukosatimesss === > Waypoints.

Nayttoon tulee kymmenen [ahimman reittipisteen luettelo.
2 Valitse reittipiste.
3 Valitse Delete.

Reitit
Reitti on sijaintien sarja, joka johtaa maaranpaahan.
Kun yhdistat keulamoottorin karttaplotteriin, karttaplotteriin tallennetut reitit synkronoidaan keulamoottorin

reittien kanssa. Jos reitteja poistetaan tai muokataan toisessa laitteessa, muutokset otetaan automaattisesti
kayttoon myos toisessa laitteessa. Reitteja voi luoda vain karttaplotterissa.

Voit tallentaa enintdan 100 reittia.

Reitit
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Reitin navigoiminen
1 Valitse kaukosaatimessa E > Routes.

Nayttoon tulee kymmenen [ahimman reitin luettelo.

2 Valitse reitti.
Valitse Navigate To.
4 Valitse vaihtoehto:

w

+ Valitse Forward, jos haluat navigoida reittia sen luomisen aikaisesta aloituspisteesta.
Valitse Backward, jos haluat navigoida reittia sen luomisen aikaisesta maaranpaapisteesta.
+ Voit navigoida nykyisesta sijainnista reitin alkuun ja navigoida reitin valitsemalla From Start.
5 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).
Keulamoottori ajaa reittid pitkin valittuun suuntaan (Navigointi, sivu 15).

Kun lahestyt reitin loppua, keulamoottori siirtyy oletusarvoisesti ankkurilukitukseen ja sailyttaa sijainnin reitin

lopussa. Té&ta voi muuttaa asetuksista (Keulamoottorin asetukset, sivu 20).

Reittitietojen tarkasteleminen
1 Valitse kaukosaatimessa E > Routes.

Nayttoon tulee kymmenen [ahimman reitin luettelo.

2 Valitse reitti.
3 Valitse Review.

Reitin nimen muokkaaminen
1 Valitse kaukosaatimessa E > Routes.

Nayttoon tulee kymmenen ldhimman reitin luettelo.

2 Valitse reitti.
3 Valitse Edit.
4 Anna reitille uusi nimi.

Reitin poistaminen
1 Valitse kaukosaatimessa E > Routes.

Nayttoon tulee kymmenen ldhimman reitin luettelo.

2 Valitse reitti.
3 Valitse Delete.

Jaljet

Jalki on veneen kulkeman matkan tallenne. Parhaillaan tallennettavaa jalkea kutsutaan aktiiviseksi jaljeksi, ja

sen voi tallentaa muistiin. Voit tallentaa enintadan 50 jalkea.

Kun yhdistat keulamoottorin karttaplotteriin, karttaplotteriin tallennetut aktiivinen jalki ja tallennetut jaljet
synkronoidaan keulamoottorin aktiivisen jaljen ja tallennettujen jélkien kanssa. Jos aktiivista jalkea ja

tallennettuja jalkia lisataan, poistetaan tai muokataan toisessa laitteessa, muutokset otetaan automaattisesti

kayttoon myos toisessa laitteessa.
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Aktiivisen jaljen tallentaminen

Kullakin hetkella tallennettava jalki on aktiivinen jalki. Voit tallentaa aktiivisen jaljen ja navigoida sita
myohemmin.

Keulamoottoriin voi tallentaa enintaan 50 jalkea.
1 Valitse kaukosaatimessa E > Tracks > Save Active Track.

Aktiivinen jalki tallennetaan, ja sen nimena kadytetaan nykyista paivamaaraa.
2 Muuta tallennetun jéljen nimea (valinnainen).

Aktiivisen jaljen tyhjentaminen
Valitse == > Tracks > Clear Active Track.
Jalkimuisti tyhjennetaan ja aktiivisen jaljen tallennusta jatketaan.

Navigointi aktiivisen jaljen alkuun
Kullakin hetkella tallennettava jalki on aktiivinen jalki. Voit navigoida nykyisesta sijainnistasi takaisin aktiivisen
jaljen alkuun kulkemaasi reittia.
1 Valitse == > Tracks > Backtrack.
2 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).
Keulamoottori navigoi takaisin aktiivisen jaljen alkuun kulkemaasi reittia (Navigointi, sivu 15).

Tallennetun jaljen navigoiminen

1 Valitse E > Tracks > Saved Tracks.
Nayttoon tulee kymmenen [ahimman tallennetun jaljen luettelo.
2 Valitse tallennettu jalki.
Valitse Navigate To.
4 Valitse vaihtoehto:
+ Navigoi tallennettu jalki alusta loppuun valitsemalla Forward.
Navigoi tallennettu jalki lopusta alkuun valitsemalla Backward.
5 Kaynnista potkuri (Potkurin kdynnistdminen ja sammuttaminen, sivu 10).
Keulamoottori ajaa tallennettua jalkea pitkin valittuun suuntaan (Navigointi, sivu 15).

w

Tallennetun jaljen tietojen tarkasteleminen

1 Valitse kaukosaatimessa E > Tracks > Saved Tracks.
Nayttoon tulee kymmenen [ahimman tallennetun jaljen luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.

3 Valitse Review.

Tallennetun jaljen nimen muokkaaminen

1 Valitse kaukosaatimessa E > Tracks > Saved Tracks.
Nayttoon tulee kymmenen lahimman tallennetun jaljen luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.

Valitse Edit.

4 Anna tallennetulle jaljelle uusi nimi.

w

Jéljet
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Tallennetun jaljen poistaminen

1 Valitse kaukosaatimessa E > Tracks > Saved Tracks.
Nayttoon tulee kymmenen [ahimman tallennetun jaljen luettelo.

2 Valitse tallennettu jalki.

3 Valitse Delete.

Asetukset

Keulamoottorin asetukset

Valitse kaukosatimesss o= > Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: maarittad keulamoottorin langattoman verkon asetukset (Langattoman verkon asetukset, sivu 20).

Calibrate: kalibroi keulamoottorin kompassin (Keulamoottorin kompassin kalibrointi, sivu 14) ja asettaa
keulamoottorin keulan poikkeaman (Keulan poikkeaman mé&érittaminen, sivu 6).

Units: mittayksikoiden maarittaminen.
Battery Management: maarittdd keulamoottorin akkuun liittyvat asetukset (Akunhallinnan asetukset, sivu 21).
Beeper: ottaa kayttoon tai poistaa kaytdsta automaattiohjauksen ilmoitusaanet.

Prop Stow Side: maarittaa, kummalle puolelle keulamoottoria potkuri kdaantyy, kun keulamoottori siirretdan
sailytykseen. Tasta on hyotya, kun sailytykseen siirretyn potkurin lahelle asetetaan muita esineita. Tama
tarvitsee ehka tehda myds, jos keulamoottoriin asennetaan LiveScope™ kaikuanturi.

Auto Power On: kdynnistaa keulamoottorin, kun kytket jarjestelmaan virran.
Heading Hold: maarittda kulkusuunnan pidon toiminnan (Heading Hold toiminnan muuttaminen, sivu 15).

Nav. Arrival: maarittda keulamoottorin toiminnan, kun saavut reitin paatepisteeseen. Anchor Lock -asetuksella
keulamoottori sailyttaa sijainnin ankkurin lukitustoiminnolla, kun vene saapuu perille. Manual-asetuksella
potkuri pysahtyy, kun vene saapuu perille.

/\ HUOMIO
Kun kaytat Nav. Arrival-asetuksessa Manual-vaihtoehtoa, valmistaudu ottamaan vene hallintaasi.

Anchor Gain: maarittda automaattiohjauksen vasteen ankkurilukitustilassa (Automaattiohjauksen vasteen
sdatdminen, sivu 14).

Navigation Gain: maarittaa automaattiohjauksen vasteen muissa automaattiohjaustiloissa
(Automaattiohjauksen vasteen sdgtaminen, sivu 14).

Clear User Data: poistaa kaikki tallennetut reittipisteet, reitit, jaljet ja aktiivisen jaljen.

HUOMAUTUS: jos olet yhteydessa karttaplotteriin, tdma valinta poistaa kayttadjatiedot seka keulamoottorista
etta yhdistetysta karttaplotterista.

Restore Defaults: palauttaa keulamoottorin oletusasetukset.

HUOMAUTUS: oletusasetusten palauttaminen ei poista kayttdjatietoja keulamoottorista tai yhdistetysta
karttaplotterista.

Clear Diagnostics: poistaa jarjestelméan luomat tiedot, jotka on tallennettu keulamoottoriin vianmaaritysta
varten.

Langattoman verkon asetukset
Valitse kaukosaétimesss o= > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
HUOMAUTUS: aktiivinen Wi-Fi” tila nakyy ndyton yldreunassa.

Mode: asettaa Wi-Fi tilan. Voit poistaa kdytosta Wi-Fi tekniikan, liittya karttaplotterin verkkoon tai
luoda langattoman tukiaseman ActiveCaptain sovelluksen kaytt6a varten (Yhdistaminen mobiililaitteeseen
ActiveCaptain sovelluksella, sivu 21).

Setup > Name: maarittda keulamoottorin langattoman tukiaseman nimen (vain ActiveCaptain tila).
Setup > Password: maérittaa keulamoottorin langattoman tukiaseman salasanan (vain ActiveCaptain tila).
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Akunhallinnan asetukset
Valitse kaukosaitimesss o > Settings > Trolling Motor > Battery Management.
Indicator: asettaa keulamoottorin akun varaustason ilmaisimen joko kuvakkeeksi tai numeroarvoksi.

Battery Setup: maarittda keulamoottoriin kytketyn akun tyypin, mika helpottaa ilmoitetun akun tilan laskemista.

Kaukosaatimen asetukset

Valitse kaukosaitimesss o > Settings > Remote Control.

Backlight: sa4taa taustavaloasetuksia. (Taustavaloasetukset, sivu 21)

Beeper: maarittaa aanimerkin kuulumaan painikepainallusten ja halytysten yhteydessa.

Auto Power Off: maarittaa ajan, jonka kuluttua kaukosaadin sammuu automaattisesti.

Calibrate: kalibroi kaukosaatimen eletoimintoja varten (Kaukosaatimen kalibrointi, sivu 12).

Pairing: pariliittaa kaukosaatimen keulamoottoriin (Kaukosédatimen pariliittdminen, sivu 12).

Language: nayttokielen maaritys.

Restore Defaults: palauttaa kaukosaatimen oletusasetukset. Tama palauttaa kaukosaatimen oletusasetukset,
muttei poista tallennettuja kayttajatietoja.

Taustavaloasetukset

Valitse kaukosaatimessa E > Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: maarittda taustavalon syttymaan painikepainallusten yhteydessa.
Alarms: maarittaa taustavalon syttymaan, kun kaukosaatimesta kuuluu halytys.
Timeout: maarittaa ajan, jonka kuluttua taustavalo sammuu.

Brightness: maarittaa taustavalon kirkkauden.

Yhdistaminen mobiililaitteeseen ActiveCaptain sovelluksella

Voit yhdistaa keulamoottoriin mobiililaitteen ActiveCaptain sovelluksella. Sovelluksella voit kayttaa
keulamoottoria nopeasti ja helposti seka paivittaa laitteen ohjelmiston.

1 Valitse kaukosaatimesss == > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
Kirjoita verkon nimi ja salasana.

Asenna ActiveCaptain sovellus mobiililaitteen sovelluskaupasta ja avaa se.

Tuo mobiililaite keulamoottorin ldhelle.

Avaa mobiililaitteen asetuksista Wi-Fi yhteyssivu ja yhdista keulamoottoriin kdyttamalla edellisessa
vaiheessa maarittamaasi nimea ja salasanaa.

a b~ WDN

Yhdistaminen mobiililaitteeseen ActiveCaptain sovelluksella
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Yhdistaminen karttaplotteriin

Yhteensopivassa Garmin karttaplotterissa on oltava asennettuna uusin ohjelmistoversio, jotta keulamoottorin
voi yhdistaa.

HUOMAUTUS: tarkistamalla yhteensopivien Garmin laitteiden luettelon osoitteesta garmin.com/force_kraken
/compatible voit varmistaa, etta karttaplotterisi tukee keulamoottoria.

Keulamoottorin voi yhdistaa langattomasti yhteensopivaan Garmin karttaplotteriin. Kun olet yhdistanyt
yhteensopivaan karttaplotteriin, voit ohjata keulamoottoria karttaplotterilla.

1 Kaynnista karttaplotteri ja keulamoottori.
2 Varmista, etta karttaplotteri toimii langattoman verkon isantana.

HUOMAUTUS: jos asennettuna on useita karttaplottereita, vain yksi toimii langattoman verkon isantana.
Katso lisatietoja karttaplotterin kayttdoppaasta.

3 Valitse karttaplotterissa Asetukset > Viestinta > Langattomat laitteet > Garmin-keulamoottori > Aloita.
4 Siirry pariliitostilaan painamalla keulamoottorin nayttépaneelissa olevaa ()-painiketta kolme kertaa.

Keulamoottorin &>-merkkivalo palaa sinisend, kun keulamoottori etsii yhteytta karttaplotteriin. Valo muuttuu
vihredksi, kun yhteys on muodostettu.

Kartassa nakyy vahvistus, kun yhteys on muodostettu.

5 Kun karttaplotterin ja keulamoottorin valinen yhteys on valmis, ota karttaplotterissa kayttoon keulamoottorin
palkki, jotta voit ohjata moottoria.

Tarkista taydelliset kayttoohjeet uusimmasta karttaplotterin kdayttoopasversiosta.

Yhteyden muodostaminen Garmin kelloon

Keulamoottorin voi yhdistaa langattomasti yhteensopivaan Garmin kelloon, jotta keulamoottoria voi hallita
kellon Trolling Motor-sovelluksella.

HUOMAUTUS: tarkistamalla yhteensopivien Garmin laitteiden luettelon osoitteesta garmin.com/force_kraken
/compatible voit varmistaa, etta kellosi tukee keulamoottoria.

Kun yhdistat keulamoottorin kelloon ensimmaisen kerran, sinun on pariliitettava kello ja moottori. Pariliittdmisen
jalkeen kello muodostaa yhteyden moottoriin automaattisesti, kun moottori on kaynnissa ja toiminta-alueella.

1 Varmista, etta keulamoottori on kdynnissa ja kaukosaadin on yhdistetty siihen.

Tuo yhteensopiva Garmin kello enintdén 3 metrin (10 jalan) padhén keulamoottorista.

Paina kellon MENU-painiketta pitkaan.

Valitse Anturit ja lisalaitteet > Lisaa uusi > Trolling Motor.

Siirry pariliitostilaan painamalla keulamoottorin ndyttépaneelissa olevaa (\)-painiketta kolme kertaa.

pu palaa sinisena keulamoottorin nayttopaneelissa, kun keulamoottori hakee yhteytta. Kuvake muuttuu
vihredksi, kun yhteys on muodostettu.

6 Vahvista kellossa ja yhdistetyssa kaukosaatimessa nakyva pariliitoskoodi.

Voit avata keulamoottorin saatimet painamalla START-painiketta ja valitsemalla suoritus- ja sovellusluettelosta
Trolling Motor.

a b~ WDN

Ohjelmistopaivitykset

Osoitteessa garmin.com/support/software/marine.html on lisatietoja Garmin veneilylaitteiden uusimmista
ohjelmistopaivityksista.
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Ohjelmiston paivittaminen ActiveCaptain sovelluksella
Osoitteessa garmin.com/videos/trolling_motor_update/ voit katsoa videon ohjelmistopaivityksesta.

HUOMAUTUS

Ohjelmistopaivitykset saattavat olla suuria tiedostoja. Operaattorin normaalit datarajoitukset ja -maksut ovat
voimassa. Pyyda operaattorilta lisatietoja datarajoituksista tai -maksuista.

Asennus voi kestaa useita minuutteja.

HUOMAUTUS: kun aiot paivittda keulamoottorin, yhdista mobiililaite suoraan keulamoottorin Wi-Fi verkkoon
ActiveCaptain sovelluksella.

1 Madérita keulamoottori tarvittaessa kaytettdvaksi ActiveCaptain sovelluksen kanssa (Yhdistdminen
mobiililaitteeseen ActiveCaptain sovelluksella, sivu 21).

2 Yhdista mobiililaite keulamoottorin Wi-Fi verkkoon.

Kun yhdistat keulamoottorin Wi-Fi verkkoon, sovellus saa tarvittavat tiedot asianmukaisten
paivitystiedostojen lataamista varten.

Avaa ActiveCaptain sovellus.

Katkaise mobiililaitteen yhteys keulamoottorin Wi-Fi verkkoon.

Yhdista mobiililaite Internetiin.

Valitse ActiveCaptain sovelluksessa Omat veneilylaitteet > Lataa.

HUOMAUTUS: paivityksen latausvaihtoehto nakyy ainoastaan, jos laitteeseen on saatavilla
ohjelmistopaivitys.

ActiveCaptain sovellus lataa paivityksen mobiililaitteeseen.

7 Yhdista mobiililaite uudelleen keulamoottorin Wi-Fi verkkoon.

Paivitys siirtyy keulamoottoriin. Se voi kestaa enintdan 30 minuuttia. Moottorin nopeuden merkkivalot
keulamoottorin ndyttopaneelissa alkavat vilkkua, mika tarkoittaa, etta ohjelmisto paivittyy.

HUOMAUTUS: jos siirto on valmis, mutta keulamoottorin nayttopaneelin valot eivat ala vilkkua, tee paivitys
sammuttamalla keulamoottori ja kdynnistamalla se uudelleen.

8 Varmista, etta kaukosaadin on kaynnissa ja yhdistetty.

(=)0 4 B V3]

Kun keulamoottorin ohjelmistopadivitys on valmis ja kaukosaatimeen on saatavilla péivitys, nopeuden
merkkivalot vilkkuvat ja kaukosdatimessa alkaa laskenta. Laskennan lopuksi kaukosaatimessa nakyy &5,
kun kaukosaadin paivittyy. Se voi kestaa enintdaan 5 minuuttia.

9 Varmista, etta poljin on kdynnissa ja yhdistetty.

Kun keulamoottorin ohjelmistopaivitys on valmis ja polkimeen on saatavilla paivitys, polkimen merkkivalo
palaa violettina, kun poljin paivittyy. Kun merkkivalo sammuu, péivitys on valmis.
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Poljin
Keulamoottoria voi hallita polkimella (myyd&an erikseen).

HUOMAUTUS: peruutusominaisuuden kayttéonotto saattaa edellyttaa keulamoottorin ohjelmiston paivittamista
(Ohjelmistopdivitykset, sivu 22).
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Painamalla pitkdan voit kaynnistaa potkurin asetetulla nopeudella.
Vapauttamalla voit sammuttaa potkurin.

Kaantamalla valitsinta poispain itsestdsi voit lisata potkurin tai vakionopeussaatimen
nopeutta.

Kaantamalla valitsinta itseesi pain voit vahentaa potkurin tai vakionopeussaatimen
nopeutta.

HUOMAUTUS: nopeusvalitsin ei ole kaytdssa, kun ankkurilukitus on kaytossa.

Kaanna moottoria mydtapaivaan painamalla poljinta varpailla.
Kaanna moottoria vastapaivaan painamalla poljinta kantapaalla.

HUOMAUTUS: kun ankkurilukitus tai kulkusuunnan pito on kaytossa tai seuraat reittia,
kaantamalla poljinta tai painamalla painiketta voit jatkaa manuaalista ohjausta potkurin
aiemmalla nopeudella.

lImaisee polkimen tilan (Tilan merkkivalo, sivu 26).

Painamalla kerran voit ottaa potkurin kdyttoon tai poistaa sen kaytosta (Potkurin kdynnis-
tdminen ja sammuttaminen, sivu 10).

Painamalla kahdesti voit poistaa kdytosta minka tahansa automaattiohjauksen toiminnon
(jos se on kaytossa), pysayttaa potkurin seka siirtya ajo- ja peruutusvaihteen valilla
(Peruuttaminen, sivu 16).

Painamalla kerran voit asettaa ja sailyttda nykyisen kulkusuunnan (Kulkusuunnan yllépito,
sivu 15).

Painamalla uudelleen voit poistaa kaytosta kulkusuunnan pidon, pysayttaa potkurin ja
jatkaa manuaalista ohjausta.

Painamalla kahdesti voit poistaa kaytosta minka tahansa automaattiohjauksen toiminnon
(jos se on kaytossa), pysayttaa potkurin seka siirtya ajo- ja peruutusvaihteen valilla
(Peruuttaminen, sivu 16).

VIHJE: painikkeen voi poistaa kaytosta painamalla sita kuudesti. Sen voi ottaa takaisin
kayttoon painamalla sita uudelleen kuudesti.

Painamalla voit ottaa kaytt6on ankkurilukituksen. Ankkurilukitus sailyttaa sijainnin keula-
moottorin avulla (Sijainnin séilyttdminen, sivu 15).

Painamalla uudelleen voit poistaa kaytosta ankkurilukituksen ja palata edelliseen ohjaus-
tilaan.

VIHJE: painikkeen voi poistaa kaytosta painamalla sitad kuudesti. Sen voi ottaa takaisin
kayttoon painamalla sita uudelleen kuudesti.

Poljin
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Paristojen asettaminen paikoilleen

Polkimessa voi kadyttaa kahta AA-alkali-, NiMH- tai litiumparistoa (ei mukana). Saat parhaan tuloksen
kayttamalla litiumparistoja.

1
2

3
4

Nosta polkimen etuosa mahdollisimman yl6s.
Purista paristolokeron kantta (1) molemmilta puolilta ja irrota se vetamalla.

Aseta kaksi AA-paristoa paikoilleen oikeinpdin.
Aseta paristolokeron kansi paristojen paalle ja paina, kunnes molemmat reunat napsahtavat paikoilleen.

Polkimen pariliitos

1
2

Kaynnista keulamoottori.

Siirry pariliitostilaan painamalla keulamoottorin nayttdpaneelissa olevaa () -painiketta kolme kertaa.
pud palaa sinisena keulamoottorin nayttopaneelissa, kun keulamoottori etsii yhteytta.

Tuo poljin enintddn 1 metrin (3 jalan) paahan keulamoottorin ndyttopaneelista.

Liita poljin virtalahteeseen virtajohdolla tai kdynnista se asettamalla paristot.

Kun olet kaynnistanyt polkimen, paina 30 sekunnin kuluessa 3 -painiketta pitkaan, kunnes polkimen tilan
merkkivalo syttyy sinisena.

Vapauta 3’,

Polkimen tilan merkkivalo palaa sinisend, kun poljin etsii yhteytta. Valo sammuu, kun pariliitos

keulamoottoriin on valmis.

2 muuttuu vihresdksi keulamoottorin nayttopaneelissa, kun yhteys on muodostettu.

Tilan merkkivalo

Polkimen merkkivalo ilmaisee polkimen tilan.

Syttyy vihreana Poljin kaynnistyy.

Syttyy ja vilkkuu sinisena

Poljin muodostaa pariliitosta. Merkkivalo sammuu, kun pariliitos on valmis tai
pariliitosprosessi aikakatkeaa ilman yhteyden muodostamista.

Vilkkuu vihreana, kun painik- | Poljin on yhteydessa keulamoottoriin ja |ahettda painettavan painikkeen
keita painetaan komentoa.

Vilkkuu punaisena, kun painik-
keita painetaan

Poljin ei ole yhteydessa keulamoottoriin.

Ei pala

Merkkivalo on sammuksissa, kun poljin on yhteydessa keulamoottoriin mutta
ei laheta komentoja. Tama saastaa paristojen virtaa.
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Polkimen automaattiohjauspainikkeiden poistaminen kaytosta
Tarkista ennen polkimen automaattiohjauspainikkeiden poistamista kaytosta, etta polkimeen on kytketty virta.
Polkimen Kulkusuunnan pito -painikkeen (:) ja Ankkurilukitus-painikkeen (:ﬁ) voi poistaa kaytosta erikseen, jotta
niitd ei paineta vahingossa.

Poista painike kaytosta painamalla sita nopeasti kuusi kertaa.

Tilan merkkivalo palaa punaisena 1 sekunnin ajan, mika tarkoittaa, etta painike on poistettu kaytosta.

VIHJE: ota painike takaisin kaytt6on painamalla sita nopeasti kuusi kertaa. Tilan merkkivalo palaa vihreana 1
sekunnin ajan, mika tarkoittaa, etta painike on kaytossa.

Huoltotarpeet ja -aikataulu

Kun moottoria on kaytetty suola- tai murtovedessd, se on huuhdeltava kokonaan puhtaalla vedella ja sen
pintaan on levitettava vesipohjaista silikonisuihketta pehmealla liinalla. Valta veden suihkuttamista rikiputken
suojusta kohti, jotta vesi ei pdadse sen sisaan aiheuttamaan vikoja.

Jotta takuu pysyy voimassa, tarvitaan tiettyja rutiinihuoltotoimia, kun moottoria valmistellaan kauteen. Jos
kuljetat moottoria kuivissa ja polyisissa ymparistoissa, kuten sorateilld, tee nama toimet tavallista useammin
kauden aikana.

Katso huolto-ohjeet ja vaihto-osien tiedot kenttdhuolto-oppaasta osoitteessa garmin.com/manuals/force
_kraken_trolling_motor.

- Tarkista kierrekaapeli (1) kulumien varalta ja vaihda se tarvittaessa..
- Tarkista ja puhdista virtajohdot (2).
- Rasvaa sarana () veneilyyn tarkoitetulla rasvalla (Saranan voiteleminen, sivu 28)

- Puhdista ja rasvaa siilytys- ja kdyttosalvan poljin @) (Lukitusmekanismin puhdistaminen ja rasvaaminen,
sivu 29) ja salvan tanko.

- Puhdista tai vaihda potkurin moottorin anodit &) (Anodien huoltaminen, sivu 29).
+ Irrota potkurista siihen mahdollisesti takertuneet siimat ja muu ylimaarainen materiaali.
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Saranan voiteleminen

Sarana helpottaa moottorin siirtdmista sailytys- ja kayttdasennon valilla. Voitele sarana tarvittaessa.
1 Varmista, ettd moottori on kdyttdasennossa.

2 Etsi kaksi saranapistetta @

3 Leviti tarttumatonta kuivavoiteluainetta saranapisteisiin ja liikkuvien osien vileihin (2) ja anna sen kuivua
tuotteen mukana toimitettujen ohjeiden mukaisesti.

4 Siirra moottoria sailytysasennosta kayttoasentoon ja takaisin useita kertoja, jotta voiteluaine leviaa.
5 Lisaa voiteluainetta tarvittaessa ja toista edellista vaihetta.
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Lukitusmekanismin puhdistaminen ja rasvaaminen

HUOMAUTUS: tama kannattaa tehda siten, ettd moottori on sailytysasennossa.
1 Aseta moottori sdilytysasentoon, jotta paaset kasiksi lukitusmekanismeihin Q.

Poista lika ja kertymat kaikista lukitusmekanismin kanavista.

Levita lukitusmekanismiin ja kanaviin synteettista tai veneilyyn tarkoitettua yleisrasvaa.

Liikuta salpaa manuaalisesti monta kertaa, jotta mekanismi liilkkuu kanavissa ja levittaa niihin rasvaa.
Lisda rasvaa tarvittaessa ja toista edellista vaihetta.

Poista lika ja kertymat salpakiinnityksesta @).

g b WN

7 Levita synteettista tai veneilyyn tarkoitettua yleisrasvaa salpakiinnitykseen seka telineen vinoihin pintoihin ja
kiinnityspaikkoihin, jotta lukitusmekanismi liukuu kiinnitykseen sujuvasti.

Anodien huoltaminen

Valta vakavia vammoja tai kuolema irrottamalla moottori aina akusta, ennen kuin kasittelet potkuria, potkurin
moottoria, sahkaliitantoja tai sahkolaitteiden koteloita.

Suoja-anodit suojaavat moottorin osia korroosiolta. Ne on tarkistettava ja puhdistettava tai tarvittaessa
vaihdettava joka kaudella. Vaihtoanodeja voi ostaa Garmin jalleenmyyjalta tai osoitteesta garmin.com .
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Potkurin anodin huoltaminen

1 Loysaa potkurin paassa oleva mutteri 15 mm:n (°/4 tuuman) hylsyavaimella.
2 Irrota potkuri ja siirrd mutteri, lukituslaatta ja litted aluslaatta sivuun.

3 Irrota anodi ja tutki se ().

4 Valitse vaihtoehto:
+ Jos anodi on vahintaan puolet alkuperaisesta koostaan, puhdista se terasharjalla tai hiomapaperilla.

HUOMAUTUS

Irrota anodi moottorista, ennen kuin puhdistat sen terasharjalla tai hiomapaperilla. Anodin puhdistaminen kiinni
moottorissa saattaa vioittaa moottoria, kiihdyttda korroosiota ja lyhentaa moottorin kayttoikaa.

+ Jos anodi on alle puolet alkuperaisesta koostaan, havita se ja osta uusi anodi.

5 Aseta puhdistettu tai uusi anodi takaisin potkurin moottorin rikiputkeen ja kiinnita se littedn aluslaatan,
lukituslaatan ja mutterin avulla.

6 Kiinnita potkuri kiristamélla mutteri 15 mm:n (°/1 tuuman) hylsyavaimella tiukkuuteen 16.27 N-m (12 Ibf-ft).
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Karkikartion anodin huoltaminen

HUOMAUTUS: vuoden 2024 jalkeen valmistetuissa keulamoottoreissa anodi on kiinni kahdella ruuvilla potkurin

moottorin kotelossa. Jos korvaavassa anodissa on kaksi reikad, mutta potkurin moottorissa yksi, voit asentaa
uuden anodin yhdella ruuvilla ja havittaa toisen.

1 Irrota 4 mm:n kuusiokoloporanteralla tai -jakoavaimella nelja ruuvia, joilla kolin kanta on kiinni moottorin
alaosassa.

2 Irrota 3 mm:n kuusiokoloporanteralla tai -jakoavaimella ruuvi, jolla kaikuanturi ja kérkikartio ovat kiinni
moottorin alaosassa.

3 Irrota karkikartio moottorin etuosasta irrottamalla ruuvit 4 mm:n kuusiokoloporanteralla tai -jakoavaimella.
4 Irrota anodi (1) moottorin etuosasta 3 mm:n kuusiokoloporanterilli tai jakoavaimella.

141
5 Tutki anodi ja toimi:
+ Jos anodi on vahintaan puolet alkuperaisesta koostaan, puhdista se terasharjalla tai hiomapaperilla.
+ Jos anodi on alle puolet alkuperaisesta koostaan, havita se ja osta uusi anodi.
6 Kiinnita uusi tai puhdistettu anodi potkurin moottoriin yhdella tai kahdella ruuvilla.

HUOMAUTUS: jos potkurin moottorissa on kaksi kiinnityskohtaa anodille, kiinnita anodi aina kahdella
ruuvilla.

7 Asenna karkikartio takaisin ja kiinnita se kahdella ruuvilla potkurin moottorin etupuolelle.
8 Kiinnita kaikuanturi ja karkikartio takaisin potkurin moottorin alaosaan ruuvilla.
9 Asenna kolin kanta takaisin potkurin moottorin alaosaan.

Huoltotarpeet ja -aikataulu
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Keulamoottori

Paino (moottori, teline ja

kaapelit)

Paino (vakain)
Kayttolampdotila

Sailytyslampatila

Materiaali

Vesitiiviys

Kompassin turvavali
Virtajohdon pituus
Tulojannite

Tulovirta

Virrankatkaisin (ei
mukana)

Virran enimmaéiskaytto (36

Vdc): 60 A

Radiotaajuus

Tekniset tiedot

48 tuuman valkoinen malli: 22,6 kg (50 paunaa)
48 tuuman musta malli: 23,2 kg (51 paunaa)

63 tuuman valkoinen malli: 24 kg (53 paunaa)
63 tuuman musta malli: 24,5 kg (54 paunaa)

75 tuuman valkoinen malli: 24,5 kg (54 paunaa)
75 tuuman musta malli: 25,4 kg (56 paunaa)

90 tuuman valkoinen malli: 25 kg (55 paunaa)
90 tuuman musta malli: 25 kg (55 paunaa)

110 tuuman valkoinen malli: 26,2 kg (58 paunaa)
110 tuuman musta malli: 26,2 kg (58 paunaa)

0,66 kg (1,45 paunaa)
~5-40 °C (23-104 °F)
-40-85 °C (-40-185 °F)

Teline ja moottorin kotelo: alumiini
Rikiputken suojus, nayttopaneeli ja sivupaneelit: muovi
Moottorin rikiputki: lasikuitu

Rikiputken suojus: IEC 60529 IPX53
Ohjausmoottorin kotelo: IEC 60529 IPX74
Nayttdpaneelin kotelo: IEC 60529 IPX74
Potkurin moottorin kotelo: IEC 60529 IPX8°

61 cm (2 jalkaa)
1,2 m (4 jalkaa)
20-45 Vdc

60 A (jatkuva)

Vahintaan 42 VDC, sopii 60 A (jatkuva)

HUOMAUTUS: jos kayttélampotila on korkeampi tai virtapiiri jaetaan muiden
laitteiden kanssa, voit suojata jarjestelmaa kayttamalla virrankatkaisinta, jonka
ampeerimaara on suurempi (enintddn 90 A). Ennen kuin vaihdat ampeerimaaral-
taan suurempaan virrankatkaisimeen, varmista etta veneesi on veneiden kytken-
tastandardien mukainen.

Virta katkaistuna: 72 mW
Taysiteho: 2160 W

Enintdan 2,4 GHz (nimellinen 17,4 dBm)

3 Kesté&a altistumisen vedelle kaikista suunnista (esimerkiksi sateelle).
4 Kestaa satunnaisen upottamisen enintaan 1 metrin syvyiseen veteen enintdan 30 minuutiksi.
5 Kest4é jatkuvan upottamisen enintddn 3 metrin syvyiseen veteen.
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Mitat sailytysasennossa

Kohde 48 tuuman malli

63 tuuman malli

75 tuuman malli 90 tuuman malli 110 tuuman malli

@ 156 cm (61 194,1 cm (76 224,8 cm (88 262,68 cm (103 313,48 cm (123
7/16 tuumaa) 7/16 tuumaa) 1/, tuumaa) 3/g tuumaa) 3/¢ tuumaa)
@ 26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10
5/16 tuumaa) 5/16 tuumaa) 5/16 tuumaa) 5/16 tuumaa) 5/16 tuumaa)
@ 1,7 cm 1,7 cm 1,7 cm 1,7 cm 1,7 cm
(M/4¢ tuumaa) ("/4¢ tuumaa) ("/46 tuumaa) ("/4¢ tuumaa) ("/4¢ tuumaa)
@ 20,7 cm (8 20,7 cm (8 20,7 cm (8 20,7 cm (8 20,7 cm (8
1/¢ tuumaa) /g tuumaa) 1/ tuumaa) 1/ tuumaa) /g tuumaa)
@ 130,2 cm (51 168,3 cm (66 206,4 cm (81 236,88 cm (93 287,68 cm (113
5/16 tuumaa) 1/, tuumaa) 1/4 tuumaa) 1/4 tuumaa) 1/, tuumaa)

Tekniset tiedot
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Mitat kayttoasennossa

48 tuuman malli

48,6 cm
(19 /g tuumaa)®

63 tuuman malli

48,6 cm
(19 /g tuumaa)®

75 tuuman malli

48,6 cm
(19 /g tuumaa)®

90 tuuman malli

48,6 cm
(19 /g tuumaa)®

110 tuuman
malli

48,6 cm (19
1/g tuumaa)®

46 cm (18
1/g tuumaa)

46 cm (18
1/g tuumaa)

46cm (18
1/ tuumaa)

46 cm (18
1/g tuumaa)

46 cm (18
1/g tuumaa)

87,95 cm (34
5/g tuumaa)

126 cm (49
5/g tuumaa)

156,5 cm (61
5/g tuumaa)

194,6 cm (76
5/g tuumaa)

245,4 cm (96
5/g tuumaa)

® @O

107,32 cm
(42 /4 tuumaa)®

145 cm
(57 /4 tuumaa)®

1759 cm
(69 /g tuumaa)®

213,7 cm
(84 /g tuumaa)®

264,5cm (104
/¢ tuumaa)®

[}

6 Kayttdasennossa enimmaissyvyydessa.
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Kohde Kaikki mallit

@ 61,2 cm (24 /g tuumaa)
@ Kaikuanturin kanssa: 42,7 cm (16 13/, tuumaa)
lIman kaikuanturia: 41,2 cm (16 /4 tuumaa)

@ 24,6 cm (9 /46 tuumaa)

Moottorin tyontovoima- ja virrankulutustiedot

Naista taulukoista ndet kaasun tason, lahtétehon ja moottorin virrankulutuksen keskindisen suhteen. Arvot on
keratty 1ISO13342-testimaarityksen mukaan kayttaen tehokasta Garmin potkuria suhteellisen tyynessa vedessa
ja moottori kdyttdasennossa riittdvan syvallg, jotta siihen ei paédse ilmaa, ja kayttden toleransseja +22 N (5 Ibf) ja
+5 A. Jannitetasot on mitattu keulamoottorin virtajohdon liitanndista.
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25,6 Vdc:n virtalahde 38,4 Vdc:n virtalahde
Potkurin nopeusasetus

Tyonto (paunaa) Tyonto (N) Virta (A) Tyonto (paunaa) | Tyonto (N) Virta (A)

20 90,0 400,3 58,9 1147 510,1 55,9
19 81,7 363,3 50,0 86,7 385,5 36,6
18 743 330,7 43,1 797 354,4 317
17 68,0 302,5 37,5 72,0 320,3 272
16 617 274,3 32,0 65,0 289,1 23,1
15 55,3 246,1 273 59,3 263,9 19,7
14 50,0 2224 232 53,0 235,8 16,6
13 44,0 195,7 19,4 47,0 209,1 13,8
12 39,0 1735 16,1 40,7 180,9 11,3
11 34,0 151,2 13,3 36,0 160,1 9,3
10 29,7 132,0 10,8 307 136,4 75
9 26,0 1157 8,7 26,0 1157 58
8 22,0 97,9 6,9 22,7 100,8 46
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 35
6 15,0 66,7 4,1 15,0 66,7 2,6
5 12,0 53,4 3,1 11,7 51,9 1,9
4 97 43,0 22 9,0 40,0 1,4
3 7,0 31,1 1,5 7,0 31,1 09
2 5,0 222 1,0 5,0 222 0,6
1 37 16,3 0,6 3,0 13,3 03
-1 1,0 44 0,2 1,0 44 0,2
-2 2,0 89 08 2,3 10,4 0,5
-3 50 22,2 1,9 5,0 222 1,4
-4 8,0 356 4,0 9,0 40,0 2,8
-5 9,3 415 49 13,3 59,3 5,2
-6 11,0 489 5,8 15,3 68,2 6,4
-7 12,7 56,3 7,0 17,3 77,1 7.6
-8 14,7 652 8,5 19,3 86,0 9,0
-9 15,7 69,7 9,9 21,0 93,4 10,4
-10 17,3 77,1 11,6 24,0 106,8 12,4
~11 19,3 86,0 138 26,3 117,1 14,7
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25,6 Vdc:n virtalahde 38,4 Vdc:n virtalahde
Potkurin nopeusasetus

Tyonto (paunaa) Tyonto (N) Virta (A) Tyonto (paunaa) | Tyonto (N) Virta (A)

=12 21,7 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
-13 23,7 1053 18,8 32,0 142,3 20,0
-14 26,0 1157 21,8 353 157,2 23,6
-15 28,0 124,6 25,2 39,0 173,5 274
-16 31,0 137,9 29,3 44,0 195,7 32,1
=17 34,3 152,7 34,1 48,0 2135 37,3
-18 S8 166,1 394 52,3 232,8 429
-19 41,0 1824 45,7 51,7 229,8 50,1
-20 48,0 2135 57,4 62,3 2773 55,1

HUOMAUTUS: negatiiviset potkurin nopeusarvot liittyvat potkurin kayttamiseen peruutusvaihteella
(Peruuttaminen, sivu 16).

Kaukosaadin

Mitat (LxKxS) 152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, tuumaa)

Paino 109 g (3,8 unssia) ilman paristoja

Materiaali Lasikuitutaytteinen nailon

Nayton tyyppi Auringonpaisteessakin luettava, transflektiivinen MIP (memory-in-pixel)
Nayton tarkkuus 240 x 240 kuvapistetta

Nayton koko (halkaisija) 30,2 mm (13/46 tuumaa)

Kayttolampatila -15-55°C (5-131 °F)

Séilytyslampatila -40-85°C (-40-185 °F)

Pariston tyyppi 2 AA-paristoa (eivat sisélly pakkaukseen)
Paristonkesto 240 tuntia, tavallinen kaytto
Radiotaajuus 2,4 GHz (nimellinen 10,0 dBm)

Vesitiiviys IEC 60529 IPX7/

Kompassin turvavali 15 cm (6 tuumaa)

7 Kestd4 satunnaisen upottamisen enintddn 1 metrin syvyiseen veteen enintaén 30 minuutiksi.
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poljin

Mitat (P x L x K)
Paino
Kayttolampdtila
Sailytyslampdtila
Vesitiiviys
Materiaali
Tulojannite
Nimellistulojannite
Tyypillinen tulovirta
Enimmaistulovirta
Sulake (virtajohdossa)
Virtajohdon pituus
Pariston tyyppi
Paristonkesto
Radiotaajuus

Kompassin turvavali

303 x 221 x 110 mm (115/4¢ x 811/16 x 4 5/14 tuumaa)
1,8 kg (4 paunaa)

-15-55°C (5-131 °F)

-40-85 °C (-40-185 °F)

IEC 60529 IPX7

Muovi

10-45 Vdc

12/24/36 Vdc

<1 mA (12 Vdc)

10 mA (12 Vdc)

2 A, mini blade -tyyppinen

2 m (6,6 jalkaa)

Kaksi AA-paristoa (alkali, NiMH tai litium, ei mukana)
Vahintaan 1 vuosi

2,4 GHz (nimellinen 0,72 dBm)

60 cm (2 jalkaa)

Verkkoliitannat ja -palvelut

Wi-Fi yhdistetty laite voi kayttaa seuraavia verkkoliitdntoja ja -palveluja. Nama liitdnnat ja palvelut ovat
oletusarvoisesti kdytdssa, niita ei voi poistaa kaytosta ja niita tarvitaan, jotta laitteisto toimii oikein.

Garmin palvelut
DHCP
HTTP
mDNS
Telnet

HUOMAUTUS: kun yhdistat laitteen verkkoon, yksityiset tiedot synkronoidaan juuri lisatyn laitteen kanssa.
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