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Alustamine

Toote hoiatused ja muu olulise teabe leiad toote karbis olevast juhendist Tadhtis ohutus- ja tootealane teave.

Ara kaita mootorit, kui propeller asub veest véljas. Kokkupuude péorleva propelleriga vdib pdhjustada raske
kehavigastuse.

Ara kasuta mootorit kohas, kus sul vdi ménel teisel isikul vdib olla kokkupuude péérleva propelleriga, mis véib
pbhjustada raskeid vigastusi.

Soiduki ohutu ja mdistliku kasutamise eest vastutab juht. Veomootori autopiloodi funktsioonid on t66vahendid,
mis aitavad paati juhtida. Need ei vabasta kohustusest paati ohutult juhtida. Valdi navigeerimisohte ja ara jata
mootori juhtnuppe jarelvalveta.

Opi autopiloodi funktsioone kasutama rahulikul ja ohutul veel.

Ole ettevaatlik, kui tootava veomootori laheduses on muid ohtlikke objekte, nagu puud, madalikukivid,
sadamasillad, kuhjad ja muud paadid.

Tosiste kehavigastuste voi surma drahoidmiseks lahuta alati mootor ja aku enne, kui alustad propelleri,
propellerajamiga mootori, elektrilihenduste voi elektroonikaseadmete limbriste kasitsemist véi nendega
t6dtamist.

/\ ETTEVAATUST
Veomootori tootades hoia kaugjuhtimispult alati endaga kaasas. Kui veomootor tuleb mingil pdhjusel vahetada
vdi selle kasutamine peatada, vajuta propelleri peatamiseks puldil &, vajuta jalgpedaali v6i vajuta hoidikul ().

Autopiloodi funktsioonide kasutamisel ole valmis ootamatuks peatumiseks, kiirendamiseks ja pooramiseks.

Mootori hoiuasendisse voi sealt vélja liigutamisel on kinnijaamis- vdi muljumisoht, millega voib kaasneda
kehavigastus.

Mootori hoiuasendisse vdi sealt valja liigutamisel hoia kindlalt tasakaalu ja po6ra tahelepanu mootori imber
olevatele libedatele pindadele. Tasakaalu kaotamine hoiuasendisse voi sealt vilja liigutamisel vdib vigastusi
pdhjustada.

Mootori paigalseisuasendist tooasendisse viimine
1 Libista sligavuse reguleerimise krae mootori korpusest eemale.
2 Riivi(@) vabastamiseks hoia pedaali all.

3 Libista mootor vilja (2), vabasta pedaal ning seejarel tdsta mootorit aeglaselt (® tovasendisse.
4 Mootori tooasendisse lukustamiseks liikka vajaduse korral toend eest.

TEATIS
Stigavuse kohandamise mehhanism on lukustatud roolimasinaga joonduma ja peaks sellega mootori
tooasendisse seadmisel automaatselt joonduma. Juhusliku juhtimismanodvri valtimiseks kontrolli enne
mootori kasutamist takistusi, mis vdivad takistada osade diget joondumist.

Alustamine



Veomootori siigavuse seadistamine

1 Tosta mootor liles.
2 Vabasta mootori toendi krae.

3 Veomootori siigavuse vahendamiseks vdi suurendamiseks libista kraed.
4 Pinguta krae kinni.

5 Sigavuse kontrollimiseks sea mootor té6asendisse.

6 Oige siigavuse maaramiseks korda vajaduse korral seda protseduuri.

2 Alustamine



Mootori tooasendist hoiuasendisse viimine
1 Riivi @) vabastamiseks hoia pedaali all.

MARKUS. mootor peaks pd6rlema lilestdstmiseks automaatselt naitajale 90°. Propelleri ilestdstukiilje saab
konfigureerida satete meniiis.

2 Kalluta toendit tahapoole () ja seejdrel tdsta mootor aeglaselt iiles, kallutades samal ajal toendi
horisontaalasendisse.

3 Libista mootor mootorihoidikusse, kuni see lukustub llestdostetud asendisse @

Mootori kindlalt kohale lukustamiseks liikka piki volli edasi ja seejarel tdmba volli taies pikkuses tagasi. Kui
mootor ei ole hoiuasendisse kindlalt lukustatud, voib rasketes veeoludes v&i haagisel vedamise ajal mootor
ootamatult tddasendisse minna, mis vdib pohjustada vara kahjustumist voi tdsiseid kehavigastusi.

Stigavuse reguleerimise krae tuleb asetada mootori alusele voimalikult [ahedale. Vastasel juhul vdib veomootor
ootamatult tddasendisse minna, mis vdib pohjustada vara kahjustumist vdi tdsiseid kehavigastusi.

4 Kui see on paigaldatud, kinnita mootori toend stabilisaatorisse.

Kasutamine

Veomootori iga funktsioon on juhitav kaasasoleva kaugjuhtimispuldi abil (Kaugjuhtimispult, lehekiilg 7).
Lisaks kaugjuhtimispuldile saab veomootori Force Kraken teatud funktsioone juhtida jargmiste abil:
pedaal (Pedaal, lehekiilg 23) (ei kuulu tootekomplekti).

mobiilseade rakendusega ActiveCaptain® (Mobiilseadme (ihendamine rakendusega ActiveCaptain,
lehekiilg 21).

thilduv Garmin® kaardiplotter (Kaardiplotteri ihendamine, lehekdilg 21).
tihilduv Garmin kell (Garmin kellaga (ihenduse loomine, lehekiilg 22).

Uksikasjaliku teabe saamiseks veomootori juhtimise kohta kella véi kaardiplotteri abil tutvu vastava seadme
kasutusjuhendiga.
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Veomootori ekraanipaneel

/\ ETTEVAATUST
Hoia suured metallesemed (nagu t6oriistakast) mootori kasutamise ajal ekraanipaneelist eemal. Suured

metallesemed vdivad hairida magnetkompassi, mdjutada sisseehitatud autopiloodi talitlust ja pdhjustada
kehavigastuste voi varalise kahju ohtu.

Veomootori kinnituse ekraanipaneelil esitatakse olulist teavet.

MARKUS. ekraanipaneeli taustavalgus reageerib iimbritseva valgustusoludele ning muutub pimedas
automaatselt tuhmimaks.

¢

o
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Kiirus

Veomootori aku
olek

13
b
oti‘,

Roheline: edasikaigu kiirus.

Punane: tagasikaigu Kiirus.

Tulpade arv néaitab propelleri voi kiirushoidiku kiirust (Veomootori kiiruse seadistamine,
lehekiilg 10).

MARKUS. tagasikaigu funktsiooni véimaldamiseks vaib vajalik olla veomootori tarkvara
uuendamine (Tarkvarauuendused, lehekiilg 22).

MARKUS. tagasikaiguga sbites tekitab mootor rohkem miira, veab nérgemini ja pole
sama tohus kui edasikdiguga soites.

Roheline: mootori akupinge tase on hea.

Kollane: mootori akupinge tase on keskmine.

Punane: mootori akupinge tase on madal.

Vilkuv punane: mootori akupinge tase on kriitiliselt madal.

MARKUS. aku taseme néidikud vastavad pliiakudele ning teist tiiiipi akude, nt liitiumioo-
nakude puhul ei pruugi nende naidud diged olla.

Roheline: mootoril on hea GPS-signaal.
Kollane: mootoril on kehv GPS-signaal.

GPS-signaali olek  Punane: mootori GPS-signaal puudub.

—
<

Mootori olek

O

Toide

-
O
»
Propelleri olek

4

A
Kursihoiu olek

&

Ankruluku olek

Olekunaidik

Roheline: mootor té6tab tavaparaselt.

Punane (p&leb): mootori tarkvara kaivitub.

Punane (vilgub): slisteemiviga.

Sinine: mootor on sidumisreziimis.

Kollane: mootor on taastumisreziimis (tarkvarauuendusteks ja taastamistoiminguteks).

Vajuta mootori sisse- vdi valjaliilitamiseks.

MARKUS. kui veomootor saab vooly, liilitub see vaikimisi automaatselt sisse. Mootori
sisseliilitamiseks pole vaja seda nuppu vajutada. Seda saab seadetes muuta (Veomootori
seaded, lehekiilg 20).

Veomootor liilitub automaatselt valja, kui see on kaks tundi olnud hoiuasendis.

Kui propeller to6tab, vajutage propelleri peatamiseks.
Sidumisreziimi sisenemiseks vajutage kolm korda.

Siittib, kui propeller on aktiivne (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekiilg 10).

Siittib, kui kursihoid on aktiivne (Kursi hoidmine, lehekiilg 15).

Siittib, kui ankrulukk on aktiivne (Asukoha hoidmine, lehekiilg 15).
Vajuta ankruluku sisseliilitamiseks.
Ankruluku valjalilitamiseks hoia.

2> LED margib mootori olekut.

Roheline

Punane

Sinine

Kollane

Tavatoo

Polev: siisteem alglaadib
Vilkuv: stisteemi viga

Sidumisreziim

Taastereziim (tarkvara uuendamiseks ja taastamiseks)
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Paadinina nihe

Paigaldusnurgast sdltuvalt ei pruugi veomootor joonduda paadi keskjoonega. Parimate tulemuste
saavutamiseks tuleks seadistada paadinina nihe.

1 Kasuta kaugjuhtimispulti, reguleeri veomootori nurka @ nii, et see joondub paadi keskjoonega (), osutades
ettepoole.

Vali kaugjuhtimispuldil —_— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Vajuta voorinihke kohandamiseks { v&i ).

Voori nihke maaramiseks vajuta .

Vajadusel korda toimingut.

a b~ WDN
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Kaugjuhtimispult

MARKUS. tagasikaigu funktsiooni véimaldamiseks vaib vajalik olla veomootori tarkvara uuendamine

(Tarkvarauuendused, lehekiilg 22).
m/@)

Kaugjuhtimispult



Nupp ‘ Kirjeldus

OO

Hoia, et kaugjuhtimist sisse ja vilja liilitada.

©

Vajuta kiirushoidiku sisseliilitamiseks ja praegusel lilkumiskiirusel seadistamiseks (SOG) (Kiiruse
sdilitamine, lehekilg 14).
Vajuta uuesti, et kiirushoidik vélja lllitada ja naasta kasitsi kiiruse juhtimise juurde.

=2

Vajuta kaks korda propelleri sissellilitamiseks ja tdiskiirusele viimiseks.
Eelmise propelleri kiiruse ja oleku juurde naasmiseks vajuta uuesti.

@

~

Vajuta kasijuhtimiseks (Veomootori késitsi tiilirimine, lehekilg 10).
Zestide abil tiitirimiseks hoia all (Zestide kasutamine juhtimiseks, lehekiilg 11).

-
-

Vajuta propelleri sisse- v6i véljaliilitamiseks (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekiilg 10).
Vajuta kaks korda, et autopiloot (kui see on aktiivne) valja liilitada, propeller seisata ja edasi- ning
tagasikaigu vahel imberliilituda (Tagasikéik, lehekiilg 16).

Vajuta menliiis liikkumiseks (Meniiiis liikumine, lehekdlg 10).

Mendiis olles mentitielemendi valimiseks vajuta )ja ilma salvestamata tagasi minemiseks vajuta (
Ankrulukus vajuta ankruluku asendi edasi, tagasi, vasakule vdi paremale viimiseks sammuga 1,5 m
(5jalga).

Kursihoidmisel voi kasitsi juhtimisel, vajuta ( ja ) lihekraadise sammuga p&orete jaoks voi jarkjargu-
liseks viiekraadise sammuga juhtimiseks.

Vajuta 4 ja “w kiiruse jarkjarguliseks muutmiseks voi hoia all pidevaks kiiruse muutmiseks.

Kui kiirus on null, vajuta ~w, et liilituda tagasikaigule (Tagasikéik, lehekiilg 16).

| g

Vajuta kursihoiu sisselllitamiseks. Kasutab veomootorit kehtiva kursi sailitamiseks (Kursi hoidmine,
lehekiilg 15).

Vajuta uuesti kursihoiu véljaliilitamiseks, propelleri seiskamiseks ja kasitsi juhtimise taastamiseks.
Hoia all kursi hoidmise seadistamiseks kaugjuhtimispuldiga osutades (Zestide kasutamine kursi
hoidmise reguleerimiseks, lehekiilg 11).

Go

Vajuta ankruluku sisselilitamiseks. Ankrulukk kasutab asukoha hoidmiseks veomootorit (Asukoha
hoidmine, lehekiilg 15).

Vajuta uuesti ankruluku valjalilitamiseks ja eelmise tiilirimisreziimi taastamiseks.

Hoia all ankruluku koha nihutamiseks kaugjuhtimispuldiga osutades (Viibete kasutamine hoitud
asendi seadistamiseks, lehekilg 11).

mmmm  V/ajuta menil avamiseks.

mmmm  Vajuta mendiiist valjumiseks.

9 Vajuta vahepunkti markimiseks.

paiinN

1 kuni 4 Vajuta, et avada nupule maaratud ettevotte Garmin kaardiplotteri otsetee.’

1Vajab iihendust {ihilduva Garmin kaardiplotteriga. Juhiste saamiseks tutvu kaardiplotteri kasutusjuhendiga.

Kaugjuhtimispult



Kaugjuhtimispuldi ekraan

PROP

SOG

4 Heading Hold
A 138°M
PROP | SOG (MPH)

2 |05

Kuvab veomootori todoleku.
Naiteks, kui kasitsijuhtimine on sees, kuvatakse Manual ja kui kursihoidmine on sees, kuvatakse
Heading Hold koos kursihoiu seadepunktiga kraadides.

Kuvab veomootori aku oleku.
Roheline: mootori akupinge tase on hea.
Kollane: mootori akupinge tase on keskmine.
Punane: mootori akupinge tase on madal.
Vilkuv punane: mootori akupinge tase on kriitiliselt madal.
MARKUS. vaikimisi on aku taseme indikaator optimeeritud pliiakude jaoks (Akuhalduse seaded,
lehekiilg 20).
VIHJE: veomootori aku oleku valimust saad muuta nii, et see naitaks ikooni asemel pinge numbrilist
vaartust (Veomootori seaded, lehekiilg 20).
I
Kaugjuhtimispuldi aku taset saad vaadata, kui vajutad nuppu —
Kuvab propelleri oleku.
Valge ja poorlev: propeller tootab edasikaigul.
Punane ja poorlev: propeller té6tab tagasikaigul.?
MARKUS. tagasikaigu funktsiooni véimaldamiseks v&ib vajalik olla veomootori tarkvara uuendamine
(Tarkvarauuendused, lehekiilg 22).
Ei poorle: propeller toimib, kiirus on nulli viidud.
Ei kuvata: propeller ei toimi.

Kuvab veomootori GPS-signaali tugevuse.

Naitab propelleri kiiruse taset (Veomootori kiiruse seadistamine, lehekiilg 10).
Kui propeller to6tab aktiivselt tagasikaigul, ndidatakse kiiruse taset punasena.?

MARKUS. kui mootor kasutab kiirushoidikut, propelleri kiirust ei naidata.

Naitab moddetud kiirust pohja suhtes (SOG).

2Tagasikaiguga sdites tekitab mootor rohkem miira, veab nérgemini ja pole sama téhus kui edasikdiguga sdites.

Kaugjuhtimispult



Meniiiis liikumine
Kaugjuhtimispuldi mentiis liikumiseks vdite kasutada mentii- ja nooleklahve.
Meniili ===,
Erinevate meniilielementide vahel liikkumiseks vajutage « ja _a..
Meniitielemendi valimiseks vajutage ).
Eelmisele meniitielemendile naasmiseks vajutage .
Menidst valjumiseks vajutage = Vi vajutage korduvalt 4, kuni jduate péhikuvale.

Propelleri sisse- ja valjaliilitamine

Ara kasuta mootorit kohas, kus sul vdi mdnel teisel isikul vdib olla kokkupuude péérleva propelleriga, mis vaib
pohjustada raskeid vigastusi.

Ara kaita mootorit, kui propeller asub veest viljas. Kokkupuude pdérleva propelleriga voib pdhjustada raske
kehavigastuse.

1 Vajadusel liiguta veomootor té6asendisse (Mootori paigalseisuasendist t6asendisse viimine, lehekiilg 1).
MARKUS. propeller ei saa sisse liilituda, kui veomootor on paigalseisuasendis.

2 Vajuta kaugjuhtimispuldil < et propeller sisse liilitada.

3 Vajuta uuesti < et propeller vélja lilitada.

Veomootori kiiruse seadistamine
Vajuta kaugjuhtimispuldil a v0i ~ Kiiruse suurendamiseks voi vahendamiseks.
Kasitsireziimis suureneb vdi vaheneb vastaval maaral kaugjuhtimispuldi ekraani véljal PROP naidatud kiirus.

Kiirushoidja reziimis on veomootori kaugjuhtimispuldi ekraanile kuvatud kehtiv sihtkiirus, mis vastavalt
suureneb voi vaheneb.

MARKUS. késitsireziimis ei kaivita kiiruse suurendamine vdi vahendamine automaatselt propellerit. Propelleri
kaivitamiseks pead vajutama kaugjuhtimispuldi nupule <
Taiskiirusele edasi-tagasiliilimine
1 Topeltvajuta kaugjuhtimispuldil =>.
Veomootori propelleri kiirus touseb kahku taiskiirusele.
2 Vajuta =(3, et naasta propelleri eelmisele kiirusele.
VIHJE: taiskiirusel void propelleri kiiruse aeglaseks vahendamiseks vajutada kaugjuhtimispuldil -

Kasitsireziimis saad veomootori liikumissuunda ja kiirust vastavalt vajadusele muuta.
MARKUS. kui veomootori sisse liilitada, on see vaikimisi kasitsireZiimis.
1 Vajaduse korral vajuta valikul .
2 Vajuta voorinihke kohandamiseks valikut € ja ).
VIHJE: v&id kasutada tiitirimiseks ka viipeid (Zestide kasutamine juhtimiseks, lehekiilg 11).

Zestjuhtimine
Veomootoriga suhtlemiseks void kaugjuhtimispulti suunata voi liigutada. Enne, kui saad Zestjuhtimist

kasutada, pead kalibreerima veomootori kompassi (Veomootori kompassi kalibreerimine, lehekiilg 14) ja
kaugjuhtimispuldi kompassi (Kaugjuhtimispuldi kalibreerimine, lehekdlg 12).

10 Kaugjuhtimispult



Zestide kasutamine juhtimiseks

Mootorit saab juhtida kaugjuhtimispuldiga osutades.

1 Vajadusel lllita propeller sisse (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekdilg 10).

2 Hoia all nuppu .

3 Vajutades @, osuta puldiga vasakule vdi paremale, et juhtida pak- vi tlilirpoordi.
4 Juhtimise I6petamiseks lase @ [ahti.

Zestide kasutamine kursi hoidmise reguleerimiseks

Kaugjuhtimispulti liigutades saad reguleerida kursi hoidmist (Kursi hoidmine, lehekiilg 15).
1 Vajadusel liilita propeller sisse (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekiilg 10).

2 Hoia all nuppu 2

3 Osuta kaugjuhtimispuldiga sinnapoole, kuhu tahad kurssi reguleerida.

4 Kursi maaramiseks IaseI lahti.

Viibete kasutamine hoitud asendi seadistamiseks

Ankruluku funktsiooni kasutades saad kaugjuhtimispulti liigutades oma asendit muuta (Asukoha hoidmine,
lehekiilg 15).

1 Vajuta $.

2 Suuna kaugjuhtimispulti selles suunas, kuhu soovid oma asukohta liigutada.
Sinu asukoht nihkub 1,5 m (5 ft) ndidatud suunas.

3 Vabasta :I',

4 Korda toimingut, kuni oled saavutanud soovitud asukoha.

Kaugjuhtimispuldi patareide paigaldamine

Kaugjuhtimispult t66tab kahe AA patareiga (ei kuulu komplekti). Parimad tulemused saavutad
litiumpatareidega.

1 Keera D-rongast vastupdeva ja tomba kaane eemaldamiseks lilespoole.
2 Pane sisse kaks AA patareid, jalgides polaarsust.
3 Pane patarei kaas tagasi ja keera D-réngast paripaeva.

Kaugjuhtimispult
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Trossi iilhendamine
1 Alustades kaugjuhtimise tagakiiljelt sisesta trosi silmus (0 I4bi pilu.

2 Suuna trossi teine ots (2) Iabi silmuse jatdmba pingule.
3 Vajadusel aseta tross kasutamisel kinnitamiseks imber randme.

Kaugjuhtimispuldi kalibreerimine

TEATIS

Kalibreeri elektrooniline kompass dues. Tapsema suunanaidu tagamiseks dra seisa magnetvalja mojutavate
objektide, naiteks sdidukite, hoonete ja 6huelektriliinide Iahedal.

Enne, kui saad mootorit viibetega juhtida, pead kalibreerima kaugjuhtimispuldi kompassi. Kui viiped parast
kalibreerimist korralikult ei toimi, korda toimingut nii tihti, kui vaja.

1 Vali E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Vali Start ja jargi ekraanil esitatavaid juhiseid.

Kaugjuhtimispuldi sidumine
Kaugjuhtimispult on veomootoriga tehases seotud. Kui pead selle uuesti siduma, jargi alltoodud juhiseid.
1 Ldlita veomootor sisse.
2 Sidumisreziimi sisenemiseks vajuta veomootoril kolm korda O.
Oleku LED-signaallamp 2 veomootoril pdleb tihenduse otsimise ajal siniselt.
3 Kaugjuhtimispult peab asuma veomootorist kuni T m kaugusel.
4 Liilita kaugjuhtimispult sisse.
5 Vali kaugjuhtimispuldil — Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Mdne sekundi parast kuvatakse kaugjuhtimispuldil Pairing Complete.
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Taiendava kaugjuhtimispuldi sidumine
Veomootoriga voib samaaegselt ihendatud olla kuni kaks kaugjuhtimispulti.

Teise kaugjuhtimispuldi sidumiseks pead sooritama jargmised toimingud esimest ihendatud kaugjuhtimispulti
kasutades.

1 Lilita veomootor sisse.

2 Vali mootoriga juba lihendatud kaugjuhtimispuldil _— Settings > Remote Control > Pairing > Add
Additional Remote.

3 Aseta taiendav kaugjuhtimispult veomootori ekraanipaneelist kuni 1 m kaugusele.
Lilita tdiendav kaugjuhtimispult sisse.
5 Vali taiendaval kaugjuhtimispuldil —_— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

Esimesel kaugjuhtimispuldil kuvatakse Device Found. Mdne sekundi parast kuvatakse teisel
kaugjuhtimispuldil Pairing Complete.

=N

Autopiloot
- AwWoaws

Soiduki ohutu ja mdistliku kasutamise eest vastutab juht. Veomootori autopiloodi funktsioonid on t66vahendid,
mis aitavad paati juhtida. Need ei vabasta kohustusest paati ohutult juhtida. Valdi navigeerimisohte ja ara jata
mootori juhtnuppe jarelvalveta.

Opi autopiloodi funktsioone kasutama rahulikul ja ohutul veel.

/\ ETTEVAATUST
Autopiloodi funktsioonide kasutamisel ole valmis ootamatuks peatumiseks, kiirendamiseks ja péoramiseks.

Veomootor Force Kraken toetab autopiloodi funktsioone, nagu eelnevalt planeeritud marsruudi jargimine, kursi
hoidmine ja positsiooni hoidmine.

Enne autopiloodi funktsioonide kasutamist tuleb kalibreerida veomootori kompass (Veomootori kompassi
kalibreerimine, lehekiilg 14). Autopiloodi reziimi aktiveerimiseks peab olema GPS-signaal (GPS-signaali
vastuvétt, lehekiilg 14).

Iga autopiloodi reziimi aktiveerimiseks ja juhtimiseks saab kasutada tootekomplekti kuuluvat kaugjuhtimispulti
(Kaugjuhtimispult, lehekiilg 7). Moningaid autopiloodi funktsioone saab kasutada ka muude Ghilduvate
seadmetega (Kasutamine, lehekiilg 3).

VIHJE: mones olukorras voivad autopiloodi reziimid pdhjustada oodatust suuremat turbulentsi. Autopiloodi
voimenduse seadeid saab reguleerida selle tundlikkuse kohandamiseks erinevatele tingimustele (Autopiloodi
reaktsiooni seadistamine, lehekiilg 14).

Force Kraken toetab jargimisi autopiloodi funktsioone:

Kiirushoidja: mootor juhib automaatselt propelleri kiirust sihtkiiruse séilitamiseks (Kiiruse séilitamine,
lehekiilg 14).

Ankrulukk: mootor roolib ja kaitab propellerit automaatselt asukoha hoidmiseks (Asukoha hoidmine,
lehekiilg 15).

Suunahoid: mootor roolib automaatselt paadi kursil hoidmiseks (Kursi hoidmine, lehekiilg 15).

Marsruudi jargimine: mootor saab roolida ja kaitada propellerit automaatselt, et navigeerida teatud vahepunkti
v0i mbéoda kurssi voi rada (Navigeerimine, lehekiilg 15).
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Veomootori kompassi kalibreerimine

Enne veomootori kompassi kalibreerimist tuleb liikuda vaikse veega avatud alale, kus on piisavalt ruumi paadiga
ringiratast manodverdada.

TEATIS

Veomootori kompassi kalibreerimine tormistes vee- ja tuuleoludes voib autopiloodi jdudlust negatiivselt
mojutada.

1 Veendu, et veomootor on rakendatud asendis (Mootori paigalseisuasendist té6asendisse viimine, lehekiilg 1).
2 Vali kaugjuhtimispuldilt _— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Kui palutakse, jargi ekraanil kuvatavaid juhiseid kompassi kalibreerimiseks.
Kompassi kalibreerimise ajal saad paati juhtida pedaali, kaugjuhtimispuldi voi paramootori abil.
Kui autopiloodi funktsioonid ei t06ta ootuspéraselt, peaksid kalibreerimisprotsessi kordama.

GPS-signaali vastuvott
1 Liigu paadiga kohta, kust on takistusteta vaade taevale.
2 Oota 30 kuni 60 sekundit, seni kui veomootor satelliite otsib.
Kui mootor on GPS-i abil asukoha kindlaks teinud, pdleb valiku ~ LED-margutuli pisivalt roheliselt.

Autopiloodi reaktsiooni seadistamine
Autopiloodi voimenduse seadet saab reguleerida selle tundlikkuse kohandamiseks erinevatele tingimustele.
1 Vali kaugjuhtimispuldil — Settings > Trolling Motor.
2 Teevalik:
Voimenduse reguleerimiseks ankruluku reZiimis vali Anchor Gain.

Autopiloodi voimenduse reguleerimiseks navigatsiooni, sh kursihoiu ja pusikiirushoidja reziimides vali
Navigation Gain.

3 Vali a V0i -, et vdimendust suurendada voi vahendada.

Suurenda vdimenduse seadistust, et autopiloot reageeriks paremini. Mootor juhib paati tapsemalt,
kuid voib pdhjustada suuremat turbulentsi. Suuremad véimenduse vaartused on tiilipiliselt vajalikud
suuremate voi raskemate paatide korral.

Autopiloodi tundlikkuse vahendamiseks vahenda véimenduse seadistust. Mootor pohjustab vahem
turbulentsi, kuid voib paadi juhtimisel olla vahem tapne.

4 Valiku kinnitamiseks vali )

Kiiruse sailitamine
Enne, kui saad autopiloodi funktsioone kasutada, pead veomootori kalibreerima (Veomootori kompassi
kalibreerimine, lehekdilg 14).

Pusikiiruse hoidja on autopiloodi funktsioon, mis seab ja hoiab kindla kiiruse, arvestades automaatselt voolu ja
tuule muutusi.

VIHJE: kiirusehoidjat saab kasutada muude autopiloodi reziimide korval (Autopiloot, lehekiilg 13).
Vajuta kaugjuhtimispuldil .
Pusikiiruse hoidja on praegusel kiirusel sisse lilitatud.

Kiirusehoidja ja propelleri véaljalllitamiseks pead vajutama .
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Asukoha hoidmine

Enne, kui saad autopiloodi funktsioone kasutada, pead veomootori kalibreerima (Veomootori kompassi
kalibreerimine, lehekiilg 14).

Ankruluku funktsioon kasutab GPS-i asukoha alalhoidmiseks veomootori abil.
Vajuta :T;

MARKUS. ankruluku hoitava positsiooni kohandamiseks vajuta noolenupule kaugjuhtimispuldil véi kasuta
viipeid (Viibete kasutamine hoitud asendi seadistamiseks, lehekiilg 11).

Ankruluku keelamiseks vajuta uuesti A

Kursi hoidmine

Enne, kui saad autopiloodi funktsioone kasutada, pead veomootori kalibreerima (Veomootori kompassi
kalibreerimine, lehekiilg 14).

Saad funktsiooni Heading Hold aktiveerida, et hoida paati kompassiga valitud kursil. Mootor véib kurssi
automaatselt kohandada, et kompenseerida tuule ja hoovuste pdhjustatud korvaletriivi.

1 Tudri paati soovitud suunas.
2 Vajuta X

MARKUS. kursi kohandamiseks vajuta 4 ja ) v&i kasuta viipeid (Zestide kasutamine kursi hoidmise
reguleerimiseks, lehekiilg 11).

VIHJE: selle autopiloodi reziimi kasutamisel saad samuti alal hoida soovitud kiirust kiirushoidja abil (Kiiruse
sdilitamine, lehekdlg 14).

Heading Hold keelamiseks ja kasitsijuhtimise reziimi naasmiseks pead valima 2 voi @,

Funktsiooni Heading Hold muutmine

Vaikimisi on funktsioon Heading Hold seadistatud reziimile Go To, mis v&ib kurssi vaikimisi kohandada, et
kompenseerida triivimist ja hoida paati digel kursil. Kui soovid, void konfigureerida funktsiooni Heading Hold
kasutama reziimi Vessel Align, mis eirab triivimist ja hoida lihtsalt paadi voori digel kursil.

1 Vali kaugjuhtimispuldil — Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Vali Vessel Align.
Void valida Go To, et naasta funktsiooni Heading Hold vaiketalitlusele.

Navigeerimine

Enne, kui saad autopiloodi funktsioone kasutada, pead veomootori kalibreerima (Veomootori kompassi
kalibreerimine, lehekiilg 14).

Veomootor kasutab GPS+, et tiiirida alus vahepunkti asukohta vai jalgida teekonda voi rada.

1 Tee kaugjuhtimispuldil valik.
Alusta navigeerimist salvestatud vahepunkti (Vahepunkti navigeerimine, lehekiilg 17).
Alusta navigeerimist mo6da salvestatud teekonda (Teekonna navigeerimine, lehekiilg 18).
Alusta aktiivse raja taaslabimist (Aktiivse raja algusesse navigeerimine, lehekiilg 19).
Alusta navigeerimist mo6da salvestatud rada (Salvestatud rajal navigeerimine, lehekiilg 19).

MARKUS. kui navigeerimist alustatakse iihendatud kaardiplotterist, saad veomootorit kasutada ka
autojuhiste radade jalgimiseks. Lisateabe saamiseks tutvu kaardiplotteri kasutusjuhendiga.

Kaugjuhtimispuldi ekraanil on kuvatud Navigating ja veomootor tiilirib alust automaatselt sihtkohta.
2 Muutke vajadusel kiirust.

VIHJE: selle autopiloodi reziimi kasutamisel saad samuti alal hoida soovitud kiirust kiirushoidja abil (Kiiruse
séilitamine, lehekiilg 14).

Autopiloot
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Navigeerimise peatamine ja jatkamine
1 Vali navigeerimise ajal kaugjuhtimispuldil valik:
+ Samas suunas ja samal kiirusel sdidu jatkamisel navigeerimise peatamiseks vali — Standby.
+ Navigeerimise peatamiseks ja ankruluku maaramiseks vali 1
Navigeerimine peatatakse ja veomootor naaseb kasitsireziimi voi sailitab ankrulukuga sinu asukohta.
2 Navigeerimise jatkamiseks vali = > Follow Route v{i vajuta $
3 Vajadusel kaivita propeller.

Navigatsiooni lopetamine
Vali E > Stop Nav.
Navigeerimine peatub ja veomootor naaseb kasireziimile.

Tagasikaik

MARKUS. tagasikaigu funktsiooni véimaldamiseks vaib vajalik olla veomootori tarkvara uuendamine
(Tarkvarauuendused, lehekiilg 22).

Manuaalreziimis saab propellerit kéditada ka tagasikaigu reziimis. Propelleri kditamine lihiajaliselt
tagasikaigureziimis voib teatud oludes abiks olla, nditeks kitsastes kohtades tagurdamisel, kui paadi liilkumist
on vaja aeglustada.

Kuna propeller ja veomootor on m&eldud peamiselt edasikaigureziimis kasutamiseks, ei ole need tagasikaigu
kasutamisel nii tdhusad, mootor teeb propelleri kdrgematel pdoretel rohkem miira ja pohjustab veealust
turbulentsi.

TEATIS

Kasuta tagasikaiku vahe, et minimeerida kavitatsiooniefekti ja propelleri ning propellerajamiga mootori liigset
kulumist.

Edasi- ja tagasikaigu iimberliilitamine
1 Vajuta kaks korda <

lkoon < kaugjuhtimispuldi ekraanil muutub punaseks, kui propeller tagasikaigule lilitatakse. Kui mootor
oli autopiloodi reziimil, jargneb automaatne tmberliilitus kasitsireziimile. Kui propeller to6tab, seiskub see
automaatselt.

2 Vajuta uuuesti .9‘ propelleri kdivitamiseks.

MARKUS. edasi- ja tagasikaigu imberliilitamisel lilitub propelleri kiirus automaatselt kiirusele, mida viimati
selles kaigureziimis kasutasid.

Vahepunktid

Vahepunkte kasutatakse asukohtade markimiseks, et saaksid sinna hiljem naasta. Veomootorisse saab
talletada kuni 5000 vahepunkti.

Kui veomootor on kaardiplotteriga tihendatud, slinkroonitakse veomootorisse ja kaardiplotterisse talletatud
vahepunktid automaatselt.

MARKUS. siisteemid on siinkroonitud, mistdttu toimub veomootori kaugjuhtimispuldi abil vahepunktide
kustutamise, vaikesatete taastamise vdi kasutajaandmete kustutamise korral vahepunktide kustutamine
ka kaardiplotteris. Sarnaselt sellele toimub kaardiplotterist vahepunkti kustutamisega selle automaatne
kustutamine ka veomootoris.

Vahepunkti loomine

Saad oma praeguse asukoha vahepunktina salvestada.

1 Vajaduse sdida kohta, mida tahad vahepunktina salvestada.
2 Vajuta kaugjuhtimispuldil nuppu Q.
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Vahepunkti navigeerimine

1 Vali kaugjuhtimispuldil === > Waypoints.
Kuvatakse kiimme Iahimat vahepunkti.

2 Valivahepunkt.

Vali Navigate To.

4 Lilita propeller sisse (Propelleri sisse- ja valjaliilitamine, lehekdilg 10).
Veomootor sbidab vahepunkti asukohta (Navigeerimine, lehekiilg 15).

w

Vahepunkti iiksikasjade vaatamine

1 Vali kaugjuhtimispuldil S Waypoints.
Kuvatakse kiimme ldhimat vahepunkti.

2 Vali vahepunkt.

3 Vali Review.

Vahepunkti nime muutmine

1 Vali kaugjuhtimispuldil === > Waypoints.
Kuvatakse kiimme Idhimat vahepunkti.

2 Valivahepunkt.

3 Vali Edit.

4 Sisesta vahepunktile uus nimi.

Vahepunkti kustutamine

1 Vali kaugjuhtimispuldil === > Waypoints.
Kuvatakse kiimme Iahimat vahepunkti.

2 Valivahepunkt.

3 ValiDelete.

Teekonnad

Teekond on asukohtade jada, mis viib su 16pliku sihtkohani.

Kui ihendad veomootori kaardiplotteriga, siinkroonitakse kaardiplotterisse salvestatud teekonnad
veomootorisse salvestatud teekondadega. Uhes seadmes teekondade lisamine, kustutamine vdi muutmine
muudab automaatselt ka teise seadme teekondi. Teekondi saad luua ainult kaardiplotteris.

Saad salvestada kuni 100 teekonda.

Teekonnad
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Teekonna navigeerimine

1

w

satetes muuta (Veomootori seaded, lehekiilg 20).

Teekonna andmete vaatamine

1

2
3

Vali kaugjuhtimispuldil === > Routes.
Kuvatakse kiimme lahimat teekonda.

Vali teekond.
Vali Navigate To.
Tee valik:

+ Et hakata navigeerima teekonna loomisel kasutatud alguspunktist, vali Forward.
Et hakata navigeerima teekonna loomisel kasutatud 16pp-punktist, vali Backward.
+ Et hakata navigeerima oma praegusest asukohast teekonna algusesse, seejarel navigeerida mooda

teekonda, vali From Start.

Lilita propeller sisse (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekdlg 10).
Veomootor sdidab mddda teekonda valitud suunas (Navigeerimine, lehekiilg 15).
Teekonna |6pule lahenedes liilitub veomootor ankruluku reziimile ja hoiab asukohta teekonna |6pus. Seda saad

Vali kaugjuhtimispuldil === > Routes.
Kuvatakse kiimme lahimat teekonda.

Vali teekond.
Vali Review.

Teekonna nime muutmine

1

2
3
4

Vali kaugjuhtimispuldil = > Routes.

Kuvatakse kiimme ldhimat teekonda.

Vali teekond.
Vali Edit.
Sisesta teekonna uus nimi.

Teekonna kustutamine

1

Vali kaugjuhtimispuldil = > Routes.

Kuvatakse kiimme ldhimat teekonda.

Vali teekond.
Vali Delete.

Rajad

Rada on paadi lilkkumistee salvestus. Jdadvustatavad rada nimetatakse aktiivseks rajaks ning selle saab

salvestada. Saad salvestada kuni 50 rada.

Kui ihendad veomootori kaardiplotteriga, siinkroonitakse kaardiplotterisse salvestatud aktiivne rada ja
salvestatud rajad veomootorisse salvestatud aktiivse ja salvestatud radadega. Uhes seadmes aktiivse ja
salvestatud radade lisamine, kustutamine vdi muutmine muudab automaatselt ka teise seadme aktiivset ja
salvestatud radasid.
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Aktiivse raja salvestamine
Salvestatavat rada nimetatakse aktiivseks rajaks. Void aktiivse raja salvestada ja hiljem sellel navigeerida.
Veomootorile saad salvestada kuni 50 rada.
1 Vali kaugjuhtimispuldil === > Tracks > Save Active Track.
Aktiivne rada salvestatakse, selle nimeks on kehtiv kuupaev.
2 Muuda salvestatud raja nimi (valikuline).

Aktiivse raja kustutamine

Vali = > Tracks > Clear Active Track.
Radade malu kustutatakse ja aktiivse raja salvestamine jatkub.

Aktiivse raja algusesse navigeerimine

Salvestatavat rada nimetatakse aktiivseks rajaks. Saad praegusest asukohast navigeerida tagasi liigutud
aktiivse raja algussesse.

1 Vali == > Tracks > Backtrack.
2 Liilita propeller sisse (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekiilg 10).
Veomootor navigeerib tagasi liigutud aktiivse raja algusesse (Navigeerimine, lehekiilg 15).

Salvestatud rajal navigeerimine

1 Vali == > Tracks > Saved Tracks.
Kuvatakse kimme lahimat salvestatud rada.
2 Vali salvestatud rada.
Vali Navigate To.
4 Tee valik:
Salvestatud rajal algusest |6ppu navigeerimiseks vali Forward.
Salvestatud rajal Idpust algusesse navigeerimiseks vali Backward.
5 Liilita propeller sisse (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine, lehekiilg 10).
Veomootor juhib paati salvestatud rajal ja valitud suunas (Navigeerimine, lehekiilg 15).

w

Salvestatud raja andmete vaatamine

1 Vali kaugjuhtimispuldil === > Tracks > Saved Tracks.
Kuvatakse kimme lahimat salvestatud rada.

2 Vali salvestatud rada.

3 Vali Review.

Salvestatud raja nime muutmine

1 Vali kaugjuhtimispuldil == > Tracks > Saved Tracks.
Kuvatakse kiimme ldhimat salvestatud rada.

2 Vali salvestatud rada.

3 Vali Edit.

4 Sisesta salvestatud rajale uus nimi.

Salvestatud raja kustutamine

1 Vali kaugjuhtimispuldil == > Tracks > Saved Tracks.
Kuvatakse kimme ldhimat salvestatud rada.

2 Vali salvestatud rada.

3 ValiDelete.
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Seaded

Veomootori seaded
Vali kaugjuhtimispuldil —_— Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: mé&drab juhtmeta vorgu eelistused veomootorile (Juhtmeta vérgu seaded, lehekiilg 20).

Calibrate: kalibreerib veomootori kompassi (Veomootori kompassi kalibreerimine, lehekiilg 14) ja maéarab
veomootori véorinihke (Paadinina nihe, lehekiilg 6).

Units: maarab moaotihikud.
Battery Management: mé&aratleb veomootori akuga seotud seaded (Akuhalduse seaded, lehekiilg 20).
Beeper: keelab voi lubab autopiloodi helisignaalid.

Prop Stow Side: seadistab veomootori propelleri liilkumissuuna veomootori hoiuasendi valimisel. See on kasulik,
kui hoiuasendis propelleri Iahedal on teisi esemeid. See vdib olla vajalik ka veomootorile LiveScope™ anduri
paigaldamisel.

Auto Power On: lilitab veomootori sisse, kui stisteem pingestatakse.
Heading Hold: maéarab suunahoiu funktsiooni kaitumise (Funktsiooni Heading Hold muutmine, lehekiilg 15).

Nav. Arrival: maarab veomootori kditumise teekonna [6ppu jdudmisel. Sate Anchor Lock véimaldab veomootoril
asukohta hoida, kasutades selleks teekonna I6ppu joudes ankruluku funktsiooni. Sattega Manual lilitub
propeller vélja, kui paat jouab teekonna |6ppu.

/\ ETTEVAATUST
Kui kasutad satet Manual valikuga Nav. Arrival, pead olema valmis paadi juhtimise {le vétma.

Anchor Gain: maéarab autopiloodi reaktsiooni taseme ankruluku reziimis (Autopiloodi reaktsiooni seadistamine,
lehekiilg 14).

Navigation Gain: maarab autopiloodi reaktsiooni taseme teistes autopiloodi reziimides (Autopiloodi reaktsiooni
seadistamine, lehekdilg 14).

Clear User Data: kustutab kdik salvestatud vahepunktid, teekonnad, rajad ja aktiivse raja.

MARKUS. kui oled iihendanud kaardiplotteri, kustutab see valik kasutajaandmed nii veomootorist kui
Gihendatud kaardiplotterist.

Restore Defaults: taastab veomootori seadete tehasevaartused.

MARKUS. vaikesétete kustutamisega ei kaasne kasutajaandmete kustutamist veomootoris vdi iihendatud
kaardiplotteris.

Clear Diagnostics: kustutab siisteemi loodud andmed, mis on salvestatud veomootorisse térkeotsingu
eesmargil.

Juhtmeta vorgu seaded
Vali kaugjuhtimispuldil B Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
MARKUS. ekraani (ilaservas kuvatakse aktiivne Wi-Fi® reziim.

Mode: seab Wi-Fi reziimi. Saad Wi-Fi tehnoloogia vélja lilitada, Gihineda kaardiplotteri vorguga voi luua traadita
padsupunkti, et kasutada ActiveCaptain rakendust (Mobiilseadme iihendamine rakendusega ActiveCaptain,
lehekiilg 21).

Setup > Name: méaarab traadita pdasupunkti nime veomootoril (ainult ActiveCaptain reziimis).
Setup > Password: madarab traadita padasupunkti parooli veomootoril (ainult ActiveCaptain reziimis).

Akuhalduse seaded

Vali kaugjuhtimispuldil B Settings > Trolling Motor > Battery Management.
Indicator: lilitab veomootori aku indikaatori kujunduse timber ikooni ja numbrilise pingenaidu vahel.

Battery Setup: maarab veomootoriga hendatud aku tiilibi, mis on abiks osutatava aku laetusastme
arvutamisel.
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Kaugjuhtimispuldi seaded

Vali kaugjuhtimispuldil === > Settings > Remote Control.

Backlight: reguleerib taustvalgustuse seadeid. (Taustvalgustuse seaded, lehekiilg 21)

Beeper: seadistab helisignaali klahvivajutuste ja hairete jaoks.

Auto Power Off: seadistab aja, mille jooksul kaugjuhtimispult automaatselt vélja lilitub.

Calibrate: kalibreerib puldi Zestjuhtimise funktsioonide jaoks (Kaugjuhtimispuldi kalibreerimine, lehekilg 12).
Pairing: seob puldi veomootoriga (Kaugjuhtimispuldi sidumine, lehekiilg 12).

Language: vdoimaldab méaarata ekraanikeele.

Restore Defaults: taastab puldi tehaseseaded. See taastab kaugjuhtimispuldi vaikeseaded, kuid ei eemalda
salvestatud kasutajaandmeid.

Taustvalgustuse seaded

Vali kaugjuhtimispuldil B Settings > Remote Control > Backlight.
Keys: liilitab taustavalguse nupu vajutamisel sisse.

Alarms: lilitab taustavalguse sisse, kui kostab kaugjuhtimispuldi alarm.
Timeout: seadistab taustvalgustuse valjalllitumise aja.

Brightness: seadistab taustvalgustuse heledustaseme.

Mobiilseadme iihendamine rakendusega ActiveCaptain

Mobiilseadme saab veomootoriga iihendada rakenduse ActiveCaptain abil. Rakendus pakub kiire ja lihtsa viisi,
kuidas veomootoriga suhelda ja seadme tarkvara uuendada.

1 Vali kaugjuhtimispuldil — Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
Sisesta vorgu nimi ja parool.

Installi rakendu ActiveCaptain mobiilseadme rakenduste poest ja ava see.

Vii mobiilseade veomootori lahedale.

Ava mobiilseadmes Wi-Fi tihenduste lehekiilg ja loo Gihendus veomootoriga, kasutades eelmises etapis
sisestatud nime ja parooli.

a b~ WDN

Kaardiplotteri iihendamine

Enne veomootori tihendamist peab sinu tihilduvas Garmin kaardiplotteris olema uusim tarkvaraversioon.

MARKUS. ettevdtte Garmin ihilduvate seadmete loend on esitatud veebisaidil garmin.com/force_kraken
/compatible, mis aitab veenduda, et kaardiplotter toetab veomootorit.

Saad veomootori juhtmevabalt paadis Ghilduva Garmin kaardiplotteriga ihendada. Péarast thilduva
kaardiplotteri ihendamist saad veomootorit kaardiplotteri kaudu juhtida.

1 Ldlita sisse kaardiplotter ja veomootor.
2 Veenduy, et kaardiplotter kasutab juhtmevaba vorku.

MARKUS. kui oled paigaldanud mitu kaardiplotterit, on neist juhtmevaba vdrgu host ainult iiks. Lisateavet
leiad kaardiplotteri kasutusjuhendist.

3 Vali kaardiplotteris Seaded > Side > Juhtmeta seadmed > Garmin-veomootor > Algus.
4 Sidumisreziimi sisenemiseks vajuta veomootori kuvapaneelil kolm korda ikooni O.

Veomootori LED-margutuli pu poleb kaardiplotteriga ihenduse otsimise ajal siniselt ja muutub eduka
Uihendamise jarel roheliseks.

Kui ihenduse loomine dnnestub, kuvatakse kaardiplotteris kinnitusteade.
5 Kui kaardiplotter ja veomootor on edukalt Gihendatud, aktiveeri kaardiplotteris veomootori riba.
Taielikud kasutusjuhised leiad oma kaardiplotteri kasutusjuhendi uusimast versioonist.

Mobiilseadme tihendamine rakendusega ActiveCaptain
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Garmin kellaga iihenduse loomine
Saad iihendada veomootori juhtmevabalt Ghilduva Garmin kellaga ja juhtida veomootorit kellas oleva
rakendusega Trolling Motor.

MARKUS. ettevtte Garmin iihilduvate seadmete loend on esitatud veebisaidil garmin.com/force_kraken
/compatible, mis aitab veenduda, et sinu kadekell toetab veomootori kasutamist.

Kui iihendad veomootori oma kellaga esimest korda, tuleb kell ja mootor omavahel siduda. Kui need on seotud,
loob kell mootoriga automaatselt tihenduse, kui mootor kaivitatakse ja see on levialas.

1 Veendu, et veomootor oleks sisse lilitatud ja kaugjuhtimispult oleks sellega iihendatud.
Too Ghilduv Garmin kell veomootorist kuni 3 m kaugusele.

Hoia kellal all nuppu MENU.

Vali Andurid ja tarvikud > Lisa uus > Trolling Motor.

Sidumisreziimi sisenemiseks vajuta veomootori kuvapaneelil kolm korda ikooni (}).

lkoon & veomootori kuvapaneelil on ihenduse otsimise ajal pisivalt sinine ja eduka tihendamise jarel
pisivalt roheline.

6 Kinnita kellal ja iihendatud kaugjuhtimispuldil kuvatav sidumiskood.
Veomootori juhtseadmete avamiseks vajuta START ja vali tegevuste loendis ja rakendustes Trolling Motor.

a b~ WDN

Tarkvarauuendused

Void minna aadressile garmin.com/support/software/marine.html, et leida teavet viimaste tarkvarauuenduste
kohta sinu Garmin mereseadmetele.

Tarkvara uuendamine rakendusega ActiveCaptain

Void minna aadressile garmin.com/videos/trolling_motor_update/ ja vaadata videot, et saada abi seoses
tarkvara uuendustoiminguga.

TEATIS
Tarkvarauuendused véivad vajada mahukate failide allalaadimiseks rakendust. Rakenduvad tavalised Interneti-
teenusepakkuja andmesidelepinguga maaratud tasud. Andmekasutuspiirangute ja tasude teadasaamiseks
p66rdu oma Interneti-teenusepakkuja poole.

Installimisele kulub mitu minutit.

MARKUS. veomootori varskendamiseks pead iihendama oma mobiilse seadme veomootoril olevasse
vastavasse Wi-Fi vorku, milleks kasuta rakendust ActiveCaptain.

1 Vajadusel seadista veomootor rakendusega ActiveCaptain kasutamiseks (Mobiilseadme iihendamine
rakendusega ActiveCaptain, lehekiilg 21).

2 Uhendage mobiilne seade veomootoril maaratud Wi-Fi vérku.

Veomootori Wi-Fivérku ihendamine annab rakendusele vajaliku teabe vastavate uuendusfailide
allalaadimiseks.

Ava rakendus ActiveCaptain.

Uhendage mobiilne seade veomootoril maaratud Wi-Fi vérgust lahti.

Loo mobiilseadmes internetitihendus.

Tee rakenduses ActiveCaptain valik Minu merendusseadmed > Laadi alla.

MARKUS. virskenduse allalaadimise vdimalus kuvatakse ainult siis, kui sinu seadmele on saadaval
tarkvaravarskendus.

Rakendus ActiveCaptain laadib uuenduse mobiilseadmesse.

(=)W 4 I~ V3]
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7 Uhendage mobiilne seade tagasi veomootoril maaratud Wi-Fi varku.

Uuendus edastatakse veomootorisse. Sellele voib kuluda kuni 30 minutit. Veomootori ekraanil hakkavad
poorete nadidud vilkuma, mis margib, et tarkvara uuendatakse.

MARKUS. kui andmete edastamine on Idpetatud, aga veomootori ekraanipaneeli tuled ei hakka vilkuma, liilita
veomootor vélja ja uuesti sisse, et uuendus rakendada.

8 Veenduy, et kaugjuhtimisseade on sisse lilitatud ja ihendatud.

Kui veomootori tarkvara uuendamine on Ipetatud ja kaugjuhtimisseadme uuendus on saadaval,
hakkavad p6orete naidud vilkuma ja kaugjuhtimisseadmes kaivitub ajaloendus. Ajaloenduse I16pus kuvab
kaugjuhtimisseade ja I6petab uuendamise. Sellele voib kuluda kuni 5 minutit.

9 Veenduy, et pedaal on sisse liilitatud ja Gihendatud.

Kui veomootori tarkvara uuendamine on I6petatud ja saadaval on pedaali uuendus, siittib pedaali naidik lillalt
ja poleb, kuni uuendamine |6petatakse. Kui ndidik kustub, on uuendamine [6petatud.

Pedaal

Veomootorit saab juhtida pedaaliga (mudgil eraldi).

MARKUS. tagasikaigu funktsiooni vdimaldamiseks v&ib vajalik olla veomootori tarkvara uuendamine
(Tarkvarauuendused, lehekiilg 22).
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Hetkeline
propelleri
juhtimine

Kiiruse ratas

Tuurimispedaal

Oleku LED-

signaallamp

Pidev propelleri
juhtimine

Kursihoid

Ankrulukk

Hoia all, et propellerit ettendhtud kiirusel kasutada.
Vabasta propelleri vélja lilitamiseks.

Propelleri kiiruse voi kiirushoidiku vaartuse suurendamiseks keera ratast endast
eemale.
Propelleri kiiruse voi kiirushoidiku vaartuse vahendamiseks keera ratast enda poole.

MARKUS. kui ankrulukk on kasutusel, kiiruse ratast kasutada ei saa.

Mootori paripdeva suunamiseks vajuta pedaali varvastega.

Mootori vastupdeva suunamiseks vajuta pedaali kannaga.

MARKUS. kui ankrulukk v&i kursihoidja on sisse liilitatud vdi jargid marsruuti, kalluta
pedaali voi vajuta nuppu, et jatkata kasitsi juhtimisega eelnevalt maaratud propelleri
kiirusega.

Kuvab pedaali oleku (Olekundidik, lehekiilg 25).

Vajuta propelleri sisse- voi valjalilitamiseks (Propelleri sisse- ja véljaliilitamine,
lehekiilg 10).

Vajuta kaks korda, et autopiloot (kui see on aktiivne) vélja lllitada, propeller seisata ja
edasi- ning tagasikdigu vahel imberliilituda (Tagasikaik, lehekiilg 16).

Vajuta liks kord valitud kursi madramiseks ja hoidmiseks (Kursi hoidmine, lehekiilg 15).
Vajuta uuesti kursihoiu véljaliilitamiseks, propelleri seiskamiseks ja kasitsi juhtimise
taastamiseks.

Vajuta kaks korda, et autopiloot (kui see on aktiivne) vélja lllitada, propeller seisata ja
edasi- ning tagasikdigu vahel imberliilituda (Tagasikéik, lehekiilg 16).

VIHJE: seda nuppu saab deaktiveerida, vajutades sellele kuus korda. Nupu uuesti
aktiveerimiseks vajuta sellele kuus korda.

Vajuta ankruluku sisselilitamiseks. Ankrulukk kasutab asukoha hoidmiseks veomoo-
torit (Asukoha hoidmine, lehekiilg 15).
Vajuta uuesti ankruluku valjalilitamiseks ja eelmise tiilirimisreziimi taastamiseks.

VIHJE: seda nuppu saab deaktiveerida, vajutades sellele kuus korda. Nupu uuesti
aktiveerimiseks vajuta sellele kuus korda.
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Patareide paigaldamine

Pedaal to6tab kahe AA leelis-, NiMH vai liitiumpatarei abil (pole komplektis). Parimad tulemused saavutad
litiumpatareidega.

1

Tdsta pedaali esiosa nii tles kui voimalik.

2 Pikista patareikaane (1) mélemat kiilge ja témba see eemaldamiseks iiles.

3
4

Pane sisse kaks AA patareid, jdlgides polaarsust.
Pane patareikaas patareide peale ja liikka seda alla, kuni mélemad kiiljed kohale kldpsatavad.

Pedaali sidumine

1
2

(= N ) B - N VY]

Lilita veomootor sisse.

Sidumisreziimi sisenemiseks vajuta veomootori kuvapaneelil kolm korda () .

Uhenduse otsimisel siittib & veomootori ekraanipaneelil siniselt.

Aseta pedaal veomootori ekraanipaneelist kuni 1 m (3 ft.) kaugusele.

Uhenda pedaal toitekaabli abil vooluvérguga vdi sisesta akud.

30 sekundi jooksul parast pedaali aktiveerimist hoia E all, kuni pedaali LED siittib siniselt.

Vabasta i

Pedaali LED poleb siniselt ihenduse otsimise ajal, kui sidumine veomootoriga dnnestus, lilitub see vilja.
Kui tihenduse loomine dnnestus, siittib & veomootori ekraanipaneelil roheliselt.

Olekunaidik

Pedaalil olev LED naitab pedaali olekut.

Pdleb roheliselt Pedaal annab jéudu.

Siittib ja vilgub siniselt

Pedaal tihendub. LED kustub, kui Ghendub veomootoriga voi kui ihendu-
misprotsess aegub ilma ihendamata.

Vilgub nupu vajutamisel roheli-
selt

Pedaal on lihendatud veomootoriga ja saadab kasu nupule vajutamiseks.

Vilgub nupu vajutamisel punaselt Pedaal pole veomootoriga tihendatud.

Viljas

LED kustub, kui pedaal on Gihendatud veomootoriga ega saada kaske. See
pikendab aku t6o6iga.
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Pedaali autopiloodi nuppude blokeerimine

Enne pedaali autopiloodi nuppude blokeerimist vdi taasaktiveerimist pead veenduma, et pedaal saab voolu.

Nende tahtmatu rakendamise viltimiseks saad pedaali kursi hoidmise nupu (&) ja ankruluku nupu (&) eraldi
blokeerida.

Nupu blokeerimiseks vajuta seda kiirelt kuus korda.
Oleku LED-signaallamp siittib iheks sekundiks punaselt, mis margib, et nupu kasutamine on blokeeritud.

VIHJE: nupu uuesti aktiveerimiseks vajuta seda kiiresti kuus korda. Oleku LED-signaallamp siittib tiheks
sekundiks roheliselt, mis margib, et nuppu saab kasutada.

Hooldustood ja -kavad

Kui oled mootorit kasutanud soolases vees, siis loputa kogu mootorit puhta veega ja kanna pehme lapi

abil sellele veepdhist silikoondli. Valdi vollikorgile suunatud veejugasid, et vesi sisse ei paaseks ja toodet ei
kahjustaks.

Garantii sailitamiseks tee mootorit hooajaks ettevalmistamisel kdik vajalikud hooldustoimingud. Kui transpordid
mootorit kuivades ja tolmustes oludes, nt kruusateel vdi lahtise pinnasega teel, korda neid toiminguid hooaja
valtel vastavalt vajadusele.

Teenindusjuhised ja teavet varuosade kohta leiad teenuste juhendist aadressil garmin.com/manuals/force
_kraken_trolling_motor.

Kontrolli spiraalkaablilt (D) kulumise suhtes ja vaheta see vajaduse korral vilja.

Kontrolli iile ja puhasta toitekaablid (2).

Maari liigendit 3) meresdidukimaardeg (Hinge méaarimine, lehekiilg 27).

Puhasta ja madri hoiu- ja todasendi riivi pedaal @) (Lukustusmehhanismi puhastamine ja m&érimine,
lehekiilg 28) ja latt.

Puhasta v&i vaheta vilja propellerajamiga mootori anoodid (8) (Anoodide hooldamine, lehekiilg 29).
Eemalda propellerilt takerdunud 6ngend6or ja muud takistused.

26 Hooldustood ja -kavad


http://www.garmin.com/manuals/force_kraken_trolling_motor
http://www.garmin.com/manuals/force_kraken_trolling_motor

Hinge maarimine

Hinge abil saab mootor liilkuda sujuvalt hoiustatud asendist td6asendisse ja uuesti tagasi. Maari hinge vastavalt
vajadusele.

1 Veendu, et mootor on tooasendis.

2 Madra kindlaks kahe hingepunkti (1) asukoht.

3 Pane neis kohtades hingede liikuvate osade vahele mittekleepuvat kuivmaaret (2) ja lase sel vastavalt toote
kasutusjuhistele kuivada.

4 Maardeaine laialikandmiseks liiguta mootorit mitu korda seisu- ja kasutusasendisse.
5 Vajadusel lisa maaret ja korda eelmist sammu.
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Lukustusmehhanismi puhastamine ja maarimine

MARKUS. seda on parim teha siis, kui mootor on hoiuasendis.
1 Pane mootor hoiuasendisse, et paaseksid juurde lukustusmehhanismidele @

2 Puhasta lukustusmehhanismi kanalid mustusest.

3 Kanna lukustusmehhanismile ja kanalitele siinteetilist vdi merendusklassi Gldmaéret.

4 Liiguta riivi mitu korda kasitsi, et mehhanism kanalitesse ja sealt vélja liigutada ning maardeaine laiali
maarida.

5 Vajadusel lisa méaaret ja korda eelmist sammu.

6 Puhasta riivmehhanismilt @ prugi, mustus ja saaste.

7 Kanna riivmehhanismile ning aluse ees olevatele kaldpindadele ning avadele stinteetilist vdi merendusklassi
Uldmaaret, et lukustusmehhanism libiseks sujuvalt mehhanismi sisse.
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Anoodide hooldamine

Tosiste kehavigastuste voi surma drahoidmiseks lahuta alati mootor ja aku enne, kui alustad propelleri,
propellerajamiga mootori, elektritihenduste voi elektroonikaseadmete limbriste kasitsemist véi nendega
tootamist.

Uhekordselt kasutatavad anoodid kaitsevad mootori komponente korrosiooni eest. Need tuleb iga hooaja
alguses Ule vaadata ja puhastada ning vajadusel vélja vahetada. Varuanoode saad osta Garmin edasimddijalt voi
aadressilt garmin.com .

Propelleri anoodi hooldamine

1 Kasuta 15 mm padrunvatit ja keera propelleri otsas olev mutter lahti.
2 Eemalda propeller ja aseta mutter, lukustusseib ja lameseib korvale.
3 Eemalda anood (@) ja kontrolli seda.

4 Tee valik:
+ Kui anood on algsuurusest poole suurune vdi suurem, puhasta anood traatharja véi liivapaberiga.

TEATIS

Enne anoodi traatharja voi liivapaberiga puhastamist eemalda see mootori kiiljest. Kui puhastad anoodi siis, kui
see on mootori kiiljes, vdid mootorit kahjustada, kiirendada korrodeerumist ja l[iihendada mootori kasutusaega.

+ Kui anoodi on alles vahem kui pool algsest suurusest, viska see minema ja osta uus anood.

5 Aseta puhastatud voi uus anood tagasi propelleri ajamivdllile, seejarel aseta paika lameseib, lukustusseib ja
mutter.

6 Propelleri kinnitamiseks pinguta mutrit 15 mm padrunvotme abil momendiga 16,27 Nm.
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Ninakoonuse anoodi hooldamine

MARKUS. péarast 2024. aastat ehitatud veomootorite puhul kasutatakse kahte kruvi anoodi kinnitamiseks
propelleriajamiga mootori korpuse kilge. Juhul kui sinu asenduseks moéeldud anoodil on kaks ava, kuid sinu
propelleriajamiga mootoril on ainult Gks ava, saad paigaldada uue anoodi vaid tihe kruvi abil ja jatta teise kruvi
kasutamata.

1 Kasutades 4 mm kuuskantotsakut voi -votit, eemalda need neli kruvi, mis hoiavad kiilukanti mootori kiiljes.
2 Kasutades 3 mm kuuskantotsakut voi -votit, eemalda kruvi, mis hoiab andurit ja ninakoonust mootori kiiljes.

3 Kasutades 4 mm kuuskantotsakut voi -votit, eemalda kruvid, mis kinnitavad ninakoonuse mootori esiosa
kiilge.
4 Kasutades 3 mm kuuskantotsakut v&i -v5tit, eemalda anood (1) mootori esiosa kiiljest.

141
5 Kontrolli anoodi ja I6peta tegevus.
+ Kui anood on algsuurusest poole suurune vdi suurem, puhasta anood traatharja voi liivapaberiga.
+ Kui anoodi on alles vahem kui pool algsest suurusest, viska see minema ja osta uus anood.
6 Kinnita uus vdi puhastatud anood propellerajamiga mootori kiilge, kasutades thte vdi kahte kruvi.

MARKUS. juhul kui sinu propelleriajamiga mootoril on anoodi jaoks kaks kinnituspunkti, siis peaksid
kasutama anoodi kinnitamiseks alati kahte kruvi.

7 Paigalda uuesti ninakoonus. Selleks kasuta kahte kruvi, et kinnitada see propelleriajamiga mootori esiosa
kilge.

8 Paigalda uuesti kruvi, mis kinnitab anduri ja ninakoonuse propelleriajamiga mootori pohja kiilge.

9 Paigalda kiilukant uuesti propelleriajamiga mootori pdhja kiilge.
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Veomootor

Kaal (mootor, kinnitus ja

kaablid)

Kaal (stabilisaator)
Tootemperatuur

Sailitustemperatuur

Materijal

Veekindluse tase

Kompassile ohutu
vahemaa

Toitekaabli pikkus
Sisendpinge

Sisendvoolutugevus

Kaitseliiliti (ei kuulu
komplekti)

Energiatarve 36 Vdc 60 A

juures

Raadiosagedus

Tehnilised andmed

48-tolline valge mudel: 22,6 kg (50 naela)
48-tolline must mudel: 23,2 kg (51 naela)
63-tolline valge mudel: 24 kg (53 naela)
63-tolline must mudel: 24,5 kg (54 naela)
75-tolline valge mudel: 24,5 kg (54 naela)
75-tolline must mudel: 25,4 kg (56 naela)
90-tolline valge mudel: 25 kg (55 naela)
90-tolline must mudel: 25 kg (55 naela)
110-tolline valge mudel: 26,2 kg (58 naela)
110-tolline must mudel: 26,2 kg (58 naela)

0,66 kg (1,45 naela)
-5° kuni 40°C (23° kuni 104°F)
-40° kuni 85°C (-40° kuni 185°F)

Hoidik ja mootori korpus: alumiinium
Volli kork, ekraanipaneel ja kiilgpaneelid: plastist
Mootori voll: klaaskiud

Vélli kork: IEC 60529 IPX53

Tidri mootori korpus: IEC 60529 IPX74
Ekraanipaneeli korpus: IEC 60529 IPX74
Propelleri ajami korpus: IEC 60529 IPX8°

61 cm (2 jalga)

1,2 m (4 jalga)
20 kuni 45 Vdc
60 A pidev

42 VVDC voi rohkem, sobib koormusvoolule 60 A

MARKUS. kui té6tad kdrge temperatuuriga keskkonnas vdi jagad vooluringi teiste
seadmetega, siis void siisteemi kaitsmiseks kasutada suuremat kaitset (ei lleta
90 A). Enne asendamist veendu, et su paadi juhtmestik vastab tugevama kaitsme
kasutamiseks vastavatele juhtmestandarditele.

Viljas: 72 mW
Taisvoimsus: 2160 W

2,4 GHz max 17,4 dBm juures

3 Peab vastu kavandatavale kokkupuutele veega mis tahes suunast (ngiteks vihmale).
4Talub kuni 30 min kuni iihe meetri siigavust vett.
5Talub pidevat vee alla uputamist kuni 3 m siigavusse.
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Hoiuasendi mootmed

90-tolline mudel

110-tolline mudel

156 cm (61 194,1 cm (76 224,8 cm (88 262,68 cm (103 313,48 cm (123
7/46 tolli) 7/46 tolli) 1/, tolli) 3/4 tolli) 3/4 tolli)
26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10 26,2cm (10
5/16 tolli) 5/1¢ tolli) 5/1¢ tolli) 5/16 tolli) 5/16 tolli)

1,7 cm (11/4¢ tolli)

1,7 cm (11/4¢ tolli)

1,7 cm (11/4¢ tolli)

1,7 cm (11/4¢ tolli)

1,7 cm (11/4¢ tolli)

20,7 cm (8 /g tolli)

20,7 cm (8 /g tolli)

20,7 cm (8 /g tolli)

20,7 cm (8 /g tolli)

20,7 cm (8 /g tolli)

@ ® e

130,2 cm (51
5/16 tO”I)

168,3 cm (66
1/4 tolli)

206,4 cm (81
1/4 tolli)

236,88 cm (93
1/, tolli)

287,68 cm (113
1/4 tolli)
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Kasutusele voetud mootmed

48-tolline mudel

63-tolline mudel

75-tolline mudel

90-tolline mudel

110-tolline mudel

@ 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm 48,6 cm (19
(19 /g tolli)® (19 1/ tolli)® (19 /g tolli)® (19 /g tolli)® 1/g tolli)®
1 , 1 . 1 . 1 . 46cm (18
@ 46 cm (18 /g tolli) |46 cm (18 T/gtolli) 46 cm (18 T/gtolli) 46 cm (18 /g tolli) 1/ tolli)
8
@ 87,95cm (34 126 cm (49 156,5 cm (61 194,6 cm (76 245,4 cm (96
5/g tolli) 5/g tolli) 5/g tolli) 5/g tolli) 5/g tolli)
@ 107,32 cm 145 cm 1759 cm 213,7 cm 264,5cm (104
(42 7/4 tolli)® (57 1/4 tolli)® (69 /g tolli)® (84 1/g tolli)® 1/g tolli)®

6 Maksimaalsel siigavusel kasutuselevétul.
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Koik mudelid

®) 61,2 cm (24 1/ tolli)
@ Koos anduriga: 42,7 cm (16 13/4¢ tolli)
lIma andurita: 41,2 cm (16 /4 tolli)

@ 24,6 cm (9 /14 tolli)

Mootori toukejoud ja voolu tarbimise teave

Nendes tabelites on kirjeldatud gaasi taseme, valjundvéimsuse ja mootori voolu tarbimise suhe. Need
vaartused on omandatud standardi ISO13342 katse seadistusel, kasutades kdrgefektiivset propellerit Garmin
vordlemisi rahulikus vees, kui mootor on t00asendis piisavalt siigavalt, et see ei ventileeriks, koos tolerantsiga
+22 N (5 Ibf) ja 5 A. Pingetasemed on md&detud veomootori toitekaabli klemmide juures.
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Propelleri kiiruse seade

25,6 Vdc toiteallikas

‘ 38,4 Vdc toiteallikas

Touge (Ibs.) |Touge (N) Vool (A) |Touge (lbs.) Touge (N) |Vool (A)

20 90,0 400,3 58,9 114,7 510,1 55,9
19 817 363,3 50,0 86,7 385,5 36,6
18 74,3 330,7 43,1 79,7 354,4 317
17 68,0 302,5 37,5 72,0 320,3 27,2
16 617 274,3 32,0 65,0 289,1 23,1
15 55,3 246,1 27,3 59,3 263,9 19,7
14 50,0 222,4 23,2 53,0 235,8 16,6
13 44,0 195,7 19,4 47,0 209,1 13,8
12 39,0 173,5 16,1 40,7 180,9 113
11 34,0 1512 13,3 36,0 160,1 93
10 29,7 132,0 10,8 30,7 136,4 75
9 26,0 115,7 8,7 26,0 115,7 58
8 22,0 97,9 6.9 22,7 100,8 4,6
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 35
6 15,0 66,7 4,1 15,0 66,7 2,6
5 12,0 53,4 3,1 11,7 51,9 1,9
4 97 43,0 22 9,0 40,0 14
3 7.0 31,1 1,5 7,0 31,1 09
2 5.0 22,2 1,0 5.0 22,2 06
1 37 16,3 06 3,0 133 03
-1 1,0 4,4 02 1,0 44 02
) 2,0 89 08 23 10,4 05
3 5.0 222 19 5.0 22,2 1,4
-4 8,0 35,6 4,0 9,0 40,0 2,8
-5 93 41,5 4,9 133 59,3 52
-6 11,0 48,9 58 153 68,2 6.4
-7 12,7 56,3 7,0 173 77,1 7.6
-8 147 652 8,5 19,3 86,0 9,0
9 157 69,7 9,9 21,0 93,4 10,4
-10 17,3 77,1 11,6 24,0 106,8 12,4
11 19,3 86,0 138 26,3 117,1 147
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25,6 Vdc toiteallikas ‘ 38,4 Vdc toiteallikas

Propelleri kiiruse seade
Touge (lbs.) |Touge (N) Vool (A) |Touge (lbs.) Touge (N) |Vool (A)

-12 21,7 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
-13 237 105,3 18,8 32,0 1423 20,0
-14 26,0 1157 21,8 353 157,2 23,6
-15 28,0 124,6 252 39,0 173,5 274
-16 31,0 1379 29,3 44,0 195,7 32,1
-17 34,3 152,7 34,1 48,0 213,5 37,3
-18 37,3 166,1 394 52,3 232,8 42,9
-19 41,0 1824 45,7 51,7 229,8 50,1
-20 48,0 2135 57,4 62,3 2773 55,1

MARKUS. propelleri negatiivsed kiiruse vaéartused viitavad propelleri tagasikaigul té6tamisele (Tagasikéik,
lehekiilg 16).

Kaugjuhtimine

Moédtmed (LxKxS) 152x52x32mm (6x2x1"/4in.)
Kaal 109 g (3.8 0z.) akudeta

Materijal Klaasnailon

Ekraani ttlp Paikesevalguses nahtav, peegeldav pikselmalu (MIP)
Ekraani resolutsioon R240 x 240 pikslit

Ekraani suurus (Iabimdét) 30,2 mm (13/4¢in.)
Tootemperatuur -15° kuni 55 °C (5° kuni 131 °F)
Séilitustemperatuur -40° kuni 85°C (-40° kuni 185°F)
Aku tutp 2 AA (ei kuulu komplekti)

Aku kasutusaeg 240 h, tavakasutus
Raadiosagedus 2,4 GHz @ 10,0 dBm nominaalne
Veekindluse tase IEC 60529 IPX7/

Kompassile ohutu vahemaa 15cm (6in.)

7 Talub kuni 30 min kuni iihe meetri siigavust vett.
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Pedaal

Mo6tmed (P x L x K)
Kaal
Tootemperatuur
Sailitustemperatuur
Veekindluse tase
Materijal
Sisendpinge
Sisendnimipinge
Tltpiline sisendvool
Max sisendvool
Kaitse (toitekaablil)
Toitekaabli pikkus
Aku tuip

Aku kasutusaeg

Raadiosagedus

303 x 221 x 110 mm (1175/14 x 811/1¢ % 4 3/1¢ tolli
1,8 kg (4 naela)

-15° kuni 55 °C (5° kuni 131 °F)
-40° kuni 85°C (-40° kuni 185°F)
IEC 60529 IPX7

Plast

10 kuni 45 Vdc

12/24/36 Vdc

<1mA @ 12 Vdc

<10mA @ 12 Vdc

2 A kahvelkaitse

2 m (6,6 jalga)

Kaks AA-patareid (leelis-, NiMH-, vdi liitiumpatareid. Ei kuulu komplekti.)

Vahemalt 1 aasta

2,4 GHz @ 0,72 dBm nominaalne

Kompassile ohutu vahemaa | 60 cm (2 jalga)

Vorguliidesed ja -teenused

Voimalik, et kui seadmed on Gihendatud liksusega Wi-Fi, siis kasutatakse nimetatud vérguliideseid ja -teenuseid.
Konealused liidesed ja teenused on vaikimisi lubatud, neid ei saa keelata ning need on vajaliku seadmete
nduetekohaseks toimimiseks.

Garmin kaitstud teenused
DHCP
HTTP
mDNS
Telnet
MARKUS. kui ihendad vérguga seadme, siinkroonitakse isiklik teave uue lisatud seadmega.
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