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Uvod
.~ AoPOZORWO

Za opozorila in pomembne informacije o izdelku si oglejte navodila Pomembne informacije o varnosti in izdelku v
Skatli izdelka.

Ne zazenite motorja, Ce vijak ni v vodi. Pri stiku z vrteCim se vijakom lahko nastanejo hude telesne poskodbe.
Motorja ne uporabljajte na obmocjih, kjer lahko vi ali druge osebe v vodi pridejo v stik z vrte¢im se vijakom, kar
lahko privede do hudih telesnih poskodb.

Odgovorni ste za varno in preudarno upravljanje plovila. Funkcije avtopilota v pomoznem motorju so orodja,

ki izboljSajo vaSe moznosti upravljanja plovila. Ne razbremenijo vas odgovornosti za varno upravljanje plovila.
Izognite se nevarnostim za plovbo in nikoli ne pustite upravljalnih elementov motorja brez nadzora.

Z upravljanjem funkcij avtopilota se seznanite na mirnih in varnih odprtih vodah.

Pri upravljanju pomoznega motorja v blizini nevarnosti v vodi, kot so drevesa, plitve skale, pomoli, stebri in druga
plovila, ravnajte previdno.

Pred vsemi postopki in opravili na vijaku, pogonskem motorju vijaka, elektri¢nih prikljuckih ali ohisjih
elektronskih naprav vedno odklopite motor od akumulatorja, da preprecite hude telesne poskodbe ali smrt.

/\ POZOR
Ko uporabljate pomozni motor, imejte daljinski upravljalnik vedno pri sebi. Ce morate v katerem koli trenutku
spremeniti delovanje pomoznega motorja ali ga ustaviti, lahko za zaustavitev vijaka pritisnete & na daljinskem
upravljalniku ali stopalki ali pritisnete gumb (") na nosilcu.

Med uporabo funkcij avtopilota bodite pripravljeni na nenadno ustavitev, pospesitev in zavijanje.
Ko motor premikate v dvignjen ali spuscen polozaj, pazite, da vas ne uklescijo ali pris€ipnejo premikajoci se deli,
kar lahko privede do telesnih poskodb.

Ko motor premikate v dvignjen ali spusCen polozaj, stojte v stabilnem poloZaju in pazite na spolzke povrsine
okoli motorja. Ce med premikanjem motorja v dvignjen ali spus¢en polozaj izgubite ravnotezje, se lahko
poskodujete.

Ko pomozni motor premaknete v dvignjen polozaj, morate vedno pritrditi varnostni trak, da se motor
nepriCakovano ne premakne v spusceni polozaj. Pri nepricakovanem premiku motorja v spuscen polozaj obstaja
nevarnost telesnih poskodb ter poskodb plovila in pomoznega motorja.

Spuscanje motorja iz dvignjenega polozaja

/\ POZOR
Ko motor premikate v dvignjen ali spuscen polozaj, stojte v stabilnem polozaju in pazite na spolzke povrsine
okoli motorja. Ce med premikanjem motorja v dvignjen ali spu$éen polozaj izgubite ravnotezje, se lahko
poskodujete.

Ko motor premikate v dvignjen ali spuscen polozaj, pazite, da vas ne uklescijo ali pris€ipnejo premikajoci se deli,
kar lahko privede do telesnih poskodb.

1 Sprostite varnostni trak.

2 Vlecite vlecno vrvico nazaj, dokler se ne ustavi, da sprostite zapiralo, in jo Se naprej drzite napeto.

3 Zvlecno vrvico motor privzdignite navzgor in naprej, nato pa ga pocasi spustite v spusceni poloZaj.

4 Po potrebi potisnite roCico nosilca navzdol, da se motor zaskocCi v spusc¢enem polozaju.

Uvod 1



Nastavitev globine pomoznega motorja

1

Premaknite motor tako, da se ustavi na sredini med dvignjenim in spus¢enim polozajem.

2 Potisnite zaklepni obrogek (1) navzdol, da odklenete venec za nastavljanje globine.

N o a b~

Odvijte venec (2), da odklenete os.

OPOMBA: ko odvijete venec, morate biti pripravljeni, da motor zdrsne navzdol.
Povecajte ali zmanjsSajte globino pomoznega motorja.

Privijte venec pod spodnjim delom ohisja krmilnega sistema.

Potisnite zaklepni obrocek na vencu za nastavljanje globine nazaj navzgor.
Izberite dejanje:

Ce Zelite premakniti motor v spuéen polozaj, ga premaknite v povsem spuséen poloZaj in preverite
globino.

Ce Zelite premakniti motor v dvignjen poloZaj, ga premaknite v dvignjen polozaj in se prepricajte, da je oprt

na kovinski vodili blizu roba premca (Dviganje motorja iz spus¢enega poloZaja, stran 3).
Po potrebi ponovite postopek, da nastavite ustrezno globino za spusceni ali dvignjeni polozaj.

Uvod



Dviganje motorja iz spusc¢enega polozaja

/\ POZOR
Ko motor premikate v dvignjen ali spusCen polozaj, stojte v stabilnem poloZaju in pazite na spolzke povrsine
okoli motorja. Ce med premikanjem motorja v dvignjen ali spus¢en polozaj izgubite ravnotezje, se lahko
poskodujete.
Ko motor premikate v dvignjen ali spuscen polozaj, pazite, da vas ne uklescijo ali pris€ipnejo premikajoci se deli,
kar lahko privede do telesnih poskodb.
Ko pomozni motor premaknete v dvignjen polozaj, morate vedno pritrditi varnostni trak, da se motor
nepri¢akovano ne premakne v spusceni polozaj. Pri nepricakovanem premiku motorja v spusc¢en polozaj obstaja
nevarnost telesnih poskodb ter poskodb plovila in pomoznega motorja.

OBVESTILO

Preden pogonski motor premaknete v dvignjeni polozaj, po¢akajte, da se povsem neha vrteti v eno smer. Ce se
motor Se vedno vrti v eno smer, ko ga premikate v dvignjeni poloZzaj, lahko poskoduje krmilni sistem.

1 Rocaj drzite pravokotno glede na vle¢no vrvico, povlecite vle¢no vrvico, da sprostite zapabh, in dvignite motor
iz spuscenega polozaja.

OBVESTILO

Med vlecenjem rocaj vedno drzite pravokotno glede na vrvico, da preprecite prekomerno obrabo, zaradi katere
se lahko vrvica poskoduje.

2 Po potrebi nastavite globino motorja, da bo motor oprt na vodili () na podstavku nosilca (Nastavitev globine
pomoZnega motorja, stran 2).

OBVESTILO
Prepri¢ati se morate, da je motor v dvignjenem poloZaju trdno oprt na vodili. Ce je globina motorja preplitva,
lahko motor pritisne ob plinsko vzmet. Ce je globina motorja pregloboka, lahko motor visi ez konec podstavka
nosilca. Ce je motor v dvignjenem polozaju, ne da bi bil oprt na vodili, se poskoduije.

GARMIN

3 Po potrebi potisnite ohisje krmilnega sistema navzdol, da se motor zaskoci v dvignjenem polozaju.
4 Pritrdite varnostni trak (Pritrditev varnostnega traku, stran 4).
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Pritrditev varnostnega traku

/\ POZOR
Ko pomozni motor premaknete v dvignjen polozaj, morate vedno pritrditi varnostni trak, da se motor
nepriCakovano ne premakne v spusceni polozaj. Pri nepricakovanem premiku motorja v spusc¢en polozaj obstaja
nevarnost telesnih poskodb ter poskodb plovila in pomoznega motorja.

Z varnostnim trakom je motor varno pritrjen na podstavek v dvignjenem polozaju in se ne more nenamerno
premakniti v spusceni polozaj.

1 Ko je motor v dvignjenem polozaju, dvignite daljsi konec traku (1) ez motor.

2 Konec traku vstavite skozi zaponko (2) na drugem koncu traku.
3 Povlecite trak skozi zaponko, da motor pritrdite na nosilec.
4 Povlecite trak stran od sponke in navzdol ter pritrdite na drugi strani.

Delovanje

Vse funkcije pomoZnega motorja lahko upravljate s prilozenim daljinskim upravljalnikom (Daljinski upravljalnik,
stran 9).

Doloéene funkcije pomoznega motorja Force Pro lahko upravljate tudi z naslednjimi napravami, ne samo z
daljinskim upravljalnikom:

stopalka (Stopalka, stran 26),

mobilna naprava s programom ActiveCaptain® (Vzpostavljanje povezave z mobilno napravo prek programa
ActiveCaptain, stran 23),

zdruZljiv navticni ploter Garmin® (Vzpostavljanje povezave z navtic¢nim ploterjem, stran 24),
zdruzljiva ura Garmin (Povezovanje z uro Garmin, stran 24).

Podrobnejse informacije o upravljanju pomoZnega motorja z uro ali navti¢nim ploterjem so na voljo v priro¢nikih
za uporabo posameznih naprav.
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Zaslon pomoZnega motorja

/\ POZOR

Med delovanjem motorja v blizini zaslona ne sme biti velikih kovinskih predmetov, kot je Skatla za orodje. Veliki
kovinski predmeti lahko povzrocijo motnje magnetnega kompasa, kar vpliva na delovanje vgrajenega avtopilota
ter lahko privede do telesnih poskodb ali materialne Skode.

Zaslon na nosilcu pomoznega motorja pregledno prikazuje pomembne informacije.
OPOMBA: osvetlitev zaslona se odziva na osvetljenost okolice in se ponoCi samodejno zatemni.

Uvod
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Zelena: hitrost potiska napre;j.

Rdeca: hitrost potiska nazaj.

Stevilo vrstic prikazuje Stevilo vrtljajev vijaka ali hitrost, nastavljeno z nadzorom hitrosti
(Nastavitev hitrosti motorja, stran 12).

OPOMBA: pri vzvratnem potisku motor deluje glasneje, ustvarja Sibkejsi potisk in je
manj ucinkovit kot pri potisku napre;.

Zelena: raven napetosti baterije motorja je dobra.

Rumena: raven napetosti baterije motorja je srednja.

Rdeca: raven napetosti baterije motorja je nizka.

UtripajoCa rdeca: raven napetosti baterije motorja je kriticno nizka.

OPOMBA: indikatorji napolnjenosti akumulatorja so optimizirani za svin¢evo-kislinske

akumulatorje in pri drugih vrstah akumulatorjev, kot so litij-ionski, morda ne bodo
natancni.

Zelena: motor ima dober signal GPS.
Rumena: motor ima Sibek signal GPS.
Rdeca: motor nima signala GPS.

Zelena: motor deluje normalno.

Rdeca (neprekinjeno sveti): zaganja se programska oprema motorja.

Rdeca (utripa): prislo je do sistemske napake.

Modra: motor je v nacinu zdruzevanja.

Rumena: motor je v nacinu obnovitve (za posodabljanje programske opreme in
postopke obnovitve).

Pritisnite za vklop ali izklop motorja.

OPOMBA: privzeto se pomozni motor vklopi samodejno, ko se zacne napajati. Za vklop
motorja ni treba pritisniti tega gumba. To lahko spremenite v nastavitvah (Nastavitve
pomozZnega motorja, stran 22).

Ce je pomozni motor dve uri v dvignjenem poloZaju, se samodejno izklopi.

Ko se vijak vrti, pritisnite, da se zaustavi.
Trikrat pritisnite, da vklopite nacin zdruzevanja.

Sveti, ko je vijak aktiven (Vklop in izklop vijaka, stran 12).

Sveti, ko je ohranjanje smeri aktivno (Ohranjanje smeri, stran 17).

Sveti, ko je sidrni zaklep aktiven (Ohranjanje poloZaja, stran 17).

Uvod



Indikator stanja
Indikator LED & prikazuje stanje motorja.

Zelena Obicajno delovanje
Rdeia Svgn: zaganjanje sistema
Utripa: napaka sistema
Modra Nacin zdruzevanja
Rumena  Nacin obnovitve (za posodabljanje programske opreme in postopke obnovitve)

Nastavitev odmika premca

Glede na kot namestitve pomozni motor morda ne bo poravnan s sredinsko ¢rto vasega plovila. Za najboljSe

rezultate nastavite odmik premca.

1 Z daljinskim upravljalnikom prilagodite kot pomoZnega motorja (@ tako, da bo poravnan s sredinsko &rto
plovila @) in usmerjen naravnost napre;.

a b WN

Na daljinskem upravljalniku izberite —F Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset.
Za prilagoditev odmika premca pritisnite € ali ).

Za nastavitev odmika premca pritisnite ~-.

Po potrebi ponovite postopek.

Uvod




Zamenjava vijaka

Pred vsemi postopki in opravili na vijaku vedno odklopite motor z akumulatorja, da preprecite hude telesne
poskodbe ali smrt.

Pomoznemu motorju Force Pro sta prilozena zelo ucinkoviti vijak in vijak proti zapletanju rastlinja. Pri zamenjavi
vijakov upostevajte naslednja navodila.

1 Z nasadnim kljuéem velikosti 15 mm (°/1¢ palca) odvijte matico, s katero je pritrjen vijak.

Odstranite vijak ter postavite vzmetno podlozko, podlozko in obrabno anodo na stran.
PrepriCajte se, da je v osi motorja vijaka namescen zati€ in ga po potrebi zamenjajte.
Namestite nov vijak.

Anodo, podlozko, vzmetno podlozko in matico namestite nazaj na pogonsko os vijaka.

Z nasadnim klju¢em velikosti 15 mm (°/4¢ palca) zategnite matico z momentom 16,27 Nm (12 Ibf-ft), da
pritrdite vijak.

o g b WN
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Daljinski upravljalnik

() °

Daljinski upravljalnik



Drzite za vklop in izklop daljinskega upravljalnika.

Pritisnite za vklop in nastavitev nadzora hitrosti pri trenutni hitrosti po tleh (SOG) (Ohranjanje
hitrosti, stran 16).
Znova pritisnite za izklop nadzora hitrosti in vrnitev na roc¢ni nadzor hitrosti.

Dvakrat pritisnite za vklop vijaka in nastavitev vijaka na najviSje Stevilo vrtljajev.
Pritisnite Se enkrat, da se vrnete na prejSnjo hitrost in stanje vijaka.

Pritisnite za ro¢no upravljanje (Ro¢no krmarjenje s pomoZnim motorjem, stran 13).
Drzite za krmarjenje z gibi (Krmarjenje z gibi, stran 13).

Enkrat pritisnite za vklop ali izklop vijaka (Vklop in izklop vijaka, stran 12).
Dvakrat pritisnite za izklop katere koli funkcije avtopilota (Ce je omogocCena), ustavitev vijaka ter
preklop med potiskom naprej in nazaj (Potisk nazaj, stran 18).

Pritisnite za premikanje po meniju (Krmarjenje po meniju, stran 12).

V meniju pritisnite ) za izbiro elementa menija in pritisnite ( za vrnitev brez shranjevanja.
Ob vklopljenem sidrnem zaklepu premaknite polozaj sidrnega zaklepa naprej, nazaj, v levo ali desno
v razmakih po 1,5 m (5 ft).

Med ohranjanjem smeri ali ro¢nim upravljanjem pritisnite( in ) za enostopinjsko obracanje ali
drzite za krmarjenje v petstopinjskih razmakih.

Pritisnite 4 in “w za stopenjsko spreminjanje hitrosti ali drzite za zvezno spreminjanje hitrosti.

Ko je hitrost nastavljena na ni¢, pritisnite ~w za preklop na potisk nazaj (Potisk nazaj, stran 18).

| g

Pritisnite za vklop ohranjanja smeri gibanja. Ohranjanje smeri gibanja uporablja pomozni motor za
ohranjanje trenutne smeri gibanja (Ohranjanje smeri, stran 17).

Znova pritisnite za izklop ohranjanja smeri gibanja, ustavitev vijaka in nadaljevanje roénega uprav-
ljanja.

Drzite za nastavitev ohranjanja smeri z usmeritvijo daljinskega upravljalnika (Nastavitev ohranjanja
smeri z gibi, stran 13).

Go

Pritisnite za vklop sidrnega zaklepa. Sidrni zaklep uporablja pomoZzni motor za ohranjanje vasega
poloZaja (Ohranjanje poloZaja, stran 17).

Znova pritisnite za izklop sidrnega zaklepa in vrnitev v prejsnji nacin krmarjenja.

Drzite za premik polozaja sidrnega zaklepa z usmeritvijo daljinskega upravljalnika (Nastavitev ohra-
njanja poloZaja z gibi, stran 13).

— Pritisnite za odpiranje menija.

— Pritisnite za izhod iz menija.

9 Pritisnite za oznacitev tocke poti.

P inN

0d 1 do 4 Pritisnite za odpiranje bliznjice do navti¢nega ploterja Garmin, ki je dodeljen gumbu.’

1 Potrebna je povezava z zdruzljivim navti¢nim ploterjem Garmin. Za navodila si oglejte priroénik za uporabo navti¢nega ploterja.

10
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Zaslon daljinskega upravljalnika

‘o ’
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4
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PROP
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4 Heading Hold
A 138°M
PROP | SOG (MPH)

2 |05

Prikazuje stanje delovanja pomoznega motorja.
Ko je na primer vklopljeno ro¢no upravljanje, je prikazano sporocilo Manual, ko je vklopljeno ohranjanje
smeri, pa sta prikazana sporocilo Heading Hold in nastavljena vrednost ohranjanja smeri v stopinjah.

Prikazuje stanje baterije pomoznega motorja.
Zelena: raven napetosti baterije motorja je dobra.
Rumena: raven napetosti baterije motorja je srednja.
Rdeca: raven napetosti baterije motorja je nizka.
UtripajoCa rdeca: raven napetosti baterije motorja je kriticno nizka.
OPOMBA: privzeto je indikator baterije optimiziran za svincevo-kislinske baterije (Nastavitve upravljanja
akumulatorja, stran 23).
NAMIG: prikazovanje stanja baterije pomozZnega motorja lahko spremenite tako, da je namesto ikone
prikazana Stevilska vrednost napetosti (Nastavitve pomoZnega motorja, stran 22).
I
Za ogled napolnjenosti baterije daljinskega upravljalnika lahko pritisnete —
Prikazuje stanje vijaka.
Bela in vrteca se ikona: vijak zagotavlja potisk napre;j.
Rdeéa in vrteca se ikona: vijak zagotavlja potisk nazaj.?
Ikona se ne vrti: vijak je vklopljen, hitrost pa je nastavljena na nic.
Ikona ni prikazana: vijak je izklopljen.

Prikazuje moc signala GPS pomoznega motorja.

Prikazuje raven stevila vrtljajev vijaka (Nastavitev hitrosti motorja, stran 12).
Ko vijak aktivno zagotavlja potisk nazaj, je raven hitrosti prikazana z rde¢o barvo.?

OPOMBA: ko motor uporablja nadzor hitrosti, hitrost vijaka ni prikazana.

Prikazuje izmerjeno hitrost po tleh (SOG).

2 Pri vzvratnem potisku motor deluje glasneje, ustvarja Sibkej$i potisk in je manj u¢inkovit kot pri potisku napre;.
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Krmarjenje po meniju

Za krmarjenje po meniju na daljinskem upravljalniku lahko uporabite tipke za meni in puscicne tipke.
+ Za odpiranje menija pritisnite E

+ Za pomikanje med razli¢nimi elementi menija pritisnite « in _a..

- Zaizbiro elementa v meniju pritisnite ).

- Zavrnitev v prej$nji element menija pritisnite 4.

+ Zaizhod iz menija veckrat pritisnite E ali ( dokler ne pridete na glavni zaslon.

Vklop in izklop vijaka

Motorja ne uporabljajte na obmocjih, kjer lahko vi ali druge osebe v vodi pridejo v stik z vrte¢im se vijakom, kar
lahko privede do hudih telesnih poskodb.

Ne zazenite motorja, Ce vijak ni v vodi. Pri stiku z vrteCim se vijakom lahko nastanejo hude telesne poskodbe.

1 Po potrebi premaknite pomozni motor v spusceni polozaj (Spus¢anje motorja iz dvignjenega polozaja,
stran 1).
OPOMBA: vijak se ne more vklopiti, Ce je pomozni motor v dvignjenem polozaju.

2 Na daljinskem upravljalniku pritisnete < za vklop pogonskega vijaka.

3 Ponovno pritisnite < za izklop vijaka.

Nastavitev hitrosti motorja
Ce Zelite povecati ali zmanjsati hitrost, na daljinskem upravljalniku pritisnite a_ali -
V ro¢nem nacinu se skladno s tem poveca ali zmanjsa hitrost pogonskega vijaka, prikazana v polju PROP.

V nacinu nadzora hitrosti je na zaslonu daljinskega upravljalnika pomoznega motorja prikazana trenutna
ciljna hitrost, ki se skladno s tem poveca ali zmanjsa.

OPOMBA: v ro¢nem nacinu povecanje ali zmanj$anje hitrosti z daljinskim upravljalnikom ne vklopi samodejno
pogonskega vijaka. Za vklop pogonskega vijaka morate pritisniti gumb < na daljinskem upravljalniku.
Vklop in izklop najvecjega Stevila vrtljajev vijaka
1 Na daljinskem upravljalniku dvakrat pritisnite =.
Stevilo vrtljajev vijaka pomoznega motorja se hitro pove&a na najveéje Stevilo vrtljajev.
2 Ce se Zelite vrniti na prejsnje Stevilo vrtljajev vijaka, pritisnite =>.
NAMIG: Ce zelite pri najvecjem Stevilu vrtljajev po€asi zmanjSati Stevilo vrtljajev vijaka, lahko na daljinskem
upravljalniku pritisnete .

Upravljanje vijaka v delno spuscenem polozaju
Vijak pomoznega motorja lahko upravljate z motorjem, ki je v delno spus¢enem polozaju zaradi posebnih
razmer, kot na primer pri preckanju rastlinja ali podvodnih ovir.

1 S pomoznim motorjem v delno spusc¢enem polozaju vlecite vlecno vrvico navzgor, dokler se ne ustavi, da
sprostite zapiralo, in jo Se naprej drzite napeto.

2 Dvignite vlecno vrvico navzgor in nazaj, da motor pocasi dvignete, dokler ni v primernem polozaju za
preckanje rastlinja ali ovire.

Vijak se neha vrteti, motor pa se obrne na stran.
3 Zdaljinskim upravljalnikom ali stopalko vklopite vijak in po potrebi krmarite motor.

OPOMBA: ¢e motor dvignete ¢ez polovico, se kot varnostni ukrep vijak samodejno zaustavi, vendar se motor
ne obrne na stran.

4 Ko ste se ognili oviri, motor pocasi spustite v spusceni poloZaj ali ga dvignite v dvignjeni poloZaj.
Po upravljanju motorja v delno spuS¢enem polozaju boste morda morali rocno obrniti motor na eno stran,
preden ga dvignete v dvignjeni polozaj, da se pravilno nasloni na vodila nosilca.
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Rocno krmarjenje s pomoznim motorjem
V rocnem nacinu lahko nastavljate Zeleno smer in hitrost pomoznega motorja.
OPOMBA: ko vklopite pomozni motor, je motor privzeto v rocnem nacinu.
1 Po potrebi pritisnite 03
2 Za krmiljenje pritisnite € in ).
NAMIG: za krmiljenje lahko uporabite tudi gibe (Krmarjenje z gibi, stran 13).

Upravljanje z gibi
Pomozni motor lahko upravljate tako, da usmerite ali premaknete daljinski upravljalnik. Pred upravljanjem z gibi

morate umeriti kompas v pomoznem motorju (Umerjanje kompasa pomoZnega motorja, stran 16) in kompas v
daljinskem upravljalniku (Umerjanje daljinskega upravljalnika, stran 14).

Krmarjenje z gibi

Motor lahko krmarite z usmeritvijo daljinskega upravljalnika.

1 Po potrebi vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).

2 Pridrzite @

3 Drzite @ in usmerite daljinski upravljalnik v levo ali desno za krmarjenje v levo ali desno.
4 Sprostite @ za prekinitev krmarjenja.

Nastavitev ohranjanja smeri z gibi

Za nastavitev ohranjanja smeri lahko premaknete daljinski upravljalnik (Ohranjanje smeri, stran 17).
1 Po potrebi vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).

2 Pridrzite 3.

3 Daljinski upravljalnik usmerite tja, kamor zelite nastaviti smer.

4 Za nastavitev smeri gibanja spustite I

Nastavitev ohranjanja polozaja z gibi
Ce Zelite nastaviti svoj poloZaj med uporabo sidrnega zaklepa, lahko premaknete daljinski upravljalnik
(Ohranjanje poloZaja, stran 17).
1 Pridrzite .
2 Daljinski upravljalnik podrzite v smeri, v katero Zelite premakniti svoj polozaj.
Vas polozaj se premakne za 1,5 m (5 ft) v smeri, v katero pokazete.
3 Spustite :I',
4 Ponavljajte ta postopek, dokler ne dosezete zelenega polozaja.

Vstavitev baterij v daljinski upravljalnik

Daljinski upravljalnik napajata dve bateriji AA (nista prilozeni). Priporo¢amo uporabo litijevih baterij.
1 Obrocek obrnite v levo in ga povlecite navzgor, da odstranite pokrov.

2 Vstavite dve bateriji AA, pri Cemer upostevajte usmerjenost polov.

3 Ponovno namestite pokrov baterije in obrnite D-obro¢ v desno.
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Namestitev vrvice
1 0d zadnjega dela daljinskega upravljalnika zanko vrvice () vstavite skozi rezo.

2 Drug konec vrvice (2) vstavite skozi zanko in ga trdno zategnite.
3 Po potrebi vrvico namestite okoli vratu ali zapestja, da je naprava med uporabo privezana.

Umerjanje daljinskega upravljalnika

OBVESTILO

Elektronski kompas umerite zunaj. Ce Zelite izboljati natanénost smeri neba, ne stojte blizu objektov, ki vplivajo
na magnetno polje, na primer avtomobilov, zgradb ali nadzemnih elektri¢nih vodov.

Pred upravljanjem motorja z gibi morate umeriti kompas v daljinskem upravljalniku. Ce po umerjanju upravljanje
z gibi ne deluje pravilno, lahko postopek ponovite kolikokrat Zelite.

1 lIzberite E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Izberite Start in sledite navodilom na zaslonu.

Zdruzevanje z daljinskim upravljalnikom

Daljinski upravljalnik je s pomoznim motorjem zdruZen Ze v tovarni. Ce ga morate znova zdruziti, opravite
naslednji postopek.

1 Vklopite pomozni motor.

2 Na pomoznem motorju trikrat pritisnite gumb ", da vklopite nacin zdruzevanja.
Indikator stanja LED Zna pomoznem motorju med iskanjem povezave sveti modro.

3 Daljinski upravljalnik postavite najve¢ 1 m (3 Cevlje) od pomozZnega motorja.

4 Vklopite daljinski upravljalnik.

5 Na daljinskem upravljalniku izberite _— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Po nekaj sekundah se na daljinskem upravljalniku prikaze Pairing Complete.
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Zdruzevanje z dodatnim daljinskim upravljalnikom
S pomoznim motorjem sta hkrati lahko povezana dva daljinska upravljalnika.

Drugi daljinski upravljalnik zdruZite po naslednjem postopku s pomocjo prvega povezanega daljinskega
upravljalnika.

1 Vklopite pomozni motor.

2 V daljinskem upravljalniku, ki je Ze zdruzen z motorjem, izberite —_— Settings > Remote Control > Pairing >
Add Additional Remote.

3 Dodatni daljinski upravljalnik postavite najve¢ 1 m (3 ft) od zaslona pomoznega motorja.
Vklopite dodatni daljinski upravljalnik.
5 V dodatnem daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

V prvem daljinskem upravljalniku se prikaze sporocilo Device Found. Po nekaj sekundah se v drugem
daljinskem upravljalniku prikaze sporocilo Pairing Complete.

=N

Avtopilot
.~ Aoeozormo

Odgovorni ste za varno in preudarno upravljanje plovila. Funkcije avtopilota v pomoznem motorju so orodja,
ki izboljSajo vase moznosti upravljanja plovila. Ne razbremenijo vas odgovornosti za varno upravljanje plovila.
Izognite se nevarnostim za plovbo in nikoli ne pustite upravljalnih elementov motorja brez nadzora.

Z upravljanjem funkcij avtopilota se seznanite na mirnih in varnih odprtih vodah.

/\ POZOR
Med uporabo funkcij avtopilota bodite pripravljeni na nenadno ustavitev, pospesitev in zavijanje.

Pomozni motor Force Pro podpira funkcije avtopilota, kot je sledenje vnaprej nacrtovani poti, ohranjanje smeri
gibanja in ohranjanje polozaja.

Preden lahko uporabljate funkcije avtopilota, morate umeriti kompas pomoznega motorja (Umerjanje kompasa
pomoZnega motorja, stran 16). Za aktivacijo nacina avtopilota morate biti v obmocju signala GPS (Pridobitev
signala GPS, stran 16).

Vse nacine avtopilota lahko vklopite in upravljate s priloZzenim daljinskim upravljalnikom (Daljinski upravijalnik,
stran 9). Dolocene funkcije avtopilota lahko upravljate z drugimi zdruzljivimi napravami (Delovanje, stran 4).
NAMIG: v nekaterih okolis¢inah lahko nacini avtopilota ustvarijo ve¢ vrtinCenja, kot je bilo pricakovano. Z
nastavitvami ojacanja avtopilota lahko prilagodite njegovo obcutljivost razlicnim razmeram (Prilagajanje odziva
avtopilota, stran 16).

Pomozni motor Force Pro podpira naslednje funkcije avtopilota:

Nadzor hitrosti: motor samodejno uravnava hitrost pogonskega vijaka za ohranjanje ciljne hitrosti (Ohranjanje
hitrosti, stran 16).

Sidrni zaklep: motor s samodejnim krmarjenjem in pogonom vijaka ohranja trenutni polozaj (Ohranjanje
poloZaja, stran 17).

Ohranjanje smeri gibanja: motor s samodejnim krmarjenjem ohranja smer gibanja plovila (Ohranjanje smeri,
stran 17).

Sledenje nacrtovani poti: motor lahko s samodejnim krmarjenjem in pogonom vijaka navigira do doloc¢ene toCke
poti ali po izbrani progi ali sledi (Navigacija, stran 17).
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Umerjanje kompasa pomoznega motorja

Pred umerjanjem kompasa pomoznega motorja morate iti na odprto obmocje v mirnih vodabh, kjer je dovolj
prostora za voznjo s plovilom v krogu.

OBVESTILO

Umerjanje kompasa pomoznega motorja v nemirnih vodah in v vetru lahko negativno vpliva na delovanje
avtopilota.

1 Prepricajte se, da je pomozni motor spuscen v vodo (Spusc¢anje motorja iz dvignjenega poloZaja, stran 1).
2 Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Ob pozivu upostevajte navodila na zaslonu za umerjanje kompasa.

Med umerjanjem kompasa lahko plovilo krmarite s stopalko, daljinskim upravljalnikom ali izvenkrmnim
motorjem.

Ce funkcije avtopilota ne delujejo po pri¢akovanijih, ponovite postopek umerjanja.

Pridobitev signala GPS

1 S plovilom pojdite na obmocje, kjer je neoviran pogled na nebo.
2 Pocakajte od 30 do 60 sekund, da pomoZni motor poisCe satelite.

Ko motor pridobi podatke o polozaju z uporabo sistema GPS, LED-indikatorska lucka ~ neprekinjeno sveti
zeleno.

Prilagajanje odziva avtopilota

Nastavitev ojacanja avtopilota lahko spremenite in prilagodite njegovo obcutljivost razlicnim razmeram.

1 Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Trolling Motor.

2 Izberite eno od moznosti:
Ce zelite prilagoditi ojaditev za nagin Sidrnega zaklepa, izberite Anchor Gain.
Ce zelite prilagoditi ojacitev avtopilota za nagine navigacije, vkljué¢no z ohranjanjem smeri gibanja in
nadzorom hitrosti, izberite Navigation Gain.

3 Izberite a ali < za povecanje ali zmanjSanje vrednost ojacanja:

Ce zelite vegjo odzivnost avtopilota, nastavitev ojadanja povecajte. Motor bo natanéneje krmilil plovilo,
vendar povzrocal vecje vrtincenje. Vecje vrednosti ojacanja so obiCajno potrebne pri vecjih ali tezjih
plovilih.

Ce Zelite vegjo odzivnost avtopilota, nastavitev ojaéanja zmanj$ajte. Motor bo povzroéal manj vrtinéenja,
vendar bo manj natanéno krmilil plovilo.

4 |zberite ), da potrdite izbiro.

Ohranjanje hitrosti

Preden lahko uporabljate funkcije avtopilota, morate pomozni motor umeriti (Umerjanje kompasa pomoZnega
motorja, stran 16).

Funkcija nadzora hitrosti je funkcija avtopilota, ki nastavi in ohranja dolo¢eno hitrosti po tleh ter se samodejno
prilagaja spremembam toka in vetra.

NAMIG: nadzor hitrosti lahko uporabljate skupaj z drugimi nacini avtopilota (Avtopilot, stran 15).
Na daljinskem upravljalniku pritisnite .
Nadzor hitrosti je omogocen pri trenutni hitrosti.

Ce Zelite izklopiti nadzor hitrosti in pogonski vijak, morate pritisniti .
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Ohranjanje polozaja

Preden lahko uporabljate funkcije avtopilota, morate pomozni motor umeriti (Umerjanje kompasa pomoZnega

motorja, stran 16).

Funkcija sidrnega zaklepa na podlagi podatkov GPS ohranja trenutni polozaj s pomoznim motorjem.
Pritisnite :f;

ali z upravljanjem z gibi (Nastavitev ohranjanja poloZaja z gibi, stran 13).
Ce Zelite sidrni zaklep onemogogiti, znova pritisnite t

Ohranjanje smeri

Preden lahko uporabljate funkcije avtopilota, morate pomozni motor umeriti (Umerjanje kompasa pomoZnega
motorja, stran 16).

Funkcijo Heading Hold lahko vklopite, Ce zelite, da se plovilo Se naprej premika v isti smeri kompasa. Motor
lahko samodejno prilagodi smer gibanja, da izravna zanasanje zaradi dejavnikov, kot so veter in tokovi.

1 Krmarite plovilo v smeri, v katero Zelite iti.

2 Pritisnite &,

OPOMBA: smer lahko prilagodite s pritiskom (inpaliz uporabo upravljanja z gibi (Nastavitev ohranjanja smeri z
gibi, stran 13).

NAMIG: ob uporabi tega nacina avtopilota lahko hitrost ohranjate tudi z uporabo nadzora Stevila vrt./min.
(Ohranjanje hitrosti, stran 16).

Ce Zelite onemogogiti funkcijo Heading Hold in se vrniti v roéni naéin, morate izbrati 2ali®.

Spreminjanje delovanja funkcije Heading Hold

Privzeto je funkcija Heading Hold nastavljena na nacin Go To, ki lahko prilagodi smer gibanja, da izravna
zanas$anje in ohrani premikanje plovila v isti smeri. Ce Zelite, lahko funkcijo Heading Hold konfigurirate tako, da
uporablja nacin Vessel Align, ki prezre zanasanje in zgolj ohrani usmerjenost premca plovila v isti smeri.

1 Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Izberite Vessel Align.
Za vrnitev v privzeto delovanje funkcije Heading Hold lahko izberete Go To.

Navigacija
Preden lahko uporabljate funkcije avtopilota, morate pomozni motor umeriti (Umerjanje kompasa pomoZnega
motorja, stran 16).
Pomozni motor za krmarjenje plovila do lokacije toCke poti, za sledenje nacrtovani poti ali sledi uporablja GPS.
1 Na daljinskem upravljalniku izberite moznost:

Zacnite z navigacijo do shranjene tocke poti (Navigacija do tocke poti, stran 19).

Zacnite z navigacijo nacrtovane poti (Navigacija po nacrtovani poti, stran 20).

Zacnite s ponovnim sledenjem aktivni sledi (Navigacija do zacetka aktivne sledi, stran 21).

Zacnite z navigacijo shranjene sledi (Navigacija po shranjeni sledi, stran 21).

OPOMBA: ko se navigacija zazene s prikljuCenega navticnega ploterja, lahko za sledenje potem
samodejnega usmerjanja uporabite tudi pomozni motor. Za dodatne informacije si oglejte priro¢nik za
uporabo navtiCnega ploterja.

Navigating se prikaze na zaslonu daljinskega upravljalnika, pomozni motor pa samodejno krmari plovilo do
cilja.
2 Nastavite zeleno hitrost.

NAMIG: ob uporabi tega nacina avtopilota lahko hitrost ohranjate tudi z uporabo nadzora hitrosti (Ohranjanje
hitrosti, stran 16).
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Zacasna ustavitev in nadaljevanje navigacije
1 Med uporabo navigacije na daljinskem upravljalniku izberite moznost:

Ce Zelite zagasno ustaviti navigacijo, hkrati pa nadaljevati v isti smeri z isto hitrostjo, izberite —
Standby.

Ce Zelite za¢asno ustaviti navigacijo in nastaviti sidrni zaklep izberite 3

Navigacija se ustavi, pomozni motor pa preklopi nazaj v ro¢ni nacin ali za¢ne ohranjati polozaj v sidrnem
zaklepu.

2 Zanadaljevanje navigacije izberite = > Follow Route ali pritisnite A
3 Po potrebi zaZenite vijak.

Ustavitev navigacije
Izberite E > Stop Nav.
Navigacija se ustavi, pomozni motor pa se vrne v rocni nacin.

Potisk nazaj

V rocnem nacinu lahko vijak deluje v vzvratni smeri. KrajSe delovanje vijaka v vzvratni smeri je lahko priro¢no v
nekaterih okolis€inah, na primer pri vzvratni plovbi iz 0zin z manj obracanja motorja.

Vijak pomoznega motorja je zasnovan predvsem za potisk naprej, zato je manj ucinkovit pri ustvarjanju potiska
nazaj, zaradi Cesar je pomozni motor glasnejsi, zlasti pri visjih hitrostih vijaka, pod vodo pa povzrocCi ve¢
vrtinCenja.

OBVESTILO

Potisk nazaj uporabljajte le poredko, da zmanjsate kavitacijo ter C¢ezmerno obrabo vijaka in pogonskega motorja
vijaka.

Preklapljanje med nacinom potiska naprej in nazaj
1 Dvakrat pritisnite <

Ikona - na zaslonu daljinskega upravljalnika sveti rdece, ko je pogonski vijak nastavljen na vzvratni
potisk. Ce motor deluje v nadinu avtopilota, samodejno preklopi v roéni nacin. Ce pogonski vijak deluje,
se samodejno ustavi.

2 Zavklop pogonskega vijaka ponovno pritisnite <.

OPOMBA: pri preklapljanju med nacinom potiska naprej in nazaj se hitrost vijaka samodejno nastavi na
zadnjo hitrost, ki ste jo uporabili v posameznem nacinu potiska.

Tocke poti
Tocke poti se uporabljajo za oznaCevanje lokacij, da se lahko pozneje vrnete nanje. Pomozni motor lahko shrani
do 5000 tock poti.

Ko je pomozni motor povezan z navticnim ploterjem, se toCke poti, ki so shranjene v pomoznem motorju in
navticnem ploterju, samodejno sinhronizirajo.

OPOMBA: sistema se sinhronizirata, zato se pri brisanju tock poti, obnavljanju privzetih nastavitev ali brisanju
uporabniskih podatkov z daljinskim upravljalnikom pomoznega motorja tocke poti izbriSejo tudi v navticnem
ploterju. Velja tudi obratno. Ce to¢ko poti izbriete iz navtiénega ploterja, se samodejno izbrise tudi iz
pomoznega motorja.

Ustvarjanje tocke poti

Trenutno lokacijo lahko shranite kot tocko poti.

1 Po potrebi se zapeljite do lokacije, ki jo zelite shraniti kot tocko poti.
2 Na daljinskem upravljalniku pritisnite Q2

18 Potisk nazaj



Navigacija do tocke poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite S Waypoints.
Prikaze se seznam desetih najblizjih tock poti.
2 Izberite tocko poti.
Izberite Navigate To.
4 Vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).
Pomozni motor odpelje do lokacije tocke poti (Navigacija, stran 17).

w

Ogled podrobnosti tocke poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Waypoints.
Prikaze se seznam desetih najblizjih tock poti.

2 |zberite tocko poti.

3 Izberite Review.

Urejanje imena tocke poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite S Waypoints.
Prikaze se seznam desetih najblizjih tock poti.

2 Izberite tocko poti.

3 Izberite Edit.

4 Vnesite novo ime za tocko poti.

Brisanje tocke poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite S Waypoints.
Prikaze se seznam desetih najblizjih tock poti.

2 Izberite tocko poti.

3 Izberite Delete.

Nacrtovane poti

Nacrtovana pot je zaporedje lokacij, ki vas vodi do kon¢nega cilja.

Ko pomozni motor povezete z navticnim ploterjem, se nacrtovane poti, shranjene v navticnem ploterju,
sinhronizirajo z naértovanimi potmi, shranjenimi v pomoznem motorju. Ce izbrisete ali uredite naértovane poti
v eni napravi, se nacrtovane poti, shranjene v drugi napravi, samodejno spremenijo. Nacrtovane poti lahko
ustvarite samo v navticnem ploterju.

Shranite lahko do 100 nacrtovanih poti.

Nacrtovane poti
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Navigacija po nacrtovani poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite === > Routes.
Prikaze se seznam desetih najblizjih nac¢rtovanih poti.

2 Izberite nacrtovano pot.

Izberite Navigate To.

4 |zberite moznost:

+ Za navigacijo po nacrtovani poti z zacetne tocke, ki je bila uporabljena ob ustvarjanju nacrtovane poti,
izberite Forward.

Za navigacijo po nacrtovani poti s kon¢ne tocke, ki je bila uporabljena ob ustvarjanju na¢rtovane poti,
izberite Backward.

+ Za navigacijo od vase trenutne lokacije do zaCetka nacrtovane poti in zatem za navigacijo po nacrtovani
poti izberite From Start.

5 Vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).
Pomozni motor vozi po nacrtovani poti v izbrani smeri (Navigacija, stran 17).

Ko se priblizate koncu nacrtovane poti, pomozni motor privzeto preklopi na funkcijo sidrnega zaklepa in ohranja
polozaj na koncu nacrtovane poti. To delovanje lahko spremenite v nastavitvah (Nastavitve pomozZnega motorja,
stran 22).
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Ogled podrobnosti nacrtovane poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite === > Routes.
Prikaze se seznam desetih najblizjih nac¢rtovanih poti.

2 Izberite nacrtovano pot.

3 Izberite Review.

Urejanje imena nacrtovane poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite == > Routes.
Prikaze se seznam desetih najblizjih nac¢rtovanih poti.

2 |zberite nacrtovano pot.

3 Izberite Edit.

4 Vnesite novo ime za nacrtovano pot.

Brisanje nacrtovane poti

1 Na daljinskem upravljalniku izberite == > Routes.
Prikaze se seznam desetih najblizjih nac¢rtovanih poti.

2 |zberite nacrtovano pot.

3 Izberite Delete.

Sledi

Sled je zapis poti vasega plovila. Sled, ki se trenutno belezi, se imenuje aktivna sled in jo je mogoce shraniti.
Shranite lahko do 50 sledi.

Ko pomozni motor povezete z navticnim ploterjem, se aktivna sled in v navticnem ploterju shranjene sledi
sinhronizirajo z aktivnimi sledmi in v pomoznem motorju shranjenimi sledmi. Ce dodate, izbrisete ali uredite
aktivne in shranjene sledi v eni napravi, se aktivne in shranjene sledi, shranjene v drugi napravi, samodejno
spremenijo.
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Shranjevanje aktivne sledi

Sled, ki se trenutno beleZi, se imenuje aktivna sled. Aktivno sled lahko shranite in kasneje uporabite navigacijo
zanjo.

Na pomoznem motorju lahko shranite do 50 sledi.

1 Na daljinskem upravljalniku izberite === > Tracks > Save Active Track.
Aktivna sled se shrani s trenutnim datumom kot imenom sledi.

2 Spremenite ime shranjene sledi (izbirno).

Ciscenje aktivne sledi
Izberite === > Tracks > Clear Active Track.
Pomnilnik sledi je poCiS¢en in aktivna sled se Se naprej belezi.

Navigacija do zacetka aktivne sledi

Sled, ki se trenutno belezi, se imenuje aktivna sled. Uporabite lahko navigacijo od trenutnega polozaja nazaj do
zacCetne tocke aktivne sledi po poti, ki ste jo opravili.

1 Izberite == > Tracks > Backtrack.
2 Vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).

Pomozni motor uporabi navigacijo nazaj do zacetne tocke aktivne sledi po poti, ki ste jo opravili (Navigacija,
stran 17).

Navigacija po shranjeni sledi
1 Izberite == > Tracks > Saved Tracks.
2 Izberite shranjeno sled.
Izberite Navigate To.
4 |zberite moznost:
Ce Zelite uporabiti navigacijo po shranjeni sledi od zagetka do konca sledi, izberite Forward.
Ce zelite uporabiti navigacijo po shranjeni sledi od konca do zaéetka sledi, izberite Backward.
5 Vklopite vijak (Vklop in izklop vijaka, stran 12).
Pomozni motor vozi po shranjeni sledi v izbrani smeri (Navigacija, stran 17).

w

Ogled podrobnosti shranjenih sledi
1 Na daljinskem upravljalniku izberite === > Tracks > Saved Tracks.

2 Izberite shranjeno sled.
3 Izberite Review.

Urejanje imena shranjene sledi

1 Na daljinskem upravljalniku izberite == > Tracks > Saved Tracks.
2 Izberite shranjeno sled.

Izberite Edit.

4 Vnesite novo ime za shranjeno sled.

w
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Brisanje shranjene sledi

1 Na daljinskem upravljalniku izberite === > Tracks > Saved Tracks.
Prikaze se seznam desetih najblizjih shranjenih sledi.

2 Izberite shranjeno sled.

3 Izberite Delete.

Nastavitve

Nastavitve pomoZnega motorja

Na daljinskem upravljalniku izberite — Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: doloci nastavitve brezzicnega omrezja za pomozni motor (Nastavitve brezZicnega omrezja, stran 22).

Calibrate: umeri kompas pomoznega motorja (Umerjanje kompasa pomoZnega motorja, stran 16) in nastavi
odmik premca za pomozni motor (Nastavitev odmika premca, stran 7).

Units: nastavi merske enote.

Battery Management: doloCi nastavitve, povezane z akumulatorjem pomoznega motorja (Nastavitve upravljanja
akumulatorja, stran 23).

Beeper: onemogoci ali omogoci obvestila avtopilota s piskanjem.

Prop Stow Side: nastavi, v katero stran pomoznega motorja se obrne vijak med dviganjem pomoznega motorja.
To je koristno med shranjevanjem drugih predmetov v bliZini dvignjenega vijaka.

Auto Power On: vklopi pomozni motor, ko je vklopljeno napajanje sistema.

Heading Hold: nastavi delovanje funkcije ohranjanja smeri (Spreminjanje delovanja funkcije Heading Hold,
stran 17).

Nav. Arrival: nastavi obnasanje pomoznega motorja, ko se priblizate koncu poti. Z nastavitvijo Anchor Lock
pomozni motor drzi svoj poloZaj z uporabo funkcije sidrnega zaklepa, ko se ¢oln pribliza koncu poti. Z
nastavitvijo Manual se izkljuci vijak, ko se coln pribliza koncu poti.

/\ POZOR
Ce nastavitev Manual uporabljate za mozZnost Nav. Arrival, morate biti pripravljeni za prevzem nadzora nad
plovilom.
Anchor Gain: nastavi raven odziva avtopilota v naéinu sidrnega zaklepa (Prilagajanje odziva avtopilota, stran 16).
Navigation Gain: nastavi raven odziva avtopilota v drugih nacinih (Prilagajanje odziva avtopilota, stran 16).
Clear User Data: izbriSe vse shranjene toCke poti, nacrtovane poti, sledi in aktivno sled.

OPOMBA: Ce je vzpostavljena povezava z navticnim ploterjem, z izbiro te moZnosti pocCistite uporabniske
podatke tako v pomoznem motorju kot v povezanem navticnem ploterju.

Restore Defaults: ponastavi nastavitve pomoznega motorja na tovarnisko privzete vrednosti.

OPOMBA: z obnovitvijo privzetih nastavitev ne pocistite uporabniskih podatkov v pomoznem motorju ali
povezanem navticnem ploterju.

Clear Diagnostics: izbriSe podatke, ki jih ustvari sistem in se hranijo v pomoznem motorju za namene
odpravljanja tezav.

Nastavitve brezzicnega omrezja

Na daljinskem upravljalniku izberite E > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.

OPOMBA: aktivni Wi-Fi® nacin je prikazan na vrhu zaslona.

Mode: nastavi Wi-Fi nacin. S programom ActiveCaptain (Vzpostavljanje povezave z mobilno napravo prek
programa ActiveCaptain, stran 23) lahko izklopite tehnologijo Wi-Fi, se pridruzite omreZju navticnega ploterja
ali ustvarite brezzi¢no dostopno tocko.

Setup > Name: nastavi ime brezzi¢ne dostopne tocke na pomoznem motorju (samo v nacinu ActiveCaptain).

Setup > Password: nastavi geslo za brezzi¢no dostopno tocko na pomoznem motorju (samo v nacinu
ActiveCaptain).
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Nastavitve upravljanja akumulatorja
Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Trolling Motor > Battery Management.
Indicator: nastavi videz indikatorja za akumulator pomoZnega motorja na ikono ali Stevilsko vrednost napetosti.

Battery Setup: nastavi vrsto akumulatorja, prikljuCenega na pomozni motor, kar pomaga izraCunati sporoceno
stanje akumulatorja.

Nastavitve daljinskega upravljalnika

Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Remote Control.

Backlight: prilagodi nastavitve osvetlitve zaslona. (Nastavitve osvetlitve zaslona, stran 23)
Beeper: nastavi zvocni opozorilnik tako, da se oglasi ob pritisku tipk in alarmih.

Auto Power Off: nastavi Cas, preden se daljinski upravljalnik samodejno izklopi.

Calibrate: umeri daljinski upravljalnik za funkcijo upravljanja s potezami (Umerjanje daljinskega upravljalnika,
stran 14).

Pairing: daljinski upravljalnik zdruzi s pomoznim motorjem (ZdruZevanje z daljinskim upravljalnikom, stran 14).
Language: nastavi jezik besedila na zaslonu.

Restore Defaults: daljinski upravljalnik ponastavi na privzete tovarniSke nastavitve. Pri tem se obnovijo privzete
nastavitve konfiguracije na daljinskem upravljalniku, shranjeni uporabniski podatki pa se ne izbrisejo.

Nastavitve osvetlitve zaslona

Na daljinskem upravljalniku izberite —_— Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: nastavi, da se osvetlitev zaslona vklopi ob pritisku tipke.

Alarms: nastavi, da se osvetlitev zaslona vklopi, ko se v daljinskem upravljalniku vklopi alarm.
Timeout: nastavi ¢as, preden se izklopi osvetlitev zaslona.

Brightness: nastavi raven osvetlitve zaslona.

Vzpostavljanje povezave z mobilno napravo prek programa
ActiveCaptain

S programom ActiveCaptain lahko vzpostavite povezavo med mobilno napravo in pomoznim motorjem.
Program omogoca hitro in enostavno uporabo pomoznega motorja ter posodobitev programske opreme
naprave.

1 Na daljinskem upravljalniku izberite —F Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
Vnesite ime in geslo za to omrezje.

V mobilni napravi namestite program ActiveCaptain iz trgovine s programi in ga zazenite.

Mobilno napravo postavite v blizino pomoznega motorja.

V nastavitvah mobilne naprave odprite stran s povezavami Wi-Fi in vzpostavite povezavo s pomoznim
motorjem, pri Cemer uporabite ime in geslo, ki ste ju vnesli v prejSnjem koraku.
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Vzpostavljanje povezave z navti¢nim ploterjem

Preden lahko vzpostavite povezavo s pomoznim motorjem, mora biti v zdruzljivem navticnem ploterju Garmin
namescena najnovejsa razlicica programske opreme.

OPOMBA: ogledate si lahko seznam zdruzljivih naprav Garmin na spletnem naslovu garmin.com/force_pro
/compatible in se prepriCate, da vas navticni ploter podpira pomozni motor.

Pomozni motor lahko brezzi¢no povezete z zdruzljivim navticnim ploterjem Garmin. Ko se povezete z
zdruzljivim navti¢nim ploterjem, lahko pomozni motor upravljate z njim.

1 Vklopite navticni ploter in pomozni motor.

2 PrepriCajte se, da navticni ploter gosti brezzi¢no omrezje.
OPOMBA: Ce je namesScenih veC navticnih ploterjev, je samo eden gostitelj brezzicnega omrezja. Za dodatne
informacije si oglejte prirocnik za uporabo navtiChega ploterja.

3 Vnavticnem ploterju izberite Nastavitve > Komunikacije > Brezzi¢ne naprave > Pomozni motor Garmin >
Zachni.

4 Na zaslonu pomoznega motorja trikrat pritisnite (), da vklopite na&in zdruzevanja.

LED-indikatorska lucka 23 na pomoznem motorju sveti modro, ko motor iSCe povezavo z navti¢nim ploterjem,
in zasveti zeleno, ko se povezava uspesno vzpostavi.

V navticnem ploterju se prikaze potrditveno sporocilo, ko se povezava uspesno vzpostavi.

5 Ko sta navticni ploter in pomozni motor povezana, omogocite vrstico pomoznega motorja v navticnem
ploterju za upravljanje motorja.

Celotna navodila za uporabo si oglejte v najnovejsi razlicici priro¢nika za uporabo navti¢nega ploterja.

Povezovanje z uro Garmin

Pomozni motor lahko brezzi¢no povezete z zdruzljivo uro Garmin in ga upravljate s programom Trolling Motor v
uri.

OPOMBA: ogledate si lahko seznam zdruzljivih naprav Garmin na spletnem naslovu garmin.com/force_pro
/compatible in se prepriCate, da vasa ura podpira pomozni motor.

Ko prvi¢ povezujete pomozni motor z uro, morate uro in pomozni motor zdruziti. Po zdruzitvi se ura samodejno
poveze z motorjem, ko je motor vklopljen in v dosegu.

1 Prepricajte se, da je pomozni motor vklopljen in povezan z daljinskim upravljalnikom.
Zdruzljivo uro Garmin postavite najve¢ 3 m (10 ¢evljev) od pomoznega motorja.

Na uri pridrzite gumb MENU.

Izberite Senzorji in dodat. oprema > Dodaj novo > Trolling Motor.

Na zaslonu pomoZznega motorja trikrat pritisnite ", da vklopite nacin zdruZevanja.

2 na zaslonu pomoznega motorja sveti modro, medtem ko motor iSCe povezavo, in zasveti zeleno, ko je

povezava vzpostavljena.
6 Potrdite kodo za zdruzitev, ki je prikazana v uri in povezanem daljinskem upravljalniku.

Za odpiranje upravljalnih elementov pomoznega motorja lahko pritisnete START in na seznamu dejavnosti in
programov izberete Trolling Motor.
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Posodobitve programske opreme

Za informacije o najnovejsih posodobitvah programske opreme za navti¢ne naprave Garmin obiscite spletni
naslov garmin.com/support/software/marine/.

24 Vzpostavljanje povezave z navticnim ploterjem


https://www.garmin.com/force_pro/compatible/
https://www.garmin.com/force_pro/compatible/
https://www.garmin.com/force_pro/compatible/
https://www.garmin.com/force_pro/compatible/
https://www.garmin.com/support/software/marine/

Posodabljanje programske opreme s programom ActiveCaptain

Za pomoc pri posodabljanju programske opreme si lahko ogledate videoposnetek na spletnem naslovu
garmin.com/videos/trolling_motor_update/.

OBVESTILO

Za posodobitev programske opreme boste morda morali s programom prenesti velike datoteke. Veljajo
omejitve prenosa podatkov in stroski ponudnika internetnih storitev. Za ve¢ informacij o omejitvah prenosa
podatkov ali stroskih se obrnite na ponudnika internetnih storitev.

Postopek namestitve traja nekaj minut.

OPOMBA: za posodobitev pomoznega motorja morate mobilno napravo povezati neposredno z namenskim
omrezjem Wi-Fi pomoznega motorja prek programa ActiveCaptain.

1 Po potrebi pomozni motor nastavite na uporabo s programom ActiveCaptain (Vzpostavljanje povezave z
mobilno napravo prek programa ActiveCaptain, stran 23).

2 Povezite mobilno napravo z namenskim omrezjem Wi-Fi pomoZznega motorja.

Pri povezavi z omrezjem Wi-Fi pomoZnega motorja ima program dostop do informacij, ki so potrebne za
prenos ustreznih datotek za posodobitev.

Odprite program ActiveCaptain.

Prekinite povezavo med mobilno napravo in namenskim omrezjem Wi-Fi pomoznega motorja.

V mobilni napravi vzpostavite internetno povezavo.

V programu ActiveCaptain izberite Moje navtiéne naprave > Prenesi.

OPOMBA: moznost za prenos posodobitve je prikazana samo, Ce je za napravo na voljo posodobitev

programske opreme.

Program ActiveCaptain prenese posodobitev v mobilno napravo.

7 Znova povezite mobilno napravo z namenskim omrezjem Wi-Fi pomoznega motorja.
Posodobitev se prenese v pomozni motor. Postopek lahko traja do 30 minut. Na zaslonu pomoznega
motorja zacnejo utripati indikatorske lucke za hitrost motorja, kar pomeni, da se posodablja programska
oprema.
OPOMBA: Ce je prenos koncan, vendar lucke na zaslonu pomoznega motorja ne zacnejo utripati, izklopite
pomozni motor in ga znova vklopite, da zaZzenete posodobitev.

8 Prepricajte se, da je daljinski upravljalnik vklopljen in povezan.
Ko je posodabljanje programske opreme pomoznega motorja kon¢ano in ¢e je na voljo posodobitev za
daljinski upravljalnik, na daljinskem upravljalniku zacnejo utripati indikatorske lucke za hitrost in zacne
se odstevanje. Po koncu odétevanja se v daljinskem upravljalniku prikaze {&%, upravljalnik pa dokon&a
posodobitev. Postopek lahko traja do 5 minut.

9 PrepriCajte se, da je stopalka vklopljena in povezana.

Ko je posodabljanje programske opreme pomoznega motorja kon¢ano in ¢e je na voljo posodobitev za

stopalko, indikatorska lucka na stopalki zasveti vijolicno, stopalka pa dokon¢a posodobitev. Ko indikatorska

lucka ugasne, je posodobitev dokoncana.
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Trenutno
upravljanje
vijaka

Kolesce za
hitrost

Krmilna
stopalka

Lucka LED
stanja

Stalno uprav-
ljanje vijaka

Ohranjanje
smeri gibanja

Sidrni zaklep

Pridrzite za vklop vijaka pri nastavljenem stevilu vrtljajev.
Spustite za izklop vijaka.

Zavrtite kolesce stran od sebe za povecanije Stevila vrtljajev vijaka ali hitrosti, nastavljene
z nadzorom hitrosti.

Zavrtite kolesce proti sebi za zmanjSanje Stevila vrtljajev vijaka ali hitrosti, nastavljene z
nadzorom hitrosti.

OPOMBA: kolesce za hitrost ni aktivno, ko je vklopljen sidrni zaklep.

Pritisnite stopalko s prsti za zasuk motorja v smeri urinega kazalca.

Pritisnite stopalko s peto za zasuk motorja v nasprotni smeri urinega kazalca.
OPOMBA: ko je vklopljen sidrni zaklep ali ohranjanje smeri ali ko sledite nacrtovani
poti, premaknite stopalko ali pritisnite gumb za nadaljevanje rocnega upravljanja pri
prejSnjem Stevilu vrtljajev vijaka.

Prikazuje stanje stopalke (Indikator stanja, stran 28).

Enkrat pritisnite za vklop ali izklop vijaka (Vklop in izklop vijaka, stran 12).
Dvakrat pritisnite za izklop katere koli funkcije avtopilota (¢e je omogocena), ustavitev
vijaka ter preklop med potiskom naprej in nazaj (Potisk nazaj, stran 18).

Enkrat pritisnite za nastavitev in ohranjanje trenutne smeri gibanja (Ohranjanje smeri,
stran 17).

Znova pritisnite za izklop ohranjanja smeri gibanja, ustavitev vijaka in nadaljevanje
rocnega upravljanja.

Dvakrat pritisnite za izklop katere koli funkcije avtopilota (Ce je omogocena), ustavitev
vijaka ter preklop med potiskom naprej in nazaj (Potisk nazaj, stran 18).

NAMIG: ta gumb lahko onemogogite tako, da ga Sestkrat pritisnete. Ce ga Zelite spet
omogociti, ga lahko znova Sestkrat pritisnete.

Pritisnite za vklop sidrnega zaklepa. Sidrni zaklep uporablja pomoZzni motor za ohra-
njanje vasega poloZaja (Ohranjanje poloZaja, stran 17).

Znova pritisnite za izklop sidrnega zaklepa in vrnitev v prejSnji nacin krmarjenja.
NAMIG: ta gumb lahko onemogocite tako, da ga Sestkrat pritisnete. Ce ga Zelite spet
omogociti, ga lahko znova Sestkrat pritisnete.

26

Stopalka



Namescanje baterij

Za napajanje stopalke lahko uporabite dve alkalni, NiMH ali litijevi bateriji AA (nista prilozeni). Priporo¢amo
uporabo litijevih baterij.

1

Privzdignite sprednji del stopalke, kolikor lahko.

2 Stisnite stranici pokrovéka prostora za bateriji (1) in pokrovéek povlecite navzgor, da ga odstranite.

3 Vstavite dve bateriji AA, pri c¢emer upostevajte usmerjenost polov.
4 PokrovCek prostora za bateriji postavite na bateriji in ga potisnite navzdol, da se stranici zaskocita.

Zdruzevanje s stopalko

Zdruzitev stopalke s pomoZnim motorjem se opravi v tovarni, vendar boste morda morali napravi znova zdruziti,
Ce se bo povezava prekinila.

1
2

g b~ W

Vklopite pomozni motor.

Na zaslonu pomoznega motorja trikrat pritisnite (), da vklopite na&in zdruzevanja.

lkona & na zaslonu pomoznega motorja sveti modro, ko motor iSCe povezavo.

Stopalko postavite najve¢ 1 m (3 ft) od zaslona pomoznega motorja.

Za vklop stopalko priklopite na napajanje z napajalnim kablom ali pa vstavite baterije.

V 30 sekundah od vklopa stopalke pridrzite &, da indikator LED stanja na stopalki zasveti modro.
Spustite :i;

Indikator LED stanja na stopalki sveti modro, ko stopalka iSCe povezavo, nato pa se izklopi, ko se stopalka

uspesno zdruzi s pomoznim motorjem.

lkona 2 na zaslonu pomoznega motorja zasveti zeleno, ko se povezava uspesno vzpostavi.
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Indikator stanja
Indikator LED na stopalki oznacuje stanje stopalke.

Sveti zeleno Stopalka se priziga.

Stopalka se zdruzuje. Indikator LED se izklopi, ko se vzpostavi povezava s
Sveti in utripa modro pomoznim motorjem ali ko poteCe ¢asovna omejitev postopka zdruzevanja, ne
da bi se vzpostavila povezava.

Ob pritisku gumba utripa

seleno Stopalka je povezana s pomoznim motorjem in posilja ukaz za pritisnjeni gumb.

Ob pritisku gumba utripa

rdece Stopalka ni povezana s pomoznim motorjem.

Indikator LED se izklopi, ko se stopalka poveze s pomoznim motorjem in ne poSilja

Ne sveti ukazov. Tako se zagotovi daljSe napajanje z baterijo.

Onemogocenje gumbov avtopilota na stopalki

Preden lahko onemogocite in znova omogocite gumbe avtopilota na stopalki, se morate prepricCati, da je
vzpostavljeno napajanje stopalke.

Na stopalki lahko lo¢eno onemogogite gumb za ohranjanje smeri gibanja (&) in gumb za sidrni zaklep (:f;) in
tako preprecite, da bi ju nenamerno vklopili.

Ce Zelite onemogociti gumb, ga Sestkrat hitro zapored pritisnite.
Indikator LED stanja za 1 sekundo zasveti rdeCe, s Cimer prikaze, da je gumb onemogocen.

NAMIG: Ce Zelite gumb znova omogociti, ga Sestkrat hitro zapored pritisnite. Indikator LED stanja za eno
sekundo zasveti zeleno, s Cimer prikaze, da je gumb omogocen.
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Potrebna vzdrzevalna dela in njihov razpored

OBVESTILO
Po uporabi v slani vodi ali somornici morate celoten motor sprati s sladko vodo in z mehko krpo nanesti
silikonsko razprsilo na vodni osnovi. Vodnega curka ne smete usmeriti v pokrov osi, sicer lahko pod pokrov
prodre voda, ki lahko poskoduje izdelek.
Za ohranitev jamstva morate pripraviti motor na sezono z rednimi vzdrzevalnimi opravili. Ce motor prevazate v
suhem in prasnem okolju, na primer po makadamskih cestah ali kolovozih, po potrebi ta opravila med sezono
vecCkrat ponovite.

Za navodila za servisiranje in informacije o nadomestnih delih glejte prirocnik za servisiranje na terenu na
spletnem naslovu garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .

- Preverite, ali je napajalni kabel () obrabljen, in ga po potrebi zamenjajte.3

- Preverite in ogistite napajalne priklju¢ke in po potrebi zategnite (2) (Preverjanje in ¢isc¢enje napajalnih
prikljuckov, stran 30).

- Namazite te¢aje in puse @) (Mazanje tedajev in pus, stran 31).

- Ogistite in namazite zaklepni mehanizem za dvignjeni in spu$&eni polozaj @) (Cis&enje in mazanje
mehanizma za zaklep, stran 31).

- Preverite vodili nosilca () in ju po potrebi zamenjajte (Preverjanje in zamenjava vodil nosilca, stran 33).

- Preverite $éitnik nosilca () in ga po potrebi zamenjajte (Preverjanje in zamenjava Scitnika nosilca, stran 34).

- Ogistite ali zamenjajte anodi v pogonskem motorju vijaka 7) (Servisiranje anod, stran 34).

+ Ce sta na koncih stabilizatorja (8) names&ena gumijasta pokrovéka, preverite, ali sta obrabljena, in ju po
potrebi zamenijajte.

- Preverite, ali je spiralni kabel (9) obrabljen, in ga po potrebi zamenjajte.3

+ Preverite, ali sta vleéna vrvica in ro¢aj (10) obrabljena, in ju po potrebi zamenjajte (Zamenjava vlecne vrvice,
stran 36).

8 Za informacije o zamenjavi glejte prirocnik za servisiranje na terenu na spletnem naslovu garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .
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Preverjanje in ciscenje napajalnih prikljuckov

Pred vsemi postopki in opravili na vijaku, pogonskem motorju vijaka, elektri¢nih prikljuckih ali ohisjih
elektronskih naprav vedno odklopite motor od akumulatorja, da preprecite hude telesne poskodbe ali smrt.

1 Ko je motor v spuscenem polozaju, s pozitivnega in negativnega napajalnega prikljucka @ povlecite
gumijasta Scitnika.

2 PrepriCajte se, da sta matici prikljuckov tesni priviti in da se obroCasta kabelska ¢evlja ne moreta premikati.
3 Po potrebi z momentnim klju¢em in nastavkom velikosti 10 mm zategnite matici z momentom 4 Nm

(36 Ibf-in).
4 Po potrebi z zi¢no krtaco odstranite korozijo s prikljuckov.

OPOMBA: v primeru mocne korozije boste za ustrezno CiSCenje morda morali odstraniti napajalna kabla.
Za podrobna navodila za odklop in odstranitev napajalnih kablov z motorja glejte prirocnik za servisiranje
pomozZnega motorja Force Pro na terenu na spletnem naslovu garmin.com/manuals/force_pro_trolling
_motor.

5 Na prikljucke nanesite neprevodno mazivo.

6 Na napajalna prikljucka spet trdno namestite gumijasta Scitnika.
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Mazanje tecajev in pus

1 Na vsak tecaj, vkljuéno s prostorom med premikajoCimi se deli, nanesite nelepljivo suho mazivo.

2 Motor nekajkrat premaknite iz dvignjenega v spusceni poloZaj in spet nazaj, da razporedite mazivo.
3 Po potrebi nanesite dodatno mazivo in ponovite prejsnji korak.
4 Pocakajte, da se mazivo posusi v skladu z navodili proizvajalca.

Ciscenje in mazanje mehanizma za zaklep

/\ POZOR

Ta postopek je najlazje opraviti, ko je motor na sredini med dvignjenim in spuscenim polozajem. Motor v tem
polozaju ni zaskocCen, zato ga podprite in ravnajte izjemno previdno, da vam ne uklesci ali stisne rok ali prstov.

1 Motor prestavite v polozaj med dvignjenim in spus¢enim polozajem, tako da je podstavek postavljen
navpiéno in imate dostop do obeh mehanizmov za zaklep (0.

Podprite tezo motorja, tako da motor ne more pasti in vam stisniti rok ali prstov.

Iz vseh kanalov mehanizma za zaklep odstranite morebitne ostanke, umazanijo in obloge.

Na mehanizma za zaklep in kanale nanesite sinteticno ali navti¢cno veCnamensko mazivo.

Nekajkrat povlecite in spustite vlecno vrvico, da premaknete mehanizma v kanalih in razporedite mazivo.
Po potrebi nanesite dodatno mazivo in ponovite prejsnji korak.

o g b WN
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7 1z vdolbin zapaha ) na sprednjem delu podstavka nosilca odstranite morebitne ostanke, umazanijo in
obloge.

8 Na zgornjo povréino () vdolbin zapaha na sprednjem delu podstavka nosilca nanesite sinteti¢no ali navti¢no
vec¢namensko mazivo, tako da mehanizma za zaklep zlahka zdrsneta v vdolbini.

9 Ponovite prejsSnja koraka pri vdolbinah zapaha na zadnjem delu postavka nosilca @

10 Motor premaknite nazaj v dvignjeni ali spusceni polozaj.
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Preverjanje in zamenjava vodil nosilca

Vodili ¢itita pogonski motor vijaka in nosilec pred udarci pri premikanju motorja v dvignjeni poloZzaj in se
lahko s€asoma obrabita. Ce sta vodili poSkodovani ali obrabljeni, skoznju pa vidite podstavek nosilca, ju morate
zamenjati.

1 Ko je motor v dvignjenem polozaju, preverite, ali sta vodili @ obrabljeni in poskodovani.

2 Izberite dejanje:
Ce sta vodili v dobrem stanju in skozi morebitna obrabljena mesta ne vidite kovinskega podstavka nosilca,
vam ni treba narediti nicesar.
Ce sta vodili poskodovani ali &e skozi obrabljena mesta vodil vidite kovinski podstavek nosilca, nadaljujte
na naslednji korak za zamenjavo vodil.
3 Znastavkom ali klju¢em inbus velikosti 4 mm odstranite vijake (®), s katerimi sta pokrova ® pritrjena na
podstavek nosilca.

4 Poskodovani vodili potisnite s podstavka nosilca.
5 Na podstavek nosilca potisnite nadomestni vodili.
6 Pritrdite pokrova na podstavek nosilca z vijaki, ki ste jih odstranili prej.
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Preverjanje in zamenjava sc¢itnika nosilca

Séitnik nosilca je del podstavka nosilca, ki sega &ez premec plovila.
1 Motor prestavite v polozaj med dvignjenim in spusCenim polozajem in preverite, ali je $Citnik nosilca
poskodovan.
2 Izberite dejanje:
Ce $¢itnik nosilca ni poskodovan, vam ni treba narediti ni¢esar.
Ce je $8itnik nosilca pogkodovan, nadaljujte na naslednji korak za zamenjavo $&itnika.

3 Z nastavkom ali klju¢em inbus velikosti 4 mm odstranite vijaka, s katerima je $cCitnik nosilca pritrjen na
podstavek nosilca.

4 Namestite nadomestni $Citnik nosilca in ga pritrdite na podstavek nosilca z vijakoma, ki sta priloZzena
nadomestnemu delu.

Servisiranje anod

Pred vsemi postopki in opravili na vijaku, pogonskem motorju vijaka, elektricnih prikljuckih ali ohisjih
elektronskih naprav vedno odklopite motor od akumulatorja, da preprecite hude telesne poskodbe ali smrt.

Obrabni anodi Scitita sestavne dele motorja pred korozijo. Vsako sezono ju je treba pregledati in ocistiti ali
po potrebi zamenjati. Nadomestne anode lahko kupite pri prodajalcu izdelkov Garmin ali na spletnem mestu
garmin.com.
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Servisiranje anode vijaka

1 Z nasadnim klju¢em velikosti 15 mm (°/1¢ palca) odvijte matico na koncu vijaka.
2 Odstranite vijak ter postavite matico, vzmetno podloZko in podloZko na stran.

3 Odstranite anodo @ in jo preglejte.

4 |zberite eno od moznosti:
- Ceima anoda najmanj polovico prvotne velikosti, jo o&istite z Ziéno krtaco ali brusnim papirjem.

OBVESTILO

Anodo odstranite z motorja, preden jo zaénete &istiti z Zi¢no krtaco ali brusnim papirjem. Ce anodo G&istite, ko je
namescena na motorju, lahko poskodujete motor, pospesite korozijo in skrajsate Zivljenjsko dobo motorja.

« Ce ima anoda manj kot polovico prvotne velikosti, jo zavrzite in kupite nadomestno.

5 0cisceno ali novo anodo namestite nazaj na pogonsko os vijaka, nato pa namestite Se podlozko, vzmetno
podloZzko in matico.

6 Z nasadnim klju¢em velikosti 15 mm (°/;¢ palca) zategnite matico z momentom 16,27 Nm (12 Ibf-ft), da
pritrdite vijak.
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Servisiranje anode sprednjega stozca

OPOMBA: pri pomoznih motorjih, izdelanih po letu 2024, je anoda pritrjena na ohisje pogonskega motorja vijaka

z dvema vijakoma. Ce ima nadomestna anoda dve odprtini, pogonski motor vijaka pa samo eno, lahko novo

anodo namestite samo z enim vijakom, drugi vijak pa zavrzete.

1 Z nastavkom ali klju¢em inbus velikosti 4 mm odvijte §tiri vijake, s katerimi je kobilica pritrjena na spodnji del
motorja.

2 Z nastavkom ali klju¢em inbus velikosti 3 mm odvijte vijak, s katerim sta pretvornik in sprednji stozec
pritrjena na spodnji del motorja.

3 Z nastavkom ali klju¢em inbus velikosti 4 mm odvijte vijake, da lahko snamete sprednji stoZec s sprednjega
dela motorja.

4 7 nastavkom ali klju¢em inbus velikosti 3 mm odstranite anodo (1) na sprednjem delu motorja.

5 Preglejte anodo in naredite nekaj od naslednjega:
Ce ima anoda najmanj polovico prvotne velikosti, jo ogistite z Zi¢no krtaco ali brusnim papirjem.
Ce ima anoda manj kot polovico prvotne velikosti, jo zavrzite in kupite nadomestno.

6 Novo ali o¢isceno anodo pritrdite na pogonski motor vijaka z enim ali dvema vijakoma.

OPOMBA: ¢e ima pogonski motor vijaka dve tocki za namestitev anode, anodo vedno pritrditev z dvema
vijakoma.

7 Znova namestite sprednji stozec z dvema vijakoma, da ga pritrdite na sprednji del pogonskega motorja
vijaka.

8 Znova privijte vijak, s katerim sta pretvornik in sprednji stozec pritrjena na spodnji del pogonskega motorja
vijaka.

9 Znova namestitev kobilico na spodniji del pogonskega motorja vijaka.

Zamenjava vlecne vrvice

Upostevajte navodila, ki so priloZzena kompletu vlecne vrvice in rocaja (Stevilka dela 010-13915-00) ali glejte
navodila za vle¢no vrvico in ro¢aj na spletnem naslovu garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .

Popravljanje odrgnjenega premaza

Scasoma se lahko deli motorja odrgnejo ali obledijo. Tak§na mesta lahko iz kozmeticnih razlogov popravite s
premazom.

1 Zizopropilnim alkoholom temeljito oCistite mesta, kjer je premaz odrgnjen ali poskodovan.

2 Na odrgnjena ali poskodovana mesta nanesite tekoc poliuretanski premaz za popravljanje odrgnin.

3 Upostevajte navodila za uporabo premaza in pred uporabo motorja pocakajte, da se premaz temeljito posusi.
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Pomozni motor
Teza (motor, nosilec in kabli)

Teza (stabilizator)
Temperatura delovanja

Temperatura shranjevanja

Material

Nazivna vodotesnost
Razdalja, ki zagotavlja pravilno
delovanje kompasa

Dolzina napajalnega kabla

Vhodna napetost

Vhodna jakost toka

Stikalo (ni priloZeno)

Obicajna poraba energije pri
napetosti 36 V DC in toku 60 A

Frekvenca in oddajna mo¢
brezzi¢nih omrezij

Specifikacije

50-pal¢ni model: 30,25 kg (66,7 Ib)
57-pal¢ni model: 32,06 kg (70,7 Ib)

0,54 kg (1,2 Ib)
0d -5 do 40 °C (od 23 do 104 °F)
0d 40 do 85 °C (od 40 do 185 °F)

Ohisje nosilca in motorja: aluminij
Pokrov osi, zaslon in stranice: plastika
Os motorja: steklena vlakna

Pokrov osi: IEC 60529 IPX54

Ohisje krmilnega motorja: IEC 60529 IPX7°

Ohisje zaslona: IEC 60529 IPX7

Ohisje pogonskega motorja vijaka: IEC 60529 IPX86

91 cm (3 ft)

50-pal¢ni model: 1,2 m (4 ft)
57-pal¢ni model: 1,7 m (3,5 ft)

0d 20do 45V DC
Stalni tok 60 A

42 V DC ali ve¢, primerno za stalni tok 60 A

OPOMBA: ¢e napravo uporabljate pri visokih temperaturah ali se tokokrog
uporablja tudi za druge naprave, lahko sistem zas$citite z odklopnim stikalom
z visjo tokovno obremenitvijo, ki prepreci preseganje toka 90 A. Pred
zamenjavo odklopnega stikala se prepricajte, da je elektricna napeljava na
plovilu v skladu s standardi za navtic¢no elektri¢no napeljavo tudi ob uporabi
odklopnega stikala z vi$jo tokovno obremenitvijo.

Izklop: 72 mW
Polna mo¢: 2160 W

2,4 GHz pri najvecji moci 19,9 dBm

4 Del je odporen proti préenju vode iz katere koli smeri (na primer dez).
5Del je odporen proti najve¢ 30-minutni nenamerni potopitvi v vodo do globine 1 metra.
6 Del je odporen proti stalni potopitvi v vodo do globine 3 metrov.

Specifikacije
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Mere v dvignjenem polozaju

Element 50-palcni model 57-palcni model

Najmanj 1750 mm (68,90 palca)

@ Najmanj 1575 mm (62,00 palca)
Najve¢ 2090 mm (82,28 palca)

Najve¢ 1825 mm (71,85 palca)

345 mm (13,58 palca)

@ 330 mm (12,99 palca)

Mere v spuscenem polozaju

T\
/:. 7 l\

E :

@ 4

Element

50-palcni model 57-palcni model

Najmanj 496 mm (19,52 palca)
Najve¢ 746 mm (29,37 palca)

Najmanj 496 mm (19,52 palca)
Najve¢ 833 mm (32,80 palca)

708 mm (27,87 palca)

799 mm (31,46 palca)

Najmanj 644 mm (25,35 palca)
Najve¢ 895 mm (35,24 palca)

Najmanj 730 mm (28,74 palca)
Najve¢ 1065 mm (41,93 palca)

® @O

Najmanj 835 mm (32,87 palca)
Najve¢ 1080 mm (42,52 palca)

Najmanj 930 mm (36,61 palca)
Najve¢ 1259 mm (49,57 palca)




‘ 57-palcni model

®) 931 mm (36,65 palca) 1021 mm (40,20 palca)
® 421 mm (16,57 palca) 421 mm (16,57 palca)
@ 203 mm (7,99 palca) 203 mm (7,99 palca)

Informacije o potisku in porabi toka motorja

V naslednjih tabelah si lahko ogledate, kaksno je razmerje med ravnjo rocice za plin, izhodno mocjo in porabo
toka motorja. Te vrednosti so izmerjene na podlagi priprave preskusa v skladu s standardom ISO 13342 ob
uporabi zelo ucinkovitega vijaka Garmin v razmeroma mirnih vodah z motorjem, ki je spus¢en dovolj globoko, da
ne zajema zraka, in z odstopanji +22 N (5 Ibf) in +5 A. Ravni napetosti so bile izmerjene na prikljuckih napajalnih

kablov pomoznega motorja.

Specifikacije
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Vir napajanja z napetostjo 25,6 V DC Vir napajanja z napetostjo 38,4 V DC
Nastavitev hitrosti vijaka

Potisk (Ib) Potisk (N)  Tok (A)

20 90,0 400,3 58,9 1147 510,1 55,9
19 81,7 3633 50,0 86,7 385,5 36,6
18 74,3 330,7 43,1 79,7 354,4 317
17 68,0 302,5 375 72,0 320,3 272
16 61,7 2743 32,0 65,0 289,1 23,1
15 55,3 246,1 273 59,3 263,9 19,7
14 50,0 2224 232 53,0 235,8 16,6
13 44,0 195,7 19,4 47,0 209,1 13,8
12 39,0 1735 16,1 40,7 180,9 11,3
11 34,0 1512 13,3 36,0 160,1 9,3
10 297 132,0 10,8 30,7 136,4 75
9 26,0 1157 8,7 26,0 1157 5,8
8 22,0 97,9 6,9 227 100,8 46
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 3,5
6 15,0 66,7 4,1 15,0 66,7 2,6
5 12,0 53,4 3,1 11,7 51,9 1,9
4 97 43,0 22 9,0 40,0 14
3 7,0 31,1 1,5 7,0 31,1 09
2 50 222 1,0 5,0 222 0,6
1 37 16,3 0,6 3,0 13,3 03
-1 1,0 44 0,2 1,0 44 02
-2 2,0 8,9 0,8 2,3 10,4 05
-3 5,0 22,2 1,9 5,0 222 1,4
-4 8,0 35,6 4,0 9,0 40,0 2,8
-5 9,3 415 49 13,3 59,3 5,2
-6 11,0 489 58 15,3 68,2 6,4
-7 12,7 56,3 7,0 17,3 77,1 76
-8 147 652 8,5 19,3 86,0 9,0
-9 15,7 69,7 9,9 21,0 93,4 10,4
-10 17,3 77,1 11,6 24,0 106,8 12,4
-1 19,3 86,0 138 26,3 117,1 14,7
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Vir napajanja z napetostjo 25,6 V DC
Nastavitev hitrosti vijaka

Vir napajanja z napetostjo 38,4 V DC

Potisk (Ib) Potisk (N)  Tok (A)
=72 21,7 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
-13 23,7 105,3 18,8 32,0 142,3 20,0
-14 26,0 1157 21,8 25,3 157,2 23,6
-15 28,0 124,6 25,2 39,0 173,5 27,4
-16 31,0 137,9 29,3 44,0 195,7 32,1
-17 34,3 152,7 34,1 48,0 213,5 37,3
-18 37,3 166,1 39,4 52,3 232,8 42,9
-19 41,0 182,4 45,7 51,7 229,8 50,1
-20 48,0 213,5 57,4 62,3 277,3 55,1

OPOMBA: negativne vrednosti hitrosti vijaka pomenijo delovanje vijaka v vzvratni smeri (Potisk nazaj, stran 18).

Daljinski upravljalnik

Mere (S x V x G) 152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, palca)
Teza 109 g (3,8 0z) brez baterij
Material Najlon s steklenimi vlakni

Vrsta zaslona

Na soncni svetlobi berljiv, neodbojen s tehnologijo "memory-in-pixel”
(MIP)

Locljivost zaslona

R240 x 240 slikovnih pik

Velikost zaslona (premer)

30,2 mm (1 3/4¢ palca)

Temperatura delovanja

0d -15do 55 °C (od 5 do 131 °F)

Temperatura shranjevanja

0d —40 do 85 °C (od -40 do 185 °F)

Vrsta baterije

2 bateriji AA (nista priloZeni)

Trajanje napajanja z baterijo

240 ur pri obicajni uporabi

Radijska frekvenca

2,4 GHz pri nazivni moc¢i 10,0 dBm

Nazivna vodotesnost

IEC 60529 IPX77

Razdalja, ki zagotavlja pravilno
delovanje kompasa

15 cm (6 palcev)

7Zdrzi nenamerno najve¢ 30-minutno potopitev v vodi do globine 1 metra.

Specifikacije
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Stopalka

Mere (D x S x V) 303 %221 x 110 mm (1175/1¢ x 81/1¢ x 4 5/14 palca
Teza 1,8 kg (4 Ib)

Temperatura delovanja 0d -15do 55 °C (od 5do 131 °F)

Temperatura shranjevanja 0d -40 do 85 °C (od —40 do 185 °F)

Nazivna vodotesnost IEC 60529 IPX7

Material Plasti¢na masa

Vhodna napetost 0d 10 do 45 Vdc

Nazivna vhodna napetost 12/24/36 Vdc

Obicajni vhodni tok <1 mA pri 12 Vdc

Najvecji vhodni tok 10 mA pri 12 Vdc

Varovalka (na napajalnem kablu) 2 A mini, ploS¢ata

Dolzina napajalnega kabla 2m (6,6 ft)

Vrsta baterije Dve bateriji AA (Alkalni, NiMH ali litijevi. Nista prilozeni.)
Trajanje napajanja z baterijo Najmanj 1 leto

Radijska frekvenca 2,4 GHz pri nazivni mo¢i 0,72 dBm

Razdalja, ki zagotavlja pravilno delovanje kompasa 60 cm (2 ft)

Vmesniki in storitve omrezja

Oprema pri vzpostavljeni povezavi prek Wi-Fi lahko uporablja naslednje vmesnike in storitve omrezja. Ti
vmesniki in storitve so privzeto omogoceni in jih ni mogoCe onemogoditi ter so potrebni za pravilno delovanje
opreme.

Lastniske storitve Garmin
DHCP
HTTP
mDNS
Telnet
OPOMBA: ko opremo priklopite v omrezje, se zasebni podatki sinhronizirajo z na novo dodano opremo.






support.garmin.com

November 2025 GUID-A7668193-255A-4F7A-AAEC-CI53FB825CB4 v2



	Kazalo vsebine
	Uvod
	Spuščanje motorja iz dvignjenega položaja
	Nastavitev globine pomožnega motorja
	Dviganje motorja iz spuščenega položaja
	Pritrditev varnostnega traku

	Delovanje
	Zaslon pomožnega motorja
	Indikator stanja

	Nastavitev odmika premca
	Zamenjava vijaka

	Daljinski upravljalnik
	Zaslon daljinskega upravljalnika
	Krmarjenje po meniju
	Vklop in izklop vijaka
	Nastavitev hitrosti motorja
	Vklop in izklop največjega števila vrtljajev vijaka

	Upravljanje vijaka v delno spuščenem položaju

	Ročno krmarjenje s pomožnim motorjem
	Upravljanje z gibi
	Krmarjenje z gibi
	Nastavitev ohranjanja smeri z gibi
	Nastavitev ohranjanja položaja z gibi

	Vstavitev baterij v daljinski upravljalnik
	Namestitev vrvice
	Umerjanje daljinskega upravljalnika
	Združevanje z daljinskim upravljalnikom
	Združevanje z dodatnim daljinskim upravljalnikom


	Avtopilot
	Umerjanje kompasa pomožnega motorja
	Pridobitev signala GPS
	Prilagajanje odziva avtopilota
	Ohranjanje hitrosti
	Ohranjanje položaja
	Ohranjanje smeri
	Spreminjanje delovanja funkcije Heading Hold

	Navigacija
	Začasna ustavitev in nadaljevanje navigacije
	Ustavitev navigacije


	Potisk nazaj
	Preklapljanje med načinom potiska naprej in nazaj

	Točke poti
	Ustvarjanje točke poti
	Navigacija do točke poti
	Ogled podrobnosti točke poti
	Urejanje imena točke poti
	Brisanje točke poti

	Načrtovane poti
	Navigacija po načrtovani poti
	Ogled podrobnosti načrtovane poti
	Urejanje imena načrtovane poti
	Brisanje načrtovane poti

	Sledi
	Shranjevanje aktivne sledi
	Čiščenje aktivne sledi
	Navigacija do začetka aktivne sledi
	Navigacija po shranjeni sledi
	Ogled podrobnosti shranjenih sledi
	Urejanje imena shranjene sledi
	Brisanje shranjene sledi

	Nastavitve
	Nastavitve pomožnega motorja
	Nastavitve brezžičnega omrežja
	Nastavitve upravljanja akumulatorja

	Nastavitve daljinskega upravljalnika
	Nastavitve osvetlitve zaslona


	Vzpostavljanje povezave z mobilno napravo prek programa ActiveCaptain
	Vzpostavljanje povezave z navtičnim ploterjem
	Povezovanje z uro Garmin
	Posodobitve programske opreme
	Posodabljanje programske opreme s programom ActiveCaptain

	Stopalka
	Nameščanje baterij
	Združevanje s stopalko
	Indikator stanja
	Onemogočenje gumbov avtopilota na stopalki

	Potrebna vzdrževalna dela in njihov razpored
	Preverjanje in čiščenje napajalnih priključkov
	Mazanje tečajev in puš
	Čiščenje in mazanje mehanizma za zaklep
	Preverjanje in zamenjava vodil nosilca
	Preverjanje in zamenjava ščitnika nosilca
	Servisiranje anod
	Servisiranje anode vijaka
	Servisiranje anode sprednjega stožca

	Zamenjava vlečne vrvice
	Popravljanje odrgnjenega premaza

	Specifikacije
	Pomožni motor
	Mere v dvignjenem položaju
	Mere v spuščenem položaju
	Informacije o potisku in porabi toka motorja

	Daljinski upravljalnik
	Stopalka
	Vmesniki in storitve omrežja


