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Startveiledning

Se veiledningen Viktig sikkerhets- og produktinformasjon i produktesken for & lese advarsler angaende produktet
og annen viktig informasjon.

Ikke kjgr motoren nar propellen ikke star i vann. Kontakt med den roterende propellen kan fgre til alvorlig skade.

Ikke bruk motoren pa omrader der du, eller andre personer i vannet, kan komme i kontakt med den roterende
propellen, noe som kan fgre til alvorlige personskader.

Du er ansvarlig for sikker og forsvarlig betjening av fartgyet. Autopilotfunksjonene pa dorgemotoren er verktgy
som gjor det lettere for deg a betjene baten. Disse funksjonene unntar deg ikke ansvaret for a styre baten pa en
trygg og sikker mate. Unnga navigasjonsfarer, og la aldri motorkontrollene sta ubemannet.

Laer deg a betjene autopilotfunksjonene under rolige vaerforhold, i apent farvann, uten farer.

Veer forsiktig nar du bruker dorgemotoren i neerheten av hindringer i vannet, for eksempel traer, grunne skjeer,
brygger, paeleverk og andre bater.

Koble alltid motoren fra batteriet fgr du handterer eller jobber med propellen, propellens drivmotor, elektriske
koblinger eller elektronikkskap for & unnga alvorlige personskader eller dgdsfall.

/\ FORSIKTIG
Ha alltid fjernkontrollen pa deg nar du bruker dorgemotoren. Hvis bruken av dorgemotoren skal endres eller
stoppes, kan du nar som helst trykke pa ¢ pa fiernkontrollen, trakke pa fotpedalen eller trykke pa (") pa
braketten for & stoppe propellen.

Nar du bruker autopilotfunksjonene, ma du vaere forberedt pa plutselige stopp, akselerasjoner og svinger.

Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere oppmerksom pa risikoen for a bli sittende fast eller bli klemt av
bevegelige deler, noe som kan fgre til personskader.

Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere stgdig pa foten og oppmerksom pa de glatte overflatene rundt
den. Hvis du mister fotfestet nar du stuer eller feller ut motoren, kan det fgre til personskader.

Du ma alltid feste sikkerhetsstroppen etter at du har stuet dorgemotoren for a hindre at den utilsiktet felles ut.
En utilsiktet motorutfelling kan fgre til personskader og skader pa baten og dorgemotoren.

Felle ut motoren fra stuet posisjon

/\ FORSIKTIG
Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere stgdig pa foten og oppmerksom pa de glatte overflatene rundt
den. Hvis du mister fotfestet nar du stuer eller feller ut motoren, kan det fgre til personskader.

Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere oppmerksom pa risikoen for a bli sittende fast eller bli klemt av
bevegelige deler, noe som kan fgre til personskader.

Lgsne sikkerhetsstroppen.

Trekk uttrekkskabelen bakover til den stopper for a Igsne lasen, og fortsett & holde den stramt.

Laft motoren opp og forover ved hjelp av uttrekkskabelen, og senk den deretter sakte ned i utfelt posisjon.
Trykk om ngdvendig ned brakettarmen for & I&se motoren i utfelt posisjon.

A WN =
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Justere dybden pa dorgemotoren

1 Flytt motoren slik at den stopper halvveis mellom de stuede og utfelte posisjonene.

2

N o a b~

Skyv laseringen (D) ned for 4 lase opp dybdejusteringskragen.

Losne kragen (2) for 4 lase opp akselen.

MERK: Veer forberedt pa at motoren glir ned nar du lgsner kragen.
Loft eller senk dybden pa dorgemotoren.

Trekk til kragen i bunnen av styresystemets hus.

Skyv laseringen pa dybdejusteringskragen opp igjen.

Velg en handling:

Hvis du feller ut dorgemotoren, méa du flytte motoren til helt utfelt posisjon og kontrollere dybden.
Hvis du stuer dorgemotoren, ma du flytte motoren til stuet posisjon og sgrge for at motoren hviler pa

metallskinnene naer kanten av baugen (Stue motoren fra utfelt posisjon, side 3).

Gjenta denne prosedyren hvis det er ngdvendig for a angi riktig dybde for utfelt eller stuet posisjon.
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Stue motoren fra utfelt posisjon

/\ FORSIKTIG
Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere stgdig pa foten og oppmerksom pa de glatte overflatene rundt
den. Hvis du mister fotfestet nar du stuer eller feller ut motoren, kan det fgre til personskader.
Nar du stuer eller feller ut motoren, ma du veere oppmerksom pa risikoen for a bli sittende fast eller bli klemt av
bevegelige deler, noe som kan fgre til personskader.
Du ma alltid feste sikkerhetsstroppen etter at du har stuet dorgemotoren for a hindre at den utilsiktet felles ut.
En utilsiktet motorutfelling kan fgre til personskader og skader pa baten og dorgemotoren.

LES DETTE

Du ma la drivmotoren slutte a rotere helt til én side fgr du flytter den til stuet posisjon. Hvis motoren fremdeles
roterer til én side nar du flytter den til stuet posisjon, kan det skade styresystemet.

1 Hold handtaket vinkelrett i forhold til uttrekkskabelen, trekk i uttrekkskabelen for & Igsne lasen og lgft
motoren ut av den utfelte posisjonen.

LES DETTE

Du ma alltid holde handtaket vinkelrett i forhold til kabelen nar du trekker i den, for & unnga for stor slitasje som
kan skade kabelen.

2 Juster om ngdvendig dybden pa motoren slik at den hviler pa skinnene (1) pa festesokkelen (Justere dybden
pa dorgemotoren, side 2).

LES DETTE
Du ma sgrge for at motoren hviler godt pa skinnene nar den er i stuet posisjon. Hvis motordybden er for grunn,
kan den presse pa gassfjeeren. Hvis motordybden er for dyp, kan den henge av enden av festesokkelen. Hvis
motoren stues uten at den hviler pa skinnene, skader det motoren.

GARMIN

3 Hovis det er ngdvendig, trykker du ned pa styresystemets hus for a lase det i stuet posisjon.
4 Sikre sikkerhetsstroppen (Feste sikkerhetsstroppen, side 4).
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Feste sikkerhetsstroppen

/\ FORSIKTIG

Du ma alltid feste sikkerhetsstroppen etter at du har stuet dorgemotoren for a hindre at den utilsiktet felles ut.
En utilsiktet motorutfelling kan fgre til personskader og skader pa baten og dorgemotoren.

Sikkerhetsstroppen holder motoren godt fast til sokkelen i stuet posisjon og hindrer utilsiktet utfelling.
1 N&r motoren er i stuet posisjon, lgfter du den lange enden av stroppen (1) over toppen av motoren.

2 For enden av stroppen gjennom spennen (2) i den andre enden av stroppen.
3 Trekk stroppen gjennom spennen til den holder motoren godt fast pa braketten.
4 Trekk stroppen vekk fra spennen, og skyv den ned for a feste den til den andre siden av stroppen.

Betjening
Du kan styre alle funksjonene til dorgemotoren med den medfglgende fiernkontrollen (Fjernkontroll, side 9).
| tillegg til fjernkontrollen kan du styre visse funksjoner pa Force Pro-dorgemotoren med en av fglgende enheter:
fotpedalen (Fotpedal, side 26).
en mobilenhet med ActiveCaptain® appen (Koble til en mobilenhet med ActiveCaptain appen, side 23).
en kompatibel Garmin® kartplotter (Koble til kartplotter, side 24).
en kompatibel Garmin klokke (Koble til en Garmin klokke, side 24).

Se brukerhandboken til den spesifikke enheten for & f& mer informasjon om hvordan du styrer dorgemotoren
med en klokke eller en kartplotter.
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Skjermpanel for dorgemotor

/\ FORSIKTIG

Du ma holde store metallgjenstander, for eksempel en verktgykasse, borte fra skjermen under motordrift. Store
metallgjenstander kan forstyrre magnetkompasset, pavirke den innebygde autopiloten og potensielt fgre til
personskade eller skade pa eiendom.

Skjermpanelet pa dorgemotorens brakett viser viktig informasjon i kortformat.
MERK: Bakgrunnsbelysningen pa skjermpanelet reagerer pa omgivelseslyset, og dempes automatisk om natten.

Startveiledning 5



Grgnn: motorhastighet forover.
R@d: motorhastighet bakover.

(‘D Antall linjer representerer propell- eller fartsholderhastigheten (Justere hastigheten pa
dorgemotoren, side 12).

Hastighet
MERK: Motoren avgir hgyere lyd, produserer mindre kraft og er mindre effektiv i revers
enn nar den kjgrer fremover.
Grgnn: motorens batterispenningsniva er hgyt.
Gul: motorens batterispenningsniva er middels hgyt.

Red: motorens batterispenningsniva er lavt.

Status for dorgemo-  Blinker rgdt: motorens batterispenningsniva er kritisk lavt.

torens batteri MERK: Batterinivaindikatorene er optimalisert for blysyrebatterier og kan vaere ungyak-
tige for andre batterityper som litiumionbatterier.

‘,@::,’ Grgnn: Motoren har et godt GPS-signal.

Status for GPS- Gul: Motoren har gt darlig GPS-glgnaI.

signal Rg@d: Motoren har ikke et GPS-signal.

Grgnn: Motoren fungerer normalt.
Rad (lyser kontinuerlig): Motorprogramvaren starter opp.
(’3 Rad (blinker): Det har oppstatt en systemfeil.
Bla: Motoren er i parkoblingsmodus.
Gul: Motoren er i gjenopprettingsmodus (for programvareoppdateringer og gjenoppret-
tingsprosedyrer).

Status for motor

Trykk for & sla motoren av eller pa.
MERK: Dorgemotoren slar seg som standard automatisk pa nar den mottar strgm. Det

| er ikke ngdvendig a trykke pa denne knappen for a sla den pa. Dette kan endres i
O innstillingene (Dorgemotorinnstillinger, side 22).
Av/pa Dorgemotoren slar seg automatisk av nar den er i stuet posisjon i to timer.

Nar propellen dreier, trykker du for & stoppe propellen.
Trykk tre ganger for a starte parkoblingsmodus.

-

- Lyser nar propellen er aktiv (Sla propellen pa og av, side 12).
Status for propell

4 : . .

a Lyser nar Hold styrekurs er aktiv (Holde styrekursen, side 17).

Status for styrekurs

i Lyser nar ankerlasen er aktiv (Holde posisjonen din, side 17).
Status for ankerlas

Statuslampe
Z—Iampen viser status for motor.

Grgnn | Normal drift

Fast: systemoppstart

Red Blinker: systemfeil
Bla Parkoblingsmodus
Gul Gjenopprettingsmodus (for programvareoppdateringer og gjenopprettingsprosedyrer)
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Angi baugforskyvningen
Basert pa monteringsvinkelen er det ikke sikkert at dorgemotoren er i flukt med batens midtlinje. Du far best
resultater hvis du stiller inn baugforskyvningen.

1 Bruk fjernkontrollen til & justere vinkelen pa dorgemotoren (D slik at den er i flukt med batens midtlinje ® og
peker rett frem.

Velg —_— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset pa fjernkontrollen.
Trykk pa € eller ) for & justere baugforskyvningen.

Trykk pa « for @ angi baugforskyvningen.

Gjenta denne prosedyren om ngdvendig.

a b WN
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Endre propellen

Koble alltid motoren fra batteriet for du handterer eller utfgrer arbeid pa propellen, for a unnga alvorlige
personskader eller dgdsfall.

Force Pro-dorgemotoren har en sveert effektiv propell og en gressfri propell. Fglg disse trinnene nar du bytter ut
propeller.

1 Bruk en %/;¢-tommers (15 mm) pipengkkel til & fierne mutteren som fester propellen.

Fjern propellen, og sett Iaseskiven, den flate skiven og offeranoden til side.

Sorg for at pinnen i propellens motoraksel er pa plass, og bytt den ut ved behov.
Monter den nye propellen.

Sett anoden, den flate skiven, ldseskiven og mutteren pa propellens drivaksel igjen.

Bruk en °/;¢-tommers (15 mm) pipengkkel til & stramme til mutteren til 16,27 Nm (12 Ibf-ft) for & feste
propellen.

o g b WN
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Fjernkontroll
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Knapp Beskrivelse

OO

Hold nede for & sla fjernkontrollen av og pa.

©

Trykk for & sla pa og sette fartsholderen i den gjeldende hastigheten over land (SOG) (Opprettholde
hastigheten, side 16).
Trykk igjen for & deaktivere fartsholderen og ga tilbake til manuell hastighetsstyring.

=2

Trykk to ganger for & starte propellen og stille den inn pa full hastighet.
Trykk igjen for a ga tilbake til forrige hastighet og propelltilstand.

:
®

~

Trykk for manuell kontroll (Styring av dorgemotoren manuelt, side 13).
Hold for a styre ved hjelp av bevegelser (Styre med bevegelseskontroller, side 13).

Trykk én gang for a sla propellen av og pa (Sla propellen pa og av, side 12).

’O‘ Trykk to ganger for & sla av en autopilotfunksjon (hvis dette er aktivert), stoppe propellen og bytte
mellom & kjgre forover og bakover (Reversskyvekraft, side 18).
Trykk for & navigere i menyen (Navigere i menyen, side 12).
Nar du er i menyen, trykker du pa ) for & velge et menyelement og pa ( for & ga tilbake uten a lagre.
| ankerlas trykker du for a flytte ankerlasposisjonen forover, bakover, til venstre eller til hgyre i trinn pa
AN 1,5m.
A 4 Nar du er i styrekurs eller manuell kontroll, trykker du pa ( og ) for trinnsvinger pa én grad, eller
( holder inne for styring i trinn pa fem grader.
) Trykk pa . og e for trinnvise hastighetsendringer, eller hold inne for kontinuerlige hastighetsen-
dringer.
Nar hastigheten din er angitt som null, trykker du pa ~w for a bytte til revers (Reversskyvekraft,
side 18).
Trykk for & sla pa holding av styrekurs. Holding av styrekurs bruker dorgemotoren til & opprettholde
den gjeldende kursen (Holde styrekursen, side 17).
: Trykk igjen for & sla av holding av styrekurs, stoppe propellen og gjenoppta manuell styring.

Hold nede for & angi styrekurs ved a peke med fjernkontrollen (Bruke bevegelseskontroller til a justere
Hold styrekursen, side 13).

Go

Trykk for & skru pa ankerlasen. Ankerlas bruker dorgemotoren til @ holde gjeldende posisjon (Holde
posisjonen din, side 17).

Trykk igjen for a sla av ankerlasen og ga tilbake til forrige styremodus.

Hold nede for a justere ankerlasposisjonen ved & peke med fjernkontrollen (Bruke bevegelseskon-
troller til & justere Hold-posisjonen, side 13).

mmmm  Trykk for @ dpne menyen.
mmmm  Trykk for & lukke menyen.
9 Trykk for & merke et veipunkt.
paiinN
1til4  Trykk for & dpne snarveien til Garmin kartplotteren som er tilordnet knappen.’

1 Krever tilkobling til en kompatibel Garmin kartplotter. Du finner instruksjoner i kartplotterens brukerveiledning.
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Fjernkontrollens skjerm

‘o ’

X3
4
W

PROP

SOG

Heading hold

* (o]
A 138°M
PROP | SOG (KPH)

2 |05

Viser driftsstatus for dorgemotoren.
For eksempel, hvis du bruker manuell styring og Manual vises, og nar Hold styrekursen er aktivert, vises
Heading Hold sammen med styrekursens settpunkt i grader.

Viser status for dorgemotorens batteri.

Grgnn: motorens batterispenningsniva er hgyt.

Gul: motorens batterispenningsniva er middels hgyt.

Red: motorens batterispenningsniva er lavt.

Blinker rgdt: motorens batterispenningsniva er kritisk lavt.

MERK: Som standard er batterinivaindikatoren optimalisert for blysyrebatterier (Innstillinger for batteri-

héndtering, side 23).

TIPS: Du kan endre utseendet pa dorgemotorens batteristatus slik at den viser en numerisk spenning i

stedet for et ikon (Dorgemotorinnstillinger, side 22).
I

Du kan se fjernkontrollens batteriniva ved a trykke pa —

Viser status for propellen.

Hvit og roterende: propellen gir kraft fremover.

Red og roterende: propellen gir kraft bakover.2

Roterer ikke: propellen er pa med hastighet satt til null.

Vises ikke: propellen er av.

Viser GPS-signalstyrken til dorgemotoren.

Viser propellens hastighetsniva (Justere hastigheten pa dorgemotoren, side 12).
Na&r propellen gir kraft bakover, vises hastighetsnivaet i rodt.?

MERK: Propellhastigheten vises ikke nar motoren bruker fartsholder.

Viser den malte hastigheten over land (SOG).

2 Motoren avgir hgyere lyd, produserer mindre kraft og er mindre effektiv i revers enn nar den kjgrer fremover.
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Navigere i menyen

Du kan bruke menyen og piltastene til & navigere i menyen pa fjernkontrollen.

- Trykk p& === for & &pne menyen.

* Hvis du vil flytte mellom forskjellige menyelementer, trykker du pa < 09 a..

- Huvis du vil velge et menyelement, trykker du pa ).

- Huvis du vil g4 tilbake til et tidligere menyelement, trykker du pa «.

- Nar du vil g& ut av menyen, trykker du pa === { gjentatte ganger til du kommer til hovedskjermen.

Sla propellen pa og av

Ikke bruk motoren pa omrader der du, eller andre personer i vannet, kan komme i kontakt med den roterende
propellen, noe som kan fgre til alvorlige personskader.

Ikke kjgr motoren nar propellen ikke star i vann. Kontakt med den roterende propellen kan fgre til alvorlig skade.

1 Fell om ngdvendig ut dorgemotoren (Felle ut motoren fra stuet posisjon, side 1).
MERK: Propellen kan ikke sla seg pa nar dorgemotoren er i stuet posisjon.

2 Trykk pa < pé fijernkontrollen for & sla pa propellen.

3 Trykk pa < igjen for & sl& av propellen.

Justere hastigheten pa dorgemotoren
Trykk pd a eller < for & gke eller redusere hastigheten.

I manuell modus gkes eller reduseres propellhastigheten tilsvarende, og vises i PROP-feltet pa
fiernkontrollskjermen.

| fartsholdermodus vises den gjeldende malhastigheten pa dorgemotorens fjernkontrollskjerm, og den gkes
eller reduseres tilsvarende.

MERK: Hvis du gker eller reduserer hastigheten med fjernkontrollen i manuell modus, slas ikke propellen pa
automatisk. Du ma trykke pa knappen ¢ pa fjernkontrollen for & sla pa propellen.
Stille inn til full hastighet
1 Trykk pa =( to ganger pa fiernkontrollen.
Hastigheten pa dorgemotoren gker raskt til full hastighet.
2 Trykk pa =(Dfora ga tilbake til forrige propellhastighet.

TIPS: Nar propellen gar med full hastighet, kan du trykke pa < pa fjernkontrollen for & redusere hastigheten
sakte.

Bruk av propellen i delvis utfelt posisjon

Du kan bruke dorgemotorpropellen med motoren i delvis utfelt posisjon i bestemte situasjoner, for eksempel nar
du passerer siv eller hindringer under vannet.

1 Nar dorgemotoren er i delvis utfelt posisjon, trekk uttrekkskabelen opp til den stopper for & lgsne lasen, og
fortsett & holde den stramt.

2 Loft uttrekkskabelen opp og bakover for a Ipfte motoren sakte i posisjon, til den har passert over sivet eller
hindringen.

Propellen slutter a rotere, og motoren svinger til siden.
3 Bruk fjernkontrollen eller fotpedalen til & sla pa propellen, og styr motoren etter behov.

MERK: Hvis du hever motoren over halvveis, stopper propellen automatisk som et sikkerhetstiltak, men
motoren svinger ikke til siden.

4 Nar du er forbi hindringen, senker du motoren sakte til utfelt posisjon, eller hever motoren til stuet posisjon.

Etter at du har brukt motoren i delvis utfelt posisjon, kan det hende at du ma dreie motoren manuelt til den ene
siden fgr du Igfter den til stuet posisjon, slik at den hviler riktig pd monteringsskinnene.
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Styring av dorgemotoren manuelt
I manuell modus kan du justere retning og hastighet pa dorgemotoren etter behov.
MERK: Dorgemotoren er som standard i manuell modus nar du slar den pa.
1 Trykk om ngdvendig pa ®.
2 Trykk pa {eller ) for & styre.
TIPS: Du kan ogsa bruke bevegelseskontroller til & styre (Styre med bevegelseskontroller, side 13).

Bevegelseskontroller

Du kan peke eller bevege pa fjernkontrollen for @ samhandle med dorgemotoren. Du ma kalibrere kompasset
i dorgemotoren (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16), og kompasset i fiernkontrollen (Kalibrere
fiernkontrollen, side 14) fgr du kan bruke bevegelseskontroller.

Styre med bevegelseskontroller

Du kan styre motoren ved 4 peke med fjernkontrollen.

1 Sla pa propellen om ngdvendig (S/a propellen pa og av, side 12).

2 Hold nede @

3 Mens du holder nede @, pek fjernkontrollen mot venstre eller hgyre for & styre mot babord eller styrbord.
4 Slipp opp @ for a stoppe styringen.

Bruke bevegelseskontroller til a justere Hold styrekursen

Du kan flytte fjernkontrollen for & justere Hold styrekursen (Holde styrekursen, side 17).
1 Sla pa propellen om ngdvendig (S/a propellen pa og av, side 12).

2 Hold nede I

3 Pek fjernkontrollen i den retningen du vil justere styrekursen mot.

4 Slipp opp A fors angi styrekursen.

Bruke bevegelseskontroller til a justere Hold-posisjonen

Du kan flytte fiernkontrollen for a justere posisjonen nar du bruker ankerlasfunksjonen (Holde posisjonen din,
side 17).

1 Holdinne :I',
2 Pek fjernkontrollen i den retningen du vil flytte posisjonen.
Posisjonen gar 1,5 m (5 fot) i den retningen du peker.

3 Slipp &.
4 Gjenta denne prosedyren til du har nadd gnsket posisjon.

Sette inn batteriene i fjernkontrollen

Fjernkontrollen drives av to AA-batterier (medfglger ikke). Det beste resultatet far du ved & bruke litiumbatterier.
1 Vri D-ringen mot klokka, og trekk opp for a ta av dekselet.

2 Settinn to AA-batterier riktig vei.

3 Sett pa batteridekselet igjen, og vri D-ringen med klokka.
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Feste en festesnor
1 Begynn bak pa fjernkontrollen, og dra festesnorlgkken (D gjennom hullet.

2 For den andre enden av festesnoren (2) gjennom Igkken, og stram godt til.
3 Plasser om ngdvendig festesnoren rundt nakken eller handleddet, slik at den er trygt festet under bruk.

Kalibrere fjernkontrollen

LES DETTE

Kalibrer det elektroniske kompasset utendgrs. Du kan fa gkt retningsngyaktighet ved a holde avstand til objekter
som pavirker magnetiske felter, for eksempel kjgretgy, bygninger og overhengende kraftlinjer.

Du ma kalibrere kompasset i fjernkontrollen fgr du kan styre motoren med bevegelser. Hvis
bevegelseskontrollene ikke fungerer som de skal etter kalibrering, kan du gjenta denne prosessen sa ofte som
ngdvendig.

1 Velg —_— Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Velg Start, og fglg anvisningene pa skjermen.

Parkoble fjernkontrollen

Fjernkontrollen parkobles med dorgemotoren pa fabrikken. Fglg disse trinnene hvis du ma parkoble den igjen.
1 Sla pa dorgemotoren.
2 Trykk tre ganger pa 0} pa dorgemotoren for & aktivere parkoblingsmodusen.
LED-statuslampen & p& dorgemotoren lyser blatt nar den soker etter en tilkobling.
3 Plasser fjernkontrollen innen 1 meter (3 fot) fra dorgemotoren.
4 SI3a pa fjernkontrollen.
5 Velg — Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start pa fjernkontrollen.
Etter noen sekunder vises Pairing Complete pa fjernkontrollen.
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Parkoble en ekstra fjernkontroll

Du kan koble opptil to fjernkontroller til dorgemotoren samtidig.

Du ma fglge disse trinnene med den fgrste tilkoblede fjernkontrollen for & parkoble en ny fiernkontroll.
1 Sla pa dorgemotoren.

2 Velg — Settings > Remote Control > Pairing > Add Additional Remote p3 en fijernkontroll som allerede er
parkoblet med motoren.

3 Hold den ekstra fiernkontrollen innen 1 m fra skjermpanelet pa dorgemotoren.
4 Sla pa den ekstra fjernkontrollen.
5 Velg —_— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start pa den ekstra fjernkontrollen.

Device Found vises pa den fgrste fjernkontrollen. Etter noen sekunder vises Pairing Complete pa den andre
fiernkontrollen.

Autopilot
~ AaovARsL

Du er ansvarlig for sikker og forsvarlig betjening av fartgyet. Autopilotfunksjonene pa dorgemotoren er verktgy
som gjgr det lettere for deg a betjene baten. Disse funksjonene unntar deg ikke ansvaret for & styre baten pa en
trygg og sikker mate. Unnga navigasjonsfarer, og la aldri motorkontrollene sta ubemannet.

Leer deg a betjene autopilotfunksjonene under rolige vaerforhold, i apent farvann, uten farer.

/\ FORSIKTIG
Nar du bruker autopilotfunksjonene, ma du vaere forberedt pa plutselige stopp, akselerasjoner og svinger.

Force Pro dorgemotoren stgtter autopilotfunksjoner som a fglge en forhandsplanlagt rute, opprettholde riktig
kurs og holde riktig posisjon.

Du ma kalibrere dorgemotorkompasset fgr du kan bruke autopilotfunksjonene (Kalibrere dorgemotorkompasset,
side 16). Du ma ha et GPS-signal for & aktivere en autopilotmodus (Innhente et GPS-signal, side 16).

Du kan aktivere og kontrollere alle autopilotmoduser ved hjelp av den medfglgende fjernkontrollen (Fjernkontroll,
side 9). Du kan kontrollere visse autopilotfunksjoner ved hjelp av andre kompatible enheter (Betjening, side 4).

TIPS: | noen situasjoner kan autopilotmodusene skape mer turbulens enn forventet. Du kan justere
autopilotens innstillinger for forsterkning for & tilpasse autopilotens fglsomhet til forskjellige forhold (Justere
autopilotresponsen, side 16).

Force Pro stotter fglgende autopilotfunksjoner:

Cruise Control: Motoren styrer propellhastigheten automatisk for a opprettholde en malhastighet (Opprettholde
hastigheten, side 16).

Ankerlas: Motoren styrer og kjgrer propellen automatisk for & opprettholde posisjonen din (Holde posisjonen
din, side 17).

Holde styrekurs: Motoren styrer automatisk for & holde baten pa den samme kursen (Holde styrekursen,
side 17).

Rutefglging: Motoren kan styre og kjgre propellen automatisk for & navigere til et veipunkt eller langs en bane
eller et spor (Navigere, side 17).
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Kalibrere dorgemotorkompasset

Fer du kalibrerer dorgemotorkompasset, ma du flytte til et apent omrade med rolig vann, med nok plass til &
mangvrere baten i en sirkel.

LES DETTE

Kalibrering av dorgemotorkompasset i ugunstige vann- og vindforhold kan pavirke autopilotens ytelse negativt.

1 Kontroller at dorgemotoren er i utfelt stilling (Felle ut motoren fra stuet posisjon, side 1).
2 Velg — Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass pa fjernkontrollen.
3 Nar du blir bedt om det, fglger du instruksjonene pa skjermen for & kalibrere kompasset.
Du kan bruke en fotpedal, fijernkontroll eller pAhengsmotor for & styre baten mens du kalibrerer kompasset.
Hvis autopilotfunksjonene ikke fungerer som forventet, bgr du gjenta kalibreringsprosessen.

Innhente et GPS-signal
1 Flytt baten til et omrade med uhindret sikt til himmelen.
2 Venti 30 til 60 sekunder mens dorgemotoren finner satellitter.
Nar motoren har fatt en posisjon via GPS-en, lyser LED-lampen for ~ kontinuerlig gront.

Justere autopilotresponsen

Du kan justere forsterkningsinnstillingen for autopilot for a tilpasse autopilotens falsomhet til forskjellige
forhold.

1 Pa fjernkontrollen velger du _— Settings > Trolling Motor.
2 Velg et alternativ:
Hvis du vil justere forsterkningen for ankerlds-modusen, velger du Anchor Gain.

Hvis du vil justere autopilotforsterkningen for navigasjonsmoduser, inkludert holding av styrekurs og
fartsholder, velger du Navigation Gain.

3 Velg a eller < for a gke eller redusere forsterkningsverdien:

@k forsterkningsinnstillingen for & gjgre autopiloten mer responsiv. Motoren styrer baten mer ngyaktig,
men den kan skape mer turbulens. Hgyere forsterkningsverdier kreves vanligvis pa stgrre eller tyngre
bater.

Reduser forsterkningsinnstillingen for a gjgre autopiloten mindre responsiv. Motoren skaper mindre
turbulens, men den kan styre baten mindre ngyaktig.

4 Velg ) for & bekrefte valget.

Opprettholde hastigheten

For du kan bruke autopilotfunksjoner, ma du kalibrere dorgemotoren (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16).

Fartsholderfunksjonen er en autopilotfunksjon som angir og opprettholder en bestemt hastighet over bakken,
og justerer automatisk for endringer i strem og vind.

TIPS: Du kan bruke fartsholderen sammen med andre autopilotmoduser (Autopilot, side 15).
Trykk p& ‘& pa fiernkontrollen.
Fartsholderen blir aktivert ved navaerende hastighet.

Du mé trykke pa ' for & sl& av fartsholderen og propellen.
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Holde posisjonen din

Fer du kan bruke autopilotfunksjoner, ma du kalibrere dorgemotoren (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16).
Ankerlasfunksjonen bruker GPS for & opprettholde posisjonen din ved hjelp av dorgemotoren.

Trykk pa &.
MERK: Du kan justere ankerlasposisjonen ved a trykke pa en pilknapp pa fjernkontrollen, eller ved & bruke
bevegelseskontroller (Bruke bevegelseskontroller til & justere Hold-posisjonen, side 13).

Trykk pa & igjen for 4 deaktivere ankerlasen.

Holde styrekursen

Fer du kan bruke autopilotfunksjoner, ma du kalibrere dorgemotoren (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16).

Du kan aktivere Heading Hold for & holde baten i den samme kompassretningen. Motoren kan justere kursen
automatisk for 8 kompensere for avdrift som forarsakes av faktorer som vind og strgmninger.

1 Styr baten i den retningen du vil reise.

2 Trykkpa 2.

MERK: Du kan justere retningen ved & trykke pa { og ), eller ved & bruke bevegelseskontroller (Bruke
bevegelseskontroller til & justere Hold styrekursen, side 13).

TIPS: Nar du bruker denne autopilotmodusen, kan du ogsa opprettholde hastigheten din ved hjelp av
fartsholding (Opprettholde hastigheten, side 16).

Hvis du vil deaktivere Heading Hold og ga tilbake til manuell modus, ma du velge 2 eller ®.

Endre Heading Hold-virkematen

Som standard er Heading Hold-funksjonen satt til Go To-modus, noe som kan justere kursen for a kompensere
for avdrift og holde baten i den samme retningen. Hvis du foretrekker det, kan du angi at Heading Hold-
funksjonen skal bruke Vessel Align-modusen, som ignorerer avdrift og kun holder baugen til baten i den samme
retningen.

1 Velg — Settings > Trolling Motor > Heading Hold pa fjernkontrollen.
2 Velg Vessel Align.
Du kan velge Go To for & ga tilbake til Heading Hold-virkematen.

Navigere

Fer du kan bruke autopilotfunksjoner, ma du kalibrere dorgemotoren (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16).
Dorgemotoren bruker GPS til & styre baten til en veipunktposisjon, eller fglge en rute eller et spor.
1 Velg et alternativ pa fiernkontrollen:

Begynn a navigere til et lagret veipunkt (Navigering til et veipunkt, side 19).

Begynn a navigere etter en lagret rute (Navigering i en rute, side 20).

Begynn a fglge det aktive sporet pa nytt (Navigere til begynnelsen av det aktive sporet, side 21).

Begynn a navigere etter et lagret spor (Navigere i et lagret spor, side 21).

MERK: Du kan ogsa bruke dorgemotoren til a fglge autoveiledningsruter nar du starter navigeringen fra en
tilkoblet kartplotter. Hvis du vil ha mer informasjon, kan du se i brukerveiledningen til kartplotteren.

Navigating vises pa fjernkontrollen, og dorgemotoren styrer baten automatisk til bestemmelsesstedet.
2 Juster hastigheten etter behov.

TIPS: Nar du bruker denne autopilotmodusen, kan du ogséa opprettholde hastigheten din ved hjelp av
fartsholding (Opprettholde hastigheten, side 16).
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Sette navigering pa pause og fortsette navigering
1 Nar du navigerer, velger du et alternativ pa fjernkontrollen:

Velg — Standby hvis du vil sette navigeringen pa pause mens du fortsetter i samme retning og med
samme hastighet.

Velg & for & sette navigering pa pause og sl pa ankerlas

Navigasjonsmotoren stopper, og dorgemotoren gar tilbake til manuell modus, eller holder posisjonen i
ankerlas.

2 Velg = > Follow Route, eller trykk pa 3 for & fortsette navigeringen.
3 Start om ngdvendig propellen.

Stoppe navigasjon
Velg E > Stop Nav.
Navigasjonen stopper, og dorgemotoren gar tilbake til manuell modus.

Reversskyvekraft

I manuell modus kan du kjgre propellen i revers. Det kan veaere nyttig a kjgre propellen i revers i korte perioder
om gangen i enkelte situasjoner, for eksempel nar du rygger ut av et trangt omrade med mindre styring av
motoren.

Siden propellen pa dorgemotoren er laget hovedsakelig for foroverskyvekraft, er den mindre effektiv pa a skape

reversskyvekraft, noe som resulterer i mer stgy fra motoren, spesielt med hgyere propellhastigheter, og mer
turbulens under vann.

LES DETTE

Du bgr bruke reversskyvekraft sparsomt for a redusere kavitasjon og slitasje pa propellen og propellens
drivmotor.

Bytte mellom forover- og reversmodus
1 Trykk pd < to ganger.
lkonet < pa fjernkontrollskjermen lyser rgdt nar propellen settes i revers. Hvis motoren kjgrer i
autopilotmodus, bytter den automatisk til manuell modus. Hvis propellen kjgrer, stopper den automatisk.
2 Trykk pa < igjen for & sl pa propellen.
MERK: Nar du bytter mellom forover- og reversmodus, angis propellhastigheten automatisk til det siste
turtallet du brukte i den samme skyvekraftmodusen.

Veipunkter
Veipunkter brukes til & markere posisjoner slik at du kan ga tilbake til dem senere. Det kan lagres opptil 5000
veipunkter pa dorgemotoren.

Nar dorgemotoren er koblet til en kartplotter, synkroniseres veipunktene som er lagret pa den og pa
kartplotteren automatisk.

MERK: Nar du sletter veipunkter, gjenoppretter standardinnstillinger eller sletter brukerdata med dorgemotorens
fiernkontroll, slettes ogsa veipunktene pa kartplotteren fordi systemene er synkronisert. Hvis du pa samme
mate sletter et veipunkt pa kartplotteren, slettes det automatisk pa dorgemotoren.

Opprette et veipunkt

Du kan lagre gjeldende posisjon som et veipunkt.

1 Om ngdvendig kjgrer du til en posisjon du vil lagre som et veipunkt.
2 Trykk pa Q. pa fiernkontrollen.
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Navigering til et veipunkt

1 P4 fjernkontrollen velger du == > Waypoints.
En liste over de ti naermeste veipunktene vises.

2 Velg et veipunkt.

Velg Navigate To.

4 Sla pa propellen (Sla propellen pa og av, side 12).
Dorgemotoren kjgrer til veipunktposisjonen (Navigere, side 17).

w

Vise veipunktdetaljer

1 Pa fjernkontrollen velger du —_— Waypoints.
En liste over de ti naermeste veipunktene vises.

2 Velg et veipunkt.

3 Velg Review.

Redigere et veipunktnavn

1 Pa fjernkontrollen velger du == > Waypoints.
En liste over de ti naermeste veipunktene vises.

2 Velg et veipunkt.

3 Velg Edit.

4 Angi et nytt navn for veipunktet.

Slette et veipunkt

1 Pa fjernkontrollen velger du == > Waypoints.
En liste over de ti naermeste veipunktene vises.

2 Velg et veipunkt.

3 Velg Delete.

Ruter

En rute er en serie med posisjoner som fgrer deg til det endelige bestemmelsesstedet.

Nar du kobler dorgemotoren til en kartplotter, synkroniseres rutene som er lagret pa kartplotteren, med rutene
som er lagret pa dorgemotoren. Nar du legger til, sletter, eller redigerer ruter pa én enhet endrer dette
automatisk ruter som er lagret pa den andre enheten. Du kan kun opprette ruter pa kartplotteren.

Du kan lagre inntil 100 ruter.

Ruter
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Navigering i en rute
1 Velg == > Routes p4 fjernkontrollen.
En liste over de ti naermeste rutene vises.
2 Velg en rute.
Velg Navigate To.
4 Velg et alternativ:
+ Hvis du vil navigere etter ruten fra startpunktet som ble brukt da ruten ble opprettet, velger du Forward.

Hvis du vil navigere etter ruten fra bestemmelsesstedet som ble brukt da ruten ble opprettet, velger du
Backward.

+ Hvis du vil navigere fra gjeldende posisjon til begynnelsen av ruten, og deretter navigere i ruten, velger du
From Start.

5 Sla pa propellen (Sla propellen pa og av, side 12).
Dorgemotoren kjgrer langs ruten i valgt retning (Navigere, side 17).

Nar du neermer deg slutten av ruten, gar dorgemotoren som standard over til ankerlasefunksjonen og holder
posisjonen pa slutten av ruten. Du kan endre denne atferden i innstillingene (Dorgemotorinnstillinger, side 22).

w

Visning av rutedetaljer

1 Velg == > Routes p4 fjernkontrollen.

En liste over de ti naermeste rutene vises.
2 Velg en rute.
3 Velg Review.

Endre et rutenavn

1 Pa fjernkontrollen velger du == > Routes.
En liste over de ti naermeste rutene vises.

2 Velgenrute.

3 Velg Edit.

4 Angi et nytt navn for ruten.

Slette en rute

1 Pa fjernkontrollen velger du == > Routes.
En liste over de ti naermeste rutene vises.

2 Velgenrute.

3 Velg Delete.

Spor

Et spor er en registrering av en bane baten har fulgt. Sporet som registreres der og da, kalles det aktive sporet,
og dette kan lagres. Du kan lagre inntil 50 spor.

Nar du kobler dorgemotoren til en kartplotter, synkroniseres det aktive sporet og spor som er lagret pa
kartplotteren, med det aktive sporet og spor som er lagret pa dorgemotoren. Hvis du legger til, sletter, eller
redigerer aktive og lagrede spor pa én enhet, endres det aktive og de lagrede sporene automatisk pa den andre
enheten.
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Lagre det aktive sporet

Sporet som registreres for gyeblikket, kalles det aktive sporet. Du kan lagre det aktive sporet og navigere det
senere.

Du kan lagre opptil 50 spor pa dorgemotoren.

1 P4 fjernkontrollen velger du === > Tracks > Save Active Track.
Det aktive sporet lagres med gjeldende dato som spornavn.

2 Endre navnet pa det lagrede sporet (valgfritt).

Slette det aktive sporet

Velg == > Tracks > Clear Active Track.
Sporminnet tdmmes, og registreringen av det gjeldende sporet fortsetter.

Navigere til begynnelsen av det aktive sporet

Sporet som registreres for gyeblikket, kalles det aktive sporet. Du kan navigere fra gjeldende posisjon og tilbake
til startpunktet for det aktive sporet ved a ga tilbake samme vei som du kom.

1 Velg == > Tracks > Backtrack.
2 Sla pa propellen (Sla propellen péd og av, side 12).
Dorgemotoren navigerer tilbake til startpunktet for det aktive sporet langs ruten du reiste (Navigere, side 17).

Navigere i et lagret spor
1 Velg == > Tracks > Saved Tracks.
En liste over de ti naermeste lagrede sporene vises.
2 Velg et lagret spor.
Velg Navigate To.
4 Velg et alternativ:
Velg Forward for & navigere etter det lagrede sporet fra begynnelsen av sporet til slutten.
Hvis du vil navigere det lagrede sporet fra slutten av sporet tilbake til begynnelsen, velger du Backward.
5 SIa pa propellen (Sla propellen pa og av, side 12).
Dorgemotoren kjgrer langs lagret spor i valgt retning (Navigere, side 17).

w

Vise lagrede spordetaljer

1 P4 fjernkontrollen velger du === > Tracks > Saved Tracks.
En liste over de ti naermeste lagrede sporene vises.

2 Velg et lagret spor.

3 Velg Review.

Redigere et lagret spornavn

1 Pa fjernkontrollen velger du == > Tracks > Saved Tracks.
En liste over de ti naermeste lagrede sporene vises.

2 Velg et lagret spor.

Velg Edit.

4 Angi et nytt navn for det lagrede sporet.

w
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Slette et lagret spor

1 P4 fjernkontrollen velger du === > Tracks > Saved Tracks.
En liste over de ti naermeste lagrede sporene vises.

2 Velg et lagret spor.

3 Velg Delete.

Innstillinger

Dorgemotorinnstillinger

Velg — Settings > Trolling Motor pa fjernkontrollen.
Wi-Fi: Angir innstillinger for tradlgst nettverk for dorgemotoren (Innstillinger for tradlgst nettverk, side 22).

Calibrate: Kalibrerer dorgemotorkompasset (Kalibrere dorgemotorkompasset, side 16) og stiller inn
dorgemotorens baugforskyvning (Angi baugforskyvningen, side 7).

Units: Angir maleenheter.

Battery Management: Angir innstillinger knyttet til dorgemotorbatteriet (Innstillinger for batterihandtering,
side 23).

Beeper: Deaktiverer eller aktiverer pipelydene til autopilotvarslene.

Prop Stow Side: Angir hvilken side av dorgemotoren propellen dreier til nar du stuer dorgemotoren. Dette er
nyttig nar du lagrer andre gjenstander i naerheten av den stuede propellen.

Auto Power On: Slar pa dorgemotoren nar du tilfgrer strgm til systemet.
Heading Hold: Angir virkematen til funksjonen for Hold styrekurs (Endre Heading Hold-virkematen, side 17).

Nav. Arrival: Angir dorgemoterens virkemate nar du nar enden pa en rute. Med innstillingen Anchor Lock holder
dorgemotoren posisjonen ved hjelp av ankerladsfunksjonen nar baten nar enden pa ruten. Med innstillingen
Manual slar propellen seg av nar baten nar enden pa ruten.

/\ FORSIKTIG
Nar du bruker Manual for innstillingen Nav. Arrival, ma du veere klar til @ ta kontroll over baten.

Anchor Gain: Angir nivaet pa autopilotresponsen i ankerldsmodus (Justere autopilotresponsen, side 16).

Navigation Gain: Angir nivaet pa autopilotresponsen i andre autopilotmoduser (Justere autopilotresponsen,
side 16).

Clear User Data: Sletter alle lagrede veipunkter, ruter, spor og det aktive sporet ditt.

MERK: Hvis du er koblet til en kartplotter, sletter du brukerdata bade fra dorgemotoren og den tilkoblede
kartplotteren nar du velger dette.

Restore Defaults: Tilbakestiller dorgemotorinnstillingene til fabrikkinnstillingene.

MERK: Nar standardinnstillinger gjenopprettes, slettes ikke brukerdata pa dorgemotoren eller en tilkoblet
kartplotter.

Clear Diagnostics: Sletter systemgenererte data som er lagret pa dorgemotoren for feilsgking.

Innstillinger for tradlgst nettverk
Pa fjernkontrollen velger du — Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
MERK: Den aktive Wi-Fi* modusen vises gverst pa skjermen.

Mode: Angir Wi-Fi modus. Du kan sla av Wi-Fi teknologi, koble deg til et nettverk pa en kartplotter, eller
opprette et tradlgst tilgangspunkt for @ bruke ActiveCaptain (Koble til en mobilenhet med ActiveCaptain
appen, side 23).

Setup > Name: Angir navnet pa det tradlgse tilgangspunktet pa dorgemotoren (ActiveCaptain modus).
Setup > Password: Angir passordet for det tradlgse tilgangspunktet pa dorgemotoren (ActiveCaptain-modus).
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Innstillinger for batterihandtering
Velg —_— Settings > Trolling Motor > Battery Management pa fjernkontrollen.
Indicator: Angir at dorgemotorens batteriindikator skal vises som et ikon eller en spenningsverdi med tall.

Battery Setup: Angir batteritypen som er koblet til dorgemotoren, noe som bidrar til & beregne den rapporterte
batteristatusen.

Fjernkontrollinnstillinger

Velg —_— Settings > Remote Control pa fjernkontrollen.

Backlight: Justerer bakgrunnslyset pa skjermen. (Innstillinger for bakgrunnslys, side 23)

Beeper: Angir piperen til a |ate for tastetrykk og alarmer.

Auto Power Off: Angir hvor lang tid det tar fgr fiernkontrollen slar seg av automatisk.

Calibrate: Kalibrerer fjernkontrollen for bevegelseskontrollfunksjonene (Kalibrere fjernkontrollen, side 14).
Pairing: Parkobler fjernkontrollen med dorgemotoren (Parkoble fiernkontrollen, side 14).

Language: Angir spraket for teksten pa skjermen.

Restore Defaults: Nullstiller fiernkontrollen til fabrikkinnstillingene. Dette gjenoppretter fabrikkinnstillingene pa
fiernkontrollen, men fjerner ikke lagrede brukerdata.

Innstillinger for bakgrunnslys

Pa fjernkontrollen velger du => Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: Angir at bakgrunnsbelysningen skal slas pa nar du trykker pa en tast.

Alarms: Angir at bakgrunnsbelysningen skal slds pa nar en alarm lyder pa fjernkontrollen.
Timeout: Angir hvor lang tid det tar fgr bakgrunnslyset slas av.

Brightness: Angir lysstyrken for bakgrunnslyset.

Koble til en mobilenhet med ActiveCaptain appen

Du kan koble en mobilenhet til dorgemotoren med ActiveCaptain appen. Appen gir deg en rask og enkel mate a
samhandle med dorgemotoren pa og oppdatere enhetsprogramvaren.

1 Velg => Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup pa fjernkontrollen.

2 Angi et navn og et passord for dette nettverket.

3 Installer og apne ActiveCaptain appen fra appbutikken pa mobilenheten din.

4 Hold den mobile enheten naer dorgemotoren.

5 Gatil innstillingene pa mobilenheten, apne siden for Wi-Fi tilkoblinger, og koble til dorgemotoren med navnet

og passordet du anga i forrige trinn.
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Koble til kartplotter

Den kompatible Garmin kartplotteren ma ha den nyeste programvareversjonen installert fgr du kan koble til
dorgemotoren.

MERK: Du kan sjekke listen over kompatible Garmin enheter pa garmin.com/force_pro/compatible for a vaere
sikker pa at kartplotteren stgtter dorgemotoren.

Du kan koble dorgemotoren tradlgst til en kompatibel Garmin kartplotter. Nar du har koblet til en kompatibel
kartplotter, kan du styre dorgemotoren fra kartplotteren.

1 Sla pa kartplotteren og dorgemotoren.
2 Kontroller at kartplotteren er vert for et tradlgst nettverk.

MERK: Hvis du har flere kartplottere installert, er bare én den tradlgse nettverksverten. Mer informasjon
finnes i kartplotterens brukerveiledning.

3 Pa kartplotteren velger du Innstillinger > Kommunikasjon > Tradlgse enheter > Garmin-dorgemotor > Start.
4 Trykk tre ganger pa (") pa dorgemotorens skjermpanel for & aktivere parkoblingsmodus.

LED-lampen for P lyser blatt pd dorgemotoren nér den sgker etter en tilkobling til kartplotteren, og endres til
gront nar tilkoblingen er opprettet.

Det vises en bekreftelsesmelding pa kartplotteren nar tilkoblingen er fullfgrt.

5 Etter at kartplotteren og dorgemotoren er koblet til, kan du aktivere dorgemotorlinjen pa kartplotteren for &
styre motoren.

Se nyeste versjon av kartplotterens brukerveiledning for fullstendige betjeningsanvisninger.

Koble til en Garmin klokke

Du kan koble dorgemotoren tradlgst til en kompatibel Garmin klokke og styre dorgemotoren ved hjelp av Trolling
Motor-appen pa klokken.

MERK: Du kan sjekke listen over kompatible Garmin enheter pa garmin.com/force_pro/compatible for & vaere
sikker pa at klokken stgtter dorgemotoren.

Den fgrste gangen du kobler dorgemotoren til klokken, mé du parkoble klokken og motoren. Nar de er parkoblet,
kobles klokken automatisk til motoren nar motoren er slatt pa og innenfor rekkevidde.

1 Serg for at dorgemotoren er slatt pa og at en fjernkontroll er koblet til den.

Hold den kompatible Garmin klokken innenfor 3 m (10 fot) fra dorgemotoren.

Hold inne MENU pa klokken.

Velg Sensorer og tilbehor > Legg til ny > Trolling Motor.

Trykk tre ganger pa () p& dorgemotorens skjermpanel for & aktivere parkoblingsmodus.

pu pa dorgemotorens skjermpanel lyser blatt nar den sgker etter en tilkobling, og lyser grgnt nar tilkoblingen
er opprettet.

6 Bekreft parkoblingskoden som vises pa klokken og pa den tilkoblede fjernkontrollen.

Du kan trykke pa START og velge Trolling Motor fra listen over aktiviteter og apper for & apne
dorgemotorkontrollene.

a b~ WDN

Programvareoppdateringer

Du kan ga til garmin.com/support/software/marine/ for a finne informasjon om de nyeste
programvareoppdateringene for Garmin maritime enheter.
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Oppdatere programvare med ActiveCaptain appen

Du kan ga til garmin.com/videos/trolling_motor_update/ og se en video som hjelper deg med a oppdatere
programvaren.

LES DETTE

Programvareoppdateringer kan kreve at appen laster ned store filer. De vanlige begrensningene eller
kostnadene ved databruk fra Internett-leverandgren din gjelder. Ta kontakt med Internett-leverandgren din for &
fa mer informasjon om begrensninger eller kostnader ved databruk.

Installeringsprosessen tar flere minutter.

MERK: Du ma koble mobilenheten din til et eget Wi-Fi nettverk pa dorgemotoren med ActiveCaptain appen for a
oppdatere dorgemotoren.

1

2

(=)W 4 B~ V3]

Konfigurer om ngdvendig dorgemotoren for bruk med ActiveCaptain appen (Koble til en mobilenhet med
ActiveCaptain appen, side 23).

Koble mobilenheten til det dedikerte Wi-Fi nettverket pa dorgemotoren.

Hvis du kobler til Wi-Fi nettverket pa dorgemotoren, far appen informasjonen den trenger for a laste ned de
riktige oppdateringsfilene.

Apne ActiveCaptain appen.

Koble mobilenheten fra det dedikerte Wi-Fi nettverket pa dorgemotoren.
Koble mobilenheten til Internett.

Apne ActiveCaptain appen, og velg Mine batenheter > Last ned.

MERK: Alternativet for a laste ned en oppdatering vises bare hvis en programvareoppdatering er tilgjengelig
for enheten.

ActiveCaptain appen laster ned oppdateringen til mobilenheten.
Koble mobilenheten til det dedikerte Wi-Fi nettverket pa dorgemotoren pa nytt.

Oppdateringen overfgres til dorgemotoren. Dette kan ta opptil 30 minutter a fullfgre. Indikatorlampene for
motorturtallet pa dorgemotorens skjermpanel blinker for & angi at programvaren oppdateres.

MERK: Hvis overfgringen er fullfgrt, men dorgemotorens skjermpanel ikke begynner a blinke, ber du sla
dorgemotoren av og pa igjen for & kjgre oppdateringen.

Serg for at fjernkontrollen er sldtt pa og koblet til.

Hvis en oppdatering for fjernkontrollen er tilgjengelig etter at progamvareoppdateringen for dorgemotoren er
fullfgrt, vil indikatorlampene for motorturtallet blinke og en nedtelling begynner pa fjernkontrollen. P slutten
av nedtellingen viser fjernkontrollen 1®: mens den fullfgrer oppdateringsprosessen. Dette kan ta opptil 5
minutter a fullfgre.

Serg for at fotpedalen er slatt pa og koblet til.

Hvis en oppdatering for fotpedalen er tilgjengelig etter at progamvareoppdateringen for dorgemotoren
er fullfgrt, vil indikatorlampene pa fotpedalen lyse lilla mens den fullfgrer oppdateringsprosessen. Nar
indikatorlampen slas av, er oppdateringen fullfgrt.
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Hold for & skru pa propellen ved innstilt hastighet.
Slipp for a sla av propellen.

Drei hjulet vekk fra deg for a gke propellhastigheten eller fartsholderhastigheten.
Drei hjulet mot deg for a& redusere propellhastigheten eller fartsholderhastigheten.

MERK: Hastighetshjulet er ikke aktivt nar ankerlasen er pa.

Tra pa pedalen med teerne for & dreie motoren med klokken.
Skyv pedalen med hzelen for a dreie motoren mot klokken.

MERK: Nar ankerlas eller styrekurs er p3, eller du fglger en rute, kan du vippe pedalen eller
trykke pa en knapp for @ gjenoppta manuell styring ved forrige propellhastighet.

Viser status for fotpedalen (Statuslampe, side 28).

Trykk én gang for a sla propellen av og pa (Sla propellen pa og av, side 12).
Trykk to ganger for a sla av en autopilotfunksjon (hvis dette er aktivert), stoppe propellen
og bytte mellom a kjgre forover og bakover (Reversskyvekraft, side 18).

Trykk én gang for @ angi og holde den gjeldende kursen (Holde styrekursen, side 17).
Trykk igjen for a sla av holding av styrekurs, stoppe propellen og gjenoppta manuell
styring.

Trykk to ganger for a sla av en autopilotfunksjon (hvis dette er aktivert), stoppe propellen
og bytte mellom & kjgre forover og bakover (Reversskyvekraft, side 18).

TIPS: Du kan deaktivere denne knappen ved a trykke seks ganger pa den. Du kan trykke
pa den seks ganger igjen for & aktivere den pa nytt.

Trykk for & skru pa ankerlasen. Ankerlas bruker dorgemotoren til & holde gjeldende
posisjon (Holde posisjonen din, side 17).

Trykk igjen for a sla av ankerlasen og ga tilbake til forrige styremodus.

TIPS: Du kan deaktivere denne knappen ved a trykke seks ganger pa den. Du kan trykke
pa den seks ganger igjen for & aktivere den pa nytt.
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Sette i batterier

Fotpedalen kan brukes med to alkaliske AA-batterier, NiMH-batterier eller litiumbatterier (ikke inkludert). Det
beste resultatet far du ved & bruke litiumbatterier.

1 Loft opp fronten pa fotpedalen sa langt som mulig.
2 Klem sammen sidene pa batteridekselet (1), og trekk det opp for & fjerne det.

3 Sett inn to AA-batterier riktig vei.
4 Plasser batteridekselet over batteriene, og skyv det ned til begge sider klikker pa plass.

Parkoble fotpedalen

Fotpedalen parkobles med dorgemotoren pa fabrikken, men du ma kanskje parkoble dem igjen hvis
forbindelsen blir brutt.

1 Sla pa dorgemotoren.

2 Trykk tre ganger pa 0} pa dorgemotorens skjermpanel for a starte parkoblingsmodus.
2 pa dorgemotorens skjermpanel lyser bltt nar det sgker etter en tilkobling.

3 Plasser fotpedalen innen 1T m fra skjermpanelet pa dorgemotoren.

Koble fotpedalen til strem med strgmkabelen, eller sett inn batterier for a sla den pa.

5 Innen 30 sekunder etter at du har slatt pa fotpedalen, holder du nede :f, til statuslampen pa fotpedalen lyser
blatt.

6 Slipp &.

Statuslampen pa fotpedalen lyser blatt nar den soker etter en forbindelse, og slas deretter av nar den
parkobles med dorgemotoren.

2 pa dorgemotorens skjermpanel skifter til gront nar tilkoblingen er fullfort.

H
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Statuslampe
LED-lampen pa fotpedalen viser status for fotpedalen.

Lyser grgnt Fotpedalen slar seg pa.

Fotpedalen blir parkoblet. LED-lampen slar seg av nar den kobles til dorgemo-

Lyser og blinker blatt toren, eller koblingsprosessen far et tidsavbrudd uten a koble seg til.

Blinker grgnt nar du trykker  Fotpedalen er koblet til dorgemotoren og sender en kommando for knappen
pa en knapp som trykkes inn.

Blinker rgdt nar du trykker

. Fotpedalen er ikke koblet til dorgemotoren.
pa en knapp

LED-lampen slas av nar pedalen er koblet til dorgemotoren og ikke sender

o kommandoer. Dette forlenger batteritiden.

Deaktivere autopilotknappene pa fotpedalen
For du kan deaktivere eller aktivere autopilotknappene pa fotpedalen pa nytt, ma du sjekke at fotpedalen er
koblet til en strgmkilde.

Du kan deaktivere holding av styrekurs-knappen (%) og ankerlasknappen () hver for seg pa fotpedalen for &
unnga a aktivere dem ved et uhell.

Trykk raskt pa knappen seks ganger for & deaktivere den.
Statuslampen lyser rgdt i ett sekund for & vise at knappen er deaktivert.

TIPS: Trykk raskt pd knappen seks ganger for & aktivere den igjen. Statuslampen lyser grgnt i ett sekund for &
vise at knappen er aktivert.
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Vedlikeholdsbhehov og -plan

LES DETTE

Nar du har brukt motoren i saltvann eller brakkvann, ma du rense hele motoren med rent vann og pafgre en
vannbasert silikonspray med en myk klut. Ikke sprut vann pa akseldekselet for a forhindre vanninntrengning
som kan fgre til produktskader.

For & beholde garantien ma du utfgre rutinemessige vedlikeholdsoppgaver for & klargjgre motoren for
sesongen. Hvis du skal transportere motoren i tgrre og stgvete omgivelser som pa grus- eller terrengveier,
bgr du gjenta disse oppgavene i Igpet av sesongen ved behov.

Se servicehandboken pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor for a fa serviceinstruksjoner og
informasjon om reservedeler.

Kontroller om strgmkabelen (D er slitt, og bytt den ut ved behov.3

Kontroller og rengjer strempolene, og stram til mutterne (2) ved behov (Sjekke og rengjgre strgmpolene,
side 30).

Smgr hengslene og hylsene ) (Smgre hengslene og hylsene, side 31).

Rengjer og smer lasemekanismen for stuing og utfelling @ (Rengjore og smare ldsemekanismen, side 31).
Kontroller brakettskinnene (8), og bytt dem ut ved behov (Sjekke og bytte ut brakettskinnene, side 33).
Kontroller brakettfenderen (8), og bytt den ved behov (Sjekke og bytte ut brakettfenderen, side 34).

Rengjer eller bytt ut anodene i propellens drivmotor 7) (Vedlikeholde anodene, side 34).

Hvis gummistoppere pa stabilisatoren (8) er montert, kontrollerer du om de er slitt, og bytter dem ut ved
behov.

Kontroller om spolekabelen Q) er slitt, og bytt den ut ved behov.3

Kontroller om uttrekkskabelen og -handtaket (0) er slitt, og bytt dem ut ved behov (Bytte ut uttrekkskabelen,
side 36).

3 Se servicehdndboken pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor for & f& instruksjoner om utskifting.
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Sjekke og rengjore strompolene

Koble alltid motoren fra batteriet fgor du handterer eller jobber med propellen, propellens drivmotor, elektriske
koblinger eller elektronikkskap for @ unnga alvorlige personskader eller dgdsfall.

1 Sett motoren i den utfelte stillingen, og dra gummibeskyttelsen unna de positive og negative strempolene

2 Kontroller at polmutterne sitter tett, og at kabelskoene ikke kan bevege pa seg.
Bruk om ngdvendig en momentngkkel og en 10 mm pipengkkel til & stramme mutterne til 4 Nm (36 Ibf-in).
4 Rengjgr om ngdvendig eventuell korrosjon pa polene med en stalbgrste.

MERK: Hvis det har oppstatt kraftig korrosjon, kan det hende at du ma fjerne stremkablene og rengjgre dem
grundig. Se Force Pro-dorgemotorens servicehandbok pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor for
a fa detaljerte instruksjoner om hvordan man kobler fra og fjerner stremkablene fra motoren.

5 Pafer dielektrisk fett pa koblingene.
6 Sett gummibeskyttelsen godt pa over strsmpolene igjen.

w
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Smgre hengslene og hylsene

1 Pafor et torrfilmsmgremiddel med slippbelegg pa hvert hengselpunkt, inkludert omradet mellom de
bevegelige delene.

2 Flytt motoren fra den stuede til den utfelte stillingen og tilbake igjen et par ganger for & fordele
smgremiddelet.

3 Pafgr om ngdvendig ekstra smgremiddel og gjenta det forrige trinnet.
4 Lasmgremiddelet tgrke i henhold til produsentens instruksjoner.

Rengjore og smere lasemekanismen

/\ FORSIKTIG
Denne prosedyren fungerer best nar motoren er halvveis mellom de stuede og utfelte stillingene. Nar motoren er
i denne stillingen, er den ikke sikret, sa du bgr stgtte opp motoren og vaere sveert forsiktig for @ unnga a klemme
eller knuse hender og fingre.

1 Plasser motoren mellom de stuede og utfelte stillingene, slik at sokkelen er rettet vertikalt og du kan fa
tilgang til begge lasemekanismene (D).

Stgtt opp motorvekten slik at den ikke kan falle ned og knuse hendene og fingrene dine.

Vask vekk eventuelt smuss, skitt og annen oppsamling fra alle lasemekanismens kanaler.

Pafor et syntetisk eller maritimt universalfett pa ld&semekanismene og kanalene.

Dra og slipp uttrekkskabelen et antall ganger for @ bevege pa mekanismene i kanalene og fordele fettet.

a b WN

Vedlikeholdsbehov og -plan 31



6 Pafgr om ngdvendig ekstra fett og gjenta det forrige trinnet.

7 Vask vekk eventuelt smuss, skitt og annen oppsamling fra lasemottakerne @) pa monteringssokkelens

forside.

8 Pafor et syntetisk eller maritimt universalfett pa den gvre overflaten ) av lasemottakerne pa

monteringssokkelens forside, slik at ldasemekanismene glir jevnt inn i dem.

9 Gjenta de to forrige trinnene for Idsemottakerne pa monteringssokkelens bakside ).

,/ 5

10 Sett motoren tilbake i stuet eller utfelt stilling.

32
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Sjekke og bytte ut brakettskinnene

Skinnene beskytter propellens drivmotor og braketten mot stgt nar motoren er stuet, og de kan bli slitt over tid.
Hvis skinnene er skadet eller slitt og monteringssokkelen er synlig giennom dem, ma du bytte dem ut.

1 Kontroller om skinnene ) er slitt eller skadet nar motoren er i stuet stilling.

2 Velg en handling:

Hvis skinnene er i god stand og du ikke kan se metallmonteringssokkelen gjennom noen slitte omrader,
trenger du ikke a foreta deg noe mer.

Hvis skinnene er skadet, eller hvis du kan se metallmonteringssokkelen gjennom slitte omrader i skinnene,
gar du videre til det neste trinnet for a bytte dem ut.

3 Bruk en 4 mm sekskantbit eller skiftengkkel il & skru ut skruene @) som fester dekslene @) til
monteringssokkelen.

4 Skyv de skadede skinnene av monteringssokkelen.
5 Skyv de nye skinnene pa monteringssokkelen.
6 Fest dekslene til monteringssokkelen ved hjelp av skruene du skrudde ut tidligere.

Vedlikeholdsbehov og -plan 33



Sjekke og bytte ut brakettfenderen

Brakettfenderen er delen av monteringssokkelen som henger over baugen pa baten.
1 Plasser motoren mellom de stuede og utfelte stillingene, og sjekk om brakettfenderen er skadet.
2 Velg en handling:

Hvis brakettfenderen ikke er skadet, trenger du ikke & foreta deg noe mer.

Hvis brakettfenderen er skadet, gar du videre til det neste trinnet for & bytte den ut.

3 Bruk en 4 mm sekskantbit eller skiftengkkel til 8 skru ut de to skruene som fester brakettfenderen til
monteringssokkelen.

4 Monter en ny brakettfender, og fest den til monteringssokkelen ved hjelp av skruene som fulgte med den nye
delen.

Vedlikeholde anodene

Koble alltid motoren fra batteriet fgr du handterer eller jobber med propellen, propellens drivmotor, elektriske
koblinger eller elektronikkskap for & unnga alvorlige personskader eller dgdsfall.

Offeranodene beskytter motorkomponentene mot korrosjon. Hver sesong ma de undersgkes og rengjgres eller
byttes ut ved behov. Du kan kjgpe reserveanoder fra Garmin forhandleren din, eller du kan ga til garmin.com.
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Vedlikeholde propellanoden

1 Bruk en %/ g-tommers (15 mm) pipengkkel til 4 Igsne mutteren pa enden av propellen.
2 Fjern propellen og sett mutteren, laseskiven og den flate skiven til side.

3 Fjern og undersgk anoden @

4 Velg et alternativ:
* Hvis anoden er halvparten s stor som den opprinnelige stgrrelsen eller stgrre, rengjgr du den med en
stalbgrste eller sandpapir.

LES DETTE

Fjern anoden fra motoren fgr du rengjor den med en stélbgrste eller sandpapir. Hvis du rengjgr anoden mens
den er montert pa motoren, kan det skade motoren, fgre til korrosjon raskere og forkorte motorens levetid.

+ Hvis anoden er mindre enn halvparten sa stor som den opprinnelige stgrrelsen, kaster du den og kjgper en
erstatning.

5 Sett den rengjorte eller nye anoden pa propellens drivaksel igjen, etterfulgt av den flate skiven, laseskiven og
mutteren.

6 Bruk en °/;¢-tommers (15 mm) pipengkkel til & stramme til mutteren til 16,27 Nm (12 Ibf-ft) for a feste
propellen.
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Vedlikeholde frontkjegleanoden

MERK: Dorgemotorer bygget etter 2024, har to skruer som fester anoden til propellens drivmotorhus. Hvis
reserveanoden har to hull, men propellens drivmotor bare har ett hull, kan du montere den nye anoden med bare
én skrue. Kast den andre skruen.

1 Bruk en 4 mm sekskantbit eller skiftengkkel til & skru ut de fire skruene som fester skeggen til motorens
underside.

2 Bruk en 3 mm sekskantbit eller skiftengkkel til & skru ut skruen som fester svingeren og frontkjeglen til
motorens underside.

3 Bruk en 4 mm sekskantbit eller skiftengkkel til & skru ut skruene og koble frontkjeglen fra motorens forside.
4 Bruk en 3 mm sekskantbit eller skiftengkkel til & demontere anoden (1) pa motorens fremside.

£14:
5 Undersgk anoden, og utfgr en handling:

* Hvis anoden er halvparten s stor som den opprinnelige stgrrelsen eller stgrre, rengjgr du den med en
stalbgrste eller sandpapir.

+ Hvis anoden er mindre enn halvparten sa stor som den opprinnelige stgrrelsen, kaster du den og kjgper en
erstatning.

6 Fest den nye eller rengjorte anoden til propellens drivmotor med én eller to skruer.

MERK: Hvis propellens drivmotor har to festepunkter for anoden, bgr du alltid bruke to skruer for & feste fast
anoden.

7 Sett pa plass frontkjeglen igjen ved hjelp av to skruer for a feste den til fremsiden av propellens drivmotor.
Skru fast skruen som fester svingeren og frontkjeglen til undersiden av propellens drivmotor.
9 Fest pd plass skeggen pa undersiden av propellens drivmotor igjen.

Bytte ut uttrekkskabelen

Fglg instruksjonene som fulgte med uttrekkshandtaket og kabelsettet (delenummer 010-13915-00), eller se
uttrekkshandtaks- og kabelinstruksjonene pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .

-]

Fikse riper i maling

Over tid kan deler av motoren fa riper eller rasper. Du kan male over disse omradene av kosmetiske arsaker.
1 Bruk isopropylalkohol til & rengjgre omradene der det er riper eller skader i malingen.

2 Péfor flytende polyuretanmaling pad omradene der det er riper eller skader.

3 Folg instruksjonene pa malingen, og la motoren tgrke helt fgr du bruker den igjen.

36 Vedlikeholdsbehov og -plan


http://www.garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor

Dorgemotor

Vekt (motor, brakett og
kabler)

Vekt (stabilisator)
Driftstemperatur

Oppbevaringstemperatur

Materiale

Vanntetthet

Trygg kompassavstand
Lengde pa strgmkabelen

Inngangsspenning
Inngangsstrgm

Bryter (ikke inkludert)

Nettstremforbruk ved
36 VDC: 60 A

Tradlgs frekvens og sendeef-

fekt

Spesifikasjoner

50-tommers modell: 30,25 kg (66,7 Ib.)
57-tommers modell: 32,06 kg (70,7 Ib.)

0,54 kg (1,2 1b.)
Fra -5° til 40°C (fra 23° til 104°F)
Fra —40° til 85 °C (~40 til 185 °F)

Brakett og motorhus: aluminium
Akseldeksel, skjermpanel og sidepaneler: plast
Motoraksel: glassfiber

Akseldeksel: IEC 60529 IPX5*
Styremotorens hus: IEC 60529 IPX7°
Skjermpanelhus: [EC 60529 IPX7
Propellens drivmotorhus: IEC 60529 IPX86

91 cm (3 fot)

50-tommers modell: 1,2 m (4 fot)
57-tommers modell: 1,1 m (3,5 fot)

Fra 20 til 45 VDC

60 A kontinuerlig

42 VDC eller mer, dimensjonert for 60 A kontinuerlig

MERK: Du kan beskytte systemet ved hjelp av en stgrre automatsikring, for
ikke & overstige 90 A, dersom du arbeider i hgy temperatur eller deler bryteren

med andre enheter. Du bgr kontrollere at batkablene oppfyller marine kabelstan-

darder med en stgrre sikring fgr du bytter den ut.

Av: 72 mW
Full effekt: 2160 W

2,4 GHz ved 19,9 dBm maks.

4 Delen taler projisert vannkontakt fra alle retninger (for eksempel regn).
5Delen téler tilfeldig nedsenking i vann pé opp til 1 m i opptil 30 min.
6 Delen taler kontinuerlig nedsenking i vann opp til 3 m dypt.
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Mal (stuet)

Y

Element 50-tommers modell

1575 mm (62,00 tommer) min.
1825 mm (71,85 tommer) maks.

57-tommers modell

1750 mm (68,90 tommer) min.
2090 mm (82,28 tommer) maks.

®
©)

330 mm (12,99 tommer)

345 mm (13,58 tommer)

Mal (utfelt)

Element 50-tommers modell

496 mm (19,52 tommer) min.
746 mm (29,37 tommer) maks.

57-tommers modell

496 mm (19,52 tommer) min.
833 mm (32,80 tommer) maks.

708 mm (27,87 tommer)

799 mm (31,46 tommer)

644 mm (25,35 tommer) min.
895 mm (35,24 tommer) maks.

730 mm (28,74 tommer) min.
1065 mm (41,93 tommer) maks.

® @O

835 mm (32,87 tommer) min.
1080 mm (42,52 tommer) maks.

930 mm (36,61 tommer) min.
1259 mm (49,57 tommer) maks.
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50-tommers modell ‘ 57-tommers modell

®) 931 mm (36,65 tommer) 1021 mm (40,20 tommer)
@ 421 mm (16,57 tommer) 421 mm (16,57 tommer)
@ 203 mm (7,99 tommer) 203 mm (7,99 tommer)

Informasjon om motorkraft og stremforbruk

Du kan se disse tabellene for & forsta forholdet mellom gassnivaet, utgangseffekten og motorens strgmforbruk.
Disse verdiene er samlet inn basert pa 1ISO13342-testoppsettet ved a bruke den hgyeffektive Garmin propellen

i relativt rolige farvann, med motoren felt dypt nok ut til ikke & ventilere, og forutsetter toleranser pa +22 N

(5 pund/fot) og 5 A. Spenningsnivaene er malt ved stremkabelterminalene til dorgemotoren.
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Stremkilde pa 25,6 VDC Stremkilde pa 38,4 VDC

Innstilling for
propellhastighet (Spk:r‘:;)k i Skyvekraft (N) | Stram (A) (Spkgr‘:;)k fait Skyvekraft (N) Strgm (A)

20 90,0 4003 58,9 114,7 510,1 55,9
19 81,7 3633 50,0 86,7 3855 36,6
18 74,3 3307 43,1 79,7 354,4 31,7
17 68,0 302,5 37,5 72,0 3203 27,2
16 61,7 2743 32,0 65,0 289,1 23,1
15 55,3 246,1 27,3 59,3 263,9 19,7
14 50,0 2224 23,2 53,0 2358 16,6
13 44,0 195,7 19,4 47,0 209,1 13,8
12 39,0 173,5 16,1 40,7 180,9 11,3
11 34,0 151,2 13,3 36,0 160,1 93
10 29,7 132,0 10,8 30,7 136,4 75
9 26,0 115,7 87 26,0 115,7 58
8 22,0 97,9 6,9 22,7 100,8 46
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 35
6 15,0 66,7 4,1 15,0 66,7 2,6
5 12,0 53,4 3,1 11,7 51,9 1,9
4 97 43,0 22 9,0 40,0 14
3 7,0 31,1 1,5 7,0 31,1 09
2 5,0 22,2 1,0 5,0 22,2 06
1 37 16,3 06 3,0 13,3 03
-1 1,0 4.4 02 1,0 4.4 02
5 2,0 8,9 08 23 10,4 05
-3 5,0 22,2 1,9 5,0 22,2 14
-4 8,0 35,6 4.0 9,0 40,0 2,8
-5 93 41,5 49 13,3 59,3 52
-6 11,0 48,9 58 15,3 68,2 6,4
-7 12,7 56,3 7,0 17,3 77,1 7,6
-8 14,7 65,2 8,5 19,3 86,0 9,0
-9 157 69,7 9,9 21,0 93,4 10,4
-10 17,3 77,1 11,6 24,0 106,8 12,4
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Stremkilde pa 25,6 VDC Stremkilde pa 38,4 VDC

Skyvekraft (N) Strgm (A)

Innstilling for
propellhastighet Skyvekraft Skyvekraft
(pund) Skyvekraft (N) | Strom (A) (pund)

-1 19,3 86,0 13,8 26,3 1171 14,7

-12 21,7 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
-13 23,7 1053 18,8 32,0 142,3 20,0
-14 26,0 1157 21,8 85 157,2 23,6
-15 28,0 124,6 252 39,0 173,5 274
-16 31,0 137,9 29,3 44,0 195,7 32,1
-17 34,3 152,7 34,1 48,0 213,5 37,3
-18 37,3 166,1 39,4 52,3 232,8 42,9
-19 41,0 182,4 45,7 51,7 229,8 50,1
-20 48,0 213,5 57,4 62,3 2773 55,1

MERK: Negative verdier for propellhastighet refererer til propellen som kjgres i revers (Reversskyvekraft,
side 18).

Spesifikasjoner for
Mal (B x H x D)

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, tommer)

Vekt 109 g (3,8 0z.) uten batterier
Materiale Glassfylt nylon
Skjermtype Lesbar i sollys, transflektiv MIP (memory-in-pixel)

Skjermopplgsning R240 x 240 piksler

Skjermstgrrelse (diameter) 30,2 mm (13/;¢ tommer)

Driftstemperatur

Fra-15til 55 °C (5 til 131 °F)

Oppbevaringstemperatur

Fra —40° til 85 °C (—40 til 185 °F)

Batteritype

2 AA-batterier (ikke inkludert)

Batterilevetid

240 timer ved vanlig bruk

Radiofrekvens

2,4 GHz ved 10,0 dBm nominell

Vanntetthet

IEC 60529 IPX7/

Trygg kompassavstand

15 cm (6 tommer)

7 Téler utilsiktet kontakt med vann ned til 1 meter i opptil 30 minutter.
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Fotpedal

Mal (L x B x H)

Vekt

Driftstemperatur
Oppbevaringstemperatur
Vanntetthet

Materiale
Inngangsspenning
Nominell inngangsspenning
Vanlig inngangsstrgm
Maks. inngangsstrgm
Sikring (pa strgmkabelen)
Lengde pa strgmkabelen
Batteritype

Batterilevetid
Radiofrekvens

Trygg kompassavstand

303 x 221 x 110 mm (117%/44 x 811/ x 4 5/14 tommer)
1,8 kg (4 Ib)

Fra-15til 55 °C (5 til 131 °F)

Fra —40° til 85 °C (-40 til 185 °F)
IEC 60529 IPX7

Plast

Fra 10 til 45 VDC

12/24/36V likestrgm

<1 mAved 12 VDC

10 mA ved 12 VDC

2 A minibladtype

2 m (6,6 fot)

To AA-batterier (alkaliske, NiMH eller litium. Medfglger ikke.)

Minst 1 ar
2,4 GHz ved 0,72 dBm nominell
60 cm (2 fot)

Nettverksgrensesnitt og -tjenester

Nar utstyret er koblet til via Wi-Fi, kan disse nettverksgrensesnittene og -tjenestene brukes. Disse grensesnittene

og tjenestene er aktivert som standard, kan ikke deaktiveres og kreves for riktig utstyrsbruk.

Garmin patenterte tjenester
DHCP
HTTP
mDNS
Telnet

MERK: Nar du kobler utstyret til nettverket, synkroniseres privat informasjon med den nye enheten.
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