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Sadan kommer du i gang

Se guiden Vigtige produkt- og sikkerhedsinformationer i aesken med produktet for at se produktadvarsler og
andre vigtige oplysninger.

Lad ikke motoren kgre, nar skruen ikke er under vand. Kontakt med den roterende skrue kan medfgre alvorlig
personskade.

Brug ikke motoren i omrader, hvor du eller andre personer i vandet kan komme i kontakt med den roterende
skrue, da det kan resultere i alvorlige skader.

Du er ansvarlig for sikker og forsigtig betjening af dit fartgj. ElImotorens autopilotfunktioner er redskaber, der er
med til at gge dine muligheder for at styre din bad. De fritager dig ikke for ansvaret for at betjene din bad pa
sikker vis. Undga navigationsmaessige farer, og lad aldrig motorstyringen vaere uden opsyn.

Laer at betjene autopiloten pa roligt og abent vand uden faremomenter.

Udvis forsigtighed, nar du bruger elmotoren i naerheden af faremomenter i vandet, f.eks. traeer, sten, kajer, paele
og andre bade.

Frakobl altid motoren fra batteriet, fer du handterer eller arbejder med propellen, propeldrivmotoren, elektriske
forbindelser eller elektronikkabinetter for at undga alvorlig personskade eller dgdsfald.

/\ FORSIGTIG
Hav altid fjernbetjeningen pa dig, nar du bruger elmotoren. Hvis elmotoren pa et hvilket som helst tidspunkt
skal aendres eller stoppes, kan du trykke pa & pa fijernbetjeningen, traede pa fodpedalen eller trykke pa (") pa
holderen for at stoppe skruen.

Nar du bruger autopilotfunktionerne, skal du vaere forberedt pa pludselige stop, acceleration og sving.

Ved flytning eller ved anvendelse af motoren skal du vaere opmaerksom pa risikoen for at haenge fast eller
komme i klemme i bevaegelige dele, hvilket kan medfgre personskade.

Ved opbevaring eller anvendelse af motoren skal du sgrge for, at du star sikkert, og vaere opmaerksom pa glatte
overflader omkring motoren. Hvis du ikke star sikkert under opbevaring eller anvendelse af motoren, kan det
medfgre personskade.

Du skal altid fastggre sikkerhedsstroppen, efter opbevaring af elmotoren, for at forhindre, at motoren anvendes
uventet. En uventet anvendelse af motoren kan medfgre personskade og beskadigelse af baden og elmotoren.

Aktivering af motoren fra opbevaringsposition

/\ FORSIGTIG

Ved opbevaring eller anvendelse af motoren skal du sgrge for, at du star sikkert, og vaere opmaerksom pa glatte
overflader omkring motoren. Hvis du ikke star sikkert under opbevaring eller anvendelse af motoren, kan det
medfgre personskade.

Ved flytning eller ved anvendelse af motoren skal du vaere opmaerksom pa risikoen for at haenge fast eller
komme i klemme i bevaegelige dele, hvilket kan medfgre personskade.

Friger sikkerhedsremmen.

Treek traekkablet tilbage, indtil det stopper, for at udlgse lasen, og hold det fast.

Laft motoren op og fremad ved hjeelp af traekkablet, og saenk den derefter langsomt ned i udtrukket position.
Tryk om ngdvendigt ned pa holderens arm for at l&se motoren i udtrukket position.

A WN =
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Justering af elmotorens dybde
1 Flyt motoren, sa den stopper halvvejs mellem opbevaringsposition og udtrukket position.
2 Skub I3seringen @ ned for at lase dybdejusteringskraven op.

3 Losn kraven Q) for at lase akslen op.

BEMARK: Du skal veere forberedt pa, at motoren glider ned, nar du Igsner kraven.

Haev eller saenk dybden for elmotoren.

Spaend kraven i bunden af styresystemets hus.

Skub laseringen pa dybdejusteringskraven op igen.

Veelg en handling:

+ Hovis du skal aktivere elmotoren, skal du flytte motoren til fuldt udtrukket position og kontrollere dybden.

Hvis du opbevarer elmotoren, skal du flytte motoren til den indpakkede position og sgrge for, at
motoren hviler p& metalskinnerne naer kanten af forstavnen (Opbevaring af motoren fra udtrukket position,
side 3).
8 Gentag om ngdvendigt denne procedure for at indstille den korrekte dybde for udtrukket position eller
opbevaringsposition.

N o a b~
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Opbevaring af motoren fra udtrukket position

/\ FORSIGTIG
Ved opbevaring eller anvendelse af motoren skal du sgrge for, at du star sikkert, og vaere opmaerksom pa glatte
overflader omkring motoren. Hvis du ikke star sikkert under opbevaring eller anvendelse af motoren, kan det
medfgre personskade.
Ved flytning eller ved anvendelse af motoren skal du vaere opmaerksom pa risikoen for at haenge fast eller
komme i klemme i bevaegelige dele, hvilket kan medfgre personskade.

Du skal altid fastggre sikkerhedsstroppen, efter opbevaring af elmotoren, for at forhindre, at motoren anvendes
uventet. En uventet anvendelse af motoren kan medfgre personskade og beskadigelse af baden og elmotoren.

BEMARK

Lad drevmotoren stoppe helt med at rotere til den ene side, fgr den flyttes til opbevaringspositionen. Hvis
motoren stadig roterer til den ene side, nar du flytter den til opbevaringspositionen, kan det beskadige
styresystemet.

1 Hold handtaget vinkelret pa traekkablet, treek i treekkablet for at friggre lasen, og Igft motoren ud af den
udtrukne positionen.

BEMARK
Du skal altid holde handtaget vinkelret pa kablet, nar du treekker i det for at undga overdreven slitage, der kan
beskadige kablet.

2 Justér om ngdvendigt motorens dybde, s& den hviler pa skinnerne (1) pa monteringssoklen (Justering af
elmotorens dybde, side 2).

BEMAZRK
Du skal sgrge for, at motoren hviler solidt pa skinnerne, nar den er i opbevaringsposition. Hvis motordybden
er for lav, kan det trykke pa gasfjederen. Hvis motordybden er for dyb, kan den haenge ud under enden af
holderbasen. Hvis motoren opbevares, uden at den hviler pa skinnerne, beskadiges motoren.

e W GARMIN

—

3 Tryk om ngdvendigt ned pa styresystemets hus for at |ase det i opbevaringsposition.
4 Fastger sikkerhedsremmen (Sddan fastger du sikkerhedsremmen, side 4).

Séadan kommer du i gang 3



Sadan fastger du sikkerhedsremmen

/\ FORSIGTIG

Du skal altid fastggre sikkerhedsstroppen, efter opbevaring af elmotoren, for at forhindre, at motoren anvendes
uventet. En uventet anvendelse af motoren kan medf@re personskade og beskadigelse af baden og elmotoren.

Sikkerhedsremmen holder motoren sikkert fast til basen i opbevaringsposition og forhindrer utilsigtet udlgsning.
1 Med motoren i opbevaringsposition lgftes den lange ende af remmen (1) over toppen af motoren.

2 Fer enden af remmen gennem spzendet (2) i den anden ende af remmen.
3 Traek remmen gennem spaendet, indtil den holder motoren sikkert fast i holderen.
4 Traek remmen vaek fra spaendet, og skub den ned for at fastggre den pa den anden side af remmen.

Betjening
Du kan betjene alle funktioner i elmotoren ved hjeelp af den medfglgende fjernbetjening (Fjernbetjening,
side 9).

Ud over fjernbetjeningen kan du styre visse funktioner for Force Pro elmotoren ved hjeelp af en af fglgende
enheder:

fodpedalen (Fodpedal, side 26).

en mobilenhed med ActiveCaptain® appen (Opret forbindelse til en mobilenhed med ActiveCaptain appen,
side 23).

en kompatibel Garmin® kortplotter (Tilslutning af en kortplotter, side 24).
et kompatibelt Garmin ur (Tilslutning til et Garmin ur, side 24).

Du kan finde flere oplysninger om styring af elmotoren ved hjeelp af et ur eller en kortplotter i brugervejledningen
til den specifikke enhed.
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Elmotorens skarm

/\ FORSIGTIG
Du skal holde store metalgenstande, f.eks. en veerktgjskasse, vaek fra skeermpanelet under motordrift. Store
metalgenstande kan forstyrre det magnetiske kompas, pavirke ydelsen for den indbyggede autopilot og
potentielt fgre til personskade eller tingskade.

Skaermen pa elmotorens holder viser vigtige oplysninger pa et gjeblik.
BEMZRK: Baggrundsbelysningen i skaermen reagerer pa det omgivende lys og deempes automatisk om natten.

Séadan kommer du i gang
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Hastighed
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Status for motor-
skrue
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Status for Hold
kursen

&

Status for ankerlas

Grgn: fremadgaende hastighed.

Rad: baglaens hastighed.

Antallet af bjeelker repraesenterer skruen eller fartpilotens hastighed (Justering af
motorens hastighed, side 12).

BEMARK: Ved bagudrettet tryk kgrer motoren med hgjere lyd, producerer mindre tryk og
er mindre effektiv end ved fremadgaende tryk.

Grgn: Motorens batterispaending er god.

Gul: Motorens batterispaending er mellem.

Red: Motorens batterispaending er lav.

Blinkende rgd: Motorens batterispaending er kritisk lav.

BEMARK: Indikatorerne for batteriniveau er optimeret til bly/syre-batterier og kan vaere
ungjagtige for andre typer batterier som f.eks. lithium-ion.

Gron: Motoren har et godt GPS-signal.
Gul: Motoren har et darligt GPS-signal.
Rgd: Motoren har ikke noget GPS-signal.

Grgn: Motoren fungerer normalt.

Rgd (konstant): Motorsoftwaren starter.

Rad (blinker): Der er en systemfejl.

Bla: Motoren er i parringstilstand.

Gul: Motoren er i genoprettelsestilstand (til softwareopdateringer og gendannelsespro-
cedurer).

Tryk for at teende eller slukke motoren.

BEMZRK: Som standard teender elmotoren automatisk, nar den modtager strgm. Det
er ikke ngdvendigt at trykke pa denne knap for at taende den. Dette kan sendres i
indstillingerne (Elmotorens indstillinger, side 22).

Elmotoren slukkes automatisk, nar den har vaeret i opbevaringsposition i to timer.

Nar skruen drejer, skal du trykke for at stoppe skruen.
Tryk tre gange for at aktivere parringstilstand.

Lyser, nar skruen er taendt (Sddan taender og slukker du for skruen, side 12).

Lyser, nar Hold kursen er taendt (Fastholdelse af kursen, side 17).

Lyser, nar ankerlasen er teendt (Hold din position, side 17).

Sédan kommer du i gang



Statusindikator
Lysdioden £ angiver motorens status.

Grgn  Normal drift
Rod L)(ser konstant: Systemet starter op
Blinker: Systemfejl
Bla Parringstilstand
Gul Genoprettelsestilstand (til softwareopdateringer og gendannelsesprocedurer)

Indstilling af staevn offset

Afhaengigt af installationsvinklen flugter elmotoren muligvis ikke med badens midterlinje. For at opna de bedste
resultater bgr du indstille staevn offset.

1 Brug fjernbetjeningen til at justere elmotorens vinkel (@), sa den flugter med badens midterlinje ® og peger
lige frem.

2 Valg = > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Bow Offset pa fjernbetjeningen.
3 Tryk pa 4 eller ) for at justere staevn offset.

4 Tryk pa — for at indstille steevn offset.

5 Gentag om ngdvendigt denne procedure.

Séadan kommer du i gang




Skift af motorskrue

Kobl altid motoren fra batteriet fgr handtering af eller arbejde med motorskruen for at undga alvorlig
personskade eller dgd.

Med Force Pro elmotoren fas en hgjeffektiv og sggraesfri motorskrue. Fglg disse trin, nar du skifter skrue.
1 Fjern metrikken, der holder motorskruen pé plads, vha. en %/, tommers (15 mm) topnggle.

Fjern motorskruen, og lzeg laseskiven, fjederskiven og den galviske anode til side.
Serg for, at stiften i motorskruens aksel er pa plads, og udskift den om ngdvendigt.
Montér den nye motorskrue.

Anoden, fjederskiven, laseskiven og mgtrikken saettes tilbage pa drivakslen.

Spaend metrikken ved hjzelp af en 9/;¢ tommers (15 mm) topnggle til 16,27 N-m (12 Ibf-ft) for at fastggre
motorskruen.

o g b WN
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Fjernbetjening
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Fjernbetjening



Knap  Beskrivelse

OO

Hold nede for at teende og slukke fjernbetjeningen.

©

Tryk for at teende og saette fartpiloten pa den aktuelle hastighed over jorden (SOG) (Fastholdelse af
hastighed, side 16).
Tryk igen for at deaktivere fartpiloten og vende tilbage til manuel hastighedsstyring.

=2

Tryk to gange for aktivere skruen og indstille den til fuld hastighed.
Tryk igen for at vende tilbage til den tidligere hastighed og skruetilstand.

:
®

~

Tryk for manuel styring (Manuel styring af elmotoren, side 13).
Hold nede for at styre vha. bevaegelser (Brug af bevaegelseskontrolfunktioner til at styre, side 13).

Tryk én gang for at teende eller slukke skruen (Sddan taender og slukker du for skruen, side 12).

.O‘ Tryk to gange for slukke autopilotfunktionen (hvis den er aktiveret), stop skruen, og skift mellem frem-
og baktilstand (Baktilstand, side 18).
Tryk for at navigere i menuen (Navigering i menuen, side 12).
Nar du er i menuen, skal du trykke pa ) for at vaelge et menupunkt og trykke pa ( for at ga tilbage.
Nar du er i Ankerlas, skal du trykke for at skubbe ankerlasens position frem, tilbage, til venstre eller til
AN hgjre i trin pa 1,5 m (5 ft.).
A 4 Nar du er i Hold Kursen eller manuel betjening, skal du trykke pa ( og ) for at foretage enkeltgraders
( trinvise vendinger, eller holde den nede for at styre i trin pa fem grader.
) Tryk pa . og “w for at foretage trinvise hastighedsaendringer, eller hold knappen nede for at
foretage Igbende hastighedsaendringer.
Nar din hastighed er indstillet til nul, skal du trykke pa ~w for at skifte til baktilstand (Baktilstand,
side 18).
Tryk for at holde kursen. Hold kursen bruger elmotoren til at opretholde den aktuelle kurs. (Fasthol-
delse af kursen, side 17).
: Tryk igen for at deaktivere Hold kursen, stoppe skruen og genoptage manuel styring.

Hold nede for at indstille, hvordan kursen holdes ved at pege med fjernbetjeningen (Brug af bevaegel-
sesstyring til at justere kursfastholdelse, side 13).

Go

Tryk for at aktivere ankerlas. Ankerlas bruger elmotoren til at holde din position (Hold din position,
side 17).

Tryk igen for at deaktivere ankerldsen og vende tilbage til den forrige styretilstand.

Hold nede for at flytte ankerldsepositionen ved at pege med fjernbetjeningen (Brug af bevaegelsessty-
ring til justering af din fastholdte position, side 14).

mmmm  Tryk for at dbne menuen.
mmmm  Tryk for at lukke menuen.
9 Hold nede for at markere et waypoint.
P inN
1til4  Tryk for at &bne genvejen til den Garmin kortplotter, der er tildelt knappen.’

1 Kreever forbindelse til en kompatibel Garmin kortplotter. Se brugervejledningen til kortplotteren for at fa yderligere oplysninger.

10

Fjernbetjening



Fjernbetjeningens skarm

PROP | SOG (KM/T)

2 |05

Viser elmotorens driftsstatus.

@ Nar du f.eks. har manuel kontrol, vises Manual, og nar Hold kursen er aktiveret, vises Heading Hold
sammen med indstillingspunktet for Hold kursen i grader.

Viser batteristatus for elmotoren.

Grgn: Motorens batterispaending er god.

Gul: Motorens batterispaending er mellem.

Rgd: Motorens batterispaending er lav.

Blinkende rgd: Motorens batterispaending er kritisk lav.

BEMARK: Som standard er batteriniveauindikatoren optimeret til blysyrebatterier (Indstillinger for
batteristyring, side 23).

TIP: Du kan sendre udseendet af elmotorens batteristatus, sa den viser en numerisk spaending i stedet

for et ikon (ElImotorens indstillinger, side 22).
I

Du kan se fjernbetjeningens batteriniveau ved at trykke p3 mm.

Viser status for motorskruen.

Hvid og roterende: Skruen giver en fremadgaende kraft.

Red og roterende: Skruen giver en bagudrettet kraft.2

Roterer ikke: Skruen er teendt med hastigheden indstillet til nul.
Vises ikke: Skruen er slukket.

‘o ’

Viser GPS-signalstyrke for elmotoren.

X3
W

Viser skruens hastighedsniveau (Justering af motorens hastighed, side 12).
PROP Nar skruen aktivt leverer bagleens kraft, vises hastighedsniveauet med rgdt.2

BEMZRK: Skruehastigheden vises ikke, nar motoren bruger fartpiloten.

SOG | Viser den malte hastighed over grunden (SOG).

2Ved bagudrettet tryk kgrer motoren med hgjere lyd, producerer mindre tryk og er mindre effektiv end ved fremadgéende tryk.
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Navigering i menuen
Du kan bruge menu- og piletasterne til at navigere i menuen pa fjernbetjeningen.
Tryk === for at 4bne menuen.
For at skifte mellem forskellige menuer, skal du trykke < 0g a..
For at veelge et menupunkt skal du trykke pa ).
Tryk { for at g tilbage til et tidligere menupunkt.

For at forlade menuen skal du trykke pa = cller trykke pa { gentagne gange, indtil du kommer til
hovedskaermbilledet.

Sadan tender og slukker du for skruen

Brug ikke motoren i omrader, hvor du eller andre personer i vandet kan komme i kontakt med den roterende
skrue, da det kan resultere i alvorlige skader.

Lad ikke motoren kgre, nar skruen ikke er under vand. Kontakt med den roterende skrue kan medfgre alvorlig
personskade.

1 Udlgs om ngdvendigt elmotoren (Aktivering af motoren fra opbevaringsposition, side 1).
BEMZRK: Skruen kan ikke taendes, nar elmotoren er i opbevaringsposition.

2 Trykpa < pé fiernbetjeningen for at teende for motorskruen.

3 Tryk pa < igen for at slukke for motorskruen.

Justering af motorens hastighed
Tryk pa _a_eller < pa fjernbetjeningen for at @ge eller seenke hastigheden.

I manuel tilstand gges eller saenkes motorskruehastigheden, der vises i feltet PROP pa fjernbetjeningen,
tilsvarende.

| fartpilottilstand vises den aktuelle malhastighed pa elmotorens fjernbetjeningsskaerm, og den gges eller
saenkes tilsvarende.

BEMARK: | manuel tilstand teendes motorskruen ikke automatisk, hvis hastigheden gges eller saenkes ved
hjeaelp af fjernbetjeningen. Du skal trykke pa < pa fiernbetjeningen for at teende for motorskruen.
Skift til og fra fuld hastighed
1 Tryk pa =( to gange pa fiernbetjeningen.
Elmotorens skruehastighed gges hurtigt til fuld hastighed.
2 Trykpa =(3 for at vende tilbage til den forrige skruehastighed.
TIP: Ved fuld hastighed kan du trykke pa < pa fjernbetjeningen for langsomt at reducere skruehastigheden.
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Betjening af skruen, nar den er delvist udtrukket

Du kan betjene elmotorens skrue med motoren kun delvist trukket ud i seerlige situationer, f.eks. nar du passerer
vandplanter eller forhindringer under vandet.

1

2

4

Med elmotoren i udtrukket position, skal du treekke traekkablet op, indtil det stopper, for at udlgse lasen, og
blive ved med at holde det stramt.

Loft treekkablet op og tilbage for at Igfte motoren langsomt, indtil den er i en position, sa den kan passere
hen over vandplanterne eller forhindringen.

Skruen holder op med at rotere, og motoren drejer til siden.
Brug fjernbetjeningen eller fodpedalen til at taeende for skruen, og styre motoren efter behov.

BEMARK: Hvis du haever motoren over halvvejspunktet, stopper skruen automatisk som en
sikkerhedsforanstaltning, men motoren drejer ikke til siden.

Nar du er forbi forhindringen, skal du langsomt saenke motoren til udtrukket position eller haave motoren til
opbevaringsposition.

Efter betjening af motoren ved delvis udtraekning kan det vaere ngdvendigt manuelt at dreje motoren til den ene
side, for den haeves til opbevaringspositionen, sa den hviler korrekt pa monteringsskinnerne.

Manuel styring af elmotoren

I manuel tilstand kan du justere elmotorens retning og hastighed efter behov.
BEMZRK: Elmotoren er som standard i manuel tilstand, nar du tasender den.

1
2

Tryk om nedvendigt pa ®.
Tryk pa { eller ) for at styre.

TIP: Du kan ogsa bruge bevaegelsesstyring til at styre (Brug af bevaegelseskontrolfunktioner til at styre,
side 13).

Bevagelsesstyring

Du kan pege med fjernbetjeningen eller flytte den for at interagere med trollingmotoren. Du skal kalibrere
kompasset i trollingmotoren (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16) og kompasset i fjernbetjeningen
(Kalibrering af fjernbetjeningen, side 14), inden du kan bruge bevaegelsesstyring.

Brug af bevagelseskontrolfunktioner til at styre
Du kan styre motoren ved at pege med fjernbetjeningen.

1
2
3

4

Taend, om ngdvendigt, for skruen (Sddan taender og slukker du for skruen, side 12).
Hold @ nede.

Mens du holder @ nede, skal du pege fiernbetjeningen til venstre eller hgjre for at justere til bagbord eller
styrbord.

Slip @ for at stoppe styringen.

Brug af bevagelsesstyring til at justere kursfastholdelse
Du kan bevaege fjernbetjeningen for at justere din kursfastholdelse (Fastholdelse af kursen, side 17).

1

2
3
4

Teend, om ngdvendigt, for skruen (Sddan taender og slukker du for skruen, side 12).
Hold I nede.

Peg fjernbetjeningen i den retning, hvortil du gnsker at justere kursfastholdelsen.
Slip 4 for at indstille kursen.

Fjernbetjening
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Brug af bevaegelsesstyring til justering af din fastholdte position

Du kan bevaege fjernbetjeningen for at justere din position, nar du bruger ankerlasfunktionen (Hold din position,
side 17).

1 Hold :f; nede.

2 Peg fjernbetjeningen i den retning, du vil flytte din position.
Din position beveeger sig 1,5 m (5 ft.) i den retning, du peger.

3 sSlipd.

4 Gentag denne procedure, indtil du er i den gnskede position.

Isatning af batterier i fjernbetjeningen

Fjernbetjeningen bruger to AA-batterier (medfglger ikke). Brug af litiumbatterier giver de bedste resultater.
1 Drej D-ringen mod uret, og traek op i den for at fjerne daekslet.

2 Isat to AA-batterier, sa de vender rigtigt.

3 Seet batterideekslet pa igen, og drej D-ringen med uret.

Pasatning af handledsrem
1 Start fra bagsiden af fjernbetjeningen, og for Ipkken pa handledsremmen (D) gennem hullet.

2 For den anden ende af handledsremmen ) gennem lpkken, og stram den.
3 Saet om ngdvendigt handledsremmen omkring halsen eller handleddet for at fastggre den under brug.

Kalibrering af fjernbetjeningen

BEMARK
Kalibrer det elektroniske kompas udendgrs. Hvis du vil forbedre kursens ngjagtighed, skal du ikke std
ikke i neerheden af objekter, der kan pavirke magnetfelter, som f.eks. kgretgjer, bygninger og stremfgrende
luftledninger.

Du skal kalibrere kompasset i fiernbetjeningen, fgr du kan betjene motoren med handbevaegelser. Hvis
beveegelsesstyringsfunktionen ikke fungerer korrekt efter kalibrering, kan du gentage denne proces sa ofte
som ngdvendigt.

1 Velg —P Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Veelg Start, og felg instruktionerne pa skaermen.
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Parring af fjernbetjeningen
Fjernbetjeningen er parret med elmotoren fra fabrikken. Fglg disse trin, hvis du har brug for at parre den igen.
1 Teend elmotoren.
2 Tryk pa () pa elmotoren tre gange for at abne parringstilstand.
Status-LED for £ p& elmotoren lyser blat, mens den sgger efter en forbindelse.
3 Flyt fjernbetjeningen inden for en afstand pa 1 m (3 fod) fra elmotoren.
Teend fjernbetjeningen.
5 Velg E > Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Efter et par sekunder vises Pairing Complete pa fiernbetjeningen.

H

Parring af en ekstra fjernbetjening

Du kan have op til to fjernbetjeninger tilsluttet din elmotor pa samme tid.

Hvis du vil parre en anden fjernbetjening, skal du fglge disse trin med den forst tilsluttede fjernbetjening.
1 Teend elmotoren.

2 Pa en fijernbetjening, der allerede er parret med motoren, skal du veelge —_— Settings > Remote Control >
Pairing > Add Additional Remote.

3 Flyt den ekstra fjernbetjening inden for en afstand af 1 m (3 fod) fra skeermen pa elmotoren.
Teend for den ekstra fjernbetjening.
5 Velg — Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start pa den ekstra fjernbetjening.

Device Found vises pa den fgrste fjernbetjening. Efter et par sekunder vises ###Pairing Complete pa den
anden fjernbetjening.

H

Autopilot

Du er ansvarlig for sikker og forsigtig betjening af dit fartgj. Elmotorens autopilotfunktioner er redskaber, der er
med til at gge dine muligheder for at styre din bad. De fritager dig ikke for ansvaret for at betjene din bad pa
sikker vis. Undga navigationsmaessige farer, og lad aldrig motorstyringen vaere uden opsyn.

Laer at betjene autopiloten pa roligt og abent vand uden faremomenter.

/\ FORSIGTIG
Nar du bruger autopilotfunktionerne, skal du vaere forberedt pa pludselige stop, acceleration og sving.

Force Pro elmotoren understgtter autopilotfunktioner som f.eks. at fglge en planlagt rute, opretholde din kurs og
holde din position.

Du skal kalibrere elmotorens kompas, fgr du kan bruge autopilotfunktionerne (Kalibrering af eimotorens kompas,
side 16). Du skal have et GPS-signal for at aktivere en autopilottilstand (Opfangning af GPS-signaler, side 16).

Du kan aktivere og styre alle autopilotfunktioner ved hjzaelp af den medfglgende fjernbetjening (Fjernbetjening,
side 9). Du kan styre visse autopilotfunktioner ved hjeelp af andre kompatible enheder (Betjening, side 4).

TIP: | nogle situationer kan autopilottilstandene skabe mere turbulens end forventet. Du kan justere
indstillingerne for autopilotforstaerkning for at tilpasse autopilotens fglsomhed til forskellige forhold (Justering
af autopilotens reaktionstid, side 16).

Force Pro understgtter fglgende autopilotfunktioner:

Cruise Control: Motoren styrer automatisk motorskruens hastighed for at opretholde en malhastighed
(Fastholdelse af hastighed, side 16).

Ankerlas: Motoren styrer og kgrer automatisk motorskruen for at opretholde din position (Hold din position,
side 17).

Hold kursen: Motoren styrer automatisk for at holde din bad pd samme kurs (Fastholdelse af kursen, side 17).

Rutefglge: Motoren kan styre og kere motorskruen automatisk for at navigere til et waypoint eller langs en kurs
eller et spor (Navigation, side 17).
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Kalibrering af elmotorens kompas

For du kalibrerer elmotorens kompas, skal du finde et abent omrade med roligt vand og nok plads til at
mangvrere baden i en cirkel.

BEMARK
Kalibrering af elmotorens kompas under barske vand- og vindforhold kan pavirke autopilotens ydeevne negativt.

1 Sogrg for, at elmotoren er nede (Aktivering af motoren fra opbevaringsposition, side 1).
2 Pafjernbetjeningen skal du vaelge — Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Nar du bliver bedt om det, skal du fglge instruktionerne pa skarmen for at kalibrere kompasset.

Du kan bruge en fodpedal, fiernbetjening eller padhaengsmotor til at styre baden, mens du kalibrerer
kompasset.

Hvis autopilotfunktionerne ikke fungerer som forventet, skal du gentage kalibreringsprocessen.

Opfangning af GPS-signaler
1 Flyt baden til et omrade, der har frit udsyn til himlen.
2 Vent 30 til 60 sekunder, mens elmotoren lokaliserer satellitter.
Nar motoren har hentet en position ved hjzelp af GPS, lyser 5 LED-indikatoren konstant gront.

Justering af autopilotens reaktionstid
Du kan justere autopilotforstaerkningsindstillingen for at tilpasse autopilotens fglsomhed til forskellige forhold.
1 Pa fjernbetjeningen skal du veelge — Settings > Trolling Motor.
2 Veelg en mulighed:
For at justere forstaerkningen for Ankerlas-tilstand skal du vaelge Anchor Gain.

Hvis du vil justere autopilotforstaerkningen for navigationstilstande, herunder Hold kursen og Fartpilot,
skal du veelge Navigation Gain.

3 Vealg a eller  for at gge eller mindske forstaerkningsvaerdien:

@g forstaerkningsindstillingen for at ggre autopiloten mere responsiv. Motoren vil vaere mere praecis i
styringen af din bad, men det kan skabe mere turbulens. Hgjere vaerdier for gain er typisk ngdvendige for
stgrre eller tungere bade.

Reducer forstaerkningsindstillingen for at ggre autopiloten mindre responsiv. Motoren vil skabe mindre
turbulens, men den kan vaere mindre praecis i styringen af din bad.

4 Velg ) for at bekraefte dit valg.

Fastholdelse af hastighed

Fer du kan bruge autopilotfunktionerne, skal du kalibrere elmotoren (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16).

Fartpilotfunktionen er en autopilotfunktion, der automatisk indstiller og fastholder en bestemt hastighed over
grunden og justerer for aendringer i strgm og vind.

TIP: Du kan bruge fartpiloten sammen med andre autopilottilstande (Autopilot, side 15).
Tryk pa ‘& pa fiernbetjeningen.
Fartpiloten aktiveres ved den aktuelle hastighed.

For at deaktivere fartpiloten og slukke motorskruen skal du blot trykke pa .
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Hold din position

Fer du kan bruge autopilotfunktionerne, skal du kalibrere elmotoren (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16).
Ankerlasfunktionen bruger GPS til at opretholde din position ved hjeelp af elmotoren.

Trykpa .
BEMARK: Du kan justere ankerets laseposition ved at trykke pa en piletast pa fjernbetjeningen eller ved at
bruge bevaegelsesstyring (Brug af bevaegelsesstyring til justering af din fastholdte position, side 14).

Tryk pa & igen for at deaktiver ankerlas.

Fastholdelse af kursen
Fer du kan bruge autopilotfunktionerne, skal du kalibrere elmotoren (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16).

Du kan aktivere Heading Hold for at holde baden i bevaegelse i samme kompasretning. Motoren kan justere din
kurs automatisk for at kompensere for afdrift forarsaget af faktorer som vind og strgm.

1 Styr baden i den retning, du vil sejle.

2 Trykpad

BEMZARK: Du kan justere retningen ved at trykke pa € og ) eller ved at bruge bevaegelsesstyring (Brug af
bevaegelsesstyring til at justere kursfastholdelse, side 13).

TIP: Nar du bruger denne autopilottilstand, kan du ogsa opretholde din hastighed ved hjzelp af fartpiloten
(Fastholdelse af hastighed, side 16).

Hvis du vil deaktivere Heading Hold og vende tilbage til manuel tilstand, skal du vaelge 2 eller ®.

ZAndring af adfaerd for Heading Hold

Som standard kan funktionen Heading Hold indstilles til Go To, som kan justere din kurs for at kompensere
for afdrift og holde baden i bevaegelse i samme retning. Hvis det foretraekkes, kan du konfigurere funktionen
Heading Hold til at bruge Vessel Align, som ignorerer afdrift og blot lader badens staevn pege i samme retning.

1 Pa fjernbetjeningen skal du veelge — Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Velg Vessel Align.
Du kan vaelge Go To for at vende tilbage til standardadfaerden Heading Hold.

Navigation
Fer du kan bruge autopilotfunktionerne, skal du kalibrere elmotoren (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16).
Elmotoren bruger GPS til at styre baden til en waypoint-position eller til at fglge en rute eller et spor.
1 Pa fjernbetjeningen skal du veelge en valgmulighed:
Begynd at navigere til et gemt waypoint (Navigering til et waypoint, side 19).
Begynd at navigere ad en gemt rute (Navigation ad en rute, side 20).
Begynd at fglge det aktive spor tilbage (Navigering til begyndelsen af det aktive spor, side 21).
Begynd at navigere ad et gemt spor (Navigering langs et gemt spor, side 21).

BEMZRK: Du kan ogsa bruge elmotoren til at fglge en vej med automatisk guidning, nar navigationen starter
fra en tilsluttet kortplotter. Se i brugervejledningen til kortplotteren for at fa yderligere oplysninger.

Navigating vises pa fjernbetjeningens skeerm, og elmotoren styrer automatisk baden til destinationen.
2 Indstil hastigheden efter behov.

TIP: Nar du bruger denne autopilottilstand, kan du ogsa opretholde din hastighed ved hjzelp af fartpiloten
(Fastholdelse af hastighed, side 16).
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Pause og genoptagelse af navigation
1 Mens du navigerer, skal du pa fjernbetjeningen vaelge en valgmulighed:

+ Hvis du vilﬁette navigationen pa pause, mens du fortsaetter i samme retning ved samme hastighed, skal
du veelge === > Standby.

+ Hvis du vil szette navigationen pa pause og aktivere ankerlds, skal du veelge 3

Navigationen stopper, og elmotoren vender tilbage til manuel tilstand eller opretholder din position i
ankerlasen.

2 Velg = > Follow Route, eller tryk pa 3 forat genoptage navigationen.
3 Start om ngdvendigt skruen.

Afbrydelse af navigation
Veelg E > Stop Nav.
Navigationen stopper, og elmotoren vender tilbage til manuel tilstand.

Baktilstand

I manuel tilstand kan du kgre skruen i baktilstand. | nogle situationer kan det vaere nyttigt at kgre skruen i
baktilstand i korte perioder, f.eks. for at bakke ud af trange omrader med mindre styring af motoren.

Da skruen pa elmotoren primaert er designet til at kgre fremad, er den mindre effektiv til at bakke, hvilket
resulterer i mere stg@j fra motoren, iseer ved hgjere hastigheder, og mere turbulens under vandet.

BEMARK

Du bgr bruge baktilstand sparsomt for at minimere kavitation og overdreven slitage pa skruen og
skruedrivmotoren.

Skift mellem frem- og baktilstand
1 Trykto gange pa <.
lkonet < pa fjernbetjeningen bliver rgdt, ndr motorskruen er sat til at bakke. Hvis motoren kgrer i
autopilottilstand, skifter den automatisk til manuel tilstand. Hvis motorskruen kgrer, stopper den automatisk.
2 Tryk pa < igen for at teende for motorskruen.

BEMARK: Nar der skiftes mellem frem- og baktilstand, indstilles skruens hastighed automatisk til den sidste
hastighed, du brugte i samme funktion.

Waypoints
Waypoints bruges til at markere positioner, sa du kan vende tilbage til dem senere. EImotoren kan lagre op til
5.000 waypoints.

Nar elmotoren er tilsluttet en kortplotter, synkroniseres de waypoints, der er gemt pa elmotoren og kortplotteren,
automatisk.

BEMARK: Da systemerne synkroniseres, nar du sletter waypoints, gendanner standardindstillinger eller rydder
brugerdata ved hjeelp af fiernbetjeningen til elmotoren, slettes waypoints pa kortplotteren ogsa. Hvis du ogsa
sletter et waypoint fra kortplotteren, slettes det automatisk fra elmotoren.

Oprettelse af et waypoint

Du kan gemme din aktuelle position som et waypoint.

1 Sejl, om ngdvendigt, hen til den position, du vil gemme som waypoint.
2 Tryk pa 2. pa fiernbetjeningen.
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Navigering til et waypoint

1 P4 fjernbetjeningen skal du vaelge === > Waypoints.
Der vises en liste over de ti neermeste waypoints.

2 Velg et waypoint.

Veelg Navigate To.

w

4 Teend for skruen (Sadan taender og slukker du for skruen, side 12).
Elmotoren navigerer til waypointets placering (Navigation, side 17).

Visning af waypoint-detaljer
1 Velg B Waypoints pa fjernbetjeningen.
Der vises en liste over de ti neermeste waypoints.
2 Veelg et waypoint.
3 Velg Review.

Redigering af et navn pa et waypoint

1 P4 fiernbetjeningen skal du vaelge === > Waypoints.

Der vises en liste over de ti neermeste waypoints.
2 Velg et waypoint.
3 Veelg Edit.
4 Indtast et nyt navn til waypointet.

Sletning af et waypoint
1 Veelg == > Waypoints p4 fjernbetjeningen.
Der vises en liste over de ti neermeste waypoints.
2 Velg et waypoint.
3 Veelg Delete.

Ruter

En rute er en sekvens af positioner, som fgrer dig til din endelige destination.

Nar du slutter elmotoren til en plotter, synkroniseres de ruter, der er gemt pa plotteren, med de ruter, der er gemt

pa elmotoren. Sletning eller redigering af ruter pa én enhed aendrer automatisk de ruter, der er gemt pa den

anden enhed. Du kan kun oprette ruter pa plotteren.
Du kan gemme op til 100 ruter.

Ruter
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Navigation ad en rute

1 P4 fiernbetjeningen skal du vaelge === > Routes.
Der vises en liste over de ti nsermeste ruter.
2 Velgenrute.
Veelg Navigate To.
4 Velg en mulighed:
+ Veelg Forward for at navigere ruten fra det startpunkt, der blev brugt, da ruten blev oprettet.

w

Veelg Backward for at navigere ruten fra det destinationspunkt, der blev brugt, da ruten blev oprettet.

+ Hvis du vil navigere fra din aktuelle position til begyndelsen af ruten, skal du veelge From Start.
5 Teend for skruen (Sddan taender og slukker du for skruen, side 12).
Elmotoren navigerer langs ruten i den valgte retning (Navigation, side 17).

Nar du neermer dig afslutningen af ruten, skifter traekmotoren som standard til forankringslasefunktionen
og holder positionen ved afslutningen af ruten. Dette kan sndres i indstillingerne (Elmotorens indstillinger,
side 22).

Visning af rutedetaljer
1 Velg == > Routes pa fjernbetjeningen.
Der vises en liste over de ti neermeste ruter.
2 Velgenrute.
3 Veelg Review.

Redigering af et rutenavn
1 Velg == > Routes pa fjernbetjeningen.
Der vises en liste over de ti nsermeste ruter.
2 Veelg en rute.
3 Veelg Edit.
4 Indtast et nyt navn til ruten.

Sletning af en rute
1 Veelg = > Routes pa fjernbetjeningen.
Der vises en liste over de ti nsermeste ruter.
2 Veelg en rute.
3 Veelg Delete.

Spor

Et spor er en registrering af badens vej. Det spor, der aktuelt registreres, kaldes det aktive spor, og det kan
gemmes. Du kan gemme op til 50 spor.

Nar du slutter elmotoren til en plotter, synkroniseres det aktive spor og de spor, der er gemt pa plotteren, med
det aktive spor og de spor, der er gemt pa elmotoren. Tilfgjelse, sletning eller redigering af aktive og gemte spor

pa én enhed andrer automatisk de aktive og gemte spor, der er gemt pa den anden enhed.
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Sadan gemmer du det aktive spor

Det spor, der aktuelt registreres, kaldes det aktive spor. Du kan gemme det aktive spor og navigere efter det
senere.

Du kan gemme op til 50 spor pa elmotoren.

1 P4 fjernbetjeningen skal du veelge === > Tracks > Save Active Track.
Det aktive spor gemmes med den aktuelle dato som sporets navn.

2 Omdgb det gemte spor (valgfrit).

Rydning af det aktive spor

Veelg == > Tracks > Clear Active Track.
Sporhukommelsen ryddes, og det aktive spor registreres fortsat.

Navigering til begyndelsen af det aktive spor

Det spor, der aktuelt registreres, kaldes det aktive spor. Du kan navigere fra din nuvaerende position tilbage til
det aktive spors startpunkt langs den rute, du har tilbagelagt.

1 Velg == > Tracks > Backtrack.
2 Teend for skruen (Sadan taender og slukker du for skruen, side 12).

Elmotoren navigerer tilbage til startpunktet for det aktive spor langs den rute, du har tilbagelagt (Navigation,
side 17).

Navigering langs et gemt spor
1 Veelg = > Tracks > Saved Tracks.
Der vises en liste over de ti neermeste gemte spor.
2 Velg et gemt spor.
Veelg Navigate To.
4 Velg en mulighed:
For at navigere ad det gemte spor fra begyndelsen af sporet til slutningen skal du vaelge Forward.

Hvis du vil navigere ad det gemte spor fra slutningen af sporet tilbage til begyndelsen, skal du veelge
Backward.

5 Taend for skruen (Sddan teender og slukker du for skruen, side 12).
Elmotoren navigerer langs det gemte spor i den valgte retning (Navigation, side 17).

w

Visning af detaljer for gemte spor

1 P4 fjernbetjeningen skal du vaelge === > Tracks > Saved Tracks.
Der vises en liste over de ti nsermeste gemte spor.

2 Velg et gemt spor.

3 Veelg Review.

Redigering af navnet pa et gemt spor

1 Pafjernbetjeningen skal du veelge = > Tracks > Saved Tracks.
Der vises en liste over de ti nsermeste gemte spor.

2 Veelg et gemt spor.

Veelg Edit.

4 Indtast et nyt navn til den gemte spor.

w
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Sletning af et gemt spor

1 P4 fiernbetjeningen skal du vaelge === > Tracks > Saved Tracks.
Der vises en liste over de ti nsermeste gemte spor.

2 Velg et gemt spor.

3 Veelg Delete.

Indstillinger

Elmotorens indstillinger
Veelg — Settings > Trolling Motor pa fjernbetjeningen.
Wi-Fi: Indstiller de tradlgse netvaerkspraeferencer for elmotoren (Indstillinger for tradlgst netveerk, side 22).

Calibrate: Kalibrerer elmotorens kompas (Kalibrering af elmotorens kompas, side 16) og indstiller elmotorens
staevn offset (Indstilling af staevn offset, side 7).

Units: £ndring af maleenheder.

Battery Management: Definerer indstillinger, der er relateret til elmotorens batteri (Indstillinger for batteristyring,
side 23).

Beeper: Deaktiverer eller aktiverer notifikationsbip for autopilot.

Prop Stow Side: Indstiller, til hvilken side af elmotoren, skruen drejer, nar elmotoren opbevares. Dette er nyttigt,
nar du opbevarer andre ting i naerheden af den opbevarede skrue.

Auto Power On: Taender for elmotoren, nar du saetter strgm til systemet.
Heading Hold: Indstiller adfserden for Hold kursen (£ndring af adfeerd for Heading Hold, side 17).

Nav. Arrival: Angiver elmotorens funktionsmade, nar du nar enden af en rute. Med indstillingen Anchor Lock
holder elmotoren positionen ved hjaelp af ankerlasfunktionen, nar baden nar enden af ruten. Med indstillingen
Manual slukkes skruen, nar baden nar enden af ruten.

/\ FORSIGTIG
Nar Manual bruges til indstillingen Nav. Arrival, skal du vaere klar til at overtage styringen af baden.

Anchor Gain: Indstiller niveauet for autopilotens reaktion, nar den er i ankerlastilstand (Justering af autopilotens
reaktionstid, side 16).

Navigation Gain: Indstiller niveauet for autopilotens reaktion i andre autopilottilstande (Justering af autopilotens
reaktionstid, side 16).

Clear User Data: Sletter alle gemte waypoints, ruter, spor og dit aktive spor.

BEMARK: Hvis du er tilsluttet en kortplotter, slettes brugerdata fra bade elmotoren og den tilsluttede plotter,
nar du veelger dette.

Restore Defaults: Gendanner elmotorens indstillinger til fabriksindstillingsvaerdierne.

BEMARK: Gendannelse af standardindstillinger sletter ikke brugerdata pa elmotoren eller pa en tilsluttet
kortplotter.

Clear Diagnostics: Sletter systemgenererede data gemt pa elmotoren til fejlfinding.

Indstillinger for tradlgst netvaerk
P4 fjernbetjeningen skal du vaelge === > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
BEMZARK: Den aktive Wi-Fi’ tilstand vises gverst pa skeermbilledet.

Mode: Indstiller Wi-Fi tilstand. Du kan deaktivere Wi-Fi teknologi, oprette forbindelse til et plotternetveerk eller
oprette et tradlgst adgangspunkt for at bruge ActiveCaptain appen (Opret forbindelse til en mobilenhed med
ActiveCaptain appen, side 23).

Setup > Name: Angiver navnet pa det tradlgse adgangspunkt pa elmotoren (kun ActiveCaptain tilstand).

Setup > Password: Angiver adgangskoden for det tradlgse adgangspunkt pa elmotoren (kun ActiveCaptain-
tilstand).
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Indstillinger for batteristyring
Pa fjernbetjeningen skal du veelge —_— Settings > Trolling Motor > Battery Management.

Indicator: Angiver udseendet af elmotorens batteriindikator til enten et ikon eller en numerisk spaendingsveaerdi.

Battery Setup: Angiver den batteritype, der er tilsluttet elmotoren, hvilket hjaelper med at beregne den
rapporterede batteristatus.

Indstillinger for fjernbetjeningen

Veelg —_— Settings > Remote Control pa fjernbetjeningen.

Backlight: Justerer indstillingerne for baggrundsbelysningen. (Indstillinger for baggrundsbelysning, side 23)
Beeper: Indstiller bipperen, der lyder ved tastetryk og alarmer.

Auto Power Off: Indstiller leengden af tid, inden fjernbetjeningen slukker automatisk.

Calibrate: Kalibrerer fjernbetjeningen til bevaegelsesstyringsfunktionerne (Kalibrering af fjernbetjeningen,
side 14).

Pairing: Parrer fjernbetjeningen med elmotoren (Parring af fiernbetjeningen, side 15).
Language: Indstiller tekstsproget pa skaermen.

Restore Defaults: Nulstiller fijernbetjeningen til fabriksindstillingerne. Dette gendanner standardindstillingerne pa

fiernbetjeningen, men de gemte brugerdata fjernes ikke.

Indstillinger for baggrundsbelysning

Pa fijernbetjeningen skal du veelge —_— Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: Indstiller baggrundsbelysningen, sa den taendes, nar der trykkes pa en tast.

Alarms: Indstiller baggrundsbelysningen, sa den teendes, nar der lyder en alarm pa fjernbetjeningen.
Timeout: Indstiller laengden af tid, inden baggrundsbelysningen slukker.

Brightness: Indstiller baggrundsbelysningens lysstyrke.

Opret forbindelse til en mobilenhed med ActiveCaptain appen

Du kan knytte en mobilenhed til elmotoren ved hjeelp af ActiveCaptain appen. Appen giver en hurtig og nem
made til at kommunikere med din elmotor og opdatere enhedens software.

1 Veelg pa fjernbetjeningen S Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
Indtast et navn og adgangskoden til dette netveerk.

| app-butikken pa din mobile enhed kan du installere og abne ActiveCaptain appen.

Anbring mobilenheden i naerheden af elmotoren.

P3a din mobile enhed skal du dbne siden Wi-Fi forbindelser og tilslutte til eimotoren ved hjelp af det
brugernavn og den adgangskode, du indtastede i det forrige trin.

a b~ WDN

Opret forbindelse til en mobilenhed med ActiveCaptain appen
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Tilslutning af en kortplotter
Din kompatible Garmin kortplotter skal have den nyeste softwareversion installeret, fgr du kan tilslutte
elmotoren.

BEMARK: Du kan tjekke listen over kompatible Garmin enheder pa garmin.com/force_pro/compatible for at
sikre, at din kortplotter understgtter elmotoren.

Du kan tilslutte elmotoren tradlgst til en kompatibel Garmin kortplotter. Nar du har oprettet forbindelse til en
kompatibel kortplotter, kan du styre elmotoren fra kortplotteren.

1 Teend kortplotteren og elmotoren.
2 Sgrg for, at kortplotteren er veert for et tradlgst netveerk.

BEMZRK: Hvis du har flere kortplottere installeret, fungerer kun én som tradlgs netveerksveert. Se i
brugervejledningen til kortplotteren for at fa yderligere oplysninger.

3 Pa kortplotteren vaelger du Indstillinger > Kommunikation > Tradlgse enheder > Garmin elmotor > Start.
4 Pa elmotorens display skal du trykke pa O tre gange for at skifte til parringstilstand.

2 LED-indikatoren p& elmotoren lyser blat, ndr der sgges efter forbindelse til kortplotteren, og skifter til grgnt,
nar forbindelsen er oprettet.

Der vises en bekraeftelsesmeddelelse pa kortplotteren, nar forbindelsen er oprettet.

5 Nar kortplotteren og elmotoren er tilsluttet korrekt, skal du aktivere elmotorstangen pa kortplotteren for at
styre motoren.

Se den nyeste version af brugervejledningen til din kortplotter, hvis du gnsker yderligere
betjeningsoplysninger.

Tilslutning til et Garmin ur
Du kan tilslutte elmotoren tradlgst til et kompatibelt Garmin ur og styre elmotoren ved hjzelp af Trolling Motor
appen pa uret.

BEMARK: Du kan tjekke listen over kompatible Garmin enheder pa garmin.com/force_pro/compatible for at
sikre, at dit ur understgtter elmotoren.

Fgrste gang du tilslutter elmotoren til dit ur, skal du parre uret med motoren. Nar de er parret, tilsluttes uret
automatisk til motoren, nar motoren er teendt og inden for raekkevidde.

1 Serg for, at elmotoren er teendt, og at der er tilsluttet en fjernbetjening til den.

Placér dit kompatible Garmin ur inden for 3 m (10 fod) fra elmotoren.

Hold MENU nede pa uret.

Veelg Sensorer og tilbehgr > Tilfgj ny > Trolling Motor.

Pa elmotorens display skal du trykke pa O tre gange for at skifte til parringstilstand.

2 pa elmotorens display lyser konstant blat, mens den sgger efter en forbindelse, og skifter til konstant grgn,
nar tilslutningen er gennemfort.

6 Bekraeft den parringskode, der vises pa uret og pa den tilsluttede fiernbetjening.

Du kan trykke pa START og veelge Trolling Motor pa listen over aktiviteter og apps for at dbne
betjeningselementerne til elmotoren.

a b~ WDN

Softwareopdateringer

P& garmin.com/support/software/marine/ kan du finde oplysninger om de nyeste softwareopdateringer til dine
Garmin marineenheder.
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Opdatering af software med ActiveCaptain appen

Du kan ga til garmin.com/videos/trolling_motor_update/ og se en video, der kan hjeelpe dig med
softwareopdateringsprocessen.

BEMARK

Softwareopdateringer kraaver muligvis, at appen downloader store filer. Almindelige datagraenser eller gebyrer
fra din internetudbyder er gaeldende. Kontakt din internetudbyder for at fa yderligere oplysninger om
datagreenser eller gebyrer.

Installationsprocessen vil tage flere minutter.

BEMAZRK: Hvis du vil opdatere elmotoren, skal du tilslutte din mobile enhed direkte via et dedikeret Wi-Fi
netvaerk pa elmotoren med ActiveCaptain appen.

1

2
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Hvis det er ngdvendigt, skal du indstille elmotoren til brug med ActiveCaptain appen (Opret forbindelse til en
mobilenhed med ActiveCaptain appen, side 23).

Tilslut mobilenheden til det dedikerede Wi-Fi netveerk pa elmotoren igen.

Tilslutningen til Wi-Fi netvaerket pa elmotoren giver appen de ngdvendige oplysninger til at downloade de
korrekte opdateringsfiler.

Abn ActiveCaptain appen.

Frakobl mobilenheden fra det dedikerede Wi-Fi netvaerk pa elmotoren.
Slut mobilenheden til internettet.

| ActiveCaptain appen skal du vaelge Mine marine-enheder > Download.

BEMARK: Muligheden for at downloade en opdatering vises kun, hvis der er en softwareopdatering
tilgeengelig til din enhed.

ActiveCaptain appen downloader opdateringen til den mobile enhed.
Tilslut mobilenheden til det dedikerede Wi-Fi netveerk pa elmotoren igen.

Opdateringen overfgres til elmotoren. Det kan tage op til 30 minutter. Indikatoren for motorhastighed blinker
pa elmotorens skaerm for at indikere, at softwaren opdaterer.

BEMZRK: Hvis overfgrslen er fuldfgrt, men indikatorerne pa elmotorens skaerm ikke begynder at blinke, skal
du slukke elmotoren og teende den igen for at kgre opdateringen.

Sorg for, at fjernbetjeningen er taendt og forbundet.

Nar opdateringen af elmotorens software er fuldfgrt, blinker hastighedsindikatoren, og der teelles ned pa
fiernbetjeningen, hvis der er en opdatering til fijernbetjeningen. Efter endt nedtaelling viser fjernbetjeningen
{&%, mens den fuldfgrer opdateringen. Det kan tage op til 5 minutter.

Sorg for, at fodpedalen er teendt og forbundet.

Nar opdateringen af elmotorens software er fuldfgrt, og der er en tilgaengelig opdatering til fodpedalen, lyser
kontrollampen pa fodpedalen lilla under opdateringen. Nar indikatoren slukker, er opdateringen fuldfert.
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Momentvis
styring af
motorskrue

Hastighedshijul

Styrepedal

Status-LED

Kontinuerlig
styring af
motorskrue

Hold kursen

Ankerlas

Hold nede for at teende motorskruen ved den indstillede hastighed.
Slip for at slukke for skruen.

Drej hjulet veek fra dig for at @ge skruehastigheden eller fartpilothastigheden.
Drej hjulet mod dig selv for at reducere skruehastigheden eller fartpilothastigheden.

BEMARK: Hastighedshjulet er inaktivt, nar ankerlasen er aktiv.

Treed pa pedalen med taeerne for at dreje motoren med uret.

Treed pa pedalen med heelen for at dreje motoren mod uret.

BEM/RK: Nar ankerlas eller hold kurs er aktiv, eller nar du fglger en rute, skal du
vippe pedalen eller trykke pa en knap for at genoptage manuel styring til den forrige
skruehastighed.

Viser status for fodpedalen (Statusindikator, side 28).

Tryk én gang for at teende eller slukke skruen (Sadan taender og slukker du for skruen,
side 12).

Tryk to gange for slukke autopilotfunktionen (hvis den er aktiveret), stop skruen, og
skift mellem frem- og baktilstand (Baktilstand, side 18).

Tryk én gang for at indstille og opretholde den aktuelle kurs (Fastholdelse af kursen,
side 17).

Tryk igen for at deaktivere Hold kursen, stoppe skruen og genoptage manuel styring.
Tryk to gange for slukke autopilotfunktionen (hvis den er aktiveret), stop skruen, og
skift mellem frem- og baktilstand (Baktilstand, side 18).

TIP: Du kan deaktivere denne knap ved at trykke pa den seks gange. Du kan aktivere
den igen ved at trykke pa den seks gange.

Tryk for at aktivere ankerlas. Ankerlas bruger elmotoren til at holde din position (Hold
din position, side 17).

Tryk igen for at deaktivere ankerlasen og vende tilbage til den forrige styretilstand.
TIP: Du kan deaktivere denne knap ved at trykke pa den seks gange. Du kan aktivere
den igen ved at trykke pa den seks gange.
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Isaetning af batterier

Fodpedalen kan bruges med to AA-alkaline-, NiMH- eller litiumbatterier (medfglger ikke). Brug af litiumbatterier
giver de bedste resultater.

1 Loft forenden af fodpedalen sd langt op som muligt.
2 Klem sammen om siderne af batteridaekslet (), og traek op for at fijerne det.

3 Isaet to AA-batterier, sa de vender rigtigt.
4 Laeg batteridaekslet over batterierne, og tryk ned, indtil begge sider klikker pa plads.

Parring af fodpedalen

Fodpedalen er parret med elmotoren fra fabrikken, men du skal muligvis parre dem igen, hvis forbindelsen bliver
afbrudt.

1 Teend elmotoren.
2 Pa elmotorens skeaerm skal du trykke pa Otre gange for at abne parringstilstand.
2 pa elmotorens skaermpanel lyser blat, nar der spges efter en forbindelse.
3 Flyt fodpedalen inden for en afstand af 1 m (3 fod) fra skeermpanelet pa elmotoren.
Tilslut fodpedalen til strgm ved hjaelp af strgmkablet, eller isaet batterierne for at taende den.

5 Inden for 30 sekunder efter aktivering af fodpedalen skal du holde :f, nede, indtil status-LED'en pa
fodpedalen lyser blat.

6 Slipd.

Statuslysdioden pa fodpedalen lyser blat, nar den sgger efter en forbindelse, og slukker derefter, nar den
parres med elmotoren.

2 pa elmotorens skaermpanel skifter til grent, nar forbindelsen er oprettet.

H
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Statusindikator
Lysdioden pa fodpedalen angiver status for fodpedalen.

Lyser grgnt Fodpedalen taendes.

Fodpedalen parres. LED'en slukker, nar den opretter forbindelse til elmotoren,

Lyser og blinker blat eller parringsprocessen far timeout uden tilslutning.

Blinker grgnt, nar der trykkes pad Fodpedalen er forbundet til elmotoren og sender en kommando til den knap,
en knap der trykkes pa.

Blinker rgdt, nar der trykkes pa

Fodpedalen er ikke tilsluttet til elmotoren.
en knap

Lysdioden slukker, nar pedalen er forbundet til elmotoren og ikke sender
kommandoer. Dette forlaenger batteriernes levetid.

Slukket
Deaktivering af autopilotknapperne pa fodpedalen

For du kan deaktivere eller genaktivere autopilotknapperne pa fodpedalen, skal du sgrge for, at fodpedalen har
strom.

Du kan individuelt deaktivere knappen Hold kursen (&) og knappen Ankerlas (:I:) pa fodpedalen for at undga at
aktivere dem ved et uheld.

Tryk hurtigt pa knappen seks gange for at deaktivere den.
Status-LED'en bliver rgd i 1 sekund for at angive, at knappen er deaktiveret.

TIP: Tryk hurtigt seks gange pa knappen for at aktivere den igen. Status-LED'en bliver grgn i 1 sekund for at
angive, at knappen er aktiveret.
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Vedligeholdelseshehov og -planlaegning

BEMAZRK
Efter brug af motoren i saltvand eller brakvand skal du skylle hele motoren af med rent vand og pafere en
vandbaseret silikonespray med en blgd klud. Du skal undga at sprgjte vandstraler ved akselhaetten for at
forhindre indtraeengen af vand, hvilket kan medfgre produktskader.
For at opretholde garantien skal du udfgre rutinevedligeholdelsesopgaver, néar du klarggr motoren til seesonen.
Hvis du transporterer motoren i tgrre og stgvede omgivelser som grus- eller markveje, skal du gentage disse
opgaver i lgbet af ssesonen efter behov.

Find serviceinstruktioner og oplysninger om udskiftningsdele i Servicemanualen pa garmin.com/manuals/force
_pro_trolling_motor .

Undersgg stremkablet () for slitage, og udskift det om ngdvendigt.3

Kontrollér og renger stromterminalerne, og spaend metrikkerne (2) om nedvendigt (Kontrol og renggring af
streamterminalerne, side 30).

Smgr haengslerne og bgsningerne @) (Smgring af haengsler og basninger, side 31).

Renger og smer lasemekanismen til opbevaring og udtraekning @ (Renggring og smaring af lasemekanismen,
side 31).

Kontrollér skinneholderne (), og udskift dem om ngdvendigt (Kontrol og udskiftning af skinneholderne,

side 33).

Kontrollér beskyttelsesholderen (6), og udskift den om ngdvendigt (Kontrol og udskiftning af
beskyttelsesholderen, side 34).

Renger eller udskift anoderne i skruens drivmotor (7) (Service p& anoderne, side 34).

Kontroller gummistoppene pa enderne af stabilisatoren (8) for slitage, hvis de er monteret, og udskift dem
om ngdvendigt.

Undersgg spolekablet (9) for slitage, og reparer det hvis ngdvendigt3.

Undersgg treekkablet og handtaget (0) for slitage, og udskift det om ngdvendigt (Udskiftning af treekkablet,
side 36).

3 Se instruktioner for udskiftning i Servicemanualen pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .
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Kontrol og renggring af stromterminalerne

Frakobl altid motoren fra batteriet, fgr du handterer eller arbejder med propellen, propeldrivmotoren, elektriske
forbindelser eller elektronikkabinetter for at undga alvorlig personskade eller dgdsfald.

1 Med motoren i udkoblet position treekkes gummiafskaermningerne vaek fra de positive og negative
strgmterminaler @

2 Kontrollér, at terminalmgtrikkerne sidder godt fast, og at ringterminalerne ikke kan flytte sig.

3 Brug om ngdvendigt en momentnggle og en 10 mm topnggle til at sikre, at mgtrikkerne er spaendt til 4 N-m
(36 Ibf-in).

4 Fjern om ngdvendigt eventuel korrosion fra terminalerne med en stalbgrste.

BEMZARK: | tilfeelde af kraftig korrosion kan det vaere ngdvendigt at fjerne strgmkablerne for at opna en
effektiv renggring. Se Force Pro Servicemanual for elmotor pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor
for detaljerede instruktioner om afkobling og fjernelse af stremkabler fra motoren.

5 Dak forbindelserne med dielektrisk fedt.
6 Sat gummiafskaermningerne sikkert pa plads igen over strgmterminalerne.
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Smering af hangsler og bgsninger
1 Anvend et tersmgremiddel pa hvert haengselpunkt, inklusive afstanden mellem de beveaegelige dele.

2 Flyt motoren fra opbevaringsposition til udtrukket position og tilbage et par gange for at fordele
smgremidlet.

3 Pafgr om ngdvendigt ekstra smgremiddel, og gentag det forrige trin.
4 Lad smgremidlet tgrre i henhold til producentens anvisninger.

Renggring og smgring af lasemekanismen

/\ FORSIGTIG
Denne procedure udfgres bedst, nar motoren er halvvejs mellem opbevaringspositionen og den udtrukne
position. Nar motoren er i denne position, er den ikke fastgjort, sa du bgr understgtte motoren og udvise
ekstrem forsigtighed for at undga at klemme eller knuse haender eller fingre.

1 Anbring motoren mellem opbevaringspositionen og den udtrukne position, sa basen vender lodret, og du kan
fa adgang til begge Iésemekanismeré

Understgt motorens vaegt, s den ikke kan falde og knuse haender eller fingre.

Fjern snavs, skidt og ophobninger fra alle lasemekanismens kanaler.

Pafor et syntetisk eller vandfast universalfedt pd ldasemekanismerne og kanalerne.

Treek i og slip traekkablet et antal gange for at flytte mekanismerne i kanalerne og fordele fedtet.
Pafgr om ngdvendigt ekstra fedt, og gentag det foregéende trin.

o g b WN
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7 Fjern snavs, skidt og ophobninger fra laseholderen () pa forsiden af monteringsbasen.

8 Pafor et syntetisk eller vandfast universalfedt pa den gverste overflade ) af laseholderen foran pa
monteringsbasen, sa lasemekanismerne glider jeevnt ind i holderen.

9 Gentag de to foregaende trin for laseholderne bag pa monteringsbasen @).

10 Szt motoren tilbage i opbevaringspositionen eller den udtrukne position.
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Kontrol og udskiftning af skinneholderne

Skinnerne beskytter skruedrivmotoren og holderen mod st@d, nar motoren opbevares, og kan med tiden blive
slidt. Hvis skinnerne er beskadigede eller slidte, og monteringsbasen er synlig gennem dem, skal du udskifte
dem.

1 Kontrollér skinnerne () for slitage og skader, mens motoren er i opbevaringspositionen.

2 Velg en handling:

Hvis skinnerne er i god stand, og du ikke kan se metalmonteringsbasen, selvom der er slidte omrader, er
der ikke behov for yderligere handlinger.

Hvis skinnerne er beskadigede, eller hvis du kan se metalmonteringsbasen gennem slidte omrader pa
skinnerne, skal du fortsaette til naeste trin for at udskifte dem.

3 Brug en 4 mm unbrakonggle eller skruenggle til at afmontere skruerne (2), der fastger kapperne @ til
monteringsbasen.

4 Skub de beskadigede skinner af monteringsbasen.
5 Skub de nye skinner pd monteringsbasen.
6 Fastger kapperne til monteringsbasen med de skruer, du fjernede tidligere.

Vedligeholdelsesbehov og -planlaegning
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Kontrol og udskiftning af beskyttelsesholderen

Beskyttelsesholderen er den del af monteringsbasen, der haenger ud over forstavnen pa baden.

1 Anbring motoren mellem opbevaringspositionen og den udtrukne position, og kontrollér, om
beskyttelsesholderen er beskadiget.

2 Velg en handling:
Hvis beskyttelsesholderen ikke er beskadiget, er der ikke behov for yderligere handlinger.
Hvis beskyttelsesholderen er beskadiget, skal du fortsaette til naeste trin for at udskifte den.

3 Brug en 4 mm unbrakonggle eller skruenggle til at afmontere de to skruer, der fastgar beskyttelsesholderen
til monteringsbasen.

4 Montér den nye beskyttelsesholder, og fastggr den til monteringsbasen med de skruer, der fulgte med den
nye holder.

Service pa anoderne

Frakobl altid motoren fra batteriet, for du handterer eller arbejder med propellen, propeldrivmotoren, elektriske
forbindelser eller elektronikkabinetter for at undga alvorlig personskade eller dgdsfald.

De galviske anoder beskytter motorkomponenterne mod korrosion. Hver saeson skal de undersgges og
renggres eller udskiftes om ngdvendigt. Du kan kgbe erstatningsanoder hos din Garmin forhandler eller via
garmin.com.
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Service pa motorskrueanoden

1 Lgsn mgtrikken for enden af motorskruen vha. en °/;¢ tommers (15 mm) topnagle.
2 Fjern motorskruen, og laeg matrik, laseskive og fjederskive til side.

3 Afmontér og undersgg anoden @

4 Velg en mulighed:
+ Hvis anoden er halvt sa stor som den oprindelige stgrrelse eller stgrre, skal anoden renggres med en
stalbgrste eller sandpapir.

BEMARK

Afmontér anoden fra motoren, fgr den rengeres med en stalbgrste eller sandpapir. Hvis anoden renggres, mens
den er monteret pa motoren, kan det beskadige motoren, fremskynde korrosionen og forkorte motorens levetid.

+ Hvis anoden er mindre end halvdelen af den oprindelige stgrrelse, skal anoden kasseres, og der skal
kobes en erstatning.
5 Placér den rensede eller nye anode pa motorskruens drivakslen, efterfulgt af fjederskiven, laseskiven og
motrikken.
6 Spaend motrikken ved hjeelp af en /1 tommers (15 mm) topnggle til 16,27 N-m (12 Ibf-ft) for at fastgere
motorskruen.
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Service pa naesekegleanoden

BEMZRK: EImotorer, der er bygget efter 2024, bruger to skruer til at fastggre anoden til skruens drivmotorhus.
Hvis den nye anode har to huller, men skruens drivmotor kun har ét hul, kan du installere den nye anode med
kun én skrue og kassere den anden skrue.

1 Brug en sekskantet bit eller skruenggle pa 4 mm til at afmontere de fire skruer, der fastggr finnen til bunden
af motoren.

2 Brug en sekskantet bit eller skruenggle pa 3 mm til at afmontere den skrue, der fastggr transduceren og
naesekeglen til bunden af motoren.

3 Brug en sekskantet bit eller skruenggle pa 4 mm til at afmontere skruerne for at frakoble naesekeglen fra
forsiden af motoren.

4 Brug en sekskantet bit eller skruenggle pa 3 mm til at afmontere anoden () pa forsiden af motoren.

5 Undersgg anoden, og udfgr en handling:

+ Hvis anoden er halvt sa stor som den oprindelige stgrrelse eller stgrre, skal anoden renggres med en
stalbgrste eller sandpapir.

+ Hvis anoden er mindre end halvdelen af den oprindelige stg@rrelse, skal anoden kasseres, og der skal
kebes en erstatning.

6 Fastger den nye eller rensede anode til skruens drivmotor vha. en eller to skruer.

BEMARK: Hvis din skrues drivmotor har to monteringspunkter til anoden, skal du altid bruge to skruer til at
fastgere anoden.

7 Montér naesekeglen igen ved hjeelp af to skruer for at fastggre den til forsiden af skruens drivmotor.
8 Genmontér den skrue, der fastggr transduceren og naesekeglen til bunden af skruens drivmotor.
9 Genmontér finnen pa bunden af skruens drivmotor.

Udskiftning af traeekkablet

Fglg instruktionerne, der fglger med treekhdndtags- og kabelsaettet (reservedelsnummer 010-13915-00), eller
se Instruktioner for treekhdndtag og kabel pa garmin.com/manuals/force_pro_trolling_motor .

Reparation af ridser i malingen

Med tiden kan dele af motoren blive ridset eller bulet. Du kan bruge maling til at pletmale disse omrader til
kosmetiske formal.

1 Brug isopropylalkohol til at renggre de omrader, hvor malingen er blevet ridset eller beskadiget.
2 Péfgr flydende polyuretanmaling pa de ridsede eller beskadigede omréder.
3 Fglg anvisningerne pa malingen, og serg for, at motoren er tgr, fgr den tages i brug.
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Elmotor

Vaegt (motor, beslag og
kabler)

Veegt (stabilisator)
Driftstemperatur

Opbevaringstemperatur

Materiale

Vandtaethedsklasse

Sikkerhedsafstand for kompas
Laengde pa stremkabel

Indgangsspaending

Indgangsstrgmstyrke

Afbryder (medfglger ikke)

Overordnet strgmforbrug ved
36 VDC60A

Tradlgs frekvens og overfgr
effekt

Specifikationer

50 tommer model: 30,25 kg (66,7 Ib.)
57 tommer model: 32,06 kg (70,7 Ib.)

0,54 kg (1,2 Ib.)
Fra -5° til 40°C (fra 23° til 104°F)
Fra -40° il 85°C (-40° til 185°F)

Beslag og motorhus: Aluminium
Akselhaette, skaerm og sidepaneler: Plast
Motoraksel: Glasfiber

Akselhaette: IEC 60529 |PX54
Styremotorens hus: IEC 60529 IPX7°
Skeermens hus: [EC 60529 IPX7
Skruens drevmotorhus: IEC 60529 IPX8°

91 cm (3 ft.)

50 tommer model: 1,2 m (4 ft.)
57 tommer model: 1,1 m (3,5 ft.)

Fra 20 til 45 Vdc
60 A kontinuerlig

42 Vdc eller hgjere, velegnet til 60 A kontinuerlig

BEMARK: Du kan beskytte systemet ved at bruge en afbryder med en hgjere
strgmstyrkeklassificering, dog maks. 90 A, hvis du arbejder i hgje tempera-
turer, eller hvis du deler kredslgbet med andre enheder. Du bgr kontrollere, at
ledningsfgringen pa din bad overholder standarderne for marineledningsfgring
ved brug af en stgrre afbryder, fgr du skifter den ud.

Slukket: 72 mW
Fuld effekt: 2160 W

2,4 GHz ved 19,9 dBm maksimalt

4 Kan modsté vandpavirkning fra alle retninger (f.eks. regn).
5Delen téler haendelig nedsaenkning i vand op til T meter i op til 30 minutter.
6 Taler kontinuerlig nedsaenkning i vand op til 3 m dybde.
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Mal i opbevaringsposition

Y

Element 50 tommer model

@ 1575 mm (62,00 tommer) min.
1825 mm (71,85 tommer) maks.

57 tommer model

1750 mm (68,90 tommer) min.
2090 mm (82,28 tommer) maks.

) 330 mm (12,99")

345 mm (13,58 tommer)

Dimensioner i udtrukket position

Element 50 tommer model

496 mm (19,52 tommer) min.
746 mm (29,37 tommer) maks.

57 tommer model

496 mm (19,52 tommer) min.
833 mm (32,80 tommer) maks.

708 mm (27,87 tommer)

799 mm (31,46 tommer)

644 mm (25,35 tommer) min.
895 mm (35,24 tommer) maks.

730 mm (28,74 tommer) min.
1065 mm (41,93 tommer) maks.

835 mm (32,87 tommer) min.
1080 mm (42,52 tommer) maks.

® @O

930 mm (36,61 tommer) min.
1259 mm (49,57 tommer) maks.
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® 4

Element 50 tommer model ‘ 57 tommer model

@ 931 mm (36,65 tommer) 1021 mm (40,20 tommer)
@ 421 mm (16,57 tommer) 421 mm (16,57 tommer)
@ 203 mm (7,99 tommer) 203 mm (7,99 tommer)

Oplysninger om motortryk og stremforbrug

Se i disse tabeller for at forsta forholdet mellem gasspjeeldsniveau, udgangseffekt og motorens stremforbrug.
Disse veerdier indsamles baseret pa 1S013342-testopsaetningen ved hjeelp af den Garmin hgjeffektive propel i
relativt roligt vand med motoren placeret dybt nok til ikke at ventilere, og med tolerancer pa +22 N (5 (Ibf) og
+5 A. Spaendingsniveauerne er blevet malt ved elmotorens strgemkabelterminaler.
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25,6 V DC stregmkilde 38,4 V DC stregmkilde

Indstilling for skrueha-

stighed Fremdrift (Ibs.) Fremdrift (N) Strom (A) Fremdrift (Ibs.) Fremdrift (N) Strom (A)
20 90,0 4003 589 1147 510,1 55,9
19 817 3633 50,0 86,7 385,5 36,6
18 74,3 3307 43,1 79,7 354,4 317
17 68,0 302,5 37,5 72,0 3203 27,2
16 617 2743 32,0 65,0 289,1 23,1
15 55,3 246,1 273 59,3 2639 197
14 50,0 2224 232 53,0 235,8 16,6
13 44,0 1957 194 47,0 209,1 138
12 39,0 1735 16,1 40,7 1809 113
11 34,0 151,2 133 36,0 160,1 9,3
10 29,7 132,0 108 30,7 136,4 7,5
9 26,0 1157 87 26,0 1157 58
8 22,0 97,9 6,9 22,7 100,8 46
7 18,0 80,1 53 18,0 80,1 3,5
6 15,0 66,7 41 15,0 66,7 26
5 12,0 534 3,1 117 51,9 19
4 9,7 43,0 22 9,0 40,0 14
3 7,0 31,1 15 7,0 31,1 0,9
2 5.0 209 1,0 5.0 222 0,6
1 37 16,3 0,6 3,0 133 03
1 1,0 44 0.2 10 44 02
2 2,0 8,9 08 23 10,4 0,5
3 5.0 222 19 5.0 222 14
4 8,0 35,6 4,0 9,0 40,0 28
5 9,3 41,5 49 133 59,3 5.2
6 11,0 48,9 58 153 682 6.4
7 12,7 56,3 7,0 173 77,1 7,6
8 147 65,2 8,5 19,3 86,0 9,0
9 157 69,7 9,9 21,0 934 10,4
10 173 77,1 11,6 24,0 106,8 12,4
11 193 86,0 138 26,3 117,1 147
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Indstilling for skrueha-

25,6 V DC stregmkilde 38,4 V DC stregmkilde

stighed Fremdrift (Ibs.) Fremdrift (N) Strom (A) Fremdrift (Ibs.) Fremdrift (N) Strom (A)
12 217 96,4 16,3 29,0 129,0 17,4
13 237 1053 188 32,0 1423 20,0
14 26,0 1157 21,8 35,3 157,2 236
15 28,0 124,6 25,2 39,0 1735 27,4
16 31,0 137,9 29,3 44,0 1957 32,1
17 34,3 1527 34,1 48,0 2135 37,3
18 37,3 166,1 39,4 52,3 2328 42,9
19 41,0 182,4 457 517 2298 50,1
20 48,0 2135 57,4 62,3 2773 55,1

BEMZRK: Negative vaerdier for skruehastighed henviser til, at skruen kgrer bagleens (Baktilstand, side 18).

Specifikationer for

Mal (BxHxD)

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 1/, tommer)

Vaegt 109 g (3,8 0z) uden batterier
Materiale Glasfyldt nylon
Skaermtype Kan ses i sollys, transflektiv memory-in-pixel (MIP)

Skaermoplgsning

R240 x 240 pixel

Skeermstgrrelse (diameter)

30,2 mm (13/; tommer)

Driftstemperatur

Fra-15 til 55°C (5 til 131°F)

Opbevaringstemperatur

Fra -40° il 85°C (-40° til 185°F)

Batteritype

2 AA (medfelger ikke)

Batteritid

240 timer, typisk brug

Radiofrekvens

2,4 GHz ved 10,0 dBm nominel

Vandtaethedsklasse

IEC 60529 IPX77

Sikkerhedsafstand for kompas

15 cm (6 tommer)

7 Téler haendelig udseettelse for vand pé op til 1T meter i op til 30 minutter.
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for fodpedal
Mal (L x B x H)
Vgt
Driftstemperatur
Opbevaringstemperatur
Vandteethedsklasse
Materiale
Indgangsspaending
Bedgmt indgangsspaending
Typisk indgangsstrgm
Maks. indgangsstrgm
Sikring (pa strgmkablet)
Laengde pa stromkabel
Batteritype
Batteritid

Radiofrekvens

303 x 221 x 110 mm (1175/1¢ x 811/16 x 4 5/15 tommer.
18kg (4 1b)

Fra-15 til 55°C (5 til 131°F)
Fra -40° til 85°C (-40° til 185°F)
IEC 60529 IPX7

Plastic

Fra10til 45V DC

12/24/36 Vdc
<1TmA@12VDC
TI0mA@12VDC

2 A minisikring

2 m (6,6 fod)

To AA-batterier (alkaline, NiMH eller litium. Medfglger ikke.)

Mindst 1 ar
2,4 GHz ved 0,72 dBm nominel

Sikkerhedsafstand for kompas 60 cm (2 fod)
Netvarksbrugerflade og -tjenester

Nar udstyret er tilsluttet via Wi-Fi, kan det bruge disse netvaerksbrugerflader og -tjenester. Disse brugerflader og
tjenester er aktiveret som standard, kan ikke deaktiveres og er ngdvendige for korrekt betjening af udstyret.

Garmin egne tjenesteydelser
DHCP
HTTP
mDNS
Telnet

BEMARK: Nar du tilslutter udstyret til netveerket, synkroniseres private oplysninger med den nyligt tilfgjede
enhed.
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