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Viktig information

Guiden Viktig sdkerhets- och produktinformation, som medfdljer i produktforpackningen, innehaller viktig
information och produktvarningar.

Du maste ta bort trollingmotorn fran kajaken innan du transporterar kajaken. Transport av kajaken med
trollingmotorn pa féastet kan orsaka en olycka med allvarliga personskador och skador pa egendom som foljd.

Kor inte motorn nar propellern ar utanfor vattnet. Kontakt med den roterande propellern kan orsaka allvarliga
personskador.

Anvand inte motorn i omraden dér du eller andra personer i vattnet kan komma i kontakt med den roterande
propellern, vilket kan leda till allvarlig skada.

Var forsiktig da du anvander trollingmotorn nédra sadant som kan utgora en fara i vattnet, till exempel trad,
stenar i grunt vatten, hamnar, palverk och andra batar.

Koppla alltid bort motorn fran batteriet innan du hanterar eller arbetar med propellern, propellerns drivmotor,
elektriska anslutningar eller elektronikholjen for att undvika allvarliga personskador eller dodsfall.

Ha alltid en paddel i kajaken for att undvika risken att bli strandsatt pa vattnet i hdndelse av ett ovéntat
strémavbrott eller nagot annat problem som forhindrar anvéndning av trollingmotorn.

Nar du anvéander trollingmotorn for att kéra kajaken bakat kan kajaken plotsligt styra &t ndgot hall, pa grund

av att skrovet stor motorns dragkraft. Du maste vara uppmarksam pa och medveten om omgivningen nar du
anvander motorn for att kora kajaken bakat, for att undvika eventuella personskador eller produktskador vid en
oavsiktlig kollision.

/\ OBSERVERA
Anvand alltid handtaget pa baksidan av styrsystemets hélje vid transport av trollingmotorn och var
uppmarksam pa propellerdrivmotorn och propellern for att minska risken for personskador eller skador pa
egendom.

Se till att motorn ar i uppfallt Iage innan du kliver i eller ur kajaken. Om du av misstag kor kajaken nar du kliver i
eller ur den kan det leda till personskador eller skador pa egendom.

Du bor endast anvédnda Force Current-trollingmotorn med den hogeffektiva propellern i 6ppet vatten. Risken for
propellerskador genom att motorn kolliderar med undervattenshinder 6kar vid anvandning av den hogeffektiva
propellern i grunda vatten.
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Montera motorn pa fistet

/\ OBSERVERA

Anvand alltid handtaget pa baksidan av styrsystemets hélje vid transport av trollingmotorn och var
uppmarksam pa propellerdrivmotorn och propellern for att minska risken for personskador eller skador pa
egendom.

1 Lossa vid behov ledrattarna pa trollingmotorns bada sidor.

2 Sank ned motorn pa fastet i ungefar 45 graders vinkel, sa att ledrattarna pa motorn passar med vridfastena
pa fastet.

3 Lat motorn svanga ned till vertikalt lage.
4 Dra at vreden pa bada sidor av motorn tills de stannar.

5 For draglinan delvis in i 6glan pa framsidan av motorns styrsystem och dra upp linans 6vre del tills den glider
in i 6glan.
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Justera djupet for trollingmotorn

Innan du stéller in motordjupet maste du se till att det finns tillrdckligt med utrymme for propellern under
motorriggens rotation (Kontrollera propellerns utrymme, sidan 4).

1 Lossa kragen vid basen pa styrsystemets hdlje.

2 Haj eller sank trollingmotorns djup.
3 Nar du har stallt in motorn pa 6nskat djup drar du at kragen vid basen pa styrsystemets hélje.

Kontrollera propellerns utrymme

Innan du slar pa trollingmotorn maste du se till att det finns tillrdckligt med utrymme mellan propellern

och skrovet genom hela motorriggens rotation. Om motorn installeras utan tillrdckligt med utrymme mellan
propellern och skrovet kan det leda till personskador och egendomsskador om propellern skulle komma i
kontakt med skrovet under anvéandning.

1 Vrid propellerdrivmotorn manuellt for att kontrollera utrymmet genom en fullstédndig 360-graders rotation av
riggen.

2 Justera vid behov motordjupet for att se till att det finns tillrackligt med utrymme mellan propellern och
skrovet (Justera djupet for trollingmotorn, sidan 4).
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Koppla till strom

For att undvika eventuella allvarliga personskador eller skador pd egendom maste kretsbrytaren vara i avsténgt
lage innan du ansluter trollingmotorns stromkabel.

Du maste ansluta den positiva (+) ledningen pa stromkabeln genom en kretsbrytare eller en sékring som &r
klassad for 40 A (kontinuerlig). Om den har ledningen ansluts till strom utan en kretsbrytare eller en sakring kan
det leda till kortslutning i ledningen, vilket kan leda till dverhettning och majligtvis brand.

OBS!
Du maste ansluta trollingmotorn Force Current till ett 12 V DC- eller 24 V DC-batteri. Anslutning av motorn till
andra spanningar kan orsaka dalig prestanda eller skada pa produkten.

1 Anslut trollingmotorns stromkabel till batteriet och dra den réda (+) ledningen genom en kretsbrytare som &r
klassad for 40 A (kontinuerlig).

2 Vrid vaderskyddet pé trollingmotorns strémanslutning ett kvarts varv moturs sa att du ser stromkontakten.
3 Satt i stromkabelkontakten, med kabeln ungefar parallell med kajaken, och tryck tills den &r helt inford.
Obs! Se till att Idskragen pa stromkabelkontakten ar i olast Iage innan du ansluter den till motorn.

Strémkabelns dragavlastning vilar mot vaggan pa motorhuset.
4 Vrid lasringen pa stromkabelkontakten ett kvarts varv medurs for att lasa den pa plats.
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Falla upp motorn

1 Drarephandtaget mot motorn sa att propellerdrivmotorn lyfts upp ur vattnet.
2 Sank repet sa att det fastnar i fastet och slapp forsiktigt pa spanningen.

Repet spanns fast i fastet och haller motorn i uppfallt lage.

Falla ut motorn
1 Dra handtaget uppat och bakat for att lossa repet fran fastet.

/=7

e /
2 Slapp forsiktigt pa repets spanning for att sénka ner propellerdrivmotorn i vattnet tills det tar stopp.
Monteringssparren aktiverar lassprinten och haller motorn i utfallt Iage.
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Ta bort motorn fran fastet

Du maste stdnga av kretsbrytaren och koppla bort strémkabeln fran motorn innan du tar bort motorn fran fastet.

Innan du tar bort motorn fran fastet maste du flytta motorn till utfallt Iage (Félla ut motorn, sidan 6), eller lossa
repet fran fastet och stotta motorn med handtaget pa baksidan av styrsystemets hélje.

Du maste ta bort trollingmotorn fran kajaken innan du transporterar kajaken. Transport av kajaken med
trollingmotorn pa fastet kan orsaka en olycka med allvarliga personskador och skador pa egendom som féljd.

/\ OBSERVERA
Anvand alltid handtaget pa baksidan av styrsystemets hélje vid transport av trollingmotorn och var
uppmarksam pa propellerdrivmotorn och propellern for att minska risken for personskador eller skador pa
egendom.

1 Dradelvis ut den 6vre delen av repet ur den 6ppna sidan av halet pa framsidan av motorns styrsystem och
dra den nedre delen av repet nedat tills det glider ut ur halet.

2 Skruva loss vreden pa bada sidor av motorn tills det tar stopp.
3 Luta motorn uppat till ungefar 45 graders vinkel med hjélp av handtaget pa motorns baksida.

Om motorn &r i utfallt ldge maste du dra repet uppat for att frigora monteringsspérren innan du kan luta
motorn.

4 Lyft bort motorn fran fastet med bada handerna.
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Anvandning

Du kan anvéanda alla funktioner i trollingmotorn med den medféljande fjarrkontrollen (Fjarrkontroll, sidan 11).

Forutom fjarrkontrollen kan du styra vissa funktioner hos Force Current-trollingmotorn med nagon av foljande
enheter:

+ Power Steer-fotpedalerna, som medfoljer vissa modeller (Fotpedaler Power Steer, sidan 32).

+ en mobil enhet med appen ActiveCaptain® (Ansluta till en mobil enhet med appen ActiveCaptain, sidan 26).
+ en kompatibel Garmin® plotter (Ansluta till en plotter, sidan 27).1

+ en kompatibel Garmin klocka (Ansluta till en Garmin klocka, sidan 27).

Mer information om hur du styr trollingmotorn med hjélp av en klocka eller plotter finns i den specifika enhetens
anvéandarhandbok.

Statusindikator
Statuslamporna pa trollingmotorns dvre panel visar motorns status.

- l J

-
s &

® ' &)

1 P& vissa ECHOMAP™ Ultra- och ECHOMAP UHD-plottrar som inte ldngre tar emot programvaruuppdateringar finns inte stéd for vissa av Force Current-
trollingmotorns funktioner. Du maste anvénda trollingmotorns fjdrrkontroll for den forsta konfigurationen.
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MOB-tagg (man éverbord) (MOB-tagg, sidan 29):
+ Fast gront sken: MOB-taggen &r ansluten.
« Blinkande rott sken: Anslutningen till MOB-taggen har férlorats. Propellern &r avaktiverad.

Obs! Nar MOB-taggens anslutning har &terstéllts maste du trycka pa knappen med sy p& MOB-
taggen eller stanga meddelandet pa fjarrkontrollen eller pa en ansluten plotter innan du kan sla pa
propellern.

- Fast rott sken: MOB-taggen &r inte ansluten. Propellern &r avaktiverad.

« Blinkande gult sken: MOB-taggen ér inte ansluten och MOB Tag Override Mode &r pa. Propellern &r
inte avaktiverad (dsidosatta MOB-taggen, sidan 31).

Propeller- och autopilotstatus:

+ Fast gront sken: Propellern &r pa.

+ Blinkande gront sken: Autopilotldge ar aktiverat.
« Av: Propellern ar av.

‘o ’

Batteristatus:
« Fast gront sken: Batterinivan ar god.
- Fast gult sken: Batterinivan ar medelgod.
+ Fast rott sken: Batterinivan ar lag.
+ Blinkande rott sken: Batterinivan &r kritiskt 1ag.

Obs! Som standard &r batterinivaindikatorn optimerad for batterier med litiumjarnfosfat (Instéllningar
for batterihantering, sidan 26)).

GPS-status:
% * Fast gront sken: Motorn har en god GPS-signal.
## . Fast gult sken: Motorn har en délig GPS-signal.
+ Fast rott sken: Motorn har ingen GPS-signal.

Status:
+ Fast gront sken: Det finns inga fel.

8 + Fast blatt sken: Motorn &r i ihopparningslage.
+ Fast rétt sken: Ett fel har intraffat.2.
+ Blinkande rétt sken: Ett kritiskt fel har intraffat.
Alla Vixlande blinkande grént sken: Motorn, fjarrkontrollen eller fotpedalerna installerar en programvaruupp-

datering.

2Nér du har |8st felet kan du behdva stdnga av motorn och sla pé den igen fér att rensa den réda fellampan.
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Byta propellern

Koppla alltid bort motorn fran batteriet innan du hanterar eller arbetar med propellern for att undvika allvarliga
skador eller dodsfall.

OBS!

Du bor endast anvanda Force Current-trollingmotorn med den hogeffektiva propellern i 6ppet vatten. Risken for
propellerskador genom att motorn kolliderar med undervattenshinder dkar vid anvandning av den hogeffektiva
propellern i grunda vatten.

Force Current-trollingmotorn har en hdgeffektiv propeller och en sjograsfri propeller. Folj dessa steg nér du
byter propeller.

1 Anvénd en 15 mm (°/46 tum) hylsa och ta bort muttern som féster propellern.

Ta bort propellern och ldgg undan lasbrickan, den platta brickan och offeranoden.

Se till att sprinten i propellermotoraxeln sitter pa plats och byt ut den vid behov.

Montera den nya propellern.

Sétt tillbaka anoden, den platta brickan, lasbrickan och muttern pa propellerdrivaxeln.

Anvénd en 15 mm (°/4¢ tum) hylsa och dra &t muttern till 16,27 Nm (12 Ibf-fot) for att sékra propellern.

o g b WN
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Fjarrkontroll

o%

Fjarrkontroll
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Knapp | Beskrivning

OO

Hall nedtryckt for att sla pa eller stéanga av fjarrkontrollen.

©

Tryck hér for att sl& pa och stélla in farthallaren pa aktuell fart dver grund (FOG) (Bibehélla farten,
sidan 19).
Tryck pa knappen igen for att avaktivera farthallaren och aterga till manuell reglering av farten.

=2

Tryck tva ganger for att aktivera propellern och stélla in den pa full fart.
Tryck igen for att aterga till foregaende fart och propellertillstand.

A

@

~

Tryck har for manuell styrning (Styra trollingmotorn manuellt, sidan 15).
Hall nedtryckt for att styra med gester (Styra med geststyrning, sidan 15).

Tryck har for att sla pa eller av propellern (S/a pa och stanga av propellern, sidan 14).

.O‘ Tryck héar tva ganger for att stdnga av en autopilotfunktion (om den &r aktiverad), stoppa propellern
och vaxla mellan framat- och bakatdrivkraft (Bakatdrivkraft, sidan 21).
Tryck har for att navigera i menyn (Navigera i menyn, sidan 14).
Nér du &r i menyn trycker du pa ) for att valja ett menyalternativ, och trycker pa ( for att ga tillbaka
utan att spara.

A Nér du anvander ankringsfunktionen trycker du pa knapparna for att flytta ankringspositionen framat,
bakat, at vanster eller at héger i steg om 1,5 m (5 fot).

v Vid kurshallning eller manuell styrning trycker du pa ( och ) for gradvisa svangar i steg om en grad,

( eller haller knappen nedtryckt for styrning i steg om fem grader.

) Tryck pa . och ~w for gradvisa hastighetsandringar, eller hall nedtryckt for kontinuerlig hastighets-
andring.
N&r hastigheten &r instélld pa noll trycker du pa “~w for att véxla till korning bakat (Bakatdrivkraft,
sidan 21).
Tryck for att aktivera kurshallning. Kurshallning anvander trollingmotorn for att bibehalla din aktuella
kurs (Halla kursen, sidan 20).

: Tryck igen for att stanga av kurshallning, stoppa propellern och ateruppta manuell styrning.

Hall nedtryckt for att stélla in kurshallning genom att peka med fjérrkontrollen (Geststyrning,
sidan 15).

Go

Tryck har for att sla pa ankringsfunktionen. Ankringsfunktionen anvénder trollingmotorn till att halla
din position (Hélla positionen, sidan 19).

Tryck igen for att stédnga av ankringsfunktionen och aterga till foregadende styrléage.

Hall knappen nedtryckt for att &ndra ankringspositionen genom att peka med fjarrkontrollen (Anvénda
geststyrning for att justera den bibehéllna positionen, sidan 16).

mmmm  Tryck for att Gppna menyn.

mmmm  Tryck for att [Amna menyn.

& Tryck pa knappen for att markera en waypoint.

1till4  Tryck for att ppna genvagen fér den Garmin plotter som ér tilldelad till knappen.3

3 Kréver en anslutning till en kompatibel Garmin plotter. Se plotterns anvandarhandbok fér instruktioner.

Fjarrkontroll



Fjarrkontrollskarm

4 Kurshallning
A 138°M
PROP SOG (KM/H)

2 |05

Visar trollingmotorns driftstatus.
@ Nar du t.ex. anvander manuell styrning visas Manual och nér kurshallningen &r pa visas Heading Hold
samt kurshallningens riktning i grader.

Visar trollingmotorns batteristatus.
Gron: motorns batterispanningsniva ar bra.
Gul: motorns batterispanningsniva dr medel.
R6d: motorns batterispanningsniva ar lag.
Blinkande rod: motorns batterispanningsniva ar kritiskt 1ag.
Obs! Som standard &r batterinivaindikatorn optimerad foér litiumjarnfosfatbatterier (Instéllningar for
batterihantering, sidan 26).
TIPS: Du kan &dndra utseendet pa trollingmotorns batteristatus sa att ett numeriskt spanningsvarde

visas istéllet for en ikon (Instéllningar fér trollingmotor, sidan 25).
I

Du kan visa fjarrkontrollens batterinivd genom att trycka pa .

Visar propellerns status.
Vit och roterar: propellern ger drivkraft framat.

’O‘ R&d och roterar: propellern ger drivkraft bakat.
Roterar inte: propellern ar pa med hastigheten installd pa noll.
Visas inte: propellern ar avstangd.

,.;\:’; Visar trollingmotorns GPS-signalstyrka.

Visar propellerns varvtalsniva (Justera trollingmotorns varvtal, sidan 14).
PROP Nar propellern aktivt ger drivkraft bakat visas hastighetsnivan i rétt.

Obs! Propellerns hastighet visas inte ndr motorn anvander farthallare.

SOG  Visar uppmatt fart éver grund (FOG).

4Vid bakatdrivkraft later motorn hégre, ger mindre drivkraft och &r mindre effektiv &n vid framatdrivkraft.

Fjarrkontroll
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Navigera i menyn
Du kan anvanda meny- och pilknapparna for att navigera i menyn pa fjarrkontrollen.
Oppna menyn genom att trycka pd =.
Om du vill vaxla mellan olika menyalternativ trycker du pa < och a..
Vilj ett menyalternativ genom att trycka pa ).
Om du vill g4 tillbaka till féregaende menyalternativ trycker du pa €.
Stang menyn genom att trycka pa = cller pa { upprepade ganger tills du kommer till huvudskarmen.

Sla pa och stanga av propellern

Anvand inte motorn i omraden dér du eller andra personer i vattnet kan komma i kontakt med den roterande
propellern, vilket kan leda till allvarlig skada.

Kor inte motorn nar propellern ar utanfor vattnet. Kontakt med den roterande propellern kan orsaka allvarliga
personskador.

1 Vid behov kan trollingmotorn féllas ut (Félla ut motorn, sidan 6).
Obs! Propellern kan inte slas pa nér trollingmotorn &r i uppfallt lage.
2 Tryck pa < pa fjarrkontrollen for att sla pa propellern.
o B . .. .
3 Tryckpa e igen for att stanga av propellern.

Justera trollingmotorns varvtal
Tryck pa _a eller < pa fjarrkontrollen for att 6ka eller sdnka hastigheten.

I manuellt Iage 6kar eller minskar propellerhastigheten, som visas i faltet PROP pa fjarrkontrollens skarm, i
enlighet med detta.

| farthallarlaget visas den aktuella malhastigheten pa skarmen pa trollingmotorns fjarrkontroll och 6kar eller
minskar i enlighet med detta.

Obs! | manuellt Idge slas inte propellern pa automatiskt nar du okar eller sénker hastigheten med fjarrkontrollen.
Du méste trycka pa knappen med < p4 fjarrkontrollen for att sla pa propellern.
Vixla till och fran full fart
1 P4 fjarrkontrollen trycker du pa =( tva ganger.
Trollingmotorns propellerfart 6kar snabbt till full fart.
2 Tryck pa =(9 for att aterga till den tidigare propellerhastigheten.
TIPS: Vid full fart kan du trycka pa - pa fjarrkontrollen for att ldAngsamt minska propellerns fart.
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Anvanda propellern med delvis utfalld motor

Kor inte motorn nar propellern ar utanfor vattnet. Kontakt med den roterande propellern kan orsaka allvarliga
personskador.

Du bor endast anvanda trollingmotorns propeller med motorn delvis utfélld under begransade omstandigheter,
som nér du kor over sjogras eller undervattenshinder. Annars kan du eller ndgon annan komma i kontakt med
den roterande propellern, vilket kan orsaka allvarliga personskador.

/\ OBSERVERA
Innan du lyfter upp motorn delvis ur vattnet méaste du trycka pa ‘® pa fjarrkontrollen for att sékerstélla att
motorn &r i manuellt I1age. Om du lyfter upp motorn ur vattnet nar den kors i autopilotldge kan det gora att
motorn eller kajaken ror sig ovantat, vilket kan leda till personskador eller egendomsskada.

Du bor endast anvédnda Force Current-trollingmotorn med den hogeffektiva propellern i 6ppet vatten. Risken for
propellerskador genom att motorn kolliderar med undervattenshinder 6kar vid anvandning av den hogeffektiva
propellern i grunda vatten.

1 Med trollingmotorn i utfallt ldge drar du langsamt i linhandtaget for att lyfta motorn tills den &r i ett lage dar
den kan passera 6ver sjogras eller hinder.

Propellern stangs av automatiskt om du lyfter motorn f&r langt upp ur vattnet.
2 Sla pa propellern och stéll in propellerhastigheten efter behov for att kora baten forbi hindret.
3 Nar du ar forbi hindret sanker du ldangsamt tillbaka motorn till utfallt 1age.

Styra trollingmotorn manuellt
I manuellt 1age kan du justera trollingmotorns riktning och varvtal efter behov.
Obs! Trollingmotorn ar i manuellt lage som standard nar du slar pa den.
1 Tryck vid behov pa @,
2 Tryck pa { och ) for att styra.
TIPS: Du kan ocksa anvanda gester for att styra (Styra med geststyrning, sidan 15).

Geststyrning

Du kan peka med eller flytta fjarrkontrollen for att interagera med trollingmotorn. Du maste kalibrera kompassen
i trollingmotorn (Kalibrera trollingmotorns kompas, sidan 18) och kompassen i fjarrkontrollen (Kalibrera
fidgrrkontrollen, sidan 16) innan du kan anvanda geststyrning.

Styra med geststyrning

Du kan styra motorn genom att peka med fjarrkontrollen.

1 Om det behdvs, sla du pa propellern (S/a pa och stédnga av propellern, sidan 14).

2 Hallned ®.

3 Medan du haller @ nedtryckt riktar du fjarrkontrollen at vanster eller hoger for att styra at babord eller
styrbord.

4 Slapp @ for att sluta styra.

Anvanda geststyrning for att justera kurshallningen

Du kan flytta fjarrkontrollen for att justera kurshallningen (Hélla kursen, sidan 20).
1 Om det behdvs, sla du pa propellern (SI& pa och stédnga av propellern, sidan 14).
Hall ned 4.

Rikta fjarrkontrollen mot den plats dit du vill justera kursen.

Slapp 4 for att stalla in kursen.

H W DN
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Anvinda geststyrning for att justera den bibehallna positionen

Du kan flytta fjarrkontrollen for att justera din position nar du anvéander ankringsfunktionen (Halla positionen,
sidan 19).

1 Hallin&.
2 Peka med fjarrkontrollen i den riktning som du vill flytta positionen.
Positionen flyttas 1,5 m (5 fot) i den riktning du pekar.

3 Slapp &.
4 Upprepa proceduren tills du befinner dig i nskad position.

Installera batterier i fjarrkontrollen

Fjarrkontrollen drivs av tva AA-batterier (medféljer ej). Anvand litiumbatterier for basta resultat.
1 Vrid D-ringen moturs och dra uppat for att avlagsna skyddet.

2 Sattitva AA-batterier med ratt polriktning.

3 Satt tillbaka batteriluckan och vrid D-ringen medurs.

Satta fast en rem

1 Fran fiarrkontrollens baksida for du in remmens 6gla (1) genom spalten.

2 Draremmens andra dnde (2) genom &glan och dra &t.
3 Vid behov satter du remmen runt halsen eller handleden sa att den sitter fast nar du anvander den.

Kalibrera fjarrkontrollen

Kalibrera den elektroniska kompassen utomhus. Sta inte néra objekt som paverkar magnetfalt, t.ex. bilar, hus
eller kraftledningar, eftersom det kan minska noggrannheten.

Du maste kalibrera kompassen i fjarrkontrollen innan du kan styra motorn med gester. Om geststyrningen inte
fungerar korrekt efter kalibreringen kan du upprepa proceduren sa ofta som det behdvs.

1 Valj E > Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Valj Start och folj instruktionerna pa skarmen.
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Para ihop fjarrkontrollen

Fjarrkontrollen paras ihop med trollingmotorn pa fabriken. Folj dessa steg om du behdver para ihop den igen.

1
2

SIa pa trollingmotorn.

Tryck pa () p4 trollingmotorn tre ganger for att aktivera ihopparningsldget.
Statuslampan P pa trollingmotorn lyser blatt nar den soker efter en anslutning.

Se till att fjarrkontrollen &r inom 1 m (3 fot) fran trollingmotorn.

SIa pa fjarrkontrollen.

Pa fjarrkontrollen véljer du B Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Efter ndgra sekunder visas Pairing Complete pa fjarrkontrollen.

Para ihop ytterligare en fjarrkontroll
Du kan ha upp till tva fjarrkontroller anslutna till trollingmotorn samtidigt.
Om du vill para ihop en andra fjarrkontroll maste du folja dessa steg med den forsta anslutna fjarrkontrollen.

1
2

Sla pa trollingmotorn.

Pa en fjarrkontroll som redan ar ihopparad med motorn viljer du —_— Settings > Remote Control > Pairing >

Add Additional Remote.

Placera fjarrkontrollen inom 1 m (3 fot) fran trollingmotorns display.

Sla pa den extra fjarrkontrollen.

Pa den extra fjarrkontrollen valjer du —_— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

Device Found visas pa den forsta fjarrkontrollen. Efter nagra sekunder visas Pairing Complete pa den andra

fjarrkontrollen.

Fjarrkontroll
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Autopilot
- AvaeNNe

Du ansvarar for att baten framfors pa ett sékert och fornuftigt sétt. Trollingmotorns autopilotfunktioner &r
verktyg som forbattrar din férmaga att styra baten. De befriar dig inte fran ansvaret for att framféra din bat
sakert. Undvik farlig navigering och lamna aldrig motorns reglage utan uppsikt.

Innan du aktiverar nagon autopilotfunktion ska du se till att motorn ar helt i utfallt Iage och att
monteringssparren ar inkopplad. Om du aktiverar en autopilotfunktion innan motorn &r last i utféllt Iage kan
det leda till ovantade kajakrorelser, vilket i sin tur kan leda till allvarliga personskador eller skador pa egendom.

Lar dig att anvanda autopilotfunktionerna i stilla och riskfria vatten utan nagra faror.

/\ OBSERVERA
Nar du anvander autopilotfunktionerna maste du vara férberedd pa plotsliga stopp, acceleration och svangar.

Trollingmotorn Force Current har stéd for autopilotfunktioner som att félja en forplanerad rutt, halla kursen och
halla din position.

Du maste kalibrera trollingmotorns kompass innan du kan anvanda autopilotfunktionerna (Kalibrera
trollingmotorns kompas, sidan 18). Du maste ha en GPS-signal for att aktivera ett autopilotlage (Soka efter
en GPS-signal, sidan 19).

Du kan aktivera och styra alla autopilotlagen med den medféljande fjarrkontrollen (Fjarrkontroll, sidan 11). Du
kan styra vissa autopilotfunktioner med andra kompatibla enheter (Anvéndning, sidan 8).

TIPS: | vissa situationer kan autopilotlagena skapa mer turbulens &@n forvantat. Du kan justera autopilotens
forstarkningsinstallningar for att anpassa autopilotens kénslighet efter olika férhallanden (Justera autopilotens
gensvar, sidan 19).

Force Current har stod for foljande autopilotfunktioner:

Farthallare: Motorn styr propellerhastigheten automatiskt for att bibehalla en malhastighet (Bibehalla farten,
sidan 19).

Ankringsfunktion: Motorn styr och kor propellern automatiskt for att bibehalla din position (Halla positionen,
sidan 19).

Kurshallning: Motorn styr automatiskt for att bibehalla baten i samma kurs (Halla kursen, sidan 20).

Ruttfoljning: Motorn kan styra och kora propellern automatiskt for att navigera till en waypoint eller langs en
bana eller ett spar (Navigera, sidan 20).

Kalibrera trollingmotorns kompas
Innan du kalibrerar trollingmotorns kompass maste du forflytta dig till ett 6ppet omrade med lugnt vatten, med
tillrdckligt med utrymme for att mandvrera kajaken i en cirkel.

OBS!
Om trollingmotorns kompass kalibreras i harda vatten- och vindforhallanden kan autopilotens prestanda
paverkas negativt.

1 Se till att trollingmotorn &r i utfallt Iage (Falla ut motorn, sidan 6).
2 Pafjarrkontrollen valjer du —_— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Nar du uppmanas till det foljer du instruktionerna pd skarmen for att kalibrera kompassen.

Nér du kalibrerar kompassen bor du anvénda trollingmotorn for att styra kajaken i lag hastighet. Om du
anvander en paddel for att styra kajaken for att kalibrera kompassen kan det orsaka Overdriven rorelse, vilket
leder till dalig autopilotprestanda.

Om autopilotfunktionerna inte fungerar som forvantat upprepar du kalibreringsprocessen.
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Soka efter en GPS-signal
1 Flytta baten till ett omrade med fri sikt mot himlen.
2 Vanta 30 till 60 sekunder medan trollingmotorn soker efter satelliter.
Nar motorn har hamtat en position med hjalp av GPS lyser lysdioden & med fast gront sken.

Justera autopilotens gensvar

Du kan justera autopilotens forstarkningsinstallning for att anpassa autopilotens kanslighet efter olika
forhallanden.

1 Pa fjarrkontrollen véljer du S Settings > Trolling Motor.
2 Valj ett alternativ:
+ Om du vill justera forstarkningen for ankarldslaget véljer du Anchor Gain.

Om du vill justera autopilotforstarkningen fér navigeringsléagen, inklusive kurshallning och farthallare,
valjer du Navigation Gain.

3 Vilj a eller « for att 6ka eller minska forstarkningsvardet:

Oka forstarkningsinstallningen fér att géra autopiloten mer responsiv. Motorn blir mer exakt vid styrning
av baten, men det kan skapa mer turbulens. Hogre forstarkningsvarden behovs vanligtvis for storre eller
tyngre batar.

+ Minska forstarkningsinstéllningen for att gora autopiloten mindre responsiv. Motorn skapar mindre
turbulens, men den kan vara mindre exakt vid styrning av baten.

4 Valj ) for att bekrafta ditt val.

Bibehalla farten

Innan du kan anvanda autopilotfunktionerna maste du kalibrera trollingmotorn (Kalibrera trollingmotorns
kompas, sidan 18).

Farthallarfunktionen &r en autopilotfunktion som staller in och bibehaller en specifik fart éver grund och gor
automatiska justeringar enligt forandringar av strommar och vind.

TIPS: Du kan anvénda farthallaren tillsammans med andra autopilotldgen (Autopilot, sidan 18).
Tryck pa ‘® pé fjarrkontrollen.
Farthallaren aktiveras vid aktuell fart.

For att sla av farthdllaren och stanga av propellern maste du trycka pa .

Halla positionen

Innan du kan anvénda autopilotfunktionerna maste du kalibrera trollingmotorn (Kalibrera trollingmotorns
kompas, sidan 18).

Ankringsfunktionen anvander GPS for att bibehalla din position med hjalp av trollingmotorn.

Tryck pa .
Obs! Du kan justera ankringspositionen genom att trycka pa en piltangent pa fjarrkontrollen eller med hjalp av
geststyrning (Anvéanda geststyrning for att justera den bibehallna positionen, sidan 16).

Tryck pa 1 igen for att avaktivera ankringsfunktionen.

Autopilot
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Halla kursen

Innan du kan anvanda autopilotfunktionerna maste du kalibrera trollingmotorn (Kalibrera trollingmotorns
kompas, sidan 18).

Du kan aktivera Heading Hold for att halla baten i rorelse i samma kompassriktning. Motorn kan justera kursen
automatiskt for att kompensera for avdrift som orsakas av faktorer som vind och strémmar.

1 Styr baten i den riktning du vill aka.

2 Tryckpad.

Obs! Du kan justera riktningen genom att trycka pa { och ) eller med hjalp av geststyrning (Geststyrning,
sidan 15).

TIPS: Nar du anvander det har autopilotlaget kan du dven bibehalla hastigheten med hjélp av farthallaren
(Bibehalla farten, sidan 19)).

Om du vill avaktivera Heading Hold och atergé till manuellt 1ige maste du vélja 4 eller @,

Andra beteende for Heading Hold

Som standard &r funktionen Heading Hold installd pa laget Go To, vilket kan justera kursen for att kompensera
for avdrift och halla baten i rérelse i samma riktning. Om du vill kan du konfigurera funktionen Heading Hold
till att anvanda laget Vessel Align, vilket ignorerar avdrift och helt enkelt ser till att halla batens for i samma
riktning.

1 Pa fjarrkontrollen véljer du _— Settings > Trolling Motor > Heading Hold.

2 Valj Vessel Align.

Du kan vélja Go To for att aterga till standardbeteendet for Heading Hold.

Navigera
Innan du kan anvanda autopilotfunktionerna maste du kalibrera trollingmotorn (Kalibrera trollingmotorns
kompas, sidan 18).
Trollingmotorn anvander GPS for att styra baten till en waypoint eller for att folja en rutt eller ett spar.
1 Valj ett alternativ pa fjarrkontrollen:
- Borja navigera till en sparad waypoint (Navigera till en waypoint, sidan 21).
- Borja navigera langs en sparad rutt (Navigera i en rutt, sidan 22).
- Borja folja det aktiva sparet (Navigera till bérjan av det aktiva sparet, sidan 23).
- Borja navigera langs ett sparat spar (Navigera i ett sparat spar, sidan 24).

Obs! Du kan ocksa anvénda trollingmotorn till att folja automatiska vagledningsrutter nar navigeringen
startas fran en ansluten plotter. Mer information finns i anvandarhandboken till plottern.

Navigating visas pa fjarrkontrollskdarmen och trollingmotorn styr automatiskt baten till destinationen.
2 Justera farten efter behov.

TIPS: Nar du anvander det har autopilotlaget kan du dven bibehalla hastigheten med hjalp av farthallaren
(Bibehalla farten, sidan 19)).

Pausa och ateruppta navigeringen
1 Nar du navigerar véljer du ett alternativ pa fjarrkontrollen:

+ Om du vill pausa navigeringen och samtidigt fortsatta i samma riktning med samma fart valjer du —_—
Standby.

+  Om du vill pausa navigeringen och stélla in ankringsfunktionen véljer du 3

Navigeringen avbryts och trollingmotorn atergar till manuellt lage eller bibehaller din position i
ankringsfunktionen.

2 Vilj == > Follow Route eller tryck pa 3 for att fortsatta navigeringen.
3 Om det behovs startar du propellern.
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Avbryta navigering
Valj —_— Stop Nav.
Navigeringen avbryts och trollingmotorn atergar till manuellt lage.

Bakatdrivkraft

I manuellt Iage kan du kora propellern i omvand riktning. Att kora propellern i omvand riktning under korta
stunder kan vara praktiskt i vissa situationer, till exempel backa ut ur trdnga utrymmen med mindre styrning av
motorn.

Eftersom propellern pa trollingmotorn framst ar utformad for framatdrivkraft ar den mindre effektiv
nar det géller att generera bakatdrivkraft, vilket resulterar i mer buller fran motorn, sérskilt vid hogre
propellerhastigheter, och mer turbulens under vattnet.

Du bor anvanda bakatdrivkraft sparsamt for att minimera kavitation och Gverdrivet slitage pa propellern och
propellerdrivmotorn.

Vaxla mellan framat- och bakatlage

1 Tryckpa < tva ganger.
lkonen for @ pa fjarrkontrollens skarm blir rod nér propellern &r instélld pa kérning bakat. Om motorn kors i
autopilotldage véxlar den automatiskt till manuellt I1age. Om propellern &r igang stannar den automatiskt.

2 Tryck pa < igen for att sla pa propellern.

Obs! Nar du vaxlar mellan framat- och bakatlage stélls propellerhastigheten automatiskt in pa den senaste
hastighet du anvande i samma drivkraftslage.

Waypoints
Waypoints anvands for att markera platser sa att du kan atervanda till dem senare. Trollingmotorn kan lagra upp
till 5 000 waypointer.

Nér trollingmotorn ansluts till en plotter synkroniseras automatiskt waypointer som &r lagrade pa trollingmotorn
med dem som &r lagrade pa plottern.

Obs! Nar du tar bort waypointer, aterstaller standardinstéllningar eller rensar anvdndardata med trollingmotorns
fjarrkontroll tas waypointer pa plottern ocksa bort eftersom systemen har synkroniserats. Om du tar bort en
waypoint fran plottern tas den automatiskt bort fran trollingmotorn.

Skapa en waypoint

Du kan spara din aktuella plats som en waypoint.

1 Om det behodvs kor du till en plats som du vill spara som en waypoint.
2 Tryck pa 2. pa fiarrkontrollen.

Navigera till en waypoint

1 Valj => Waypoints pa fjarrkontrollen.
En lista med tio narmaste waypoints visas.

2 Valj en waypoint.

Vilj Navigate To.

4 Sla pa propellern (Sl pa och stdnga av propellern, sidan 14).
Trollingmotorn kor till waypointplatsen (Navigera, sidan 20).

w
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Visa waypointdetaljer
1 Vil — Waypoints pa fjarrkontrollen.
En lista med tio narmaste waypoints visas.
2 Valj en waypoint.
3 Valj Review.

Andra ett waypointnamn
1 Valj B Waypoints pa fjarrkontrollen.
En lista med tio narmaste waypoints visas.
2 Valj en waypoint.
3 Valj Edit.
4 Ange ett nytt namn pa waypointen.

Ta bort en waypoint
1 Valj B Waypoints pa fjarrkontrollen.
En lista med tio narmaste waypoints visas.
2 Valj en waypoint.
3 Valj Delete.

Rutter

En rutt ar en sekvens med platser som leder dig till slutmalet.

Nér du ansluter trollingmotorn till en plotter synkroniseras rutterna som finns lagrade pa plottern med rutterna
som finns lagrade pa trollingmotorn. Om du tar bort eller redigerar rutter pa en enhet andras de rutter som finns
lagrade pa den andra enheten automatiskt. Du kan endast skapa rutter pa plottern.

Du kan spara upp till 100 rutter.

Navigera i en rutt

1 Pa fjarrkontrollen véljer du == > Routes.
En lista med de tio ndrmaste rutterna visas.
2 Valjen rutt.
Vilj Navigate To.
4 Valj ett alternativ:
Om du vill navigera langs rutten fran den startpunkt som anvandes nar rutten skapades viljer du Forward.

+ Om du vill navigera langs rutten fran den destinationspunkt som anvandes nar rutten skapades viljer du
Backward.

Om du vill navigera fran din aktuella plats till ruttens bérjan och sedan navigera langs rutten véljer du From
Start.

5 SIa pa propellern (SIa pa och stédnga av propellern, sidan 14).
Trollingmotorn kor léngs rutten i vald riktning (Navigera, sidan 20).

Nér du narmar dig slutet av rutten véxlar trollingmotorn som standard till ankringsfunktionen och haller
positionen vid ruttens slut. Du kan dndra detta i instéllningarna (Instéliningar fér trollingmotor, sidan 25).

w

Visa ruttdetaljer
1 Vilj == > Routes p4 fjarrkontrollen.
En lista med de tio ndrmaste rutterna visas.
2 Valjen rutt.
3 Vailj Review.
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Andra ett ruttnamn
1 Vilj = > Routes pa fjarrkontrollen.
En lista med de tio narmaste rutterna visas.
2 Vailjen rutt.
3 Vilj Edit.
4 Ange ett nytt namn pa rutten.

Ta bort en rutt
1 Vilj = > Routes pa fjarrkontrollen.
En lista med de tio narmaste rutterna visas.
2 Vailj en rutt.
3 Vaélj Delete.

o
Spar
Ett spar &r en inspelning av den vdg som baten har fardats. Det spar som for tillfallet spelas in kallas for det
aktiva sparet och kan sparas. Du kan spara upp till 50 spar.

Nér du ansluter trollingmotorn till en plotter synkroniseras det aktiva sparet och de sparade spar som finns
lagrade pa plottern med det aktiva sparet och de sparade spar som lagrats pa trollingmotorn. Om du lagger till,
tar bort eller redigerar aktiva och sparade spar pa en enhet dndras automatiskt de aktiva och sparade sparen
som &r lagrade pa den andra enheten.

Spara det aktiva sparet

Sparet som for tillfallet spelas in kallas for det aktiva sparet. Du kan spara det aktiva sparet och navigera langs
det senare.

Du kan spara upp till 50 spar pa trollingmotorn.

1 Pa fjarrkontrollen véljer du == > Tracks > Save Active Track.
Det aktiva sparet sparas med dagens datum som sparnamn.

2 Andra namnet pa det sparade spéret (valfritt).

Rensa det aktiva sparet

Valj E > Tracks > Clear Active Track.
Sparminnet rensas och det aktiva sparet fortsatter att spelas in.

Navigera till borjan av det aktiva sparet

Sparet som for tillfallet spelas in kallas for det aktiva sparet. Du kan navigera fran din aktuella position tillbaka
till startpunkten for ditt spar langs den vég du fardats.

1 Valj E > Tracks > Backtrack.
2 Sla pa propellern (Sl pa och stdnga av propellern, sidan 14).

Trollingmotorn navigerar tillbaka till startpunkten for det aktiva sparet langs den vag du fardats (Navigera,
sidan 20).
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Navigera i ett sparat spar
1 Vilj== > Tracks > Saved Tracks.
En lista med de tio ndrmaste sparade sparen visas.
2 Vélj ett sparat spar.
Valj Navigate To.
4 Vilj ett alternativ:
Om du vill navigera langs det sparade sparet fran borjan till slutet av sparet véljer du Forward.
Om du vill navigera langs det sparade sparet fran slutet till borjan av sparet véljer du Backward.
5 SIa pa propellern (SIa pa och stédnga av propellern, sidan 14).
Trollingmotorn kor léngs det sparade sparet i vald riktning (Navigera, sidan 20).

w

Visa information om sparade spar

1 P4 fjarrkontrollen viljer du === > Tracks > Saved Tracks.
En lista med de tio ndrmaste sparade sparen visas.

2 Vdlj ett sparat spar.

3 Valj Granska.Review

Redigera ett sparat spﬁrnamn

1 Pa fjarrkontrollen véljer du = > Tracks > Saved Tracks.
En lista med de tio ndrmaste sparade sparen visas.

2 Vdlj ett sparat spar.

3 Vilj Edit.

4 Ange ett nytt namn pda det sparade sparet.

Ta bort ett sparat spar

1 Pa fjarrkontrollen véljer du == > Tracks > Saved Tracks.
En lista med de tio ndrmaste sparade sparen visas.

2 \Vdlj ett sparat spar.

3 Valj Delete.
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Installningar

Installningar for trollingmotor
Pa fjarrkontrollen valjer du —_— Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: Ange instéllningar for tradlést natverk for trollingmotorn (Instéllningar for tradlést nétverk, sidan 25).

Calibrate: Kalibrera trollingmotorns kompass (Kalibrera trollingmotorns kompas, sidan 18) och stall in
trollingmotorns bogkompensation.

Steering Mode: Definierar hur Power Steer fotpedalerna styr baten (Invertera styrningens gensvar, sidan 34).

MOB Tag Override Mode: Aktivera detta om du vill att propellern ska kunna kéra @ven nar motorn har forlorat
kontakten med MOB-taggen (Asidosétta MOB-taggen, sidan 31).

Programmable Keys: Definierar om funktionen for Power Steer fotpedalernas spakar (Andra funktion for
fotpedalens spakar, sidan 34).

Units: Staller in mattenhet.

Battery Management: Definierar instéllningar som &r kopplade till trollingmotorns batteri (Instéllningar fér
batterihantering, sidan 26).

Beeper: Avaktiverar eller aktiverar autopilotens aviseringssignaler.
Auto Power On: Startar trollingmotorn nar du slar pa strémmen till systemet.
Heading Hold: Stall in kurshallningsfunktionens beteende (Andra beteende fér Heading Hold, sidan 20).

Nav. Arrival: Stéller in en trollingmotors beteende nar du nar slutet pa en rutt. Med installningen Anchor
Lock haéller trollingmotorn positionen med hjalp av ankringsfunktionen nar baten nar slutet pa en rutt. Med
installningen Manual sténgs propellern av nar baten nar slutet pa en rutt.

/\ OBSERVERA
N&r man anvander Manual for instéllningen Nav. Arrival maste du vara redo att ta kontroll Gver baten.

Anchor Gain: Stéller in autopilotens svarsniva i Iaget for ankringsfunktion (Justera autopilotens gensvar,
sidan 19).

Navigation Gain: Staller in autopilotens svarsniva i andra autopilotldgen (Justera autopilotens gensvar,
sidan 19).

Clear User Data: Tar bort alla sparade waypointer, rutter, spar och det aktiva sparet.

Obs! Om du &r ansluten till en plotter tas anvandardata bort bade fran trollingmotorn och den anslutna
plottern nar du véljer det har alternativet.

Restore Defaults: Aterstaller trollingmotorns installningar till fabriksinstéllningarna.

Obs! Om du aterstaller till standardinstéllningarna rensas inte anvdndardata pa trollingmotorn eller pa en
ansluten plotter.

Clear Diagnostics: Tar bort systemgenererade data som lagras pa trollingmotorn i felsékningssyfte.

Installningar for tradlost natverk
Pa fjarrkontrollen valjer du P Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
Obs! Det aktiva Wi-Fi” laget visas hogst upp pa skarmen.

Mode: Stall in Wi-Fi laget. Du kan stdnga av Wi-Fi tekniken, ansluta till natverket for en plotter eller skapa
en tradlés atkomstpunkt fér att anvanda ActiveCaptain appen (Ansluta till en mobil enhet med appen
ActiveCaptain, sidan 26).

Setup > Name: Ange namnet pa den tradlésa atkomstpunkten pa trollingmotorn (endast ldaget ActiveCaptain).

Setup > Password: Ange I6senordet fér den tradlosa atkomstpunkten pa trollingmotorn (endast laget
ActiveCaptain).

Installningar
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Installningar for batterihantering
Pa fjarrkontrollen véljer du = Settings > Trolling Motor > Battery Management.

Indicator: Stéller in utseendet pa trollingmotorns batteriindikator pa antingen en ikon eller ett numeriskt
spanningsvarde.

Battery Setup: Anger vilken typ av batteri som ar anslutet till trollingmotorn, vilket hjélper till att berdakna den
rapporterade batteristatusen.

Installningar for fjarrkontroll

Pa fjarrkontrollen valjer du —_— Settings > Remote Control.

Backlight: Justera instéllningarna fér bakgrundsbelysning. (Instéllningar fér bakgrundsbelysning, sidan 26)
Beeper: Stéll in sa att summern hors vid knapptryckningar och larm.

Auto Power Off: Stall in tiden innan fjarrkontrollen stangs av automatiskt.

Calibrate: Kalibrera fjarrkontrollen for geststyrningsfunktionerna (Kalibrera fjarrkontrollen, sidan 16).
Pairing: Para ihop fjarrkontrollen med trollingmotorn (Para ihop fjarrkontrollen, sidan 17).

Language: Instéllning for att vélja sprak pa skdarmen.

Restore Defaults: Aterstill fijarrkontrollen till fabriksinstéliningarna. Detta terstéller standardinstéliningarna pa
fiarrkontrollen, men tar inte bort sparade anvandardata.

Installningar for bakgrundsbelysning

Pa fjarrkontrollen valjer du —_— Settings > Remote Control > Backlight.

Keys: Stéll in bakgrundsbelysningen s att den tands nar du trycker pa en knapp.

Alarms: Stéll in bakgrundsbelysningen sa att den ténds nér ett larm ljuder pa fjéarrkontrollen.
Timeout: Stéller in tiden innan bakgrundsbelysningen sléacks.

Brightness: Anger bakgrundsbelysningens ljusstyrka.

Ansluta till en mobil enhet med appen ActiveCaptain

Du kan ansluta en mobil enhet till trollingmotorn med appen ActiveCaptain. Med appen kan du snabbt och
enkelt interagera med trollingmotorn och uppdatera enhetens programvara.

1 Pa fjarrkontrollen véljer du —3 Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain > Setup.
Ange namn och |l6senord for det har natverket.

Installera och 6ppna ActiveCaptain appen fran appbutiken pa din mobila enhet.

Placera den mobila enheten nara trollingmotorn.

Fran din mobila enhets instéllningar 6ppnar du sidan fér Wi-Fi anslutningar och ansluter till trollingmotorn
genom att ange det namn och |6senord som du angav i det foregaende steget.

a b~ WDN
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Ansluta till en plotter
Din kompatibla Garmin plotter maste ha den senaste programversionen installerad innan du kan ansluta
trollingmotorn.

Obs! Du kan titta i listan 6ver kompatibla Garmin enheter pa garmin.com/force_current/compatible/ for att se
till att plottern har stod for trollingmotorn.

Du kan ansluta trollingmotorn tradlost till en kompatibel Garmin plotter. N&r du har anslutit till en kompatibel
plotter kan du styra trollingmotorn fran plottern.

1 Sla pa plottern och trollingmotorn.
2 Kontrollera att plottern ar vard for ett tradlost natverk.

Obs! Om du har flera plottrar installerade ar endast en av dem den tradlésa nétverksvarden. Mer information
finns i anvandarhandboken till plottern.

3 Pa plottern véljer du Instéllningar > Kommunikationer > Tradlosa enheter > Garmin-trollingmotor > Start.
4 Tryck tre ganger pa (D) pa trollingmotorns skarm for att aktivera ihopparningsléget.

Lysdioden pu pa trollingmotorn lyser blatt nar den soker efter en anslutning till plottern och dndras till gront
nar anslutningen har upprattats.

Ett bekréftelsemeddelande visas pa plottern nar anslutningen har uppréttats.

5 Nar plottern och trollingmotorn har anslutits kan du aktivera trollingmotorindikatorn pa plottern for att styra
motorn.

Se den senaste versionen av plotterns anvandarhandbok for fullstandiga anvandarinstruktioner.

Ansluta till en Garmin klocka
Du kan ansluta trollingmotorn tradlost till en kompatibel Garmin klocka och styra trollingmotorn med hjélp av
appen Trolling Motor pa din klocka.

Obs! Du kan titta i listan 6ver kompatibla Garmin enheter pa garmin.com/force_current/compatible/ for att se
till att klockan har stod for trollingmotorn.

Forsta gangen du ansluter trollingmotorn till din klocka maste du para ihop klockan och motorn. Né&r de har
parats ihop ansluts din klocka automatiskt till motorn ndr motorn &r paslagen och inom rackhall.

1 Setill att trollingmotorn &ar paslagen och att en fjarrkontroll ar ansluten till den.

2 Placera din kompatibla Garmin klocka inom 3 m (10 fot) fran trollingmotorn.

3 Paklockan haller du ned MENU.

4 Valj Sensorer och tillbehor > Lagg till ny > Trolling Motor.

5 Tryck tre ganger pa () pa trollingmotorns skarm for att aktivera ihopparningsléget.

pu pa trollingmotordisplayen lyser med fast blatt sken vid sdkning efter en anslutning och dndras till fast
gront sken nar anslutningen har upprattats.

6 Bekréafta ihopparningskoden som visas pa din klocka och pa den anslutna fjarrkontrollen.

Du kan trycka pa START och vélja Trolling Motor i listan 6ver aktiviteter och appar for att 6ppna
trollingmotorkontrollerna.

Programvaruuppdateringar

Du kan ga till garmin.com/support/software/marine/ for att hitta information om de senaste
programvaruuppdateringarna for dina Garmin marina enheter.

Ansluta till en plotter 27


https://www.garmin.com/force_current/compatible/
https://www.garmin.com/force_current/compatible/
https://www.garmin.com/support/software/marine/

Uppdatera programvara med appen ActiveCaptain

Du kan ga till garmin.com/videos/trolling_motor_update/ och titta pa en video som hjélper dig med
programvaruuppdateringsprocessen.

Programvaruuppdateringar kan krava att appen hamtar stora filer. Vanliga datagranser eller avgifter fran
internetleverantoren galler. Kontakta din internetleverantor for mer information om gréanser eller avgifter.

Installationsprocessen tar flera minuter.

Obs! Om du vill uppdatera trollingmotorn maste du ansluta den mobila enheten direkt till ett dedikerat Wi-Fi
natverk pa trollingmotorn med appen ActiveCaptain.

1 Om det behdvs konfigurerar du trollingmotorn fér anvdndning med appen ActiveCaptain (Ansluta till en mobil
enhet med appen ActiveCaptain, sidan 26).

2 Anslut den mobila enheten till det dedikerade Wi-Fi natverket pa trollingmotorn.

Om du ansluter till det dedikerade Wi-Fi natverket pa trollingmotorn skickas vésentlig information for att
hamta ratt uppdateringsfiler till appen.

Oppna ActiveCaptain appen.

Koppla bort den mobila enheten fran det dedikerade Wi-Fi natverket pa trollingmotorn.
Anslut den mobila enheten till internet.

Valj Mina marina enheter > Hamta i appen ActiveCaptain.

Obs! Alternativet att hamta en uppdatering visas endast om en programvaruuppdatering ar tillganglig for
enheten.

ActiveCaptain appen hamtar uppdateringen till den mobila enheten.
7 Ateranslut den mobila enheten till det dedikerade Wi-Fi nitverket pa trollingmotorn.

Uppdateringen overfors till trollingmotorn. Det kan ta upp till 30 minuter att slutféra. Varvtalslamporna
blinkar pa trollingmotorns display for att visa att programvaran uppdateras.

Obs! Om oGverforingen &r klar men lamporna pa trollingmotorns display inte borjar blinka bor du stédnga av
trollingmotorn och sla pa den igen for att kora uppdateringen.

8 Kontrollera att fjarrkontrollen &r paslagen och ansluten.

Nar uppdateringen av trollingmotorns programvara ar klar, och en uppdatering for fjarrkontrollen ar
tillganglig, blinkar varvtalslamporna och en nedrékning borjar pa fjarrkontrollen. I slutet av nedréakningen
visas {& pa fjarrkontrollen medan uppdateringen slutfors. Det kan ta upp till 5 minuter att slutféra.

9 Setill att fotpedalen &r pa och ansluten.

Nar uppdateringen av trollingmotorns programvara ar klar, och om det finns en uppdatering for
fotpedalen, lyser indikatorlampan péa fotpedalen lila medan uppdateringen slutfors. Uppdateringen &r klar
nar indikatorlampan slacks.
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MOB-tagg

MOB-taggen (man dverbord) &r ett tillbehér som &r avsett att garantera din sékerhet nar du lamnar kajaken. N&r

MOB-taggen &r paslagen och ihopparad med trollingmotorn stoppas propellern automatiskt nar MOB-taggen
sanks ned i vatten.

For att MOB-funktionen fér automatisk avstangning av motorn ska fungera som forvantat maste du béra
MOB-taggen pa kroppen och se till att den &r paslagen och ihopparad med trollingmotorn. Om MOB-taggen
inte ar paslagen, ihopparad och fast vid kroppen, eller om MOB-taggen inte sédnks ner i vatten, stoppar inte

trollingmotorn automatiskt propellern. Om du lamnar kajaken medan propellern &r igdng kan det leda till
allvarliga personskador eller dodsfall.

Strom- och granssnittsknapp:

@ « Tryck for att kontrollera status och batteriniva for taggen.
« Hall nedtryckt om du vill sla pa eller stanga av taggen.

MOB-knapp:
+ Hall nedtryckt om du vill stoppa propellern.

« Naér du har atergétt till kajaken trycker du for att rensa MOB-statusen och teruppta normal drift av
motorn.

@ Du maste se till att omradet runt trollingmotorn &r fritt innan du aterupptar normal drift av motorn. Om du

aterupptar normal drift nar andra befinner sig néra trollingmotorn kan det leda till allvarliga personskador
eller dodsfall.

TIPS: Du kan ocksa rensa MOB-statusen genom att trycka p4 MOB OVERRIDE pa trollingmotorn eller
genom att ta bort statusmeddelandet pa fjarrkontrollen eller pa en ansluten plotter.

N&r du trycker pa stromknappen visar lysdiodens farg taggens anslutningsstatus:
. + Gron: ansluten.
+ Rod: gj ansluten.

N&r du trycker pa stromknappen visar lysdiodens féarg taggens batteristatus:
I + Gron: Batterinivan ar hog.

+ Orange: Batterinivan dr medelhdg.
+ ROd: Batterinivan ér lag.

MOB-tagg 29



Fasta bandet eller karbinhaken

MOB-taggen levereras med en karbinhake, ett armband och en nyckelring som flyter. Du kan anvénda
karbinhaken for att fasta MOB-taggen pé dina klader eller sa kan du fasta MOB-taggen p& armbandet och
bara den pa handleden. Du kan ocksa féasta den flytbara nyckelringen i karbinhaken eller pa armbandet for att
forhindra att MOB-taggen sjunker om den av misstag skulle hamna i vattnet. Félj de har stegen for att fasta
armbandet eller karbinhaken i MOB-taggen.

1 Forin ena dnden av fjdderstaven pa bandet eller karbinhaken i ett av halen p& MOB-taggen.
2 Draisnabbkopplingssprinten for att dra tillbaka den andra @nden av fjadersprinten.

3 Rikta in fjaderstaven mot det andra hélet i MOB-taggen och slépp sprinten.

Sla pa och stinga av MOB-taggen

Nér du inte anvander trollingmotorn kan du stdnga av MOB-taggen for att spara pa batteriet.

(0] :1]
Du maste aktivera en MOB-tagg innan den kan kommunicera med trollingmotorn.

Om MOB-taggen &r av haller du ned stromknappen pé sidan av taggen i minst tvé sekunder.
¥ och [ blinkar grént tva ganger for att visa att MOB-taggen nu &r pa.

Om MOB-taggen &r pa héller du ned strémknappen pa sidan av taggen i minst 4 sekunder.
¥ och [ blinkar rétt tva ganger for att visa att MOB-taggen nu &r av.

Para ihop en MOB-tagg med Force Current-trollingmotorn

MOB-taggen som medfdljer Force Current-trollingmotorn paras ihop med trollingmotorn pa fabriken. Félj stegen
for att para ihop en ny MOB-tagg med trollingmotorn.

1 Se till att trollingmotorn ar paslagen.
2 Hall ned strémknappen pa MOB-taggens sida for att sl& pa den.
lkonen @ pa MOB-taggen blinkar rtt.
3 P4 trollingmotorn trycker du pa () tre ganger.
Lysdioden 2 blinkar blatt nar motorn séker efter en anslutning.
4 Setill att MOB-taggen &r inom 1 m (3 fot) fran trollingmotorn.
5 Tryck pa strémbrytaren p4 MOB-taggen tre génger i snabb féljd.
lkonen @ pa MOB-taggen blinkar blatt nar den séker efter en anslutning.
Nar anslutningen har upprattats lyser statuslampan vgs pa trollingmotorn med fast gront sken.
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Asidosatta MOB-taggen
Om trollingmotorn tappar anslutningen till MOB-taggen men du inte har Iamnat kajaken, kan du &sidosétta
MOB-funktionen for att tillfalligt ateruppta normal drift.

Du maste se till att omradet runt trollingmotorn &r fritt innan du aterupptar normal drift av motorn. Om du
aterupptar normal drift nar andra befinner sig néra trollingmotorn kan det leda till allvarliga personskador eller
dodsfall.

N&r motorn har tappat anslutningen till MOB-taggen och propellern har stannat véljer du ett alternativ:
+ Patrollingmotorns fjarrkontroll véljer du — Settings > Trolling Motor > MOB Tag Override Mode.
- Hall ned knappen MOB OVERRIDE langst upp pa trollingmotorhuset i fem sekunder.

Trollingmotorn avger ett langt pip nér du slar pa eller av MOB Tag Override Mode. Trollingmotorn piper
regelbundet och statuslampan for ¥ee blinkar gult ndr MOB Tag Override Mode &r pa.

Om du aterstéller MOB-taggen och dess anslutning till trollingmotorn aterstélls stanger trollingmotorn
automatiskt av MOB Tag Override Mode. For att aterga till normal drift maste du trycka pa MOB-knappen
pa MOB-taggen eller avvisa MOB-meddelandet pa fjarrkontrollen eller en ansluten plotter.

Byta batteri i MOB-tagg

Guiden Viktig sédkerhets- och produktinformation, som medfdljer i produktférpackningen, innehaller viktig
information och produktvarningar.

OBS!
MOB-taggen har ett CR2032 3V knappcellsbatteri. Du maste byta ut det mot ett nytt CR2032 3V
knappcellsbatteri. Anvandning av andra batterityper stods inte.
Du bor endast kopa ett ersattningsbatteri fran hogkvalitativ tillverkare och en leverantor med gott rykte.
Om du anvander ett batteri av lag kvalitet kan det leda till daliga produktprestanda och kortare batteritid,
sarskilt vid laga temperaturer. Anvand inte uppladdningsbara batterier. Uppladdningsbara batterier kan ha hégre
spanningsspecifikation och kan orsaka permanenta skador pa enheten.

1 Lossa de fyra fastskruvarna med en stjarnskruvmejsel nr 1 for att ta bort den bakre luckan.

2 Lyft forsiktigt den vita fliken for att frigéra batteriet fran den bakre luckan.
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3 Placera det nya batteriet i den bakre luckan med den positiva (+) sidan nedat.

4 Setill att gummipackningen i det framre héljet pA MOB-taggen inte &r trasig och att den sitter ordentligt pa
plats i sitt spar.

Packningen passar i sparet i en viss riktning.

OBS!
Om packningen inte sitter korrekt och ordentligt pa plats i sparet skapar den inte nagon tatning, vilket leder
till att MOB-taggen slutar fungera nar den utsatts for vatten. Kontakta Garmin produktsupport om du vill ha
information om hur du koper en ersattningspackning.

Na&r du har bytt ut batteriet kan du behdva para ihop MOB-taggen igen (Para ihop en MOB-tagg med Force
Current-trollingmotorn, sidan 30).

Fotpedaler Power Steer

Fotpedalerna Power Steer ar ett tillval som medfoljer vissa modeller.

Fasta pedalerna pa skenorna

1 Rikta in skruven pa utsidan av pedalen med den gangade hylsan i pedalhallaren pa skenan och vrid vredet pa
andra sidan av pedalen medurs for att fasta pedalen pa pedalhallaren.

2 Luta pedalen fram och tillbaka for att kontrollera dess rérelseomfang och justera pedalens vinkel vid behov.

3 Om det behdvs trycker du pa knappen pa pedalhéllaren och skjuter den langs
skenan for att placera pedalen pa ett bekvamt avstand.

Flytta inte pedalhallarna hela vagen till pedalskenans @nde. Om pedalhallaren
overlappar en av pedalskenans monteringsskruvar kan det bli svart att flytta den.

4 Upprepa dessa steg for den andra pedalen.
TIPS: Du kan kontrollera markeringarna dar pedalerna ansluts till pedalhallarna
for att se till att bada pedalerna monteras i samma vinkel.

OBS!

Du maste ta bort pedalerna fran pedalhallarna innan du transporterar kajaken. Pedalerna kan lossna under
transport, vilket kan orsaka skador pa egendom.
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Styrning med fotpedalerna

Léar dig att anvanda fotpedalerna i stilla och 6ppet vatten utan nagra faror. Bérja med sma rérelser tills du
kanner dig bekvdm med pedalernas gensvar.

Du kan luta var och en av pedalerna framat eller bakat fran ett neutralldge. N&r du lutar pedalerna mer
at ndgot hall snurrar propellern snabbare. De bada pedalernas kombinerade position bestdmmer vinkeln pa
propellerdrivmotorn.

+ For att rora dig framét lutar du bada pedalerna framat.
+ FOr att rora dig bakat lutar du bada pedalerna bakat.

Nér du anvander trollingmotorn for att kéra kajaken bakat kan kajaken plotsligt styra &t ndgot hall, pa grund

av att skrovet stor motorns dragkraft. Du maste vara uppmarksam pa och medveten om omgivningen nar du
anvander motorn for att kora kajaken bakat, for att undvika eventuella personskador eller produktskador vid en
oavsiktlig kollision.

+ For att svanga at vanster lutar du hoger pedal framat samtidigt som du haller vénster pedal i neutrallage.

Nosen pé propellerdrivmotorn vrids at hdger och kajaken svanger at véanster.

+ For att svanga at hoger lutar du vanster pedal framat samtidigt som du
haller hoger pedal i neutralldge.

Nosen pa propellerdrivmotorn vrids at vanster och kajaken svénger at
hoger.

+ Om du vill svéanga kajaken i en skarpare vinkel lutar du den ena pedalen
framat samtidigt som du lutar den andra pedalen bakat. “
Nosen pa propellerdrivmotorn vrids upp till 90 grader, beroende pa den
relativa vinkeln pa varje pedal.

Obs! Vid styrvinklar 6ver 45 grader begransas propellerdrivningens
hastighet automatiskt for att minska turbulensen.

Du kan invertera gensvaret fran hoger och vanster pedal for att istallet efterlikna styrning med ett
kabelkontrollerat roder (Invertera styrningens gensvar, sidan 34).
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Invertera styrningens gensvar

Som standard efterliknar Power Steer fotpedalerna differentialstyrning, som exempelvis for en grasklippare med
nollsvang. Du kan invertera gensvaret fran hoger och vanster pedal for att istallet efterlikna styrning med ett
kabelkontrollerat roder.

1 Pa fjarrkontrollen véljer du _— Settings > Trolling Motor > Steering Mode.
2 Valj Rudder.
Du kan vélja Zero-Turn for att aterga till standardstyrlaget.

Anvanda fotpedalens spakar

Du kan anvanda spakarna som finns pa var och en av fotpedalerna for att aktivera autopilotldgen.
For att sla pa och stdnga av Heading Hold trycker du pa spaken pa vanster pedal.

For att sla pa och stdnga av Anchor Lock trycker du pa spaken pa héger pedal.

Andra funktion for fotpedalens spakar
1 Pa fjarrkontrollen véljer du —5 Settings > Trolling Motor > Programmable Keys.
2 Vailj ett alternativ:
Konfigurera spaken pa hoger pedal genom att vélja Right Pedal.
Konfigurera spaken pa vénster pedal genom att vélja Left Pedal.
3 Vadlj ett alternativ:
Avaktivera fotpedalens spak genom att vélja None.
Sla pa eller av Ankarlas genom att trycka pa pedalspaken och vélja Anchor Lock.
Sla pa eller av Kurshallning genom att trycka pa pedalspaken och vélja Heading Hold.
Markera en waypoint pa din aktuella plats genom att trycka pa pedalspaken och vélja Mark Waypoint.

Para ihop fotpedalerna

Om fotpedalerna medfoljde trollingmotorn parades de ihop med trollingmotorn pa fabriken. F6lj dessa steg for
att para ihop en ny uppséattning fotpedaler.

Du maste para ihop varje pedal separat.

1 Setill att trollingmotorn &r paslagen.

2 Tryck pa () pa trollingmotorn tre ganger for att aktivera inopparningsléget.
Lysdioden Z blinkar blatt nar den soker efter en anslutning.

3 Placera fotpedalen inom 1 m (3 fot) fran trollingmotorn.

4 Tryck pa spaken pa fotpedalen tre ganger.
Lysdioden pa fotpedalen blinkar blatt nar den soker efter en anslutning och bérjar
lysa med ett fast gront sken nér anslutningen har uppréttats.

5 Upprepa steg 2 till 4 for att para ihop den andra fotpedalen.

TIPS: Som ett test kan du trycka pa pedalspaken — om lysdioden blinkar grént ar det
en indikation pa att pedalen &r ihopparad med motorn, om den blinkar rott &r det en
indikation pa att den inte &r ihopparad.
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Installera batterier i fotpedalerna

Var och en av fotpedalerna drivs av tva AA-batterier (medfdljer inte). Anvand litiumbatterier for basta resultat.

TIPS: Du kan trycka pa pedalspaken tva ganger for att testa nivan. Lysdioden pa pedalen lyser med fast gront,
gult eller rott sken for att visa den allménna batterinivan.

1 Vrid D-ringen moturs pa en av fotpedalerna och dra uppat for att ta bort skyddet.
2 Sattitva AA-batterier med ratt polriktning.

3 Satt tillbaka batteriluckan och vrid D-ringen medurs.

4 Upprepa dessa steg for den andra pedalen.

Statuslysdiod

Lysdioden pa varje Power Steer-fotpedal tdnds for att visa pedalens status.

Gron Fotpedalen ar ansluten till trollingmotorn och ett spakkommando har aktiverats.
Bla | Fotpedalen ériihopparningslage.

Vit  Fotpedalen ar ansluten och flyttades till neutrallage.

Fotpedalen installerar en programvaruuppdatering.

e Y

Bryt inte strommen till fotpedalen nar programvaran uppdateras, eftersom detta kan skada pedalen.

Rod Fotpedalens spak aktiverades, men pedalen ar inte ansluten till trollingmotorn.

Underhallsbehov och schema

N&r du har anvant motorn i saltvatten eller brackt vatten maste du skélja av hela motorn med soétvatten och
applicera en vattenbaserad silikonspray med en mjuk trasa. Undvik att spruta vatten pd motorn for att forhindra
att vatten tranger in, vilket kan leda till skador pa produkten.

For att garantin ska gélla maste du utfora rutinméassiga underhallsuppgifter for att férbereda motorn for
sasongen.

For Force Current trollingmotorn:
+ Kontrollera draglinans @nde under monteringssparren och knyt vid behov en ny stoppknop.

+ Kontrollera att monteringssparren ror sig. Om den inte fjadrar tillbaka jamnt ska du reng6ra och smorja
monteringssparren.

+ Kontrollera draglinans @nde i draghandtaget och knyt vid behov en ny stoppknop.

+ Kontrollera linskivorna i motorfastet och i knapen och se till att de roterar fritt. Rengor eller byt ut skadade
delar vid behowv.

+ Kontrollera draghandtaget och byt ut det om det finns sprickor eller andra tecken pa slitage.

« Titta pa hela draglinan och kontrollera att den inte fransar sig eller har andra tecken pa slitage. Byt ut den vid
behov.

+ Kontrollera 6gleplattorna och knapen. Dra &t fastskruvarna vid behov. Byt ut 6gleplattorna och knapen om det
finns sprickor eller andra tecken pa slitage pa dem.

+ Kontrollera skruvarna som haller fast fastet vid kajaken. Dra at eller byt ut dem vid behov.

+ Kontrollera monteringsytan runt fastet. Om det finns tecken pa slitage ska du 6vervaga att forstéarka
monteringsytan och sétta tillbaka fastet.

+ Kontrollera motorfastet och byt ut det om det finns sprickor eller andra tecken pa skador.
+ Kontrollera motorns ledrattar och byt ut dem om det finns sprickor eller andra tecken pa skador.
« Titta pa hela stromkabeln och kontrollera att den inte &r sliten, och byt ut den om det behovs.
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+ Kontrollera att stromkabelns kontakt inte ar korroderad eller bojd. Rengor eller byt ut kabeln vid behov.

+ Kontrollera att stromkontaktskyddet pa motorn passar korrekt for att skydda stromkontakten. Byt ut
kontaktskyddet vid behov.

+ Kontrollera anoderna pa propellerdrivmotorn och byt ut dem vid behov (Kontrollera offeranoder, sidan 38).
+ Kontrollera propellern for att se till att propellermuttern &r atdragen till 16,27 Nm (12 Ibf-ft.).

+ Kontrollera propellern med avseende pa slitage. Byt ut den vid behov (Byta propellern, sidan 10).

For Power Steer fotpedalerna:

+ Kontrollera skruvarna som haller fast pedalerna pa kajaken. Dra at vid behov.

+ Kontrollera batterifacket i fotpedalerna och se till att batterierna inte har brustit. Rengor batterikontakterna
vid behov.

Du kan bestélla de vanligaste reservdelarna och tillbehéren pa garmin.com/accessories/force_current_trolling
_motor. Instruktioner om underhall och information om andra reservdelar finns i faltservicehandboken pa
garmin.com/manuals/force_current_trolling_motor .

Byta draglinan

1 Klipp av den slitna eller skadade linan och ta bort den fran motorn och fran linhandtaget.
2 Mata in en dnde av den nya linan genom frigéringssparren av metall i fastet (1.

3 Knyt fast anden av den nya linan under fastet i en stoppknop for att forhindra att
linan dras ut genom frigéringssparren.

Mata upp linan genom &glan pa motorns framsida ).

For ner linan och mata den genom den svédngbara remskivan pa fastet ®.

Dra linan genom 6glorna och knapen.

Montera linhandtaget pa den nya linan (Montera linhandtaget, sidan 37).

N o a b~
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Montera linhandtaget
1 Mata linans dnde genom de tva delarna av draghandtaget.

2 Trimma linan och se till att den har tillrackligt med slack sa att du bekvamt nar den fran din plats nar du sitter

i kajaken.

TIPS: Vi rekommenderar att du trimmar linan till cirka 20 cm (8 tum) fran knapen sa att draghandtaget halls
nara knapen nar motorn ar i utfallt lage.

3 Knyt en stoppknop for att fasta linan i draghandtaget.
4 Trimma och smalt linans dnde vid behov for att forhindra att den fransar sig.
5 Snapp ihop de tva delarna av draghandtaget.
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Kontrollera offeranoder

1 Anvénd en 15 mm (°/46 tum) hylsa och lossa muttern i propellerns dnde.

2 Tabort propellern och ldgg undan muttern, lasbrickan och den platta brickan.
3 Ta bort och undersdk propelleranoden ().

4 Anvand en 3 mm sexkantsnyckel for att ta bort och undersoka propellerdrivanoden ®.
5 Vilj ett alternativ:

+ Om nagon av anoderna ar hélften av sin ursprungliga storlek eller storre rengor du den med en stalborste
eller sandpapper.

OBS!

Du bor ta bort anoden fran motorn innan du rengér den med en stalborste eller sandpapper. Om du rengor
anoden medan den &r monterad pa motorn kan det skada motorn, paskynda korrosion och forkorta motorns
livslangd.

+ Om anoden &r mindre an hélften av sin ursprungliga storlek kastar du anoden och kdper en ny.
Du kan kopa ett set med anoder for byte pa garmin.com/accessories/force_current_trolling_motor.

N&r du sétter tillbaka propellern pa propellerdrivmotorn maste du dra at propellermuttern till 16,27 Nm (12 Ibf-
ft.) sa att den sitter ordentligt fast.
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Trollingmotor
Vikt

Drifttemperatur

Forvaringstemperatur
Vattenklassning

Sakert avstand till kompass
Strémkabelns langd
Inspanning

Ingdngsstromstyrka

Brytare (medféljer inte)

Maximal stromforbrukning

Tradl6s frekvens och overfo-
ringseffekt

Specifikationer

Endast motor: 10,1 kg (22,2 Ibs)
Med faste och kabel 12,6 kg (27,8 Ibs)

Frén -5 till 40 °C (fran 23 till 104 °F)
Frén -40 till 85 °C (-40 till 185 °F)

Styrsystemhus: IEC 60529 IPX7°
Propellerns drivmotorhus: IEC 60529 IPX8°

91 cm (3 fot)

165 cm (5 fot 5 tum)
Fran 10 till 32 V likstrom
40 A kontinuerlig

32 V DC eller hogre, lamplig for 40 kontinuerlig

Obs! Du kan skydda systemet genom att anvanda en storre kretsbrytare, for att
inte dverskrida 60 A, om du arbetar vid héga temperaturer eller om du delar
kretsen med andra enheter. Du bor kontrollera att batens kablage uppfyller
marina kabelstandarder med en storre brytare innan du byter ut den.

512 Wvid 12,8 VDC
1024 W vid 25,6 V likstrém

2,4 GHz vid 19,0 dBm maximalt

5 Enheten tél tillfallig exponering fér vatten pa upp till en meters djup i upp till 30 minuter.
6 Den tal kontinuerlig nedsénkning i vatten pa upp till tre meters djup.
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Matt

CHONORC,

©® ©

431 mm (17 tum.)

29 mm (1 /g tum)

290 mm (11 3/g tum) min.
422 mm (165/g tum) max.
(
(

470 mm (18 1/, tum) min.
602 mm (233/, tum) max.

527 mm (20 3/, tum)

185 mm (7 5/ tum)
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@ 1005 mm (39 5/5 tum)

385 mm (15 3/ tum)

@ 112 mm (4 3/ tum)

Information om motorns dragkraft och stromforbrukning

Du kan lasa de har tabellerna for att forsta forhallandet mellan gasniva, uteffekt och motorns stromférbrukning.

Dessa varden samlas in baserat pa testkonfigurationen 1ISO13342, med hjalp av den hégeffektiva Garmin
propellern, i relativt lugnt vatten, med motorn placerad tillrackligt djupt for att inte ventilera, och med toleranser
pa £22 N (5 Ibf) och 5 A. Spanningsnivaerna har uppmaétts vid trollingmotorns strémkabelterminaler.
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Instillning av propellerhas- 12,8 V DC-stromkalla 25,6 V DC-stromkalla

tighet Drivkraft (Ib) Drivkraft (N) | Strom (A) Drivkraft (Ib) Drivkraft (N) | Strom (A)

20 36,8 163,8 8819 56,0 249,1 32,8
19 34,8 154,6 30,8 55,0 2447 29,4
18 32,3 143,5 27,0 48,7 216,5 24,6
17 29,9 133,1 237 449 199,8 21,2
16 26,1 116,0 20,2 40,5 180,2 18,1
15 24,8 110,5 17,7 36,7 163,1 15,8
14 21,8 97,1 153 33,8 150,1 13,6
13 18,8 83,4 12,9 29,0 129,0 11,3
12 17,7 78,6 111 257 114,2 9,2
11 15,5 68,9 9,3 22,6 100,5 7.8
10 13,8 61,2 78 19,9 88,6 6,3
9 12,3 54,9 6,6 17,2 76,4 5,1
8 10,3 45,6 54 14,5 64,5 4,0
7 9,0 40,0 4,3 11,9 53,0 3,1
6 7,1 31,5 34 10,0 44,5 24
5 6,3 27,8 28 8,0 35,6 1,8
4 5.0 22,2 22 6,7 29,7 1,4
3 39 17,4 1,5 4,2 18,5 0,8
2 2,0 8,9 0,8 2,0 8,9 0,4
1 1,0 4,4 04 1,0 4,4 0,2
-1 09 4,1 04 0,8 33 0,2
2 1,0 4,4 0,7 1,0 4,4 04
-3 2,0 89 1,2 2,5 111 0,8
-4 2,6 11,5 1,8 315 15,6 13
-5 3,0 13,3 24 4,0 17,8 1,6
-6 4,0 17,8 2,8 5.0 22,2 2,1
-7 4,5 20,0 3,8 6,0 26,7 2,7
-8 Ok 24,5 4,7 7,5 334 34
-9 6,5 28,9 57 8,7 38,6 4,1
-10 7,5 334 6,9 9,7 43,0 5.0
-11 8,5 37,8 8,4 11,0 48,9 6,1
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Installning av propellerhas-

tighet

12,8 V DC-stromkalla 25,6 V DC-stromkalla

Drivkraft (Ib) Drivkraft (N) | Strom (A) Drivkraft (Ib) Drivkraft (N) | Strom (A)

-12 9,5 42,3 10,3 12,5 55,6 7,5

-13 10,7 47,4 11,9 14,3 63,4 89

-14 11,8 52,3 13,8 16,0 71,2 10,7
-15 13,8 61,2 16,8 17,8 79,3 12,4
-16 13,8 61,5 19,5 19,5 86,7 14,7
-17 16,0 71,2 22,6 22,2 98,6 17,6
-18 17,8 79,3 26,5 24,3 107,9 20,9
-19 19,8 87,9 32,0 26,8 119,0 239
-20 20,5 91,2 33,7 27,5 122,3 254

Obs! Negativa propellerhastighetsvarden avser propellern som kors bakat (Bakatdrivkraft, sidan 21).

Fjarrkontroll

Matt (B x H x D) 152x52x32mm (6 x2x 11/, tum.)

Vikt 109 g (3,8 ounces) utan batterier

Material Glasfylld nylon

Skarmtyp Lasbar i solljus, transflektiv MIP (memory-in-pixel)

Displayens uppldsning

R240 x 240 bildpunkter

Skarmstorlek (diameter)

30,2 mm (1 3/ tum)

Drifttemperatur

Frédn -15 till 55 °C (5 till 131 °F)

Forvaringstemperatur

Fran -40 till 85 °C (-40 till 185 °F)

Batterityp

2 AA-batterier (medféljer inte)

Batteritid

240 timmar vid normal anvandning

Radiofrekvens

2,4 GHz vid 10,0 dBm nominell

Vattenklassning

IEC 60529 IPX77

Sakerhetsavstand till kompass

15 cm (6 tum)

7 Tal tillfallig exponering for vatten pé upp till 1 m djup i upp till 30 min.
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MOB-tagg

21,635 g (svart modell)

RS 21,222 g (vit modell)
Batterityp Myntformat CR2032-litiumjonbatteri
Drifttemperatur Fran -15 till 60 °C (fran 5 till 140 °F)

Sakerhetsavstand till kompass

5cm (1,97 tum)

Vattenklassning

IEC 60529 IPX8 (5 ATM)®

Tradlos frekvens och 6verforingseffekt

2,4 GHz vid +8 dBm nominell

Power Steer fotpedaler

Fotpedalerna Power Steer medfoljer endast vissa modeller.

Vikt (hela systemet, inklusive skenor)

3,08 kg (6,8 Ib)

Drifttemperatur

Fran -5 till 40 °C (fran 23 till 104 °F)

Forvaringstemperatur

Fran -40 till 85 °C (-40 till 185 °F)

Vattenklassning

IEC 60529 IPX7°

Sakert avstand till kompass

61 cm (24 tum)

Stromforsorjning

2 AA-batterier per pedal

Tradlos frekvens och 6verforingseffekt

2,4 GHz vid 9,1 dBm maximalt

8 Tal tillfallig exponering for vatten pa upp till 50 m djup i upp till 30 min. Mer information hittar du pa garmin.com/waterrating
9 Enheten tél tillfallig exponering for vatten p& upp till en meters djup i upp till 30 minuter.
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Matt

394 mm (15 7/, tum)

87 mm (3 7/ tum) minimalt (kort stabilisatorarm)
196 mm (7 17/, tum) maximalt (Iang stabilisatorarm)

®© ®

32 mm (1 7/4tum)

141 mm (5 %/ tum)

@ ®

21 mm (3/7¢ tum)
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Natverksgranssnitt och -tjanster

Utrustningen kan, nar den ar ansluten med Wi-Fi, anvanda dessa natverksgranssnitt och tjanster. Dessa
granssnitt och tjanster ar aktiverade som standard, det gar inte att avaktivera dem och de kravs for korrekt
anvandning av utrustningen.

+ Egenutvecklade tjanster fran Garmin
+ DHCP
« HTTP
+ mDNS
+ Telnet

Obs! Nar du ansluter utrustningen till natverket synkroniseras privat information med den nyligen tillagda
utrustningen.
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