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Wazne informacje

Nalezy zapozna¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu przewodnikiem Wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych wskazowek.

Przed transportem kajaka zdemontuj z niego silnik trollingowy. Transport kajaka z silnikiem trollingowym
umieszczonym na uchwycie moze prowadzi¢ do wypadku, a w konsekwencji do powaznych obrazen ciata

i uszkodzenie mienia.

Silnik nie moze by¢ wtaczony, gdy sruba napedowa jest wyjeta z wody. Kontakt z obracajgca sie srubg moze
spowodowaé powazne obrazenia.

Silnika nie wolno uzywaé w miejscach, w ktérych moze dojs¢ do kontaktu operatora lub innych os6b
znajdujacych sie w wodzie ze srubg napedowg, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powaznych obrazen.

Nalezy zachowac¢ ostrozno$é podczas korzystania z silnika zaburtowego w poblizu zagrozen w wodzie, to jest
w poblizu drzew, skat, dokéw, pali i innych todzi.

Aby unikng¢ powaznych obrazen lub smierci, przed przystgpieniem do obstugi lub pracy ze srubg, silnikiem
napedzajgcym srube, potgczeniami elektrycznymi lub obudowami elektroniki nalezy zawsze odtgczy¢ silnik od
akumulatora.

Zawsze zabieraj ze sobg wiosto na poktad kajaka, aby unikngé¢ ryzyka utkniecia na wodzie w przypadku
niespodziewanej awarii zasilania lub innego problemu, ktéry uniemozliwi korzystanie z silnika trollingowego.

Podczas uzywania silnika trollingowego do poruszania kajakiem do tytu kajak moze niespodziewanie zmienic¢
kierunek z powodu zaktdcen ciggu silnika przez kadtub. Podczas korzystania z silnika do poruszania sie do

tytu zachowaj czujnos¢ i zwracaj uwage na otoczenie, aby unikngé ewentualnych obrazen ciata lub uszkodzenia
produktu w wyniku przypadkowej kolizji.

/\ PRZESTROGA
Podczas transportu silnika trollingowego nalezy zawsze korzystac¢ z uchwytu z tytu obudowy uktadu sterowania
i uwazac na silnik napedzajacy srube i Srube napedowa, aby unikng¢ obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.
Przed wejsciem do kajaka lub jego opuszczeniem upewnij sie, ze silnik znajduje sie w pozycji podniesionej.
Przypadkowe uruchomienie napedu kajaka podczas wchodzenia do niego lub wychodzenia z niego moze
prowadzi¢ do obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.

NOTYFIKACJA

Silnika trollingowego Force Current z wysokowydajng $rubg nalezy uzywac tylko na otwartych wodach. Podczas
korzystania z wysokowydajnej sruby napedowej na ptytkich wodach istnieje zwiekszone ryzyko uszkodzenia
sruby napedowej w przypadku zderzenia napedu z podwodng przeszkoda.
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Pierwsze kroki

Montaz

Uktad sterowania

Kotnierz do regulacji gtebokosci

Wat

Silnik napedzajacy srube

CHNONONORONS,

Ztacze przewodu zasilajgcego
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Montaz silnika na uchwycie

/\ PRZESTROGA

Podczas transportu silnika trollingowego nalezy zawsze korzysta¢ z uchwytu z tytu obudowy uktadu sterowania
i uwazac¢ na silnik napedzajacy srube i Srube napedowg, aby unikngé¢ obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.

1 W razie potrzeby poluzuj pokretta po obu stronach silnika trollingowego.

2 Opusc¢ silnik na uchwyt pod katem okoto 45 stopni, dopasowujgc pokretta na silniku do wspornikéw na
uchwycie.

3 Pozwdl silnikowi przechyli¢ sie w dot do pozycji pionowe;.
Dokre¢ do oporu pokretta po obu stronach silnika.

5 Woprowadz linke czesciowo przez oczko z przodu uktadu sterowania silnikiem, a nastepnie pociagnij gorna
czes¢ linki do gory, az wsunie sie catkowicie w oczko.

F Y
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Regulowanie zanurzenia silnika trollingowego

Przed ustawieniem gtebokosci silnika upewnij sie, ze jest wystarczajgcy przeswit dla sruby podczas petnego
obrotu watu silnika (Sprawdzanie ilosci miejsca wokot Sruby, strona 4).

1 Poluzuj kotnierz przy podstawie obudowy uktadu sterowania.

2 Zmniejsz lub zwieksz zanurzenie silnika trollingowego.
3 Po ustawieniu silnika na pozgdang gtebokos¢ dokreé kotnierz u podstawy obudowy uktadu sterowania.

Sprawdzanie ilo$ci miejsca wokot sruby

Przed uruchomieniem silnika trollingowego upewnij sig, ze ilos¢ miejsca na ruch sruby miedzy nig a kadtubem
przy petnym obrocie watu silnika jest wystarczajgca. Zamontowanie silnika z niewystarczajgca przestrzenia
miedzy $rubg a kadtubem moze spowodowacé obrazenia ciata i uszkodzenia mienia w przypadku, gdy sruba
zetknie sie z kadtubem podczas uzytkowania.

1 Obroc¢ silnik napedzajgcy srube recznie, aby sprawdzi¢ odlegtos¢ podczas petnego obrotu watu o 360 stopni.

2 W razie potrzeby wyreguluj gtebokos¢ silnika, tak aby zapewni¢ wystarczajaca ilos¢ miejsca miedzy sruba
a kadtubem (Regulowanie zanurzenia silnika trollingowego, strona 4).
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Podtaczanie zasilania

Przed podtaczeniem przewoddw zasilania silnika trollingowego wytacznik musi by¢ wytgczony, aby unikng¢
ewentualnych, powaznych obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.

Podtgcz biegun dodatni (+) przewodu zasilajgcego za pomocg wytgcznika automatycznego lub bezpiecznika

o wartosci znamionowej 40 A (ciggte obcigzenie). Podtgczenie tego przewodu do zasilania bez wytgcznika
automatycznego lub bezpiecznika moze spowodowac zwarcie, co moze doprowadzi¢ do przegrzania i stworzyé
ryzyko pozaru.

NOTYFIKACJA

Podtacz silnik trollingowy Force Current do akumulatora 12 lub 24 V DC. Podtgczenie silnika do napiecia
o innych wartosciach moze skutkowac pogorszong wydajnoscig lub uszkodzeniem produktu.

1 Podtgcz przewdd zasilajgcey silnika trollingowego do akumulatora, prowadzac czerwony biegun (+) przez
wytgcznik automatyczny o wartosci znamionowej 40 A (ciggte obcigzenie).

2 Przekre¢ ostone przeciwdeszczowg na ztgczu zasilania silnika trollingowego o ¢wieré obrotu w lewo

(przeciwnie do ruchu wskazdéwek zegara), aby odstoni¢ ztgcze zasilania.

W16z ztgcze przewodu zasilajgcego tak, aby przewod byt ustawiony w przyblizeniu réwnolegle do kajaka,

a nastepnie wcisnij je az do catkowitego osadzenia.

UWAGA: Przed podtaczeniem do silnika upewnij sie, ze pierscien blokujacy na ztgczu przewodu zasilajgcego

znajduje sie w pozycji odblokowane;.

w

Uchwyt odcigzajacy przewodu zasilajgcego powinien opierac¢ sie o wspornik na obudowie silnika.

4 Przekrec pierscien blokujacy na ztgczu przewodu zasilajgcego o ¢wier¢ obrotu w prawo (zgodnie z ruchem
wskazoéwek zegara), aby go zablokowac.
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Podnoszenie silnika
1 Przeciagnij uchwyt liny w kierunku silnika, podnoszac silnik napedzajgcy srube z wody.
2 Opusc line w taki sposoéb, aby zaczepita sie o blokade, a nastepnie delikatnie zwolnij jej naprezenie.

Lina jest bezpiecznie naprezona na blokadzie, utrzymujac silnik w pozycji podniesione;j.

Opuszczanie silnika
1 Przeciagnij uchwyt do gory i do tytu, aby zwolni¢ line z blokady.

2 Delikatnie zwolnij naprezenie liny, aby opuscié silnik napedzajacy srube do wody, az sie zatrzyma.
Zatrzask mocujacy zatrzasnie trzpien mocujacy, utrzymujac silnik w pozycji opuszczone;.
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Zdejmowanie silnika z uchwytu

Przed zdjeciem silnika z uchwytu musisz wytgczy¢ wytgcznik automatyczny i odtgczy¢ przewdd zasilajgcy od
silnika.

Musisz przenies¢ silnik w pozycje opuszczong (Opuszczanie silnika, strona 6) lub zwolni¢ line z blokady

i podeprze¢ silnik przy uzyciu uchwytu z tytu obudowy uktadu sterowania, zanim mozliwe bedzie zdjecie silnika
z uchwytu.

Przed transportem kajaka zdemontuj z niego silnik trollingowy. Transport kajaka z silnikiem trollingowym
umieszczonym na uchwycie moze prowadzi¢ do wypadku, a w konsekwencji do powaznych obrazen ciata
i uszkodzenie mienia.

/\ PRZESTROGA

Podczas transportu silnika trollingowego nalezy zawsze korzysta¢ z uchwytu z tytu obudowy uktadu sterowania
i uwazacé na silnik napedzajacy srube i Srube napedowg, aby unikngé obrazen ciata lub uszkodzenia mienia.

1 Wyciagnij gorng czesc liny czesciowo z otwartej strony oczka z przodu uktadu sterowania silnika i pociagnij
dolng czesc liny w dot, az wysunie sie z oczka.

2 Odkre¢ pokretta po obu stronach silnika, az sie zatrzymaja.
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3 Przechyl silnik do kata okoto 45 stopni za pomocg uchwytu z tytu silnika.

Jesli silnik znajduje sie w pozycji opuszczonej, przed przechyleniem silnika musisz pociggnac line w gore,
tak aby zwolni¢ zatrzask uchwytu.

4 Podnies silnik z uchwytu, uzywajac obu rak.

Obstuga

Za pomoca dotgczonego pilota zdalnego sterowania mozesz obstugiwaé wszystkie funkcje silnika
trollingowego (Pilot, strona 12).

Oprécz pilota zdalnego sterowania mozesz sterowac niektérymi funkcjami silnika trollingowego Force Current
za pomocg dowolnego z ponizszych urzadzen:

+ pedatéw Power Steer, dotgczonych do niektérych modeli (Pedaty Power Steer, strona 34);

+ urzadzenia mobilnego z zainstalowang aplikacjg ActiveCaptain® (Lgczenie z urzadzeniem mobilnym przy
uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 28);

+ kompatybilnego plotera nawigacyjnego Garmin® (tgczenie z ploterem nawigacyjnym, strona 28);'
+ kompatybilnego zegarka Garmin (Podtgczanie do zegarka Garmin, strona 29).

Szczegotowe informacje na temat sterowania silnikiem trollingowym za pomoca zegarka lub plotera
nawigacyjnego mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika konkretnego urzadzenia.

1 Niektére plotery nawigacyjne ECHOMAP™ Ultra oraz ECHOMAP UHD, ktére nie otrzymuja juz aktualizacji oprogramowania, nie obstugujg poszczegélnych
funkciji silnika trollingowego Force Current. Do wstepnej konfiguracji nalezy uzy¢ pilota silnika trollingowego.
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Wskaznik stanu
Dioda LED stanu na gérnym panelu silnika trollingowego wskazuje stan silnika.
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Znacznik cztowieka za burtg (MOB) (Znacznik MOB, strona 31):

- Swieci na zielono w sposéb ciggty: znacznik MOB jest potgczony.

+ Miga na czerwono: utracono potgczenie ze znacznikiem MOB. Sruba zostata wytgczona.
UWAGA: Po przywroceniu potagczenia ze znacznikiem MOB musisz nacisngc¢ przycisk M® ha
znaczniku MOB lub odrzuci¢ powiadomienie na pilocie zdalnego sterowania badz potaczonym
ploterze nawigacyjnym, aby mozna byto wigczy¢ srube.

- Swieci na czerwono w sposdéb ciggty: znacznik MOB nie jest potgczony. Sruba zostata
wytgczona.

« Miga na zétto: znacznik MOB nie jest potgczony, a MOB Tag Override Mode jest wigczony Sruba
nie jest wytagczona (Nadpisanie znacznika MOB, strona 33).

G

Stan $ruby i autopilota:

« Swieci na zielono w sposéb ciggly: éruba jest wigczona.
+ Miga na zielono: tryb autopilota jest wtgczony.

+ Dioda jest wytgczona: sruba jest wytaczona.

‘o ’

Stan natadowania akumulatora:
- Swieci na zielono w sposéb ciggly: poziom natadowania akumulatora jest wystarczajacy.
- Swieci na z6tto w sposdb ciggty: poziom natadowania akumulatora jest $redni.
- Swieci na czerwono w sposdb ciggty: poziom natadowania akumulatora jest niski.
+ Miga na czerwono: poziom natadowania akumulatora jest bardzo niski.
UWAGA: Domyslinie wskaznik poziomu natadowania akumulatora jest zoptymalizowany pod
katem akumulatoréow litowo-zelazowo-fosforanowych (Ustawienia zarzadzania akumulatorem,

strona 27).
Stan sygnatu GPS:
‘,:. - Swieci na zielono w sposéb ciagty: silnik ma dobry sygnat GPS.
32 - Swieci na z6tto w sposéb ciggly: silnik ma staby sygnat GPS.

- Swieci na czerwono w sposéb ciagty: silnik nie ma sygnatu GPS.

Stan:

« Swieci na zielono w sposéb ciagty: brak btedéw.

- Swieci na niebiesko w sposéb ciagly: silnik jest w trybie parowania.
- Swieci na czerwono w sposéb ciagty: wystapit btad.2.

+ Miga na czerwono: wystgpit btad krytyczny.

n

Wszystkie Naprzemienne miga na zielono: silnik, pilot lub pedat instaluje aktualizacje oprogramowania.

2Po usunieciu btedu moze by¢ konieczne wytaczenie i ponowne wigczenie silnika, aby wytgczyé czerwong diode LED btedu.
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Zmiana Sruby
- ANOSTRZEZENE

Aby unikng¢ powaznych obrazen lub $mierci, przed przystgpieniem do obstugi lub serwisowania $ruby nalezy
zawsze odtgczy¢ silnik od akumulatora.

NOTYFIKACJA

Silnika trollingowego Force Current z wysokowydajng $rubg nalezy uzywac tylko na otwartych wodach. Podczas
korzystania z wysokowydajnej sruby napedowej na ptytkich wodach istnieje zwiekszone ryzyko uszkodzenia
$ruby napedowej w przypadku zderzenia napedu z podwodng przeszkoda.

Do silnika trollingowego Force Current dotgczono wysokowydajng srube oraz srube zapobiegajaca wkrecaniu
roslin podwodnych. Podczas zmiany sruby wykonuj nastepujgce czynnosci.

1 Uzywajac klucza o $rednicy °/4¢ cala (15 mm), odkre¢ nakretke mocujgcy Srube.

Zdejmij srube i odtéz podktadki zabezpieczajace, ptaskie podktadki oraz anode protektorowa.
Upewnij sig, ze sworzen w wale silnika sruby jest poprawnie umieszczony, a w razie potrzeby wymien go.
Zamontuj nowa Srube.

Umiesc¢ anode, ptaska podktadke, podktadke zabezpieczajgca i nakretke w wale silnika napedzajgcego
Srube.

6 Uzywajac klucza o $rednicy /¢ cala (15 mm), dokre¢ nakretke z momentem 16,27 Nm (12 Ib ft), aby
zamocowac srube napedowa.

a b WN
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Przycisk Opis

@ d) Przytrzymaj, aby wtaczy¢ lub wytaczyé pilota zdalnego sterowania.

Nacisnij, aby wigczyé tempomat z biezgcg predkoscig nad dnem (PND) (Utrzymywanie szybkosci,

‘@ strona 20).

Nacisnij ponownie, aby wytgczy¢ tempomat i powrocic¢ do recznego sterowania predkoscia.

_.9 Nacisnij dwukrotnie, aby wtgczy¢ srube i ustawic jej petng predkosc.
= Nacisnij ponownie, aby powréci¢ do poprzedniej predkosci i stanu Sruby.

(@) Nacisnij w celu recznego sterowania (Reczne sterowanie silnikiem zaburtowym, strona 16).
> Przytrzymaij, aby sterowac za pomocg gestow (UZywanie gestéow do sterowania, strona 16).

- Nacisnij jeden raz, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ srube (Wiaczanie i wytaczanie sruby, strona 15).
—9 Nacisnij dwa razy, aby wytgczy¢ funkcje autopilota (jesli wtgczono), zatrzymac srube i przetaczac sie
miedzy ciggiem do przodu i wstecznym (Cigg wsteczny, strona 22).

Nacisnij, aby poruszac sie po menu (Korzystanie z menu, strona 15).

W menu nacisnij ) aby wybrac¢ pozycje menu, lub nacisnij ( aby wréci¢ do poprzedniego menu bez
zapisywania.

W przypadku blokady kotwicy nacisnij, aby przesuna¢ blokade kotwicy do przodu, do tytu, w lewo lub
w prawo o 1,5 m (5 ft).

W trybie utrzymywania kursu lub sterowania recznego naciskaj ( i ) aby wykona¢ skret w krokach
co jeden stopien, lub przytrzymaj, aby wykona¢ skret w krokach co pie¢ stopni.

Naciskaj 4 i ~w, aby stopniowo zmienia¢ predkos¢, lub przytrzymaj, aby zmienia¢ predkosc¢
w sposob ciagty.

Gdy predkosc¢ jest ustawiona na zero, naciénij ~, aby przetgczy¢ sie na cigg wsteczny (Cigg
wsteczny, strona 22).

Nacisnij, aby wtaczyé utrzymywanie kursu. Funkcja utrzymywania kursu wykorzystuje silnik trollin-
gowy do utrzymania biezgcego kursu (Utrzymywanie kursu, strona 21).

Nacis$nij ponownie, aby wytgczy¢ funkcje utrzymywania kursu, zatrzymacé srube i wznowié stero-
wanie reczne.

Przytrzymaj, aby ustawic utrzymywanie kursu poprzez skierowanie pilota w odpowiednim kierunku
(Sterowanie za pomoca gestoéw, strona 16).

| g

Nacisnij, aby wtgczyé blokade kotwicy. Blokada kotwicy wykorzystuje silnik zaburtowy do utrzymy-
wania pozycji (Utrzymywanie pozycji, strona 21).

i Nacisnij ponownie, aby wytaczy¢ blokade kotwicy i powrdci¢ do poprzedniego trybu sterowania.
Przytrzymaj, aby przesunac¢ pozycje blokady kotwicy poprzez wskazanie jej pilotem zdalnego stero-
wania (Regulowanie utrzymywanej pozycji za pomoca gestéw, strona 17).

— Nacisnij, aby otworzy¢ menu.
— Nacisnij, aby zamkng¢ menu.
L2

Przytrzymaj, aby oznaczy¢ punkt trasy.

1do4  Naci$nij, aby otworzy¢ skrét do plotera nawigacyjnego Garmin przypisanego do przycisku .3

3 Wymaga potaczenia ze zgodnym ploterem nawigacyjnym Garmin. Wiecej informacji zawiera podrecznik uzytkownika plotera nawigacyjnego.




Ekran pilota
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Pokazuje stan pracy silnika trollingowego.
Na przyktad w trybie sterowania recznego wyswietlany jest symbol Manual, a gdy jest wtgczona funkcja
utrzymywania kursu, wyswietla sie Heading Hold i ustawiony kurs w stopniach.

Pokazuje stan akumulatora silnika trollingowego.

Zielony: poziom napiecia akumulatora silnika jest prawidtowy.

Z6tty: poziom napiecia akumulatora silnika jest $redni.

Czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest niski.

Migajacy czerwony: poziom napiecia akumulatora silnika jest krytycznie niski.

UWAGA: Domyslinie wskaznik poziomu natadowania akumulatora jest zoptymalizowany pod katem
akumulatoréw litowo-zelazowo-fosforanowych (Ustawienia zarzadzania akumulatorem, strona 27).
PORADA: Mozesz zmieni¢ wyglad stanu akumulatora silnika trollingowego, tak aby przedstawiat

napiecie wyrazone liczbowo zamiast ikony (Ustawienia silnika zaburtowego, strona 26).
I

Poziom natadowania baterii pilota mozesz sprawdzi¢, naciskajgc mmmm.

Wyswietla stan sruby.

Biata i obracajaca sie: sSruba wykonuje cigg do przodu.

Czerwona i obracajgca sie: $ruba wykonuje cigg wsteczny.*

Nie obracajaca sie: $ruba jest wigczona, a jej predkos¢ jest ustawiona na zero.
Brak ikony: sruba jest wytaczona.

Pokazuje moc sygnatu GPS silnika zaburtowego.

Wyswietla poziom predkosci sruby (Regulowanie predkosci silnika zaburtowego, strona 15).
Gdy $ruba aktywnie wykonuje cigg wsteczny, poziom predkosci jest wy$wietlany na czerwono.?

UWAGA: Predkos¢ sruby nie jest wyswietlana, gdy silnik wykorzystuje tempomat.

Wyswietla zmierzong predkosé nad dnem (PND).

4 Przy ciggu wstecznym silnik pracuje gto$niej, wytwarza mniejszy cigg i jest mniej wydajny niz podczas pracy z ciggiem do przodu.
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Korzystanie z menu

Menu w pilocie zdalnego sterowania mozna obstugiwa¢ za pomocg przyciskédw menu i przyciskéw strzatek.
Nacisnij —] aby otworzy¢ menu.
Aby przechodzi¢ miedzy réznymi elementami menu, naciskaj ~ i ..
Aby wybraé pozycje menu, nacisnij ).
Aby wrécié do poprzedniej pozycji menu, nacisnij {.
Aby wyj$¢ z menu, nacisnij = ub naciskaj 4, az zostanie wyswietlony ekran gtéwny.

Wiaczanie i wylgczanie Sruby

Silnika nie wolno uzywaé w miejscach, w ktérych moze dojs¢ do kontaktu operatora lub innych oséb
znajdujacych sie w wodzie ze srubg napedowg, poniewaz moze to doprowadzi¢ do powaznych obrazen.
Silnik nie moze by¢ wtaczony, gdy sruba napedowa jest wyjeta z wody. Kontakt z obracajaca sie srubg moze
spowodowaé powazne obrazenia.

1 W razie potrzeby opus¢ silnik trollingowy (Opuszczanie silnika, strona 6).
UWAGA: Nie mozna wtaczy¢ sruby, gdy silnik zaburtowy jest podniesiony.

2 Na pilocie zdalnego sterowania nacisnij < aby wiaczy¢ Srube.

3 Ponownie nacisnij < aby wytaczy¢ srube.

Regulowanie predkosci silnika zaburtowego
Na pilocie zdalnego sterowania nacisnij a lub -, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ predkosc.

W trybie recznym predkos¢ sruby wyswietlana w polu PROP na ekranie pilota zdalnego sterowania
odpowiednio wzrasta lub maleje.

W trybie tempomatu biezgca predkos¢ docelowa jest wyswietlana na ekranie pilota silnika trollingowego
i odpowiednio wzrasta lub maleje.

UWAGA: W trybie recznym zwiekszanie lub zmniejszanie predkosci za pomocg pilota zdalnego sterowania nie
powoduje automatycznego wigczenia sruby. Trzeba nacisngé przycisk < na pilocie zdalnego sterowania, aby
wigczy¢ srube.
Przetaczanie petnej predkosci
1 Na pilocie zdalnego sterowania dwukrotnie nacisnij =>.
Predkos¢ sruby silnika zaburtowego szybko wzrosnie do petnej predkosci.
2 Nacisnij =) aby przywroci¢ poprzednig predkosé sruby.
PORADA: Przy petnej predkosci mozesz nacisnaé - na pilocie zdalnego sterowania, aby powoli zmniejszac
predkos$¢ obrotowa sruby.

Pilot 15



Obstuga sruby z czesciowo opuszczonym silnikiem

Silnik nie moze by¢ witaczony, gdy sruba napedowa jest wyjeta z wody. Kontakt z obracajaca sie sSrubg moze
spowodowac powazne obrazenia.

Gdy silnik trollingowy znajduje sie tylko cze$ciowo w pozycji opuszczonej, $ruba silnika moze pracowac
tylko w okreslonych okolicznosciach, takich jak przeptywanie nad roslinami lub zanurzonymi przeszkodami.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ kontakt oséb z obracajaca sie sruba, co moze spowodowac powazne
obrazenia.

/\ PRZESTROGA
Przed uniesieniem silnika czesciowo z wody nacisnij przycisk @ na pilocie zdalnego sterowania, aby upewnic
sig, ze silnik pracuje w trybie recznym. Unoszenie silnika z wody podczas pracy w trybie autopilota moze
spowodowac nieoczekiwany ruch silnika lub kajaka, co moze spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie
mienia.

NOTYFIKACJA

Silnika trollingowego Force Current z wysokowydajng $rubg nalezy uzywac tylko na otwartych wodach. Podczas
korzystania z wysokowydajnej sruby napedowej na ptytkich wodach istnieje zwiekszone ryzyko uszkodzenia
sruby napedowej w przypadku zderzenia napedu z podwodng przeszkoda.

1 Gdy silnik trollingowy znajduje sie w pozycji opuszczonej, pociggnij powoli za uchwyt linki, aby unies¢ silnik,
az znajdzie sie w potozeniu umozliwiajgcym przeptyniecie nad roslinami lub przeszkoda.

Jesli uniesiesz silnik zbyt wysoko nad wode, sruba wytgczy sie automatycznie.
W razie potrzeby wigcz $rube i ustaw jej predkos¢, aby oming¢ przeszkode.
Gdy miniesz przeszkode, powoli opusc silnik z powrotem w pozycje opuszczona.

W N

Reczne sterowanie silnikiem zaburtowym
W trybie recznym mozna regulowac kierunek i predkos¢ silnika zaburtowego zgodnie z potrzebami.
UWAGA: Po wigczeniu silnika zaburtowego jest on ustawiany domyslnie w tryb reczny.
1 W razie potrzeby nacisnij @
2 Naciskaj {i ), aby sterowaé.
PORADA: Mozesz réwniez sterowa¢ za pomoca gestow (Uzywanie gestéw do sterowania, strona 16).

Sterowanie za pomoca gestow

Skieruj lub przesun pilota w celu zdalnej interakcji z silnikiem zaburtowym. Przed uzyciem sterowania gestami
skalibruj kompas w silniku zaburtowym (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego, strona 20) oraz kompas
w pilocie (Kalibrowanie pilota zdalnego sterowania, strona 18).

Uzywanie gestow do sterowania

Silnikiem mozna sterowag, kierujac pilota zdalnego sterowania w odpowiednig strone.

W razie potrzeby wtgcz srube (Wtgczanie i wytaczanie sruby, strona 15).

Przytrzymaj ®

Przytrzymujac , przesun pilota w lewo lub w prawo, aby zmienic¢ kurs na lewg lub prawa burte.
Zwolnij ®, aby zatrzymac sterowanie.

-—
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Regulowanie utrzymywania kursu za pomoca gestow

Za pomocg pilota zdalnego sterowania mozna ustawic¢ czas utrzymywania kursu (Utrzymywanie kursu,
strona 21).

1 W razie potrzeby wiacz srube (Wtaczanie i wytgczanie sruby, strona 15).
2 Przytrzymaj I

3 Skieruj pilota w strone, w ktérg chcesz zmienié kurs.

4 Zwolnij 2 aby ustawi¢ kurs.

Regulowanie utrzymywanej pozycji za pomoca gestow
Mozna przesunac pilota zdalnego sterowania, aby dostosowac pozycje todzi podczas korzystania z funkciji
blokady kotwicy (Utrzymywanie pozycji, strona 21).
1 Przytrzymaj :i;
2 Skieruj pilota zdalnego sterowania w kierunku, w ktérym chcesz przesuna¢ pozycje.
Potozenie zmienia sie o 1,5 m (5 stop) we wskazywanym kierunku.
3 zwolnij .
4 Powtarzaj te procedure, az znajdziesz sie w wybranej pozyciji.

Montaz baterii w pilocie zdalnego sterowania

Pilot dziata na dwie baterie typu AA (do nabycia osobno). W celu uzyskania optymalnej wydajnosci nalezy
uzywac baterii litowych.

1 Obrdc¢ sptaszczone kétko w lewo i pociggnij, aby zdja¢ pokrywke.
2 W16z dwie baterie typu AA zgodnie z oznaczeniem biegundw.
3 Zatoz pokrywke baterii i obré¢ sptaszczone kétko w prawo.

Przypiecie urzadzenia do smyczy
1 Zaczynajac od tylnej czesci pilota, wsun petelke smyczy Q) przez szczeline.

2 Przetéz drugi koniec smyczy () przez petelke i mocno zaciagnij.
3 Jeslijest to konieczne, zatéz smycz na szyje lub nadgarstek w celu uwigzania go podczas korzystania.
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Kalibrowanie pilota zdalnego sterowania

NOTYFIKACJA

Kalibracje kompasu nalezy przeprowadzi¢ na wolnym powietrzu. Aby zwiekszy¢ doktadnos¢ kierunkow, nie
nalezy stawac w poblizu obiektdw wptywajgcych na pola magnetyczne, np. pojazdow, budynkdw czy linii
wysokiego napiecia.

Aby korzysta¢ z funkcji sterowania za pomocg gestow, nalezy skalibrowaé kompas w pilocie zdalnego
sterowania. Jesli po kalibracji funkcja sterowania za pomocg gestéw nie dziata poprawnie, mozna powtérzyé
ten proces, gdy zajdzie taka potrzeba.

1 Wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Wybierz Start i wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Parowanie pilota

Pilot jest fabrycznie sparowany z silnikiem trollingowym. Wykonaj nastepujgce czynnosci, aby ponownie go
sparowac.
1 Wigcz silnik trollingowy.
2 Aby uruchomi¢ tryb parowania, nacisnij trzykrotnie M na silniku trollingowym.
Podczas wyszukiwania potgczenia dioda LED stanu 2 na silniku trollingowym bedzie $wieci¢ na niebiesko.
3 Umiesc¢ pilota w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m (3 stopy) od silnika trollingowego.
4 Wiacz pilota zdalnego sterowania.
5 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

Po kilku sekundach na pilocie pojawi sie komunikat Pairing Complete.

Parowanie dodatkowego pilota zdalnego sterowania

Do silnika trollingowego mozna podtgczy¢ maksymalnie dwa piloty zdalnego sterowania.

Aby sparowac drugi pilot, musisz wykonac¢ nastepujgce czynnosci za pomocg pierwszego podtgczonego pilota.
1 Wiacz silnik trollingowy.

2 Na pilocie sparowanym z silnikiem wybierz kolejno —5 Settings > Remote Control > Pairing > Add
Additional Remote.

3 Umies¢ dodatkowego pilota zdalnego sterowania w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m (3 stopy) od panelu
wyswietlacza silnika zaburtowego.

4 Wigcz dodatkowego pilota zdalnego sterowania.

5 Na dodatkowym pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno — Settings > Remote Control > Pairing >
Pair > Start.

Na pierwszym pilocie zostanie wy$wietlona informacja Device Found. Po kilku sekundach na drugim pilocie
pojawi sie komunikat Pairing Complete.
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Autopilot
~ AoOsTRzEzeNE

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne sterowanie swoim statkiem. Funkcje autopilota
silnika zaburtowego wspomagajg sterowanie todzig. Nie zwalniajg one uzytkownika z obowigzku bezpiecznego
sterowania swojg todzig. Nalezy unika¢ zagrozen nawigacyjnych i nigdy nie zostawia¢ elementéw sterujgcych
silnika bez nadzoru.

Przed uruchomieniem jakiejkolwiek funkcji autopilota upewnij sig, ze silnik znajduje sie w pozycji opuszczone;j,
a zatrzask mocujacy jest zablokowany. Aktywacja funkcji autopilota przed zablokowaniem silnika w pozyciji
opuszczonej moze prowadzi¢ do nieoczekiwanego ruchu kajaka, co moze skutkowaé powaznymi obrazeniami
ciata lub uszkodzeniem mienia.

Obstugi funkcji autopilota najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych, bezpiecznych i otwartych wodach.

/\ PRZESTROGA

Podczas korzystania z funkcji autopilota nalezy by¢ przygotowanym na nagte zatrzymanie, przyspieszenie
i zwroty.

Silnik trollingowy Force Current obstuguje funkcje autopilota, takie jak poruszanie sie zgodnie ze wstepnie
zaplanowana trasg, utrzymywanie kierunku oraz utrzymywanie pozyciji.

Zanim mozliwe bedzie korzystanie z funkcji autopilota, musisz najpierw skalibrowaé¢ kompas silnika
trollingowego (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego, strona 20). Aby aktywowac tryb autopilota, wymagane
jest odbieranie sygnatu GPS (Odbieranie sygnatu GPS, strona 20).

Za pomocg dotgczonego pilota mozesz aktywowac kazdy tryb autopilota i sterowac¢ nim (Pilot, strona 12).
Mozesz sterowac poszczegdlnymi funkcjami autopilota za pomocg innych kompatybilnych urzadzen (Obstuga,
strona 8).

PORADA: W niektdrych sytuacjach tryby autopilota mogg powodowaé wieksze turbulencje niz oczekiwano.
Mozesz regulowac¢ ustawienia reakcji autopilota, aby dostosowaé czutos¢ autopilota do réznych warunkéw
(Dostosowywanie reakcji autopilota, strona 20).

Silnik Force Current obstuguje nastepujace funkcje autopilota:

Tempomat: Silnik automatycznie kontroluje predkosé sruby, aby utrzymaé predkos$¢ docelowa (Utrzymywanie
szybkosci, strona 20).

Blokada kotwicy: Silnik steruje automatycznie i kontroluje predko$¢ sruby, aby utrzymac pozycje (Utrzymywanie
pozycji, strona 21).

Utrzymywanie kierunku: Silnik steruje todzig automatycznie, aby utrzymacé jg na tym samym kursie
(Utrzymywanie kursu, strona 21).

Podréz wyznaczong trasa: Silnik moze automatycznie sterowac srubg i jg kontrolowaé, aby nawigowac do
punktu trasy lub wzdtuz kursu czy sladu (Nawigacja, strona 22).
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Kalibracja kompasu silnika zaburtowego

Przed skalibrowaniem kompasu silnika trollingowego przenies$ sie na otwarty obszar spokojnej wody
z wystarczajaca iloscig miejsca do manewrowania kajakiem po okregu.

NOTYFIKACJA

Kalibracja kompasu silnika trollingowego w warunkach wzburzonej wody i wiatru moze negatywnie wptyna¢ na
dziatanie autopilota.

1 Upewnij sig, ze silnik trollingowy zostat opuszczony (Opuszczanie silnika, strona 6).
Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.

Po wyswietleniu sie monitu postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby skalibrowac¢
kompas.

NOTYFIKACJA

Podczas kalibracji kompasu uzywa;j silnika trollingowego do sterowania kajakiem przy niskiej predkosci.
Uzywanie wiosta do sterowania kajakiem w celu kalibracji kompasu moze powodowac¢ nadmierne ruchy,
prowadzac do stabej wydajnosci autopilota.

W N

Jesli funkcje autopilota nie dziatajg zgodnie z oczekiwaniami, powtérz proces kalibraciji.

Odbieranie sygnatu GPS
1 Przeptyn todzig na obszar, w ktérym nic nie zastania nieba.
2 Poczekaj od 30 do 60 sekund, az silnik trollingowy zlokalizuje satelity.

Gdy silnik okresli pozycje przy uzyciu sygnatu GPS, wskaznik LED & zacznie $wieci¢ w sposob ciggty na
zielono.

Dostosowywanie reakcji autopilota
Mozesz dostosowac ustawienia reakcji autopilota, aby dostosowac¢ czutos¢ autopilota do réznych warunkéw
1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor.
2 Wybierz opcje:
Aby dostosowac¢ czutosc¢ trybu Blokada kotwicy, wybierz Anchor Gain.

Aby dostosowac czutos¢ autopilota pod katem trybow nawigaciji, w tym Utrzymanie kursu oraz
Tempomat, wybierz Navigation Gain.

3 Wybierz a lub -, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ wartos¢ czutosci:

Zwieksz ustawienie czutosci, by rozszerzy¢ zakres reakcji autopilota. Silnik stanie sie doktadniejszy
w przypadku sterowania todzig, lecz moze wywotywac wiecej turbulencji. Wyzsze wartosci czutosci sg
zwykle potrzebne w przypadku wigkszych lub ciezszych todzi.

Zmniejsz ustawienie czutosci, aby zmniejszy¢ zakres reakcji autopilota. Silnik bedzie wywotywa¢ mniej
turbulenciji, lecz zarazem bedzie mniej doktadny w przypadku sterowania todzia.

4 Wybierz ), aby potwierdzi¢ wybor.

Utrzymywanie szybkosci
Przed uzyciem funkcji autopilota nalezy skalibrowac¢ silnik trollingowy (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego,
strona 20).

Funkcja tempomatu to funkcja autopilota, ktéra automatycznie ustawia i utrzymuje okreslong predkos¢ nad
dnem, dostosowujac sie do zmiennego pradu i wiatru.

PORADA: Tempomatu mozna uzywac wraz z innymi trybami autopilota (Autopilot, strona 19).
Na pilocie nacisnij ).
Tempomat jest wigczany przy biezacej predkosci.

Aby wytagczy¢ tempomat i Srube, nacisnij ©.
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Utrzymywanie pozycji
Przed uzyciem funkcji autopilota nalezy skalibrowac¢ silnik trollingowy (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego,
strona 20).
Funkcja blokady kotwicy wykorzystuje GPS do utrzymania pozycji za pomocsg silnika trollingowego.
Nacisnij przycisk :f;
UWAGA: Pozycje blokady kotwicy mozna dostosowaé, naciskajac przycisk strzatki na pilocie zdalnego

sterowania lub uzywajgc sterowania za pomoca gestow (Regulowanie utrzymywanej pozycji za pomoca gestow,
strona 17).

Aby wytaczyé blokade kotwicy, ponownie nacisnij przycisk .

Utrzymywanie kursu

Przed uzyciem funkcji autopilota nalezy skalibrowac silnik trollingowy (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego,
strona 20).

Mozesz aktywowac funkcje Heading Hold, aby t6dzZ ptyneta w tym samym kierunku kompasu. Silnik moze
automatycznie dostosowac kurs, aby skompensowacé dryf spowodowany czynnikami takimi jak wiatr i prady.

1 Skieruj t6dz w kierunku, ktérym chcesz ptynac.

2 Nacisnij przycisk z

UWAGA: Mozesz dostosowywac kierunek, naciskajac przyciski €i ) lub uzywajac sterowania za pomoca
gestow (Sterowanie za pomocg gestéw, strona 16).

PORADA: Podczas korzystania z tego trybu autopilota mozesz tez utrzymywac predkos¢ za pomoca
tempomatu (Utrzymywanie szybkosci, strona 20).

Aby wytgczy¢ tryb Heading Hold i powrécié do trybu recznego, wybierz przycisk 2ub @,

Zmienianie zachowania funkcji Heading Hold

Domysilnie funkcja Heading Hold jest ustawiona na tryb Go To, ktéry moze dostosowac kurs, aby
skompensowac dryf i utrzymac obrany kierunek todzi. Jesli wolisz, mozesz skonfigurowa¢ funkcje Heading
Hold, aby korzysta¢ z trybu Vessel Align, ktéry ignoruje dryf i po prostu utrzymuje dziéb todzi skierowany

w odpowiednim kierunku.

1 Na pilocie wybierz kolejno — Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Wybierz Vessel Align.
Mozesz wybraé Go To, aby przywréci¢ domysiny tryb Heading Hold.
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Nawigacja
Przed uzyciem funkcji autopilota nalezy skalibrowac¢ silnik trollingowy (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego,
strona 20).

Silnik zaburtowy uzywa systemu GPS w celu sterowania todzig do pozycji punktu lub podgzania trasg lub
sladem.

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz opcje:
Rozpocznij nawigacje do zapisanego punktu trasy (Podrézowanie do punktu trasy, strona 23).
Rozpocznij podréz zapisang trasg (Podroz wyznaczong trasg, strona 24).
Rozpocznij odtwarzanie aktywnego $ladu (Nawigacja do poczatku aktywnego $ladu, strona 25).
Rozpocznij podréz zapisanym sladem (PodréZzowanie zapisanym sladem, strona 25).

UWAGA: Silnik zaburtowy moze réwniez stuzy¢ do sledzenia sciezek automatycznego prowadzenia, gdy
nawigacja jest uruchamiana z podtgczonego plotera nawigacyjnego. Wiecej informacji zawiera podrecznik
uzytkownika plotera nawigacyjnego.

Napis Navigating jest wyswietlany na ekranie zdalnego sterowania, a silnik zaburtowy automatycznie steruje
todzig do miejsca docelowego.

2 Dostosuj odpowiednio predkosc.

PORADA: Podczas korzystania z tego trybu autopilota mozesz tez utrzymywacé predkos¢ za pomoca
tempomatu (Utrzymywanie szybkosci, strona 20).

Wstrzymywanie i wznawianie nawigacji
1 Podczas nawigacji wybierz opcje na pilocie zdalnego sterowania:

A_by wstrzymac nawigacje, kontynuujac rejs w tym samym kierunku z tg samg predkoscia, wybierz kolejno
== > Standby.

Aby wstrzymacé nawigacje i ustawi¢ blokade kotwicy, wybierz K7

Nawigacja zostaje wstrzymana, a silnik zaburtowy wréci do trybu recznego lub utrzyma pozycje na blokadzie
kotwicy.

2 Wybierz kolejno = > Follow Route lub nacisnij A aby wznowi¢ nawigacje.
3 W razie potrzeby uruchom $rube.

Przerywanie podrézy wyznaczong trasg
Wybierz kolejno E > Stop Nav.
Nawigacja zostanie przerwana, a silnik zaburtowy wréci do trybu recznego.

Ciag wsteczny

W trybie recznym mozna uruchomi¢ srube w odwrotnym kierunku. Praca Smigta na biegu wstecznym przez
krétki czas moze by¢ przydatna w niektérych sytuacjach, takich jak wycofywanie sie z ograniczonej przestrzeni
przy zmniejszonym sterowaniu silnikiem.

Poniewaz $ruba silnika trollingowego jest przeznaczona przede wszystkim do inicjowania ciggu do przodu,
cigg wsteczny dziata mniej wydajnie, a silnik pracuje wéwczas gtosniej, zwtaszcza przy wyzszych predkosciach
sruby i wiekszych turbulencji pod woda.

NOTYFIKACJA

Aby zminimalizowa¢ kawitacje i nadmierne zuzycie sruby napedowej i jej silnika, nalezy oszczednie korzystaé
Z ciggu wstecznego.
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Przetaczanie pomiedzy trybem do przodu i wstecznym
1 Naci$nij dwukrotnie ¢ .
lkona <" na ekranie pilota zmieni kolor na czerwony, gdy sruba bedzie ustawiona na bieg wsteczny. Jesli

silnik pracuje w trybie autopilota, automatycznie przetgczy sie w tryb reczny. Jesli sruba jest wigczona,
automatycznie sie zatrzyma.

2 Ponownie nacisnij < aby wytaczy¢ srube.
UWAGA: Podczas przetgczania miedzy trybem do przodu i wstecznym predkos¢ obrotowa sruby jest
automatycznie ustawiana na ostatnig predkos¢ uzywang w tym samym trybie ciggu.

Punkty trasy
Punkty trasy stuzg do oznaczania pozycji, aby mozna byto do nich wrécié¢ pézniej. Silnik trollingowy moze
przechowywac do 5000 punktow trasy.

Gdy silnik trollingowy jest podtgczony do plotera nawigacyjnego, punkty trasy zapisane w silniku trollingowym
i ploterze nawigacyjnym sg automatycznie synchronizowane.

UWAGA: Systemy sg zsynchronizowanie, wiec podczas kasowania punktéw trasy, przywracania ustawien
domyslinych lub usuwania danych uzytkownika za pomoca pilota silnika trollingowego, punkty trasy w ploterze
nawigacyjnym sg rowniez kasowane. Analogicznie, jesli skasujesz punkt trasy z plotera nawigacyjnego,
zostanie on automatycznie skasowany z silnika trollingowego.

Tworzenie punktu

Mozna zapisa¢ aktualng pozycje jako punkt.

1 W razie potrzeby udaj sie do pozycji, ktérg chcesz zapisa¢ jako punkt trasy.
2 Na pilocie zdalnego sterowania nacisnij Q..

Podrozowanie do punktu trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.
2 Wybierz punkt trasy.
Wybierz Navigate To.
4 Wigcz srube (Whaczanie i wytgczanie sruby, strona 15).
Silnik zaburtowy skieruje t6dz do pozycji punktu trasy (Nawigacja, strona 22).

w

Wyswietlanie szczegotow punktow trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.

2 Wybierz punkt trasy.

3 Wybierz Review.

Edytowanie nazwy punktu trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.

2 Wybierz punkt trasy.

Wybierz Edit.

4 Wpisz nowa nazwe dla punktu trasy.

w
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Usuwanie punktu

1

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Waypoints.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych punktow trasy.

2 Wybierz punkt trasy.
3 Wybierz Delete.

Trasy

Trasa sktada sie z szeregu pozycji i prowadzi uzytkownika do ostatecznego celu podrézy.

Po podtaczeniu silnika zaburtowego do plotera nawigacyjnego trasy zapisane w ploterze nawigacyjnym sg
synchronizowane z trasami zapisanymi w silniku zaburtowym. Usuwanie lub edytowanie tras na jednym
urzadzeniu powoduje automatyczng zmiane tras zapisanych na drugim urzadzeniu. Trasy mozna tworzy¢ tylko
na ploterze nawigacyjnym.

Mozna utworzy¢ i zapisa¢ do 100 tras.

Podroz wyznaczong trasa

1

w

Na pilocie wybierz kolejno === > Routes.

Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.

Wybierz trase.

Wybierz Navigate To.

Wybierz opcje:
Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Forward.
Aby podrézowac trasg z punktu docelowego uzytego podczas tworzenia trasy, wybierz Backward.

Aby rozpoczgc rejs od aktualnej pozycji do poczatku trasy, a nastepnie rozpoczaé rejs wyznaczong trasg,
wybierz From Start.

Wiacz srube (Wigczanie i wytaczanie sruby, strona 15).
Silnik zaburtowy poprowadzi t6dz wzdtuz trasy w wybranym kierunku (Nawigacja, strona 22).

W momencie zblizania sie do konca trasy silnik zaburtowy domysinie przetgcza sie w tryb blokady kotwicy
i utrzymuje pozycje na korcu trasy. Mozna to zmieni¢ w ustawieniach (Ustawienia silnika zaburtowego,
strona 26).

Wyswietlanie szczegotow trasy

1

2
3

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno === > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.
Wybierz trase.

Wybierz Review.

Edytowanie nazwy trasy

1

w

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.
Wybierz trase.

Wybierz Edit.

Wpisz nowg nazwe trasy.
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Usuwanie trasy

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno === > Routes.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych tras.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Delete.

Slady
W ramach sladu rejestrowana jest droga pokonana todzig. Aktualnie rejestrowany slad okresla sie mianem

aktywnego sladu i mozna go mozna zapisa¢. Mozna zapisa¢ maksymalnie 50 sladow.

Po podtaczeniu silnika zaburtowego do plotera nawigacyjnego, aktywny slad i Slady zapisane w ploterze
nawigacyjnym sg synchronizowane z aktywnym sladem i sladami zapisanymi w silniku zaburtowym. Dodanie,
usuniecie lub edytowanie aktywnych i zapisanych sladow na jednym urzadzeniu powoduje automatyczng
zmiane aktywnych i zapisanych sladéw zapisanych na drugim urzadzeniu.

Zapisywanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany slad jest nazywany aktywnym sladem. Mozna zapisa¢ aktywny slad i nawigowac nim
poznie;.
W silniku zaburtowym mozna zapisa¢ do 50 sladow.
1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Save Active Track.
Aktywny slad zostanie zapisany z biezgca datg jako nazwg s$ladu.
2 Zmien nazwe zapisanego $ladu (opcjonalnie).

Czyszczenie aktywnego Sladu
Wybierz kolejno == > Tracks > Clear Active Track.
Pamie¢ sladow zostanie wyczyszczona. Aktywny slad bedzie w dalszym ciggu rejestrowany.

Nawigacja do poczatku aktywnego $ladu

Aktualnie rejestrowany $lad jest nazywany aktywnym sladem. Mozna nawigowac z biezgcej pozycji z powrotem
do punktu startowego aktywnego $ladu lub wzdtuz przebytej trasy.

1 Wybierz kolejno == > Tracks > Backtrack.
2 Wigcz srube (Wtaczanie i wytgczanie sruby, strona 15).

Silnik zaburtowy przebedzie trase do punktu startowego aktywnego $ladu wzdtuz przebytej trasy (Nawigacja,
strona 22).

Podrézowanie zapisanym sladem

1 Wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.
2 Wybierz zapisany $lad.
Wybierz Navigate To.
4 Wybierz opcje:
Aby rozpocza¢ nawigacje po zapisanym $ladzie od jego poczatku do korica, wybierz Forward.
Aby rozpoczg¢ nawigacje po zapisanym sladzie od jego kornica do poczatku, wybierz Backward.
5 Wigcz srube (Wtgczanie i wytaczanie Sruby, strona 15).
Silnik zaburtowy skieruje t6dz wzdtuz zapisanego s$ladu w wybranym kierunku (Nawigacja, strona 22).

w
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Wyswietlanie szczegotow zapisanego sladu

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno === > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.

2 Wybierz zapisany slad.

3 Wybierz Review.

Edytowanie nazwy zapisanego Sladu

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.

2 Wybierz zapisany $lad.

3 Wybierz Edit.

4 Wpisz nowa nazwe dla zapisanego sladu.

Usuwanie zapisanego $ladu

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno == > Tracks > Saved Tracks.
Zostanie wyswietlona lista dziesieciu najblizszych zapisanych sladéw.

2 Wybierz zapisany $lad.

3 Wybierz Delete.

Ustawienia

Ustawienia silnika zaburtowego
Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor.

Wi-Fi: Ustawia preferencje sieci bezprzewodowej dla silnika zaburtowego (Ustawienia sieci bezprzewodowej,
strona 27).

Calibrate: Kalibruje kompas silnika trollingowego (Kalibracja kompasu silnika zaburtowego, strona 20) i ustawia
przesuniecie dziobu silnika trollingowego.

Steering Mode: Okresla sposéb sterowania todzig przy uzyciu pedatéw Power Steer (Odwrdcenie reakcji uktadu
kierowniczego, strona 37).

MOB Tag Override Mode: Wtgcz, aby umozliwi¢ srubie dziatanie, nawet gdy silnik utracit potgczenie ze
znacznikiem MOB (Nadpisanie znacznika MOB, strona 33).

Programmable Keys: Zmienia sposo6b dziatania wajch na pedatach Power Steer (Zmiana funkcji dZwigni
pedatéw, strona 37).

Units: Ustawianie jednostek miary.

Battery Management: Okresla ustawienia zwigzane z akumulatorem silnika trollingowego (Ustawienia
zarzadzania akumulatorem, strona 27).

Beeper: Wytgcza lub wigcza sygnaty dzwiekowe powiadomien autopilota.
Auto Power On: Wigcza silnik zaburtowy po wtaczeniu zasilania systemu.

Heading Hold: Ustawia zachowanie funkcji utrzymywania kierunku (Zmienianie zachowania funkcji Heading
Hold, strona 21).

Nav. Arrival: Ustawia reakcje silnika zaburtowego, gdy t6dZ doptywa do konca trasy. Dzieki ustawieniu Anchor
Lock, silnik zaburtowy utrzymuje pozycje za pomoca funkcji blokady kotwicy, gdy t6dZ doptywa do konca
trasy. Dzieki ustawieniu Manual, Sruba wytgcza sie, gdy t6dz doptywa do korica trasy.

/\ PRZESTROGA
Podczas korzystania z trybu Manual dla ustawienia Nav. Arrival uzytkownik musi by¢ gotowy do przejecia
kontroli nad todzia.
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Anchor Gain: Ustawia intensywnos¢ reakcji autopilota w trybie blokady kotwicy (Dostosowywanie reakcji
autopilota, strona 20).

Navigation Gain: Ustawia intensywnos$¢ reakcji autopilota w innych trybach autopilota (Dostosowywanie reakcji
autopilota, strona 20).

Clear User Data: Kasuje wszystkie zapisane punkty trasy, trasy, slady i aktywny slad.

UWAGA: Jesli urzadzenie jest podtgczone do plotera nawigacyjnego, wybranie tej opcji spowoduje usuniecie
danych uzytkownika z silnika zaburtowego oraz podtgczonego plotera nawigacyjnego.

Restore Defaults: Przywraca wszystkie ustawienia silnika zaburtowego do wartosci fabrycznych.

UWAGA: Przywrdcenie ustawiet domysinych nie spowoduje skasowania danych uzytkownika w silniku
trollingowym lub potgczonym ploterze nawigacyjnym.

Clear Diagnostics: Kasuje dane generowane przez system, ktére sg przechowywane w silniku trollingowym
w celu umozliwienia przeprowadzenia procedury rozwigzywania problemow.

Ustawienia sieci bezprzewodowe;j
Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno — Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
UWAGA: Aktywny tryb Wi-Fi® jest wyswietlany w gornej czesci ekranu.

Mode: Ustawia tryb Wi-Fi. Mozna wytaczy¢ technologie Wi-Fi, dotgczy¢ do sieci plotera nawigacyjnego
lub utworzy¢ punkt dostepu do sieci bezprzewodowej, aby korzysta¢ z aplikacji ActiveCaptain (Lgczenie
z urzadzeniem mobilnym przy uZyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 28).

Setup > Name: Ustawia nazwe punktu dostepu do sieci bezprzewodowej w silniku zaburtowym (tylko w trybie
ActiveCaptain).

Setup > Password: Umozliwia ustawienie hasta punktu dostepu do sieci bezprzewodowej w silniku zaburtowym
(tylko w trybie ActiveCaptain).

Ustawienia zarzadzania akumulatorem
Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno — Settings > Trolling Motor > Battery Management.

Indicator: Umozliwia ustawienie wygladu wskaznika akumulatora silnika trollingowego na ikone lub numeryczng
wartos¢ napiecia.

Battery Setup: Umozliwia ustawienie rodzaju akumulatora podtgczonego do silnika trollingowego, co pomaga
obliczy¢ zgtaszany stan akumulatora.

Ustawienia pilota zdalnego sterowania

Na pilocie wybierz kolejno === > Settings > Remote Control.
Backlight: Umozliwia dostosowanie ustawien podswietlenia. (Ustawienia podswietlenia, strona 28)
Beeper: Umozliwia ustawianie sygnatéw dzwiekowych dla alarmoéw i naciskania przyciskéw.

Auto Power Off: Umozliwia ustawienie czasu dziatania przed automatycznym wytgczeniem pilota zdalnego
sterowania.

Calibrate: Kalibruje pilot zdalnego sterowania dla funkcji sterowania za pomoca gestow (Kalibrowanie pilota
zdalnego sterowania, strona 18).

Pairing: Paruje pilota zdalnego sterowania z silnikiem zaburtowym (Parowanie pilota, strona 18).
Language: Ustawianie jezyka tekstu wyswietlanego na ekranie.

Restore Defaults: Przywraca domysine ustawienia fabryczne pilota. Powoduje to przywrécenie domysinych
ustawien konfiguracyjnych w pilocie zdalnego sterowania, ale nie powoduje usuniecia zapisanych danych
uzytkownika.
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Ustawienia podswietlenia

Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Remote Control > Backlight.
Keys: Ustawia wigczanie podswietlenia po nacisnieciu przycisku.

Alarms: Ustawia wigczanie podswietlenia, gdy na pilocie zdalnego sterowania wtgczy sie alarm.
Timeout: Umozliwia regulacje czasu dziatania pods$wietlenia.

Brightness: Umozliwia ustawienie jasnosci podswietlenia.

Laczenie z urzadzeniem mobilnym przy uzyciu aplikacji
ActiveCaptain

Mozesz podtgczy¢ urzadzenie mobilne do silnika trollingowego za pomocg aplikacji ActiveCaptain. Zapewnia
ona szybki i tatwy sposéb interakcji z silnikiem trollingowym i aktualizacji oprogramowania urzadzenia.

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —_— Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode >
ActiveCaptain > Setup.

Podaj nazwe i hasto dla tej sieci.
Ze sklepu z aplikacjami w urzadzeniu mobilnym zainstaluj i otwdrz aplikacje ActiveCaptain.
Umies¢ urzadzenie mobilne w poblizu silnika trollingowego.

ga h WDN

W ustawieniach urzgdzenia mobilnego otworz strone potgczen Wi-Fi i potgcz sie z silnikiem trollingowym,
uzywajgc nazwy i hasta wprowadzonego w poprzednim kroku.

Laczenie z ploterem nawigacyjnym

Aby podtaczy¢ silnik zaburtowy, w zgodnym ploterze nawigacyjnym Garmin musi by¢ zainstalowana najnowsza
wersja oprogramowania.

UWAGA: Liste kompatybilnych urzagdzen Garmin mozna sprawdzi¢ na stronie garmin.com/force_current
/compatible/, aby upewnic¢ sig, ze ploter nawigacyjny obstuguje silnik trollingowy.
Silnik trollingowy mozesz potgczyé bezprzewodowo z kompatybilnym ploterem nawigacyjnym Garmin. Po

nawigzaniu potgczenia z kompatybilnym ploterem nawigacyjnym mozesz sterowac silnikiem trollingowym
z poziomu plotera nawigacyjnego.

1 Wigcz ploter nawigacyjny i silnik zaburtowy.
2 Upewnij sig, ze w ploterze nawigacyjnym jest wigczona sie¢ bezprzewodowa.

UWAGA: Jesli zainstalowanych jest wiele ploteréw nawigacyjnych, tylko jeden z nich jest hostem sieci
bezprzewodowej. Wiecej informacji zawiera podrecznik uzytkownika plotera nawigacyjnego.

3 W ploterze nawigacyjnym wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja > Urzadzenia bezprzewodowe > Silnik
zaburtowy Garmin > Start.

4 Aby przejsc do trybu parowania, nacisnij trzy razy O na panelu wyswietlacza silnika trollingowego.

Wskaznik LED £ na silniku trollingowym zaswieci sie na niebiesko, gdy ten bedzie szukat potgczenia
z ploterem nawigacyjnym. Kolor wskaznika zmieni sie na zielony, gdy potagczenie zostanie pomysinie
nawigzane.

Po nawigzaniu potgczenia na ploterze nawigacyjnym zostanie wyswietlony komunikat potwierdzajacy.

5 Po potaczeniu plotera nawigacyjnego z silnikiem zaburtowym wigcz pasek naktadki silnika zaburtowego
w ploterze, aby sterowa¢ silnikiem.

Petne instrukcje dotyczace obstugi mozna znalez¢ w najnowszej wersji podrecznika uzytkownika plotera
nawigacyjnego.
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Podtaczanie do zegarka Garmin

Mozesz potgczy¢ bezprzewodowo silnik trollingowy z kompatybilnym zegarkiem Garmin, aby nastepnie
sterowac silnikiem trollingowym przy uzyciu aplikacji Trolling Motor na zegarku.

UWAGA: Liste kompatybilnych urzadzen Garmin mozna sprawdzi¢ na stronie garmin.com/force_current
/compatible/, aby upewnic sie, ze zegarek obstuguje silnik trollingowy.

Podczas pierwszego taczenia silnika trollingowego z zegarkiem musisz sparowac oba urzadzenia. Po ich
sparowaniu zegarek tgczy sie automatycznie z silnikiem, gdy ten jest wigczony i znajduje sie w zasiegu.

1 Upewnij sig, ze silnik trollingowy jest witgczony, a pilot zdalnego sterowania jest z nim potgczony.

2 Umies$¢ kompatybilny zegarek Garmin w odlegtosci nie wiekszej niz 3 m (10 stép) od silnika trollingowego.
3 Na zegarku przytrzymaj MENU.

4 Wybierz kolejno Czujniki i akcesoria > Dodaj nowy > Trolling Motor.

5 Aby przej$¢ do trybu parowania, nacisnij trzy razy Ona panelu wyswietlacza silnika trollingowego.

Zna panelu wyswietlacza silnika trollingowego $wieci a niebiesko w sposob cigglty podczas wyszukiwania
potfagczenia, a po pomysinym nawigzaniu potgczenia zmieni kolor na zielony.

6 Potwierdz kod parowania wyswietlany na zegarku i na potgczonym pilocie zdalnego sterowania.

Mozesz nacisngc przycisk START, a nastepnie wybrac¢ Trolling Motor z listy aktywnosci i aplikacji w celu
przejscia do sterowania silnikiem trollingowym.

Aktualizacje oprogramowania

Mozesz przejs¢ na strone garmin.com/support/software/marine/ w celu znalezienia informaciji na temat
najnowszych aktualizacji oprogramowania jachtowych urzadzen Garmin.

Podtaczanie do zegarka Garmin
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Aktualizacja oprogramowania przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain

PrzejdZ do strony garmin.com/videos/trolling_motor_update/ i obejrzyj film, ktéry utatwi proces aktualizacji
oprogramowania.

NOTYFIKACJA

Aktualizacje oprogramowania mogg wymagac pobrania przez aplikacje plikow o duzym rozmiarze.
Zastosowanie majg typowe ograniczenia transferu danych i optaty stosowane przez dostawce ustug
internetowych. Aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat ograniczen transferu danych i optat, skontaktuj sie
z dostawca ustug internetowych.

Proces instalacji potrwa kilka minut.

UWAGA: Aby zaktualizowac¢ silnik trollingowy, potacz urzadzenie mobilne bezposrednio z dedykowang siecig

Wi-Fi silnika trollingowego za pomocg aplikacji ActiveCaptain.

1 Jesli zajdzie taka potrzeba, skonfiguruj silnik trollingowy do pracy z aplikacjg ActiveCaptain (Lgczenie
z urzadzeniem mobilnym przy uzyciu aplikacji ActiveCaptain, strona 28).

2 Podtacz urzadzenie mobilne do dedykowanej sieci Wi-Fi silnika zaburtowego.

Potgczenie z siecig Wi-Fi silnika zaburtowego dostarcza aplikacji informacji wymaganych do pobrania

odpowiednich plikow aktualizaciji.

Otwoérz aplikacje ActiveCaptain.

Odtacz urzadzenie mobilne od dedykowanej sieci Wi-Fi silnika zaburtowego.

Potacz urzadzenie mobilne z siecia.

W aplikacji ActiveCaptain wybierz kolejno Moje urzadzenia morskie > Pobierz.

UWAGA: Opcja pobierania aktualizacji jest wyswietlana tylko wtedy, gdy dla urzadzenia dostepna jest
aktualizacja oprogramowania.

Aplikacja ActiveCaptain pobiera aktualizacje na urzagdzenie mobilne.
7 Ponownie podtacz urzadzenie mobilne do dedykowanej sieci Wi-Fi silnika trollingowego.

Aktualizacja jest przesytana do silnika trollingowego. Aktualizacja moze zajg¢ do 30 minut. Wskazniki
predkosci silnika na panelu wyswietlacza silnika trollingowego zaczng migac, sygnalizujac, ze
oprogramowanie jest aktualizowane.
UWAGA: Jesli przesytanie jest zakoriczone, ale wskazniki na panelu wyswietlacza silnika trollingowego nie
migaja, wytacz silnik trollingowy i wigcz go ponownie, aby uruchomi¢ aktualizacje.

8 Upewnij sig, ze pilot jest wigczony i podtgczony.
Jesli po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego dostepna jest aktualizacja pilota,
wskazniki predkosci zaczng migac, a na pilocie rozpocznie sie odliczanie. Po ukoriczeniu odliczania pilot
wyswietla ikone s®¢ w trakcie aktualizacji. Aktualizacja moze zajg¢ do 5 minut.

9 Upewnij sig, ze pedat nozny jest wigczony i podtgczony.
Jesli po zakonczeniu aktualizacji oprogramowania silnika trollingowego dostepna jest aktualizacja pedatu

noznego, wskaznik pedatu noznego $wieci na fioletowo w trakcie aktualizacji. Wskaznik zgasnie, gdy
aktualizacja zostanie zakonczona.

(=)W 4 I~ V3]
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Znacznik MOB

Znacznik MOB (cztowiek za burtg) jest dotgczonym akcesorium, ktére ma na celu zagwarantowanie
bezpieczenstwa w przypadku opuszczenia kajaka. Gdy znacznik MOB jest wigczony i sparowany z silnikiem
trollingowym, sruba automatycznie zatrzyma sie w przypadku zanurzenia pod wode znacznika MOB.

Znacznik MOB musi by¢ noszony na ciele, wtgczony i sparowany z silnikiem trollingowym, poniewaz w innym
przypadku funkcja MOB automatycznego wytgczenia zasilania silnika moze nie dziata¢ tak, jak powinna. Gdy
znacznik MOB nie jest wtgczony, sparowany z silnikiem ani przymocowany do ciata lub nie jest on zanurzony
w wodzie, silnik trollingowy nie zatrzyma automatycznie sruby. Opuszczenie kajaka, gdy sruba nadal dziata,
moze prowadzi¢ do powaznych obrazen ciata, a nawet $mierci.

Przycisk zasilania i interfejsu:
@ * nacisnij, aby sprawdzi¢ stan znacznika i poziom natadowania jego baterii.
+ Przytrzymaij, aby wigczy¢ lub wytgczy¢ znacznik.

Przycisk MOB:

* przytrzymaj, aby zatrzymac srube.

+ Po powrocie do kajaka nacisnij, aby wyczysci¢ stan MOB (cztowiek za burtg) i przywrdci¢ standardowe
dziatanie silnika.

@ Przed wznowieniem standardowej pracy silnika trollingowego upewnij sie, ze obszar wokoét silnika jest
wolny od przeszkdd. Wznowienie standardowej pracy, gdy inne osoby znajdujg sie w poblizu silnika
trollingowego, moze doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub Smierci.

PORADA: Mozesz takze wyczysci¢ stan MOB, naciskajgc przycisk MOB OVERRIDE na silniku trollin-
gowym lub odrzucajgc komunikat dotyczacy tego stanu na pilocie zdalnego sterowania lub potgczonym
ploterze nawigacyjnym.

Gdy nacisniesz przycisk zasilania, kolor wskaznika LED wskaze stan potaczenia znacznika:

. + Zielony: potaczony.
+ Czerwony: niepotgczony.

Gdy nacisniesz przycisk zasilania, kolor wskaznika LED wskaze poziom natadowania baterii znacznika:
I + Zielony: poziom natadowania baterii jest wysoki.

+ Pomaranczowy: poziom natadowania baterii jest Sredni.
+ Czerwony: poziom natadowania baterii jest niski.
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Przypinanie opaski lub karabinczyka

Znacznik MOB zawiera w zestawie karabinczyk, opaska na nadgarstek i ruchomy brelok. Mozesz skorzystaé
z karabifnczyka do przypiecia znacznika MOB do elementu ubioru lub przymocowa¢ znacznik MOB do opaski,
by nosi¢ go na nadgarstku. Mozesz takze przymocowaé ruchomy brelok do karabinczyka lub opaski na
nadgarstek, by uniemozliwi¢ znacznikowi MOB zatoniecie, gdyby przypadkiem znalazt sie w wodzie. Aby
przymocowac opaske lub karabinczyk do znacznika MOB postepuj zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami.

1 W16z jeden koniec teleskopu na opasce lub karabinczyku do jednego z otworéw na znaczniku MOB.
2 Przesun szpilke zwalniajgca, tak aby schowac¢ drugi koniec teleskopu.

3 Wyréwnaj teleskop z drugim otworem na znaczniku MOB, a nastepnie zwolnij szpilke.

Wiaczanie i wylgczanie znacznika MOB
Gdy nie uzywasz silnika trollingowego, mozesz wytgczy¢ znacznik MOB, aby oszczedzac jego baterie.

NOTYFIKACJA
Aby znacznik MOB mégt komunikowac sie z silnikiem trollingowym, trzeba go najpierw witgczy¢.

Jesli znacznik MOB jest wytgczony, przytrzymaj przycisk zasilania z boku znacznika przez co najmniej dwie
sekundy.

Ikony Worazl migajg dwa razy na zielono, aby wskazac¢, ze znacznik MOB jest teraz wigczony.

Jesli znacznik MOB jest wigczony, przytrzymaj przycisk zasilania z boku znacznika przez co najmniej 4
sekundy.

Ikony Worazl migajg dwa razy na czerwono, aby wskazag, ze znacznik MOB jest teraz wytgczony.
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Parowanie znacznika MOB z silnikiem trollingowym Force Current

Znacznik MOB dotaczony do silnika trollingowego Force Current zostat fabrycznie sparowany z silnikiem.
Postepuj zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami, aby sparowaé nowy znacznik MOB z silnikiem trollingowym.

1 Upewnij sie, ze silnik trollingowy jest wigczony.
2 Przytrzymaj przycisk zasilania z boku znacznika MOB, aby go wiaczy¢.
lkona ¥ na znaczniku MOB Zamiga na czerwono.
3 Na silniku trollingowym nacisnij trzy razy przycisk O.
Podczas wyszukiwania potgczenia przez silnik wskaznik LED P bedzie migac na niebiesko.

4 Upewnij sie, ze znacznik MOB znajduje sie w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m (3 stopy) od silnika
trollingowego.

5 Nacisnij szybko trzy razy przycisk zasilania znacznika MOB.
Podczas wyszukiwania potagczenia ikona ¥ na znaczniku MOB bedzie miga¢ na niebiesko.

Po pomysinym nawigzaniu potgczenia dioda LED stanu %@ na silniku trollingowym bedzie swieci¢ na zielono
w sposOb ciaggty.

Nadpisanie znacznika MOB

Jesli silnik trollingowy utraci potgczenie ze znacznikiem MOB, ale nie opuszczono kajaka, mozesz nadpisac
funkcje MOB, aby tymczasowo przywréci¢ standardowe dziatanie.

Przed wznowieniem standardowej pracy silnika trollingowego upewnij sie, ze obszar wokot silnika jest wolny od
przeszkod. Wznowienie standardowej pracy, gdy inne osoby znajdujg sie w poblizu silnika trollingowego, moze
doprowadzi¢ do powaznych obrazen ciata lub Smierci.

Po utracie potaczenia silnika ze znacznikiem MOB, w wyniku ktdrej Sruba zatrzymata swoje dziatanie,
wybierz opcje:
Na pilocie silnika trollingowego wybierz kolejno B Settings > Trolling Motor > MOB Tag Override
Mode.

Przez pie¢ sekund przytrzymaj przycisk MOB OVERRIDE na gérnej czesci obudowy silnika trollingowego.

Silnik trollingowy emituje dtugi sygnat dzwiekowy po wigczeniu lub wytgczeniu MOB Tag Override Mode. Silnik
trollingowy okresowo emituje sygnat dzwiekowy i dioda LED stanu “ miga na z6tto po wigczeniu MOB Tag
Override Mode.

Gdy potaczenie znacznika MOB z silnikiem trollingowym zostanie przywrécone, silnik trollingowy automatycznie
wytgczy MOB Tag Override Mode. Aby wznowi¢ standardowe dziatanie, musisz nacisna¢ przycisk MOB

na znaczniku MOB lub odrzuci¢ komunikat MOB na pilocie zdalnego sterowania lub potgczonym ploterze
nawigacyjnym.
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Wymiana baterii znacznika MOB

Nalezy zapozna¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu przewodnikiem Wazne informacje dotyczace
bezpieczeristwa i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych wskazéwek.

NOTYFIKACJA
Znacznik MOB jest zasilany baterig pastylkowg CR2032 3V. Nalezy wtozy¢ nowg baterie pastylkowg CR2032 3V
jako zamiennik. Inny rodzaje baterii nie sg obstugiwane.
Zapasowa baterie nalezy kupi¢ od zaufanego producenta i sprzedawcy. Korzystanie z baterii o niskiej jakosci
moze spowodowacé obnizenie wydajnosci urzadzenia i skrécenie czasu pracy baterii, zwtaszcza w niskich
temperaturach. Nie nalezy uzywaé akumulatoréw. Akumulatory moga mie¢ wyzszg specyfikacje napiecia
i mogg spowodowacé trwate uszkodzenie urzagdzenia.

1 Zapomocg srubokreta krzyzakowego nr 1 poluzuj cztery sruby mocujace, aby zdjgé tylng pokrywe.

2 Delikatnie pociagnij biatg wypustke, aby wyjac¢ baterie z komory z tytu znacznika.
Umiesc¢ nowaq baterie w komorze biegunem dodatnim (+) skierowanym w dét.

4 Upewnij sig, ze gumowa uszczelka w przedniej pokrywie znacznika MOB nie jest uszkodzona i jest
catkowicie osadzona w rowku.

Uszczelka pasuje do rowka w okreslonej orientacji.

NOTYFIKACJA
Jesli uszczelka nie jest prawidtowo i catkowicie osadzona w rowku, nie zapewnia szczelnosci, co prowadzi
do uszkodzenia znacznika MOB, gdy ten jest wystawiony na dziatanie wody. Skontaktuj sie z dziatem pomocy
technicznej firmy Garmin, aby uzyska¢ informacje na temat zakupu nowej uszczelki.

w

Po wymianie baterii moze by¢ konieczne ponowne sparowanie znacznika MOB (Parowanie znacznika MOB
z silnikiem trollingowym Force Current, strona 33).

Pedaly Power Steer

Pedaty Power Steer sg opcjonalnym akcesorium dotgczanym do niektérych modeli silnika.
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Mocowanie pedatow do prowadnic

1 Umies¢ srube na zewnatrz pedatu w jednej ptaszczyznie z gwintowanym gniazdem w mocowaniu pedatu na
prowadnicy, a nastepnie obrd¢ pokretto po drugiej stronie pedatu w prawo (zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara), aby przymocowac pedat do mocowania.

2 Odchyl pedat w przéd i w tyt, aby sprawdzi¢ zakres jego ruchu i w razie potrzeby wyregulowac kat jego
nachylenia.

3 W razie potrzeby nacisnij przycisk na mocowaniu pedatu i przesun je wzdtuz
prowadnicy, aby ustawi¢ pedat w wygodnym potozeniu.

NOTYFIKACJA
Nie przesuwaj mocowan pedatéw do samego kornca prowadnicy. Jesli mocowanie

pedatu zahaczy o jedng ze $rub mocujacych prowadnice pedatu, jego przesuniecie
moze by¢ trudne.

4 Powtdrz te same czynnosci dla drugiego pedatu.
PORADA: Mozesz sprawdzi¢ oznaczenia w miejscach, w ktérych pedaty tgczg sie z mocowaniami pedatéw,
aby upewnic sie, ze oba pedaty sg zamontowane pod tym samym katem.

NOTYFIKACJA

Przed transportem kajaka zdemontuj pedaty z mocowan. Pedaty moga sie poluzowaé podczas transportu, co
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia mienia.
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Sterowanie za pomocg pedatow

Obstugi pedatéw najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych, bezpiecznych i otwartych wodach. Zacznij od niewielkich
ruchéw, az przyzwyczaisz sie do reakcji pedatéw.

Kazdy pedat mozesz przechyli¢ do przodu lub do tytu z pozycji neutralnej. W miare przechylania pedatéw

w obu kierunkach $ruba bedzie obracaé sie szybciej. tgczna pozycja obu pedatdéw okresla kat nachylenia silnika
napedzajgcego Srube.

+ Aby ruszy¢ do przodu, przechyl oba pedaty do przodu.

+ Aby ruszy¢ do tytu, przechyl oba pedaty do tytu.

Podczas uzywania silnika trollingowego do poruszania kajakiem do tytu kajak moze niespodziewanie zmienic¢
kierunek z powodu zaktdcen ciggu silnika przez kadtub. Podczas korzystania z silnika do poruszania sie do

tytu zachowaj czujnos¢ i zwracaj uwage na otoczenie, aby unikngé ewentualnych obrazen ciata lub uszkodzenia
produktu w wyniku przypadkowej kolizji.

+ Aby skreci¢ w lewo, przechyl prawy pedat do przodu, utrzymujac lewy pedat w pozycji neutralne;j.

\. S <
 \

Przednia czes¢ silnika napedzajgcego srube obrdéci sie w prawo, powodujgc obrécenie kajaka w lewo.

+ Aby skreci¢ w prawo, przechyl lewy pedat do przodu, utrzymujac prawy
pedat w pozycji neutralne;.

Przednia czes¢ silnika napedzajgcego srube obréci sie w lewo,
powodujgc obrécenie kajaka w prawo.

+ Aby obrocic¢ kajak pod ostrzejszym katem, przechyl jeden pedat do
przodu, a drugi do tytu.
Przednia czes¢ silnika napedzajgcego srube obrdci sie maks.
0 90 stopni, w zaleznosci od wzglednego kata kazdego pedatu.
UWAGA: Przy katach steru wigkszych niz 45 stopni predkos¢
silnika napedzajacego srube jest automatycznie ograniczana w celu
zmniejszenia turbulencji.

Mozesz odwrdcic¢ reakcje prawego i lewego pedatu, aby emulowac sterowanie za pomocg steru kablowego
(Odwrécenie reakcji uktadu kierowniczego, strona 37).
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Odwrdcenie reakcji uktadu kierowniczego

Domyslnie pedaty Power Steer nasladujg sterowanie réznicowe, takie jak w kosiarce z zerowym promieniem
skretu. Mozesz odwrdcic reakcje prawego i lewego pedatu, aby emulowac sterowanie za pomoca steru
kablowego.

1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno _— Settings > Trolling Motor > Steering Mode.
2 Wybierz Rudder.
Mozesz wybraé Zero-Turn, aby odwrécié domysiny tryb sterowania.

Korzystanie z dzwigni pedatow

Za pomocg dzwigni na kazdym z pedatéw mozesz aktywowa¢ tryby autopilota.
+ Aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Heading Hold, popchnij dzwignie lewego pedatu.
+  Aby wigczy¢ lub wytgczy¢ Anchor Lock, popchnij dzwignie prawego pedatu.

Zmiana funkcji dZwigni pedatow
1 Na pilocie zdalnego sterowania wybierz kolejno —5 Settings > Trolling Motor > Programmable Keys.
2 Wybierz opcje:

Aby skonfigurowac¢ dzwignie prawego pedatu, wybierz Right Pedal.

Aby skonfigurowac¢ dzwignie lewego pedatu, wybierz Left Pedal.
3 Wybierz opcje:

+ Aby wytgczy¢ dzwignie pedatu, wybierz None.
Aby wigczy¢ lub wytaczy¢ Blokade kotwicy podczas popychania dzwigni pedatu, wybierz Anchor Lock.

Aby wiaczy¢ lub wytgczyé utrzymywanie kursu podczas popychania dZzwigni pedatu, wybierz Heading
Hold.

Aby oznaczy¢ punkt trasy w aktualnej pozycji podczas popychania dzwigni pedatu, wybierz Mark
Waypoint.

Parowanie pedatow

Jesli pedaty byty dotgczone do zestawu silnika trollingowego, zostaty one fabrycznie sparowane z silnikiem.
W przypadku nowego zestawu pedatow postepuj zgodnie z nastepujgcymi instrukcjami.

Kazdy pedat musi zosta¢ sparowany indywidualnie.
1 Upewnij sie, ze silnik trollingowy jest wigczony.
2 Aby uruchomic¢ tryb parowania, nacisnij trzykrotnie (') na silniku trollingowym.
Podczas wyszukiwania potgczenia wskaznik LED Z bedzie migac na niebiesko.
3 Umies¢ pedat w odlegtosci nie wiekszej niz 1 m (3 stopy) od silnika trollingowego.
4 Popchnij trzykrotnie wajche na pedale.
Wskaznik LED na pedale bedzie miga¢ na niebiesko podczas wyszukiwania

potgczenia. Gdy potgczenie zostanie pomysinie nawigzane, wskaznik zaswieci
Swiattem statym w kolorze zielonym.

5 Aby sparowac drugi pedat, powtdérz czynnosci od 2 do 4.

PORADA: W ramach testu po nacisnieciu dzwigni pedatu wskaznik LED zamiga na
zielono, wskazujac, ze pedat jest sparowany z silnikiem, lub zamiga na czerwono,
wskazujac, ze pedat nie jest sparowany.
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Montaz baterii w pedatach

Kazdy pedat dziata, uzywajac dwdch baterii typu AA (do nabycia osobno). W celu uzyskania optymalnej
wydajnosci nalezy uzywac baterii litowych.

PORADA: Mozesz nacisng¢ dzwignie pedatu dwa razy, aby sprawdzi¢ poziom. Wskaznik LED na pedale swieci
ciggtym swiattem — zielonym, z6ttym lub czerwonym — wskazujgc ogdlny poziom natadowania akumulatora.

1 Na pedale obrd¢ pierscien typu D w lewo, a nastepnie pociagnij go do goéry, aby zdja¢ pokrywke.
2 Wito6z dwie baterie typu AA zgodnie z oznaczeniem biegundw.

3 Zatoz pokrywke baterii i obro¢ sptaszczone kétko w prawo.

4 Powtdrz powyzsze czynnosci w przypadku drugiego pedata.

Dioda LED stanu

Dioda LED na kazdym pedale Power Steer swieci, sygnalizujgc stan pedatu.

Zielony  Pedat jest podtaczony do silnika trollingowego i polecenie dzwigni zostato aktywowane.
Niebieski Pedat jest w trybie parowania.

Biaty Pedat jest podtagczony i zostat ustawiony w pozycji neutralnej.

Pedat instaluje aktualizacje oprogramowania.

. NOTYFIKACJA
Fioletowy

Nie wolno odtgczac zasilania pedatu podczas aktualizacji oprogramowania, poniewaz moze to
spowodowac jego uszkodzenie.

Czerwony Dzwignia pedatu zostata aktywowana, ale pedat nie jest podtgczony do silnika trollingowego.
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Wymagania i czestotliwosé¢ konserwaciji

Po uzyciu silnika w stonej lub stonawej wodzie nalezy sptukac¢ caty silnik stodkg wodg i zastosowac¢ $rodek na
bazie silikonu, uzywajac szmatki. Nalezy unika¢ rozpylania wody na silnik, aby zapobiec wnikaniu wody, ktére
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu.

Aby zachowac¢ gwarancje, w ramach przygotowania silnika do sezonu nalezy wykonac¢ rutynowe czynnosci
konserwacyjne.

W przypadku silnika trollingowego Force Current:
Sprawdz koniec liny odciggowej znajdujacy sie pod zatrzaskiem mocowania i w razie potrzeby zabezpiecz
line nowym weztem zabezpieczajgcym.
Sprawdz sposéb dziatania zatrzasku mocowania. Jesli nie wraca ptynnie na swoje miejsce, wyczys¢,
a nastepnie nasmaruj zatrzask mocowania.
Sprawdz koniec liny odciggowej znajdujacej sie w uchwycie i w razie potrzeby zabezpiecz line nowym
weztem zabezpieczajgcym.

Sprawdz kota pasowe liny w uchwycie silnika i w blokadzie odciggu, a nastepnie upewnij sig, ze obracaja sie
swobodnie. W razie potrzeby wyczys¢ lub wymien wszystkie uszkodzone czesci.

Sprawdz uchwyt liny i wymien go w przypadku peknie¢ lub innych oznak zuzycia.

Sprawdz cata dtugos¢ liny odciggowej pod katem strzepienia sig lub innych oznak zuzycia. W razie potrzeby
wymien ja.

Sprawdz podwiezie i blokade odciggu. W razie potrzeby dokre¢ sruby montazowe. Wymien podwiezie

i blokade odciggu w przypadku peknie¢ lub innych oznak zuzycia.

Sprawdz sruby mocujgce uchwyt do kajaka. W razie potrzeby dokre¢ lub wymien je.

Sprawdz powierzchnie montazowa wokot uchwytu. Jesli zauwazysz oznaki zuzycia, rozwaz wzmocnienie
powierzchni montazowej lub ponowny montaz uchwytu.

Sprawdz uchwyt silnika i wymin go w przypadku peknie¢ lub innych oznak wskazujacych jego uszkodzenie.

Sprawdz pokretta na silniku i wymien je w przypadku peknie¢ lub innych oznak wskazujacych ich
uszkodzenie.

Sprawdz catg dtugos¢ przewodu zasilajgcego pod katem zuzycia i w razie potrzeby go wymien.

Sprawdz ztgcze przewodu zasilajgcego pod katem korozji lub wygietych gniazd. W razie potrzeby wyczysc¢
lub wymien przewdd.

Sprawdz ostone ztgcza zasilania na silniku, aby upewnic sig, ze jest prawidtowo dopasowana i rzeczywiscie
chroni ztgcze zasilania. W razie potrzeby wymien ostone ztacza.

Sprawdz anody na silniku napedzajgcym srube i w razie potrzeby je wymien (Sprawdzanie anod
protektorowych, strona 41).

Sprawdz $rube, aby upewni¢ sig, ze nakretki sSruby sg dokrecone z sitg 16,27 Nm (12 |bf-ft.).
Sprawdz $rube pod katem zuzycia. W razie potrzeby wymien jg (Zmiana sruby, strona 11).
W przypadku pedatéw Power Steer:
Sprawdz sruby mocujgce prowadnice pedatéw do kajaka. W razie potrzeby dokre¢ je.
Sprawdz komore baterii w pedatach, aby upewnic¢ sie, ze baterie nie ulegty peknieciu. W razie potrzeby
wyczysc styki baterii.
Najpopularniejsze czesci zamienne i akcesoria mozna zamowi¢ na stronie garmin.com/accessories/force
_current_trolling_motor. Instrukcje dotyczace serwisowania oraz informacje na temat innych czesci zamiennych

znajdujg sie w Podreczniku serwisowym dostepnym na stronie garmin.com/manuals/force_current_trolling
_motor .
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Wymiana liny odciggowej
1 Odetnij zuzytg lub uszkodzona ling i zdejmij jg z silnika oraz z uchwytu liny.
2 Przeciagnij jeden koniec nowej liny przez metalowy zatrzask zwalniajgcy w uchwycie Q.

3 Zawiagz koniec nowej liny pod uchwytem, stosujgc wezet zabezpieczajacy, aby
zapobiec wyciggnieciu liny przez zatrzask zwalniajacy.

Przeciagnij line przez oczko z przodu silnika @

Przeprowadz line w dét i przeciagnij ja przez obrotowy blok na uchwycie ®).
Przeprowadz line przez podwiegzie i blokade.

Zamontuj uchwyt liny na nowej linie (Montaz uchwytu liny, strona 40).

N o a b~

Montaz uchwytu liny
1 Przeciagnij koniec liny przez dwie czesci uchwytu.

2 Przytnij line, pozostawiajgc wystarczajgco duzo luzu, aby zapewni¢ wygodny dostep z pozycji siedzgcej
w kajaku.

PORADA: Zalecamy przyciecie liny do okoto 20 cm (8 cali) od blokady odciggu, tak aby uchwyt znajdowat sie
blisko blokady odciggu, gdy silnik znajduje sie w pozycji opuszczonej.

3 Zastosuj wezet zabezpieczajacy, aby zawigzac line wewnatrz uchwytu.
W razie potrzeby przytnij i stop koniec liny, aby zapobiec wystrzepieniu.
5 Zatrzasnij ze sobg dwie czesci uchwytu.

Y
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Sprawdzanie anod protektorowych

1 Uzywajac klucza o $rednicy 15 mm (°/4¢ cala), poluzuj nakretke na koricu $ruby.

2 Zdejmij srube i odt6z na bok nakretke, podktadke zabezpieczajgca oraz podktadke ptaska.
3 Zdejmij i sprawdz anode $ruby (0.

4 Zapomoca klucza imbusowego o $rednicy 3 mm wyjmij i sprawdz anode napedu $ruby ).
5 Wybierz opcije:
Jesli ktéras z anod ma co najmniej potowe pierwotnej wielkosci, oczys$¢ jg szczotka druciang lub
papierem $ciernym.
NOTYFIKACJA

Wyjmij anode z silnika przed wyczyszczeniem jej szczotka druciang lub papierem s$ciernym. Czyszczenie anody
zamontowanej na silniku moze spowodowac uszkodzenie silnika, przyspieszy¢ wdawanie sie korozji i ogélnie
skréci¢ zywotnos¢ silnika.

Jesli anoda ma mniej niz potowe pierwotnej wielkosci, wyrzu¢ jg i kup nowa.
Zestaw wymiennych anod mozna kupi¢ na stronie garmin.com/accessories/force_current_trolling_motor.

NOTYFIKACJA

Podczas ponownego montazu $ruby na silniku napedzajgcym srube dokre¢ nakretke sruby z sitg 16,27 Nm
(12 Ib-ft.), aby poprawnie jg zamocowac.
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Dane techniczne

Silnik trollingowy
Masa Sam silnik: 10,1 kg (22,2 funtow)

Z uchwytem i przewodem: 12,6 kg (27,8 funtow)
Temperatura robocza 0d -5°C do 40°C (od 23°F do 104°F)

Temperatura przechowywania  Od -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)

Obudowa silnika sterujgcego: IEC 60529 IPX7°

Klasa wodoodpornosci Obudowa silnika napedzajgcego $rube: IEC 60529 IPX8°

Bezpieczna odlegtos¢ od

kompasu 91 cm (3 stopy)

Dtugos¢ przewodu zasilaja- 165 cm (5 stép 5 cali)

cego
Napiecie wejsciowe 0d 10do 32V DC
Prad wejsciowy 40 A ciggtego obcigzenia

32 V DC lub wiecej, odpowiedni do 40 A ciggtego obcigzenia

UWAGA: System mozna chronic, korzystajgc z wytgcznika automatycznego

o obnizonej czutosci (maksymalnie 60 A), jesli urzadzenie pracuje w wysokich
temperaturach lub jest wspétuzytkowane z innymi urzgdzeniami. Przed
wymiang wytgcznika automatycznego na wytacznik o obnizonej czutosci
najpierw sprawdz, czy okablowanie todzi jest zgodne ze standardami dotycza-
cymi okablowania urzadzen morskich.

Wytacznik automatyczny (do
nabycia osobno)

512 W przy 12,8 V DC

Maksymalny pobdr energii 1024 W przy 25,6 V DC

Czestotliwosc¢ bezprzewo-

Ao alinor e 2,4 GHz przy 19,0 dBm (maks.)

50dporno$é na przypadkowe zanurzenie w wodzie na gteboko$é do 1 metra na maksymalnie 30 minut.
6 Ochrona przed skutkami ciggtego zanurzenia w wodzie na gteboko$¢ do 3 metréw.
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Wymiary

CHONORC,

©® ©

431 mm (17 cali)

29 mm (1/g cala)

Min.: 290 mm (113/g cala)
Maks.: 422 mm (16%/g cala)

Min.: 470 mm (181/, cala)
Maks.: 602 mm (233/, cala)

527 mm (203/4 cala)

185 mm (7°/4¢ cala)

Dane techniczne
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@ 1005 mm (39%/g cala)

385 mm (153/44 cala)

@ 112 mm (4%/g cala)

Informacje o mocy silnika i poborze pradu

W ponizszych tabelach przedstawiono zaleznosci dotyczgce poziomu mocy, mocy wyjsciowej i poboru pradu
silnika. Wartosci te zostaty zebrane w oparciu o konfiguracje testowa zgodng z norma ISO13342, przy uzyciu
wysokowydajnej sruby Garmin, na stosunkowo spokojnej wodzie, z silnikiem umieszczonym na tyle gteboko,
aby nie dochodzito do wentylacji, oraz z tolerancjami +22 N (5 Ibf) i +5 A. Poziomy napiecia zostaty zmierzone

na zaciskach przewodu zasilajgcego silnika trollingowego.
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Ustawienie Zraédto zasilania 12,8 V DC ‘ Zrédto zasilania 25,6 V DC

Pregkoéci Sita ciagu Sitaciagu (w  Prad (w Sita ciagu Sitaciggu (w | Prad (w
sruby (w funtach) | niutonach) amperach) (w funtach) niutonach) amperach)

20 36,8 163,8 339 56 249,1 328
19 34,8 154,6 30,8 55 2447 29,4
18 323 143,5 27 487 216,5 24,6
17 29,9 1331 237 44,9 199,8 21,2
16 26,1 116 20,2 40,5 180,2 18,1
15 24,8 110,5 17,7 36,7 1631 158
14 218 97,1 153 3338 150,1 13,6
13 18,8 83,4 12,9 29 129 113
12 17,7 78,6 11,1 257 114,2 9,2
11 15,5 68,9 93 22,6 100,5 7.8
10 13,8 61,2 7.8 19,9 88,6 63
9 12,3 54,9 6,6 17,2 764 5,1
8 10,3 456 5.4 14,5 64,5 4

7 9 40 43 11,9 53 3,1
6 7,1 31,5 34 10 44,5 24
5 63 27,8 2,8 8 356 18
4 5 222 2,2 6,7 29,7 1,4
3 39 17,4 1,5 42 18,5 08
2 2 89 08 2 89 0,4
1 1 44 0,4 1 44 02
-1 09 4,1 0,4 08 33 02
-2 1 44 0,7 1 44 0,4
3 2 89 1,2 2,5 11,1 08
-4 2,6 11,5 1,8 3,5 156 13
5 3 133 24 4 17,8 1,6
-6 4 17,8 2,8 5 222 2,1
7 4,5 20 3,8 6 26,7 2,7
8 55 24,5 47 7.5 334 34
9 6,5 28,9 57 8,7 38,6 4,1
-10 7.5 334 6,9 9,7 43 5
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Zrédto zasilania 12,8 V DC

‘ Zrédto zasilania 25,6 V DC

Ustawienie

Predkoéci Sita ciagu Sitaciaggu(w  Prad (w Sita ciagu Sitaciggu (w | Prad (w
sruby (w funtach) |niutonach) amperach) (w funtach) niutonach) amperach)
-11 8,5 37,8 84 11 48,9 6,1

-12 9,5 42,3 10,3 12,5 55,6 7.5

-13 10,7 47,4 11,9 14,3 63,4 8,9

-14 11,8 528 13,8 16 71,2 10,7
-15 13,8 61,2 16,8 17,8 79,3 12,4
-16 13,8 61,5 19,5 19,5 86,7 14,7
-17 16 71,2 22,6 22,2 98,6 17,6
-18 17,8 79,3 26,5 24,3 107,9 20,9

-19 19,8 87,9 32 26,8 119 239

-20 20,5 91,2 33,7 27,5 122,3 254

UWAGA: Ujemne wartosci predkosci sruby odnoszg sie do pracy sruby w kierunku przeciwnym do ruchu

obrotowego (Cigg wsteczny, strona 22).

Pilot zdalnego sterowania

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, cala)

Masa

109 g (3,8 uncji) bez baterii

Materiat

Nylon wzmacniany wtéknem szklanym

Typ wyswietlacza

Czytelny w stoncu, transreflektywny Memory-In-Pixel (MIP)

Rozdzielczosé wyswietlacza

R240 x 240 pikseli

Rozmiar wys$wietlacza ($rednica)

30,2 mm (13/44 cala)

Temperatura robocza

0d -15°C do 55°C (od 5°F do 131°F)

Temperatura przechowywania

0d -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)

Typ baterii

2 AA (do nabycia osobno)

Czas dziatania baterii

240 godzin, standardowe uzytkowanie

Czestotliwos¢ radiowa

2,4 GHz przy 10,0 dBm (nominalna)

Klasa wodoodpornosci

IEC 60529 IPX77

Bezpieczny dystans dla kompasu

15 cm (6 cala)

7 Ochrona przed skutkami przypadkowego zanurzenia w wodzie na gteboko$¢ do 1 metra i nie dtuzej niz 30 minut.
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Znacznik MOB

Masa

Typ baterii

Temperatura robocza
Bezpieczny dystans dla kompasu
Klasa wodoodpornosci

Czestotliwos¢ bezprzewodowa i moc transmisji

Pedaly Power Steer

21,635 g (model czarny)
21,222 g (model biaty)

Litowa bateria pastylkowa CR2032
0d -15°C do 60°C (od 5°F do 140°F)
5cm (1.97 cala)

IEC 60529 IPX8 (5 ATM)8

2,4 GHz przy +8 dBm (nominalna)

Pedaty Power Steer sg dotgczane tylko do niektérych modeli silnika.

Waga (kompletny system wraz z prowadnicami)
Temperatura robocza

Temperatura przechowywania

Klasa wodoodpornosci

Bezpieczna odlegtos¢ od kompasu

Zasilanie

Czestotliwos¢ bezprzewodowa i moc transmisji

8 Urzadzenie jest odporne na przypadkowe zanurzenie w wodzie na gteboko$é do 50 m, na czas do 30 minut. Wiecej informacji mozna znalez¢ na stronie

garminicom/waterrating.

3,08 kg (6,8 funta)

0d -5°C do 40°C (od 23°F do 104°F)
0d -40°C do 85°C (od -40°F do 185°F)
IEC 60529 IPX7°

61 cm (24 cale)

2 baterie typu AA na kazdy pedat

2,4 GHz przy 9,1 dBm (maks.)

Odpornos$¢ na przypadkowe zanurzenie w wodzie na gteboko$¢ do 1 metra na maksymalnie 30 minut.

Dane techniczne
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Wymiary

394 mm (157/, cala)

Min.: 87 mm (37/4¢ cala) (krétkie ramig stabilizatora)
Maks.: 196 mm (717/4¢ cala) (dtugie ramie stabilizatora)

32 mm (17/4 cala)

®© ®

141 mm (5%4¢ cala)

@ ®

21 mm (13/4¢ cala)
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Interfejsy i ustugi sieciowe
Urzadzenie potgczone za pomocg Wi-Fi moze korzystac z tych interfejséw i ustug sieciowych. Te interfejsy
i ustugi sg domyslnie witgczone — nie mozna ich wytgczy¢, poniewaz sg one wymagane do prawidtowego
dziatania sprzetu.

Ustugi zastrzezone Garmin

DHCP

HTTP

mDNS

Telnet

UWAGA: Po potaczeniu urzadzenia do sieci prywatne informacje sg synchronizowane z nowo dodanym
urzadzeniem.

Dane techniczne
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