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บทนํา
 คาํเตอืน

โปรดดคูาํเตอืนเกีย่วกบัผลติภณัฑ์และขอ้มลูสาํคญัอืน่ ๆ ในคูม่อื ขอ้มลูสาํคญัเรือ่งความปลอดภยัและขอ้มลูของผลติภณัฑ์ ในกลอ่ง
ผลติภณัฑ์
เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ

หมายเหต:ุ คณุลกัษณะบางอยา่งอาจไมม่ใีนบางรุน่
เว็บไซต์ Garmin® ที ่support.garmin.com จะแสดงขอ้มลูลา่สดุเกีย่วกบัผลติภณัฑ์ของคณุ หน้าชว่ยเหลือสนบัสนุนจะมคีาํตอบสาํหรบั
คาํถามทีพ่บบอ่ยให ้และคณุยงัสามารถดาวน์โหลดอปัเดตซอฟต์แวร์และแผนทีเ่ดนิเรือไดอ้กีดว้ย อกีท ัง้ยงัมขีอ้มลูการตดิตอ่กบัฝ่าย
สนบัสนุน Garmin ในกรณีทีค่ณุมคีาํถามอืน่ๆ อกีดว้ย

มมุมองดา้นหน้า

ปุ่ ม Power

เซนเซอร์ไฟหน้าจออตัโนมตัิ

หน้าจอสมัผสั

ปุ่ มทางลดั

ชอ่งการ์ดหน่วยความจาํ microSD®

ปุ่ มอปุกรณ์
เปิดและปิดอปุกรณ์ขณะจบัเครือ่งไว้

เปิดเมนูทางลดัสูแ่บ็คไลท ์โหมดส ีและการสง่สญัญาณโซน่าร์เมือ่กดและปลอ่ยอยา่งรวดเร็ว เมนูทางลดัยงัแสดงการควบคมุ­
ออโตไพลอตดว้ย หากชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอตทีใ่ชร้ว่มกนัได้

เลือ่นผา่นระดบัความสวา่งตา่งๆ เมือ่กดซํา้ๆ

1 2 3 4 กาํหนดปุ่ มทางลดัไปยงัหน้าจอทีใ่ชง้านอยูเ่มือ่กดคา้ง
เปิดหน้าจอทีก่าํหนดเมือ่กด
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การกาํหนดปุ่ มทางลดั
คณุสามารถเปิดหน้าจอทีใ่ชบ้อ่ยอยา่งรวดเร็วไดโ้ดยการกาํหนดปุ่ มทางลดั คณุสามารถสรา้งทางลดัไปยงัหน้าจอตา่งๆ เชน่ หน้าจอโซน่าร์
และแผนที่
1 เปิดหน้าจอ
2 กดปุ่ มทางลดัคา้งไว ้และเลือก ตกลง

มมุมองข ัว้ตอ่

POWER พอร์ตสายไฟ

NMEA 2000 พอร์ตสายไฟ NMEA 2000®

SONAR พอร์ตสายไฟหวัโซน่าร์

NETWORK

Garmin พอร์ตสายไฟ Marine Network สาํหรบัการเชือ่มตอ่อปุกรณ์ Panoptix™, GCV™ และ ECHOMAP ทีใ่ช­้
รว่มกนัได้
หมายเหต:ุ อปุกรณ์น้ีไมส่ามารถใชร้ว่มกนัไดก้บั Garmin อปุกรณ์ Marine Network เชน่ GPSMAP®, GSD™, 
อปุกรณ์เรดาร์ และสเตอรโิอ Fusion® เครือขา่ย

ขอ้สงัเกต
ในการป้องกนัการกดักรอ่นของหน้าสมัผสัโลหะ ใหปิ้ดข ัว้ตอ่ทีไ่มไ่ดใ้ชด้ว้ยฝาครอบ
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คาํแนะนําและปุ่ มลดั
• กดปุ่ ม  เพือ่เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ
• จากหน้าจอใดก็ได ้ใหก้ด  ซํา้ๆ เพือ่เลือ่นผา่นระดบัตา่งๆ ของความสวา่งหากม ีฟงัก์ชนัน้ีจะมปีระโยชน์เมือ่ความสวา่งตํ่ามากจนคณุ

ไมส่ามารถมองเห็นหน้าจอได้
• เลือก หน้าหลกั จากหน้าจอใดก็ไดเ้พือ่เปิดหน้าหลกั
• เลือก  เพือ่เปิดการต ัง้คา่เพิม่เตมิเกีย่วกบัหน้าจอ
• เลือก  เพือ่ปิดเมนูเมือ่เสร็จสิน้
• กด  เพือ่เปิดตวัเลือกเพิม่เตมิ เชน่การปรบัไฟหน้าจอ
• กด  และเลือก เปิด ปิด > ปิดระบบ หรือกด  คา้งไวจ้นแถบ ปิดระบบ เต็มเพือ่ปิดชาร์ตพล็อตเตอร์เมือ่สามารถใชไ้ด้
• กด  และเลือก เปิด ปิด > สถานีเขา้สูโ่หมดสลีป เพือ่ต ัง้คา่ชาร์ตพล็อตเตอร์เขา้สูโ่หมดสแตนด์บายเมือ่สามารถใชไ้ด้

ในการออกจากโหมดสแตนด์บาย ใหเ้ลือก 
• ขึน้อยูก่บัคณุสมบตัขิองชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ ปุ่ มคณุสมบตับิางปุ่ มอาจไมป่รากฏบนหน้าจอหลกั ปดัไปทางขวาหรือซา้ยเพือ่ดปูุ่ ม

คณุสมบตัเิพิม่เตมิ
• ในบางปุ่ มเมนู ใหเ้ลือกปุ่ ม  เพือ่เปิดใชง้านตวัเลือก

ไฟสเีขยีวทีต่วัเลือกระบวุา่ตวัเลือกเปิดใชง้าน 
• เมือ่ใชไ้ด ้ใหเ้ลือก   เพือ่เปิดเมนู

การเขา้ถงึคูม่อืสาํหรบัเจา้ของบนชาร์ตพล็อตเตอร์
1 เลือก  > คูม่อืสาํหรบัเจา้ของ
2 เลือกคูม่อื
3 เลือก เปิด

การเขา้ถงึคูม่อืจากเว็บไซต์
คณุสามารถหาคูม่อืสาํหรบัเจา้ของฉบบัลา่สดุ พรอ้มคาํแปลไดจ้ากเว็บไซต์ Garmin คูม่อืสาํหรบัเจา้ของมคีาํแนะนําสาํหรบัการใช้
คณุสมบตัขิองคณุอปุกรณ์และการเขา้ถงึขอ้มลูกฎระเบยีบ
1 ไปที ่garmin.com/manuals/ECHOMAP_UHD2_579Xsv/
2 เลือก คูม่อืสาํหรบัเจา้ของ

คูม่อืเว็บเปิดขึน้ คณุสามารถดาวน์โหลดคูม่อืท ัง้หมดไดโ้ดยเลือก ดาวน์โหลด PDF

ศนูย์สนบัสนุน Garmin
ไปที ่support.garmin.com สาํหรบัความชว่ยเหลือและขอ้มลู เชน่ คูม่อืผลติภณัฑ์ คาํถามทีพ่บบอ่ย วดิโีอ การอปัเดตซอฟต์แวร์ และ
การใหบ้รกิารลูกคา้
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การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ
ในซอฟต์แวร์เวอร์ชนั 34.00 อปุกรณ์น้ีรองรบัการ์ดหน่วยความจาํ microSD สงูสดุ 1 TB ซึง่ฟอร์แมตเป็น exFAT ดว้ยคลาสความเร็ว 
10 ขึน้ไป
หมายเหต:ุ เมือ่คณุใสก่าร์ดหน่วยความจาํใหมเ่ขา้ในชาร์ตพล็อตเตอร์ ชาร์ตพล็อตเตอร์จะเริม่เขยีนขอ้มลูสว่นตวัลงบนการ์ดทีเ่พิม่เขา้มา
ใหม่
1 เปิดฝาชอ่งเสยีบการ์ด  ทีอ่ยูด่า้นหน้าของชาร์ตพล็อตเตอร์

2 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํ 
3 ทาํความสะอาดและเช็ดปะเก็นและฝาใหแ้หง้

ขอ้สงัเกต
ในการป้องกนัการกดักรอ่น ตอ้งตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่การ์ดความจาํ ปะเก็น และฝาแหง้สนิทแลว้ กอ่นปิดฝา
4 ปิดฝา

กาํลงัรบัสญัญาณดาวเทยีม GPS
อปุกรณ์อาจตอ้งมมีมุมองทีช่ดัเจนของทอ้งฟ้าเพือ่รบัสญัญาณดาวเทยีม เวลาและวนัทีจ่ะไดร้บัการต ัง้คา่โดยอตัโนมตัโิดยอา้งองิจาก
ตาํแหน่ง GPS
1 เปิดอปุกรณ์
2 โปรดรอสกัครูใ่นขณะทีอ่ปุกรณ์คน้หาดาวเทยีม

อาจใชเ้วลา 30 ถงึ 60 วนิาทใีนการรบัสญัญาณดาวเทยีม
ในการดคูวามแรงของสญัญาณดาวเทยีม GPS ใหเ้ลือก  > ระบบ > การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม
หากอปุกรณ์สญูเสยีสญัญาณดาวเทยีม จะเครือ่งหมายคาํถามกะพรบิจะปรากฏขึน้เหนือตวับง่ช้ีตาํแหน่งเรือ ( ) บนแผนที่
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั GPS ใหไ้ปที ่garmin.com/aboutGPS สาํหรบัความชว่ยเหลือในการรบัสญัญาณดาวเทยีม โปรดด ู
อปุกรณ์ของฉนัไมร่บัสญัญาณ GPS, หน้า 153

การเลือกทีม่าของ GPS
คณุสามารถเลือกทีม่าทีข่องขอ้มลู GPS ทีต่อ้งการได ้หากคณุมทีีม่าของ GPS มากกวา่หน่ึง
1 เลือก  > ระบบ > การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม > แหลง่
2 เลือกทีม่าของขอ้มลู GPS
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การปรบัแตง่ชาร์ตพล็อตเตอร์
แถบเมนู
แถบเมนูทางดา้นลา่งของหน้าจอชว่ยใหส้ามารถเขา้ถงึฟงัก์ชนัตา่งๆ ของชาร์ตพล็อตเตอร์ เมนูตวัเลือก และหน้าจอหลกั

ใชแ้ละเลกิใชอ้อโตไพลอต (เมือ่เชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอตทีใ่ชร้ว่มกนัได)้

เครือ่งหมาย สรา้งเวย์พอยทท์ีต่าํแหน่งของคณุ

หน้าหลกั
เปิดหน้าจอหลกั
คาํแนะนํา: แตะและลากเพือ่เลือ่นผา่นรายการของหน้าจอหลกั

เลือกจุดหมาย เปิดเมนูเพือ่เขา้ถงึคณุสมบตักิารนําทาง

การซอ่นและการแสดงแถบเมนู
คณุสามารถซอ่นแถบเมนูโดยอตัโนมตัเิพือ่เพิม่พ้ืนทีห่น้าจอได้
1 เลือก  > การกาํหนดคา่ > การแสดงแถบเมนู > Auto

หลงัจากชว่งเวลาส ัน้ๆ บนหน้าหลกั เชน่ แผนที ่แถบเมนูจะยบุลง
2 ปดัหน้าจอจากดา้นลา่งขึน้เพือ่แสดงแถบเมนูอกีคร ัง้
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หน้าจอหลกั
หน้าจอหลกัเป็นโอเวอร์เลย์ทีส่ามารถเขา้ถงึคณุสมบตัทิ ัง้หมดในชาร์ตพล็อตเตอร์ได ้คณุสมบตัจิะขึน้อยูก่บัอปุกรณ์เสรมิทีค่ณุไดเ้ชือ่มตอ่
กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ไวด้ว้ย คณุอาจจะไมม่ตีวัเลือกและคณุสมบตับิางอยา่งทีไ่ดก้ลา่วไวใ้นคูม่อืฉบบัน้ี
เมือ่ดหูน้าจอใดก็ตาม คณุสามารถกลบัไปยงัหน้าจอหลกัไดโ้ดยเลือก หน้าหลกั

ปุ่ มเมนูการต ัง้คา่

ปุ่ มคณุสมบตัิ

เวลาปจัจุบนั ความลกึปจัจุบนั หรือปุ่ มควบคมุออโตไพลอต

แท็บหมวดหมู่

ปิดหน้าจอหลกัและกลบัไปยงัหน้าทีเ่ปิดไวก้อ่นหน้าน้ี

แท็บหมวดหมูจ่ะชว่ยใหส้ามารถเขา้ถงึคณุสมบตัหิลกัของชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุไดอ้ยา่งรวดเร็ว ตวัอยา่งเชน่ แท็บ โซน่าร์ จะแสดงมมุ
มองและหน้าจอทีเ่กีย่วขอ้งกบัการใชง้านโซน่าร์
คาํแนะนํา: หากตอ้งการดแูท็บหมวดหมูท่ีม่อียู ่คณุอาจตอ้งกดแท็บคา้งไวแ้ลว้ลากเพือ่เลือ่น
เมือ่มกีารตดิต ัง้จอแสดงผลหลายตวัลงบนเครือขา่ย Garmin BlueNet™ หรือ Garmin Marine Network คณุสามารถรวมกลุม่เขา้ไวใ้น
สถานีเดยีวกนัได ้สถานีจะทาํใหจ้อแสดงผลตา่งๆ ทาํงานรว่มกนั แทนทีจ่ะแสดงผลแยกกนั คณุสามารถปรบัแตง่แผนผงัของหน้าบนจอแส
ดงผลแตล่ะตวัได ้ซึง่จะทาํใหแ้ตล่ะหน้าจอแตกตา่งกนับนจอแสดงผลแตล่ะตวั เมือ่คณุเปลีย่นแผนผงัของหน้าจอในหน้าจอแสดงผลตวั
หน่ึง การเปลีย่นแปลงนัน้จะปรากฏทีจ่อแสดงผลตวันัน้เทา่นัน้ เมือ่คณุเปลีย่นชือ่และสญัลกัษณ์ของแผนผงั การเปลีย่นแปลงนัน้จะปรากฏ
ในจอแสดงผลท ัง้หมดในสถานี เพือ่ใหไ้ดก้ารแสดงลกัษณะทีเ่หมอืนกนั
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จดัเรียงรายการหมวดหมูใ่หม่
คณุสามารถปรบัแตง่หน้าจอดว้ยการจดัเรียงรายการในหมวดหมูใ่หม่
1 เลือกหมวดหมูท่ีจ่ะปรบัแตง่ เชน่ แผนทีเ่ดนิเรือ
2 กดปุ่ มทีค่ณุตอ้งการยา้ยคา้งไว ้เชน่ แผนทีเ่ดนิเรือ จนกวา่เมนูจะปรากฏ
3 เลือก เรียงลาํดบัใหม่

ลูกศรจะปรากฏบนปุ่ มคณุสมบตัิ
4 เลือกปุ่ มอกีคร ัง้เพือ่ยา้ย
5 เลือกตาํแหน่งใหมใ่หปุ้่ ม
6 ทาํซํา้จนกวา่จะเสร็จสิน้ข ัน้ตอนการกาํหนดคา่
7 เลือก ยอ้นกลบั หรือ ปิด เมือ่เสร็จ

การกาํหนดปุ่ มทางลดั
คณุสามารถเปิดหน้าจอทีใ่ชบ้อ่ยอยา่งรวดเร็วไดโ้ดยการกาํหนดปุ่ มทางลดั คณุสามารถสรา้งทางลดัไปยงัหน้าจอตา่งๆ เชน่ หน้าจอโซน่าร์
และแผนที่
1 เปิดหน้าจอ
2 กดปุ่ มทางลดัคา้งไว ้และเลือก ตกลง

การต ัง้คา่ประเภทของเรือ
คณุสามารถเลือกประเภทเรือของคณุเพือ่กาํหนดคา่ชาร์ตพล็อตเตอร์ และเพือ่ใชค้ณุสมบตัทิีป่รบัแตง่มาสาํหรบัเรือประเภทของคณุโดย
เฉพาะได้
1 เลือก  > เรือของฉนั > ประเภทเรือ
2 เลือกตวัเลือก

การปรบัไฟหน้าจอ
1 เลือก  > ระบบ > เสยีงและการแสดงผล > Backlight
2 การปรบัไฟหน้าจอ

คาํแนะนํา: จากหน้าจอใดก็ได ้ใหก้ด  ซํา้ๆ เพือ่เลือ่นผา่นระดบัตา่งๆ ของความสวา่ง ฟงัก์ชนัน้ีจะมปีระโยชน์เมือ่ความสวา่งตํ่ามาก
จนคณุไมส่ามารถมองเห็นหน้าจอได้

การปรบัโหมดสี
1 เลือก  > ระบบ > เสยีงและการแสดงผล > โหมดสี

คาํแนะนํา: เลือก  > โหมดส ีจากหน้าจอใดก็ไดเ้พือ่เขา้ใชก้ารต ัง้คา่สี
2 เลือกตวัเลือก

การเปิดใชก้ารล็อคหน้าจอ
เพือ่ป้องกนัขโมยและป้องกนัการใชอ้ปุกรณ์ของคณุโดยไมไ่ดร้บัอนุญาต คณุสามารถเปิดใชง้านคณุสมบตัล็ิอคหน้าจอซึง่ตอ้งใช ้PIN 
(Personal Identification Number) เมือ่เปิดใชง้าน คณุตอ้งป้อน PIN เพือ่ปลดล็อคหน้าจอทกุคร ัง้ทีเ่ปิดอปุกรณ์ คณุสามารถต ัง้คา่
คาํถามและคาํตอบการกูค้นืเป็นการแจง้เตอืนในกรณีทีค่ณุลืม PIN

ขอ้สงัเกต
หากคณุเปิดใชง้านคณุสมบตั ิล็อคหน้าจอ ฝ่ายสนบัสนุน Garmin จะไมส่ามารถรบั PIN หรือเขา้ถงึอปุกรณ์ของคณุได ้เป็นหน้าทีข่องคณุ
ทีจ่ะตอ้งให ้PIN แกบ่คุคลทีอ่นุญาตใหใ้ชเ้รือ

1 เลือก  > ระบบ > เสยีงและการแสดงผล > ล็อคหน้าจอ > ต ัง้คา่
2 ป้อน PIN ตวัเลขทีจ่าํได ้6 หลกั
3 ป้อน PIN อกีคร ัง้เพือ่ตรวจสอบ
4 เมือ่ไดร้บัการแจง้เตอืน ใหเ้ลือกและตอบคาํถามการกูค้นื PIN สามคาํถาม
คณุสามารถไมใ่ชง้านหรือรีเซ็ต PIN และคาํถามกูค้นืไดต้ามตอ้งการ
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การเปิดชาร์ตพล็อตเตอร์โดยอตัโนมตัิ
คณุสามารถต ัง้คา่ชาร์ตพล็อตเตอร์ใหเ้ปิดโดยอตัโนมตัเิมือ่มกีารจา่ยไฟ ไมเ่ชน่นัน้ คณุตอ้งเปิดชาร์ตพล็อตเตอร์โดยการกด 

เลือก  > ระบบ > เปิดเครือ่งอตัโนมตัิ
หมายเหต:ุ เมือ่ เปิดเครือ่งอตัโนมตั ิต ัง้ไวท้ี ่เปิด และชาร์ตพล็อตเตอร์ถกูปิดเครือ่งโดยใช ้  และแหลง่จา่ยไฟถกูถอดออกและมกีาร
จา่ยไฟใหมภ่ายในระยะเวลาน้อยกวา่สองนาท ีคณุอาจตอ้งกด  เพือ่เริม่ตน้การทาํงานของชาร์ตพล็อตเตอร์อกีคร ัง้

การปิดระบบโดยอตัโนมตัิ
คณุสามารถต ัง้คา่ชาร์ตพล็อตเตอร์และท ัง้ระบบใหปิ้ดโดยอตัโนมตัหิลงัจากเขา้สูโ่หมดสลีปเป็นระยะเวลาทีเ่ลือก หรือคณุตอ้งกด  คา้งไว้
เพือ่ปิดระบบดว้ยตวัเอง
1 เลือก  > ระบบ > ปิดอตัโนมตัิ
2 เลือกตวัเลือก

การปรบัแตง่หน้า

การปรบัแตง่หน้าจอเริม่ตน้
คณุสามารถปรบัแตง่ภาพทีแ่สดงเมือ่เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์ เพือ่ใหไ้ดข้นาดทีพ่อดทีีส่ดุ ภาพควรมขีนาดไมเ่กนิ 50 MB และเป็นไปตาม
ขนาดทีแ่นะนํา (ขนาดของภาพเปิดเครือ่งทีแ่นะนํา, หน้า 156)
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํทีม่ภีาพทีค่ณุตอ้งการใช้
2 เลือก  > ระบบ > เสยีงและการแสดงผล > ภาพเปิดเครือ่ง > เลือกภาพ
3 เลือกชอ่งการ์ดหน่วยความจาํ
4 เลือกภาพ
5 เลือก ต ัง้คา่เป็นภาพเปิดเครือ่ง
ภาพใหมจ่ะปรากฏขึน้แลว้เมือ่เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์

การปรบัแตง่แผนผงัของหน้ารวม
คณุสามารถปรบัแตง่แผนผงัและขอ้มลูทีแ่สดงในหน้าผสม
1 เปิดหน้ารวมขึน้มาเพือ่ปรบัแตง่
2 เลือก  > แกไ้ขคอมโบ
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการเปลีย่นชือ่ ใหเ้ลือก ชือ่ และป้อนชือ่ใหม ่จากนัน้เลือก เสร็จสิน้
• ในการเปลีย่นจาํนวนฟงัก์ชนัทีแ่สดงและแผนผงัหน้าจอ ใหเ้ลือก แผนผงั และเลือกตวัเลือก
• ในการเปลีย่นฟงัก์ชนับนหน้าจอเป็นบางสว่น ใหเ้ลือกหน้าตา่งทีต่อ้งการเปลีย่น และเลือกฟงัก์ชนัจากรายการทางดา้นขวา
• ในการเปลีย่นลกัษณะการแยกหน้าจอ ใหล้ากลูกศรไปยงัตาํแหน่งใหม่
• ในการเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในหน้าและแถบขอ้มลูเพิม่เตมิ ใหเ้ลือก โอเวอร์เลย์ และเลือกตวัเลือก

คาํแนะนํา: ขณะทีด่หูน้าจอดว้ยขอ้มลูโอเวอร์เลย์ กดทีก่ลอ่งโอเวอร์เลย์คา้งไวเ้พือ่เปลีย่นขอ้มลูในกลอ่งอยา่งรวดเร็ว
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การสรา้งหน้าจอแบบผสมใหม่
คณุสามารถสรา้งหน้าแบบผสมทีก่าํหนดเองเพือ่ใหต้รงกบัความตอ้งการของคณุได้
1 เลือก คอมโบ > เพิม่คอมโบ
2 เลือกหน้าตา่ง
3 เลือกฟงัก์ชนัสาํหรบัหน้าตา่ง
4 ทาํซํา้ข ัน้ตอนเหลา่น้ีสาํหรบัแตล่ะหน้าตา่งของหน้า
5 แตะหน้าตา่งคา้งไวเ้พือ่จดัเรียงใหม่
6 แตะฟิลด์ขอ้มลูคา้งไวเ้พือ่เลือกขอ้มลูใหม่
7 เลือก แผนผงั และเลือกแผนผงั

8 เลือก ชือ่ ป้อนชือ่สาํหรบัหน้า และเลือก เสร็จสิน้
9 เลือก โอเวอร์เลย์ และเลือกขอ้มลูทีจ่ะแสดง
10 เลือก เสร็จสิน้ เมือ่คณุเสร็จสิน้การปรบัแตง่หน้า

การลบหน้าการรวม
1 เลือก คอมโบ
2 กดหน้าการรวมคา้งไวเ้พือ่ลบ
3 เลือก ลบคอมโบ > ใช่

การปรบัแตง่โอเวอร์เลย์ขอ้มลู
คณุสามารถปรบัแตง่ขอ้มลูในโอเวอร์เลย์ขอ้มลูทีถ่กูแสดงบนหน้าจอได ้
1 เลือกตวัเลือกตามประเภทหน้าจอทีค่ณุกาํลงัดอูยู:่

• จากมมุมองเต็มหน้าจอ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
• จากหน้าจอรวม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขคอมโบ > โอเวอร์เลย์
คาํแนะนํา: ในการเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในกลอ่งโอเวอร์เลย์อยา่งรวดเร็ว ใหก้ดกลอ่งโอเวอร์เลย์คา้งไว้

2 เลือกรายการเพือ่ปรบัแตง่ขอ้มลูและแถบขอ้มลู:
• ในการแสดงโอเวอร์เลย์ขอ้มลู ใหเ้ลือก ขอ้มลู เลือกตาํแหน่ง และเลือก ยอ้นกลบั
• ในการเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในกลอ่งโอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือกกลอ่งโอเวอร์เลย์ เลือกขอ้มลูใหมท่ีต่อ้งการแสดง 

แลว้เลือก ยอ้นกลบั
• ในการปรบัแตง่ขอ้มลูทีแ่สดงในระหวา่งการนําทาง ใหเ้ลือก การนําทาง แลว้เลือกตวัเลือก
• หากตอ้งการเปิดแถบขอ้มลูอืน่ ใหเ้ลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา และเลือกตวัเลือก

ทีจ่าํเป็น
3 เลือก เสร็จสิน้
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แอป ActiveCaptain®

 คาํเตอืน
คณุสมบตัน้ีิทาํใหผู้ใ้ชส้ามารถสง่ขอ้มลู Garmin ไมส่ามารถรบัรองความแมน่ยาํ ความสมบรูณ์ หรือความทนัสมยัของขอ้มลูทีส่ง่โดยผูใ้ช ้
การใชง้านหรือการเชือ่ถอืขอ้มลูทีส่ง่โดยผูใ้ชถ้อืเป็นความเสีย่งของคณุเอง

แอป ActiveCaptain ใหก้ารเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ แผนทีแ่ละแผนภมู ิECHOMAP UHD2 ของคณุ และชุมชน ActiveCaptain 
สาํหรบัประสบการณ์การแลน่เรือทีเ่ชือ่มตอ่กนั
บนอปุกรณ์มอืถอืทีม่แีอปพลเิคชนั ActiveCaptain คณุสามารถดาวน์โหลด ซ้ือ และอปัเดตแผนทีไ่ด ้คณุสามารถใชแ้อปพลเิคชนัเพือ่
ถา่ยโอนขอ้มลูผูใ้ชไ้ดอ้ยา่งงา่ยดายและรวดเร็ว เชน่ เวย์พอยทแ์ละเสน้ทาง เชือ่มตอ่กบัชุมชน Garmin Quickdraw™ Contours, อปัเดต
ซอฟต์แวร์อปุกรณ์ และวางแผนการเดนิทางของคณุ
คณุสามารถเชือ่มตอ่กบัชุมชน ActiveCaptain สาํหรบัความคดิเห็นทีท่นัสมยัเกีย่วกบัทา่จอดเรือและจุดสนใจอืน่ๆ

บทบาท ActiveCaptain
ระดบัการโตต้อบของคณุกบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 โดยใชแ้อป ActiveCaptain ขึน้อยูก่บับทบาทของคณุ

คณุสมบตัิ เจา้ของ ผูม้าเยอืน

ลงทะเบยีนอปุกรณ์ แผนทีใ่นตวั และการ์ดแผนทีใ่นตวักบัแอคเคาท์ ใช่ ไม่

อปัเดตซอฟต์แวร์ ใช่ ใช่

ถา่ยโอน Garmin Quickdraw Contours ท ัง้หมดทีค่ณุดาวน์โหลดหรือสรา้งโดยอตัโนมตัิ ใช่ ไม่

ถา่ยโอนขอ้มลูผูใ้ชโ้ดยอตัโนมตั ิเชน่ เวย์พอยทแ์ละเสน้ทาง ใช่ ไม่

เริม่ตน้การนําทางไปยงัเวย์พอยทท์ีร่ะบหุรือนําทางเสน้ทางทีร่ะบ ุและสง่เวย์พอยทห์รือเสน้ทางดงักลา่วไปยงั­
อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 ใช่ ใช่
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เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain
คณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์มอืถอืเขา้กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 โดยใชแ้อปพลเิคชนั ActiveCaptain แอปดงักลา่วจะใหว้ธิทีีง่า่ย
และรวดเร็วในการโตต้อบกบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 ของคณุ และทาํงานตา่งๆ เชน่ การแบง่ปนัขอ้มลู การลงทะเบยีน การอปัเดต
ซอฟต์แวร์อปุกรณ์
1 จากอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 ใหเ้ลือก เรือ > ActiveCaptain
2 จากหน้า ActiveCaptain ใหเ้ลือก เครือขา่ย Wi-Fi > Wi-Fi > เปิด
3 ป้อนชือ่และรหสัผา่นสาํหรบัเครือขา่ยน้ี
4 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ดของอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 (การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)
5 เลือก ต ัง้คา่การ์ด ActiveCaptain

ขอ้สงัเกต
คณุอาจไดร้บัแจง้ใหฟ้อร์แมตการ์ดหน่วยความจาํ การฟอร์แมตการ์ดจะลบขอ้มลูท ัง้หมดทีบ่นัทกึไวใ้นการ์ด ซึง่รวมถงึขอ้มลูผูใ้ชใ้ดๆ ที่
บนัทกึไว ้เชน่ เวย์พอยท ์เราแนะนําใหฟ้อร์แมตการ์ด แตไ่มจ่าํเป็นตอ้งทาํก็ได ้กอ่นฟอร์แมตการ์ด คณุควรบนัทกึขอ้มลูจากการ์ดหน่วย
ความจาํลงบนหน่วยความจาํภายในของอปุกรณ์ (การคดัลอกขอ้มลูผูใ้ชจ้ากการ์ดหน่วยความจาํ, หน้า 147) หลงัจากฟอร์แมตการ์ด
สาํหรบัแอปพลเิคชนั ActiveCaptain คณุสามารถถา่ยโอนขอ้มลูผูใ้ชก้ลบัสูก่าร์ดได ้(การคดัลอกขอ้มลูผูใ้ชท้ ัง้หมดไปยงัการ์ดหน่วย
ความจาํ, หน้า 147)

หมายเหต:ุ การฟอร์แมตการ์ดหน่วยความจาํในชาร์ตพล็อตเตอร์จะคงประเภทรูปแบบไวแ้ละไมส่ามารถเปลีย่นแปลงได ้หากคณุ
ตอ้งการเปลีย่นรูปแบบการ์ดจาก FAT32 เป็น exFAT คณุตอ้งทาํการเปลีย่นแปลงโดยใชค้อมพวิเตอร์หรืออปุกรณ์อืน่ๆ กอ่นทีจ่ะใช้
การ์ดในชาร์ตพล็อตเตอร์
ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่คณุไดเ้สยีบการ์ดแลว้ในแตล่ะคร ัง้ทีต่อ้งการใชค้ณุสมบตั ิActiveCaptain

6 จากรา้นคา้แอปพลเิคชนัในอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหต้ดิต ัง้และเปิดแอป ActiveCaptain
คาํแนะนํา: คณุสามารถสแกนรหสั QR น้ีโดยใชอ้ปุกรณ์มอืถอืทีเ่พือ่ดาวน์โหลดแอป

7 นําอปุกรณ์มอืถอืเขา้สูร่ะยะ 32 ม. (105 ฟุต) จากอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2
8 จากการต ัง้คา่ของอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ปิดหน้าการเชือ่มตอ่ Wi‑Fi® และเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ 

ECHOMAP UHD2 โดยใชชื้อ่และรหสัผา่นทีค่ณุไดป้้อนลงในข ัน้ตอนที ่3

การอปัเดตซอฟต์แวร์ดว้ยแอป ActiveCaptain
หากอปุรณ์ของคณุมเีทคโนโลย ีWi‑Fi คณุสามารถใชแ้อปพลเิคชนั ActiveCaptain เพือ่ดาวน์โหลดและตดิต ัง้การอปัเดตซอฟต์แวร์
ลา่สดุสาํหรบัอปุกรณ์ของคณุ

ขอ้สงัเกต
การอปัเดตซอฟต์แวร์อาจตอ้งอาศยัแอปพลเิคชนัในการดาวน์โหลดไฟล์ขนาดใหญ ่อาจมขีดีจาํกดัหรือคา่ใชจ้า่ยในการใชข้อ้มลูจากผูใ้ห้
บรกิารอนิเตอร์เน็ตของคณุ ตดิตอ่ผูใ้หบ้รกิารอนิเตอร์เน็ตของคณุสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัขดีจาํกดัหรือคา่ใชจ้า่ยในการใชข้อ้มลู
กระบวนการตดิต ัง้อาจใชเ้วลาหลายนาที

1 เชือ่มตอ่อปุกรณ์มอืถอืกบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 (เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain, หน้า 11)
2 เมือ่มกีารอปัเดตซอฟต์แวร์และคณุมกีารเชือ่มตอ่อนิเทอร์เน็ตบนอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ลือก อปัเดตซอฟทแ์วร์ > ดาวน์โหลด

แอป ActiveCaptain จะดาวน์โหลดการอปัเดตมายงัอปุกรณ์มอืถอื เมือ่คณุเชือ่มตอ่แอปกบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 อกีคร ัง้ 
การอปัเดตจะไดร้บัการถา่ยโอนมายงัอปุกรณ์ หลงัจากการถา่ยโอนเสร็จสิน้ คณุจะไดร้บัแจง้ใหต้ดิต ัง้การอปัเดต

3 เมือ่คณุไดร้บัแจง้โดยอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 ใหเ้ลือกตวัเลือกสาํหรบัตดิต ัง้อปัเดต
• ในการอปัเดตซอฟต์แวร์โดยทนัท ีใหเ้ลือก ตกลง
• ในการเลือ่นการอปัเดตออกไป ใหเ้ลือก ยกเลกิ เมือ่คณุพรอ้มตดิต ัง้การอปัเดต ใหเ้ลือก ActiveCaptain > อปัเดตซอฟทแ์วร์ > 

ตดิต ัง้ตอนน้ี
หมายเหต:ุ เพือ่ประสบการณ์ทีด่ทีีส่ดุ คณุควรอปัเดตซอฟต์แวร์บนอปุกรณ์ของคณุใหเ้ป็นปจัจุบนั การอปัเดตซอฟต์แวร์จะทาํใหม้กีาร
เปลีย่นแปลงและปรบัปรุงความเป็นสว่นตวั ความปลอดภยั และคณุสมบตัติา่ง ๆ
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การอปัเดตแผนทีด่ว้ย ActiveCaptain
หมายเหต:ุ คณุจาํเป็นตอ้งลงทะเบยีนกอ่นทีจ่ะอปัเดตแผนทีข่องคณุ (เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain, หน้า 11)
คณุสามารถใชแ้อป ActiveCaptain เพือ่ดาวน์โหลดและถา่ยโอนการอปัเดตแผนทีล่า่สดุสาํหรบัอปุกรณ์ของคณุ เพือ่ลดระยะเวลาการ
ดาวน์โหลดและประหยดัพ้ืนทีจ่ดัเก็บ คณุสามารถดาวน์โหลดเฉพาะพื้นทีข่องแผนทีท่ีค่ณุตอ้งการ
หลงัจากทีค่ณุดาวน์โหลดแผนทีห่รือพ้ืนทีเ่ป็นคร ัง้แรก ทกุคร ัง้ทีค่ณุเปิดจะมกีารอปัเดตอตัโนมตั ิActiveCaptain
หากคณุกาํลงัดาวน์โหลดท ัง้แผนที ่คณุสามารถใชแ้อปพลเิคชนั Garmin Express™ เพือ่ดาวน์โหลดแผนทีล่งในการ์ดหน่วยความจาํ 
(การอปัเดตแผนทีข่องคณุโดยใชแ้อป Garmin Express, หน้า 151) แอป Garmin Express จะดาวน์โหลดแผนทีข่นาดใหญไ่ดเ้ร็ว
กวา่แอป ActiveCaptain

ขอ้สงัเกต
การอปัเดตแผนทีอ่าจตอ้งอาศยัแอปพลเิคชนัในการดาวน์โหลดไฟล์ขนาดใหญ ่อาจมขีดีจาํกดัหรือคา่ใชจ้า่ยในการใชข้อ้มลูท ั่วไปจากผูใ้ห้
บรกิารอนิเทอร์เน็ตของคณุ ตดิตอ่ผูใ้หบ้รกิารอนิเทอร์เน็ตของคณุสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัขดีจาํกดัและคา่ใชจ้า่ยในการใชข้อ้มลู

1 เมือ่คณุเชือ่มตอ่อนิเทอร์เน็ตอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ลือก แผนภมู ิ>  > ดาวน์โหลดแผนที่
2 เลือกพื้นทีท่ีต่อ้งการดาวน์โหลด
3 เลือก ดาวน์โหลด
4 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกแผนทีท่ีจ่ะอปัเดต

แอป ActiveCaptain จะดาวน์โหลดการอปัเดตมายงัอปุกรณ์มอืถอื เมือ่คณุเชือ่มตอ่แอปกบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 อกีคร ัง้ 
การอปัเดตจะไดร้บัการถา่ยโอนมายงัอปุกรณ์นัน้ หลงัจากการถา่ยโอนเสร็จสิน้ แผนทีท่ีอ่ปัเดตแลว้จะพรอ้มใชง้าน

การสมคัรใชง้านแผนที่
การสมคัรสมาชกิแผนทีช่ว่ยใหค้ณุเขา้ถงึการอปัเดตแผนทีล่า่สดุและเน้ือหาเพิม่เตมิโดยใชแ้อปมอืถอื ActiveCaptain คณุสามารถ
ดาวน์โหลดแผนทีแ่ละเน้ือหาทีอ่ปัเดตในแตล่ะวนัได้
คณุสามารถซื้อ เปิดใชง้าน และตอ่อายกุารสมคัรสมาชกิแผนทีโ่ดยใชแ้อปมอืถอื ActiveCaptain (แผนทีอ่ยา่งละเอยีด, หน้า 16)

การแบง่ปนัแบบไรส้าย
คณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 เครือ่งอืน่หรือกบัอปุกรณ์ ECHOMAP 
Ultra 2 แบบไรส้ายเพือ่แบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ชแ้ละโซน่าร์ (การเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้องเครือ่งเพือ่แบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ช้
และโซน่าร์, หน้า 13) ในคร ัง้แรกทีค่ณุเปิดการต ัง้คา่เครือขา่ยไรส้าย คณุจะไดร้บัขอ้ความใหต้ ัง้คา่เครือขา่ยไรส้ายบนอปุกรณ์โฮสต์ 
หลงัจากทีค่ณุต ัง้คา่เครือขา่ยแลว้ คณุยงัสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์กบัอปุกรณ์ไรส้ายอืน่ๆ เชน่ โทรศพัทข์องคณุ เพือ่ใชแ้อป 
ActiveCaptain (เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain, หน้า 11)
หมายเหต:ุ หากอปุกรณ์ ECHOMAP ทีเ่ชือ่มตอ่และใชร้ว่มกนัไดข้องคณุท ัง้คูม่ซีอฟต์แวร์เวอร์ชนั 41.00 ขึน้ไป การดาํเนินการอปัเดต
ซอฟต์แวร์บนอปุกรณ์หน่ึงจะอปัเดตอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่อกีเครือ่งโดยอตัโนมตั ิคณุไมจ่าํเป็นตอ้งอปัเดตแตล่ะอปุกรณ์แยกกนั

การต ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi
อปุกรณ์น้ีสามารถโฮสต์เครือขา่ย Wi‑Fi ทีค่ณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ไรส้าย อยา่งเชน่ ชาร์ตพล็อตเตอร์อืน่หรือโทรศพัทข์องคณุ ในคร ัง้
แรกทีค่ณุเขา้ถงึการต ัง้คา่เครือขา่ยไรส้าย คณุจะไดร้บัขอ้ความใหต้ ัง้คา่เครือขา่ย
1 เลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > Wi-Fi > เปิด > ตกลง
2 ป้อนชือ่เครือขา่ยไรส้ายน้ี หากจาํเป็น
3 ป้อนรหสัผา่น

คณุจะตอ้งใชร้หสัผา่นน้ีในการเขา้ถงึเครือขา่ยไรส้ายจากอปุกรณ์ไรส้าย เชน่ โทรศพัทข์องคณุ รหสัผา่นตอ้งตรงตามตวัพมิพ์ใหญ-่
เล็ก

12 การแบง่ปนัแบบไรส้าย



การเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้องเครือ่งเพือ่แบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ชแ้ละโซน่าร์
คณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 อืน่หรือกบัอปุกรณ์ ECHOMAP Ultra 2 
เพือ่แบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ชแ้ละโซน่าร์แบบไรส้าย
ขอ้มลูผูใ้ชจ้ะแบง่ปนัโดยอตัโนมตัริะหวา่งอปุกรณ์ท ัง้สองขณะทีเ่ชือ่มตอ่กนัอยู ่คณุอาจตอ้งเลือกทีม่าโซน่าร์เพือ่แบง่ปนัโซน่าร์ (การแบง่
ปนัโซน่าร์, หน้า 13)
ในการเชือ่มตอ่อปุกรณ์ท ัง้สอง คณุตอ้งกาํหนดใหอ้ปุกรณ์เครือ่งหน่ึงเป็นโฮสต์ และอกีเครือ่งเป็นไคลเอนต์ คณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ 
ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดค้ร ัง้ละสองเครือ่งเทา่นัน้ อปุกรณ์โฮสต์สามารถเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ไรส้ายอืน่ๆ เชน่ โทรศพัทห์รือแท็บเล็ต
ของคณุไดใ้นขณะทีเ่ชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ไคลเอนต์
หมายเหต:ุ อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv ไมส่ามารถเชือ่มตอ่กบั ECHOMAP UHD2 5/7 cv ทีต่ ัง้คา่เป็นอปุกรณ์โฮสต์ได ้
คณุตอ้งต ัง้คา่อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv เป็นโฮสต์ในสถานการณ์น้ี
1 ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดท้ ัง้สองอยูใ่นระยะ 32 ม. (105 ฟุต) และเปิดอปุกรณ์ท ัง้สองเครือ่ง
2 บนอปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดท้ีจ่ะโฮสต์เครือขา่ยใหต้ ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi (การต ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi, หน้า 12)
3 บนอปุกรณ์โฮสต ์ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ใหเ้ลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > Wi-Fi > เปิด > โฮสต ์> จบัคูช่าร์ต

พล็อตเตอร์ > เริม่
4 บนอปุกรณ์ไคลเอนต์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ใหเ้ลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > Wi-Fi > เปิด > ไคลเอ็นต์ > จบัคู่

โฮสต์ > เริม่
5 เลือก ตกลง หลงัจากเชือ่มตอ่อปุกรณ์สาํเร็จแลว้
ในการยกเลกิการจบัคูอ่ปุกรณ์และลบขอ้มลูประจาํตวัไรส้าย เพือ่ใหไ้มท่าํการเชือ่มตอ่ในอนาคต บนอปุกรณ์ไคลเอนต์ ใหเ้ลือก  > การ
สือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > เลกิจบัคู่
หากคณุไมส่ามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ท ัง้สองได ้ใหแ้กไ้ขปญัหาการเชือ่มตอ่และลองอกีคร ัง้ (การแกไ้ขปญัหาการเชือ่มตอ่ไรส้าย, 
หน้า 13)

การแบง่ปนัโซน่าร์
อปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้องเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือขา่ย Wi‑Fi สามารถแบง่ปนัโซน่าร์ได ้(การเชือ่มตอ่อปุกรณ์ 
ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้องเครือ่งเพือ่แบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ชแ้ละโซน่าร์, หน้า 13)
หากอปุกรณ์ ECHOMAP ท ัง้สองเครือ่งมหีวัโซน่าร์เชือ่มตอ่อยู ่อปุกรณ์แตล่ะเครือ่งจะใชท้ีม่าโซน่าร์ของตวัเองโดยอตัโนมตั ิคณุสามารถ
สลบัทีม่าโซน่าร์ไปยงัอปุกรณ์อืน่ไดด้ว้ยตนเอง (การเลือกทีม่าของโซน่าร์, หน้า 70)
หากมอีปุกรณ์ ECHOMAP เพียงเครือ่งเดยีวทีม่หีวัโซน่าร์เชือ่มตอ่อยู ่อปุกรณ์นัน้จะเป็นทีม่าโซน่าร์สาํหรบัอปุกรณ์ท ัง้สองเครือ่ง

การแกไ้ขปญัหาการเชือ่มตอ่ไรส้าย
หากคณุไมส่ามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้องเครือ่งแบบไรส้ายได ้โปรดตรวจสอบรายการตอ่ไปน้ีและลองอกีคร ัง้
• หากคณุกาํลงัเชือ่มตอ่อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv และอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 5/7 cv คณุตอ้งต ัง้คา่ ECHOMAP 

UHD2 6/7/9 sv เป็นโฮสต์ของเครือขา่ย อปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 6/7/9 sv ไมส่ามารถเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ ECHOMAP 
UHD2 5/7 cv ทีต่ ัง้คา่เป็นโฮสต์ได้

• ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์ท ัง้สองอยูภ่ายในระยะ (32 ม. (105 ฟุต))
• ตรวจสอบวา่มสีิง่กดีขวางสญัญาณระหวา่งอปุกรณ์ โดยเฉพาะโลหะ
• ปิดและเปิดอปุกรณ์อกีคร ัง้ และลองเชือ่มตอ่อกีคร ัง้

การเชือ่มตอ่อปุกรณ์ไรส้ายกบัชาร์ตพล็อตเตอร์
คณุตอ้งกาํหนดคา่เครือขา่ยไรส้ายของชาร์ตพล็อตเตอร์กอ่นจงึจะสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ไรส้ายกบัเครือขา่ยไรส้ายของชาร์ตพล็อตเตอร์
ได ้(การต ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi, หน้า 12)
คณุสามารถเชือ่มตอ่อปุกรณ์ไรส้ายหลายรายการกบัชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่แชร์ขอ้มลู
1 จากอปุกรณ์ไรส้าย ใหเ้ปิดใชเ้ทคโนโลย ีWi‑Fi และคน้หาเครือขา่ยไรส้าย
2 เลือกชือ่ของเครือขา่ยไรส้ายของชาร์ตพล็อตเตอร์ (การต ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi, หน้า 12)
3 ป้อนรหสัผา่นชาร์ตพล็อตเตอร์
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การจดัการเครือขา่ย Wi‑Fi
การเปลีย่น Wi‑Fi โฮสต์
หากมชีาร์ตพล็อตเตอร์หลายตวัทีม่เีทคโนโลย ีWi‑Fi บน Garmin Marine Network คณุจะสามารถเปลีย่นชาร์ตพล็อตเตอร์ตวัใดตวั
หน่ึงใหเ้ป็นโฮสต์ Wi‑Fi ได ้ซึง่เป็นประโยชน์หากคณุกาํลงัมปีญัหากบัการตดิตอ่สือ่สารผา่น Wi‑Fi การเปลีย่นโฮสต์ Wi‑Fi ชว่ยใหค้ณุ
สามารถเลือกชาร์ตพล็อตเตอร์ทีอ่ยูใ่กลก้บัอปุกรณ์เคลือ่นทีข่องคณุมากกวา่ในทางกายภาพได้
1 เลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > ข ัน้สงู > โฮสต์ Wi-Fi
2 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

การเปลีย่นชอ่งสญัญาณไรส้าย
คณุสามารถเปลีย่นชอ่งสญัญาณไรส้ายได ้หากคณุมปีญัหาในการคน้หาหรือเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ หรือหากคณุพบวา่มกีารรบกวน
1 เลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย Wi-Fi > ข ัน้สงู > ชอ่งแคบ
2 ป้อนชอ่งสญัญาณใหม่
คณุไมจ่าํเป็นตอ้งเปลีย่นชอ่งสญัญาณไรส้ายของอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ยน้ี

เซนเซอร์ลมไรส้าย

การเชือ่มตอ่เซนเซอร์ไรส้ายกบัชาร์ตพล็อตเตอร์
คณุสามารถดขูอ้มลูไดจ้ากเซนเซอร์ไรส้ายทีใ่ชร้ว่มกนัไดใ้นชาร์ตพล็อตเตอร์
1 เลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย
2 เลือกเซนเซอร์ลม
3 เลือก เปิดใช้

ชาร์ตพล็อตเตอร์จะเริม่การคน้หาและการเชือ่มตอ่กบัเซนเซอร์ไรส้าย
ในการดขูอ้มลูจากเซนเซอร์ ใหเ้พิม่ขอ้มลูลงในฟิลด์และตวัวดัขอ้มลู

การปรบัแนวของเซนเซอร์ลม
คณุควรปรบัการต ัง้คา่น้ี หากเซนเซอร์ไมไ่ดห้นัไปทางดา้นหน้าเรือและขนานกบัแนวกึง่กลางพอดี
หมายเหต:ุ ชอ่งทีส่ายเคเบลิเชือ่มตอ่กบัเสาจะแสดงตาํแหน่งดา้นหน้าของเซนเซอร์
1 ประมาณขนาดของมมุในหน่วยองศาตามเข็มนาฬกิารอบๆ เสา โดยเซนเซอร์หนัออกจากกึง่กลางของหน้าเรือ

• หากเซนเซอร์หนัไปทางกราบขวา ควรทาํมมุระหวา่ง 1 และ 180 องศา
• หากเซนเซอร์หนัไปทางพอร์ต ควรทาํมมุระหวา่ง -1 และ -180 องศา

2 เลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย
3 เลือกเซนเซอร์ลม
4 เลือก คา่ชดเชยมมุลม
5 ป้อนมมุทีว่ดัไดใ้นข ัน้ตอนที ่1
6 เลือก เสร็จสิน้
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การดขูอ้มลูเรือบนนาฬกิา Garmin
คณุสามารถเชือ่มตอ่นาฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้เพือ่ดขูอ้มลูจากชาร์ตพล็อตเตอร์
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสาํหรบันาฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดข้องคณุ
คาํแนะนํา: นอกจากการดขูอ้มลูเรือแลว้ คณุยงัสามารถใชน้าฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้พือ่ควบคมุหรือดคูณุสมบตัอิืน่ ๆ บนชาร์ต
พล็อตเตอร์ไดอ้กีดว้ย:
• คณุสามารถใชห้น้าจอและปุ่ มเป็นรีโมทคอนโทรลเพือ่นําทางอนิเทอร์เฟซผูใ้ช ้(การจบัคูน่าฬกิา Garmin เพือ่ควบคมุชาร์ตพล็อตเตอร์ 

Garmin, หน้า 15)
• คณุสามารถควบคมุระบบออโตไพลอตทีเ่ชือ่มตอ่ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้(การเปิดใชง้านการควบคมุออโตไพลอตบนนาฬกิา Garmin, 

หน้า 88)
1 ใหน้าฬกิา Garmin อยูใ่นระยะ (3 ม.) ของชาร์ตพล็อตเตอร์

2 จากหน้าปดันาฬกิา ใหเ้ลือก  > Boat Data > 
หมายเหต:ุ หากคณุเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ไวอ้ยูแ่ลว้ และตอ้งการเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์เครือ่งอืน่ ใหเ้ปิดหน้าจอ Boat 
Data กดปุ่ ม UP คา้งไว ้และเลือก Pair New

3 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > อปุกรณ์สวมใส ่> ขอ้มลูเรือ > เปิดใชง้านการเชือ่มตอ่ > การเชือ่ม
ตอ่ใหม่
ชาร์ตพล็อตเตอร์เริม่คน้หาและเชือ่มตอ่กบันาฬกิา

หลงัจากอปุกรณ์จบัคูแ่ลว้ จะเชือ่มตอ่โดยอตัโนมตัเิมือ่เปิดเครือ่งและอยูใ่นระยะ

การจบัคูน่าฬกิา Garmin เพือ่ควบคมุชาร์ตพล็อตเตอร์ Garmin
คณุสามารถจบัคูน่าฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุและใชน้าฬกิาเป็นรีโมทคอนโทรลเพือ่นําทางอนิเทอร์เฟซผู้
ใช ้สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสาํหรบันาฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดข้องคณุ
คาํแนะนํา: นอกจากคณุสมบตัริีโมทคอนโทรลน้ี คณุยงัสามารถใชน้าฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้พือ่ควบคมุหรือดคูณุสมบตัอิืน่ ๆ บน
ชาร์ตพล็อตเตอร์ไดอ้กีดว้ย:
• คณุสามารถควบคมุระบบออโตไพลอตทีเ่ชือ่มตอ่ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้(การเปิดใชง้านการควบคมุออโตไพลอตบนนาฬกิา Garmin, 

หน้า 88)
• คณุสามารถดขูอ้มลูสาํคญัเกีย่วกบัเรือของคณุ เชน่ ความลกึและความเร็ว (การดขูอ้มลูเรือบนนาฬกิา Garmin, หน้า 15)
1 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > รีโมทไรส้าย > รีโมท GPSMAP®
2 เลือก การเชือ่มตอ่ใหม่

3 บนนาฬกิา Garmin ใชร้ว่มกนัได ้  และเลือกแอป MFD Remote
นาฬกิาควรเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ และหน้าปดันาฬกิาจะแสดงปุ่ มรีโมทคอนโทรลทีค่ณุสามารถใชค้วบคมุชาร์ตพล็อตเตอร์ได้
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แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ
แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติทิีม่ใีหเ้ลือกจะขึน้อยูก่บัขอ้มลูแผนทีแ่ละอปุกรณ์เสรมิทีใ่ช้
หมายเหต:ุ มมุมองแผนที ่3 มติมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถเขา้ถงึแผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติไิดโ้ดยการเลือก แผนทีเ่ดนิเรือ
แผนทีเ่ดนิเรือ: แสดงขอ้มลูการนําทางทีม่อียูบ่นแผนทีท่ีโ่หลดไวล้ว่งหน้าของคณุ และจากแผนทีส่ว่นเพิม่ หากม ีขอ้มลูประกอบไปดว้ยทุน่ 

ไฟสญัญาณ สายเคเบลิ การหย ั่งความลกึ ทา่จอดเรือ และสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําในแบบภาพมมุสงู
แผนทีต่กปลา: ใหม้มุมองเสน้ช ัน้ความสงูพื้นใตน้ํ้าและการหย ั่งความลกึแบบละเอยีดบนแผนที ่แผนทีน้ี่จะเอาขอ้มลูการนําทางออกจาก

แผนที ่โดยจะใหข้อ้มลูความลกึน้ําแบบละเอยีด และเพิม่ประสทิธภิาพของเสน้ช ัน้ความสงูพื้นใตน้ํ้าเพือ่ใหร้บัรูถ้งึความลกึทีแ่มน่ยาํได ้
แผนทีน้ี่เหมาะสาํหรบัการทาํประมงน้ําลกึนอกชายฝั่ง
หมายเหต:ุ แผนทีต่กปลามใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่

มมุมอง 3 มติ:ิ ใหม้มุมองจากดา้นบนและดา้นหลงัของเรือ (ตามเสน้ทางของคณุ) และใหภ้าพเพือ่ชว่ยใหก้ารนําทาง มมุมองแบบน้ีจะชว่ย
ไดม้ากในการแลน่เรือผา่นเขตน้ําตืน้ หนิโสโครก สะพาน หรือชอ่งแคบ และยงัมปีระโยชน์ในตอนทีต่อ้งพยายามหาทางเสน้ทางเขา้
และออกจากทา่เรือ หรือจุดทอดสมอทีไ่มคุ่น้เคยอกีดว้ย

แผนที ่3 มติ:ิ ใหม้มุมองแบบสามมติอิยา่งละเอยีดจากดา้นบนและดา้นหลงัของเรือ (ตามเสน้ทางของคณุ) และใหภ้าพเพือ่ชว่ยใหก้าร
นําทาง มมุมองแบบน้ีจะชว่ยไดม้ากในการแลน่เรือผา่นเขตน้ําตืน้ หนิโสโครก สะพาน หรือชอ่งแคบ และในตอนทีต่อ้งพยายามหาทาง
เสน้ทางเขา้และออกจากทา่เรือ หรือจุดทอดสมอทีไ่มคุ่น้เคยอกีดว้ย

มมุมองใตน้ํ้า 3D: ใหม้มุมองใตน้ํ้าทีท่ีแ่สดงใหเ้ห็นภาพพื้นทะเลตามขอ้มลูทีอ่ยูใ่นแผนที ่เมือ่มกีารเชือ่มตอ่หวัโซน่าร์ เป้าหมายทีถ่กูพกั 
(เชน่ ปลา) จะถกูแสดงออกมาเป็นวงกลมสแีดง เขยีว และเหลือง สแีดงหมายถงึเป้าหมายทีใ่หญท่ีส่ดุ และสเีขยีวหมายถงึเป้าหมายทีเ่ล็ก
ทีส่ดุ

การแสดงความสงูดว้ยเฉดส:ี ใหก้ารไลร่ะดบัสรีะดบัความสงูแมน้ํ่าและแหลง่น้ํารมิชายฝั่งทีม่คีวามละเอยีดมากขึน้ แผนทีน้ี่มปีระโยชน์
สาํหรบัการตกปลาและดาํน้ํา
หมายเหต:ุ แผนทีก่ารแสดงความสงูดว้ยเฉดสมีใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่

แผนทีอ่ยา่งละเอยีด
ชาร์ตพล็อตเตอร์น้ีใชร้ว่มกนัไดก้บัแผนที ่Garmin Navionics+™ ลา่สดุและคณุลกัษณะแผนทีแ่บบพรีเมยีมเพิม่เตมิ คณุสามารถรบั
แผนทีเ่หลา่น้ีไดส้ามวธิี:
• คณุสามารถซื้อชาร์ตพล็อตเตอร์ทีม่แีผนทีแ่บบละเอยีดทีโ่หลดไวล้ว่งหน้าได้
• คณุสามารถซื้อภมูภิาคแผนทีใ่นการ์ดหน่วยความจาํไดจ้ากตวัแทนจาํหน่าย Garmin ของคณุหรือจาก garmin.com
• คณุสามารถซื้อภมูภิาคแผนทีใ่นแอป ActiveCaptain และดาวน์โหลดไปยงัชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ
หมายเหต:ุ คณุตอ้งเปิดใชง้านแผนทีท่ีโ่หลดไวล้ว่งหน้าและแผนทีท่ีซ้ื่อในการ์ดหน่วยความจาํโดยใชแ้อป ActiveCaptain กอ่นทีค่ณุจะ
สามารถเขา้ถงึคณุสมบตัแิผนทีเ่ต็มรูปแบบในชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุได้

การเปิดใชง้านการสมคัรสมาชกิแผนทีท่างทะเล
กอ่นทีค่ณุจะสามารถใชค้ณุสมบตัเิต็มรูปแบบของแผนที ่Garmin Navionics+ ทีโ่หลดไวล้ว่งหน้าบนอปุกรณ์ของคณุหรือซ้ือในการ์ด
หน่วยความจาํ คณุตอ้งเปิดใชง้านการสมคัรสมาชกิของคณุโดยใชแ้อป ActiveCaptain
การสมคัรสมาชกิของคณุชว่ยใหค้ณุสามารถเขา้ถงึการอปัเดตแผนทีล่า่สดุและเน้ือหาเพิม่เตมิทีร่วมอยูใ่นการซื้อของคณุได้
1 หากคณุซ้ือแผนทีใ่นการ์ดหน่วยความจาํ ใหใ้สก่าร์ดลงในชอ่งเสยีบการ์ดหน่วยความจาํบนชาร์ตพล็อตเตอร์หรือเครือ่งอา่นการ์ด

หน่วยความจาํ Garmin
2 เปิดแอป ActiveCaptain บนอปุกรณ์มอืถอืของคณุ และเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ (เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain, 

หน้า 11)
3 หลงัจากทีแ่อป ActiveCaptain เชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์แลว้ ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์มอืถอืของคณุเชือ่มตอ่กบั

อนิเทอร์เน็ต
4 ในแอป ActiveCaptain ใหเ้ลือก แผนภมู ิ>  > My Charts และตรวจสอบวา่การสมคัรสมาชกิทีใ่ชง้านอยูส่าํหรบัแผนทีแ่สดงอยู่

ในรายการ
5 หากจาํเป็น ใหเ้ชือ่มตอ่แอป ActiveCaptain กบัชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ดาํเนินข ัน้ตอนการเปิดใชง้านใหเ้สร็จสิน้

แอป ActiveCaptain จะเปิดใชง้านการสมคัรสมาชกิโดยอตัโนมตัหิลงัจากทีเ่ชือ่มตอ่กบัอนิเทอร์เน็ต และจากนัน้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ 
แอป ActiveCaptain จะแสดงสถานะการสมคัรสมาชกิในรายการ My Charts
หมายเหต:ุ อาจใชเ้วลาสองสามช ั่วโมงในการยนืยนัการสมคัรสมาชกิใหม่
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https://www.garmin.com


การซื้อการสมคัรสมาชกิงานแผนทีด่ว้ย ActiveCaptain
1 เชือ่มตอ่อปุกรณ์มอืถอืของคณุกบัอนิเทอร์เน็ตและเปิดแอป ActiveCaptain
2 เลือก แผนภมู ิ>  > My Charts > เพิม่การสมคัรสมาชกิแผนที่
3 เลือกแผนที่
4 เลือก สมคัรสมาชกิทนัที

หมายเหต:ุ อาจใชเ้วลาสองสามช ั่วโมงในการแสดงการสมคัรสมาชกิใหม่

การตอ่อายกุารสมคัรสมาชกิของคณุ
การสมคัรสมาชกิแผนทีข่องคณุจะหมดอายหุลงัจากหนึ่งปี หลงัจากการสมคัรสมาชกิหมดอาย ุคณุสามารถใชแ้ผนทีท่ีด่าวน์โหลดมาตอ่ไป
ได ้แตค่ณุจะไมส่ามารถดาวน์โหลดการอปัเดตแผนทีล่า่สดุหรือเน้ือหาเพิม่เตมิได้
1 เชือ่มตอ่อปุกรณ์มอืถอืของคณุกบัอนิเทอร์เน็ตและเปิดแอป ActiveCaptain
2 เลือก แผนภมู ิ>  > My Charts
3 เลือกแผนทีเ่พือ่ตอ่ระยะเวลาการใชง้าน
4 เลือก ตอ่อายทุนัที

หมายเหต:ุ อาจใชเ้วลาสองสามช ั่วโมงในการแสดงการสมคัรสมาชกิทีต่อ่ระยะเวลาการใชง้าน

แผนทีเ่ดนิเรือนําทางและแผนทีต่กปลา
หมายเหต:ุ แผนทีต่กปลามใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
แผนทีเ่ดนิเรือ ไดร้บัการปรบัใหเ้หมาะกบัการนําทาง คณุสามารถวางแผนเสน้ทาง ดขูอ้มลูแผนที ่และใชแ้ผนทีเ่ป็นตวัชว่ยในการนําทาง 
ในการเปิด แผนทีเ่ดนิเรือ ใหเ้ลือก แผนทีเ่ดนิเรือ > แผนทีเ่ดนิเรือ

แผนทีต่กปลา มอบมมุมองโดยละเอยีด พรอ้มดว้ยรายละเอยีดทอ้งน้ําและเน้ือหาการตกปลาเพิม่เตมิ แผนทีน้ี่ไดร้บัการปรบัใหเ้หมาะสม
สาํหรบัใชง้านเมือ่ตกปลา ในการเปิด แผนทีต่กปลา ใหเ้ลือก แผนทีเ่ดนิเรือ > แผนทีต่กปลา
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สญัลกัษณ์บนแผนที่
ตารางน้ีประกอบดว้ยสญัลกัษณ์ท ั่วไปทีค่ณุอาจพบไดบ้นแผนทีล่ะเอยีด

ไอคอน คาํอธบิาย

ทุน่

ขอ้มลู

จุดบรกิารทางทะเล

สถานีพยากรณ์ระดบัน้ํา

สถานีวดักระแสน้ํา

เลือกภาพมมุสงูได้

เลือกภาพแนวระนาบได้

คณุสมบตัอิืน่ๆ ทีพ่บไดใ้นแผนทีส่ว่นใหญป่ระกอบไปดว้ยเสน้ช ัน้ความลกึ, โซนน้ําขึน้น้ําลง, การหย ั่งความลกึ (ตามทีป่รากฏในแผนที่
กระดาษแบบด ัง้เดมิ), เครือ่งชว่ยนําทางและสญัลกัษณ์; สิง่กดีขวาง และพื้นทีส่ายเคเบลิใตน้ํ้า

การซูมเขา้และซูมออกโดยการใชห้น้าจอสมัผสั
คณุสามารถซูมเขา้และซูมออกในหน้าจอตา่งๆ ไดอ้ยา่งรวดเร็ว เชน่ แผนทีแ่ละมมุมองโซน่าร์
• เลือ่นสองน้ิวเขา้หากนัเพือ่ซูมออก
• แยกสองน้ิวออกจากกนัเพือ่ซูมเขา้

การวดัระยะทางบนแผนที่
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือกตาํแหน่ง
2 เลือก วดั...

หมดุจะปรากฏบนหน้าจอทีต่าํแหน่งปจัจุบนัของคณุ ระยะทางและมมุจากหมดุจะแสดงทีม่มุ
คาํแนะนํา: ในการรีเซ็ตหมดุและวดัจากตาํแหน่งปจัจุบนัของเคอร์เซอร์ ใหเ้ลือก กาํหนดจุดอา้งองิ

การสรา้งเวย์พอยทบ์นแผนที่
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือกตาํแหน่งหรือวตัถุ
2 เลือก 

การดขูอ้มลูตาํแหน่งและวตัถบุนแผนที่
คณุสามารถดขูอ้มลู เชน่ ระดบัน้ํา กระแสน้ํา ทอ้งฟ้า หมายเหตขุองแผนที ่บรกิารในพื้นทีเ่กีย่วกบัตาํแหน่งและวตัถบุนแผนทีเ่ดนิเรือ
นําทางหรือแผนทีต่กปลาได้
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่กปลา ใหเ้ลือกตาํแหน่งหรือวตัถุ

รายการตวัเลือกจะปรากฏขึน้ ตวัเลือกจะแตกตา่งกนัออกไปตามตาํแหน่งหรือวตัถุทีค่ณุเลือก
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก 
3 เลือก ขอ้มลู
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การดรูายละเอยีดเกีย่วกบั Navaids
จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง แผนทีต่กปลา มมุมองแผนที ่Perspective 3D หรือมมุมองแผนที ่Mariner’s Eye 3D คณุสามารถดรูาย
ละเอยีดเกีย่วกบัเครือ่งชว่ยนําทางประเภทตา่งๆ ได ้ซึง่รวมถงึแนวเตอืน แสงไฟ และสิง่กดีขวาง
หมายเหต:ุ แผนทีต่กปลามใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
หมายเหต:ุ มมุมองแผนที ่3 มติมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก Navaid
2 เลือกชือ่ของ Navaid

การนําทางไปยงัจุดบนแผนที่

 คาํเตอืน
เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ
คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ
เมือ่ใชไ้ปที ่เสน้ทางตรงและเสน้ทางทีแ่กไ้ขอาจขา้มผา่นแผน่ดนิหรือน้ําตืน้ ใชก้ารมองเห็นและพวงมาลยัในการหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน่ 
และวตัถอุนัตรายอืน่ๆ

หมายเหต:ุ แผนทีต่กปลามใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่กปลา ใหเ้ลือกตาํแหน่ง
2 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือก นําทางไปยงั
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการนําทางไปยงัตาํแหน่งโดยตรง ใหเ้ลือก นําทาง หรือ 
• ในการสรา้งเสน้ทางไปยงัตาํแหน่ง ซึง่รวมถงึการเลี้ยว ใหเ้ลือก เสน้ทางไปยงั หรือ 
• ในการใชก้ารแนะนําอตัโนมตั ิใหเ้ลือก นําทางอตัโนมตั ิหรือ 

4 ตรวจดเูสน้ทางทีแ่สดงโดยเสน้สชีมพู (รหสัสขีองเสน้ทาง, หน้า 35)
หมายเหต:ุ เมือ่ใชง้านการแนะนําอตัโนมตั ิเซกเมนต์สเีทาภายในสว่นใดๆ ของเสน้สมีว่งแดงระบวุา่การแนะนําอตัโนมตัไิมส่ามารถ
คาํนวณสว่นของเสน้การแนะนําอตัโนมตั ิซึง่เน่ืองมาจากการต ัง้คา่สาํหรบัความลกึของน้ําทีป่ลอดภยัตํ่าสดุและความสงูของสิง่กดีขวาง
ตํ่าสดุ

5 เดนิทางตามเสน้สชีมพู บงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ
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คณุสมบตัแิผนทีพ่รีเมีย่ม
 คาํเตอืน

เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ
คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ

หมายเหต:ุ ผลติภณัฑ์บางรุน่ไมร่บัรองแผนทีบ่างประเภท
แผนทีแ่บบพรีเมยีมเพิม่เตมิ เชน่ Garmin Navionics Vision+™ จะชว่ยใหค้ณุสามารถใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ของคณุไดเ้กดิประโยชน์
สงูสดุ นอกเหนือจากแผนทีท่างทะเลแบบละเอยีดแลว้ แผนทีแ่บบพรีเมยีมอาจจะมคีณุสมบตัเิหลา่น้ีอกีดว้ย ซึง่สามารถใชง้านไดใ้นบาง
พ้ืนที่
หมายเหต:ุ คณุสมบตัแิผนทีพ่รีเมยีมบางรายการอาจไมส่ามารถใชง้านไดท้นัทหีลงัจากซื้อ กอ่นทีค่ณุจะสามารถเขา้ถงึคณุสมบตัพิเิศษ
พรีเมยีมได ้คณุตอ้งเปิดใชง้านการสมคัรสมาชกิแผนทีแ่ละเลือกดาวน์โหลดคณุสมบตัเิฉพาะโดยใชแ้อป ActiveCaptain (การเปิดใช้
งานการสมคัรสมาชกิแผนทีท่างทะเล, หน้า 16)
Mariner’s Eye 3D: ใหม้มุมองจากดา้นบน และดา้นหลงัของเรือเพือ่สรา้งระบบนําทางแบบสามมติิ
Fish Eye 3D: ใหม้มุมองใตน้ํ้าแบบสามมติทิีแ่สดงใหเ้ห็นภาพพื้นทะเลตามขอ้มลูทีอ่ยูใ่นแผนที่
แผนทีต่กปลา: แสดงแผนทีท่ีม่เีสน้ช ัน้ความสงูของพื้นใตน้ํ้า และไมม่ขีอ้มลูการนําทาง แผนทีน้ี่เหมาะสาํหรบัการทาํประมงน้ําลกึนอก

ชายฝั่ง
ภาพจากดาวเทยีมความละเอยีดสงู: ใหภ้าพจากดาวเทยีมความละเอยีดสงูเพือ่มมุมองทีส่มจรงิของพื้นดนิและพื้นน้ําบนแผนทีเ่ดนิเรือ

นําทาง (การแสดงภาพจากดาวเทยีมบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง, หน้า 22)
ภาพถา่ยทางอากาศ: แสดงภาพถา่ยทางอากาศของทา่จอดเรือและสิง่สาํคญัอืน่ๆ ทีเ่กีย่วขอ้งการการนําทางทีจ่ะชว่ยใหค้ณุเห็นภาพสิง่ทีอ่ยู่

รอบตวั (การดภูาพถา่ยทางอากาศของสถานทีส่าํคญั, หน้า 22)
ถนนและขอ้มลู POI แบบละเอยีด: แสดงถนนและขอ้มลูจุดสนใจ (POI) แบบละเอยีด ซึง่รวมถงึถนนเลียบชายฝั่งแบบละเอยีด และ POI 

เชน่ รา้นอาหาร ทีพ่กั และสถานทีน่่าสนใจในพื้นที่
นําทางอตัโนมตั:ิ ใชข้อ้มลูเฉพาะเกีย่วกบัเรือของคณุและขอ้มลูแผนทีเ่พือ่กาํหนดเสน้ทางทีด่ทีีส่ดุในการไปสูจุ่ดหมายของคณุ
ภาพโซน่าร์: แสดงภาพโซน่าร์เพือ่ชว่ยแสดงความหนาแน่นของพื้นใตน้ํ้า
การแสดงความสงูดว้ยเฉดส:ี แสดงความลาดชนัของพื้นใตด้ว้ยเฉดสี

มมุมองแผนที ่มมุมองใตน้ํ้า 3D
การใชเ้สน้ช ัน้ความลกึของแผนทีร่ะดบัพรีเมยีม เชน่ Garmin Navionics Vision+ มมุมองแผนที ่มมุมองใตน้ํ้า 3D ใหม้มุมองใตน้ํ้า
ของพื้นทะเลและกน้ทะเลสาบ
เป้าหมายทีล่อยอยู ่เชน่ ปลา จะถกูแสดงออกมาเป็นวงกลมสแีดง เขยีว และเหลือง สแีดงหมายถงึเป้าหมายทีใ่หญท่ีส่ดุ และสเีขยีวหมายถงึ
เป้าหมายทีเ่ล็กทีส่ดุ
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การดขูอ้มลูสถานีวดัระดบัน้ํา

 คาํเตอืน
ขอ้มลูระดบัน้ําและกระแสน้ํามไีวเ้พือ่เป็นขอ้มลูเทา่นัน้ เป็นความรบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตอ้งปฏบิตัติามคาํแนะนําเกีย่วกบัน้ําทีป่ระกาศไว้
ท ัง้หมด ระมดัระวงัตอ่สภาพแวดลอ้มของคณุอยูเ่สมอ และใชว้จิารณญาณทีป่ลอดภยัใน บน หรือรอบๆ แหลง่น้ําตลอดเวลา การไมป่ฏบิตัิ
ตามคาํเตอืนน้ีออาจสง่ผลใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บสาหสั หรือเสยีชีวติได้

ไอคอน  บนแผนทีแ่สดงถงึสถานีวดัระดบัน้ํา คณุสามารถดกูราฟแบบละเอยีดของสถานีวดัระดบัน้ําเพือ่ชว่ยในการคาดการณ์ระดบัน้ํา
ในแตล่ะเวลาหรือในแตล่ะวนัได้
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่กปลา ใหเ้ลือกสถานีวดัระดบัน้ํา

ขอ้มลูทศิทางของน้ําขึน้-ลงและระดบัน้ําจะแสดงอยูใ่กลก้บั 
2 เลือกชือ่สถานี

เครือ่งหมายระดบัน้ําและกระแสน้ําแบบเคลือ่นไหว

 คาํเตอืน
ขอ้มลูระดบัน้ําและกระแสน้ํามไีวเ้พือ่เป็นขอ้มลูเทา่นัน้ เป็นความรบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตอ้งปฏบิตัติามคาํแนะนําเกีย่วกบัน้ําทีป่ระกาศไว้
ท ัง้หมด ระมดัระวงัตอ่สภาพแวดลอ้มของคณุอยูเ่สมอ และใชว้จิารณญาณทีป่ลอดภยัใน บน หรือรอบๆ แหลง่น้ําตลอดเวลา การไมป่ฏบิตัิ
ตามคาํเตอืนน้ีออาจสง่ผลใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บสาหสั หรือเสยีชีวติได้

หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถดเูครือ่งหมายสาํหรบัสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําและทศิทางของกระแสน้ําแบบเคลือ่นไหวบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่ก
ปลาได ้คณุจะตอ้งเปิดใชง้านไอคอนเคลือ่นไหวในการต ัง้คา่แผนทีด่ว้ย (การแสดงเครือ่งระดบัน้ําและกระแสน้ํา, หน้า 21)
เครือ่งหมายสาํหรบัสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําจะแสดงบนแผนทีเ่ป็นกราฟแทง่แนวต ัง้พรอ้มลูกศร ลูกศรสแีดงช้ีลงแสดงถงึระดบัน้ําทีก่าํลงั
ลดลง และลูกศรสน้ํีาเงนิช้ีขึน้แสดงถงึระดบัน้ําทีก่าํลงัเพิม่ขึน้ เมือ่คณุเลือ่นเคอร์เซอร์มาอยูบ่นเครือ่งหมายสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําแลว้ 
ความสงูของระดบัน้ําทีส่ถานีจะปรากฏขึน้ดา้นบนของเครือ่งหมายสถานี
เครือ่งหมายทศิทางกระแสน้ําจะแสดงเป็นลูกศรบนแผนที ่ทศิทางของลูกศรแตล่ะตวัแสดงถงึทศิทางของกระแสน้ําทีต่าํแหน่งนัน้บนแผนที ่
สขีองลูกศรปจัจุบนัแสดงถงึชว่งความเร็วของกระแสน้ําทีต่าํแหน่งนัน้ เมือ่คณุเลือ่นเคอร์เซอร์มาอยูบ่นเครือ่งหมายทศิทางกระแสน้ํา 
ความเร็วกระแสน้ําทีต่าํแหน่งนัน้จะปรากฏขึน้ดา้นบนเครือ่งหมายทศิทาง

สี ชว่งความเร็วของกระแสน้ํา

เหลือง 0 ถงึ 1 น็อต

สม้ 1 ถงึ 2 น็อต

แดง มากกวา่ 2 น็อต

การแสดงเครือ่งระดบัน้ําและกระแสน้ํา
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถแสดงเครือ่งหมายสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําและกระแสน้ําแบบภาพนิ่งหรือเคลือ่นไหวบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่ก
ปลาได้
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทางหรือแผนทีต่กปลา ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> แผนทีเ่ดนิเรือ > กระแสน้ําขึน้/ลง
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการแสดงเครือ่งหมายสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําแบบเคลือ่นไหวและเครือ่งหมายสถานีกระแสน้ําแบบเคลือ่นไหวบนแผนที ่ให้
เลือก ทีเ่คลือ่นไหว

• ในการเปิดการใชง้านแถบเลือ่นน้ําขึน้น้ําลง และกระแสน้ําซึง่ทาํหน้าทีร่ะบวุา่จะรายงานน้ําขึน้น้ําลง และกระแสน้ําบนแผนทีใ่นชว่ง
เวลาใด ใหเ้ลือก แถบเลือ่น

แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ 21



การแสดงภาพจากดาวเทยีมบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถโอเวอร์เลย์ภาพจากดาวเทยีมความละเอยีดสงูในสว่นพ้ืนดนิหรือท ัง้พ้ืนดนิและทะเลของแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง
หมายเหต:ุ เมือ่เปิดใชง้าน ภาพจากดาวเทยีมความละเอยีดสงูจะปรากฏทีก่ารซุมระดบัตํ่าเทา่นัน้ ในกรณีทีค่ณุไมส่ามารถมองเห็นภาพ
ความละเอยีดสงูในภมูภิาคแผนทีเ่สรมิของคณุ คณุสามารถเลือก  เพือ่ทาํการซูมเขา้ได ้คณุยงัสามารถต ัง้คา่ระดบัรายละเอยีดใหส้งูขึน้
ไดโ้ดยการเปลีย่นรายละเอยีดการซูมแผนที่
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> แผนทีเ่ดนิเรือ > ภาพถา่ยดาวเทยีม
2 เลือกตวัเลือก:

• เลือก พ้ืนดนิเทา่นัน้ เพือ่แสดงขอ้มลูแผนทีม่าตรฐานบนพื้นน้ํา พรอ้มดว้ยภาพถา่ยทีท่บัสว่นพ้ืนดนิ
หมายเหต:ุ ตอ้งเปิดใชก้ารต ัง้คา่น้ีเพือ่ดแูผนที ่Standard Mapping®

• เลือก แผนทีภ่าพ เพือ่แสดงภาพถา่ยบนท ัง้พ้ืนน้ําและพื้นดนิตามความทบึทีร่ะบ ุใชแ้ถบเลือ่นเพือ่ปรบัความทบึของภาพถา่ย ยิง่คณุ
ต ัง้คา่เปอร์เซ็นต์สงูเทา่ไหร ่ภาพถา่ยจากดาวเทยีมก็จะยิง่ครอบคลุมท ัง้พ้ืนดนิและพื้นน้ํามากขึน้เทา่นัน้

การดภูาพถา่ยทางอากาศของสถานทีส่าํคญั
กอ่นทีค่ณุจะสามารถดภูาพถา่ยทางอากาศบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทางได ้คณุตอ้งเปิดการต ัง้คา่ จุดถา่ยภาพในการต ัง้คา่แผนทีก่อ่น (ชัน้
แผนที,่ หน้า 27)
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถใชภ้าพถา่ยทางอากาศของสถานทีส่าํคญั ทา่จอดเรือ และทา่เรือเพือ่ชว่ยใหค้ณุคุน้เคยกบัสิง่ทีอ่ยูร่อบตวัคณุ หรือเพือ่เตรียมตวั
ลว่งหน้ากอ่นทีจ่ะไปถงึทา่จอดเรือ หรือทา่เรือปลายทาง
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือ ใหเ้ลือกไอคอนกลอ้ง

• ในการดภูาพมมุสงู ใหเ้ลือก 
• ในการดภูาพถา่ยเปอร์สเปคทฟี ใหเ้ลือก  ภาพจะถกูถา่ยจากตาํแหน่งของกลอ้งโดยช้ีไปทีใ่นทศิทางของรูปกรวย

2 เลือก ถา่ยรูป

ระบบการระบอุตัโนมตัิ
 คาํเตอืน

AIS และขอ้ความออกอากาศอืน่ๆ มจีุดประสงคเ์พือ่การรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการชนในทกุกรณี คณุมหีน้าที่
รบัผดิชอบในการดาํเนินการอยา่งปลอดภยัและระมดัระวงัเรือของคณุ โดยยงัคงตระหนกัถงึสภาพลอ้มของคณุและใชว้จิารณญาณอยา่ง
ปลอดภยับนผนืน้ําตลอดเวลา

ระบบการระบอุตัโนมตั ิ(Automatic Identification System - AIS) จะชว่ยใหค้ณุสามารถระบ ุและตดิตามเรือลาํอืน่ได ้และยงัชว่ย
เตอืนคณุใหท้ราบถงึการจราจรในบรเิวณนัน้ดว้ย เมือ่มกีารเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ AIS ภายนอก ชาร์ตพล็อตเตอร์จะสามารถแสดงขอ้มลู 
AIS บางชนิดเกีย่วกบัเรือลาํอืน่ทีอ่ยูใ่นระยะได ้ซึง่ตอ้งเป็นเรือทีม่กีารตดิต ัง้เครือ่งรบัสง่สญัญาณ และมกีารสง่ขอ้มลู AIS อยูเ่ป็นระยะดว้ย
ขอ้มลูทีจ่ะถกูรายงานออกมาสาํหรบัเรือแตล่ะลาํจะประกอบไปดว้ยขอ้มลูประจาํตวัทางทะเล (Maritime Mobile Service Identity - 
MMSI), ตาํแหน่ง, ความเร็ว GPS, ทศิทาง GPS, เวลานบัจากการสง่สญัญาณตาํแหน่งของเรือคร ัง้สดุทา้ย, จุดเฉียดใกลท้ีส่ดุ และเวลาที่
ตอ้งใชใ้นการไปจุดเฉียดใกลท้ีส่ดุ
ชาร์ตพล็อตเตอร์บางรุน่ยงัรองรบัการตดิตามแบบ Blue Force Tracking ดว้ย เรือทีถ่กูตดิตามโดย Blue Force Tracking จะแสดง
บนชาร์ตพล็อตเตอร์เป็นสเีขยีวฟ้า
นอกจากการรบัขอ้มลู AIS จากเรือแลว้ คณุยงัสามารถรบัขอ้ความออกอากาศทีส่าํคญั เชน่ ขอ้ความทีส่ง่เพือ่ปกป้องสตัว์เลี้ยงลูกดว้ยนมใน
ทะเล

 ขอ้ควรระวงั
ขอ้ความออกอากาศ AIS สรา้งขึน้โดยบคุคลทีส่าม และ Garmin ไมส่ามารถรบัประกนัความพรอ้มใชง้านของขอ้ความเหลา่น้ีไดใ้นทกุ
พ้ืนที ่นอกจากน้ี Garmin ไมส่ามารถรบัรองความแมน่ยาํ ความสมบรูณ์ หรือความทนัสมยัของขอ้มลูทีไ่ดจ้ากขอ้ความออกอากาศ AIS 
คณุตอ้งตระหนกัถงึสภาพแวดลอ้มของคณุตลอดเวลา และการใชห้รือการเชือ่ถือขอ้มลูทีไ่ดจ้ากขอ้ความทีอ่อกอากาศของ AIS ถอืเป็น
ความเสีย่งของคณุเอง

22 แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ



สญัลกัษณ์เป้าหมาย AIS
สญัลกัษณ์ คาํอธบิาย

เรือ AIS เรือกาํลงัรายงานขอ้มลู AIS ทศิทางทีส่ามเหลีย่มช้ีไปแสดงถงึทศิทางทีเ่รือ AIS กาํลงัมุง่ไป

เป้าหมายถกูเลือก

เป้าหมายถกูเปิดใชง้าน เป้าหมายจะดใูหญก่วา่บนแผนที ่เสน้สเีขยีวทีต่ดิอยูก่บัเป้าหมายแสดงถงึทศิทางทีเ่ป้าหมายกาํลงั­
มุง่ไป คา่ MMSI ความเร็ว และทศิทางของเรือจะปรากฏอยูด่า้นลา่งเป้าหมาย ในกรณีทีร่ายละเอยีดถกูต ัง้คา่เป็นแสดง ใน­
กรณีทีก่ารสง่สญัญาณ AIS จากเรือลาํนัน้หายไป จะมป้ีายขอ้ความแสดงขึน้มา

เป้าหมายหายไปแลว้ สญัลกัษณ์ X สเีขยีวหมายความวา่การสง่สญัญาณ AIS จากเรือลาํนัน้หายไปแลว้ และชาร์ตพล็อต­
เตอร์ก็จะแสดงป้ายขอ้ความขึน้มาถามวา่จะใหต้ดิตามเรือลาํดงักลา่วตอ่หรือไม ่หากคณุหยดุการตดิตามเรือลาํนัน้ 
สญัลกัษณ์เป้าหมายหายไปก็จะหายไปจากแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติิ

เป้าหมายอนัตรายอยูใ่นระยะ เป้าหมายจะกะพรบิพรอ้มกบัมกีารสง่เสยีงสญัญาณเตอืน และมป้ีายขอ้ความแสดงขึน้มา 
หลงัจากทีร่บัทราบถงึสญัญาณเตอืนแลว้ สามเหลีย่มทบึสแีดง พรอ้มดว้ยเสน้สแีดงทีต่ดิกนัจะแสดงใหท้ราบถงึตาํแหน่ง 
และทศิทางทีเ่ป้าหมายกาํลงัมุง่ไป หากมกีารต ัง้คา่การเตอืนระยะปลอดภยัในการชนใหเ้ป็นปิด เป้าหมายจะยงัคงกะพรบิอยู ่
แตจ่ะไมม่เีสยีงเตอืนดงัขึน้มา และก็จะไมม่กีารแสดงป้ายเตอืนดว้ย ในกรณีทีก่ารสง่สญัญาณ AIS จากเรือลาํนัน้หายไป จะ­
มป้ีายขอ้ความแสดงขึน้มา

เป้าหมายอนัตรายหายไปแลว้ สญัลกัษณ์ X สแีดงหมายความวา่การสง่สญัญาณ AIS จากเรือลาํนัน้หายไปแลว้ และชาร์ต­
พล็อตเตอร์ก็จะแสดงป้ายขอ้ความขึน้มาถามวา่จะใหต้ดิตามเรือลาํดงักลา่วตอ่หรือไม ่หากคณุหยดุการตดิตามเรือลาํนัน้ 
สญัลกัษณ์เป้าหมายอนัตรายหายไปก็จะหายไปจากแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติิ

ตาํแหน่งของสญัลกัษณ์น้ีแสดงถงึจุดหมายทีใ่กลท้ีส่ดุไปยงัเป้าหมายอนัตราย และตวัเลขทีอ่ยูใ่กลก้บัสญัลกัษณ์แสดงถงึ­
เวลาทีต่อ้งใชจ้ากจุดหมายทีใ่กลท้ีส่ดุไปยงัเป้าหมาย

หมายเหต:ุ เรือทีถ่กูตดิตามโดย Blue Force Tracking จะแสดงบนชาร์ตพล็อตเตอร์เป็นสเีขยีวฟ้าไมว่า่จะอยูใ่นสถานะใดก็ตาม

ทศิมุง่หน้าและเสน้ทางคาดเดาของเป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS
เมือ่มกีารใหข้อ้มลูทศิมุง่หน้า และเสน้ทางบนพื้นดนิโดยเป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS ทศิมุง่หน้าของเป้าหมายจะปรากฏบนแผนทีเ่ป็น
เสน้ทบึตดิกบัสญัลกัษณ์ของเป้าหมาย AIS เสน้ทศิมุง่หน้าจะไมป่รากฏบนมมุมองแผนทีแ่บบ 3 มติิ
เสน้ทางคาดเดาของเป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS จะแสดงเป็นเสน้ประบนแผนที ่หรือบนมมุมองแผนทีแ่บบ 3 มติ ิความยาวของเสน้
แสดงเสน้ทางคาดเดาขึน้อยูก่บัการต ัง้คา่การคาดเดาทศิมุง่หน้า ในกรณีทีเ่ป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS ไมไ่ดส้ง่ขอ้มลูความเร็วมา หรือ
เรือเป้าหมายไมม่กีารเคลือ่นไหว เสน้แสดงเสน้ทางคาดเดาจะไมป่รากฏขึน้ การเปลีย่นแปลงของความเร็ว เสน้ทางบนพื้น หรือขอ้มลู
อตัราการเลี้ยวของเรืออาจจะกระทบกบัการคาํนวณเสน้แสดงเสน้ทางคาดเดา
ในกรณีทีเ่สน้ทางบนพื้น ทศิมุง่หน้า และขอ้มลูอตัราการเลี้ยวของเรือถกูสง่มาโดยเป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS เสน้ทางคาดเดาจะถกู
คาํนวณจากเสน้ทางบนพื้น และอตัราการเลี้ยวของเรือ ทศิทางทีเ่ป้าหมายเลี้ยวไป ซึง่ขึน้อยูก่บัขอ้อตัราการเลี้ยวของเรือจะถกูแสดงเป็น
ทศิทางรูปตะขอทีป่ลายของเสน้ทศิมุง่หน้า ความยาวของตะขอจะไมเ่ปลีย่นแปลง

เมือ่มกีารใหข้อ้มลูทศิมุง่หน้า และเสน้ทางบนพื้นดนิโดยเป้าหมายทีม่กีารเปิดใชง้าน AIS แตไ่มม่กีารใหข้อ้มลูอตัราการเลี้ยว เสน้ทางคาด
เดาจะถกูคาํนวณจากขอ้มลูเสน้ทางบนพื้นเทา่นัน้

การดรูายการภยัคกุคาม AIS
1 จากมมุมองแผนทีห่รือแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > AIS > รายการ AIS
2 หากจาํเป็นใหเ้ลือก ตวัเลือกการแสดงผล เพือ่จดัเรียงหรือกรองรายการ
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การตดิตามเป้าหมายสาํหรบัเรือ AIS
1 จากมมุมองแผนทีห่รือแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > AIS > รายการ AIS
2 เลือกเรือจากรายการ
3 เลือก ตรวจสอบ และตรวจดขูอ้มลูเป้าหมาย
4 เลือก เปิดใชง้านเป้าหมาย

การดขูอ้มลูเกีย่วกบัเรือ AIS เป้าหมาย
คณุสามารถดสูถานะสญัญาณ AIS, MMSI, ความเร็ว GPS, ทศิมุง่หน้า GPS และขอ้มลูอืน่ๆ ทีถ่กูรายงานเกีย่วกบัเรือ AIS เป้าหมายได้
1 จากแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติ ิเลือกเรือ AIS
2 เลือก เรือ AIS

การยกเลกิการตดิตามเป้าหมายสาํหรบัเรือ AIS
1 จากแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติ ิเลือกเรือ AIS
2 เลือก เรือ AIS > ยกเลกิการใชง้าน

การแสดงเรือ AIS บนแผนทีห่รือมมุมองแผนทีแ่บบ 3 มติิ
กอ่นทีค่ณุจะสามารถใช ้AIS คณุตอ้งเชือ่มตอ่ชาร์ตพล็อตเตอร์กบัอปุกรณ์ AIS และรบัสญัญาณจากเครือ่งรบัสง่ทีท่าํงานอยูจ่ากเรือลาํอืน่ๆ
คณุสามารถต ัง้คา่ไดว้า่จะใหแ้สดงเรือลาํอืน่บนแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติใินรูปแบบไหน ระยะการแสดงเฉพาะสาํหรบัแผนที ่หรือ
มมุมองแผนที ่3 มติอินัใดอนัหน่ึงจะใชไ้ดเ้ฉพาะกบัแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติอินันัน้เทา่นัน้ การต ัง้คา่รายละเอยีด ทศิมุง่หน้าทีค่าด
การณ์ และรอยทางทีก่าํหนดคา่สาํหรบัแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติอินัใดอนัหน่ึงจะใชไ้ดก้บัแผนที ่หรือมมุมองแผนที ่3 มติทิกุอนั
1 จากมมุมองแผนทีห่รือแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > AIS
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการแสดงเสน้ทางของเรือ AIS ใหเ้ลือก รอยทาง AIS และปรบัความยาวของเสน้ทางหากจาํเป็น.
• ในการแสดงระยะทางจากตาํแหน่งของคณุไปยงัสถานทีท่ีเ่รือ AIS ปรากฏขึน้ ใหเ้ลือก ชว่งแสดงผล แลว้เลือกระยะทาง
• ในการแสดงรายการเรือทีเ่ปิดใชง้าน AIS ใหเ้ลือก รายการ AIS

การต ัง้คา่การเตอืนระยะปลอดภยัในการชน

 คาํเตอืน
การเตอืนระยะปลอดภยัในการชนเป็นเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมป้่องกนัการชนในทกุสถานการณ์ คณุมหีน้า
ทีร่บัผดิชอบในการดาํเนินการอยา่งปลอดภยัและระมดัระวงัเรือของคณุ โดยยงัคงตระหนกัถงึสภาพลอ้มของคณุและใชว้จิารณญาณอยา่ง
ปลอดภยับนผนืน้ําตลอดเวลา

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

กอ่นทีค่ณุจะต ัง้คา่การเตอืนการชน คณุตอ้งเชือ่มตอ่อปุกรณ์ AIS กบัเครือขา่ยเดยีวกบัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
การเตอืนระยะปลอดภยัในการชนจะใชส้าํหรบัเรือ AIS ระยะปลอดภยัใชเ้พือ่หลีกเลีย่งการชน และสามารถต ัง้คา่ตามตอ้งการได้
1 เลือก  > การเตอืน > การเตอืนการชน > เปิด

ป้ายขอ้ความจะปรากฏขึน้และการเตอืนจะสง่เสยีงเมือ่เรือทีม่กีารเปิดใช ้AIS เขา้มาในระยะปลอดภยัรอบๆ เรือของคณุ เรือนัน้จะยงั
ถกูตดิเลเบลอนัตรายบนหน้าจอดว้ย เมือ่สญัญาณเตอืนถกูปิดแลว้ ป้ายขอ้ความ และเสยีงเตอืนจะหยดุไป แตเ่รือนัน้จะยงัคงถกูตดิ
เลเบลสถานะอนัตรายบนหน้าจออยู่

2 เลือก ชว่งระยะ และเลือกระยะสาํหรบัรศัมปีลอดภยัรอบเรือของคณุ
3 เลือก เวลาถงึ และเลือกเวลาทีส่ญัญาณเตอืนจะดงัขึน้ถา้เป้าหมายถกูคาํนวณวา่จะเขา้มาในระยะปลอดภยั

ตวัอยา่งเชน่ ตอ้งการไดร้บัการเตอืนถงึโอกาสทีอ่าจจะเกดิการชนลว่งหน้า 10 นาทกีอ่นทีจ่ะเกดิขึน้จรงิ ต ัง้คา่ เวลาถงึ เป็น 10 แลว้
สญัญาณเตอืนภยัจะดงัลว่งหน้าเป็นเวลา 10 นาทกีอ่นทีเ่รือจะเขา้มาในระยะปลอดภยั
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AIS Aids to Navigation
AIS Aid to Navigation (ATON) เป็นตวัชว่ยการนําทางใดๆ ก็ไดท้ีส่ง่ผา่นวทิย ุAIS ATON จะแสดงบนแผนทีแ่ละมขีอ้มลูการระบเุชน่
ตาํแหน่งและประเภท
ม ีAIS ATON หลกัๆ อยู ่3 ประเภท ATON แทจ้ะมอียูแ่บบจบัตอ้งไดแ้ละจะสง่ขอ้มลูการระบแุละตาํแหน่งจากตาํแหน่งตามจรงิ ATON 
สงัเคราะห์จะมอียูแ่บบจบัตอ้งได ้และขอ้มลูการระบแุละตาํแหน่งจะถกูสง่มาจากตาํแหน่งอืน่ ATON เสมอืนไมม่อียูจ่รงิ และขอ้มลูการ
ระบแุละตาํแหน่งจะถกูสง่มาจากตาํแหน่งอืน่
คณุสามารถด ูAIS ATON บนแผนทีเ่มือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัวทิย ุAIS ทีเ่ขา้กนัได ้ในการแสดง AIS ATON จากแผนทีใ่หเ้ลือก 

 > ชัน้แผนที ่> แผนทีเ่ดนิเรือ > Navaid > ATON คณุสามารถดขูอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบั ATON หากคณุเลือก ATON บนแผนที่

สญัลกัษณ์ ความหมาย

ATON แทห้รือสงัเคราะห์

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดทศิเหนือ

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดทศิใต้

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดทศิตะวนัออก

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดทศิตะวนัตก

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดพเิศษ

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดปลอดภยั

ATON แทห้รือสงัเคราะห์: เครือ่งหมายยอดอนัตราย

ATON เสมอืน

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดทศิเหนือ

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดทศิใต้

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดทศิตะวนัออก

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดทศิตะวนัตก

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดพเิศษ

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดปลอดภยั

ATON เสมอืน: เครือ่งหมายยอดอนัตราย

สญัญาณขอความชว่ยเหลือ AIS
อปุกรณ์สญัญาณขอความชว่ยเหลือ AIS ทีท่าํงานดว้ยตวัเองจะสง่รายงานแจง้ตาํแหน่งฉุกเฉินเมือ่ถกูเปิดใชง้าน ชาร์ตพล็อตเตอร์สามารถ
รบัสญัาณจากตวัสง่สญัญาณของหน่วยกูภ้ยั (Search and Rescue Transmitters - SART), วทิยแุจง้ตาํแหน่งฉุกเฉิน (Emergency 
Position Indicating Radio Beacons - EPIRB) และสญัญาณขอความชว่ยเหลือรูปแบบอืน่ๆ ได ้การสง่สญัญาณขอความชว่ยเหลือมี
ความแตกตา่งจากการสง่สญัญาณแบบมาตรฐานของ AIS ดงันัน้สญัญาณน้ีจงึแสดงออกมาแตกตา่งกนัในชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุจะตดิตาม
การสง่สญัญาณขอความชว่ยเหลือเพือ่หาตาํแหน่ง และใหค้วามชว่ยเหลือเรือหรือคน แทนทีจ่ะตดิตามการสง่สญัญาณขอความชว่ยเหลือ
เพือ่หลีกเลีย่งการชน
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การนําทางไปยงัสญัญาณขอขอความชว่ยเหลือ
เมือ่คณุไดร้บัสญัญาณขอความชว่ยเหลือ สญัญาณเตอืนการขอความชว่ยเหลือจะปรากฏขึน้

เลือก ตรวจสอบ > นําทาง เพือ่เริม่การนําทางไปยงัตน้สญัญาณ

สญัลกัษณ์เป้าหมายอปุกรณ์สญัญาณขอความชว่ยเหลือ AIS

สญัลกัษณ์ คาํอธบิาย

การสง่สญัญาณของอปุกรณ์สญัญาณขอความชว่ยเหลือ AIS เลือกเพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัสญัญาณ และเริม่ตน้การนํา­
ทาง

สญัญาณขาดหาย

การทดสอบสญัญาณ ปรากฏขึน้ตอนทีเ่รือเริม่การทดสอบอปุกรณ์สญัญาณขอความชว่ยเหลือ และไมไ่ดแ้สดงถงึเหตฉุุกเฉิน­
จรงิ

การทดสอบสญัญาณขาดหาย

การเปิดใชง้านการเตอืนการทดสอบสญัญาณ AIS
เพือ่เป็นการหลีกเลีย่งการทดสอบ และสญัลกัษณ์การเตอืนจาํนวนมากในบรเิวณทีม่เีรือหนาแน่นเชน่ทา่จอดเรือ คณุสามารถเลือกทีจ่ะรบั
หรือไมร่บัขอ้ความทดสอบ AIS ได ้ในการทดสอบอปุกรณ์ฉุกเฉิน AIS คณุตอ้งเปิดใชง้านชาร์ตพล็อตเตอร์ใหพ้รอ้มรบัการทดสอบ
สญัญาณเตอืน
1 เลือก  > การเตอืน > AIS
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการรบัหรือปฏเิสธสญัญาณทดสอบของวทิยแุจง้ตาํแหน่งฉุกเฉิน (Emergency Position Indicating Radio Beacons - 
EPIRB) ใหเ้ลือก การทดสอบ AIS-EPIRB

• ในการรบัหรือปฏเิสธสญัญาณทดสอบของสญัญาณขอความชว่ยเหลือ (Man Overboard - MOB) ใหเ้ลือก การทดสอบ AIS-
MOB

• ในการรบัหรือปฏเิสธสญัญาณทดสอบของตวัสง่สญัญาณของหน่วยกูภ้ยั (Search and Rescue Transmitters - SART) ให้
เลือก ทดสอบ AIS-SART

การปิดการรบัสญัญาณ AIS
การรบัสญัญาณ AIS จะถกูต ัง้คา่ใหเ้ป็นเปิดตามมาตรฐาน

เลือก  > เรือลาํอืน่ๆ > AIS > ปิด
ระบบการทาํงานของ AIS ท ัง้หมดบนแผนที ่และมมุมองแผนที ่3 มติจิะถกูปิดการใชง้าน การกระทาํน้ีรวมถงึการต ัง้เป้า และการ
ตดิตามเรือ AIS การเตอืนการชนทีเ่ป็นผลจากการต ัง้เป้า และการตดิตามเรือ AIS และการแสดงขอ้มลูเกีย่วกบัเรือ AIS ดว้ย

การปิดขอ้ความเตอืนการออกอากาศ AIS
การรบัขอ้ความเตอืนการออกอากาศ AIS จะเปิดอยูต่ามคา่เริม่ตน้ ซึง่รวมถงึขอ้ความทีมุ่ง่หมายเพือ่การปกป้องสตัว์เลี้ยงลูกดว้ยนมทาง
ทะเล

 ขอ้ควรระวงั
คณุจะตอ้งเปิดขอ้ความออกอากาศ AIS จงึจะสามารถรบัขอ้ความเหลา่นัน้ได ้หากปิดคณุสมบตัน้ีิ คณุจะไมไ่ดร้บัขอ้ความเหลา่น้ี รวมถงึ
ขอ้ความทีเ่กีย่วขอ้งกบัการปกป้องสตัว์เลี้ยงลูกดว้ยนมทางทะเลดว้ย การไมแ่สดงขอ้ความเหลา่น้ีอาจนําไปสูก่ารบาดเจ็บหรือความเสยีหาย
ตอ่ทรพัย์สนิได้

เลือก  > เรือลาํอืน่ๆ > ขอ้ความความปลอดภยัการออกอากาศ AIS
คณุจะไมไ่ดร้บัขอ้ความออกอากาศ AIS อกีตอ่ไป คณุจะยงัคงไดร้บัขอ้ความทีร่ะบชืุอ่ AIS เน่ืองจากไมส่ามารถปิดการใชง้านการ
กาํหนดขอ้ความเหลา่น้ีได้

26 แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ



เมนูแผนที่
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางประเภทไมส่ามารถใชก้บัแผนทีบ่างประเภท ตวัเลือกบางอยา่งจาํเป็นตอ้งมแีผนทีพ่รีเมยีม หรืออปุกรณ์เสรมิ เชน่ 
เรดาร์
หมายเหต:ุ เมนูอาจมบีางการต ัง้คา่ทีไ่มร่องรบัโดยแผนทีท่ีค่ณุตดิต ัง้หรือตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ หากคณุเปลีย่นไปใชก้ารต ัง้คา่เหลา่นัน้ 
การเปลีย่นแปลงการมผีลตอ่มมุมองแผนที่
จากแผนที ่ใหเ้ลือก 
ชัน้แผนที:่ ปรบัลกัษณะของรายการทีแ่ตกตา่งกนับนแผนที ่(ชัน้แผนที,่ หน้า 27)
Quickdraw Contours: เปิดการวาดเสน้ช ัน้ความสงูพ้ืนใตน้ํ้า และทาํใหค้ณุสามารถสรา้งเลเบลแผนทีต่กปลาได ้(แผนที ่Garmin 

Quickdraw Contours, หน้า 32)
การต ัง้คา่: ปรบัการต ัง้คา่แผนที ่(การต ัง้คา่แผนที,่ หน้า 31)
แกไ้ขโอเวอร์เลย์: ปรบัขอ้มลูทีแ่สดงบนหน้าจอ (การปรบัแตง่โอเวอร์เลย์ขอ้มลู, หน้า 9)

ชัน้แผนที่
คณุสามารถเปิดหรือปิดช ัน้แผนทีแ่ละคณุสมบตัทิีป่รบัแตง่ไดข้องแผนที ่การต ัง้คา่แตล่ะอนัจะใชเ้ฉพาะกบัแผนทีแ่ละมมุมองแผนทีท่ีก่าํลงั
ถกูใชง้านอยูเ่ทา่นัน้
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางอยา่งไมส่ามารถใชก้บัแผนทีแ่ละรุน่ชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดได ้ตวัเลือกบางอยา่งจาํเป็นตอ้งมแีผนทีพ่รีเมยีม 
หรืออปุกรณ์อืน่ทีจ่าํเป็น
หมายเหต:ุ เมนูอาจมบีางการต ัง้คา่ทีไ่มร่องรบัโดยแผนทีท่ีค่ณุตดิต ัง้หรือตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ หากคณุเปลีย่นไปใชก้ารต ัง้คา่เหลา่นัน้ 
การเปลีย่นแปลงการมผีลตอ่มมุมองแผนที่
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที่
แผนทีเ่ดนิเรือ: แสดงและซอ่นรายการทีเ่กีย่วขอ้งกบัแผนที ่(การต ัง้คา่ช ัน้แผนที,่ หน้า 27)
เรือของฉนั: แสดงและซอ่นรายการทีเ่กีย่วขอ้งกบัเรือ (การต ัง้คา่ช ัน้ของเรือของฉนั, หน้า 28)
จดัการขอ้มลูผูใ้ช:้ แสดงและซอ่นขอ้มลูผูใ้ช ้เชน่ เวยพอยท ์ขอบเขต และแทร็ค และเปิดรายการขอ้มลูผูใ้ช ้(การต ัง้คา่ช ัน้ขอ้มลูผูใ้ช,้ 

หน้า 29)
เรือลาํอืน่ๆ: ปรบัวธิกีารแสดงเรือลาํอืน่ (การต ัง้คา่แผนผงัเรือลาํอืน่, หน้า 29)
น้ํา: แสดงและซอ่นรายการความลกึ (การต ัง้คา่ช ัน้น้ํา, หน้า 29)
Quickdraw Contours: แสดงและซอ่นขอ้มลู Garmin Quickdraw Contours (การต ัง้คา่ Garmin Quickdraw Contours, 

หน้า 34)

การต ัง้คา่ช ัน้แผนที่
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> แผนทีเ่ดนิเรือ
ภาพถา่ยดาวเทยีม: แสดงภาพจากดาวเทยีมความละเอยีดสงูบนบก หรือท ัง้บนบกและสว่นทีเ่ป็นน้ําของแผนทีเ่ดนิเรือนําทางเมือ่ใชแ้ผนที่

แบบพรีเมยีมเฉพาะตวั (การแสดงภาพจากดาวเทยีมบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง, หน้า 22)
หมายเหต:ุ ตอ้งเปิดใชก้ารต ัง้คา่น้ีเพือ่ดแูผนที ่Standard Mapping

กระแสน้ําขึน้/ลง: แสดงตวับง่ช้ีสถานีกระแสน้ํา และตวับง่ช้ีสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําบนแผนที ่(การแสดงเครือ่งระดบัน้ําและกระแสน้ํา, 
หน้า 21) และเปิดการใชง้านแถบเลือ่นน้ําขึน้น้ําลง และกระแสน้ําซึง่ทาํหน้าทีร่ะบวุา่จะรายงานน้ําขึน้น้ําลง และกระแสน้ําบนแผนทีใ่น
ชว่งเวลาใด

POI พ้ืนดนิ: แสดงจุดสนใจบนแผน่ดนิ
Navaid: แสดงเครือ่งชว่ยนําทางเชน่ ATON หรือไฟกะพรบิบนแผนที ่ใหค้ณุเลือกประเภท navaid NOAA หรือ IALA
จุดใหบ้รกิาร: แสดงตาํแหน่งสาํหรบับรกิารทางทะเล
ความลกึ: ปรบัรายการบนช ัน้ความลกึ (การต ัง้คา่ช ัน้ความลกึ, หน้า 28)
เขตทีจ่าํกดั: แสดงขอ้มลูเกีย่วกบัเขตทีจ่าํกดับนแผนที่
จุดถา่ยภาพ: แสดงไอคอนกลอ้งสาํหรบัภาพถา่ยทางอากาศ (การดภูาพถา่ยทางอากาศของสถานทีส่าํคญั, หน้า 22)

แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ 27



การต ัง้คา่ช ัน้ความลกึ
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> แผนทีเ่ดนิเรือ > ความลกึ
ระยะเฉดความลกึ: ระบถุงึความลกึช ัน้บนและช ัน้ลา่งเพือ่แบง่แยกดว้ยเฉดสี
ระยะเฉดความตืน้: ต ัง้ระดบัสตี ัง้แตแ่นวชายฝั่งไปจนถงึระดบัความลกึทีต่อ้งการ
บอกจุดทีล่กึ: เปิดการหย ั่งความลกึ และต ัง้คา่ระดบัความลกึทีอ่นัตราย การหย ั่งความลกึทีม่คีา่เทา่กบัหรือตืน้กวา่ระดบัความลกึทีอ่นัตราย

จะแสดงออกมาเป็นขอ้ความสแีดง
ช ัน้ความสงูตกปลา: ต ัง้คา่ระดบัการซูมสาํหรบัมมุมองรายละเอยีดของช ัน้ความสงูพ้ืนใตน้ํ้าและการหย ั่งความลกึ และทาํใหก้ารแสดง

แผนทีง่า่ยขึน้สาํหรบัการใชง้านทีเ่หมาะสมขณะตกปลา

การต ัง้คา่ช ัน้ของเรือของฉนั
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือของฉนั
เสน้ทศิมุง่หน้า: แสดงและปรบัเสน้ทศิมุง่หน้า ซึง่ก็คอืเสน้ทีล่ากบนแผนทีจ่ากจุดหวัเรือไปในทศิทางทีก่าํลงัเดนิทางไป (การต ัง้คา่เสน้

ทศิทางทีก่าํลงัมุง่ไปและจุดวดัมมุ, หน้า 55)
เสน้ทศิมุง่หน้า > เสน้ทา้ยเรือ: แสดงสว่นขยายจากทา้ยเรือไปในทศิทางตรงขา้มกบัการเดนิทาง
แทร็กทีใ่ชง้านอยู:่ แสดงแทร็คทีใ่ชง้านบนแผนที ่และเปิดเมนู ตวัเลือกแทร็กทีใ่ชง้านอยู่
ผงัลม: แสดงภาพของของมมุหรือทศิทางลมทีไ่ดจ้ากเซนเซอร์ลมทีเ่ชือ่มตอ่และต ัง้คา่ทีม่าลม
วงกลมแสดงทศิ: แสดงวงกลมแสดงทศิรอบๆ เรือของคณุ แสดงทศิทางของเข็มทศิโดยยดึเอาทศิมุง่หน้าของเรือเป็นหลกั การเปิดใชง้าน

ตวัเลือกน้ีจะปิดใชง้านตวัเลือก ผงัลม
ไอคอนรูปเรือ: ต ัง้คา่ไอคอนทีแ่สดงตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุบนแผนที่

การต ัง้คา่ Layline
ในการใชค้ณุสมบตั ิLayline คณุจะตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์รบัลมเขา้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์
เมือ่อยูใ่นโหมดการแลน่เรือ (การต ัง้คา่ประเภทเรือสาํหรบัคณุสมบตักิารแลน่เรือ, หน้า 47) คณุสามารถแสดง Layline บนแผนทีเ่ดนิ
เรือนําทางได ้Layline จะมปีระโยชน์มากในเวลาทาํการแขง่ขนั

จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือของฉนั > Layline > ต ัง้คา่
มมุแลน่เรือ: ทาํใหค้ณุสามารถเลือกวธิกีารทีอ่ปุกรณ์ใชใ้นการคาํนวณ Layline ตวัเลือก จรงิ จะทาํการคาํนวณ Layline โดยใชม้มุการพดั

ของลมทีไ่ดม้ากจากเซนเซอร์รบัลม ตวัเลือก ทาํเอง จะทาํการคาํนวณ Layline โดยใชก้ารใสม่มุรบัลม และมมุใตล้มดว้ยตวัเอง ตวั
เลือก Polar Table จะคาํนวณ Layline ตามขอ้มลู Polar Table ทีอ่มิปอร์ต (กาํลงัอมิปอร์ต Polar Table ดว้ยตนเอง, หน้า 50)

มมุ Windward: ใหค้ณุต ัง้คา่ Layline จากมมุรบัลมทีเ่รือกาํลงัแลน่
มมุ Leeward: ใหค้ณุต ัง้คา่ Layline ตามมมุใตล้มทีเ่รือกาํลงัแลน่
การปรบัแกร้ะดบัน้ํา: ปรบัความถกูตอ้งของ Layline ตามระดบัน้ํา
ตวักรอง Layline: กรองขอ้มลู Layline ตามชว่งเวลาทีป้่อน สาํหรบั Layline ทีร่าบรืน่ขึน้ซึง่กรองการเปลีย่นแปลงในทศิมุง่หน้าของเรือ

หรือมมุลมจรงิออก ใหป้้อนจาํนวนทีส่งูขึน้ สาํหรบั Layline ทีแ่สดงความไวตอ่การเปลีย่นแปลงในทศิมุง่หน้าของเรือหรือมมุลมจรงิสงู
ขึน้ ใหป้้อนจาํนวนทีต่ํ่าลง

28 แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ



การต ัง้คา่ช ัน้ขอ้มลูผูใ้ช้
คณุสามารถแสดงขอ้มลูผูใ้ช ้เชน่ เวย์พอยท ์ขอบเขต และแทร็คบนแผนทีไ่ด้
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> จดัการขอ้มลูผูใ้ช้
Waypoints: แสดงเวย์พอยทบ์นแผนที ่และเปิดรายการเวย์พอยท์
ขอบเขต: แสดงขอบเขตบนแผนที ่และเปิดรายการขอบเขต
แทร็ค (ขีน้ํ้า): แสดงแทร็คบนแผนที่

การต ัง้คา่แผนผงัเรือลาํอืน่
หมายเหต:ุ ตวัเลือกเหลา่น้ีจาํเป็นตอ้งมอีปุกรณ์เสรมิ เชน่ เครือ่งรบัสญัญาณ AIS หรือวทิย ุVHF
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ
DSC: ต ัง้คา่วธิกีารแสดงเรือ DSC และรายทางบนแผนที ่และแสดงรายการ DSC
AIS: ต ัง้คา่วธิกีารแสดงเรือ AIS และรายทางบนแผนที ่และแสดงรายการ AIS
รายละเอยีด: แสดงรายละเอยีดเรือลาํอืน่บนแผนที่
ทศิมุง่หน้าทีค่าดการณ์ไวท้ศิมุง่หน้าทีค่าดการณ์ไวท้ศิมุง่หน้าทีค่าดการณ์ไว:้ ต ัง้คา่เวลาทศิมุง่หน้าทีค่าดการณ์ไวส้าํหรบัเรือทีเ่ปิดใชง้าน 

AIS
การเตอืนการชน: ต ัง้คา่การเตอืนระยะปลอดภยัในการชน (การต ัง้คา่การเตอืนระยะปลอดภยัในการชน, หน้า 24)

การต ัง้คา่ช ัน้น้ํา
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> น้ํา
หมายเหต:ุ เมนูอาจมบีางการต ัง้คา่ทีไ่มร่องรบัโดยแผนทีท่ีค่ณุตดิต ัง้หรือตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ หากคณุเปลีย่นไปใชก้ารต ัง้คา่เหลา่นัน้ 
การเปลีย่นแปลงการมผีลตอ่มมุมองแผนที่
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางอยา่งไมส่ามารถใชก้บัแผนที ่มมุมอง และรุน่ชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดได ้ตวัเลือกบางอยา่งจาํเป็นตอ้งมแีผนที่
พรีเมยีม หรืออปุกรณ์อืน่ทีจ่าํเป็น
การแสดงความลกึดว้ยเฉดส:ี ระบถุงึความลกึช ัน้บนและช ัน้ลา่งเพือ่แบง่แยกดว้ยเฉดส ี(สขีองระยะความลกึ, หน้า 30)
ระยะเฉดความตืน้: ต ัง้ระดบัสตี ัง้แตแ่นวชายฝั่งไปจนถงึระดบัความลกึทีต่อ้งการ
บอกจุดทีล่กึ: เปิดการหย ั่งความลกึ และต ัง้คา่ระดบัความลกึทีอ่นัตราย การหย ั่งความลกึทีม่คีา่เทา่กบัหรือตืน้กวา่ระดบัความลกึทีอ่นัตราย

จะแสดงออกมาเป็นขอ้ความสแีดง
ช ัน้ความสงูตกปลา: ต ัง้คา่ระดบัการซูมสาํหรบัมมุมองรายละเอยีดของช ัน้ความสงูพ้ืนใตน้ํ้าและการหย ั่งความลกึ และทาํใหก้ารแสดง

แผนทีง่า่ยขึน้สาํหรบัการใชง้านทีเ่หมาะสมขณะตกปลา
การแสดงความสงูดว้ยเฉดส:ี แสดงความลาดชนัของพื้นใตด้ว้ยเฉดส ีการใชง้านน้ีมเีฉพาะในแผนทีพ่รีเมยีมบางรุน่เทา่นัน้
ภาพโซนาร์: แสดงภาพโซน่าร์เพือ่ชว่ยแสดงความหนาแน่นของพื้นใตน้ํ้า การใชง้านน้ีมเีฉพาะในแผนทีพ่รีเมยีมบางรุน่เทา่นัน้
ระดบัทะเลสาบ: ต ัง้คา่ระดบัน้ําปจัจุบนัของทะเลสาบ การใชง้านน้ีมเีฉพาะในแผนทีพ่รีเมยีมบางรุน่เทา่นัน้

แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ 29



สขีองระยะความลกึ
คณุสามารถต ัง้คา่ชว่งสบีนแผนทีข่องคณุเพือ่แสดงความลกึของน้ําในตาํแหน่งทีป่ลาทีเ่ป็นเป้าหมายของคณุกาํลงักนิเหยือ่ในขณะนัน้ๆ 
คณุสามารถต ัง้คา่ชว่งทีล่กึกวา่ได ้เพือ่ตรวจดวูา่ความลกึตํ่าสดุเปลีย่นแปลงรวดเร็วแคไ่หนภายในชว่งความลกึเฉพาะ คณุสามารถสรา้ง
ชว่งความลกึไดส้บิชว่ง สาํหรบัการตกปลาบนฝั่ง ชว่งความลกึสงูสดุหา้ชว่งสามารถชว่ยลดสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการบนแผนทีไ่ด ้ชว่ง
ความลกึใชไ้ดก้บัทกุแผนทีแ่ละพื้นน้ําทกุแบบ
บาง Garmin LakeVü™ และแผนทีพ่รีเมยีมเสรมิมชีว่งความลกึดว้ยเฉดตามปกติ

แดง จาก 0 ถงึ 1.5 ม. (จาก 0 ถงึ 5 ฟุต)

สม้ จาก 1.5 ถงึ 3 ม. (จาก 5 ถงึ 10 ฟุต)

เหลือง จาก 3 ถงึ 4.5 ม. (จาก 10 ถงึ 15 ฟุต)

เขยีว จาก 4.5 ถงึ 6.1 ม. (จาก 15 ถงึ 20 ฟุต)

หากตอ้งการเปิดและปรบัจากแผนภมู ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> น้ํา > ระยะเฉดความลกึ

30 แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ



การต ัง้คา่แผนที่
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางประเภทไมส่ามารถใชก้บัแผนที ่และมมุมองแผนที ่3 มติบิางประเภท การต ัง้คา่บางประเภทตอ้งใชอ้ปุกรณ์เสรมิ
ภายนอก หรือแผนทีพ่รีเมยีมทีร่องรบั
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่แผนที่
ทศิทางแผนที:่ ต ัง้คา่มมุมองของแผนที่
มองไปขา้งหน้า: เปลีย่นตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุไปทีด่า้นลา่งของหน้าจอโดยอตัโนมตัเิมือ่คณุเพิม่ความเร็ว ป้อนความเร็วสงูสดุเพือ่ใหไ้ด้

ผลดทีีส่ดุ
ทศิทางของเรือ: ต ัง้คา่การจดัตาํแหน่งของไอคอนเรือบนแผนที ่ตวัเลือก Auto จะจดัตาํแหน่งไอคอนเรือโดยใช ้GPS COG ทีค่วามเร็วสงู

และทศิมุง่หน้าแมเ่หล็กทีค่วามเร็วตํ่าเพือ่ปรบัตาํแหน่งไอคอนเรือใหต้รงกบัเสน้แทร็คทีใ่ชง้าน ตวัเลือก ทศิมุง่หน้า จะจดัตาํแหน่ง
ไอคอนของเรือใหต้รงกบัทศิมุง่หน้าแมเ่หล็ก ตวัเลือก ทศิหวัเรือจีพีเอส จะจดัตาํแหน่งไอคอนเรือโดยใช ้GPS COG หากแหลง่ขอ้มลูที่
เลือกไมพ่รอ้มใชง้าน แหลง่ขอ้มลูทีพ่รอ้มใชง้านจะถกูใชแ้ทน

 คาํเตอืน
การต ัง้คา่ทศิทางของเรือมวีตัถปุระสงคเ์พือ่เป็นขอ้มลูและไมไ่ดม้วีตัถปุระสงคเ์พือ่การปฏบิตัติามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และ
สภาพน้ําเสมอเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ

หมายเหต:ุ คณุสามารถต ัง้การต ัง้ ทศิทางแผนที ่และ ทศิทางของเรือ แยกกนัสาํหรบัแผนทีเ่ดนิเรือสองแบบทีใ่ชใ้นหน้ารวมกนั
รายละเอยีด: ปรบัจาํนวนรายละเอยีดทีแ่สดงบนแผนทีใ่นแตล่ะระดบัการซูม
ขนาดตาราง: ต ัง้คา่ขนาดของตารางทีจ่ะแสดง
แผนทีโ่ลก: เลือกใชร้ะหวา่งแผนทีโ่ลกมาตรฐาน หรือแผนทีแ่บง่ระดบัดว้ยเฉดสบีนแผนทีข่องคณุ จะมองเห็นความแตกตา่งเหลา่น้ีไดก็้ตอ่

เมือ่ซูมออกไกลเกนิจนไมส่ามารถเห็นแผนทีแ่บบละเอยีดได้
เสน้เริม่ตน้: ต ัง้คา่เสน้เริม่ตน้สาํหรบัการแขง่ขนัเรือ (การต ัง้คา่เสน้เริม่ตน้, หน้า 47)
แผนทีแ่ทรก: แสดงแผนทีข่นาดเล็กโดยจบัจุดศนูย์กลางทีต่าํแหน่งปจัจุบนัของคณุ

การต ัง้คา่ Fish Eye 3D
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
จากมมุมองแผนทีแ่บบ Fish Eye 3D เลือก 
ด:ู ต ัง้คา่มมุมองของแผนที ่3 มติิ
แทร็ค (ขีน้ํ้า): แสดงแทร็ค
กรวยโซนาร์: แสดงกรวยทีร่ะบถุงึบรเิวณทีถ่กูครอบคลุมโดยหวัโซน่าร์
สญัลกัษณ์ปลา: แสดงเป้าหมายทีถ่กูพกั

แผนทีท่ีร่องรบั
เพือ่ชว่ยใหค้ณุใชเ้วลาบนผนืน้ําไดอ้ยา่งปลอดภยัและเพลดิเพลนิ อปุกรณ์ Garmin สนบัสนุนเฉพาะแผนทีท่างการทีจ่ดัทาํโดย Garmin 
หรือผูผ้ลติภายนอกทีไ่ดร้บัการอนุมตัิ
คณุสามารถซื้อแผนทีจ่าก Garmin หากคณุซ้ือแผนทีจ่ากผูจ้าํหน่ายนอกเหนือจาก Garmin ใหต้รวจสอบผูจ้าํหน่ายกอ่นซ้ือ ใหร้ะมดัระวงั
เป็นพเิศษสาํหรบัผูจ้าํหน่ายออนไลน์ หากคณุไดซ้ื้อแผนทีท่ีร่ะบบไมร่องรบัมาแลว้ ใหค้นืแผนทีสู่ผู่จ้าํหน่าย

แผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติิ 31



แผนที ่Garmin Quickdraw Contours
 คาํเตอืน

คณุสมบตัแิผนที ่Garmin Quickdraw Contours ใหผู้ใ้ชส้ามารถสรา้งแผนทีไ่ด ้Garmin จะไมร่บัรองใดๆ ตอ่ความถกูตอ้ง ความเชือ่
ถอืได ้ความสมบรูณ์ หรือความทนัการณ์ของแผนทีท่ีส่รา้งโดยบคุคลทีส่าม การใชง้านหรือการเชือ่ถอืแผนทีท่ีส่รา้งโดยบคุคลทีส่ามถอืเป็น
ความเสีย่งของคณุเอง

คณุสมบตัแิผนที ่Garmin Quickdraw Contours ทาํใหค้ณุสามารถสรา้งแผนทีท่ีม่ที ัง้เลเบลเสน้ช ัน้ความสงูและความลกึของแหลง่น้ํา
ทกุประเภทไดท้นัที
เมือ่ Garmin Quickdraw Contours บนัทกึขอ้มลู จะมวีงกลมสขีึน้มารอบๆ ไอคอนเรือ วงกลมน้ีแสดงถงึพ้ืนทีโ่ดยประมาณของแผนที่
ทีถ่กูเก็บขอ้มลูในแตล่ะรอบ

วงกลมสเีขยีวหมายถงึความลกึและตาํแหน่ง GPS ทีด่ ีและความเร็วตํ่ากวา่ 16 กม./ชม. (10 ไมล์/ชม.) วงกลมสเีหลืองหมายถงึความลกึ
และตาํแหน่ง GPS ทีด่ ีและความเร็วอยูร่ะหวา่ง 16 ถงึ 32 กม./ชม. (10 ถงึ 20 ไมล์/ชม.) วงกลมสแีดงหมายถงึความลกึหรือตาํแหน่ง 
GPS ทีไ่มด่ ีและความเร็วสงูกวา่ 32 กม./ชม. (20 ไมล์/ชม.)
คณุสามารถด ูGarmin Quickdraw Contours ในหน้าจอรวม หรือดเูป็นมมุมองเดีย่วบนแผนทีก็่ได้
ปรมิาณของขอ้มลูทีบ่นัทกึไดจ้ะขึน้อยูก่บัขนาดของการ์ดหน่วยความจาํของคณุ ทีม่าโซน่าร์ของคณุ และความเร็วของเรือของคณุในขณะ
ทีก่าํลงับนัทกึขอ้มลู คณุสามารถบนัทกึไดน้านขึน้ถา้คณุใชโ้ซน่าร์แบบลาํคลืน่เดีย่ว โดยเฉลีย่แลว้คณุสามารถบนัทกึขอ้มลูเป็นเวลา 1,500 
ชั่วโมงไดโ้ดยใชก้าร์ดหน่วยความจาํขนาด 2 GB
ตอนทีค่ณุบนัทกึขอ้มลูของคณุลงบนการ์ดหน่วยความจาํในชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ ขอ้มลูใหมจ่ะถกูเพิม่ลงไปในแผนที ่Garmin 
Quickdraw Contours และจะถกูบนัทกึลงในการ์ดหน่วยความจาํ ในกรณีทีค่ณุเปลีย่นการ์ดหน่วยความจาํใหม ่ขอ้มลูเดมิจะไมถ่กูถา่ย
โอนไปทีก่าร์ดใหมน่ัน้

การสรา้งแผนทีแ่หลง่น้ําโดยใชค้ณุสมบตั ิGarmin Quickdraw Contours
กอ่นทีค่ณุจะสามารถใชค้ณุสมบตั ิGarmin Quickdraw Contours คณุจะตอ้งมคีวามลกึของโซน่าร์ ตาํแหน่ง GPS ของคณุ และการ์ด
หน่วยความจาํทีม่พ้ืีนทีส่าํหรบัเก็บขอ้มลูเพียงพอ
1 จากหน้ามมุมองแผนที ่เลือก  > Quickdraw Contours > เริม่การบนัทกึ
2 เมือ่การบนัทกึเสร็จสมบรูณ์ เลือก  > Quickdraw Contours > หยดุการบนัทกึ
3 เลือก จดัการ > ชือ่ แลว้ใสชื่อ่ใหแ้ผนทีน่ ัน้

การเพิม่เลเบลในแผนที ่Garmin Quickdraw Contours
คณุสามารถเพิม่เลเบลใหก้บัแผนที ่Garmin Quickdraw Contours เพือ่ระบถุงึจุดอนัตราย หรือจุดน่าสนใจตา่งๆ ได้
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือกตาํแหน่ง
2 เลือก เลเบล Quickdraw
3 ใสข่อ้ความสาํหรบัเลเบล แลว้เลือก เสร็จสิน้
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ชุมชน Garmin Quickdraw
ชุมชน Garmin Quickdraw เป็นชุมชนออนไลน์สาธารณะแบบไมม่คีา่ใชจ้า่ยซึง่ใหค้ณุสามารถดาวน์โหลดแผนทีท่ีผู่ใ้ชค้นอืน่ไดส้รา้งไว ้
คณุสามารถแบง่ปนัแผนที ่Garmin Quickdraw Contours กบัผูอ้ืน่ได ้คณุตอ้งใชแ้อป ActiveCaptain เพือ่เขา้ชุมชน Garmin 
Quickdraw (การเชือ่มตอ่กบัชุมชน Garmin Quickdraw ดว้ย ActiveCaptain, หน้า 33)
หมายเหต:ุ อปุกรณ์ Garmin ตอ้งมชีอ่งเสยีบการ์ดหน่วยความจาํหรือเทคโนโลย ีWi‑Fi เพือ่เขา้รว่มในชุมชน Garmin Quickdraw

การเชือ่มตอ่กบัชุมชน Garmin Quickdraw ดว้ย ActiveCaptain
1 จากอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ปิดแอปพลเิคชนั ActiveCaptain และเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 (เริม่ตน้ใชง้านแอป 

ActiveCaptain, หน้า 11)
2 จากแอปพลเิคชนั ใหเ้ลือก ชุมชน Quickdraw
คณุสามารถดาวน์โหลดเสน้ช ัน้ความสงูจากผูอ้ืน่ในชุมชน (การดาวน์โหลดแผนทีชุ่มชน Garmin Quickdraw โดยใช ้ActiveCaptain, 
หน้า 33) และแบง่ปนัเสน้ช ัน้ความสงูทีค่ณุสรา้งไว ้(การแบง่ปนัแผนที ่Garmin Quickdraw Contours ของคณุกบัชุมชน Garmin 
Quickdraw โดยใช ้ActiveCaptain, หน้า 33)

การดาวน์โหลดแผนทีชุ่มชน Garmin Quickdraw โดยใช ้ActiveCaptain
คณุสามารถดาวน์โหลดแผนที ่Garmin Quickdraw Contours ทีผู่ใ้ชอ้ืน่สรา้งขึน้และแบง่ปนักบัชุมชน Garmin Quickdraw
1 จากแอปพลเิคชนั ActiveCaptain บนอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ลือก ชุมชน Quickdraw > คน้หาช ัน้ความสงู
2 ใชแ้ผนทีแ่ละคณุสมบตัคิน้หาเพือ่คน้หาพื้นทีท่ีจ่ะดาวน์โหลด

จุดสแีดงแสดงแผนที ่Garmin Quickdraw Contours ทีแ่บง่ปนัสาํหรบัพ้ืนทีด่งักลา่ว
3 เลือก เลือกพื้นทีด่าวน์โหลด
4 ลากกลอ่งเพือ่เลือกพื้นทีท่ีจ่ะดาวน์โหลด
5 ลากมมุเพือ่เปลีย่นพ้ืนทีด่าวน์โหลด
6 เลือก พ้ืนทีด่าวน์โหลด
คร ัง้ตอ่ไปทีค่ณุเชือ่มตอ่แอปพลเิคชนั ActiveCaptain กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 เสน้ช ัน้ความสงูทีด่าวน์โหลดไวจ้ะไดร้บัการถา่ย
โอนไปยงัอปุกรณ์โดยอตัโนมตัิ

การแบง่ปนัแผนที ่Garmin Quickdraw Contours ของคณุกบัชุมชน Garmin Quickdraw โดยใช ้
ActiveCaptain
คณุสามารถแบง่ปนัแผนที ่Garmin Quickdraw Contours ทีค่ณุสรา้งขึน้กบัคนอืน่ๆ ในชุมชน Garmin Quickdraw ได้
เมือ่คณุแบง่ปนัแผนทีช่ ัน้ความสงู จะแบง่ปนัเฉพาะแผนทีช่ ัน้ความสงูเทา่นัน้ เวย์พอยทข์องคณุจะไมถ่กูแบง่ปนั
เมือ่คณุต ัง้คา่แอปพลเิคชนั ActiveCaptain ของคณุ คณุอาจเลือกทีจ่ะแบง่ปนัช ัน้ความสงูของคณุกบัชุมชนโดยอตัโนมตั ิหากไม ่ใหท้าํ
ตามข ัน้ตอนตอ่ไปน้ีเพือ่เปิดใชง้านการแบง่ปนั

จากแอปพลเิคชนั ActiveCaptain บนอปุกรณ์มอืถอืของคณุ ใหเ้ลือก ซงิคก์บัพล็อตเตอร์ > มสีว่นรว่มกบัชุมชน
คร ัง้ตอ่ไปทีค่ณุเชือ่มตอ่แอปพลเิคชนั ActiveCaptain กบัอปุกรณ์ ECHOMAP UHD2 แผนทีช่ ัน้ความสงูของคณุจะไดร้บัการถา่ยโอน
ไปยงัชุมชนโดยอตัโนมตัิ
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การต ัง้คา่ Garmin Quickdraw Contours
จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > Quickdraw Contours > การต ัง้คา่
คา่ชดเชยการบนัทกึ: ต ัง้คา่ระยะทางระหวา่งความลกึของโซน่าร์กบัความลกึของการบนัทกึเสน้ช ัน้ความสงู หากระดบัน้ําเปลีย่นแปลงหลงั

จากการบนัทกึลา่สดุของคณุ ใหป้รบัการต ัง้คา่น้ีเพือ่ใหค้วามลกึของการบนัทกึเหมอืนกนัท ัง้สองการบนัทกึ
ตวัอยา่งเชน่ หากเวลาลา่สดุทีค่ณุบนัทกึมคีวามลกึโซน่าร์เทา่กบั 3.1 ม. (10.5 ฟุต) และความลกึโซน่าร์ของวนัน้ีเทา่กบั 3.6 ม. (12 
ฟุต) ใหป้้อน -0.5 ม. (-1.5 ฟุต) สาํหรบัคา่ บนัทกึซอ้น

คา่ชดเชยการแสดงผลของผูใ้ช:้ ต ัง้คา่ความแตกตา่งในความลกึของเสน้ช ัน้ความสงู และเลเบลความลกึบนแผนทีช่ ัน้ความสงูของคณุเอง
เพือ่ชดเชยการเปลีย่นแปลงในระดบัน้ําของแหลง่น้ํา หรือเพือ่ชดเชยคา่ความผดิพลาดของความลกึในแผนทีท่ีถ่กูบนัทกึ

การสือ่สารคา่ชดเชยการแสดงผลจากชุมชนคา่ชดเชยการแสดงผล: ต ัง้คา่ความแตกตา่งในความลกึของเสน้ช ัน้ความสงู และเลเบลความลกึ
บนแผนทีช่ ัน้ความสงูของชุมชนเพือ่ชดเชยการเปลีย่นแปลงในระดบัน้ําของแหลง่น้ํา หรือเพือ่ชดเชยคา่ความผดิพลาดของความลกึใน
แผนทีท่ีถ่กูบนัทกึ

สขีองการสาํรวจ: ต ัง้คา่สขีองการแสดงผล Garmin Quickdraw Contours เมือ่เปิดการต ัง้คา่น้ี สจีะแสดงคณุภาพของการบนัทกึ เมือ่
ปิดการต ัง้คา่น้ี บรเิวณเสน้ช ัน้ความสงูจะใชส้มีาตรฐานของแผนที่
สเีขยีวหมายถงึความลกึและตาํแหน่ง GPS ทีด่ ีและความเร็วตํ่ากวา่ 16 กม./ชม. (10 ไมล์/ชม.) สเีหลืองหมายถงึความลกึและ
ตาํแหน่ง GPS ทีด่ ีและความเร็วอยูร่ะหวา่ง 16 ถงึ 32 กม./ชม. (10 ถงึ 20 ไมล์/ชม.) สแีดงหมายถงึความลกึหรือตาํแหน่ง GPS ที่
ไมด่ ีและความเร็วสงูกวา่ 32 กม./ชม. (20 ไมล์/ชม.)

การแสดงความลกึดว้ยเฉดส:ี ระบคุวามลกึตํ่าสดุและสงูสดุของชว่งความลกึและสสีาํหรบัชว่งความลกึนัน้

การนําทางดว้ยชาร์ตพล็อตเตอร์
 คาํเตอืน

เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ
คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ
เมือ่ใชไ้ปที ่เสน้ทางตรงและเสน้ทางทีแ่กไ้ขอาจขา้มผา่นแผน่ดนิหรือน้ําตืน้ ใชก้ารมองเห็นและพวงมาลยัในการหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน่ 
และวตัถอุนัตรายอืน่ๆ

 ขอ้ควรระวงั
หากเรือของคณุมรีะบบออโตไพลอต หน้าจอการควบคมุระบบออโตไพลอตโดยเฉพาะตอ้งไดร้บัการตดิต ัง้ทีแ่ตล่ะพวงมาลยัเรือเพือ่ปิดใช้
งานระบบออโตไพลอต

หมายเหต:ุ มมุมองแผนทีบ่างอนัมเีฉพาะในแผนทีแ่บบพรีเมยีมในบางบรเิวณเทา่นัน้
ในการใหนํ้าทาง คณุจะตอ้งเลือกจุดหมาย กาํหนดเสน้ทาง หรือสรา้งเสน้ทางขึน้มา แลว้เดนิทางตามเสน้ทางนัน้ คณุสามารถเดนิทางตาม
เสน้ทางบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง แผนทีต่กปลา มมุมองแผนที ่Perspective 3D หรือมมุมองแผนที ่Mariner’s Eye 3D ได้
คณุสามารถกาํหนด และเดนิทางตามเสน้ทางไปยงัจุดหมายไดโ้ดยใชว้ธิกีารหน่ึงในสามวธิกีารตอ่ไปน้ี: นําทาง, เสน้ทางไปยงั หรือ นําทาง
อตัโนมตัิ
นําทาง: นําคณุตรงไปยงัจุดหมายโดยตรง วธิกีารน้ีคอืตวัเลือกมาตรฐานของการนําทางไปยงัจุดหมาย ชาร์ตพล็อตเตอร์สรา้งเสน้ทางแบบ

เสน้ตรงหรือเสน้นําทางไปยงัจุดหมาย เสน้ทางอาจจะวิง่ผา่นพ้ืนดนิ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ
เสน้ทางไปยงั: สรา้งเสน้ทางจากตาํแหน่งของคณุไปยงัจุดหมาย โดยอนุญาตใหค้ณุเพิม่เลี้ยวระหวา่งทางได ้ตวัเลือกน้ีจะมอบเสน้ทางแบบ

เสน้ตรงไปยงัจุดหมายให ้แตจ่ะอนุญาตใหค้ณุสามารถเพิม่เลี้ยวลงไปในเสน้ทางเพือ่หลีกเลีย่งพ้ืนดนิ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ ได้
นําทางอตัโนมตั:ิ ใชข้อ้มลูเฉพาะของเรือของคณุประกอบกบัขอ้มลูแผนทีเ่พือ่เลือกเสน้ทางทีด่ทีีส่ดุในการไปยงัจุดหมายของคณุ ตวัเลือกน้ี

มเีฉพาะเมือ่คณุใชแ้ผนทีแ่บบพรีเมยีมทีร่องรบัในชาร์ตพล็อตเตอร์ทีร่องรบัการใชง้านดว้ย ตวัเลือกน้ีจะนําทางแบบบอกรายละเอยีด
ทกุจุดไปสูจุ่ดหมาย โดยจะหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ และสิง่กดีขวางอืน่ (การแนะนําอตัโนมตั,ิ หน้า 41)
ในกรณีทีค่ณุใชอ้อโตไพลอต ทีร่องรบัเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีใ่ช ้NMEA 2000 ออโตไพลอตจะเดนิทางตามเสน้ทางของการ
แนะนําอตัโนมตัิ
หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่

สขีองเสน้ทางจะเปลีย่นไปตามปจัจยัหลายอยา่ง (รหสัสขีองเสน้ทาง, หน้า 35)
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คาํถามท ั่วไปเกีย่วกบัการนําทาง
คาํถาม คาํตอบ

ฉนัจะทาํใหช้าร์ตพล็อตเตอร์นําทางฉนัไปในทศิทาง­
ทีฉ่นัตอ้งการไปไดอ้ยา่งไร (ทศิทาง)?

นําทางโดยใชต้วัเลือก ไปที ่(การต ัง้คา่และการเดนิทางตามเสน้ทางตรงโดยใช­้
ตวัเลือกไปที,่ หน้า 36)

ฉนัจะทาํใหอ้ปุกรณ์แนะนําเสน้ทางใหเ้ป็นเสน้ตรง 
(ลดการเลี้ยวใหเ้หลือน้อยทีส่ดุ) ไปยงัจุดหมายโดย­
ใชร้ะยะทางทีส่ ัน้ทีส่ดุจากตาํแหน่งปจัจุบนัได้
อยา่งไร?

สรา้งเสน้ทางแบบขาเดยีว และนําทางโดยใชต้วัเลือก เสน้ทางไปยงั (การสรา้ง­
เสน้ทางและการนําทางจากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ, หน้า 39)

ฉนัจะทาํใหอ้ปุกรณ์แนะนําเสน้ทางไปยงัจุดหมาย­
โดยหลีกเลีย่งสิง่กดีขวางทีม่อียูใ่นแผนทีไ่ดอ้ยา่งไร?

สรา้งเสน้ทางแบบหลายขา และนําทางโดยใชต้วัเลือก เสน้ทางไปยงั (การสรา้ง­
เสน้ทางและการนําทางจากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ, หน้า 39)

ฉนัจะใชใ้หอ้ปุกรณ์น้ีบงัคบัระบบออโตไพลอตของ­
ฉนัไดอ้ยา่งไร?

นําทางโดยใชต้วัเลือกเสน้ทางไปยงั (การสรา้งเสน้ทางและการนําทางจาก­
ตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ, หน้า 39)

อปุกรณ์น้ีสามารถสรา้งเสน้ทางใหฉ้นัไดห้รือไม?่

ในกรณีทีค่ณุมแีผนทีพ่รีเมยีมทีร่องรบัการแนะนําอตัโนมตั ิและคณุอยูใ่น­
บรเิวณทีก่ารแนะนําอตัโนมตัคิรอบคลุมถงึ ใหค้ณุใชก้ารนําทางโดยใชต้วัเลือก­
การแนะนําอตัโนมตั ิ(การต ัง้คา่และการเดนิทางตามเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั,ิ 
หน้า 41)

ฉนัจะเปลีย่นการต ัง้คา่การแนะนําอตัโนมตัสิาํหรบั­
เรือของฉนัไดอ้ยา่งไร? โปรดด ูการกาํหนดคา่เสน้ทางการแนะนําอตัโนมตั,ิ หน้า 43

รหสัสขีองเสน้ทาง
 คาํเตอืน

เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ
คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ
เมือ่ใชไ้ปที ่เสน้ทางตรงและเสน้ทางทีแ่กไ้ขอาจขา้มผา่นแผน่ดนิหรือน้ําตืน้ ใชก้ารมองเห็นและพวงมาลยัในการหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน่ 
และวตัถอุนัตรายอืน่ๆ

เมือ่คณุนําทาง สขีองเสน้ทางอาจเปลีย่นไปเพือ่ระบวุา่เมือ่ใดทีค่ณุควรระมดัระวงั
สมีว่งแดง: เสน้แสดงเสน้ทางเริม่ตน้
มว่งออ่น: แกไ้ขเสน้ทางแบบไดนามกิ ซึง่แสดงวา่คณุออกนอกเสน้ทาง
สม้: ขอ้ควรระวงั! สว่นน้ีของเสน้ทางอาจอยูใ่กลก้บัเกณฑ์ข ัน้ตํ่าของการต ัง้คา่ความลกึและความสงูของการแนะนําอตัโนมตั ิตวัอยา่งเชน่ 

สว่นเสน้ทางจะเป็นสสีม้เมือ่เสน้ทางผา่นใตส้ะพานหรืออาจมน้ํีาตืน้ แผนที ่Garmin Navionics+ และ Garmin Navionics 
Vision+ เทา่นัน้

แถบสแีดง: คาํเตอืน! สว่นน้ีของเสน้ทางอาจไมป่ลอดภยั ตามการต ัง้คา่ความลกึและความสงูของการแนะนําอตัโนมตั ิตวัอยา่งเชน่ สว่น
เสน้ทางจะเป็นแถบสแีดงเมือ่เสน้ทางผา่นใตส้ะพานทีต่ํ่ามากหรืออยูใ่นน้ําตืน้ เสน้น้ีเป็นแถบสแีดงในแผนที ่Garmin Navionics+ 
และ Garmin Navionics Vision+ เทา่นัน้ เสน้น้ีเป็นแถบสแีดงและสเีทาในแผนทีรุ่น่กอ่นหน้า

เทา: ไมส่ามารถคาํนวณสว่นน้ีของเสน้ทางไดเ้น่ืองจากพื้นดนิหรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ หรือไมม่กีารครอบคลุมของแผนทีใ่นตาํแหน่งนัน้

จุดหมาย
คณุสามารถเลือกจุดหมายโดยใชแ้ผนทีแ่ละมมุมองแผนที ่3 มติไิดห้ลายชนิด หรือใชเ้ลือกจากรายการก็ได้
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คน้หาจุดหมายโดยใชชื้อ่
คณุสามารถคน้หาเวย์พอยทท์ีบ่นัทกึไว ้เสน้ทางทีบ่นัทกึไว ้แทร็คทีบ่นัทกึไว ้และจุดบรกิารทางทะเลโดยใชชื้อ่ในการคน้หาได้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > บรกิาร > คน้หาตามรายชือ่
2 ใสชื่อ่จุดหมายของคณุใหไ้ดบ้างสว่นเป็นอยา่งน้อย
3 ในกรณีทีจ่าํเป็น เลือก เสร็จสิน้

จุดหมาย 50 แหง่ทีใ่กลท้ีส่ดุทีอ่ยูใ่นขอ้กาํหนดการคน้หาของคณุจะปรากฏขึน้มา
4 เลือกจุดหมาย

เลือกจุดหมายโดยใชแ้ผนทีเ่ดนิเรือนําทาง
จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง เลือกจุดหมาย

การคน้หาจุดบรกิารทางทะเล
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิมใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
ชาร์ตพล็อตเตอร์มขีอ้มลูจุดบรกิารทางทะเลอยูห่ลายพนัแหง่
1 เลือก เลือกจุดหมาย > บรกิาร
2 เลือก บรกิารนอกชายฝั่ง หรือบรกิารภายในประเทศ
3 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือกประเภทของการบรกิารทางทะเล

ชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดงรายการสถานทีท่ีใ่กลท้ีส่ดุ และระยะทางพรอ้มทศิทางสาํหรบัแตล่ะที่
4 เลือกปลายทางเพือ่ดขูอ้มลูเกีย่วกบัปลายทาง หากมี

คณุสามารถแตะและลากขึน้ลงเพือ่เลือ่นผา่นรายการจุดหมายปลายทางใกลเ้คยีง

การต ัง้คา่และการเดนิทางตามเสน้ทางตรงโดยใชต้วัเลือกไปที่

 คาํเตอืน
เมือ่ใชไ้ปที ่เสน้ทางตรงและเสน้ทางทีแ่กไ้ขอาจขา้มผา่นแผน่ดนิหรือน้ําตืน้ ใชก้ารมองเห็นและพวงมาลยัในการหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน่ 
และวตัถอุนัตรายอืน่ๆ

คณุสามารถต ัง้คา่ และการเดนิทางตามเสน้ทางตรงจากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุไปยงัจุดหมายทีเ่ลือกได้
1 เลือกจุดหมาย (จุดหมาย, หน้า 35)
2 เลือก นําทางไปยงั > นําทาง

เสน้สมีว่งแดงจะปรากฏขึน้มา ตรงกลางของเสน้สมีว่งแดงจะมเีสน้สมีว่งทีบ่างกวา่อยูซ่ึง่แสดงถงึเสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจากตาํแหน่ง
ปจัจุบนัของคณุไปยงัจุดหมาย เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจะมกีารเคลือ่นไหวอยูเ่สมอ และมนัจะเคลือ่นทีต่ามเรือของคณุไปเมือ่คณุออก
นอกเสน้ทาง

3 เดนิทางตามเสน้สมีว่งแดง บงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ
4 ในกรณีทีค่ณุออกนอกเสน้ทาง ใหต้ามเสน้สมีว่ง (เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ข)เพือ่ไปยงัจุดหมายของคณุ หรือกลบัไปหาเสน้สมีว่งแดง 

(เสน้ทางหลกั)
คณุยงัสามารถใชลู้กศร course-to-steer สสีม้ ซึง่แสดงรศัมกีารเลี้ยวทีเ่สนอเพือ่นําเรือของคณุกลบัไปยงัเสน้ทาง

 คาํเตอืน
ตรวจดเูสน้ทางสาํหรบัสิง่กดีขวางกอ่นเลี้ยว หากเสน้ทางไมป่ลอดภยั ใหล้ดความเร็วของเรือของคณุและกาํหนดเสน้ทางทีป่ลอดภยักลบัไป
หาเสน้ทาง

การหยดุการนําทาง
ในขณะทีก่าํลงัทาํการนําทาง จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทางทีม่ ีเลือกตวัเลือก
• เลือก  > หยดุการนําทาง
• ในขณะทีก่าํลงัทาํการนําทางดว้ยการแนะนําอตัโนมตั ิเลือก  > ตวัเลือกการนําทาง > หยดุการนําทาง
• เลือก 
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เวย์พอยท์
เวย์พอยท์คอืตาํแหน่งทีค่ณุบนัทกึและจดัเก็บไวใ้นอปุกรณ์ Waypoint สามารถทาํเครือ่งหมายไดว้า่คณุอยูท่ีใ่ด คณุกาํลงัจะไปทีใ่ด และ
คณุไดไ้ปทีใ่ดมาแลว้บา้ง คณุสามารถเพิม่รายละเอยีดเกีย่วกบัตาํแหน่ง เชน่ ชือ่ ความสงู และความลกึได้

บนัทกึตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุใหเ้ป็นเวย์พอยท์
จากหน้าจอใดก็ได ้เลือก เครือ่งหมาย

การสรา้งเวย์พอยทท์ีต่าํแหน่งอืน่
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints > จุดเดนิทางใหม่
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการสรา้งเวย์พอยทโ์ดยใชก้ารใสพ่กิดัตาํแหน่ง ใหเ้ลือก ใสพ่กิดั แลว้ป้อนพกิดัลงไป
• ในการสรา้งเวย์พอยทโ์ดยใชแ้ผนที ่ใหเ้ลือก เลือกจากแผนที ่เลือกตาํแหน่งแลว้เลือกปุ่ ม สรา้งจุดหกัเลี้ยว
• ในการสรา้งเวย์พอยทโ์ดยใชร้ะยะ (ระยะทาง) และทศิทาง ใหเ้ลือก ป้อนระยะ/ทศิทาง และป้อนขอ้มลู

การทาํเครือ่งหมายตาํแหน่ง MOB
เลือก เครือ่งหมาย > คนตกน้ํา

เครือ่งหมาย Man Overboard (MOB) สากลจะทาํเครือ่งหมายจุด MOB ทีด่าํเนินอยู ่และชาร์ตพล็อตเตอร์จะกาํหนดเสน้ทางตรงกลบัไป
ยงัตาํแหน่งทีท่าํเครือ่งหมาย

การฉายเวย์พอยท์
คณุสามารถสรา้งเวย์พอยทใ์หมโ่ดยการฉายระยะทางและทศิทางจากตาํแหน่งอืน่ได ้ซึง่เป็นประโยชน์เมือ่สรา้งเสน้เริม่ตน้และสิน้สดุการ
แขง่ขนัแลน่เรือ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints > จุดเดนิทางใหม ่> ป้อนระยะ/ทศิทาง
2 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือกจุดอา้งองิบนแผนที่
3 เลือก ป้อนระยะ/ทศิทาง
4 ป้อนระยะ และเลือก เสร็จสิน้
5 ป้อนทศิทง และเลือก เสร็จสิน้
6 เลือก สรา้งจุดหกัเลี้ยว

การดรูายการเวย์พอยทท์ ัง้หมด
เลือกตวัเลือก:
• เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints
• จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิเลือก  > Waypoints

การแกไ้ขเวย์พอยทท์ีบ่นัทกึไว้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints
2 เลือกเวย์พอยท์
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ข
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการเพิม่ชือ่ ใหเ้ลือก ชือ่ แลว้ป้อนชือ่ลงไป
• ในการเปลีย่นสญัลกัษณ์ ใหเ้ลือก สญัลกัษณ์
• ในการเลือ่นตาํแหน่งของเวย์พอยท ์ใหเ้ลือก ตาํแหน่ง
• ในการเปลีย่นความลกึ ใหเ้ลือก ความลกึ
• ในการเปลีย่นอณุหภมูน้ํิา ใหเ้ลือก อณุหภมูน้ํิา
• ในการเปลีย่นความเห็น ใหเ้ลือก ความคดิเห็น
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การเลือ่นตาํแหน่งเวย์พอยทท์ีบ่นัทกึไว้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints
2 เลือกเวย์พอยท์
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ข > ตาํแหน่ง
4 กาํหนดตาํแหน่งใหมใ่หเ้วย์พอยท์

• ในการเลือ่นเวย์พอยทโ์ดยใชพ้กิดั ใหเ้ลือก ใสพ่กิดั แลว้ป้อนพกิดัใหมล่งไป จากนัน้เลือก เสร็จสิน้ หรือ ยกเลกิ
• ในการเลือ่นเวย์พอยทโ์ดยใชแ้ผนที ่ใหเ้ลือก เลือกจากแผนที ่แลว้เลือกตาํแหน่งใหมบ่นแผนที ่และเลือก เลือ่นจุดเดนิทาง
• ในการยา้ยเวย์พอยทโ์ดยใชต้าํแหน่งปจัจุบนัของเรือ ใหเ้ลือก ใชต้าํแหน่งปจัจุบนั
• ในการเลือ่นเวย์พอยทโ์ดยใชร้ะยะ (ระยะทาง) และทศิทาง ใหเ้ลือก ป้อนระยะ/ทศิทาง และป้อนขอ้มลู จากนัน้เลือก เสร็จสิน้

การเรียกดแูละการนําทางไปยงัเวย์พอยท์ทีบ่นัทกึไว้
 คาํเตอืน

เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ
คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ
เมือ่ใชไ้ปที ่เสน้ทางตรงและเสน้ทางทีแ่กไ้ขอาจขา้มผา่นแผน่ดนิหรือน้ําตืน้ ใชก้ารมองเห็นและพวงมาลยัในการหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน่ 
และวตัถอุนัตรายอืน่ๆ

หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
กอ่นทีค่ณุจะสามารถนําทางไปยงัเวย์พอยท ์คณุจะตอ้งสรา้งเวย์พอยทข์ึน้มากอ่น
1 เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints
2 เลือกเวย์พอยท์
3 เลือก นําทางไปยงั
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการนําทางไปยงัตาํแหน่งโดยตรงเลย ใหเ้ลือก นําทาง
• ในการสรา้งเสน้ทางไปยงัตาํแหน่งเฉพาะทีร่วมถงึการเลี้ยวดว้ย ใหเ้ลือก เสน้ทางไปยงั
• ในการใชก้ารแนะนําอตัโนมตั ิใหเ้ลือก นําทางอตัโนมตัิ

5 ตรวจดเูสน้ทางทีแ่สดงโดยเสน้สชีมพู
หมายเหต:ุ เมือ่ใชง้านการแนะนําอตัโนมตั ิเซกเมนต์สเีทาภายในสว่นใดๆ ของเสน้สมีว่งแดงระบวุา่การแนะนําอตัโนมตัไิมส่ามารถ
คาํนวณสว่นของเสน้การแนะนําอตัโนมตั ิซึง่เน่ืองมาจากการต ัง้คา่สาํหรบัความลกึของน้ําทีป่ลอดภยัตํ่าสดุและความสงูของสิง่กดีขวาง
ตํ่าสดุ

6 เดนิทางตามเสน้สชีมพู บงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ

การลบเวย์พอยทห์รือ MOB
1 เลือก เลือกจุดหมาย > Waypoints
2 เลือกเวย์พอยทห์รือ MOB
3 เลือก ตรวจสอบ > ลบ

การลบเวย์พอยทท์ ัง้หมด
เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> ลบขอ้มลูผูใ้ช ้> Waypoints > All

เสน้ทาง
เสน้ทางคอืเสน้ทางจากตาํแหน่งหน่ึงไปยงัจุดหมายอยา่งน้อยหน่ึงจุด
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การสรา้งเสน้ทางและการนําทางจากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ
คณุสามารถสรา้งเสน้ทาง และใชเ้สน้ทางนัน้นําทางไดท้นัทบีนแผนทีเ่ดนิเรือหรือแผนทีต่กปลา วธิกีารน้ีจะไมบ่นัทกึเสน้ทาง
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือหรือแผนทีต่กปลา เลือกจุดหมาย
2 เลือก เสน้ทางไปยงั
3 เลือกตาํแหน่งของการเลี้ยวคร ัง้สดุทา้ยกอ่นถงึจุดหมาย
4 เลือก เพิม่ทางโคง้
5 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหท้าํซํา้เพือ่เพิม่จุดเลี้ยว โดยถอยหลงัจากจุดหมายกลบัมาทีต่าํแหน่งปจัจุบนัของเรือของคณุ

จุดเลี้ยวสดุทา้ยทีค่ณุเพิม่เขา้ไปควรเป็นจุดแรกทีค่ณุเลี้ยวโดยเริม่จากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ จุดนัน้ควรจะเป็นเลี้ยวทีใ่กลก้บัเรือของ
คณุทีส่ดุ

6 เลือก เสร็จสิน้
7 ตรวจดเูสน้ทางทีแ่สดงโดยเสน้สชีมพู
8 เดนิทางตามเสน้สชีมพู บงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ

การสรา้งและการบนัทกึเสน้ทาง
คณุสามารถเพิม่จุดเลี้ยว 250 จุด ตอ่เสน้ทาง
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง > ใหม ่> เสน้ทางทีใ่ชบ้นแผนที่
2 เลือกจุดเริม่ตน้ของเสน้ทาง

จุดเริม่ตน้อาจจะเป็นตาํแหน่งปจัจุบนัหรือตาํแหน่งอืน่ก็ได้
3 เลือก เพิม่ทางโคง้
4 เลือกตาํแหน่งจุดเลี้ยวถดัไปบนแผนที่
5 เลือก เพิม่ทางโคง้
6 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหท้าํข ัน้ตอน 4 และ 5 ซํา้เพือ่เพิม่จุดเลี้ยว
7 เลือก เสร็จสิน้

การดรูายการของเสน้ทางและเสน้ทางการแนะนําอตัโนมตัิ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง
2 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือก ตวักรอง เพือ่ดเูสน้ทางอยา่งเดยีว หรือเเสน้ทางการแนะนําอตัโนมตัอิยา่งเดยีว
3 เลือก เรียงลาํดบั เพือ่เรียงลาํดบัรายการเสน้ทางทีม่อียูต่าม ชว่ง ความยาว หรือชือ่

การแกไ้ขเสน้ทางทีบ่นัทกึ
คณุสามารถเปลีย่นชือ่ของเสน้ทาง หรือเปลีย่นเลี้ยวทีอ่ยูใ่นเสน้ทางได้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง
2 เลือกเสน้ทาง
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขเสน้ทาง
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการเปลีย่นชือ่ ใหเ้ลือก ชือ่ แลว้ป้อนชือ่ลงไป
• ในการแกไ้ขการเลี้ยวจากรายการ ใหเ้ลือก แกไ้ขเสน้ทางโคง้ > ใชบ้ญัชีรายการทางโคง้ แลว้เลือกการเลี้ยวจากรายการนัน้
• ในการเลือกเลี้ยวโดยใชแ้ผนที ่ใหเ้ลือก แกไ้ขเสน้ทางโคง้ > เลือกจากแผนที ่แลว้เลือกตาํแหน่งบนแผนที่
การแกไ้ขการเลี้ยวทีใ่ชเ้วย์พอยทท์ีบ่นัทกึไวจ้ะไมย่า้ยเวย์พอยทด์งักลา่ว แตจ่ะเป็นการเปลีย่นตาํแหน่งเลี้ยวในเสน้ทางใหม ่การยา้ยตาํ
แหน่งของเวย์พอยทท์ีใ่ชใ้นเสน้ทางจะไมย่า้ยการเลี้ยวในเสน้ทาง
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การคน้หาและการนําทางไปยงัเสน้ทางทีบ่นัทกึไว้
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเรียกดรูายการเสน้ทาง และนําทางไปสูเ่สน้ทางเหลา่นัน้ได ้คณุจะตอ้งสรา้ง และบนัทกึเสน้ทางขึน้มาอยา่งน้อยหน่ึง
เสน้ทาง (การสรา้งและการบนัทกึเสน้ทาง, หน้า 39)
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง
2 เลือกเสน้ทาง
3 เลือก นําทางไปยงั
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดเริม่ตน้ตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา ใหเ้ลือก ขา้งหน้า
• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดหมายตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา ใหเ้ลือก ยอ้นกลบั
• ในการนําทางขนานไปกบัเสน้ทาง ใหเ้ลือก ออฟเซ็ต (การเรียกดแูละการนําทางคูข่นานกบัเสน้ทางทีบ่นัทกึไว,้ หน้า 40)
• ในการนําทางเสน้ทางจากเวย์พอยทแ์รกของเสน้ทาง ใหเ้ลือก จากจุดเริม่ตน้
เสน้สมีว่งแดงจะปรากฏขึน้มา ตรงกลางของเสน้สมีว่งแดงจะมเีสน้สมีว่งทีบ่างกวา่อยูซ่ึง่แสดงถงึเสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจากตาํแหน่ง
ปจัจุบนัของคณุไปยงัจุดหมาย เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจะมกีารเคลือ่นไหวอยูเ่สมอ และมนัจะเคลือ่นทีต่ามเรือของคณุไปเมือ่คณุออก
นอกเสน้ทาง

5 ตรวจดเูสน้ทางทีแ่สดงโดยเสน้สชีมพู
6 เดนิทางไปตามเสน้สมีว่งแดงในแตล่ะชว่งของเสน้ทาง บงัคบัเรือเพือ่หลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ
7 ในกรณีทีค่ณุออกนอกเสน้ทาง ใหต้ามเสน้สมีว่ง (เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ข)เพือ่ไปยงัจุดหมายของคณุ หรือกลบัไปหาเสน้สมีว่งแดง 

(เสน้ทางหลกั)

การเรียกดแูละการนําทางคูข่นานกบัเสน้ทางทีบ่นัทกึไว้
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเรียกดรูายการเสน้ทาง และนําทางไปสูเ่สน้ทางเหลา่นัน้ได ้คณุจะตอ้งสรา้ง และบนัทกึเสน้ทางขึน้มาอยา่งน้อยหน่ึง
เสน้ทาง (การสรา้งและการบนัทกึเสน้ทาง, หน้า 39)
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง

หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
2 เลือกเสน้ทาง
3 เลือก นําทางไปยงั
4 เลือก ออฟเซ็ต เพือ่นําทางคูข่นานไปกบัเสน้ทาง
5 เลือก ออฟเซ็ต เพือ่ป้อนระยะทางทีจ่ะชดเชยจากเสน้ทาง
6 แสดงวธิกีารนําทางในเสน้ทาง:

• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดเริม่ตน้ตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา โดยใหอ้ยูท่างดา้นซา้ยมอืของเสน้ทางเดมิ ใหเ้ลือก ดา้นหน้ากราบ
ซา้ย

• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดเริม่ตน้ตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา โดยใหอ้ยูท่างดา้นขวามอืของเสน้ทางเดมิ ใหเ้ลือก ดา้นหน้ากราบ
ขวา

• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดหมายตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา โดยใหอ้ยูท่างดา้นซา้ยมอืของเสน้ทางเดมิ ใหเ้ลือก ยอ้นกลบั - ทา่เรือ
• ในการนําทางเสน้ทางจากจุดหมายตอนทีส่รา้งเสน้ทางขึน้มา โดยใหอ้ยูท่างดา้นขวามอืของเสน้ทางเดมิ ใหเ้ลือก ยอ้นกลบั - กราบ

เรือ
7 ในกรณีทีจ่าํเป็น เลือก เสร็จสิน้

เสน้สมีว่งแดงจะปรากฏขึน้มา ตรงกลางของเสน้สมีว่งแดงจะมเีสน้สมีว่งทีบ่างกวา่อยูซ่ึง่แสดงถงึเสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจากตาํแหน่ง
ปจัจุบนัของคณุไปยงัจุดหมาย เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ขจะมกีารเคลือ่นไหวอยูเ่สมอ และมนัจะเคลือ่นทีต่ามเรือของคณุไปเมือ่คณุออก
นอกเสน้ทาง

8 ตรวจดเูสน้ทางทีแ่สดงโดยเสน้สชีมพู
9 เดนิทางไปตามเสน้สมีว่งแดงในแตล่ะชว่งของเสน้ทาง บงัคบัเรือเพือ่หลีกเลีย่งพื้นดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ
10 ในกรณีทีค่ณุออกนอกเสน้ทาง ใหต้ามเสน้สมีว่ง (เสน้ทางทีไ่ดร้บัการแกไ้ข)เพือ่ไปยงัจุดหมายของคณุ หรือกลบัไปหาเสน้สมีว่งแดง 

(เสน้ทางหลกั)
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เริม่รูปแบบการคน้หา
คณุสามารถเริม่รูปแบบการคน้หาในบรเิวณคน้หาได ้รูปแบบทีต่า่งกนัเหมาะกวา่กบัสถานการณ์การคน้หาทีต่า่งกนั
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง > ใหม ่> เสน้ทางทีใ่ชรู้ปแบบ SAR
2 เลือกรูปแบบ:

• เลือก การคน้หาแบบกรวย เมือ่คอ่นขา้งทราบตาํแหน่งของวตัถ ุบรเิวณการคน้หามขีนาดเล็ก และจาํเป็นตอ้งมกีารคน้หาอยา่ง
ละเอยีด

• เลือก สีเ่หลีย่มขยาย เมือ่ไมแ่น่ใจถงึตาํแหน่งของวตัถ ุบรเิวณการคน้หามขีนาดเล็ก และจาํเป็นตอ้งมกีารคน้หาอยา่งละเอยีด
• เลือก เสน้คดเคีย้ว/ขนาน เมือ่ทราบตาํแหน่งของวตัถคุรา่วๆ บรเิวณการคน้หามขีนาดเล็ก และจาํเป็นตอ้งคน้หาอยา่งตอ่เน่ือง

3 ป้อนพารามเิตอร์การคน้หา
4 เลือก เสร็จสิน้
5 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก เปิดใชง้าน

การลบเสน้ทางทีบ่นัทกึ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง
2 เลือกเสน้ทาง
3 เลือก ตรวจสอบ > ลบ

การลบเสน้ทางทีบ่นัทกึท ัง้หมด
เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> ลบขอ้มลูผูใ้ช ้> เสน้ทาง

การแนะนําอตัโนมตัิ
 คาํเตอืน

คณุสมบตักิารแนะนําอตัโนมตัจิะยดึขอ้มลูแผนทีอ่เิล็กทรอนิกส์ ขอ้มลูดงักลา่วไมร่บัประกนัในเรือ่งสิง่กดีขวางหรือระยะหา่งใตท้อ้งเรือ 
เปรียบเทยีบเสน้ทางกบัสิง่ทีม่องเห็นอยา่งระมดัระวงั และหลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ หรือสิง่กดีขวางอืน่ๆ ทีอ่าจขวางเสน้ทางของคณุ
เสน้ทางและเสน้นําทางท ัง้หมดทีป่รากฏบนชาร์ตพล็อตเตอร์มไีวเ้พือ่ใหก้ารแนะนําเสน้ทางท ั่วไปหรือเพือ่ระบรุอ่งน้ําทีเ่หมาะสมเทา่นัน้ 
และไมใ่ชเ่พือ่ไปตามอยา่งแมน่ยาํ ปฏบิตัติาม Navaids และสภาพน้ําเสมอเมือ่นําทางเพือ่หลีกเลีย่งการเกยตืน้หรืออนัตรายตา่งๆ ทีอ่าจ
ทาํใหเ้กดิความเสยีหายของเรือ การบาดเจ็บ หรือเสยีชีวติ

หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
คณุสามารถใชก้ารแนะนําอตัโนมตัเิพือ่รา่งเสน้ทางทีด่ทีีส่ดุเพือ่ไปยงัจุดหมายของคณุ การแนะนําอตัโนมตัจิะใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ
ในการเก็บขอ้มลูแผนที ่เชน่ ระดบัความลกึของน้ํา และสิง่กดีขวางทีม่บีนัทกึไว ้เพือ่ทาํการคาํนวณเสน้ทางแนะนํา คณุสามารถปรบัเปลีย่น
เสน้ทางไดใ้นระหวา่งการนําทาง

การต ัง้คา่และการเดนิทางตามเสน้ทาง นําทางอตัโนมตัิ
1 เลือกจุดหมาย (จุดหมาย, หน้า 35)
2 เลือก นําทางไปยงั > นําทางอตัโนมตัิ
3 ตรวจดเูสน้ทางทีถู่กแสดงโดยเสน้สมีว่งแดง
4 เลือก เริม่ตน้การนําทาง
5 เดนิทางตามเสน้สชีมพู บงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ (รหสัสขีองเสน้ทาง, หน้า 35)

หมายเหต:ุ เมือ่ใชง้านการแนะนําอตัโนมตั ิเซกเมนต์สเีทาภายในสว่นใดๆ ของเสน้สมีว่งแดงระบวุา่การแนะนําอตัโนมตัไิมส่ามารถ
คาํนวณสว่นของเสน้การแนะนําอตัโนมตั ิซึง่เน่ืองมาจากการต ัง้คา่สาํหรบัความลกึของน้ําทีป่ลอดภยัตํ่าสดุและความสงูของสิง่กดีขวาง
ตํ่าสดุ
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การสรา้งและการบนัทกึเสน้ทาง นําทางอตัโนมตัิ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง > ใหม ่> นําทางอตัโนมตัิ
2 เลือกจุดเริม่ตน้ แลว้เลือก ถดัไป
3 เลือกจุดหมาย แลว้เลือก ถดัไป
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการดภูยัอนัตราย และปรบัเปลีย่นเสน้ทางทีอ่ยูใ่กลภ้ยัอนัตราย ใหเ้ลือก ตรวจดอูนัตราย
• ในการปรบัเปลีย่นเสน้ทาง ใหเ้ลือก ปรบัเสน้ทาง แลว้ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ
• ในการลบเสน้ทาง ใหเ้ลือก ยกเลกิการแนะนําอตัโนมตัิ
• ในการบนัทกึเสน้ทาง ใหเ้ลือก เสร็จสิน้

การปรบัเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิทีบ่นัทกึไว้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทางและการแนะนําอตัโนมตัิ
2 เลือกเสน้ทาง แลว้เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ข > ปรบัเสน้ทาง

คาํแนะนํา: ในขณะทีก่าํลงันําทางโดยใช ้นําทางอตัโนมตั ิใหเ้ลือกเสน้ทางบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง แลว้เลือก ปรบัเสน้ทาง
3 เลือกตาํแหน่งบนเสน้ทาง
4 ลากจุดไปยงัตาํแหน่งใหม่
5 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือกจุด และเลือก ลบ
6 เลือก เสร็จสิน้

ยกเลกิารคาํนวณ นําทางอตัโนมตั ิทีก่าํลงัทาํงานอยู่
จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือก  > ยกเลกิ
คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก ยอ้นกลบั เพือ่ยกเลกิการคาํนวณทนัทอียา่งรวดเร็วได้

การต ัง้คา่ถงึตามเวลา
คณุสามารถใชค้ณุสมบตัน้ีิบนเสน้ทาง หรือบนเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิเพือ่ดผูลลพัธ์วา่คณุจะไปถงึจุดทีเ่ลือกไวใ้นเวลาใด ตวัเลือกน้ีทาํให้
คณุสามารถกาํหนดเวลาทีค่ณุจะไปถงึตาํแหน่งนัน้ได ้เชน่ การเปิดสะพาน หรือเสน้เริม่ตน้การแขง่ขนั
1 จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือก 
2 เลือก ตวัเลือกการนําทาง > เวลาทีม่าถงึ

คาํแนะนํา: คณุสามารถเปิดเมนู เวลาทีม่าถงึ ไดอ้ยา่งรวดเร็วโดยการเลือกจุดบนเสน้ทาง
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การกาํหนดคา่เสน้ทางการแนะนําอตัโนมตัิ

 ขอ้ควรระวงั
การต ัง้คา่ ความลกึทีต่อ้งการ และ ระยะหา่งแนวต ัง้ จะสง่ผลตอ่วธิกีารทีช่าร์ตพล็อตเตอร์จะคาํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิหากสว่นของ
เสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิมคีวามตืน้กวา่การต ัง้คา่ ความลกึทีต่อ้งการ หรือตํ่ากวา่ ระยะหา่งแนวต ัง้ สว่นของเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิจะ
ปรากฏเป็นเสน้ทบึสสีม้หรือเสน้ลายทางสแีดงในแผนที ่Garmin Navionics+ และ Garmin Navionics Vision+ จะปรากฏเป็นเสน้
ลายทางสเีลือดหมแูละสเีทาในเวอร์ชนักอ่นหน้า เมือ่เรือของคณุเขา้สูบ่รเิวณเหลา่นัน้ จะมขีอ้ความเตอืนปรากฏขึน้มา (รหสัสขีองเสน้ทาง, 
หน้า 35)

หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางประเภทไมส่ามารถใชก้บัแผนทีบ่างประเภท
คณุสามารถต ัง้พารามเิตอร์ทีช่าร์ตพล็อตเตอร์ใชใ้นตอนทีค่าํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิได้
เลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตัิ
ความลกึทีต่อ้งการ: กาํหนดคา่ความลกึตํ่าสดุโดยยดึจากขอ้มลูความลกึของแผนทีท่ีเ่รือของคณุจะสามารถแลน่ผา่นไดอ้ยา่งปลอดภยั

หมายเหต:ุ คา่ความลกึตํ่าสดุของแผนทีแ่บบพรีเมยีม (ทีผ่ลติกอ่นปี 2016) คอื 3 ฟุต หากคณุใสค่า่ทีน้่อยกวา่ 3 ฟุต แผนทีจ่ะใชค้วาม
ลกึที ่3 ฟุตเทา่นัน้สาํหรบัการคาํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตัิ

ระยะหา่งแนวต ัง้: กาํหนดคา่ความสงูตํ่าสดุของสะพาน หรือสิง่กดีขวางยดึจากขอ้มลูของแผนทีท่ีเ่รือของคณุจะสามารถลอดผา่นไดอ้ยา่ง
ปลอดภยั

ระยะหา่งแนวชายฝั่ง: กาํหนดวา่คณุตอ้งการใหเ้สน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิอยูใ่กลแ้นวชายฝั่งแคไ่หน เสน้ทางอาจจะเลือ่นไดห้ากคณุเปลีย่น
การต ัง้คา่น้ีในระหวา่งทีก่าํลงัเดนิทาง คา่ทีเ่ป็นไปไดส้าํหรบัการต ัง้คา่ตวัน้ีจะเป็นคา่สมัพทัธ์ ไมใ่ชค่า่ตายตวั เพือ่ใหแ้น่ใจวา่เสน้ทางถกู
วางหา่งจากชายฝั่งในระยะทีเ่หมาะสม คณุสามารถประเมนิการวางตาํแหน่งของเสน้ทาง การแนะนําอตัโนมตั ิโดยใชจุ้ดหมายทีคุ่น้เคย
ทีจ่าํเป็นตอ้งใชก้ารเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ (การปรบัระยะหา่งจากชายฝั่ง, หน้า 43)

การปรบัระยะหา่งจากชายฝั่ง
การต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง จะระบวุา่คณุตอ้งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิใกลก้บัชายฝั่งมากแคไ่หน เสน้ นําทางอตัโนมตั ิอาจจะ
เลือ่นไดห้ากคณุเปลีย่นการต ัง้คา่น้ีในระหวา่งทีก่าํลงัเดนิทาง คา่ทีเ่ป็นไปไดส้าํหรบัการต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง จะเป็นคา่สมัพทัธ์ ไมใ่ช่
คา่ตายตวั เพือ่ใหแ้น่ใจวา่เสน้ นําทางอตัโนมตั ิจะถกูวางหา่งจากชายฝั่งในระยะทีเ่หมาะสม คณุสามารถประเมนิการวางตาํแหน่งของเสน้ 
นําทางอตัโนมตั ิโดยใชจุ้ดหมายทีคุ่น้เคยทีจ่าํเป็นตอ้งใชก้ารเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบได้
1 จอดเรือของคณุ หรือทอดสมอ
2 เลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ปกติ
3 เลือกจุดหมายทีค่ณุเคยเดนิทางไปมากอ่นหน้าน้ีแลว้
4 เลือก นําทางไปยงั > นําทางอตัโนมตัิ
5 ตรวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ีไดห้ลบหลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํให้

เกดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
6 เลือกตวัเลือก:

• หากตาํแหน่งการวางเสน้เป็นทีพ่อใจแลว้ ใหเ้ลือก  > ตวัเลือกการนําทาง > หยดุการนําทาง แลว้ดาํเนินการตามข ัน้ตอนไปถงึ
ข ัน้ตอนที ่10

• หากตาํแหน่งการวางเสน้การแนะนําอตัโนมตัอิยูใ่กลส้ิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้มากเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > 
การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ไกล

• หากเลี้ยวของเสน้กวา้งเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ใกล้
7 ในกรณีทีค่ณุเลือก ใกล ้หรือ ไกล ในข ัน้ตอนที ่6 ใหต้รวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ีไดห้ลบ

หลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํใหเ้กดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
นําทางอตัโนมตั ิจะคงระยะหา่งจากสิง่กดีขวางในน่านน้ําใหก้วา้งไว ้ถงึแมว้า่คณุจะต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง ฝั่งเป็น ใกล ้หรือ ใกล้
ทีส่ดุ ก็ตาม ผลลพัธ์ทีต่ามมาก็คอื ชาร์ตพล็อตเตอร์อาจจะไมส่ามารถเปลีย่นตาํแหน่งเสน้ นําทางอตัโนมตั ิยกเวน้วา่จุดหมายทีเ่ลือก
จาํเป็นตอ้งเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ

8 เลือกตวัเลือก:
• หากตาํแหน่งการวางเสน้เป็นทีพ่อใจแลว้ ใหเ้ลือก  > ตวัเลือกการนําทาง > หยดุการนําทาง แลว้ดาํเนินการตามข ัน้ตอนไปถงึ

ข ัน้ตอนที ่10
• หากตาํแหน่งการวางเสน้อยูใ่กลส้ิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้มากเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทาง

อตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ไกลทีส่ดุ
• หากเลี้ยวของเสน้กวา้งเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ใกลท้ีส่ดุ
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9 ในกรณีทีค่ณุเลือก ใกลท้ีส่ดุ หรือ ไกลทีส่ดุ ในข ัน้ตอนที ่8 ใหต้รวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ี
ไดห้ลบหลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํใหเ้กดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
เสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิจะคงระยะหา่งจากสิง่กดีขวางในน่านน้ําใหก้วา้งไว ้ถงึแมว้า่คณุจะต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง ฝั่งเป็น ใกล ้
หรือ ใกลท้ีส่ดุ ก็ตาม ผลลพัธ์ทีต่ามมาก็คอื ชาร์ตพล็อตเตอร์อาจจะไมส่ามารถเปลีย่นตาํแหน่งเสน้ นําทางอตัโนมตั ิยกเวน้วา่จุดหมายที่
เลือกจาํเป็นตอ้งเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ

10 ทาํข ัน้ตอนที ่3 ถงึข ัน้ตอนที ่9 ซํา้อยา่งน้อยอกีหน่ึงรอบ โดยใชจุ้ดหมายทีแ่ตกตา่งกนัออกไปในแตล่ะคร ัง้จนกระท ั่งคณุคุน้เคยกบัการ
ทาํงานของการต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง

แทร็ค
แทร็คคอืการบนัทกึเสน้ทางการเดนิเรือของคณุ แทร็คทีก่าํลงัถกูบนัทกึอยูจ่ะเรียกวา่แทร็คทีใ่ชง้าน และสามารถบนัทกึเก็บไวไ้ด ้คณุ
สามารถแสดงแทร็คในแผนที ่หรือมมุมองแผน 3 มติแิตล่ะอนัได้

การแสดงแทร็ค
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> แทร็ค (ขีน้ํ้า)
2 เลือกแทร็คทีจ่ะแสดง

เสน้รอยทางบนแผนทีร่ะบถุงึแทร็คของคณุ

การต ัง้คา่สใีหก้บัแทร็คทีใ่ชง้าน
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > ตวัเลือกแทร็กทีใ่ชง้านอยู ่> สแีทร็ค
2 เลือกสแีทร็ค

การบนัทกึแทร็คทีใ่ชง้าน
แทร็คทีก่าํลงัถกูบนัทกึอยูจ่ะเรียกวา่แทร็คทีใ่ชง้าน
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตามปจัจุบนั
2 เลือกตวัเลือก:

• เลือกเวลาทีแ่ทร็คทีใ่ชง้านเริม่ทาํงาน
• เลือก บนัทกึเหตกุารณ์

3 เลือก บนัทกึ

การเรียกดรูายการแทร็คทีบ่นัทกึไว้
เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม

การแกไ้ขแทร็คทีบ่นัทกึไว้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม
2 เลือกแทร็ค
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขการตดิตามเป้า
4 เลือกตวัเลือก:

• เลือก ชือ่ แลว้ป้อนชือ่ใหมล่งไป
• เลือก สแีทร็ค แลว้เลือกสี
• เลือก บนัทกึเสน้ทาง เพือ่บนัทกึแทร็คเป็นเสน้ทาง
• เลือก บนัทกึเป็นขอบเขต เพือ่บนัทกึแทร็คเป็นขอบเขต

การบนัทกึแทร็คเป็นเสน้ทาง
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม
2 เลือกแทร็ค
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขการตดิตามเป้า > บนัทกึเสน้ทาง
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การเรียกดแูละการนําทางไปยงัแทร็คทีบ่นัทกึไว้
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเรียกดรูายการแทร็คและนําทางไปสูแ่ทร็คเหลา่นัน้ได ้คณุจะตอ้งสรา้งและบนัทกึแทร็คขึน้มาอยา่งน้อยหน่ึงแทร็ค
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม
2 เลือกแทร็ค
3 เลือก ตดิตามแทร็ค
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการนําทางแทร็คจากจุดเริม่ตน้ตอนทีส่รา้งแทร็คขึน้มา ใหเ้ลือก ขา้งหน้า
• ในการนําทางแทร็คจากจากจุดหมายตอนทีส่รา้งแทร็คขึน้มา ใหเ้ลือก ยอ้นกลบั

5 ตรวจดเูสน้ทางทีถ่กูแสดงโดยเสน้สี
6 เดนิทางไปตามเสน้ในแตล่ะชว่งของเสน้ทาง บงัคบัเรือเพือ่หลีกเลีย่งพ้ืนดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ

การลบแทร็คทีบ่นัทกึไว้
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม
2 เลือกแทร็ค
3 เลือก ตรวจสอบ > ลบ

ลบแทร็คทีบ่นัทกึไวท้ ัง้หมด
เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> ลบขอ้มลูผูใ้ช ้> บนัทกึการตดิตาม

การยอ้นรอยแทร็คทีใ่ชง้าน
แทร็คทีก่าํลงัถกูบนัทกึอยูจ่ะเรียกวา่แทร็คทีใ่ชง้าน
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > ตดิตามแทร็กทีใ่ชง้านอยู่
2 เลือกตวัเลือก:

• เลือกเวลาทีแ่ทร็คทีใ่ชง้านเริม่ทาํงาน
• เลือก บนัทกึเหตกุารณ์

3 ตรวจดเูสน้ทางทีถ่กูแสดงโดยเสน้สี
4 เดนิทางตามเสน้ส ีบงัคบัเรือหลีกเลีย่งแผน่ดนิ น้ําตืน้ และสิง่กดีขวางอืน่ๆ

การลบแทร็คทีใ่ชง้าน
เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > ลบแทร็กทีใ่ชง้านอยู่
หน่วยความจาํแทร็คจะถกูลบออก และแทร็คทีใ่ชง้านจะถกูบนัทกึตอ่ไป

การจดัการหน่วยความจาํบนัทกึแทร็คในขณะทีก่าํลงัทาํการบนัทกึ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > ตวัเลือกแทร็กทีใ่ชง้านอยู่
2 เลือก โหมดบนัทกึ
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการบนัทกึแทร็คจนกระท ั่งหน่วยความจาํเต็ม ใหเ้ลือก บนัทกึจนเต็ม
• ในการบนัทกึแทร็คอยา่งตอ่เน่ือง โดยใหแ้ทนขอ้มลูทีเ่กา่ทีส่ดุดว้ยขอ้มลูใหม ่ใหเ้ลือก ทบัของเดมิ

การต ัง้คา่ชว่งการบนัทกึของบนัทกึแทร็ค
คณุสามารถระบคุวามถีท่ีจุ่ดแทร็คจะถกูบนัทกึได ้การบนัทกึจุดใหถ้ีข่ึน้จะใหค้วามแมน่ยาํทีม่ากกวา่ แตก็่จะทาํใหบ้นัทกึแทร็คเต็มเร็วขึน้
ดว้ย ขอแนะนําใหใ้ชก้ารบนัทกึแบบเป็นชว่งเพือ่ใหใ้ชห้น่วยความจาํไดเ้กดิประโยชน์สงูสดุ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > ตวัเลือกแทร็กทีใ่ชง้านอยู ่> Interval > Interval
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการบนัทกึแทร็คโดยใชร้ะยะทางระหวา่งจุดเป็นเกณฑ์ ใหเ้ลือก ระยะทาง > เปลีย่น แลว้ป้อนระยะทางลงไป
• ในการบนัทกึแทร็คโดยใชช้ว่งระยะเวลาเป็นเกณฑ์ ใหเ้ลือก เวลา > เปลีย่น แลว้ป้อนชว่งเวลาลงไป
• ในการบนัทกึจุดแทร็คโดยใชต้วัแปรจากเสน้ทางของคณุ ใหเ้ลือก ความละเอยีด > เปลีย่น แลว้ป้อนจาํนวนคร ัง้ความผดิพลาดสงูสดุ

ทีอ่นุญาตใหเ้กดิขึน้ไดจ้ากเสน้ทางจรงิลงไปกอ่นทีจ่ะทาํการบนัทกึจุดแทร็ค น่ีคอืตวัเลือกการบนัทกึทีแ่นะนํา
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ขอบเขต
 คาํเตอืน

คณุสมบตัน้ีิเป็นเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการเกยตืน้หรือการชนในทกุกรณี เป็นความรบั
ผดิชอบของคณุทีจ่ะตรวจสอบวา่การดาํเนินการตา่งๆ ของเรือของคณุเป็นไปอยา่งปลอดภยั

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

ขอบเขตจะทาํใหค้ณุสามารถหลีกเลีย่งการออกนอกเขต หรืออยูภ่ายในบรเิวณน่านน้ําทีก่าํหนดไวไ้ด ้คณุสามารถต ัง้ใหม้กีารเตอืนในกรณี
ทีค่ณุเขา้ หรือออกจากขอบเขตได้
คณุสามารถสรา้งขอบเขตอาณาบรเิวณ เสน้ขอบเขต หรือวงกลมขอบเขตไดโ้ดยการใชแ้ผนที ่คณุยงัสามารถแปลงแทร็ค และเสน้ทางที่
บนัทกึไวใ้หก้ลายเป็นเสน้ขอบเขตไดด้ว้ย คณุสามารถสรา้งขอบเขตอาณาบรเิวณโดยใชเ้วย์พอยทไ์ดโ้ดยการสรา้งเสน้ทางจากเวย์พอยท ์
แลว้แปลงเสน้ทางเป็นเสน้ขอบเขต
คณุสามารถเลือกขอบเขตใหท้าํหน้าทีเ่ป็นขอบเขตปจัจุบนัได ้คณุสามารถเพิม่ขอ้มลูขอบเขตปจัจุบนัลงในชอ่งขอ้มลูบนแผนทีไ่ด้

การสรา้งขอบเขต
1 เลือก เลือกจุดหมาย > ขอบเขต > ใหม่
2 เลือกรูปรา่งของขอบเขต
3 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

การเแปลงเสน้ทางเป็นขอบเขต
1 เลือก เลือกจุดหมาย > เสน้ทาง
2 เลือกเสน้ทาง
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขเสน้ทาง > บนัทกึเป็นขอบเขต

การแปลงแทร็คเป็นขอบเขต
1 เลือก เลือกจุดหมาย > แทร็ค (ขีน้ํ้า) > บนัทกึการตดิตาม
2 เลือกแทร็ค
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขการตดิตามเป้า > บนัทกึเป็นขอบเขต

การแกไ้ขขอบเขต
1 เลือก เลือกจุดหมาย > ขอบเขต
2 เลือกขอบเขต
3 เลือก ตรวจสอบ
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการแกไ้ขลกัษณะของขอบเขตบนผนที ่ใหเ้ลือก ตวัเลือกการแสดงผล
• ในการเปลีย่นเสน้ขอบเขตหรือชือ่ขอบเขต ใหเ้ลือก แกไ้ขเขตแดน
• ในการแกไ้ขการเตอืนขอบเขต ใหล้ือก เตอืน

การต ัง้คา่การเตอืนขอบเขต
การเตอืนขอบเขตจะเตอืนคณุเมือ่คณุเขา้ไปในระยะทีใ่กลก้บัขอบเขตทีก่าํหนดไว ้ซึง่เป็นประโยชน์ในการหลีกเลีย่งบรเิวณเฉพาะหรือเมือ่
คณุควรไดน้บัการแจง้เตอืนอยา่งมากในบางบรเิวณ
1 เลือก เลือกจุดหมาย > ขอบเขต
2 เลือกขอบเขต
3 เลือกตรวจสอบ > เตอืน
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้การแจง้เตอืนเมือ่เรืออยูห่า่งจากขอบเขตทีก่าํหนดไว ้ใหเ้ลือกระยะหา่งคาํเตอืน ป้อนระยะทาง และเลือกเสร็จสิน้
• ในการต ัง้คา่การแจง้เตอืนเมือ่คณุเขา้หรือออกจากขอบเขตพื้นทีห่รือวงกลม ใหเ้ลือก พ้ีนที ่เพือ่แสดง การเขา้สู ่หรือ การออก
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ปิดการแจง้เตอืนขอบเขตท ัง้หมด
เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> ขอบเขต > การเตอืน

การลบขอบเขต
1 เลือก เลือกจุดหมาย > ขอบเขต
2 เลือกขอบเขต
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ขเขตแดน > ลบ

การลบเวย์พอยท ์แทร็ค เสน้ทาง และขอบเขตทีบ่นัทกึไวท้ ัง้หมด
เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> ลบขอ้มลูผูใ้ช ้> ลบขอ้มลูผูใ้ชท้ ัง้หมด > ตกลง

คณุลกัษณะการแลน่เรือ
การต ัง้คา่ประเภทเรือสาํหรบัคณุสมบตักิารแลน่เรือ
คณุตอ้งเลือกประเภทเรือสาํหรบัแลน่เพือ่ใชค้ณุสมบตักิารแลน่เรือ
1 เลือก  > เรือของฉนั > ประเภทเรือ
2 เลือก เรือใบ หรือ แลน่เรือคาตามาราน

การแขง่ขนัเรือใบ
คณุสามารถใชอ้ปุกรณ์เพือ่เพิม่โอกาสทีเ่รือของคณุจะขา้มเสน้เริม่ตน้ไดท้นัทเีมือ่การแขง่ขนัเริม่ตน้ เมือ่คณุซงิโครไนซ์ตวันบัเวลาการ
แขง่ขนักบัตวันบัเวลาถอยหลงัอยา่งเป็นทางการของการแขง่ขนั คณุจะไดร้บัการเตอืนในชว่งเวลาหนึ่งนาทกีอ่นการแขง่ขนัเริม่ตน้ เมือ่
คณุรวมตวันบัเวลาการแขง่ขนักบัเสน้เริม่ตน้เสมอืน อปุกรณ์จะวดัความเร็ว ทศิทาง และเวลาทีเ่หลือบนตวันบัเวลาถอยหลงั อปุกรณ์ใช้
ขอ้มลูเพือ่ระบวุา่เรือของคณุจะขา้มเสน้เริม่ตน้กอ่น หลงั หรือตรงตามเวลาเริม่ตน้การแขง่ขนัทีถ่กูตอ้ง

การแนะนําเสน้เริม่ตน้
การแนะนําเสน้เริม่ตน้การแลน่เรือเป็นรูปแทนของขอ้มลูทีค่ณุจาํเป็นตอ้งใชใ้นการขา้มเสน้เริม่ตน้ ณ เวลาและความเร็วทีเ่หมาะสม
หลงัจากทีค่ณุต ัง้หมดุเสน้เริม่ตน้ดา้นขวาและซา้ย และความเร็วและเวลาทีเ่ป็นเป้าหมาย และหลงัจากทีค่ณุเริม่ตวันบัเวลาการแขง่ขนัแลว้ 
เสน้คาดการณ์จะปรากฏขึน้ เสน้คาดการณ์จะขยายออกจากตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุไปสูเ่สน้เริม่ตน้ และเสน้ทีข่ยายออกจากแตล่ะหมดุ
จุดสิน้สดุและสขีองเสน้คาดการณ์ระบสุถานทีท่ีเ่รือจะไปถงึเมือ่ตวัจบัเวลาจะหมดเวลา โดยองิตามความเร็วของเรือในปจัจุบนัของคณุ
เมือ่จุดสิน้สดุอยูก่อ่นเสน้เริม่ตน้ เสน้จะเป็นสขีาว ซึง่จะระบวุา่ตอ้งเพิม่ความเร็วเรือเพือ่ใหไ้ปถงึเสน้เริม่ตน้ไดท้นัเวลา
เมือ่จุดสิน้สดุอยูห่ลงัเสน้เริม่ตน้ เสน้จะเป็นสแีดง ซึง่จะระบวุา่ตอ้งลดความเร็วเรือเพือ่หลีกเลีย่งการลงโทษสาํหรบัการไปถงึเสน้เริม่ตน้
กอ่นทีต่วัจบัเวลาจะหมดเวลา
เมือ่จุดสิน้สดุอยูท่ีเ่สน้เริม่ตน้ เสน้จะเป็นสขีาว ซึง่จะระบวุา่เรือกาํลงัเคลือ่นทีด่ว้ยความเร็วทีเ่หมาะสมเพือ่ใหไ้ปถงึเสน้เริม่ตน้เมือ่ตวัจบั
เวลาหมดเวลาพอดี
โดยคา่เริม่ตน้แลว้ หน้าตา่งการแนะนําเสน้เริม่ตน้และตวันบัเวลาการแขง่ขนัจะปรากฏในหน้าจอรวมการแขง่ขนัเดนิเรือ

การต ัง้คา่เสน้เริม่ตน้
หน้าตา่งการแนะนําเสน้เริม่ตน้จะถกูเพิม่ไปทีห่น้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือโดยปรยิาย
1 จากหน้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือ ใหเ้ลือก  > การแนะนําเสน้เริม่ตน้ > เสน้เริม่ตน้
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการทาํเครือ่งหมายเสน้เริม่ตน้ดา้นซา้ยและขวาในขณะทีค่ณุเดนิเรือผา่น ใหเ้ลือก Ping เครือ่งหมาย
• ในการทาํเครือ่งหมายเสน้เริม่ตน้ดา้นซา้ยและขวาโดยใสพ่กิดั ใหเ้ลือก ใสพ่กิดั
• ในการสลบัตาํแหน่งของเครือ่งหมายดา้นซา้ยและขวาหลงัจากทีค่ณุต ัง้แลว้ ใหเ้ลือก สลบักราบซา้ยและขวา
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การใชก้ารแนะนําเสน้เริม่ตน้
คณุสามารถใชค้ณุลกัษณะการแนะนําเสน้เริม่ตน้เพือ่ชว่ยใหค้ณุขา้มเสน้เริม่ตน้ไดท้ีค่วามเร็วทีเ่หมาะสมระหวา่งการแขง่ขนัแลน่เรือ
1 ทาํเครือ่งหมายเสน้เริม่ตน้ (การต ัง้คา่เสน้เริม่ตน้, หน้า 47)
2 จากหน้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือ ใหเ้ลือก  > การแนะนําเสน้เริม่ตน้ > ความเร็วเป้าหมาย และเลือกความเร็วเป้าหมายเมือ่ขา้ม

เสน้เริม่ตน้
3 เลือก เวลาเป้าหมาย และเลือกเวลาเป้าหมายในการขา้มเสน้เริม่ตน้
4 เลือก ยอ้นกลบั
5 เริม่ตวันบัเวลาการแขง่ขนั (การเริม่ตวันบัเวลาการแขง่ขนั, หน้า 48)

การเริม่ตวันบัเวลาการแขง่ขนั
ตวันบัเวลาการแขง่ขนัจะถกูเพิม่ไปทีห่น้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือโดยปรยิาย
1 จากหน้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือ ใหเ้ลือก เริม่
2 เมือ่จาํเป็น ใหเ้ลือก ซงิค ์เพือ่ซงิโครไนซ์กบัตวันบัเวลาการแขง่ขนัของกรรมการ

การหยดุตวันบัเวลาการแขง่ขนั
จากหน้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือ ใหเ้ลือก หยดุ

การต ัง้ระยะหา่งระหวา่งหวัเรือและเสาอากาศ GPS
คณุสามารถใสร่ะยะหา่งระหวา่งหวัเรือของคณุและตาํแหน่งเสาสญัญาณ GPS ของคณุ น่ีจะชว่ยใหค้ณุม ั่นใจวา่หวัเรือขา้มเสน้เริม่ตน้ ณ 
เวลาเริม่ตน้ทีเ่ทีย่งตรง
1 จากหน้าจอรวมการแขง่ขนัแลน่เรือ ใหเ้ลือก  > การแนะนําเสน้เริม่ตน้ > เสน้เริม่ตน้ > คา่ชดเชยหวัเรือ GPS
2 ป้อนระยะทาง
3 เลือก เสร็จสิน้
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การต ัง้คา่ Layline
ในการใชค้ณุสมบตั ิLayline คณุจะตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์รบัลมเขา้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์
เมือ่อยูใ่นโหมดการแลน่เรือ (การต ัง้คา่ประเภทเรือสาํหรบัคณุสมบตักิารแลน่เรือ, หน้า 47) คณุสามารถแสดง Layline บนแผนทีเ่ดนิเรือ
นําทางได ้Layline จะมปีระโยชน์มากในเวลาทาํการแขง่ขนั

จากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือของฉนั > Layline > ต ัง้คา่
มมุแลน่เรือ: ทาํใหค้ณุสามารถเลือกวธิกีารทีอ่ปุกรณ์ใชใ้นการคาํนวณ Layline ตวัเลือก จรงิ จะทาํการคาํนวณ Layline โดยใชม้มุการพดั

ของลมทีไ่ดม้ากจากเซนเซอร์รบัลม ตวัเลือก ทาํเอง จะทาํการคาํนวณ Layline โดยใชก้ารใสม่มุรบัลม และมมุใตล้มดว้ยตวัเอง ตวั
เลือก Polar Table จะคาํนวณ Layline ตามขอ้มลู Polar Table ทีอ่มิปอร์ต (กาํลงัอมิปอร์ต Polar Table ดว้ยตนเอง, หน้า 50)

มมุ Windward: ใหค้ณุต ัง้คา่ Layline จากมมุรบัลมทีเ่รือกาํลงัแลน่
มมุ Leeward: ใหค้ณุต ัง้คา่ Layline ตามมมุใตล้มทีเ่รือกาํลงัแลน่
การปรบัแกร้ะดบัน้ํา: ปรบัความถกูตอ้งของ Layline ตามระดบัน้ํา
ตวักรอง Layline: กรองขอ้มลู Layline ตามชว่งเวลาทีป้่อน สาํหรบั Layline ทีร่าบรืน่ขึน้ซึง่กรองการเปลีย่นแปลงในทศิมุง่หน้าของเรือ

หรือมมุลมจรงิออก ใหป้้อนจาํนวนทีส่งูขึน้ สาํหรบั Layline ทีแ่สดงความไวตอ่การเปลีย่นแปลงในทศิมุง่หน้าของเรือหรือมมุลมจรงิสงู
ขึน้ ใหป้้อนจาํนวนทีต่ํ่าลง
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Polar Table
 คาํเตอืน

คณุสมบตัน้ีิทาํใหค้ณุสามารถโหลดและใชข้อ้มลูจากบคุคลทีส่ามได ้Garmin จะไมร่บัรองใดๆ ตอ่ความถกูตอ้ง ความเชือ่ถอืได ้ความ
สมบรูณ์ หรือความทนัการณ์ของขอ้มลูทีส่รา้งโดยบคุคลทีส่าม การใชง้านหรือการเชือ่ถอืขอ้มลูทีส่รา้งโดยบคุคลทีส่ามถอืเป็นความเสีย่ง
ของคณุเอง

คณุสามารถใชข้อ้มลู Polar Table กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุได ้คณุสามารถกาํหนดชนิดขอ้มลู Polar ในฟิลด์ขอ้มลู และคณุสามารถ
ใชข้อ้มลู Polar ในการคาํนวณการแนะนํา Layline และเสน้เริม่ตน้ทีเ่หมาะสมได้
ชาร์ตพล็อตเตอร์โหลดชุดขอ้มลู Polar Table ไวล้ว่งหน้าทีค่ณุสามารถใชไ้ด ้คณุสามารถอปัโหลดไฟล์ขอ้มลู Polar Table ทีก่าํหนดเอง
ได้

ความเร็วลมและมมุเป้าหมาย โดยความยาวของเสน้จะบง่บอกถงึความเร็ว

วดัความเร็วและมมุ ความยาวของเสน้บอกความเร็ว

เสน้โคง้จากตารางข ัว้โลกทีต่รงกบัความเร็วลมทีว่ดัได้

การเลือก Polar Table ทีโ่หลดไวล้ว่งหน้า
คณุสามารถเลือกจาก Polar Table จาํนวนหน่ึงทีโ่หลดไวล้ว่งหน้าบนชาร์ตพล็อตเตอร์ได้
1 เลือก  > เรือของฉนั > Polar Table > เลือก Polar Table
2 เลือก Polar Table จากรายการ

กาํลงัอมิปอร์ต Polar Table ดว้ยตนเอง
หากคณุบนัทกึไฟล์ Polar Table เป็น polar.plr และวางลงในโฟลเดอร์ Garmin/polars/ ในการ์ดหน่วยความจาํ ชาร์ตพล็อตเตอร์จะ
อมิปอร์ตขอ้มลูโดยอตัโนมตัหิลงัจากคณุเสยีบการ์ดหน่วยความจาํ หากชาร์ตพล็อตเตอร์ไมอ่มิปอร์ตขอ้มลูโดยอตัโนมตั ิหรือหากคณุ
ตอ้งการโหลดชุดขอ้มลูชุดอืน่ คณุสามารถเริม่ตน้การอมิปอร์ตดว้ยตนเองได้
1 บนัทกึ Polar Table เป็นไฟล์ .plr ในโฟลเดอร์ Garmin/polars/ ในการ์ดหน่วยความจาํ
2 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํทีม่ไีฟล์ขอ้มลู Polar เขา้ไปในชาร์ตพล็อตเตอร์ (การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)
3 เลือก  > เรือของฉนั > Polar Table > เลือก Polar Table > อมิปอร์ตจากการ์ด
4 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกชอ่งเสยีบการ์ดและไฟล์ Polar Table
หลงัจากนําเขา้ Polar Table แลว้ คณุสามารถถอดการ์ดหน่วยความจาํออกได้
หากคณุตอ้งการนําเขา้ Polar Table ชุดอืน่ตามแผนการเดนิเรือหรือเงือ่นไข คณุตอ้งนําเขา้ขอ้มลูโพลาร์ตารางใหมด่ว้ยตนเอง ชาร์ต
พล็อตเตอร์รองรบัชุดขอ้มลูหน่ึงชุดตอ่คร ัง้
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การดรูายละเอยีด Polar Table
หลงัจากทีค่ณุเลือกหรือโหลด Polar Table แลว้ คณุสามารถดขูอ้มลูโดยละเอยีดเกีย่วกบัความเร็วลมเป้าหมายและมมุในขอ้มลู Polar ได้
1 เลือก  > เรือของฉนั > Polar Table > ดรูายละเอยีด
2 เลือกขอ้มลูทีค่ณุตอ้งการดทูีจุ่ดตา่ง ๆ ใน Polar Table

การแสดงขอ้มลู Polar ในฟิลด์ขอ้มลู
กอ่นทีค่ณุจะดขูอ้มลู Polar คณุตอ้งอมิปอร์ต Polar Table จากการ์ดหน่วยความจาํ (กาํลงัอมิปอร์ต Polar Table ดว้ยตนเอง, หน้า 50)
1 เปิดหน้าจอทีค่ณุตอ้งการเพิม่ขอ้มลู Polar
2 เลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
3 เลือกฟิลด์ขอ้มลูทีจ่ะเปลีย่น
4 เลือก การแลน่ใบ
5 เลือกขอ้มลู Polar ทีจ่ะแสดงในฟิลด์ขอ้มลู

• ในการแสดงความเร็วเรือจาก Polar Table ทีค่วามเร็วและมมุของลมปจัจุบนั ใหเ้ลือก ความเร็ว Polar
• ในการแสดงความเร็วเรือทีเ่หมาะสมทีม่มุลมเป้าหมาย ใหเ้ลือก ความเร็วเป้าหมาย
• ในการแสดงมมุลมทีเ่หมาะสมทีค่วามเร็วลมจรงิปจัจุบนั ใหเ้ลือก เป้าหมายมมุลมจรงิ
• ในการแสดง TWA เป้าหมายทีแ่ปลงใหเ้ป็นคา่สมัพทัธ์โดยใชค้วามเร็วเป้าหมาย ใหเ้ลือก เป้าหมายมมุลมสมัพทัธ์
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งความเร็วเรือปจัจุบนัและความเร็วเรือทีเ่หมาะสมทีแ่สดงเป็นความเร็ว ใหเ้ลือก Δ ความเร็ว 

Polar
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งความเร็วเรือปจัจุบนัและความเร็วเรือทีเ่หมาะสมเป็นเปอร์เซ็นต ์ใหเ้ลือก Δ เปอร์เซ็นต์

ความเร็ว Polar
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งความเร็วเรือปจัจุบนัและความเร็วเรือเป้าหมายทีแ่สดงเป็นความเร็ว ใหเ้ลือก Δ ความเร็วเป้า

หมาย
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งความเร็วเรือปจัจุบนัและความเร็วเรือเป้าหมายทีแ่สดงเป็นเปอร์เซ็นต์ ใหเ้ลือก Δ เปอร์เซ็นต์

ความเร็วเป้าหมาย
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งมมุลมจรงิและมมุลมจรงิเป้าหมาย ใหเ้ลือก Δ เป้าหมายมมุลมจรงิ
• ในการแสดงความแตกตา่งระหวา่งมมุลมสมัพทัธ์กบัมมุลมสมัพทัธ์เป้าหมายและมมุลมทีแ่ทจ้รงิใหเ้ลือก Δ เป้าหมายมมุลมสมัพทัธ์

คาํแนะนํา: นอกจากน้ีคณุยงัสามารถใชข้อ้มลู Polar Table เมือ่คาํนวณการแนะนํา Layline และเสน้เริม่ตน้

การปรบัขนาด Polar Table
คณุสามารถปรบัขนาด Polar Table เพือ่ปรบัความแมน่ยาํใหเ้หมาะกบัเรือของคณุหรือเพือ่รองรบัการเปลีย่นแปลง เชน่ การแทนทีห่รือ
เปลีย่นใบเรือ การต ัง้คา่มาตราสว่นจะสะทอ้นไปยงัท ัง้ระบบ ดงันัน้จงึปรบัขอ้มลู Polar Table ท ัง้หมดในชอ่งขอ้มลูและอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่
1 เลือก  > เรือของฉนั > Polar Table
2 เลือก ตวัคณูมาตราสว่น
3 เลือก  และปรบัมาตราสว่นขึน้หรือลงตามตอ้งการ

การปิดขอ้มลู Polar Table
หลงัจากทีค่ณุเลือกหรือโหลดขอ้มลู Polar Table แลว้ คณุอาจตอ้งการปิดเพือ่ไมใ่หส้ามารถใชไ้ดใ้นระบบ
1 เลือก  > เรือของฉนั > Polar Table
2 เลือก Polar Table เพือ่ปิดคณุสมบตัน้ีิ
คณุสามารถเลือก Polar Table เพือ่เปิดใชง้านคณุสมบตัอิกีคร ัง้
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การต ัง้คา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือ
คณุสามารถป้อนคา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือเพือ่ชดเชยการอา่นคา่ความลกึของน้ําสาํหรบัตาํแหน่งการตดิต ัง้หวัโซน่าร์ ซึง่ใหค้ณุดคูวามลกึ
ของน้ําดา้นลา่งทอ้งเรือหรือความลกึจรงิของน้ํา ขึน้อยูก่บัความตอ้งการของคณุ
หากคณุตอ้งการทราบความลกึของน้ําดา้นลา่งทอ้งเรือหรือจุดตํ่าสดุของเรือของคณุและหวัโซน่าร์ตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ําหรือทีอ่ืน่เหนือจุดสิน้สดุ
ทอ้งเรือ ใหว้ดัระยะทางจากตาํแหน่งหวัโซน่าร์ไปยงัทอ้งเรือ
หากคณุตอ้งการความลกึจรงิของน้ําและหวัโซน่าร์ตดิต ัง้ตํ่ากวา่เสน้น้ํา ใหว้ดัระยะทางจากดา้นลา่งของหวัโซน่าร์ขึน้ไปยงัเสน้น้ํา
หมายเหต:ุ ตวัเลือกน้ีใชไ้ดเ้มือ่คณุมขีอ้มลูความลกึทีถ่กูตอ้งเทา่นัน้
1 วดัระยะทาง:

• หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ํา  หรือทีอ่ืน่เหนือจุดสิน้สดุทอ้งเรือ ใหว้ดัระยะหา่งจากตาํแหน่งหวัโซน่าร์ถงึทอ้งเรือของเรือ 
ป้อนคา่น้ีเป็นตวัเลขทีเ่ป็นบวก

• หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้อยูท่ีด่า้นลา่งของคลี  และคณุตอ้งการทราบความลกึจรงิของน้ํา ใหว้ดัระยะทางจากหวัโซน่าร์ไปยงัเสน้
น้ํา ป้อนคา่น้ีเป็นจาํนวนลบ

2 การดาํเนินการใหเ้สร็จ:
• หากหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูโซน่าร์ เลือก  > เรือของฉนั > ความลกึและการทอดสมอ > คา่ชดเชย

ความลกึทอ้งเรือ
• หากหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เลือก  > การสือ่สาร > การตดิต ัง้ NMEA 2000 > บญัชีรายชือ่อปุกรณ์ จาก

นัน้เลือกหวัโซน่าร์ และเลือก ตรวจสอบ > คา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือ
3 เลือก  หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ํา หรือเลือก  หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีด่า้นลา่งของทอ้งเรือ
4 ใสร่ะยะหา่งทีว่ดัไดใ้นข ัน้ตอนที ่1

การดาํเนินการระบบออโตไพลอตของเรือใบ
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ออโตไพลอตเป็นเครือ่งมอืทีช่ว่ยเพิม่ความสามารถในการ
ควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทาง
และอยา่ปลอ่ยหางเสอืโดยไมม่กีารควบคมุ

 ขอ้ควรระวงั
เมือ่ใช ้ระบบออโตไพลอตจะควบคมุเฉพาะหางเสอืเทา่นัน้ คณุและลูกเรือของคณุยงัคงตอ้งควบคมุใบเรือเมือ่ใชอ้อโตไพลอต

นอกเหนือจากการรกัษาทศิมุง่หน้าแลว้ คณุยงัสามารถใชร้ะบบออโตไพลอตเพือ่รกัษาทศิทางลมได ้คณุยงัสามารถใชร้ะบบออโตไพลอต
เพือ่ควบคมุหางเสอืในขณะ Tack และ Gybe
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รกัษาทศิทางลม
คณุสามารถต ัง้ใหร้ะบบออโตไพลอตรกัษาทศิทางทีก่าํหนดทีส่มัพนัธ์กบัมมุลมสมัพทัธ์หรือมมุลมจรงิ คณุตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์ลมทีใ่ช้
งานรว่มกนัไดก้บัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกบัระบบออโตไพลอตเพือ่รกัษาทศิทางลมหรือการบางคบัพวงมาลยัตามลม

ขอ้มลูสถานะออโตไพลอต

Standby และ  จะเป็นสเีทาเมือ่ออโตไพลอตอยูใ่นโหมดสแตนด์บาย

รกัษาทศิทางลม และ  จะปรากฏเป็นสเีขยีวเมือ่ออโตไพลอตทาํงานในการรกัษาทศิทางลม

ตวัวดัลม
แสดงความเร็วลมจรงิ (TWS) หรือความเร็วลมสมัพทัธ์ (AWS)

ตวัแสดงตาํแหน่งหางเสอื
หมายเหต:ุ ฟงัก์ชนัน้ีมเีฉพาะเมือ่เชือ่มตอ่เซนเซอร์หางเสอืเทา่นัน้

การเปลีย่นชนิดของการรกัษาทศิทางลม
ขณะทีใ่ชก้ารรกัษาทศิทางลม ใหเ้ลือก  > ชนิดลมปะทะ
ชนิดการรกัษาทศิทางลมจะเปลีย่นจาก สมัพทัธ์ เป็น จรงิ, หรือกลบักนั

การใชก้ารรกัษาทศิทางลม
กอ่นทีค่ณุจะใชก้ารรกัษาทศิทางลมได ้คณุตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์ลม NMEA 2000 เขา้กบัระบบออโตไพลอต
1 เมือ่ระบบออโตไพลอตอยูใ่นโหมดเตรียมพรอ้ม ใหเ้ลือก 
2 เลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการใชก้ารรกัษาทศิทางลมสมัพทัธ์ ใหเ้ลือก ใชก้ารรกัษาทศิทางลมทีป่รากฏใชก้ารรกัษาทศิทางลมทีป่รากฏ
• หากตอ้งการใชก้ารรกัษาทศิทางลมจรงิ ใหเ้ลือก เขา้สูร่กัษาทศิทางลมจรงิ
คาํแนะนํา: คณุสามารถใชก้ารรกัษาทศิทางลมประเภทลา่สดุทีใ่ชไ้ดอ้ยา่งรวดเร็วโดยเลือก รกัษาทศิทางลม จากโหมดสแตนด์บาย

การใชก้ารรกัษาทศิทางลมจากการรกัษาทศิมุง่หน้า
กอ่นทีค่ณุจะใชก้ารรกัษาทศิทางลมได ้คณุตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์ลม NMEA 2000 เขา้กบัระบบออโตไพลอต
1 เมือ่ใชก้ารรกัษาทศิมุง่หน้า ใหเ้ลือก 
2 เลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการเปลีย่นจากการรกัษาทศิมุง่หน้าไปเป็นการรกัษาทศิทางลมสมัพทัธ์ ใหเ้ลือกใชก้ารรกัษาทศิทางลมทีป่รากฏ
• หากตอ้งการเปลีย่นจากการรกัษามุง่หน้าเป็นการรกัษาทศิทางลมจรงิ ใหเ้ลือก เขา้สูร่กัษาทศิทางลมจรงิ
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การปรบัมมุการรกัษาทศิทางลม
คณุสามารถปรบัมมุการรกัษาทศิทางลมบนระบบออโตไพลอตเมือ่ใชง้านการรกัษาทศิทางลม
• ในการปรบัมมุการรกัษาทศิทางลมเพิม่ 1° ใหเ้ลือก <1° หรือ 1°>

หมายเหต:ุ การรกัษาทศิทางลม <1° หรือ 1°> เป็นเวลาสองสามวนิาทจีะเปลีย่นออโตไพลอตจาก รกัษาทศิทางลม เป็น รกัษาทศิมุง่
หน้า และเริม่การบงัคบัเลี้ยวหางเสอืโดยอตัโนมตัิ

• ในการปรบัมมุการรกัษาทศิทางลมเพิม่ 10° ใหเ้ลือก <<10° หรือ 10°>>
หมายเหต:ุ คณุสามารถปรบัการต ัง้คา่เพือ่ใหข้นาดระดบัการเลี้ยวเล็กลงหรือใหญก่วา่ 10°การปรบัการเพิม่การควบคมุพวงมาลยัทลีะ
ข ัน้, หน้า 84 ได้

Tack และ Gybe
คณุสามารถต ัง้ออโตไพลอตใหท้าํการ Tack และ Gybe ในขณะทีใ่ชก้ารรกัษาทศิมุง่หน้าหรือทศิทางลม

การ Tack และ Gybe จากการคงทศิหวัเรือ
1 ใชก้ารรกัษาทศิหวัเรือ (การใชอ้อโตไพลอต, หน้า 85)
2 เลือก 
3 เลือกตวัเลือก

ออโตไพลอตจะบงัคบัเรือของคณุผา่นการ Tack และ Gybe

การ Tack และ Gybe จากการรกัษาทศิทางลม
กอ่นทีค่ณุจะใชก้ารรกัษาทศิทางลมได ้คณุตอ้งมเีซนเซอร์ลมตดิต ัง้อยู่
1 ใชก้ารรกัษาทศิทางลม (การใชก้ารรกัษาทศิทางลม, หน้า 53)
2 เลือก 
3 เลือกตวัเลือก

ออโตไพลอตจะบงัคบัเรือของคณุทางการปรบัใบเรือและการเปลีย่นทศิทางเรือและขอ้มลูเกีย่วกบัการปรบัใบเรือและการเปลีย่นทศิทาง
เรือจะปรากฏบนหน้าจอ

การต ัง้คา่หน่วงการปรบัใบเรือ
การหน่วงการปรบัใบเรือจะใหค้ณุหน่วงเวลาการบงัคบัปรบัใบเรือหลงัจากทีค่ณุเริม่ใช้
1 จากหน้าออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่ใบ > ความลา่ชา้ Tack
2 เลือกระยะเวลาการหน่วง
3 ในกรณีทีจ่าํเป็น เลือก เสร็จสิน้

การเปิดใชต้วัยบัย ัง้ Gybe
หมายเหต:ุ ตวัยบัย ัง้ Gybe ไมไ่ดข้ดัขวางไมใ่หค้ณุทาํการ Gybe เองดว้ยพงังาหรือการบงัคบัดว้ยเทา้
ตวัยบัย ัง้ Gybe จะขดัขวางไมใ่หอ้อโตไพลอตทาํการ Gybe
1 จากหน้าออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่ใบ > ตวัยบัย ัง้ Gybe
2 เลือก เปิดใช้

การปรบัความเร็ว Tack และ Gybe
คณุสามารถปรบัความเร็วในการเลี้ยวไดเ้มือ่ทาํการเปลีย่นทศิทาง Tack และ Gybe คณุสามารถปรบัความเร็วสาํหรบัการเปลีย่นทศิทาง
แตล่ะแบบแยกกนัได้
1 จากหน้าจอออโตไพลอต เลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่ใบ
2 เลือก ความเร็ว Tack หรือ ความเร็ว Gybe และปรบัความเร็วได้

ยิง่คณุต ัง้คา่ความเร็วไวส้งูเทา่ไร ความเร็วในการเลี้ยวก็จะยิง่เร็วขึน้ในระหวา่งการเปลีย่นทศิทาง
หมายเหต:ุ ความเร็วในการเลี้ยวยงัไดร้บัผลจากความเร็วของเรืออกีดว้ย

เสน้ทศิทางทีก่าํลงัมุง่ไปและจุดวดัมมุ
เสน้ทศิทางทีก่าํลงัมุง่ไปคอืเสน้ทีว่าดบนแผนทีจ่ากหวัเรือไปยงัทศิทีเ่รือกาํลงัเดนิทางไป จุดวดัมมุแสดงถงึตาํแหน่งตา่งๆ ทีว่ดัจากเสน้ทาง
ทีก่าํลงัมุง่ไปหรือจากเสน้ทางบนพื้น ซึง่มปีระโยชน์สาํหรบัการสรา้งหรือการหาจุดอา้งองิ
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การต ัง้คา่เสน้ทศิทางทีก่าํลงัมุง่ไปและจุดวดัมมุ
เสน้ทศิทางทีก่าํลงัมุง่ไปคอืเสน้ทีว่าดบนแผนทีจ่ากหวัเรือไปยงัทศิทีเ่รือกาํลงัเดนิทางไป จุดวดัมมุแสดงถงึตาํแหน่งตา่งๆ ทีว่ดัจากเสน้ทาง
ทีก่าํลงัมุง่ไปหรือจากเสน้ทางบนพื้น ซึง่มปีระโยชน์สาํหรบัการสรา้งหรือการหาจุดอา้งองิ
คณุสามารถแสดงเสน้ทศิมุง่หน้าและเสน้ทางบนพื้น (COG) บนแผนทีไ่ด้
COG คอืทศิทางการเคลือ่นทีข่องคณุ ทศิมุง่หน้าคอืทศิทีเ่รือหนัหวัไป เมือ่มกีารเชือ่มตอ่เซ็นเซอร์เข็มทศิอเิล็กทรอนิกส์
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือของฉนั > เสน้ทศิมุง่หน้า > เครือ่งหมายมมุ
2 ในกรณีทีจ่าํเป็น ใหเ้ลือก แหลง่ แลว้เลือกตวัเลือก

• ในการใชท้ีม่าทีม่อียู ่ใหเ้ลือก Auto
• ในการใชเ้สน้ทศิมุง่หน้าของเสา GPS สาํหรบั COG ใหเ้ลือก ทศิหวัเรือจีพีเอส
• ในการใชข้อ้มลูจากเซนเซอร์ทศิมุง่หน้าทีเ่ชือ่มตอ่ ใหเ้ลือก ทศิมุง่หน้า
• ในการใชข้อ้มลูจากท ัง้เซนเซอร์ทศิมุง่หน้าทีเ่ชือ่มตอ่ และจากเสา GPS ใหเ้ลือก COG และ มุง่หน้า

ตวัเลือกน้ีจะแสดงท ัง้เสน้ทศิมุง่หน้า และเสน้ COG บนแผนที่
3 เลือก การแสดงผล แลว้เลือกตวัเลือก

• เลือก ระยะทาง > ระยะทาง แลว้ป้อนความยาวของเสน้ทีแ่สดงบนแผนที่
• เลือก เวลา > เวลา แลว้ป้อนเวลาทีใ่ชใ้นการคาํนวณระยะทางทีเ่รือของคณุจะตอ้งเดนิทางภายในชว่งเวลาทีก่าํหนดทีค่วามเร็ว

ปจัจุบนัของคณุ

การดขูอ้มลูเรือสาํหรบัแลน่
หลงัจากทีค่ณุเชือ่มตอ่อปุกรณ์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้เชน่ เข็มทษิ MSC™ 10 คณุสามารถดขูอ้มลูเรือ เชน่ ขึน้-ลง ระยะพทิช์ และการเอยีง
1 เลือกตวัเลือกตามประเภทหน้าจอทีค่ณุกาํลงัดอูยู:่

• จากมมุมองเต็มหน้าจอ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
• จากหน้าจอรวม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขคอมโบ > โอเวอร์เลย์
คาํแนะนํา: ในการเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในกลอ่งโอเวอร์เลย์อยา่งรวดเร็ว ใหก้ดกลอ่งโอเวอร์เลย์คา้งไว้

2 เลือก ขอ้มลู
3 เลือกขอ้มลูทีจ่ะเพิม่ลงในหน้า เชน่ ขึน้-ลง, ทรมิ (พติช์) หรือ มมุทา้ยเรือ

Fishfinder โซน่าร์
เมือ่เชือ่มตอ่อยา่งถกูตอ้งกบัหวัโซน่าร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้จะสามารถใชเ้ครือ่งเป็น Fishfinder ได้
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัหวัโซน่าร์ทีด่ทีีส่ดุสาํหรบัความตอ้งการของคณุ ใหไ้ปที ่garmin.com/transducers
มมุมองโซน่าร์ทีต่า่งกนัจะชว่ยใหค้ณุดปูลาในพื้นทีไ่ด ้มมุมองโซน่าร์จะพรอ้มใชต้า่งกนัไปตามชนิดของหวัโซน่าร์และโมดลูโซน่าร์ทีเ่ชือ่ม
ตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ ตวัอยา่งเชน่ คณุสามารถดหูน้าจอโซน่าร์ Panoptix บางอยา่งไดเ้มือ่คณุมโีมดลูหวัโซน่าร์ Panoptix ทีใ่ชร้ว่ม
กนัไดเ้ทา่นัน้
มมุมองโซน่าร์พ้ืนฐานมอียูส่ีแ่บบคอื มมุมองแบบเต็มจอ, มมุมองแบบแยกจอทีผ่สานมมุมองสองมมุขึน้ไป, มมุมองแบบแยกซูม และมมุ
มองแบบแยกความถีท่ีแ่สดงความถีท่ีต่า่งกนัสองความถี ่คณุสามารถปรบัแตง่การต ัง้คา่สาํหรบัแตล่ะมมุมองในหน้าจอ ตวัอยา่งเชน่ ถา้คณุ
กาํลงัดมูมุมองแบบแยกความถี ่คณุสามารถปรบัเกนสาํหรบัความถีแ่ตล่ะตวัได้
หากคณุไมเ่ห็นการจดัเรียงมมุมองโซน่าร์ทีต่รงกบัความตอ้งการของคณุ คณุสามารถสรา้งหน้าจอรวมทีก่าํหนดเองได ้(การสรา้งหน้าจอ
แบบผสมใหม,่ หน้า 9)

การหยดุการสง่สญัญาณโซน่าร์
• ในการปิดใชง้านโซน่าร์ทีท่าํงานอยู ่จากหน้าจอโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > สง่สญัญาณ
• ในการปิดใชง้านการสง่สญัญาณโซน่าร์ท ัง้หมด ใหก้ด  และเลือก ปิดใชง้านหวัโซน่าร์ท ัง้หมด
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มมุมองโซน่าร์ ด ัง้เดมิ
มมีมุมองแบบเต็มจอพรอ้มใชอ้ยูห่ลายมมุมองขึน้อยูก่บัหวัโซน่าร์ทีเ่ชือ่มตอ่
มมุมองโซน่าร์เต็มจอแบบ ด ัง้เดมิ แสดงภาพขนาดใหญข่องคา่โซน่าร์ทีอ่า่นไดจ้ากหวัโซน่าร์ มาตราสว่นชว่งระยะทางดา้นขวาของจอจะ
แสดงความลกึของวตัถทุีต่รวจจบัไดข้ณะทีห่น้าจอเลือ่นจากขวาไปซา้ย

ขอ้มลูความลกึ

เป้าหมายหรือปลาทีห่ยดุน่ิง

พ้ืนใตน้ํ้า

มมุมองของโซน่าร์แบบแยกความถี่
ในมมุมองของโซน่าร์แบบแยกความถี ่สองดา้นของหน้าจอจะแสดงกราฟขอ้มลูโซน่าร์แบบเต็มของความถีท่ีแ่ตกตา่งกนั คณุสามารถใช้
มมุมองน้ีไดห้ากคณุไดต้ดิต ัง้หวัโซน่าร์หลายตวัหรือหวัโซน่าร์ทีร่องรบัหลายความถี่
หมายเหต:ุ เมือ่ใชห้วัโซน่าร์ CHIRP คลืน่เดยีวทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูโซน่าร์ทีร่องรบั มมุมองโซน่าร์แบบแยกความถีจ่ะ
สลบัระหวา่งสองความถี ่ซึง่จะทาํใหค้วามเร็วการเลือ่นชา้ลง ตวัระบชุอ่งสญัญาณจะปรากฏถดัจากความถีโ่ซน่าร์ในแตล่ะดา้นของหน้าจอ
เพือ่ชว่ยระบพุฤตกิรรมน้ี
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มมุมองโซน่าร์
หมายเหต:ุ ในการรบัโซน่าร์แบบสแกน Garmin ClearVü™ คณุจาํเป็นตอ้งมหีวัโซน่าร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้สาํหรบัขอ้มลูเกีย่วกบัหวัโซน่าร์ที่
ใชร้ว่มกนัได ้ใหไ้ปที ่garmin.com/transducers
โซน่าร์ความถีส่งู Garmin ClearVü จะใหภ้าพทีม่รีายละเอยีดของสภาพแวดลอ้มการตกปลารอบๆ เรือในการแสดงโครงสรา้งทีเ่รือแลน่
ผา่นโดยละเอยีด

หวัโซน่าร์แบบท ั่วไปจะปลอ่ยลาํคลืน่รูปกรวย เทคโนโลย ีGarmin ClearVü โซน่าร์แบบสแกนจะปลอ่ยลาํแสงออกมา ซึง่คลา้ยกบัรูปรา่ง
ของลาํแสงในเครือ่งถา่ยเอกสาร ลาํคลืน่จะใหภ้าพทีเ่หมอืนรูปภาพของสิง่ทีอ่ยูใ่ตเ้รือไดช้ดัเจนกวา่
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มมุมองโซน่าร์ Garmin SideVü™

หมายเหต:ุ อปุกรณ์บางรุน่ไมร่องรบัโซน่าร์ Garmin SideVü ในตวั หากรุน่ของคณุไมม่โีซน่าร์ SideVü ในตวั คณุจาํเป็นตอ้งมโีมดลูโซ
น่าร์และหวัโซน่าร์ SideVü ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
หากรุน่ของคณุมโีซน่าร์ SideVü ในตวั คณุจาํเป็นตอ้งมหีวัโซน่าร์ SideVü ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
เทคโนโลยโีซน่าร์แบบสแกน SideVü จะแสดงภาพของสิง่ทีอ่ยูด่า้นขา้งของเรือใหค้ณุเห็น คณุสามารถใชส้ิง่น้ีเป็นเครือ่งมอืคน้หาในการ
คน้หาโครงสรา้งและปลาได้

ดา้นซา้ยของเรือ

ดา้นขวาของเรือ

หวัโซน่าร์บนเรือของคณุ

ทอ่นไม้

ยางเกา่

ตน้ไม้

น้ําระหวา่งเรือและพื้น

ระยะหา่งจากดา้นขา้งของเรือ
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เทคโนโลยกีารสแกน SideVü
แทนทีจ่ะใชล้าํคลืน่รูปกรวยท ั่วไป หวัโซน่าร์ SideVü จะใชล้าํคลืน่แบบแบนในการสแกนน้ําและดา้นใตจ้นถงึดา้นขา้งของเรือของคณุ

การวดัระยะทางบนจอโซน่าร์
คณุสามารถวดัวดัระยะทางระหวา่งจุดสองจุดบนมมุมองโซน่าร์ SideVü ได้
1 จากมมุมองโซน่าร์ SideVü ใหเ้ลือก 
2 เลือกตาํแหน่งบนหน้าจอ
3 เลือก วดั...

หมดุจะปรากฏบนจอ ณ ตาํแหน่งทีเ่ลือก
4 เลือกตาํแหน่งอืน่

ระยะทางและทศิทางจากหมดุจะแสดงทีม่มุบนซา้ย
คาํแนะนํา: ในการรีเซ็ตหมดุและวดัจากตาํแหน่งปจัจุบนัของหมดุ ใหเ้ลือก กาํหนดจุดอา้งองิ

มมุมองโซน่าร์ Panoptix
ในการรบัโซน่าร์ Panoptix คณุจาํเป็นตอ้งมหีวัโซน่าร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
มมุมองโซน่าร์ Panoptix จะใหค้ณุดรูอบๆ เรือไดแ้บบเรียลไทม์ คณุยงัสามารถดเูหยือ่ของคณุใตน้ํ้าและฝงูปลารอบเหยือ่ดา้นหน้าหรือ
ดา้นใตเ้รือของคณุ
มมุมองโซน่าร์ LiveVü จะใหค้ณุดภูาพเคลือ่นไหวสดของดา้นหน้าหรือดา้นใตเ้รือของคณุอยา่งใดอยา่งหน่ึง หน้าจอจะอปัเดตเร็วมากซึง่
จะใหภ้าพโซน่าร์ทีด่เูหมอืนวดิโีอสด
มมุมองโซน่าร์แบบ 3D RealVü จะใหภ้าพสามมติขิองสิง่ทีอ่ยูด่า้นหน้าหรือดา้นใตเ้รือของคณุอยา่งใดอยา่งหน่ึง หน้าจอจะอปัเดตใน
แตล่ะการคน้หาของหวัโซน่าร์
ในการดมูมุมองโซน่าร์ Panoptix ท ัง้หา้มมุมอง คณุจาํเป็นตอ้งมหีวัโซน่าร์หน่ึงตวัเพือ่แสดงมมุมองดา้นลา่ง และหวัโซน่าร์ตวัทีส่องเพือ่
แสดงมมุมองดา้นหน้า
ในการเขา้ใชม้มุมองโซน่าร์ Panoptix ใหเ้ลือก โซน่าร์ และเลือกมมุมอง
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มมุมองโซน่าร์ดา้นลา่ง LiveVü
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสองมติขิองสิง่ทีอ่ยูใ่ตเ้รือ และสามารถใชเ้พือ่ดฝูงูปลาและปลาได้

ประวตัมิมุมองดา้นลา่ง Panoptix ในมมุมองโซน่าร์แบบเลือ่น

เรือ

ชว่งระยะ

รอยทาง

ดรอปชอตรกิ

พ้ืน
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มมุมองโซน่าร์ดา้นหน้า LiveVü
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสองมติขิองสิง่ทีอ่ยูด่า้นหน้าเรือ และสามารถใชเ้พือ่ดฝูงูปลาและปลาได้

เรือ

ชว่งระยะ

ปลา

รอยทาง

พ้ืน
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RealVü มมุมองโซน่าร์ดา้นหน้าแบบ 3D
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสามมติขิองสิง่ทีอ่ยูด่า้นหน้าของหวัโซน่าร์ สามารถใชม้มุมองน้ีเมือ่คณุไมเ่คลือ่นที ่และจาํเป็นตอ้งเห็นขา้งใต้
และปลาทีเ่ขา้มาทีเ่รือ

คาํอธบิายสี

เรือ

ตวัระบ ุPing

ปลา

พ้ืน

ชว่งระยะ
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มมุมองโซน่าร์ RealVü ลา่ง 3D
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสามมติขิองสิง่ทีอ่ยูข่า้งใตห้วัโซน่าร์ และสามารถใชเ้มือ่คณุไมเ่คลือ่นทีแ่ละตอ้งการดสูิง่ทีอ่ยูร่อบๆ เรือของ
คณุ

คาํอธบิายสี

เรือ

ลาํแสงโซน่าร์

ชว่งระยะ

ปลา

พ้ืน

Fishfinder โซน่าร์ 63



RealVü มมุมองโซน่าร์แบบประวตั ิ3D
มมุมองโซน่าร์น้ีใหภ้าพสามมติขิองสิง่ทีอ่ยูด่า้นหลงัเรือของคณุในขณะทีเ่รือกาํลงัเคลือ่นที ่และแสดงหว้งน้ําท ัง้หมดใน 3D ต ัง้แตข่า้งใต้
จนถงึดา้นบนสดุของน้ํา ใชม้มุมองน้ีสาํหรบัคน้หาปลา

คาํอธบิายสี

เรือ

ชว่งระยะ

พ้ืน

โครงสรา้ง

ปลา
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LiveVü Layer
คณุสามารถเปิดใชง้านมมุมอง LiveVü Layer บนมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D ไดเ้ฉพาะเมือ่ใชห้วัโซน่าร์ทีเ่ขา้กนัได ้เชน่ 
Panoptix PS70-TH
มมุมอง LiveVü Layer จะเพิม่มมุมองดา้นลา่ง LiveVü ใหก้บัมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D
หากตอ้งการเปิดใชง้านมมุมอง LiveVü Layer บนมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D ใหเ้ลือก  > LiveVü Layer

ประวตั ิRealVü 3D พ้ืนน้ํา โครงสรา้ง และปลา

LiveVü มมุมองดา้นลา่ง โครงสรา้ง และปลา

LiveVü มมุมองดา้นลา่ง พ้ืนน้ํา
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ทรูโมช ั่น
คณุสามารถเปิดใชง้านคณุสมบตั ิทรูโมช ั่น บนมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D ไดเ้ฉพาะเมือ่ใชห้วัโซน่าร์ทีเ่ขา้กนัได ้เชน่ Panoptix 
PS70-TH
คณุสมบตั ิทรูโมช ั่น บนมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D ใชข้อ้มลูจากเซนเซอร์เพิม่เตมิทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ เชน่ เซนเซอร์
ความเร็วและทศิมุง่หน้าไป เพือ่แสดงมมุมองประวตัทิางภมูศิาสตร์ทีแ่มน่ยาํยิง่ขึน้
หากตอ้งการเปิดใชง้านคณุสมบตั ิทรูโมช ั่น บนมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D ใหเ้ลือก  > ทรูโมช ั่น

มมุมอง ประวตั ิRealVü 3D มาตรฐาน

มมุมอง ประวตั ิRealVü 3D ทีเ่ปิดใชง้านคณุสมบตั ิทรูโมช ั่น

ปลา

มมุมองของโซน่าร์ Garmin FrontVü™

มมุมองของโซน่าร์ Panoptix Garmin FrontVü ชว่ยเพิม่การรบัรูส้ถานการณ์ ดว้ยการแสดงสิง่กดีขวางทีอ่ยูใ่ตน้ํ้าดา้นหน้าเรือในระยะ
สงูสดุ 91 เมตร (300 ฟุต)
ความสามารถในการหลีกเลีย่งการชนดา้นหน้าอยา่งมปีระสทิธภิาพดว้ยโซน่าร์ Garmin FrontVü จะลดลงเมือ่ความเร็วเพิม่ขึน้เกนิ 8 
น็อต
ในการดมูมุมองของโซน่าร์ Garmin FrontVü คณุตอ้งตดิต ัง้และเชือ่มตอ่หวัโซน่าร์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้เชน่ หวัโซน่าร์ PS21 ท ัง้น้ีคณุอาจ
ตอ้งอปัเดตซอฟต์แวร์หวัโซน่าร์
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มมุมองโซน่าร์แบบสามลาํแสง
มมุมองโซน่าร์ Triple Beam ใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่ใชห้วัโซน่าร์ทีเ่ขา้กนัได ้เชน่ Panoptix PS70-TH
มมุมองโซน่าร์น้ีแสดงมมุมองโซน่าร์แบบท ั่วไปสามมมุมองบนหน้าจอเดยีว ดงันัน้คณุจงึสามารถดกูารอา่นโซน่าร์แยกจากกราบซา้ย 
กราบขวา และตรงกลางของเรือไดพ้รอ้มกนั คณุสามารถเพิม่แตล่ะมมุมองแยกกนัลงในหน้าคอมโบไดต้ามตอ้งการ
คณุสามารถปรบัมมุและความกวา้งของลาํแสงโซน่าร์ท ัง้สามลาํไดใ้นเมนู  ตวัเลือกและการต ัง้คา่โซน่าร์อืน่ๆ เชน่ เกน จะถกูซงิโคร
ไนซ์กบัท ัง้สามมมุมอง

ลาํแสงหวัโซน่าร์กราบซา้ย

ลาํแสงหวัโซน่าร์ตรงกลาง

ลาํแสงหวัโซน่าร์กราบขวา

มมุมองโซน่าร์
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสดของสิง่ทีอ่ยูด่า้นหน้าหรือดา้นลา่งเรือ และสามารถใชเ้พือ่ดปูลาและปลาและสิง่กอ่สรา้งได้

ขอ้มลูความลกึ

เป้าหมายหรือปลาทีห่ยดุน่ิง

พ้ืนใตน้ํ้า
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ซมเขา้มมุมองโซน่าร์ Panoptix LiveVü หรือ LiveScope™

คณุสามารถซูมเขา้มมุมองโซน่าร์ Panoptix LiveVü และ LiveScope 2D
หมายเหต:ุ ประวตักิารเลือ่นจะถกูซอ่นในขณะทีห่น้าจออยูใ่นโหมดซูม
1 จากมมุมองโซน่าร์ Panoptix LiveVü หรือ LiveScope 2D ใหแ้ยกสองนิ้วออกจากกนัเพือ่ซูมเขา้ไปยงัพ้ืนที่

หน้าตา่งแทรก  ปรากฏและแสดงภาพจากหน้าจอเต็มในขนาดเล็ก บรเิวณลอ้มกรอบ  ในหน้าตา่งแทรกจะแสดงตาํแหน่งของ
บรเิวณทีซู่ม

2 หากจาํเป็น ใหแ้ตะหรือลากบนหน้าตา่งแทรกเพือ่ดบูรเิวณตา่งๆ ในมมุมองเต็มจอ
3 หากจาํเป็น แยกสองนิ้วออกจากกนัเพือ่ซูมเขา้
4 หากจาํเป็น เลือ่นสองน้ิวเขา้หากนัเพือ่ซูมออก
ในการออกจากโหมดซูม ใหเ้ลือกยอ้นกลบัหรือจีบน้ิวท ัง้สองเขา้หากนัเพือ่ซูมออกจนกวา่หน้าจอจะกลบัเป็นมมุมองเต็มจอ

มมุมอง Perspective
มมุมองโซน่าร์น้ีจะแสดงภาพสดของสิง่ทีอ่ยูร่อบๆ หรือขา้งหน้าเรือ และสามารถใชเ้พือ่ดแูนวชายฝั่ง ปลา และสิง่กอ่สรา้งได ้มมุมองน้ีใชด้ี
ทีส่ดุในน้ําตืน้ 50 ฟุต (15 เมตร) หรือน้อยกวา่
หากตอ้งการดมูมุมองโซน่าร์น้ี คณุตอ้งตดิต ัง้ตวัหวัโซน่าร์ LiveScope ทีใ่ชร้ว่มกนัไดบ้นจุดยดึโหมด Perspective
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มมุมอง Flasher
Flasher แสดงขอ้มลูโซน่าร์บนสเกลความลกึวงกลม เพือ่ระบสุิง่ทีอ่ยูใ่ตเ้รือของคณุ สเกลความความลกึวงกลมถกูจดัเป็นวงแหวนทีส่ว่น
บนสดุและมทีศิทางตามเข็มนาฬกิา ความลกึระบโุดยสเกลภายในวงแหวน ขอ้มลูโซน่าร์กระพรบิบนวงแหวน เมือ่ไดร้ะดบัความลกึทีร่ะบุ
ไว้
ส ีFlasher จะบง่บอกถงึความแรงทีแ่ตกตา่งกนัของสญัญาณสะทอ้นกลบัของโซน่าร์ รูปแบบสเีริม่ตน้จะเป็นไปตามตวัเลือกสโีซน่าร์ท ั่วไป 
โดยสเีหลืองจะหมายถงึสญัญาณสะทอ้นกลบัทีแ่รงทีส่ดุ สสีม้หมายถงึสญัญาณสะทอ้นกลบัทีแ่รง สแีดงหมายถงึสญัญาณสะทอ้นกลบัทีอ่อ่น 
และสน้ํีาเงนิหมายถงึสญัญาณสะทอ้นกลบัทีอ่อ่นทีส่ดุ
เลือก โซน่าร์ > Flasher

A-scope, มมุมองซูมเขา้ของมมุมองดา้นขวา

A-scope พรอ้มกบัพ้ืนทีก่ารซูมทีร่ะบไุว ้1

สเกลความลกึ

ความลกึทีต่าํแหน่งปจัจุบนัของคณุ

มมุและระยะของกรวยหวัโซน่าร์ทีค่วามถีป่จัจุบนั

มมุมองโซน่าร์ในหน้าจอคอมโบ
คณุสามารถเพิม่มมุมองโซน่าร์ทีม่อียูห่น่ึงรายการขึน้ไปลงในหน้าจอรวมแบบกาํหนดเองได ้(การสรา้งหน้าจอแบบผสมใหม,่ หน้า 9) หาก
มทีีม่าของขอ้มลูโซน่าร์มากกวา่หน่ึงแหลง่ คณุสามารถแสดงหน้าจอโซน่าร์โดยใชท้ีม่าโซน่าร์ทีแ่ตกตา่งกนัในหน้าตา่งทีแ่ยกจากกนัของ
หน้าจอคอมโบแบบกาํหนดเอง
หากคณุมทีีม่าของขอ้มลูโซน่าร์มากกวา่หน่ึงแหลง่ คณุจะไดร้บัแจง้ใหเ้ลือกทีม่าขอ้มลูทีจ่ะใชเ้มือ่สรา้งคอมโบแบบกาํหนดเอง หลงัจากที่
คณุสรา้งคอมโบ คณุสามารถเปลีย่นทีม่าของสญัญาณทีใ่ชใ้นหน้าตา่งของหน้าจอคอมโบไดใ้นภายหลงั (การเลือกทีม่าของโซน่าร์, 
หน้า 70)

1 คณุสามารถลากโครงรา่งเพือ่ยา้ยพ้ืนทีซู่มขึน้และลง
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การเลือกชนิดของหวัโซน่าร์
ชาร์ตพล็อตเตอร์น้ีใชง้านรว่มกนัไดก้บัหวัโซน่าร์อปุกรณ์เสรมิตา่งๆ รวมถงึหวัโซน่าร์ Garmin ClearVü ซึง่มอียูท่ี ่garmin.com
/transducers
ถา้คณุกาํลงัเชือ่มตอ่กบัหวัโซน่าร์ทีไ่มม่ใีนชาร์ตพล็อตเตอร์คณุอาจตอ้งต ัง้ชนิดของหวัโซน่าร์เพือ่ทาํใหโ้ซน่าร์ทาํงานไดอ้ยา่งถกูตอ้ง
หมายเหต:ุ โมดลูโซน่าร์และชาร์ตพล็อตเตอร์บางรุน่ไมร่องรบัคณุสมบตัน้ีิ
1 การดาํเนินการใหเ้สร็จ:

• จากมมุมองของโซน่าร์ เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์ > หวัโซน่าร์
• เลือก  > เรือของฉนั > หวัโซน่าร์

2 เลือกหวัโซน่าร์ทีค่ณุตอ้งการเปลีย่น และเลือก เปลีย่นรุน่
3 เลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการเปิดใชง้านชาร์ตพล็อตเตอร์ใหต้รวจจบัหวัโซน่าร์โดยอตัโนมตั ิใหเ้ลือก ตรวจจบัอตัโนมตัิ
• หากตอ้งการเลือกหวัโซน่าร์ดว้ยตนเอง ใหเ้ลือกตวัเลือกทีต่รงกบัหวัโซน่าร์ทีต่ดิต ัง้ เชน่ ลาํแสงคู ่(200/77 kHz) หรือ ความถีคู่ ่

(200/50 kHz)

ขอ้สงัเกต
การเลือกหวัโซน่าร์ดว้ยตนเองอาจทาํใหห้วัโซน่าร์ชาํรุดเสยีหายหรือประสทิธภิาพของหวัโซน่าร์ลดลง

หมายเหต:ุ หากคณุเลือกหวัโซน่าร์ดว้ยตนเอง ใหต้ดัการเชือ่มตอ่หวัโซน่าร์นัน้ แลว้เชือ่มตอ่หวัโซน่าร์อืน่ คณุควรรีเซ็ตตวัเลือกน้ี
เป็น ตรวจจบัอตัโนมตัิ

การเลือกทีม่าของโซน่าร์
เมือ่คณุมหีวัโซน่าร์มากกวา่หน่ึงตวัทีใ่หข้อ้มลูสาํหรบัมมุมองโซน่าร์เฉพาะ คณุสามารถเลือกแหลง่ทีม่าทีจ่ะใชส้าํหรบัมมุมองโซน่าร์นัน้ได ้
ตวัอยา่งเชน่ หากคณุมหีวัโซน่าร์สองตวัทีใ่หข้อ้มลู Garmin ClearVü คณุสามารถเลือกทีม่าเพือ่ใชส้าํหรบัมมุมองโซน่าร์ Garmin 
ClearVü ได้
1 เปิดมมุมองโซน่าร์ซึง่คณุจะเปลีย่นทีม่า

หากมมุมองโซน่าร์อยูใ่นหน้าจอคอมโบ คณุตอ้งเลือกมมุมองทีค่ณุตอ้งการเปลีย่น
2 เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > แหลง่
3 เลือกทีม่าสาํหรบัมมุมองโซน่าร์น้ี

การเปลีย่นชือ่ทีม่าของโซน่าร์
คณุสามารถเปลีย่นชือ่ทีม่าของโซน่าร์เพือ่ใหร้ะบทุีม่านัน้ไดง้า่ย แหลง่กาํเนิดโซน่าร์เชือ่มโยงกบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูวดัความลกึทีม่ี
หวัโซน่าร์ทีเ่ชือ่มตอ่อยู ่ตวัอยา่งเชน่ คณุสามารถใช ้"หวัเรือ" เป็นชือ่ของชาร์ตพล็อตเตอร์ทีต่ดิต ัง้ไวท้ีห่วัเรือของคณุดว้ยหวัโซน่าร์ทีเ่ชือ่ม
ตอ่อยู่
1 เลือก  > การสือ่สาร > เครือขา่ย BlueNet™
2 เลือกชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูวดัความลกึทีค่ณุตอ้งการเปลีย่นชือ่
3 เลือก เปลีย่นชือ่
4 ป้อนชือ่

การหยดุช ั่วคราวและเปิดการแสดงผลโซน่าร์ตอ่
หมายเหต:ุ การหยดุการแสดงโซน่าร์ช ั่วคราวจะสง่ผลตอ่มมุมองโซน่าร์บนอปุกรณ์ทีค่ณุหยดุการแสดงโซน่าร์ช ั่วคราวเทา่นัน้ หวัโซน่าร์ยงั
คงสง่และรบัสญัญาณโซน่าร์ตอ่ไป และจอแสดงผลอืน่ๆ ทีเ่ชือ่มตอ่อยูย่งัคงแสดงขอ้มลูโซน่าร์สดตอ่ไป

จากมมุมองของโซน่าร์ เลือกตวัเลือก:
• เลือก 
• ปดัหรือลากหน้าจอไปในทศิทางของโซน่าร์แบบเลือ่น

หากตอ้งการเลือ่นโซนาร์ตอ่หลงัจากหยดุช ั่วคราว ใหเ้ลือก 
หมายเหต:ุ หากคณุหยดุมมุมองโซน่าร์แบบเต็มหน้าจอทีเ่ป็นสว่นหน่ึงของคอมโบ คณุสามารถเลือก กลบั เพือ่กลบัไปยงัหน้าจอคอมโบใน
ขณะทีโ่ซน่าร์ยงัคงหยดุช ั่วคราว
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การพจิารณาโซน่าร์ทีห่ยดุช ั่วคราว
เมือ่คณุหยดุการแสดงผลโซน่าร์ ระบบจะรวบรวมขอ้มลูโซน่าร์ตอ่ไปในพื้นหลงั เมือ่คณุกลบัมาเลือ่นโซน่าร์อกีคร ัง้ ขอ้มลูโซน่าร์ที่
รวบรวมไดร้ะหวา่งการเลือ่นดจูะถกูหยดุช ั่วคราวและรีเฟรชบนจอแสดงผลโซน่าร์ โดยมเีสน้ระบจุุดทีค่ณุหยดุช ั่วคราว
ในกรณีสว่นใหญ ่ขอ้มลูโซน่าร์ท ัง้หมดทีร่วบรวมในขณะทีห่ยดุช ั่วคราวจะปรากฏบนหน้าจอทนัทหีลงัจากทีค่ณุเลือ่นตอ่ ตาํแหน่งบนกราฟ
ทีค่ณุหยดุเลือ่นจะแสดงดว้ยเสน้ประ
ปจัจยัตา่งๆ เชน่ จาํนวนหน้าตา่งโซน่าร์ทีด่ ูความเร็วและระยะการสง่สญัญาณโซน่าร์ และความสามารถของชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ อาจ
ลดปรมิาณขอ้มลูโซน่าร์ทีบ่นัทกึไว ้ขึน้อยูก่บัวา่หยดุการเลือ่นไปนานแคไ่หน เมือ่หยดุการเลือ่นนานเกนิกวา่ทีอ่ปุกรณ์จะสามารถเก็บ
ขอ้มลูได ้จุดทีบ่นัทกึลา่สดุจะถกูระบดุว้ยเสน้ทบึบนกราฟ

เสน้ทีแ่สดงเมือ่การเลือ่นโซน่าร์หยดุช ั่วคราว:
• เสน้ประ: โซน่าร์หยดุช ั่วคราวทีน่ี่ และทกุอยา่งทางดา้นขวาของเสน้จะถกูบนัทกึอยา่งตอ่เน่ืองในขณะทีห่ยดุช ั่วคราว เสน้น้ีจะ­
จางลงหลงัจากเลือ่นตอ่ไมก่ีว่นิาท ีและจะไมถ่กูเก็บรกัษาไวใ้นประวตัโิซน่าร์

• เสน้ทบึ: ขอ้มลูโซน่าร์ไมไ่ดร้บัการบนัทกึอยา่งตอ่เน่ืองท ัง้หมดเน่ืองจากการกาํหนดคา่ระบบของคณุและระยะเวลาของการหยดุ­
ช ั่วคราว น่ีแสดงถงึการหยดุบนัทกึโซน่าร์และมเีพียงขอ้มลูทางดา้นขวาของเสน้เทา่นัน้ทีย่งัคงอยู ่เสน้น้ีไมเ่คยจางหายและยงั­
คงเก็บรกัษาไวใ้นประวตัโิซน่าร์

ขอ้มลูโซน่าร์ทีร่วบรวมในขณะทีห่ยดุช ั่วคราว

การดปูระวตัขิองโซน่าร์
คณุสามารถเลือ่นการแสดงผลโซน่าร์เพือ่ดปูระวตัขิอ้มลูโซน่าร์ได้
หมายเหต:ุ หวัโซน่าร์บางตวัไมบ่นัทกึประวตัขิอ้มลูโซน่าร์
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหห้ยดุการแสดงโซน่าร์ช ั่วคราว (การหยดุช ั่วคราวและเปิดการแสดงผลโซน่าร์ตอ่, หน้า 70)
2 ปดัหรือลากหน้าจอไปตามทศิทางของโซน่าร์แบบเลือ่นเพือ่ดปูระวตัิ
3 เลือก  เพือ่ออกจากประวตัแิละเลือ่นโซน่าร์ตอ่

การสรา้งเวย์พอยทบ์นหน้าจอโซน่าร์
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหห้ยดุการแสดงโซน่าร์ช ั่วคราว (การหยดุช ั่วคราวและเปิดการแสดงผลโซน่าร์ตอ่, หน้า 70)
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือ่นดปูระวตักิารแสดงโซน่าร์จนกวา่คณุจะพบตาํแหน่งทีค่ณุตอ้งการสรา้งเวย์พอยท์
3 เลือกตาํแหน่งบนมมุมองโซน่าร์ทีค่ณุตอ้งการสรา้งเวย์พอยท์
4 เลือก 
5 หากจาํเป็นใหแ้กไ้ขขอ้มลูเวย์พอยท์
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การปรบัระดบัของรายละเอยีด
คณุสามารถควบคมุระดบัของรายละเอยีดและเสยีงรบกวนทีป่รากฏบนหน้าจอโซน่าร์ไดโ้ดยการปรบัเกนสาํหรบัหวัโซน่าร์ด ัง้เดมิหรือโดย
การปรบัความสวา่งสาํหรบัหวัโซน่าร์ Garmin ClearVü อยา่งใดอยา่งหน่ึง
ถา้คณุตอ้งการดกูารกลบัคนืของสญัญาณทีค่วามเขม้ขน้สงูสดุบนหน้าจอ คณุสามารถลดเกนหรือความสวา่งเพือ่ขจดัเสยีงรบกวนและการก
ลบัคนืความเขม้ขน้ตํ่า ถา้คณุตอ้งการดขูอ้มลูการกลบัคนืท ัง้หมด คณุสามารถเพิม่เกนหรือความสวา่งเพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิบนหน้าจอ ซึง่ยงั
จะเพิม่เสยีงรบกวน และทาํใหจ้าํแนกการกลบัคนืจรงิไดย้ากขึน้
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก 
2 เลือก เกน หรือ ความสวา่ง
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการเพิม่หรือลดเกนหรือความสวา่งเอง ใหเ้ลือก ขึน้ หรือ ลา่ง
• ในการอนุญาตใหช้าร์ตพล็อตเตอร์ปรบัเกนหรือความสวา่งอตัโนมตั ิใหเ้ลือกตวัเลือกอตัโนมตัิ

การปรบัความเขม้ของสี
คณุสามารถปรบัความเขม้ของสแีละเน้นพ้ืนทีท่ีน่่าสนใจบนจอโซน่าร์ไดโ้ดยการปรบัเกนของสสีาํหรบัหวัโซน่าร์ด ัง้เดมิหรือความเปรียบ
ตา่งสาํหรบัหวัโซน่าร์บางตวั การต ัง้คา่น้ีจะทาํงานไดด้ทีีส่ดุหลงัจากทีค่ณุไดป้รบัระดบัของรายละเอยีดทีแ่สดงบนจอดว้ยการต ัง้คา่เกนหรือ
ความสวา่ง
ถา้คณุตอ้งการเน้นเป้าหมายเป็นปลาทีม่ขีนาดเล็กหรือสรา้งการแสดงผลเป้าหมายทีเ่ขม้ขน้ขึน้ คณุสามารถเพิม่เกนของสหีรือการต ัง้คา่
ความเปรียบตา่งได ้ซึง่จะทาํใหเ้กดิการสญูเสยีการเปลีย่นสภาพของการกลบัคนืความเขม้ขน้สงูทีข่า้งใต ้ถา้คณุตอ้งการลดความเขม้ขน้
ของการกลบัคนื คณุสามารถลดเกนของสหีรือความปรบัตา่งได้
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก 
2 เลือกตวัเลือกตามมมุมองโซนาร์:

• เลือก คอนทราสต์
• เลือก การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที ่> เกนสี

3 เลือกตวัเลือก:
• ในการเพิม่หรือลดความเขม้ของสเีอง ใหเ้ลือก ขึน้ หรือ ลา่ง
• ในการใชก้ารต ัง้คา่เริม่ตน้ ใหเ้ลือก คา่เริม่ตน้

การต ัง้คา่โซน่าร์
หมายเหต:ุ แตล่ะรุน่เรดาร์และหวัโซน่าร์มตีวัเลือกและการต ัง้คา่แตกตา่งกนั
การต ัง้คา่เหลา่น้ีใชก้บัประเภทหวัโซน่าร์ตอ่ไปน้ี
• ท ั่วไป
• Garmin ClearVü
• SideVü
การต ัง้คา่น้ีไมใ่ชก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix
จากมมุมองของโซน่าร์ เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์
ความเร็วการเลือ่น: ต ัง้คา่อตัราการเลือ่นโซน่าร์จากขวาไปซา้ย (การต ัง้คา่ความเร็วการเลือ่น, หน้า 73)

ในน้ําตืน้ คณุสามารถเลือกความเร็วการเลือ่นใหช้า้ลงเพือ่ขยายเวลาในการแสดงขอ้มลูบนหน้าจอ ในน้ําลกึ คณุสามารถเลือกความเร็ว
การเลือ่นใหเ้ร็วขึน้ได ้ความเร็วการเลือ่นอตัโนมตัจิะปรบัความเร็วการเลือ่นไปทีค่วามเร็วของเรือทีแ่ลน่

ตดัการรบกวน: ลดการรบกวนและสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการทีแ่สดงบนหน้าจอโซน่าร์ (การต ัง้คา่การตดัคา่รบกวนโซน่าร์, หน้า 74)
ลกัษณะแผนที:่ กาํหนดคา่ลกัษณะหน้าจอโซน่าร์ (การต ัง้คา่ลกัษณะโซน่าร์, หน้า 74)
การเตอืน: ต ัง้คา่เสยีงเตอืนโซน่าร์ (เสยีงเตอืนโซน่าร์, หน้า 75)
ข ัน้สงู: กาํหนดคา่หน้าจอโซน่าร์และการต ัง้คา่แหลง่ขอ้มลู (การต ัง้คา่หวัโซน่าร์ข ัน้สงู, หน้า 75)
การตดิต ัง้โซนาร์: กาํหนดคา่หวัโซน่าร์ (การต ัง้คา่การตดิต ัง้หวัโซน่าร์, หน้า 76)
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การต ัง้คา่ระดบัการซูมบนหน้าจอโซน่าร์
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > ซูม >  > โหมด
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้ความลกึและการซูมอตัโนมตั ิใหเ้ลือก Auto
หากจาํเป็นใหเ้ลือก กาํหนดการซูม เพือ่แกไ้ขการต ัง้คา่ซูม เลือก มมุมองบน หรือ มมุมองลา่ง เพือ่ต ัง้ชว่งความลกึของพื้นทีท่ีข่ยาย 
และเลือก ซูมเขา้ หรือ ซูมออก เพือ่เพิม่หรือลดการขยายของพื้นทีท่ีข่ยาย

• ในการต ัง้ชว่งความลกึของพื้นทีท่ีข่ยายดว้ยตนเอง ใหเ้ลือก ทาํเอง
หากจาํเป็นใหเ้ลือก กาํหนดการซูม เพือ่แกไ้ขการต ัง้คา่ซูม เลือก มมุมองบน หรือ มมุมองลา่ง เพือ่ต ัง้ชว่งความลกึของพื้นทีท่ีข่ยาย 
และเลือก ซูมเขา้ หรือ ซูมออก เพือ่เพิม่หรือลดการขยายของพื้นทีท่ีข่ยาย

• เพือ่ขยายพื้นทีใ่ดพ้ืนทีห่น่ึงบนหน้าจอ ใหเ้ลือก ขยาย
หากจาํเป็น ใหเ้ลือกขยาย เพือ่เพิม่หรือลดระดบัการขยาย
คาํแนะนํา: คณุสามารถลากกลอ่งการขยายไปยงัตาํแหน่งใหมบ่นหน้าจอได้

• ในการซูมเขา้ขอ้มลูโซน่าร์จากความลกึสว่นลกึ ใหเ้ลือก ปุ่ มล็อกดา้นลา่ง
หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ชว่งของขอ้มลู เพือ่ปรบัความลกึและตาํแหน่งของพื้นทีล็่อคดา้นลา่ง

ในการยกเลกิการซูม ใหย้กเลกิการเลือกตวัเลือกซูม

การเปิดใชง้านมมุมองโซนาร์แบบแยกซูม
เมือ่ต ัง้คา่การซูมเป็น Auto, ทาํเอง หรือ ปุ่ มล็อกดา้นลา่ง คณุสามารถเปิดใชง้านมมุมองการซูมแบบแยกเพือ่แสดงท ัง้มมุมองมาตรฐาน
และมมุมองทีซู่มเขา้แบบเคยีงขา้งกนั

จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > ซูม >  > แยกการซูม
หากตอ้งการปิดใชง้านมมุมองแบบแยกซูม ใหเ้ลือก แยกการซูม อกีคร ัง้

การต ัง้คา่ความเร็วการเลือ่น
คณุสามารถต ัง้อตัราความเร็วทีภ่าพโซน่าร์จะเคลือ่นทีผ่า่นหน้าจอ ความเร็วการเลือ่นทีม่ากขึน้จะแสดงรายละเอยีดจนกวา่จะไมม่รีาย
ละเอยีดเพิม่เตมิใหแ้สดง ซึง่เป็นจุดทีม่กีารเริม่ขยายรายละเอยีดทีม่อียูอ่อก ซึง่เป็นประโยชน์ใจขณะเคลือ่นทีห่รือทรอลิง่ หรือเมือ่คณุอยูใ่น
น้ําลกึทีโ่ซน่าร์สง่เสยีงชา้มาก การใชค้วามเร็วการเลือ่นตํ่าลงจะแสดงขอ้มลูโซน่าร์บนหน้าจอไดน้านขึน้
ในสถานการณ์สว่นใหญ ่การต ัง้คา่ คา่เริม่ตน้ ใหส้มดลุทีด่รีะหวา่งการเลือ่นภาพทีร่วดเร็วและเป้าหมายทีบ่ดิเบอืนน้อยลง
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ความเร็วการเลือ่น
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการปรบัความเร็วการเลือ่นอตัโนมตัดิว้ยขอ้มลูความเร็วเรือหรือความเร็วน้ํา ใหเ้ลือก Auto
การต ัง้คา่Autoจะเลือกความเร็วการเลือ่นทีต่รงกบัความเร็วเรือ เป้าหมายในน้ําจงึถกูดงึเขา้มาดว้ยอตัราสว่นลกัษณะทีถ่กูตอ้งและ
มคีวามบดิเบอืนน้อยลง เมือ่ดมูมุมองโซน่าร์ Garmin ClearVü/SideVü หรือคน้หาโครงสรา้ง ขอแนะนําใหใ้ชก้ารต ัง้คา่Auto

• ในการเลือ่นใหเ้ร็วขึน้ ใหเ้ลือกขึน้
• ในการเลือ่นภาพใหช้า้ลง ใหเ้ลือก ลา่ง

การปรบัชว่ง
คณุสามารถปรบัชว่งของมาตราสว่นความลกึสาํหรบัมมุมองโซน่าร์ท ั่วไปและ Garmin ClearVü ได ้คณุสามารถปรบัชว่งของมาตราสว่น
ความกวา้งสาํหรบัมมุมองของโซน่าร์ SideVü ได้
การอนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัชว่งระยะอตัโนมตัจิะรกัษาสว่นลกึไวภ้ายในสว่นลา่งหรือสามสว่นดา้นนอกหน้าจอโซน่าร์และใชเ้พือ่ตดิตาม
สว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศน้อยหรือปานกลาง
การปรบัชว่งระยะเองจะทาํใหค้ณุดชูว่งระยะทีก่าํหนดได ้ซึง่ใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศขนาดใหญเ่ชน่ ทาง
ชนัหรือหน้าผาได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > ชว่งระยะ
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการอนุญาตใหช้าร์ตพล็อตเตอร์ปรบัชว่งระยะอตัโนมตั ิใหเ้ลือก Auto
• ในการเพิม่หรือลดชว่งระยะเอง ใหเ้ลือก ขึน้ หรือ ลา่ง
คาํแนะนํา: จากหน้าจอโซน่าร์ คณุสามารถเลือก  หรือ  เพือ่ปรบัชว่งดว้ยตนเอง
คาํแนะนํา: เมือ่ดหูน้าจอโซน่าร์หลายจอ คณุสามารถเลือก เลือก เพือ่เลือกหน้าจอทีท่าํงานอยูไ่ด้
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การต ัง้คา่การตดัคา่รบกวนโซน่าร์
จากมมุมองของโซน่าร์ เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ตดัการรบกวน
การรบกวน: ปรบัความไวในการลดผลกระทบของการรบกวนจากทีม่าคา่รบกวนทีอ่ยูใ่กล้

ใชก้ารต ัง้คา่การรบกวนตํ่าทีส่ดุทีป่รบัตามตอ้งการเพือ่ตดัการรบกวนจากหน้าจอ การแกไ้ขปญัหาการตดิต ัง้ทีเ่กดิจากคา่รบกวนเป็นวธิี
ทีด่ทีีส่ดุในการกาํจดัการรบกวน

ขดีจาํกดัส:ี ซอ่นสว่นตวัเลือกสเีพือ่ชว่ยกาํจดัสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการทีเ่กดิขึน้
เมือ่ต ัง้คา่ขดีจาํกดัสไีปทีส่ขีองการตอบกลบัทีไ่มต่อ้งการ คณุจะสามารถกาํจดัการแสดงการตอบกลบัทีไ่มต่อ้งการบนหน้าจอได้

การทาํใหเ้รียบ: กาํจดัคา่รบกวนทีไ่มไ่ดเ้กดิจากการสะทอ้นกลบัโซน่าร์ตามปกต ิและปรบัลกัษณะการสะทอ้นกลบั เชน่ พ้ืน
เมือ่ต ัง้คา่การทาํใหเ้รียบไปทีส่งู คา่รบกวนระดบัตํ่าจาํนวนมากจะยงัคงอยูเ่มือ่ใชก้ารควบคมุการรบกวน แตค่า่รบกวนจะลดลงเนื่องจาก
ถกูเฉลีย่ออกไป การทาํใหเ้รียบจะชว่ยลดจุดจากทอ้งน้ํา การทาํใหเ้รียบและการรบกวนทาํงานรว่มกนัไดเ้พือ่กาํจดัคา่รบกวนระดบัตํ่า 
คณุสามารถปรบัเพิม่การต ัง้คา่การทาํใหเ้รียบและการรบกวนทลีะน้อยไดเ้พือ่กาํจดัคา่รบกวนทีไ่มต่อ้งการออกจากหน้าจอ

คา่รบกวนบนผวิน้ํา: ซอ่นคา่รบกวนบนผวิน้ําเพือ่ลดสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการ ลาํคลืน่ทีก่วา้ง (ความถีต่ํ่า) จะแสดงเป้าหมายไดม้ากขึน้
แตจ่ะสรา้งคา่รบกวนบนผวิน้ํามากขึน้ดว้ย

TVG: ปรบัเกนทีแ่ตกตา่งกนัตามเวลาซึง่สามารถชว่ยลดคา่รบกวนได้
การควบคมุน้ีใชไ้ดด้ทีีส่ดุในสถานการณ์ทีค่ณุตอ้งการควบคมุและลดสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการหรือคา่รบกวนใกลผ้วิน้ํา นอกจากน้ี 
ยงัชว่ยใหส้ามารถแสดงเป้าหมายทีอ่ยูใ่กลผ้วิน้ําซึง่ถกูซอ่นหรือปิดบงัโดยคา่รบกวนบนผวิน้ํา

การต ัง้คา่ลกัษณะโซน่าร์
จากมมุมองของโซน่าร์ เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที่
การจดัผงัส:ี ต ัง้คา่รูปแบบสี
เกนส:ี ปรบัความเขม้ส ี(การปรบัความเขม้ของส,ี หน้า 72)
ขอบเขต A: แสดงไฟฉายแนวต ัง้ตามแนวดา้นขวาของหน้าจอทีแ่สดงชว่งถงึเป้าหมายตามสเกลทนัที
เสน้ความลกึ: แสดงเสน้ความลกึทีอ่า้งองิทนัที
ชายขอบ: เน้นสญัญาณทีแ่รงทีส่ดุจากดา้นลา่งเพือ่ชว่ยกาํหนดความแรงหรือความออ่นของสญัญาณ
การเลือกมมุมอง: ต ัง้คา่ทศิทางของมมุมองโซน่าร์ Garmin SideVü
สญัลกัษณ์ปลา: ต ัง้คา่การแปลสญัญาณโซนาร์จากเป้าหมายทีถ่กูพกั

แสดงเป้าหมายทีถ่กูพกัเป็นสญัลกัษณ์และขอ้มลูโซน่าร์พ้ืนหลงั

แสดงเป้าหมายทีถ่กูพกัเป็นสญัลกัษณ์พรอ้มขอ้มลูความลกึเป้าหมายและขอ้มลูโซน่าร์พ้ืนหลงั

แสดงเป้าหมายทีถ่กูพกัเป็นสญัลกัษณ์

แสดงเป้าหมายทีถ่กูพกัเป็นสญัลกัษณ์พรอ้มขอ้มลูความลกึเป้าหมาย

ภาพข ัน้สงู: แสดงภาพโซน่าร์อยา่งรวดเร็วโดยลากจากมากกวา่หน่ึงคอลมัน์ขอ้มลูบนหน้าจอสาํหรบัแตล่ะคอลมัน์ของขอ้มลูโซน่าร์ทีไ่ดร้บั 
โดยเฉพาะอยา่งยิง่เมือ่คณุใชอ้ปุกรณ์โซน่าร์ในน้ําลกึ เน่ืองจากสญัญาณโซน่าร์ใชเ้วลาเดนิทางไปยงัทอ้งน้ําและกลบัมายงัหวัโซน่าร์
นาน
การต ัง้คา่ 1/1 จะลากขอ้มลูหน่ึงคอลมัน์บนหน้าจอตอ่การตอบกลบัของอปุกรณ์โซน่าร์ การต ัง้คา่ 2/1 จะลากขอ้มลูสองคอลมัน์บนหน้า
จอตอ่การตอบกลบัของอปุกรณ์โซน่าร์ และสาํหรบัการต ัง้คา่ 4/1 และ 8/1

ขอ้มลูซอ้นทบั: ต ัง้คา่ขอ้มลูทีแ่สดงบนหน้าจอโซน่าร์
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เสยีงเตอืนโซน่าร์

 คาํเตอืน
คณุสมบตัสิญัญาณเตอืนโซน่าร์คอืเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการเกยตืน้ทกุกรณี เป็นความ
รบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตรวจสอบวา่การดาํเนินการตา่งๆ ของเรือเป็นไปอยา่งปลอดภยั

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

หมายเหต:ุ บางตวัเลือกอาจไมม่ใีนหวัโซน่าร์บางรุน่
จากมมุมองโซน่าร์ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การเตอืน
คณุยงัสามารถเปิดเสยีงเตอืนโซน่าร์ไดโ้ดยเลือก  > การเตอืน > โซน่าร์
น้ําตืน้: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึน้อยกวา่คา่ทีร่ะบุ
น้ําลกึ: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึมากกวา่คา่ทีร่ะบุ
การเตอืน FrontVü: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึดา้นหน้าเรือน้อยกวา่คา่ทีร่ะบ ุซึง่สามารถชว่ยคณุหลีกเลีย่งการเกยตืน้ได ้(การ

ต ัง้คา่การเตอืนความลกึ Garmin FrontVü, หน้า 78) การเตอืนน้ีมใีหส้าํหรบัหวัโซน่าร์ Panoptix Garmin FrontVü เทา่นัน้
อณุหภมูน้ํิา: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่หวัโซน่าร์แจง้อณุหภมูทิี ่2°F (1.1°C) ทีส่งูหรือตํ่ากวา่อณุหภมูทิีร่ะบุ
เสน้ช ัน้ความสงู: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่หวัโซน่าร์ตรวจจบัเป้าหมายทีถ่กูพกัในระยะความลกึทีก่าํหนดจากพื้นผวิน้ําและจากทอ้งน้ํา
ปลา: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่อปุกรณ์ตรวจพบเป็นเป้าหมายทีถ่กูพกั

•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ตรวจพบปลาทกุขนาด
•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่เฉพาะเมือ่ตรวจจบัปลาขนาดกลางหรือใหญเ่ทา่นัน้
•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเฉพาะเมือ่ตรวจจบัปลาขนาดใหญเ่ทา่นัน้

การต ัง้คา่หวัโซน่าร์ข ัน้สงู
จากมมุมองโซน่าร์ ด ัง้เดมิ ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ข ัน้สงู
ขดีจาํกดัคน้หาพื้นน้ํา: จาํกดัการคน้หาดา้นลา่งใหอ้ยูใ่นระดบัความลกึทีเ่ลือกเมือ่ต ัง้คา่ ชว่งระยะ เป็น Auto หากตอ้งการลดระยะเวลาทีใ่ช้

ในการคน้หาพื้น คณุสามารถเลือกความลกึเพือ่จาํกดัการคน้หาพื้นได ้อปุกรณ์จะไมค่น้หาพื้นใตน้ํ้าทีล่กึกวา่ความลกึทีเ่ลือก
การซงิคช์ว่ง > ปิด: ชว่งของมมุมองโซน่าร์ท ัง้หมดในหน้าจอคอมโบจะเป็นอสิระจากกนั
การซงิคช์ว่ง > เปิด: ตวัเลือกการต ัง้คา่น้ีใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่ดหูน้าจอคอมโบโดยใชม้มุมองแบบท ั่วไปและ Garmin ClearVü อยา่งน้อยสอง

มมุมองในหน้าจอคอมโบ ชว่งน้ีจะซงิโครไนซ์กบัมมุมองแบบท ั่วไปและ Garmin ClearVü ท ัง้หมดในหน้าจอคอมโบ
การซงิคช์ว่ง > หวัโซน่าร์เดยีวกนัเทา่นัน้: น่ีคอืการต ัง้คา่เริม่ตน้ ชว่งตา่งๆ จะถกูซงิโครไนซ์สาํหรบัมมุมองจากหวัโซน่าร์เดยีวแตล่ะตวัใน

หน้าจอคอมโบ แตจ่ะไมซ่งิโครไนซ์ระหวา่งหวัโซน่าร์เดยีวทีต่า่งกนั
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่น้ีใชไ้มไ่ดก้บัหวัโซน่าร์ CHIRP แบบคลืน่คู่

การซงิคก์ารเลือ่น: ตวัเลือกการต ัง้คา่น้ีใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่ดหูน้าจอคอมโบโดยใชม้มุมองโซน่าร์แบบท ั่วไปและ Garmin ClearVü อยา่งน้อย
สองมมุมองในหน้าจอคอมโบ อตัราการเลือ่นจะถกูซงิโครไนซ์สาํหรบัมมุมองแบบท ั่วไปและ Garmin ClearVü ท ัง้หมดในหน้าจอ
คอมโบ
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การต ัง้คา่การตดิต ัง้หวัโซน่าร์
การต ัง้คา่เหลา่น้ีใชก้บัประเภทโซน่าร์ตอ่ไปน้ี
• ด ัง้เดมิ
• Garmin ClearVü
• Garmin SideVü
จากมมุมองของโซน่าร์ทีใ่ช ้เลือกตวัเลือก
• จากมมุมองโซน่าร์ ด ัง้เดมิ ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์
• จากมมุมองของโซน่าร์ Garmin ClearVü เลือก  > การต ัง้คา่ ClearVü > การตดิต ัง้โซนาร์
• จากมมุมองของโซน่าร์ Garmin SideVü เลือก  > การต ัง้คา่ SideVü > การตดิต ัง้โซนาร์
พลกิซา้ย/ขวา: สลบัทศิทางมมุมอง SideVü จากซา้ยไปขวา ตวัเลือกน้ีใชไ้ดใ้นมมุมองโซน่าร์ SideVü เทา่นัน้
เรียกคา่เริม่ตน้โซนาร์: เรียกคนืการต ัง้คา่โซน่าร์เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน
หวัโซน่าร์: ดรูายละเอยีดเกีย่วกบัหวัโซน่าร์ทีต่ดิต ัง้และบนัทกึรายละเอยีดลงในการ์ดหน่วยความจาํ
หวัโซน่าร์ > เปลีย่นรุน่: ทาํใหค้ณุสามารถเปลีย่นประเภทหวัโซน่าร์ทีต่ดิต ัง้ไว ้(การเลือกชนิดของหวัโซน่าร์, หน้า 70)
หวัโซน่าร์ > การกาํหนดคา่ดว้ยตนเอง: ชว่ยใหค้ณุสามารถต ัง้คา่พารามเิตอร์การกาํหนดคา่หวัโซน่าร์ดว้ยตนเองบนโมดลูโซน่าร์ทีเ่ขา้กนั

ได ้ดคูาํแนะนําในการตดิต ัง้สาํหรบัโมดลูโซน่าร์ทีใ่ชร้ว่มกนัไดข้องคณุสาํหรบัรายละเอยีดเพิม่เตมิเกีย่วกบัการเชือ่มตอ่และการกาํหนด
คา่หวัโซน่าร์ดว้ยตนเอง

ความถีโ่ซน่าร์
หมายเหต:ุ ความถีท่ีใ่ชไ้ดจ้ะขึน้อยูก่บัหวัโซน่าร์ทีก่าํลงัใช้
การปรบัความถีจ่ะชว่ยปรบัโซน่าร์ใหเ้หมาะกบัเป้าหมายเฉพาะของคณุและความลกึปจัจุบนัของน้ํา
ความถีท่ีส่งูจะใชล้าํคลืน่ทีแ่คบ และเหมาะสาํหรบัการดาํเนินการความเร็วสงู และสภาวะทีม่ทีะเลแปรปรวน คาํอธบิายสว่นลกึและช ัน้ความ
รอ้นกลางจะดกีวา่เมือ่ใชค้วามถีท่ีส่งูกวา่
ความถีท่ีต่ํ่าจะใชล้าํคลืน่กวา้ง ซึง่ทาํใหค้นตกปลามองเห็นเป้าหมายไดม้ากขึน้ แตจ่ะทาํใหเ้กดิการรบกวนทีพ้ื่นผวิมากขึน้และลดความตอ่
เน่ืองของสญัญาณสว่นลกึระหวา่งสภาวะทีท่ะเลแปรปรวน ลาํคลืน่ทีก่วา้งจะสรา้งสว่นโคง้ทีใ่หญข่ึน้สาํหรบัผลคนืปลาเป้าหมายทาํใหเ้หมาะ
สมมากสาํหรบัคน้หาปลา ลาํคลืน่ทีก่วา้งยงัทาํงานไดด้กีวา่ในน้ําลกึ เน่ืองจากความถีต่ํ่ามกีารทะลุทะลวงน้ําทีด่กีวา่
ความถี ่CHIRP จะอนุญาตใหค้ณุกวาดพลัส์แตล่ะพลัส์ผา่นทางชว่งความถี ่ทาํใหแ้บง่แยกเป้าหมายในน้ําลกึไดด้กีวา่ สามรรถใช ้CHIRP 
เพือ่ระบเุป้าหมายอยา่งชดัเจนอยา่งเชน่ปลาในฝงูปลา และการใชง้านในน้ําลกึ โดยปกตแิลว้ CHIRP ทาํงานไดด้กีวา่การใชง้านความถี่
เดยีว เน่ืองจากปลาเป้าหมายบางตวัอาจจะเห็นไดช้ดักวา่ดว้ยความถีต่ายตวั คณุจงึควรพจิารณาถงึเป้าหมายและสภาพน้ําเมือ่ใชค้วามถี ่
CHIRP
หวัโซน่าร์บางตวัยงัใหค้วามสามารถในการปรบัแตง่ความถีท่ีต่ ัง้ลว่งหน้าสาํหรบัองคป์ระกอบหวัโซน่าร์แตล่ะองคป์ระกอบ ซึง่ทาํใหค้ณุ
เปลีย่นความถีไ่ดอ้ยา่งรวดเร็วดว้ยการต ัง้คา่ลว่งหน้าขณะทีน้ํ่าและเป้าหมายมกีารเปลีย่นแปลง
การดคูวามถีส่องความถีร่ว่มกนัดว้ยมมุมองแบบแยกความถีจ่ะใหค้ณุมองเห็นไดล้กึขึน้ดว้ยผลคนืความถีต่ํ่า และเห็นรายละเอยีดจากผล
คนืความถีส่งูไดล้ะเอยีดขึน้ในเวลาเดยีวกนั

ขอ้สงัเกต
โปรดทราบเกีย่วกบัขอ้บงัคบัทอ้งถิน่ทีเ่กีย่วกบัความถีโ่ซน่าร์อยูเ่สมอ ตวัอยา่งเชน่ เพือ่ปกป้องฝงูวาฬเพชฌฆาต คณุอาจถกูหา้มไมใ่หใ้ช้
ความถีร่ะหวา่ง 50 ถงึ 80 kHz ภายในระยะ 1/2 ไมล์ จากฝงูวาฬเพชฌฆาต คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบในการใชอ้ปุกรณ์ใหเ้ป็นไปตาม
กฎหมายและกฎระเบยีบทีม่ผีลบงัคบัใชท้ ัง้หมด

การเลือกความถีข่องหวัโซน่าร์
หมายเหต:ุ คณุไมส่ามารถปรบัความถีส่าํหรบัมมุมองโซน่าร์และหวัโซน่าร์ทกุตวัได้
คณุสามารถเลือกวา่จะใหค้วามถีใ่ดปรากฏบนหน้าจอโซน่าร์ได้

ขอ้สงัเกต
โปรดทราบเกีย่วกบัขอ้บงัคบัทอ้งถิน่ทีเ่กีย่วกบัความถีโ่ซน่าร์อยูเ่สมอ ตวัอยา่งเชน่ เพือ่ปกป้องฝงูวาฬเพชฌฆาต คณุอาจถกูหา้มไมใ่หใ้ช้
ความถีร่ะหวา่ง 50 ถงึ 80 kHz ภายในระยะ ½ ไมล์ จากฝงูวาฬเพชฌฆาต คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบในการใชอ้ปุกรณ์ใหเ้ป็นไปตาม
กฎหมายและกฎระเบยีบทีม่ผีลบงัคบัใชท้ ัง้หมด

1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > ความถี่
2 เลือกความถีท่ีเ่หมาะกบัความตอ้งการของคณุและความลกึของน้ํา

สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัความถี ่ใหด้ ูความถีโ่ซน่าร์, หน้า 76
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การสรา้งการต ัง้คา่ความถีล่ว่งหน้า
หมายเหต:ุ ใชง้านกบัหวัโซน่าร์บางตวัไมไ่ด้
คณุสามารถสรา้งการต ัง้คา่ลว่งหน้าเพือ่บนัทกึความถีโ่ซน่าร์ทีก่าํหนด ซึง่ใหค้ณุเปลีย่นความถีไ่ดอ้ยา่งรวดเร็ว
1 จากมมุมองโซน่าร์ ใหเ้ลือก  > ความถี่
2 เลือก จดัการความถี ่> คา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าใหม่
3 ป้อนความถี่

การเปิดใช ้A-Scope
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิใชไ้ดใ้นมมุมองโซน่าร์ ด ัง้เดมิ เทา่นัน้
A-Scope เป็น Flasher แนวต ัง้ตามแนวดา้นขวาของมมุมอง โดยแสดงสิง่ทีอ่ยูใ่ตห้วัโซน่าร์ในขณะน้ี คณุสามารถใช ้A-Scope เพือ่ระบุ
การตอบกลบัของเป้าหมายทีอ่าจพลาดไปเมือ่ขอ้มลูโซน่าร์เลือ่นอยา่งรวดเร็วบนหน้าจอ เชน่ เมือ่เรือของคณุเคลือ่นทีด่ว้ยความเร็วสงู 
นอกจากน้ียงัมปีระโยชน์ในการตรวจหาปลาทีอ่ยูใ่กลก้บัพ้ืนไดด้ว้ย

A-Scope ดา้นบนแสดงการตอบกลบัของปลา  และการตอบกลบัของพื้นนุ่ม 
1 จากมมุมองโซน่าร์ เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที ่> ขอบเขต A
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก  > ระยะเวลาแสดงคา้งไว ้เพือ่ปรบัระยะเวลาทีโ่ซน่าร์สะทอ้นกลบัจะปรากฏขึน้

การต ัง้คา่โซน่าร์ Panoptix

การปรบัมมุการด ูRealVü และระดบัการซูม
คณุสามารถเปลีย่นแปลงมมุการดขูองมมุมองของโซน่าร์ RealVü นอกจากน้ี คณุสามารถซูมระยะใกลแ้ละไกลได้

จากมมุมองของโซน่าร์ RealVü เลือกตวัเลือก:
• เมือ่ตอ้งการปรบัมมุการดใูนแนวทแยง เลือก 
• เมือ่ตอ้งการปรบัมมุการดใูนแนวนอน เลือก 
• เมือ่ตอ้งการปรบัมมุการดใูนแนวต ัง้ เลือก 
• เมือ่ตอ้งการปรบัมมุการด ูปดัหน้าจอไปในทศิทางหน่ึง
• เมือ่ตอ้งการซูมระยะใกล ้แยกน้ิวออกจากกนั
• เมือ่ตอ้งการซูมระยะไกล จีบน้ิวเขา้หากนั

การปรบัความเร็วในการกวาด RealVü
คณุสามารถอปัเดตความเร็วในการกวาดของหวัโซน่าร์ได ้อตัราการกวาดทีเ่ร็วจะสรา้งภาพทีม่รีายละเอยีดน้อยแตห่น้าจอจะกะพรบิเร็ว
ขึน้ อตัราการกวาดทีช่า้จะสรา้งภาพทีม่รีายละเอยีดมากแตห่น้าจอจะกะพรบิชา้มาก
หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิไมม่อียูใ่นมมุมองโซน่าร์ ประวตั ิRealVü 3D
1 จากมมุมองของโซน่าร์ RealVü เลือก  > ความเร็วในการกวาด
2 เลือกตวัเลือก
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การต ัง้คา่โซน่าร์ LiveVü Forward และ Garmin FrontVü
จากมมุมองโซน่าร์ LiveVü Forward หรือ Garmin FrontVü ใหเ้ลือก 
เกน: ควบคมุระดบัของรายละเอยีดและสญัญาณรบกวนทีแ่สดงบนหน้าจอโซน่าร์

ถา้คณุตอ้งการดสูญัญาณสะทอ้นกลบัทีค่วามเขม้ขน้สงูสดุบนหน้าจอ คณุสามารถลดเกนเพือ่ขจดัเสยีงรบกวนและสญัญาณสะทอ้นกลบั
ความเขม้ขน้ตํ่า ถา้คณุตอ้งการดขูอ้มลูการกลบัคนืท ัง้หมด คณุสามารถเพิม่เกนเพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิบนหน้าจอ ซึง่ยงัจะเพิม่เสยีง
รบกวน และทาํใหจ้าํแนกการกลบัคนืจรงิไดย้ากขึน้

ระยะลกึ: ปรบัชว่งของสเกลความลกึ
การอนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัชว่งระยะอตัโนมตัจิะรกัษาสว่นลกึไวภ้ายในสว่นลา่งของหน้าจอโซน่าร์และใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีาร
เปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศน้อยหรือปานกลาง
การปรบัชว่งระยะเองจะทาํใหค้ณุดชูว่งระยะทีก่าํหนดได ้ซึง่ใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศขนาดใหญเ่ชน่ 
ทางชนัหรือหน้าผาได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้

ระยะดา้นหน้า: ปรบัระยะของสเกลดา้นหน้า
อนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัระยะโดยอตัโนมตั ิปรบัสเกลดา้นหน้าสมัพนัธ์กบัความลกึ การปรบัระยะดว้ยตวัเองทาํใหค้ณุสามารถดชูว่ง
เฉพาะได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้ การลดตวัเลือกน่ีดว้ยตวัเองจะสามารถลด
ประสทิธภิาพของ การเตอืน FrontVü ซึง่เป็นการลดเวลาการตอบสนองการอา่นคา่ความลกึตํ่า

มมุสง่สญัญาณ: ปรบัการโฟกสัของหวัโซน่าร์ไปดา้นซา้ยหรือดา้นขวา คณุสมบตัน้ีิใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ RealVü ทีม่คีวามสามารถ 
Panoptix บางรุน่เทา่นัน้ เชน่ หวัโซน่าร์ PS31

สง่สญัญาณ: หยดุการสง่จากหวัโซน่าร์ทีท่าํงานอยู่
การเตอืน FrontVü: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึดา้นหน้าเรือน้อยกวา่คา่ทีร่ะบ ุ(การต ัง้คา่การเตอืนความลกึ Garmin FrontVü, 

หน้า 78) สามารถใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix Garmin FrontVü เทา่นัน้
การต ัง้คา่โซนาร์: ปรบัการต ัง้คา่ของหวัโซน่าร์และภาพปรากฏของสญัญาณสะทอ้นกลบัของโซน่าร์
แกไ้ขโอเวอร์เลย์: ปรบัขอ้มลูทีแ่สดงบนหน้าจอ (การปรบัแตง่โอเวอร์เลย์ขอ้มลู, หน้า 9)

การต ัง้คา่มมุสง่สญัญาณหวัโซน่าร์ LiveVü และ Garmin FrontVü
คณุสมบตัน้ีิใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ RealVü ทีม่คีวามสามารถ Panoptix บางรุน่เทา่นัน้ เชน่ PS30, PS31 และ PS60
คณุสามารถเปลีย่นมมุสง่สญัญาณหวัโซน่าร์เพือ่เล็งหวัโซน่าร์ไปยงัเป้าหมายทีต่อ้งการได ้เชน่ คณุอาจเล็งหวัโซน่าร์ใหต้ดิตามลูกบอลทีผ่กู
ตดิกบัเหยือ่หรือเล็งเป้าไปทีต่น้ไมร้ะหวา่งทางทีผ่า่น
1 จากมมุมองโซน่าร์ LiveVü หรือ Garmin FrontVü เลือก  > มมุสง่สญัญาณ
2 เลือกตวัเลือก

การต ัง้คา่การเตอืนความลกึ Garmin FrontVü

 คาํเตอืน
โซน่าร์ Garmin FrontVü และการเตอืนความลกึ Garmin FrontVü คอืเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไม่
สามารถป้องกนัการเกยตืน้ทกุกรณี เมือ่เรือมคีวามเร็วเขา้ใกลแ้ละเกนิ 8 น็อต ความสามารถของคณุในการตอบสนองขอ้มลูทีไ่ดจ้ากโซน่า
ร์และ/หรือสญัญาณเตอืนจะลดลง คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบในการตระหนกัถงึสิง่รอบตวัคณุในขณะอยูร่ะหวา่งใชง้านและควบคมุเรือของคณุ
อยา่งปลอดภยัและรอบคอบ หากไมป่ฏบิตัติามอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุีท่าํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ หรือเสยีชีวติได้

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

หมายเหต:ุ การเตอืนน้ีมใีหส้าํหรบัหวัโซน่าร์ Panoptix Garmin FrontVü เทา่นัน้
คณุสามารถต ัง้การเตอืนดงัขึน้เมือ่ความลกึตํ่ากวา่ระดบัทีร่ะบ ุเพือ่ผลลพัธ์ทีด่ทีีส่ดุ คณุควรต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือเมือ่ใชก้ารเตอืนการชนดา้น
หน้า (การต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือ, หน้า 80)
1 จากมมุมองของโซน่าร์ Garmin FrontVü เลือก  > การเตอืน FrontVü
2 เลือก เปิด
3 ป้อนความลกึทีเ่สยีงเตอืนจะดงัขึน้ แลว้เลือก เสร็จสิน้
บนหน้าจอ Garmin FrontVü เสน้ความลกึจะแสดงความลกึทีต่ ัง้เสยีงเตอืน เสน้จะเป็นสเีขยีวเมือ่คณุอยูท่ีค่วามลกึปลอดภยั เสน้จะเปลีย่น
เป็นสเีหลืองเมือ่คณุเดนิทางดว้ยความเร็วกวา่ระยะดา้นหน้าทีเ่ผือ่เวลาการตอบสนองใหค้ณุ (10 วนิาท)ี เสน้จะเปลีย่นเป็นสแีดงและเปิด
เสยีงเตอืนเมือ่ระบบสามารถตรวจจบัสิง่กดีขวาง หรือความลกึทีน้่อยกวา่คา่ทีป้่อน
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การต ัง้คา่ลกัษณะ LiveVü และ Garmin FrontVü
จากมมุมองของโซน่าร์ LiveVü หรือ Garmin FrontVü Panoptix เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที่
การจดัผงัส:ี ต ัง้คา่รูปแบบสี
เกนส:ี ปรบัความเขม้สทีีแ่สดงบนจอภาพ

คณุสามารถเลือกคา่เกนสทีีส่งูขึน้เพือ่ดเูป้าหมายในคอลมัน์น้ําไดส้งูขึน้ คา่เกนของสทีีส่งูขึน้ยงัชว่ยใหค้ณุสามารถแยกการสะทอ้นความ
เขม้ตํ่าทีบ่รเิวณสงูกวา่ในคอลมัน์น้ําได ้แตจ่ะทาํใหเ้สยีการจาํแนกความแตกตา่งของการสะทอ้นในกน้ทะเล คณุสามารถเลือกคา่เกนสี
ตํ่ากวา่เมือ่เป้าหมายอยูใ่กลพ้ื้นน้ํา เพือ่ชว่ยใหค้ณุจาํแนกระหวา่งเป้าหมายทีม่สีญัญาณตอบกลบัความเขม้สงู เชน่ ทราย หนิ และโคลน

ทดลองความเร็ว: กาํหนดระยะเวลาแสดงรอยทางบนหน้าจอ รอยทางแสดงการเคลือ่นทีข่องเป้าหมาย
เตมิดา้นลา่ง: เตมิสน้ํีาตาลดา้นลา่งเพือ่แยกระดบัน้ํา

การต ัง้คา่แผนผงั LiveVü และ Garmin FrontVü
จากมมุมองของโซน่าร์ LiveVü หรือ Garmin FrontVü Panoptix เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > แผนผงั
ซอ้นทบัตาราง: แสดงกรดิเสน้ชว่ง
เลือ่นภาพเกา่: แสดงประวตัโิซน่าร์ทางดา้นขา้งของหน้าจอ
ไอคอนลาํแสง: เลือกไอคอนทีใ่ชแ้สดงทศิทางของลาํคลืน่หวัโซน่าร์
การควบคมุบนหน้าจอ: แสดงปุ่ มบนหน้าจอ
บบีอดัระยะ: ในมมุมองดา้นหน้า จะบบีอดัระยะดา้นทีอ่ยูไ่กลจากตวัเรือและขยายระยะทีใ่กลก้บัตวัเรือ ซึง่จะชว่ยใหค้ณุเห็นวตัถทุีอ่ยูใ่กลไ้ด้

ชดัเจนยิง่ขึน้ ในขณะเดยีวกนัก็ชว่ยใหเ้ห็นวตัถทุีอ่ยูไ่กลออกไปบนหน้าจอ

การต ัง้คา่ลกัษณะ RealVü
จากมมุมองของโซน่าร์ RealVü เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที่
จุดส:ี ต ัง้คา่ตวัเลือกสทีีแ่ตกตา่งกนัสาํหรบัจุดสะทอ้นกลบัโซน่าร์
สดีา้นลา่ง: ต ัง้คา่สทีอ้งน้ํา
รูปแบบดา้นลา่ง: ต ัง้คา่รูปแบบทอ้งน้ํา เมือ่อยูใ่นน้ําลกึ คณุสามารถเลือกตวัเลือก จุด และต ัง้คา่ระยะน้ําตืน้กวา่ดว้ยตนเอง
ปมุส:ี แสดงคาํอธบิายความลกึตามสทีีแ่สดง
การควบคมุบนหน้าจอ: แสดงหรือซอ่นปุ่ มบนหน้าจอ

การต ัง้คา่การตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix
จากมมุมองของโซน่าร์ Panoptix เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์
ตดิต ัง้ความลกึ: กาํหนดคา่ความลกึใตเ้สน้น้ําทีจ่ะตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix การป้อนความลกึทีแ่ทจ้รงิทีจ่ะตดิต ัง้หวัโซน่าร์จะสง่ผล

ใหก้ารแสดงภาพสิง่ทีอ่ยูใ่นน้ําถกูตอ้งแมน่ยาํมากขึน้
คา่ชดเชยหวัเรือ: ต ัง้ระยะระหวา่งหวัเรือและตาํแหน่งการตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix มมุมองไปขา้งหน้า น่ีจะทาํใหค้ณุสามารถดรูะยะ

หา่งดา้นหน้าจากหวัเรือแทนตาํแหน่งหวัโซน่าร์
ใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ในมมุมองโซน่าร์ Garmin FrontVü LiveVü ดา้นหน้า และ RealVü ดา้นหน้าแบบ 3D

ความกวา้งลาํคลืน่: ต ัง้คา่ความกวา้งของลาํคลืน่หวัโซน่าร์ Panoptix มมุมองดา้นลา่ง ระยะลาํคลืน่ทีแ่คบจะชว่ยใหค้ณุมองเห็นไดล้กึขึน้
และไกลขึน้ ระยะลาํคลืน่ทีก่วา้งจะชว่ยใหค้ณุมองเห็นครอบคลุมพื้นทีไ่ดม้ากขึน้
ใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ในมมุมองโซน่าร์ Garmin FrontVü LiveVü ดา้นลา่ง และ LiveVü ดา้นหน้า

ป้องกนัภาพไหว > ปรบัเสถยีรอตัโนมตั:ิ เพือ่ใหเ้ซนเซอร์ตาํแหน่งและทศิมุง่หน้าภายในเพือ่ตรวจจบัมมุการตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix 
โดยอตัโนมตั ิเมือ่เปิดการต ัง้คา่น้ี คณุจะไมส่ามารถระบมุมุการตดิต ัง้สาํหรบัหวัโซน่าร์ดว้ยตนเองได้

ป้องกนัภาพไหว > มมุทางต ัง้: ใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่ ปรบัเสถยีรอตัโนมตั ิปิดใชง้านอยูเ่ทา่นัน้ ชว่ยใหค้ณุสามารถป้อนมมุการตดิต ัง้เฉพาะ
สาํหรบัหวัโซน่าร์ได ้หวัโซน่าร์มมุมองไปขา้งหน้าสว่นใหญจ่ะตดิต ัง้ทีม่มุ 45 องศาและหวัโซน่าร์มมุมองดา้นลา่งจะตดิต ัง้ทีม่มุ 0 องศา

ป้องกนัภาพไหว > กลบั180องศา: กาํหนดทศิทางมมุมองของโซน่าร์ Panoptix เมือ่ตดิต ัง้หวัโซน่าร์ในมมุมองดา้นลา่งโดยใหส้ายเคเบลิ
ช้ีไปทางดา้นทา่เรือ
ใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ในมมุมองโซน่าร์ LiveVü ดา้นลา่ง, RealVü ดา้นลา่งแบบ 3D และ RealVü แบบประวตั ิ3D

ปรบัเทยีบเข็มทศิ: ปรบัเข็มทศิภายในในหวัโซน่าร์ Panoptix (การปรบัเข็มทศิ, หน้า 80)
น่ีใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ทีม่เีข็มทศิภายใน เชน่ หวัโซน่าร์ PS21-TR

มมุมองแผนที:่ ควบคมุวา่หวัโซน่าร์อยูใ่นโหมดการตดิต ัง้ดา้นลา่งหรือดา้นหน้า การต ัง้คา่ Auto ใชเ้ซนเซอร์ AHRS เพือ่ระบแุนว
น่ีใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ PS22

เรียกคา่เริม่ตน้โซนาร์: เรียกคนืการต ัง้คา่โซน่าร์เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน
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การต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือ
สาํหรบัหวัโซน่าร์ Panoptix แบบมมุมองดา้นหน้า คณุสามารถป้อนคา่ชดเชยหวัเรือเพือ่ชดเชยการอา่นระยะดา้นหน้าเพือ่หาตาํแหน่ง
การตดิต ัง้หวัโซน่าร์ น่ีจะทาํใหค้ณุสามารถดรูะยะหา่งดา้นหน้าจากหวัเรือแทนตาํแหน่งการตดิต ัง้หวัโซน่าร์
คณุสมบตัน้ีิใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ในมมุมองโซน่าร์ Garmin FrontVü, LiveVü ดา้นหน้า และ RealVü ดา้นหน้าแบบ 3D
1 วดัระยะแนวราบ  จากหวัโซน่าร์ไปจนถงึหวัเรือ

2 จากมมุมองโซน่าร์ทีใ่ชไ้ด ้ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์ > คา่ชดเชยหวัเรือ
3 ป้อนระยะทีว่ดัได ้และเลือก เสร็จสิน้
ทีม่มุมองโซน่าร์ทีใ่ชไ้ด ้ระยะดา้นหน้าจะเปลีย่นตามระยะทีค่ณุป้อน

การปรบัเข็มทศิ
กอ่นทีค่ณุจะปรบัเข็มทศิได ้ตอ้งตดิต ัง้หวัโซน่าร์ใหห้า่งจากทรอลลิง่มอเตอร์เพือ่หลีกเลีย่งการรบกวนทางแมเ่หล็ก และหยอ่นลงในน้ํา การ
ปรบัเทยีบตอ้งมคีณุภาพทีเ่พียงพอเพือ่เปิดใชเ้ข็มทศิภายใน
หมายเหต:ุ เข็มทศิอาจไมท่าํงานหากคณุตดิต ัง้หวัโซน่าร์บนมอเตอร์
หมายเหต:ุ เพือ่ผลลพัธ์ทีด่ทีีส่ดุ คณุควรใชเ้ซนเซอร์ทศิมุง่หน้า เชน่ เซนเซอร์ทศิมุง่หน้า SteadyCast™ เซนเซอร์ทศิมุง่หน้าแสดงทศิทาง
ทีห่วัโซน่าร์ช้ีโดยสมัพนัธ์กบัเรือ
หมายเหต:ุ จะใชง้านการปรบัเทยีบเข็มทศิไดก้บัหวัโซน่าร์ทีม่เีข็มทศิภายในเทา่นัน้ เชน่ หวัโซน่าร์ PS21-TR
คณุสามารถเริม่เลี้ยวเรือของคณุกอ่นการปรบัเทยีบได ้แตค่ณุตอ้งหมนุเรือของคณุเต็มที ่1.5 คร ัง้ระหวา่งการปรบัเทยีบ
1 จากมมุมองโซน่าร์ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ใชง้าน AHRS เพือ่เปิดเซนเซอร์ AHRS
3 เลือก ปรบัเทยีบเข็มทศิ
4 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ
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การต ัง้คา่โซน่าร์ LiveScope และ Perspective
จากมมุมองโซน่าร์ LiveScope หรือ Perspective ใหเ้ลือก 
เกน: ควบคมุระดบัของรายละเอยีดและสญัญาณรบกวนทีแ่สดงบนหน้าจอโซน่าร์

ถา้คณุตอ้งการดสูญัญาณสะทอ้นกลบัทีค่วามเขม้ขน้สงูสดุบนหน้าจอ คณุสามารถลดเกนเพือ่ขจดัเสยีงรบกวนและสญัญาณสะทอ้นกลบั
ความเขม้ขน้ตํ่า ถา้คณุตอ้งการดขูอ้มลูการกลบัคนืท ัง้หมด คณุสามารถเพิม่เกนเพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิบนหน้าจอ การเพิม่เกนยงัจะเพิม่
เสยีงรบกวน และทาํใหจ้าํแนกการกลบัคนืจรงิไดย้ากขึน้

ระยะลกึ: ปรบัชว่งของสเกลความลกึ
การอนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัชว่งระยะอตัโนมตัจิะรกัษาสว่นลกึไวภ้ายในสว่นลา่งของหน้าจอโซน่าร์และใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีาร
เปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศน้อยหรือปานกลาง
การปรบัชว่งระยะเองจะทาํใหค้ณุดชูว่งระยะทีก่าํหนดได ้ซึง่ใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศขนาดใหญเ่ชน่ 
ทางชนัหรือหน้าผาได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้
ใชง้านไดใ้นมมุมองโซน่าร์ LiveScope

ระยะดา้นหน้า: ปรบัระยะของสเกลดา้นหน้า
อนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัระยะโดยอตัโนมตั ิปรบัสเกลดา้นหน้าสมัพนัธ์กบัความลกึ การปรบัระยะดว้ยตวัเองทาํใหค้ณุสามารถดชูว่ง
เฉพาะได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้
ใชง้านไดใ้นมมุมองโซน่าร์ LiveScope

ชว่งระยะ: ปรบัระยะ
การอนุญาตใหอ้ปุกรณ์ปรบัชว่งระยะอตัโนมตัจิะรกัษาสว่นลกึไวภ้ายในสว่นลา่งหรือสามสว่นดา้นนอกหน้าจอโซน่าร์และใชเ้พือ่
ตดิตามสว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศน้อยหรือปานกลาง
การปรบัชว่งระยะเองจะทาํใหค้ณุดชูว่งระยะทีก่าํหนดได ้ซึง่ใชเ้พือ่ตดิตามสว่นลกึทีม่กีารเปลีย่นแปลงทางภมูปิระเทศขนาดใหญเ่ชน่ 
ทางชนัหรือหน้าผาได ้พ้ืนสามารถปรากฏบนหน้าจอไดต้ราบใดทีป่รากฏภายในชว่งระยะทีค่ณุต ัง้
ใชง้านไดใ้นมมุมองโซน่าร์ Perspective

สง่สญัญาณ: หยดุการสง่จากหวัโซน่าร์ทีท่าํงานอยู่
การต ัง้คา่โซนาร์: ปรบัการต ัง้คา่ของหวัโซน่าร์และภาพปรากฏของสญัญาณสะทอ้นกลบัของโซน่าร์ (การต ัง้คา่โซน่าร์ LiveScope และ 

Perspective, หน้า 81)
แกไ้ขโอเวอร์เลย์: ปรบัขอ้มลูทีแ่สดงบนหน้าจอ (การปรบัแตง่โอเวอร์เลย์ขอ้มลู, หน้า 9)

การต ัง้คา่โซน่าร์ LiveScope และ Perspective
จากมมุมองโซน่าร์ LiveScope หรือ Perspective เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์
ลกัษณะแผนที:่ กาํหนดคา่ลกัษณะหน้าจอโซน่าร์ (การต ัง้คา่ลกัษณะ LiveScope และ Perspective, หน้า 82)
แผนผงั: กาํหนดคา่แผนผงัหน้าจอโซน่าร์ (การต ัง้คา่แผนผงั LiveScope และ Perspective, หน้า 82)
ตดัการรบกวน: ลดเสยีงรบกวนและการรบกวน และพยายามลบการสะทอ้นกลบัทีไ่มใ่ชเ่ป้าหมายจรงิในน้ํา
ปฏเิสธโกสต์: ลดการเกดิภาพ "โกสต์" ซึง่เป็นภาพซํา้หรือสะทอ้นทีไ่มใ่ชเ่ป้าหมายจรงิในน้ํา การต ัง้คา่ ปฏเิสธโกสต์ จะสง่กาํลงัการสง่ผา่น

ในน้ําเพิม่เตมิเพือ่มองเห็นไดไ้กลยิง่ขึน้โดยมสีญัญาณรบกวนน้อยลงในกน้ทะเล การปรบัการต ัง้คา่ ปฏเิสธโกสต์ และ ตดัการรบกวน 
พรอ้มกนัจะชว่ยลดการเกดิ "โกสต์" ไดอ้ยา่งมปีระสทิธภิาพสงูสดุ คณุสมบตัน้ีิมใีนทศิทาง LiveScope ขา้งหน้า เทา่นัน้

TVG: ปรบัเกนทีแ่ตกตา่งกนัตามเวลาซึง่สามารถชว่ยลดคา่รบกวนได้
การควบคมุน้ีใชไ้ดด้ทีีส่ดุในสถานการณ์ทีค่ณุตอ้งการควบคมุและลดสญัญาณสะทอ้นทีไ่มต่อ้งการหรือคา่รบกวนใกลผ้วิน้ํา นอกจากน้ี 
ยงัชว่ยใหส้ามารถแสดงเป้าหมายทีอ่ยูใ่กลผ้วิน้ําซึง่ถกูซอ่นหรือปิดบงัโดยคา่รบกวนบนผวิน้ํา

ขอ้มลูซอ้นทบั: ต ัง้คา่ขอ้มลูทีแ่สดงบนหน้าจอโซน่าร์
การตดิต ัง้โซนาร์: กาํหนดคา่หวัโซน่าร์ (การต ัง้คา่การตดิต ัง้หวัโซน่าร์ LiveScope และ Perspective, หน้า 82)
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การต ัง้คา่ลกัษณะ LiveScope และ Perspective
จากมมุมองของโซน่าร์ LiveScope หรือ Perspective เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > ลกัษณะแผนที่
การจดัผงัส:ี ต ัง้คา่รูปแบบสี
เกนส:ี ปรบัคอนทราสต์ทีแ่สดงบนจอภาพ

คณุสามารถเลือกคา่เกนสทีีส่งูขึน้เพือ่ดตูวัแปรรองตา่งๆ ในเป้าหมายทีม่กีารเปลีย่นของสเีป็นอยา่งมากได ้คณุสามารถเลือกคา่เกนสทีี่
ตํ่าลงเพือ่ดสูทีีค่ลา้ยกนัในสถานการณ์เดยีวกนั

ทดลองความเร็ว: กาํหนดระยะเวลาแสดงรอยทางบนหน้าจอ รอยทางแสดงการเคลือ่นทีข่องเป้าหมาย
เตมิดา้นลา่ง: เตมิสน้ํีาตาลดา้นลา่งเพือ่แยกระดบัน้ํา ใชไ้มไ่ดใ้นโหมด Perspective

การต ัง้คา่แผนผงั LiveScope และ Perspective
จากมมุมองของโซน่าร์ LiveScope หรือ Perspective เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > แผนผงั
ซอ้นทบัตาราง: แสดงกรดิเสน้ชว่ง ตวัเลือกGridจะแสดงกรดิแบบสีเ่หลีย่ม ตวัเลือกวงกลมจะแสดงกรดิแบบวงกลมเสน้มมุวงกลม
เลือ่นภาพเกา่: แสดงประวตัโิซน่าร์ทางดา้นขา้งของหน้าจอ ใชไ้มไ่ดใ้นโหมด Perspective
ไอคอนลาํแสง: เลือกไอคอนทีใ่ชแ้สดงทศิทางของลาํคลืน่หวัโซน่าร์
โอเวอร์เลย์ลาํคลืน่: เปิดใชโ้ครงรา่งเพือ่แสดงทศิทางของหวัโซน่าร์เทยีบกบัตวัอืน่ๆ เมือ่เชือ่มตอ่หวัโซน่าร์ Panoptix ทีป่รบัเทยีบกนั

ต ัง้แตส่องตวัขึน้ไป
การควบคมุบนหน้าจอ: แสดงปุ่ มบนหน้าจอ
ระยะยอ้นกลบั: ปรบัระยะทีแ่สดงดา้นหลงัหวัโซน่าร์
บบีอดัระยะ: ในมมุมองดา้นหน้า จะบบีอดัระยะดา้นทีอ่ยูไ่กลจากตวัเรือและขยายระยะทีใ่กลก้บัตวัเรือ ซึง่จะชว่ยใหค้ณุเห็นวตัถทุีอ่ยูใ่กลไ้ด้

ชดัเจนยิง่ขึน้ ในขณะเดยีวกนัก็ชว่ยใหเ้ห็นวตัถทุีอ่ยูไ่กลออกไปบนหน้าจอ

การต ัง้คา่การตดิต ัง้หวัโซน่าร์ LiveScope และ Perspective
จากมมุมองของโซน่าร์ LiveScope หรือ Perspective เลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การตดิต ัง้โซนาร์
ตดิต ัง้ความลกึ: กาํหนดคา่ความลกึใตเ้สน้น้ําทีจ่ะตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix การป้อนความลกึทีแ่ทจ้รงิทีจ่ะตดิต ัง้หวัโซน่าร์จะสง่ผล

ใหก้ารแสดงภาพสิง่ทีอ่ยูใ่นน้ําถกูตอ้งแมน่ยาํมากขึน้
ป้องกนัภาพไหว > ปรบัเสถยีรอตัโนมตั:ิ เพือ่ใหเ้ซนเซอร์ตาํแหน่งและทศิมุง่หน้าภายในเพือ่ตรวจจบัมมุการตดิต ัง้หวัโซน่าร์ Panoptix 

โดยอตัโนมตั ิเมือ่เปิดการต ัง้คา่น้ี คณุจะไมส่ามารถระบมุมุการตดิต ัง้สาํหรบัหวัโซน่าร์ดว้ยตนเองได้
ป้องกนัภาพไหว > มมุทางต ัง้: ใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่ ปรบัเสถยีรอตัโนมตั ิปิดใชง้านอยูเ่ทา่นัน้ ชว่ยใหค้ณุสามารถป้อนมมุการตดิต ัง้เฉพาะ

สาํหรบัหวัโซน่าร์ได ้หวัโซน่าร์มมุมองไปขา้งหน้าสว่นใหญจ่ะตดิต ัง้ทีม่มุ 45 องศาและหวัโซน่าร์มมุมองดา้นลา่งจะตดิต ัง้ทีม่มุ 0 องศา
ป้องกนัภาพไหว > กลบั180องศา: กาํหนดทศิทางมมุมองของโซน่าร์ Panoptix เมือ่ตดิต ัง้หวัโซน่าร์ในมมุมองดา้นลา่งโดยใหส้ายเคเบลิ

ช้ีไปทางดา้นทา่เรือ
ใชไ้ดก้บัหวัโซน่าร์ Panoptix ในมมุมองโซน่าร์ LiveVü ดา้นลา่ง, RealVü ดา้นลา่งแบบ 3D และ RealVü แบบประวตั ิ3D

ปรบัเทยีบเข็มทศิ: ปรบัเข็มทศิภายในในหวัโซน่าร์ Panoptix (การปรบัเข็มทศิ, หน้า 80)
ใชก้บัหวัโซน่าร์ LiveScope ทีม่เีข็มทศิภายใน

มมุมองแผนที:่ ควบคมุวา่หวัโซน่าร์อยูใ่นโหมดการตดิต ัง้ดา้นลา่งหรือดา้นหน้า การต ัง้คา่ Auto ใชเ้ซนเซอร์ AHRS เพือ่ระบแุนว
โฟกสั: ปรบัมมุมองโซน่าร์เพือ่ชดเชยสาํหรบัความเร็วของเสยีงในน้ํา การต ัง้คา่ Auto ใชอ้ณุหภมูขิองน้ําเพือ่คาํนวณความเร็วของเสยีง
ทีม่าทศิมุง่หน้า: ชว่ยใหร้ะบบอา้งองิแหลง่ทีม่าทศิมุง่หน้าจากท ัง้หวัโซน่าร์หรือทรอลิง่มอเตอร์ Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ซึง่อาจชว่ยหลีก

เลีย่งการรบกวนจากทรอลิง่มอเตอร์เมือ่ตดิต ัง้หวัโซน่าร์บนบาร์เรล การต ัง้คา่น้ีจะปรากฏเมือ่ตรวจพบทรอลิง่มอเตอร์ Garmin ทีใ่ช้
รว่มกนัไดเ้ทา่นัน้

Heading Offset: ปรบัเปลีย่นทศิมุง่หน้าทีอ่า้งองิใหต้รงกบัทศิมุง่หน้าจรงิ หากจาํเป็น การต ัง้คา่น้ีจะปรากฏเฉพาะเมือ่ทรอลิง่มอเตอร์ 
Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดถ้กูต ัง้คา่เป็นทีม่าทศิมุง่หน้า

เรียกคา่เริม่ตน้โซนาร์: เรียกคนืการต ัง้คา่โซน่าร์เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน
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ออโตไพลอต
 คาํเตอืน

คณุสามารถใชค้ณุสมบตัอิอโตไพลอตไดเ้ฉพาะในสถานีทีต่ดิต ัง้ใกลก้บัพวงมาลยัเรือ คนัเรง่และอปุกรณ์ควบคมุพวงมาลยัเรือเทา่นัน้
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ออโตไพลอตเป็นเครือ่งมอืทีช่ว่ยเพิม่ความสามารถในการ
ควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทาง
และอยา่ปลอ่ยหางเสอืโดยไมม่กีารควบคมุ
เตรียมพรอ้มเสมอสาํหรบักรณีทีต่อ้งควบคมุเรือดว้ยตนเองอยา่งกะทนัหนั
เรียนรูก้ารใชอ้อโตไพลอตบนผนืน้ําเปิดทีส่งบและไมม่อีนัตราย
ใชค้วามระมดัระวงัเมือ่ใชอ้อโตไพลอตใกลอ้นัตรายในน้ํา เชน่ ทา่เรือ สิง่ปลูกสรา้ง และเรือลาํอืน่

ระบบออโตไพลอตจะปรบัการควบคมุเรือของคณุอยา่งตอ่เน่ืองเพือ่รกัษาทศิมุง่หน้าอยา่งตอ่เน่ือง (รกัษาทศิมุง่หน้า) นอกจากน้ีระบบ
อนุญาตใหค้วบคมุเรือเองหากจาํเป็นและมโีหมดและรูปลกัษณะการควบคมุทศิทางอตัโนมตัใินรูปแบบอืน่ๆ ดว้ย
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอต Garmin ทีส่ามารถใชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถส ั่งการและควบคมุออโตไพลอตไดจ้า
กชาร์ตพล็อตเตอร์ สาํหรบัขอ้มลูเกีย่วกบัระบบออโตไพลอต Garmin ทีส่ามารถใชร้ว่มกนัได ้ใหไ้ปที ่garmin.com
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอต Yamaha® ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถควบคมุออโตไพลอตจากชาร์ตพล็อตเตอร์
โดยใชห้น้าจอออโตไพลอต Yamaha และแถบโอเวอร์เลย์ (ออโตไพลอต Yamaha, หน้า 91) สาํหรบัขอ้มลูเกีย่วกบัระบบออโตไพลอต 
Yamaha ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ใหต้ดิตอ่ตวัแทนจาํหน่าย Yamaha ของคณุ

การกาํหนดคา่ออโตไพลอต
ขอ้สงัเกต

เพือ่หลีกเลีย่งความเสยีหายตอ่เรือของคณุ ระบบออโตไพลอตควรไดร้บัการตดิต ัง้และกาํหนดคา่โดยชา่งตดิต ัง้ทีม่คีวามรูโ้ดยเฉพาะเทา่นัน้ 
จาํเป็นตอ้งมคีวามรูเ้ฉพาะทางเกีย่วกบัการบงัคบัเลี้ยวทางเรือและระบบไฟฟ้าเพือ่การตดิต ัง้และกาํหนดคา่ทีเ่หมาะสม

ระบบออโตไพลอตตอ้งไดร้บัการกาํหนดคา่เพือ่ใหท้าํงานกบัเรือของคณุไดอ้ยา่งถกูตอ้ง คณุสามารถกาํหนดคา่ออโตไพลอตไดโ้ดยใช้
ชาร์ตพล็อตเตอร์บนเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัออโตไพลอต สาํหรบัคาํแนะนําในการกาํหนดคา่ ใหไ้ปที ่
support.garmin.com และดาวน์โหลดคูม่อืการกาํหนดคา่สาํหรบัรุน่ออโตไพลอตของคณุ

การเลือกทีม่าทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ
ขอ้สงัเกต

เพือ่ใหไ้ดผ้ลลพัธ์ทีด่ทีีส่ดุ ใหใ้ชเ้ข็มทศิภายในของ CCU ออโตไพลอตสาํหรบัทศิมุง่หน้า ใชเ้ข็มทศิ GPS ของบคุคลทีส่ามสามารถทาํให้
ขอ้มลูทีส่ง่มาไมส่มํ่าเสมอและอาจทาํใหเ้กดิความลา่ชา้อยา่งมาก ออโตไพลอตตอ้งการขอ้มลูตามชว่งเวลา และไมส่ามารถใชข้อ้มลูเข็มทศิ 
GPS บคุคลทีส่ามสาํหรบัตาํแหน่ง GPS หรือความเร็ว หากใชง้านเข็มทศิ GPS บคุคลทีส่าม ออโตไพลอตจะรายงานสญูเสยีขอ้มลูการนํา
ทางและทีม่าความเร็วเป็นระยะ

หากคณุมทีีม่าทศิมุง่หน้ามากกวา่หน่ึงทีใ่นเครือขา่ย คณุสามารถเลือกทีม่าทีค่ณุตอ้งการได ้ทีม่าสามารถทาํงานรว่มกบัเข็มทศิ GPS หรือ
เซนเซอร์ทศิมุง่หน้าแมเ่หล็กได้
1 จากหน้าออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> แหลง่ทีต่อ้งการ
2 เลือกทีม่า

หากทีม่าทศิมุง่หน้าทีเ่ลือกใชง้านไมไ่ด ้หน้าออโตไพลอตจะไมแ่สดงขอ้มลูใดๆ

การเปิดหน้าจอออโตไพลอต
กอ่นทีค่ณุจะเปิดหน้าจอออโตไพลอต คณุตอ้งตดิต ัง้และกาํหนดคา่ออโตไพลอต Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัได้

เลือก เรือ > ออโตไพลอต
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หน้าจอออโตไพลอต

ทศิมุง่หน้าจรงิ (เมือ่อยูใ่นโหมดสแตนด์บาย)
ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ (เมือ่ใช)้

ทศิมุง่หน้าจรงิ

ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ (ทศิมุง่หน้าทีอ่อโตไพลอตบงัคบัทศิทาง)

เลี้ยวไปทางกราบเรือซา้ย (เพือ่ ปรบั ทศิหวัเรือทีต่อ้งการตามจาํนวนทีแ่สดง)

เลี๊ยวไปทางกราบเรือขวา (เพือ่ ปรบั ทศิหวัเรือทีต่อ้งการตามจาํนวนทีแ่สดง)

ตวัแสดงตาํแหน่งหางเสอื (มเีฉพาะเมือ่เชือ่มตอ่เซนเซอร์หางเสอืเทา่นัน้)

การปรบัการเพิม่การควบคมุพวงมาลยัทลีะข ัน้
1 จากหน้าจอออโตไพลอต เลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> ขนาดระดบัการเลี้ยว
2 เลือกเพิม่

การต ัง้คา่ประหยดัพลงังาน
คณุสามารถปรบัระดบัการใชห้างเสอื
1 จากหน้าจอออโตไพลอต เลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่ดหมดพาวเวอร์ > ประหยดัพลงังาน
2 เลือกเปอร์เซ็นต์

เมือ่เลือกคา่เปอร์เซ็นต์สงู การใชห้างเสอืและทศิมุง่หน้าจะลดลง ยิง่ต ัง้คา่เปอร์เซ็นต์สงู ระยะจะเบีย่งเบนมากกอ่นทีอ่อโตไพลอตจะ
ทาํการแกไ้ข
คาํแนะนํา: ในสภาพทีม่คีลืน่มากทีค่วามเร็วตํ่า การเพิม่เปอร์เซ็นต์ ประหยดัพลงังาน จะลดการใชห้างเสอื
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การเปิดใชง้านคณุสมบตั ิShadow Drive™

 คาํเตอืน
หากปิดใชง้านคณุสมบตั ิShadow Drive การบงัคบัเรือดว้ยตนเองจะไมเ่ป็นการหยดุใชง้านระบบออโตไพลอต คณุตอ้งใชก้ารควบคมุ
พวงมาลยัเรือหรือชาร์ตพล็อตเตอร์ทีเ่ชือ่มตอ่เพือ่หยดุการทาํงานของระบบออโตไพลอต

หมายเหต:ุ คณุสมบตั ิShadow Drive อาจไมม่ใีนรุน่ออโตไพลอตบางรุน่
ถา้คณุสมบตั ิShadow Drive ถกูปิดใชง้าน คณุตอ้งเปิดใชง้านอกีคร ัง้ กอ่นทีค่ณุจะสามารถบงัคบัเรือดว้ยตนเองเพือ่ปิดใชง้านระบบออ
โตไพลอต
1 จากหน้าจอออโตไพลอต เลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่ Shadow Drive
2 ถา้ ถกูปิด ปรากฏ ใหเ้ลือก Shadow Drive เพือ่เปิดใชง้านคณุสมบตั ิShadow Drive
เปิดใชง้านคณุสมบตั ิShadow Drive คณุสามารถทาํซํา้ข ัน้ตอนเหลา่น้ีเพือ่ปิดใชง้านคณุสมบตัอิกีคร ัง้

แถบโอเวอร์เลย์ออโตไพลอต
หมายเหต:ุ บางตวัเลือกอาจไมม่ใีนออโตไพลอตบางรุน่

สถานะออโตไพลอต

ใชแ้ละเลกิใชง้านการรกัษาทศิมุง่หน้า

เลี้ยวซา้ย

ทศิมุง่หน้าจรงิ

ตวัแสดงตาํแหน่งหางเสอื (มเีฉพาะเมือ่เชือ่มตอ่เซนเซอร์หางเสอืเทา่นัน้)

ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ (ทศิมุง่หน้าทีอ่อโตไพลอตบงัคบัทศิทาง)

เลี้ยวขวา

ใชรู้ปแบบการบงัคบัเลี้ยวทีใ่ชล้า่สดุ

ใชโ้หมดตามเสน้ทาง (สามารถใชไ้ดเ้มือ่ออโตไพลอตกาํลงัอยูใ่นสถานะสแตนด์บาย และนําทางโดยใช ้นําทาง เสน้ทางไปยงั หรือ 
นําทางอตัโนมตั)ิ

เปิดหน้าจอและเมนูออโตไพลอตท ัง้หมด

การใชอ้อโตไพลอต
เมือ่คณุใชอ้อโตไพลอต ออโตไพลอตจะควบคมุพวงมาลยัเรือและบงัคบัเลี้ยวเรือเพือ่รกัษาทศิมุง่หน้าของคณุ

จากหน้าจอ เลือก เปิดใชง้าน
ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการจะแสดงตรงกลางหน้าจอออโตไพลอต
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การปรบัทศิมุง่หน้าดว้ยพวงมาลยัเรือ
หมายเหต:ุ คณุตอ้งเปิดใชง้านคณุสมบตั ิShadow Drive กอ่นทีค่ณุจะสามารถปรบัทศิมุง่หน้าโดยใชพ้วงมาลยัเรือในขณะทีอ่อโตไพลอต
ถกูใชอ้ยู ่

เมือ่ใชอ้อโตไพลอต ใหค้วบคมุเรือดว้ยตนเองโดยใชพ้วงมาลยัเรือ
Shadow Drive และ  ทีด่า้นบนของหน้าจอทศิมุง่หน้าจะเป็นสเีหลือง และคณุจะควบคมุการบงัคบัเลี้ยวท ัง้หมดโดยใชพ้วงมาลยั
เรือ
เมือ่คณุปลอ่ยพวงมาลยัเรือและรกัษาทศิมุง่หน้าสองสามวนิาท ีระบบออโตไพลอตจะเริม่การรกัษาทศิมุง่หน้าตอ่ทีท่ศิมุง่หน้าใหม่

การปรบัทศิมุง่หน้าดว้ยออโตไพลอตในโหมดควบคมุพวงมาลยัเป็นข ัน้
1 ใชก้ารรกัษาทศิมุง่หน้า (การใชอ้อโตไพลอต, หน้า 85)
2 เลือกตวัเลือก:

• เลือก <1° หรือ 1°> เพือ่เริม่เลี้ยว 1° หน่ึงคร ัง้
• เลือก <<10° หรือ 10°>> เพือ่เริม่เลี้ยว 10° หน่ึงคร ัง้
• กดคา้ง <1° หรือ 1°> เพือ่เริม่เลี้ยวแบบควบคมุอตัรา

เรือจะยงัเลี้ยวจนกวา่คณุจะปลอ่ยปุ่ ม
• กดคา้ง <<10° หรือ 10°>> เพือ่เริม่การเลี้ยวจนถงึ 10°

รูปแบบการบงัคบัเลี้ยว
 คาํเตอืน

คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบตอ่การทาํงานทีป่ลอดภยับนเรือของคณุ หา้มเริม่รูปแบบการควบคมุพวงมาลยัจนกวา่คณุจะม ั่นใจวา่ไมม่สีิง่กดีขวาง
ในน้ํา

ออโตไพลอตจะควบคมุเรือตามรูปแบบทีก่าํหนดไวล้ว่งหน้าสาํหรบัการจบัปลา และอาจควบคมุในกรณีพเิศษ เชน่ การเลี้ยวกลบัและการ
เลี้ยวแบบ Williamson

การขบัตามรูปแบบยเูทร์ิน
คณุสามารถใชรู้ปแบบยเูทร์ินเพือ่เลี้ยวเรือประมาณ 180 องศา และรกัษาทศิมุง่หน้าใหม่
1 จากหน้าจอออโตไพลอต เลือก  > รูปแบบการหมนุพงังา > กลบัรถ
2 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ

การต ัง้คา่และการขบัตามรูปแบบวงกลม
คณุสามารถใชรู้ปแบบวงกลมเพือ่บงัคบัเรือเป็นวงกลมตอ่เน่ืองในทศิทางทีร่ะบ ุและภายในชว่งเวลาทีร่ะบุ
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > รูปแบบการหมนุพงังา > วงกลม
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก เวลา และเลือกเวลาเพือ่ใหร้ะบบออโตไพลอตบงัคบัเลี้ยวจนครบหนึ่งรอบ
3 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ

การต ัง้คา่และการขบัตามรูปแบบซกิแซก
คณุสามารถใชรู้ปแบบซกิแซกเพือ่บงัคบัเรือจากพอร์ตไปยงักราบขวาและดา้นหลงัในชว่งเวลาและมมุทีร่ะบไุปตามทศิทางมุง่หน้าปจัจุบนั
ของคณุ
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > รูปแบบการหมนุพงังา > ซกิแซ็ก
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก แอมปลจิูด และเลือกองศา
3 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ชว่งเวลา และเลือกระยะเวลา
4 เลือก ใชซ้กิแซ็ก

การขบัตามรูปแบบการเลี้ยวของวลิเลียมสนั
คณุสามารถใชรู้ปแบบการเลี้ยวของวลิเลียมสนัเพือ่บงัคบัเรือไปรอบๆ โดยต ัง้ใจแลน่เรือไปตามดา้นขา้งของตาํแหน่งทีเ่ริม่ตน้รูปแบบการ
เลี้ยวของวลิเลียมสนั รูปแบบการเลี้ยวของวลิเลียมสนัสามารถใชใ้นสถานะการณ์ Man Overboard
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > รูปแบบการหมนุพงังา > การเลี้ยวกลบัเขา้เข็มเดมิ
2 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ
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การขบัตามรูปแบบวงโคจร
คณุสามารถใชรู้ปแบบวงโคจรเพือ่บงัคบัเรือในทศิทางวงกลมตอ่เน่ืองรอบๆ เวย์พอยทท์ีใ่ชง้าน ขนาดของรอบถกูกาํหนดโดยระยะทางของ
คณุจากเวย์พอยทท์ีใ่ชง้านเมือ่คณุเริม่ตน้รูปแบบวงโคจร
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือกไอคอน  > รูปแบบการหมนุพงังา > วงโคจร
2 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ

การต ัง้คา่และการขบัตามรูปแบบใบโคลเวอร์
คณุสามารถใชรู้ปแบบใบโคลเวอร์เพือ่บงัคบัเรือผา่นเวย์พอยทท์ีใ่ชง้านซํา้ๆ เมือ่คณุเริม่ตน้รูปแบบใบโคลเวอร์ ระบบออโตไพลอตจะขบั
เรือไปทางเวย์พอยทท์ีใ่ชง้านและเริม่ตน้รูปแบบใบโคลเวอร์
คณุสามารถปรบัระยะทางระหวา่งเวย์พอยทแ์ละตาํแหน่งทีร่ะบบออโตไพลอตจะเลี้ยวเรือเพือ่ขบัผา่น เวย์พอยท ์อกีคร ัง้ การต ัง้คา่เริม่ตน้
จะเลี้ยวเรือทีร่ะยะทาง 1000 ฟุต (300 ม.) จากเวย์พอยทท์ีใ่ชง้าน
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือกไอคอน  > รูปแบบการหมนุพงังา > Cloverleaf
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ความยาวและเลือกระยะทาง
3 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ

การต ัง้คา่และการขบัตามรูปแบบการคน้หา
คณุสามารถใชรู้ปแบบการคน้หาเพือ่บงัคบัเรือเป็นวงกลมทีข่ยายออกมากขึน้เรือ่ยๆ จากเวย์พอยท์ทีใ่ชง้าน ซึง่ทาํใหเ้กดิรูปแบบเกลียว เมือ่
คณุเริม่รูปแบบการคน้หา ออโตไพลอตจะขบัเรือเป็นวงกลมวนรอบเวย์พอยทท์ีใ่ชง้านในทนัท ีแลว้ขยายออกเรือ่ยๆ เมือ่วนครบแตล่ะรอบ
คณุสามารถปรบัระยะทางระหวา่งวงกลมแตล่ะวงในเกลียวได ้ระยะทางเริม่ตน้ระหวา่งวงกลมคอื 50 ฟุต (20 ม.)
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือกไอคอน  > รูปแบบการหมนุพงังา > คน้หา
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก พ้ืนทีค่น้หา และเลือกระยะทาง
3 เลือก เขา้สูท่างซา้ยเรือ หรือ เขา้สูท่างขวาเรือ

การยกเลกิรูปแบบการบงัคบัเลี้ยว
• การบงัคบัเรือดว้ยตนเอง

หมายเหต:ุ คณุสมบตั ิShadow Drive ตอ้งเปิดใชง้านเพือ่ยกเลกิรูปแบบการบงัคบัเลี้ยวโดยการบงัคบัเรือดว้ยตนเอง
• เลือก  หรือ  เพือ่ยกเลกิรูปแบบโดยใชโ้หมดควบคมุพวงมาลยัทลีะข ัน้
• เลือก Standby

การปรบัการตอบสนองของออโตไพลอต
การต ัง้คา่ Response ทาํใหค้ณุสามารถปรบัการตอบสนองของออโตไพลอตใหเ้หมาะกบัสภาพทะเลและลมทีแ่ตกตา่งกนั
สาํหรบัการกาํหนดคา่ออโตไพลอตข ัน้สงู โปรดดคููม่อืการกาํหนดคา่ทีม่าพรอ้มกบัระบบออโตไพลอตของคณุ
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > Response
2 ปรบัการตอบสนองของหางเสอื

หากคณุตอ้งการใหห้างเสอืตอบสนองไดด้ขีึน้และเคลือ่นทีเ่ร็วขึน้ ใหเ้พิม่คา่ หากหางเสอืตอบสนองมากเกนิไปและเคลือ่นทีเ่ร็วเกนิไป 
ใหล้ดคา่ลง

การเปิดใชง้านการตอบสนองอตัโนมตัิ
เมือ่ใชร้ะบบออโตไพลอตบน เรือใบ หรือ แลน่เรือคาตามาราน คณุสามารถต ัง้คา่การตอบสนองเป็น Auto ได ้เพือ่ใหร้ะบบออโตไพลอต
ปรบัการต ัง้คา่การตอบสนองโดยอตัโนมตัติามสภาพทอ้งทะเล การต ัง้คา่ Auto จะลดการต ัง้คา่การตอบสนองเป็น ตํ่า (4) โดยอตัโนมตัใิน
สภาพทะเลสงบ และเพิม่เป็น ปกต ิในสภาพทะเลทีม่คีลืน่รุนแรง ระบบอตัโนมตัใิชข้อ้มลูระยะพทิช์และโรลเพือ่ระบสุภาพทอ้งทะเล รวมถงึ
ขอ้มลูลม หากมี
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > Response
2 เลือก Auto ซํา้ๆ จนกระท ั่งระบบแสดงระดบัความไวทีต่อ้งการ จาก ตํ่า ถงึ สงู

การต ัง้คา่การตอบสนองจะปรบัโดยอตัโนมตัติามสภาพทอ้งทะเล ยิง่คณุต ัง้คา่การตอบสนองอตัโนมตัสิงู ระบบจะไวตอ่ขอ้มลูพทิช์ โรล 
และลมมากขึน้เมือ่ทาํการปรบัการตอบสนอง
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โหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่า
หากคณุใชง้านระบบออโตไพลอตทีค่วามเร็วตํ่ามาก เชน่ เมือ่หมนุรอบ คณุสามารถเปิดใชง้านโหมดความเร็วตํ่าทีต่อบสนองไดด้ขีึน้ใน
สถานการณ์เหลา่น้ี
ตอ้งเปิดใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่ากอ่นจงึจะสามารถใชง้านได ้และใชไ้ดเ้ฉพาะกบัเรือทีม่ ีตวัเรือยนต์แบบ Planing หรือ ตวั
เรือยนต์แบบ Displacement ทีต่ ัง้คา่ ทีม่าความเร็ว เป็น GPS

การเปิดใชง้านและปิดใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่า
ตามคา่เริม่ตน้ โหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่าจะถูกปิดใชง้าน และคณุตอ้งเปิดใชง้านในการต ัง้คา่ออโตไพลอตกอ่นจงึจะสามารถใชง้าน
ได้
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> การต ัง้คา่การตดิต ัง้ออโตไพลอต > การต ัง้คา่ทีม่า

ความเร็ว
2 เลือก ออโตไพลอตความเร็วตํ่า

เปิดใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่าแลว้
3 เลือก ออโตไพลอตความเร็วตํ่า อกีคร ัง้เพือ่ปิดใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่า

การเปิดและปิดการใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่า
คณุตอ้งเปิดใชง้านโหมดออโตไพลอตความเร็วตํ่าในเมนู การต ัง้คา่การตดิต ัง้ออโตไพลอต กอ่นจงึจะสามารถใชง้านโหมดออโตไพลอต
ความเร็วตํ่าได้
1 เมือ่ขบัเรือดว้ยความเร็วตํ่า (ตํ่ากวา่ 1 kn.) ใหเ้ปิดใชง้านการรกัษาทศิมุง่หน้า

แบนเนอร์ขอ้ความจะปรากฏขึน้เพือ่ถามวา่คณุตอ้งการใชง้านการรกัษาทศิมุง่หน้าของออโตไพลอตความเร็วตํ่าหรือไม่
2 เลือก ความเร็วตํ่า เพือ่เขา้สูโ่หมดความเร็วตํ่า

หมายเหต:ุ หากคณุเลือก ยกเลกิ หรือไมท่าํอะไรเลย ระบบออโตไพลอตจะยงัคงอยูใ่นการรกัษาทศิมุง่หน้าตามปกติ
ระบบออโตไพลอตทาํงานดว้ยความไวและปฏกิริยิาทีเ่พิม่ขึน้เพือ่ประสทิธภิาพทีด่ขีึน้ทีค่วามเร็วตํ่า

3 หากตอ้งการออกจากโหมดความเร็วตํ่า ใหป้ลดออโตไพลอตหรือเพิม่ความเร็วเรือใหส้งูกวา่ 12 kn

การเปิดใชง้านการควบคมุออโตไพลอตบนนาฬกิา Garmin
คณุสามารถควบคมุออโตไพลอต Garmin ดว้ยนาฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ไปที ่garmin.com สาํหรบัรายการอปุกรณ์ Garmin ที่
ใชร้ว่มกนัได ้สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสาํหรบันาฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดข้องคณุ
หมายเหต:ุ การแจง้เตอืนอจัฉรยิะจะใชบ้นนาฬกิาไมไ่ดเ้มือ่เปิดใชง้านรีโมทคอนโทรลออโตไพลอต
คาํแนะนํา: นอกจากการควบคมุระบบออโตไพลอตแลว้ คณุยงัสามารถใชน้าฬกิา Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้พือ่ควบคมุหรือดคูณุสมบตัอิืน่ 
ๆ บนชาร์ตพล็อตเตอร์ไดอ้กีดว้ย:
• คณุสามารถใชห้น้าจอและปุ่ มเป็นรีโมทคอนโทรลเพือ่นําทางอนิเทอร์เฟซผูใ้ช ้(การจบัคูน่าฬกิา Garmin เพือ่ควบคมุชาร์ตพล็อตเตอร์ 

Garmin, หน้า 15)
• คณุสามารถดขูอ้มลูสาํคญัเกีย่วกบัเรือของคณุ เชน่ ความลกึและความเร็ว (การดขูอ้มลูเรือบนนาฬกิา Garmin, หน้า 15)
1 เลือก การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > อปุกรณ์สวมใส ่> การควบคมุออโตไพลอต > เปิดใช ้> การเชือ่มตอ่ใหม่
2 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

การปรบัแตง่การดาํเนินการของปุ่ มออโตไพลอต
กอ่นทีค่ณุจะสามารถต ัง้คา่การดาํเนินการของปุ่ มออโตไพลอต คณุตอ้งตดิต ัง้และกาํหนดคา่ออโตไพลอต Garmin ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
คณุสามารถเลือกการดาํเนินการออโตไพลอตทีน่าฬกิา Garmin จะดาํเนินการไดส้งูสดุสามรายการ
หมายเหต:ุ การดาํเนินการออโตไพลอตทีใ่ชไ้ดจ้ะขึน้อยูก่บัออโตไพลอตทีต่ดิต ัง้
1 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > แอพ Connect IQ™ > การควบคมุออโตไพลอต > การดาํเนินการของ

ปุ่ ม
2 เลือกปุ่ ม
3 เลือกการดาํเนินการ
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รีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor™

 คาํเตอืน
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ออโตไพลอตเป็นเครือ่งมอืทีช่ว่ยเพิม่ความสามารถในการ
ควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทาง
และอยา่ปลอ่ยหางเสอืโดยไมม่กีารควบคมุ

คณุสามารถเชือ่มตอ่รีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor ไปยงัชาร์ตพล็อตเตอร์แบบไรส้ายเพือ่ควบคมุระบบออโตไพลอต Reactor ที่
สามารถทาํงานรว่มกนัได้
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการใชง้านรีโมท โปรดดคูาํแนะนํารีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor ที ่garmin.com

การจบัคูร่ีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor กบัชาร์ตพล็อตเตอร์
1 เลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > รีโมทไรส้าย > รีโมทออโตไพลอต
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก เปิดใช้
3 เลือก การเชือ่มตอ่ใหม่
4 บนรีโมทคอนโทรล ใหเ้ลือก  > Pair with MFD

ชาร์ตพล็อตเตอร์จะสง่เสยีงและแสดงขอ้ความยนืยนั
5 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก ใช ่เพือ่ทาํกระบวนการจบัคูใ่หเ้สร็จสิน้

การเปลีย่นคณุสมบตัขิองปุ่ มดาํเนินการของรีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor
คณุสามารถเปลีย่นรูปแบบหรือการดาํเนินการทีถ่กูกาํหนดไวใ้นปุ่ มดาํเนินการของรีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor ได้
1 เลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > รีโมทไรส้าย > รีโมทออโตไพลอต > การดาํเนินการของปุ่ ม
2 เลือกปุ่ มดาํเนินการทีต่อ้งการเปลีย่น
3 เลือกรูปแบบหรือการดาํเนินการเพือ่กาํหนดลงในปุ่ มดาํเนินการ

การอปัเดตซอฟต์แวร์รีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor
คณุสามารถอปัเดตซอฟต์แวร์รีโมทคอนโทรลออโตไพลอต Reactor โดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ได้
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งใสก่าร์ดบนคอมพวิเตอร์
2 ไปที ่garmin.com/software/autopilot_remote_control และเลือก ซอฟต์แวร์
3 เลือก ดาวน์โหลด
4 อา่นและยอมรบัเงือ่นไข
5 เลือก ดาวน์โหลด
6 เลือกตาํแหน่ง และเลือก บนัทกึ
7 ดบัเบลิคลกิไฟล์ทีด่าวน์โหลด
8 เลือก ถดัไป
9 เลือกไดรฟ์ทีเ่ป็นของการ์ดหน่วยความจาํ แลว้เลือก ถดัไป > เสร็จสิน้
10 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหใ้สก่าร์ดหน่วยความจาํลงไปในชอ่งเสยีบการ์ด
11 เลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > รีโมทออโตไพลอต > อปัเดตซอฟต์แวร์

ปุ่ มกดออโตไพลอต
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ออโตไพลอตเป็นเครือ่งมอืทีช่ว่ยเพิม่ความสามารถในการ
ควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทาง
และอยา่ปลอ่ยหางเสอืโดยไมม่กีารควบคมุ

คณุสามารถเชือ่มตอ่ปุ่ มกดออโตไพลอต APK™ 10 ปุ่ มเขา้กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ควบคมุระบบออ
โตไพลอต Reactor ทีใ่ชร้ว่มกนัได้
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการตดิต ัง้และการใชปุ้่ มกด โปรดดคูาํแนะนําปุ่ มกดออโตไพลอต APK 10 ที ่garmin.com
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การทาํงานเริม่ตน้ของปุ่ มฟงัก์ชนั
ปุ่ มฟงัก์ชนัท ัง้สองปุ่ มไดร้บัการต ัง้โปรแกรมดว้ยการทาํงานเริม่ตน้ตามประเภทของเรือ

ประเภทเรือ ปุ่ มฟงัก์ชนั 1 ปุ่ มฟงัก์ชนั 2

ตวัเรือยนต์แบบ Planing และ ตวัเรือยนต์แบบ Displacement วงกลม (รูปแบบ) การตดิตามเสน้ทาง

การแลน่ใบ และ แลน่เรือคาตามาราน Tack/Gybe รกัษาทศิทางลม

การกาํหนดคา่ปุ่ มฟงัก์ชนั
ปุ่ มสองปุ่ มทีก่าํกบัดว้ย 1 และ 2 บนปุ่ มกดสามารถกาํหนดคา่ไดโ้ดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัไดห้รือตวัควบคมุพวงมาลยัเรือ 
GHC™ 50 ทีเ่ชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอต
1 จากหน้าจอออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> ปุ่ มกดออโตไพลอต > การกาํหนดคา่ปุ่ มกดออโตไพลอต
2 เลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการกาํหนดคา่ปุ่ มทีก่าํกบัดว้ย 1 ใหเ้ลือก คย์ี 1
• หากตอ้งการกาํหนดคา่ปุ่ มทีก่าํกบัดว้ย 2 ใหเ้ลือก คย์ี 2

3 เลือกฟงัก์ชนัทีค่ณุตอ้งการกาํหนดใหก้บัปุ่ ม
4 ทาํซํา้ข ัน้ตอนน้ีสาํหรบัคย์ีอืน่หากตอ้งการ

โหมดพวงมาลยัพาวเวอร์
 ขอ้ควรระวงั

เมือ่ใชค้นัโยกเลี้ยวในโหมดพวงมาลยัเพาเวอร์ ระบบออโตไพลอตจะไมท่าํการคงทศิมุง่หน้าไว ้คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบตอ่การทาํงานที่
ปลอดภยับนเรือของคณุ

เมือ่ใชอ้ะแดปเตอร์ GNA™ 10 ในการเชือ่มตอ่คนัโยกเลี้ยวกบัระบบออโตไพลอตทีต่ดิต ัง้บนตวัเรือยนต์แบบ Displacement คณุ
สามารถเปิดใชโ้หมดพวงมาลยัพาวเวอร์เสรมิเพือ่ใชค้นัโยกเลี้ยวเพือ่ควบคมุทศิทางเรือโดยไมต่อ้งใชร้ะบบออโตไพลอต เมือ่ใชค้นัโยก
เลี้ยวในโหมดพวงมาลยัเพาเวอร์ จะทาํงานแตกตา่งไปจากการใชง้านในการคงทศิมุง่หน้าของออโตไพลอตแบบมาตรฐาน หรือเมือ่ใช้
ระบบออโตไพลอตเพือ่ตดิตามเสน้ทาง
เมือ่ใชค้นัโยกเลี้ยวขณะอยูใ่นการคงทศิมุง่หน้าของออโตไพลอตแบบมาตรฐาน ใหก้ดหรือกดคนัโยกกราบซา้ยหรือกราบขวาคา้งไว ้จะ
ทาํใหเ้รือเลี้ยวจนกวา่คณุจะปลอ่ยคนัโยกเลี้ยว จากนัน้ระบบออโตไพลอตจะดาํเนินการตอ่เพือ่คงทศิมุง่หน้าไวส้าํหรบัทศิมุง่หน้าใหมข่อง
คณุ โดยปรบัเปลีย่นตามความจาํเป็นเพือ่รกัษาทศิมุง่หน้าใหมไ่ว้
เมือ่ใชค้นัโยกเลี้ยวขณะตามเสน้ทางโดยใชร้ะบบออโตไพลอต การกดหรือกดคนัโยกกราบซา้ยหรือกราบขวาคา้งไวจ้ะหยดุการตดิตาม
เสน้ทางและเลี้ยวเรือจนกวา่คณุจะปลอ่ยคนัโยกเลี้ยว จากนัน้ระบบออโตไพลอตจะดาํเนินการตอ่เพือ่คงทศิมุง่หน้าไวส้าํหรบัทศิมุง่หน้า
ใหมข่องคณุ โดยปรบัเปลีย่นตามความจาํเป็นเพือ่รกัษาทศิมุง่หน้าใหมไ่ว ้โดยจะไมด่าํเนินการตอ่ไปตามเสน้ทางเริม่ตน้
เมือ่ใชค้นัโยกเลี้ยวขณะอยูใ่นโหมดพวงมาลยัเพาเวอร์ ใหก้ดหรือกดคนัโยกกราบซา้ยหรือกราบขวาคา้งไว ้จะทาํใหเ้รือเลี้ยวจนกวา่คณุจะ
ปลอ่ยคนัโยกจ็อก ระบบออโตไพลอตอตัโนมตัจิะไมท่าํการคงทศิมุง่หน้า และหางเสอืจะยงัคงอยูใ่นตาํแหน่งทีค่ณุปลอ่ยคนัโยกเลี้ยว

การเปิดใชง้านโหมดพวงมาลยัพาวเวอร์
กอ่นทีค่ณุจะเลือกตวัเลือกในการ ใชง้านพวงมาลยัพาวเวอร์ บนชาร์ตพล็อตเตอร์หรืออปุกรณ์ควบคมุพวงมาลยัเรือได ้คณุตอ้งเปิดใชง้าน
โหมดพวงมาลยัเพาเวอร์ในการต ัง้คา่ออโตไพลอตกอ่น
หมายเหต:ุ ตวัเลือกในการเปิดใชง้านโหมดพวงมาลยัเพาเวอร์จะใชง้านไดเ้ฉพาะเมือ่ตดิต ัง้อะแดปเตอร์ GNA 10 อยา่งถกูตอ้ง และต ัง้คา่
ประเภทเรือเป็นขบัเคลือ่นแบบ Planing

จากหน้าออโตไพลอต ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่การขบัเคลือ่นอตัโนมตั ิ> พวงมาลยัพาวเวอร์
การต ัง้คา่ พวงมาลยัพาวเวอร์ ไดเ้ปิดใชง้านแลว้ และตวัเลือกในการ ใชง้านพวงมาลยัพาวเวอร์ ก็พรอ้มใชง้านในเมนูออโตไพลอตแลว้
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ออโตไพลอต Yamaha
 คาํเตอืน

คณุสามารถใชค้ณุสมบตัอิอโตไพลอตไดเ้ฉพาะในสถานีทีต่ดิต ัง้ใกลก้บัพวงมาลยัเรือ คนัเรง่และอปุกรณ์ควบคมุพวงมาลยัเรือเทา่นัน้
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ออโตไพลอตเป็นเครือ่งมอืทีช่ว่ยเพิม่ความสามารถในการ
ควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทาง
และอยา่ปลอ่ยหางเสอืโดยไมม่กีารควบคมุ
เตรียมพรอ้มเสมอสาํหรบักรณีทีต่อ้งควบคมุเรือดว้ยตนเองอยา่งกะทนัหนั
เรียนรูก้ารใชอ้อโตไพลอตบนผนืน้ําเปิดทีส่งบและไมม่อีนัตราย
ใชค้วามระมดัระวงัเมือ่ใชอ้อโตไพลอตใกลอ้นัตรายในน้ํา เชน่ ทา่เรือ สิง่ปลูกสรา้ง และเรือลาํอืน่

ระบบออโตไพลอตจะปรบัการควบคมุเรือของคณุอยา่งตอ่เน่ืองเพือ่รกัษาทศิมุง่หน้าอยา่งตอ่เน่ือง (รกัษาทศิมุง่หน้า)
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัระบบออโตไพลอต Yamaha ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถดขูอ้มลูออโตไพลอตโดยใชห้น้าจอออโต
ไพลอตและแถบโอเวอร์เลย์ของ Yamaha สาํหรบัขอ้มลูเกีย่วกบัระบบออโตไพลอต Yamaha ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ใหต้ดิตอ่ตวัแทนจาํหน่าย 
Yamaha ของคณุ

หน้าจอออโตไพลอต Yamaha

ทศิมุง่หน้าจรงิ

ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ (ทศิมุง่หน้าทีอ่อโตไพลอตบงัคบัทศิทาง)
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ต ัง้คา่ออโตไพลอต Yamaha
จากหน้าจอเครือ่งยนต์ Yamaha ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่ออโตไพลอต
ชุดรูปแบบ: ชว่ยใหค้ณุเลือกรูปแบบออโตไพลอตได้
ทศิทาง: ต ัง้ทศิทางกราบซา้ยหรือกราบขวาสาํหรบัรูปแบบ
พ้ืนที:่ ต ัง้คา่การเวน้ระยะสาํหรบัรูปแบบ
ความยาว: ต ัง้คา่ความยาวของรูปแบบ
แอมปลจิูด: ต ัง้คา่มมุสาํหรบัรูปแบบซกิแซก
รศัมเีริม่ตน้: ต ัง้คา่รศัมสีาํหรบัรูปแบบเกลียว
โหมดจุดเสน้ทางสดุทา้ย: ต ัง้คา่โหมดสาํหรบัออโตไพลอตเมือ่ถงึจุดสิน้สดุของเสน้ทาง ตวัเลือก FishPoint® จะรกัษาตาํแหน่ง แตไ่ม่

รกัษาทศิมุง่หน้า ตวัเลือก DriftPoint® จะทาํใหเ้รือสามารถลอยไปตามลมหรือกระแสน้ําในขณะทีย่งัคงรกัษาทศิมุง่หน้าตามทีเ่ลือกไว้
ได ้แตจ่ะไมร่กัษาตาํแหน่งไว ้ตวัเลือก StayPoint® จะรกัษาตาํแหน่งและทศิมุง่หน้า ตวัเลือก การลดความเร็ว จะหยดุเครือ่งยนต์ แต่
ไมร่กัษาตาํแหน่งหรือทศิมุง่หน้าไว ้ตวัเลือก ไมล่ดความเร็ว จะไมห่ยดุเครือ่งยนต์

คา่ชดเชยการคงเสน้ทาง: ต ัง้คา่ระยะทางเพือ่นําทางคูข่นานกบัเสน้ทาง
หมายเหต:ุ คณุสามารถ ดขูอ้มลูโดยละเอยีดเกีย่วกบัการทาํงานของจอยสติก๊และระบบออโตไพลอต Yamaha ไดใ้น คูม่อืฉบบัยอ่ ทีใ่หม้า
พรอ้มกบัชุดจอยสติก๊/ออโตไพลอตลา่สดุ

แถบโอเวอร์เลย์ออโตไพลอต Yamaha

โหมดออโตไพลอต

ทศิมุง่หน้าจรงิ

ทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการ (ทศิมุง่หน้าทีอ่อโตไพลอตบงัคบัทศิทาง)

เปิดหน้าจอและเมนูออโตไพลอตท ัง้หมด
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แถบควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ Force®

 คาํเตอืน
อยา่เดนิเครือ่งมอเตอร์ในขณะทีใ่บพดัไมไ่ดอ้ยูใ่ตน้ํ้า การสมัผสักบัใบพดัทีก่าํลงัหมนุอยูอ่าจกอ่ใหเ้กดิการบาดเจ็บรา้ยแรงได้
หา้มใชม้อเตอร์ในบรเิวณทีค่ณุหรือผูอ้ืน่ทีอ่ยูใ่นน้ําอาจสมัผสักบัใบพดัหมนุได ้ซึง่อาจทาํใหไ้ดร้บับาดเจ็บสาหสัได้
ถอดมอเตอร์ออกจากแบตเตอรีท่กุคร ัง้กอ่นทีจ่ะจดัการหรือทาํงานกบัใบพดั มอเตอร์ขบัเคลือ่นใบพดั การเชือ่มตอ่ไฟฟ้า หรือกลอ่ง
อเิล็กทรอนิกส์ เพือ่หลีกเลีย่งการบาดเจ็บสาหสัหรือเสยีชีวติ
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ คณุสมบตัอิอโตไพลอตของทรอลิง่มอเตอร์คอืเครือ่งมอืทีช่ว่ย
เพิม่ขดีความสามารถในการควบคมุเรือของคณุ ซึง่ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีก
เลีย่งอนัตรายในการนําทางและอยา่ปลอ่ยการควบคมุมอเตอร์ไวโ้ดยไมม่กีารควบคมุ
เรียนรูก้ารใชอ้อโตไพลอตบนผนืน้ําเปิดทีส่งบและไมม่อีนัตราย
ใชค้วามระมดัระวงัเมือ่ใชอ้อโตไพลอตใกลอ้นัตรายในน้ํา เชน่ ทา่เรือ สิง่ปลูกสรา้ง และเรือลาํอืน่

 ขอ้ควรระวงั
ขณะทีใ่ชค้ณุสมบตัอิอโตไพลอต ใหเ้ตรียมพรอ้มทีจ่ะหยดุ เรง่ขึน้ หรือเลี้ยวอยา่งกะทนัหนั
เมือ่จดัเก็บหรือใชง้านมอเตอร์ ควรวางตาํแหน่งใหม้ ั่นคง และระวงัพื้นผวิลืน่รอบ ๆ มอเตอร์ การเสยีหลกัขณะจดัเก็บหรือใชง้าน
เครือ่งยนต์อาจสง่ผลใหไ้ดร้บับาดเจ็บได้

คณุสามารถเชือ่มตอ่ทรอลิง่มอเตอร์ Force เขา้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ดแูละควบคมุมอเตอร์โดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์

กาํลงัเชือ่มตอ่กบัทรอลิง่มอเตอร์
คณุสามารถเชือ่มตอ่ชาร์ตพล็อตเตอร์แบบไรส้ายเขา้กบัทรอลิง่มอเตอร์ Garmin Force ทีใ่ชร้ว่มกนัไดบ้นเรือของคณุเพือ่ควบคมุทรอลิ่
งมอเตอร์จากชาร์ตพล็อตเตอร์
1 เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์และทรอลิง่มอเตอร์
2 เปิดใชง้านเครือขา่ย Wi‑Fi บนชาร์ตพล็อตเตอร์ (การต ัง้คา่เครือขา่ย Wi‑Fi, หน้า 12)
3 หากมชีาร์ตพล็อตเตอร์หลายตวัเชือ่มตอ่กบั Garmin Marine Network โปรดตรวจสอบวา่ชาร์ตพล็อตเตอร์น้ีเป็นโฮสต์ของเครือ

ขา่ย Wi‑Fi (การเปลีย่น Wi‑Fi โฮสต์, หน้า 14)
4 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก  > การสือ่สาร > อปุกรณ์ไรส้าย > ทรอลิง่มอเตอร์ของ Garmin
5 บนแผงจอแสดงผลทรอลิง่มอเตอร์ ใหก้ด  สามคร ัง้เพือ่เขา้สูโ่หมดจบัคู่

 บนแผงจอแสดงผลทรอลิง่มอเตอร์จะเป็นสน้ํีาเงนิทบึในขณะคน้หาการเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ และจะเปลีย่นเป็นสเีขยีวเมือ่
การเชือ่มตอ่สาํเร็จ

หลงัจากทีช่าร์ตพล็อตเตอร์และทรอลิง่มอเตอร์เชือ่มตอ่สาํเร็จแลว้ ใหเ้ปิดใชแ้ถบโอเวอร์เลย์ของทรอลิง่มอเตอร์เพือ่ควบคมุมอเตอร์ (การ
เพิม่การควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ในหน้าจอ, หน้า 93)

การเพิม่การควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ในหน้าจอ
หลงัจากทีค่ณุเชือ่มตอ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เขา้กบัทรอลิง่มอเตอร์ Force แลว้ คณุตอ้งเพิม่แถบควบคมุทรอลิง่มอเตอร์เขา้กบัหน้าจอเพือ่
ควบคมุทรอลิง่มอเตอร์
1 เปิดหน้าจอทีค่ณุตอ้งการควบคมุทรอลิง่มอเตอร์
2 เลือกตวัเลือก:

• จากเต็มหน้าจอ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
• จากหน้าจอรวม ใหเ้ลือก  > แกไ้ข > โอเวอร์เลย์

3 เลือก แถบบนสดุ แถบลา่งสดุ แถบซา้ย หรือแถบขวา
4 เลือกแถบทรอลิง่มอเตอร์
ทาํซํา้ข ัน้ตอนเหลา่น้ีเพือ่เพิม่การควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ในหน้าจอท ัง้หมดทีค่ณุตอ้งการควบคมุทรอลิง่มอเตอร์
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แถบควบคมุทรอลิง่มอเตอร์
แถบควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ชว่ยใหค้ณุสามารถควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ Force และดสูถานะของมอเตอร์
เลือกรายการเพือ่ใช ้ปุ่ มจะสวา่งขึน้เมือ่ถกูเลือก เลือกรายการอกีคร ัง้เพือ่เลกิใช้

สถานะแบตเตอรีข่องทรอลิง่มอเตอร์

เปิดและปิดใบพดั

ลดความเร็ว
เมือ่ความเร็วถงึ 0 การลดความเร็วลงอยา่งตอ่เน่ืองจะทาํใหใ้บพดัมแีรงขบัยอ้นกลบั

มาตรวดัความเร็ว

เพิม่ความเร็ว
ถา้คณุหมนุใบพดัดว้ยแรงขบัยอ้นกลบั การเพิม่ความเร็วเกนิ 0 จะทาํใหใ้บพดัหมนุไปขา้งหน้า

เปิดใชง้านการควบคมุการลอ่งเรือทีค่วามเร็วเหนือพ้ืน (SOG) ปจัจุบนั

ใชใ้บพดัดว้ยความเร็วสงูสดุ

สถานะทรอลิง่มอเตอร์

เปิดใชง้านล็อคสมอ ซึง่ใชท้รอลิง่มอเตอร์ในการรกัษาตาํแหน่งของคณุ

บงัคบัเลี้ยวทรอลิง่มอเตอร์
เมือ่ล็อคสมออยู ่ใหเ้ลือ่นตาํแหน่งตวัล็อคไปขา้งหน้าถอยหลงัซา้ยหรือขวา

เปิดใชง้านการรกัษาทศิมุง่หน้า (ต ัง้คา่และรกัษาทศิมุง่หน้าปจัจุบนั)
เมือ่ทรอลิง่มอเตอร์อยูใ่นการรกัษาทศิมุง่หน้า แถบออโตไพลอตจะปรากฏขึน้ในแถบทรอลิง่มอเตอร์

การเปลีย่นระหวา่งโหมดเดนิหน้าและถอยหลงั
หมายเหต:ุ เมือ่เปลีย่นระหวา่งโหมดเดนิหน้าและถอยหลงั ความเร็วใบพดัจะถกูต ัง้โดยอตัโนมตัเิป็นความเร็วสดุทา้ยทีค่ณุใช­้
ในโหมดแรงขบัเดยีวกนั การเปลีย่นระหวา่งแรงขบัไปขา้งหน้าและถอยหลงัจะทาํใหใ้บพดัปิดโดยอตัโนมตั ิการเปลีย่น­
ระหวา่งแรงขบัไปขา้งหน้าและถอยหลงัขณะอยูใ่นโหมดออโตไพลอตจะทาํใหม้อเตอร์กลบัเป็นโหมดแมนนวลโดยอตัโนมตัิ

เปิดการต ัง้คา่ทรอลิง่มอเตอร์

แรงขบัถอยหลงั
ในโหมดแมนนวล คณุสามารถหมนุใบพดัยอ้นกลบัได ้การหมนุใบพดัยอ้นกลบัในชว่งเวลาส ัน้ๆ อาจมปีระโยชน์ในบางสถานการณ์ เชน่ 
การถอยออกจากพื้นทีแ่คบโดยทีก่ารหมนุของมอเตอร์น้อยลง
เน่ืองจากใบพดัของทรอลิง่มอเตอร์ไดร้บัการออกแบบมาโดยเฉพาะสาํหรบัแรงขบัไปขา้งหน้า จงึมปีระสทิธภิาพน้อยลงในการสรา้งแรง
ขบัยอ้นกลบั สง่ผลใหม้เีสยีงดงัจากมอเตอร์มากขึน้ โดยเฉพาะอยา่งยิง่ทีค่วามเร็วใบพดัทีส่งู และเกดิการปั่นป่วนมากขึน้ใตน้ํ้า

ขอ้สงัเกต
คณุควรใชแ้รงขบัถอยหลงัเทา่ทีจ่าํเป็นเพือ่ลดการเกดิโพรงอากาศและการสกึหรอทีม่ากเกนิไปบนใบพดัและมอเตอร์ขบัเคลือ่นใบพดั
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การต ัง้คา่ทรอลิง่มอเตอร์
จากแถบทรอลิง่มอเตอร์ เลือก 
ปรบัเทยีบ: ปรบัเข็มทศิของทรอลิง่มอเตอร์ (การปรบัเทยีบเข็มทศิทรอลิง่มอเตอร์, หน้า 95) และต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือของทรอลิง่มอเตอร์ 

(การต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือ, หน้า 96)
เกนสมอ: ต ัง้คา่การตอบสนองของทรอลิง่มอเตอร์เมือ่อยูใ่นโหมดล็อคสมอ หากคณุตอ้งการใหท้รอลิง่มอเตอร์ตอบสนองมากขึน้ และ

เคลือ่นไหวเร็วขึน้ ใหเ้พิม่คา่ หากมอเตอร์เคลือ่นไหวมากเกนิไป ใหล้ดคา่
การนําทางทีไ่ด:้ ต ัง้คา่การตอบสนองของทรอลิง่มอเตอร์เมือ่นําทาง หากคณุตอ้งการใหท้รอลิง่มอเตอร์ตอบสนองมากขึน้ และเคลือ่นไหว

เร็วขึน้ ใหเ้พิม่คา่ หากมอเตอร์เคลือ่นไหวมากเกนิไป ใหล้ดคา่
โหมดรกัษาทศิมุง่หน้า: ต ัง้คา่โหมดรกัษาทศิมุง่หน้า ตวัเลือกจดัแนวเรือจะพยายามรกัษาใหเ้รือมุง่หน้าไปในทศิทางเดยีวกนัโดยไมส่นกระ

แสน้ํา ตวัเลือกนําทางจะพยายามนําทางเป็นเสน้ตรงในทศิทางทีร่อ้งขอ
โหมดถงึทีห่มาย: ต ัง้คา่ลกัษณะการทาํงานของทรอลิง่มอเตอร์เมือ่คณุถงึจุดสิน้สดุของเสน้ทาง ดว้ยการต ัง้คา่ล็อคสมอ ทรอลิง่มอเตอร์จะอยู่

ในตาํแหน่งทีใ่ชค้ณุสมบตัล็ิอคสมอเมือ่เรือถงึจุดสิน้สดุของเสน้ทาง ดว้ยการต ัง้คา่ทาํเอง ใบพดัจะดบัลงเมือ่เรือถงึจุดสิน้สดุของเสน้ทาง

 ขอ้ควรระวงั
คณุมหีน้าทีร่บัผดิชอบตอ่การทาํงานทีป่ลอดภยับนเรือของคณุ เมือ่ใชก้ารต ัง้คา่ทาํเองสาํหรบัตวัเลือกโหมดถงึทีห่มาย คณุตอ้งพรอ้มทีจ่ะ
ควบคมุเรือ

เปิดเครือ่งอตัโนมตั:ิ เปิดทรอลิง่มอเตอร์เมือ่คณุจา่ยไฟไปยงัระบบ
ดา้นทีเ่ก็บใบพดั: ต ัง้คา่ดา้นของทรอลิง่มอเตอร์ทีใ่บพดัหมนุในขณะเก็บทรอลิง่มอเตอร์ ซึง่จะเป็นประโยชน์เมือ่คณุจดัเก็บรายการอืน่ๆ 

ใกลก้บัใบพดัทีเ่ก็บไว้
ปุ่ มลดั: เปิดใชง้านปุ่ มลดับนรีโมทคอนโทรลของทรอลิง่มอเตอร์เพือ่ทาํงานรว่มกบัชาร์ตพล็อตเตอร์น้ีโดยเฉพาะ ปุ่ มจะทาํงานรว่มกบัชาร์ต

พล็อตเตอร์ไดค้ร ัง้ละหน่ึงตวัเทา่นัน้
ใชค้า่เริม่ตน้: รีเซ็ตการต ัง้คา่ทรอลิง่มอเตอร์เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน

การกาํหนดทางลดัใหก้บัปุ่ มลดัของรีโมทคอนโทรลทรอลิง่มอเตอร์
คณุสามารถเปิดหน้าจอทีใ่ชบ้อ่ยอยา่งรวดเร็วไดโ้ดยการกาํหนดปุ่ มทางลดับนรีโมทคอนโทรลทรอลิง่มอเตอร์ คณุสามารถสรา้งทางลดัไป
ยงัหน้าจอตา่งๆ เชน่ หน้าจอโซน่าร์และแผนที่
หมายเหต:ุ หากคณุมชีาร์ตพล็อตเตอร์มากกวา่หน่ึงตวัในเครือขา่ย คณุสามารถต ัง้ปุ่ มลดัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์เพียงหน่ึงตวัเทา่นัน้
1 เปิดหน้าจอ
2 กดปุ่ มลดัคา้งไว้

คาํแนะนํา: ทางลดัจะถกูบนัทกึในหมวดหมู ่ปกัหมดุแลว้ พรอ้มกบัหมายเลขปุ่ มทางลดั

การปรบัเทยีบเข็มทศิทรอลิง่มอเตอร์
คณุตอ้งปรบัต ัง้เข็มทศิในทรอลิง่มอเตอร์กอ่นทีค่ณุจะสามารถใชค้ณุสมบตัขิองออโตไพลอตได้
1 เดนิเรือไปยงัพ้ืนทีเ่ปิดของน้ําน่ิง
2 จากแถบทรอลิง่มอเตอร์ ใหเ้ลือก  > ปรบัเทยีบ > การปรบัต ัง้คา่เข็มทศิ
3 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

แถบควบคมุทรอลิง่มอเตอร์ Force® 95



การต ัง้คา่ชดเชยหวัเรือ
ทรอลิง่มอเตอร์อาจไมอ่ยูใ่นแนวเดยีวกบัแนวกึง่กลางของเรือของคณุ ขึน้อยูก่บัมมุในการตดิต ัง้ เพือ่ใหไ้ดผ้ลลพัธ์ทีด่ทีีส่ดุ คณุควรต ัง้คา่
ชดเชยหวัเรือ
1 ปรบัมมุของทรอลิง่มอเตอร์  เพือ่ใหอ้ยูใ่นแนวเดยีวกบัแนวกึง่กลางของเรือ  ของคณุโดยช้ีไปขา้งหน้า

2 จากแถบทรอลิง่มอเตอร์ ใหเ้ลือก  > ปรบัเทยีบ > คา่ชดเชยหวัเรือ

การปรบัเทยีบการจดัตาํแหน่งพวงมาลยั
เพลาของทรอลิง่มอเตอร์ Garmin ไดร้บัการจดัตาํแหน่งจากโรงงานโดย Garmin และไมจ่าํเป็นตอ้งจดัตาํแหน่งเป็นประจาํ ในบางคร ัง้ 
เน่ืองจากแรงกระแทกหรือการหมนุเพลาดว้ยมอืโดยไมค่าดคดิ พวงมาลยัของทรอลิง่มอเตอร์อาจคลาดเคลือ่น หรือคณุอาจไดร้บัขอ้ความ
แสดงขอ้ผดิพลาดเกีย่วกบัการจดัตาํแหน่งพวงมาลยั คณุสามารถดาํเนินการจดัตาํแหน่งน้ีเพือ่แกไ้ขขอ้ผดิพลาดประเภทน้ีได้
1 ปรบัใชท้รอลิง่มอเตอร์
2 จากแถบทรอลิง่มอเตอร์ ใหเ้ลือก  > ปรบัเทยีบ > การปรบัเทยีบการปรบัแนวพวงมาลยั
3 ปฏบิตัติามคาํแนะนําบนหน้าจอและเลือก เริม่ต ัง้คา่

ขอ้สงัเกต
ทรอลิง่มอเตอร์จะทาํการบงัคบัเลี้ยวหลายคร ัง้ในระหวา่งกระบวนการปรบัเทยีบ

4 รอจนกวา่กระบวนการปรบัเทยีบจะเสร็จสิน้

ระบบการเรียกแบบแยกคลืน่แบบดจิติอล
ฟงัก์ชนัการทาํงานของชาร์ตพล็อตเตอร์และวทิย ุVHF ในเครือขา่ย
เมือ่คณุเชือ่มตอ่กบัวทิย ุVHF ทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ คณุสมบตัเิหลา่น้ีจะเปิดใชง้าน
• ชาร์ตพล็อตเตอร์สามารถถา่ยโอนตาํแหน่ง GPS ไปยงัวทิยขุองคณุได ้หากวทิยขุองคณุสามารถใชง้านดงักลา่วได ้ขอ้มลูตาํแหน่ง 

GPS จะถูกสง่ดว้ยการเรียกระบบ DSC
• ชาร์ตพล็อตเตอร์สามารถรบัขอ้มลูเหตรุา้ยและตาํแหน่งของระบบการเรียกแบบแยกคลืน่แบบดจิติอล (DSC) จากวทิยุ
• ชาร์ตพล็อตเตอร์สามารถตดิตามตาํแหน่งของเรือทีส่ง่รายงานตาํแหน่งได้
หากคณุมวีทิย ุGarmin NMEA 2000 VHF ทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ คณุสมบตัเิหลา่น้ีไดร้บัการเปิดใชง้านเชน่กนั
• ชาร์ตพล็อตเตอร์ทาํใหค้ณุสามารถต ัง้คา่และสง่รายละเอยีดการเรียกทีเ่ป็นกจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึงไปยงัวทิย ุGarmin VHF ของคณุ

ได้
• เมือ่คณุเริม่ตน้สญัญาณแจง้เหตรุา้ย Man-Overboard จากวทิยขุองคณุ ชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดงหน้าจอ Man-Overboard และแจง้

ใหค้ณุนําทางไปยงัจุด Man-Overboard
สาํหรบัขอ้มลูเกีย่วกบัการตดิต ัง้และการเชือ่มตอ่วทิย ุVHF โปรดดคูาํแนะนําในการตดิต ัง้วทิย ุVHF

เปิดใชง้าน DSC
เลือก  > เรือลาํอืน่ๆ > DSC
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รายการ DSC
รายการ DSC คอืบนัทกึการเรียก DSCลา่สดุ และทีต่ดิตอ่ DSC อืน่ๆ ทีค่ณุป้อน รายการ DSC สามารถมรีายการยอ่ยไดถ้งึ 100 รายการ 
รายการ DSC แสดงการเรียกลา่สดุจากเรือ หากการเรียกคร ัง้ทีส่องไดร้บัจากเรือลาํเดยีวกนั การเรียกน้ีจะแทนทีก่ารเรียกคร ัง้แรกใน
รายการเรียก

การดรูายการ DSC
ชาร์ตพล็อตเตอร์ตอ้งไดร้บัการเชือ่มตอ่กบัวทิย ุVHF ทีส่นบัสนุน DSC กอ่นคณุจงึจะสามารถดรูายการ DSC ได้

จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC

การเพิม่ทีต่ดิตอ่ DSC
คณุสามารถเพิม่เรือในรายการ DSC ของคณุได ้คณุสามารถเรียกทีต่ดิตอ่ DSC จากชาร์ตพล็อตเตอร์
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC > เพิม่รายชือ่
2 ป้อนหมายเลขรหสักจิการเคลือ่นทีท่างทะเล (MMSI) ของเรือ
3 ป้อนชือ่เรือ

สญัญาณแจง้เหตรุา้ยเรียกเขา้
หากชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุเชือ่มตอ่กบัวทิย ุVHF ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุจะแจง้เตอืนคณุเมือ่วทิย ุVHF ของคณุไดร้บั
สญัญาณแจง้เหตรุา้ย DSC หากขอ้มลูตาํแหน่งถกูสง่มาพรอ้มกบัสญัญาณแจง้เหตรุา้ย ขอ้มลูดงักลา่วยงัพรอ้มใชง้านและไดร้บัการบนัทกึ
รว่มกบัการเรียกดว้ย

 จะระบสุญัญาณแจง้เหตรุา้ยในรายการ DSC และทาํเครือ่งหมายตาํแหน่งของเรือบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ณ เวลาของสญัญาณแจง้
เหตรุา้ย

การนําทางไปยงัเรือเมือ่มเีหตรุา้ย
ไอคอน  จะระบสุญัญาณแจง้เหตรุา้ยในรายการ DSC และทาํเครือ่งหมายตาํแหน่งของเรือบนแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง ณ เวลาของ
สญัญาณแจง้เหตรุา้ย DSC
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ > นําทางไปยงั
4 เลือก นําทาง หรือ เสน้ทางไปยงั

สญัญาณแจง้เหตรุา้ย Man-Overboard ทีเ่ริม่ตน้จากวทิย ุVHF
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์ไดร้บัการเชือ่มตอ่กบัวทิย ุVHF ทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บั NMEA 2000 และคณุเริม่ตน้สญัญาณแจง้เหตรุา้ย DSC สาํหรบั 
Man-Overboard จากวทิย ุชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดงหน้าจอ Man-Overboard และแจง้ใหค้ณุนําทางไปยงัจุด Man-Overboard หาก
คณุมรีะบบออโตไพลอตทีใ่ชร้ว่มกนัไดซ้ึง่เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย ชาร์ตพล็อตเตอร์จะแจง้เตอืนใหค้ณุเริม่การเลี้ยวของวลิเลียมสนัไปยงัจุด 
Man-Overboard
หากคณุยกเลกิสญัญาณแจง้เหตรุา้ย Man-Overboard บนวทิย ุหน้าจอชาร์ตพล็อตเตอร์ทีแ่จง้เตอืนใหค้ณุเปิดใชง้านการนําทางไปยงั
ตาํแหน่ง Man-Overboard จะหายไป

การตดิตามตาํแหน่ง
คณุสามารถเชือ่มตอ่วทิย ุVHF กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่สง่รายงานตาํแหน่งและตดิตามเรือทีส่ง่
รายงานตาํแหน่ง เรือตอ้งสง่ขอ้มลู PGN ทีถ่กูตอ้ง (PGN 129808; ขอ้มลูการโทร DSC) เพือ่ใชค้ณุสมบตัน้ีิ
การเรียกรายงานตาํแหน่งท ัง้หมดทีไ่ดร้บัจะถกูบนัทกึในรายการ DSC (รายการ DSC, หน้า 97)

การดรูายงานตาํแหน่ง
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการดรูายละเอยีดของรายงานตาํแหน่ง ใหเ้ลือก 
• ในดแูผนทีเ่ดนิเรือทีท่าํเครือ่งหมายตาํแหน่ง ใหเ้ลือก 
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การนําทางไปยงัเรือทีต่ดิตาม
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ > นําทางไปยงั
4 เลือก นําทาง หรือ เสน้ทางไปยงั

การสรา้งเวย์พอยทท์ีต่าํแหน่งของเรือทีต่ดิตาม
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ > สรา้งจุดหกัเลี้ยว

การแกไ้ขขอ้มลูในรายงานตาํแหน่ง
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ข

• ในการป้อนชือ่ของเรือ ใหเ้ลือก ชือ่
• ในการเลือกสญัลกัษณ์ใหม ่ใหเ้ลือก สญัลกัษณ์ หากมี
• ในการป้อนความเห็น ใหเ้ลือก ความคดิเห็น
• ในการแสดงเสน้ทางเดนิสาํหรบัเรือ หากวทิยขุองคณุกาํลงัตดิตามตาํแหน่งของเรืออยู ่ใหเ้ลือก การทดลอง
• ในการเลือกสสีาํหรบัเสน้ทางเดนิ ใหเ้ลือก เสน้รอยทาง

การลบการเรียกรายงานตาํแหน่ง
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกการเรียกรายงานตาํแหน่ง
3 เลือก ตรวจสอบ > แกไ้ข > ลบรายงาน

การดรูอยทางของเรือบนแผนที่
คณุสามารถดรูอยทางของเรือสาํหรบัเรือทีต่ดิตามท ัง้หมดไดบ้นมมุมองแผนทีบ่างมมุมอง ตามคา่เริม่ตน้ เสน้สดีาํจะระบเุสน้ทางของเรือ 
จุดสดีาํจะระบตุาํแหน่งทีร่ายงานกอ่นหน้าน้ีแตล่ะตาํแหน่งของเรือทีต่ดิตาม และธงสฟ้ีาจะระบตุาํแหน่งของเรือทีร่ายงาน
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > ตดิตาม DSC
2 เลือกจาํนวนช ั่วโมงทีจ่ะแสดงเรือทีต่ดิตามบนแผนทีเ่ดนิเรือ

ตวัอยา่งเชน่ หากคณุเลือก 4 ชั่วโมง จุดรอยทางท ัง้หมดทีเ่กดิขึน้มาน้อยกวา่สีช่ ั่วโมงจะปรากฏขึน้สาํหรบัเรือทีต่ดิตามท ัง้หมด

การเรียกทีเ่ป็นกจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึง
เมือ่คณุเชือ่มตอ่ชาร์ตพล็อตเตอร์กบัวทิย ุGarmin VHF คณุสามารถใชอ้นิเตอร์เฟซของชาร์ตพล็อตเตอร์ในการต ัง้คา่การเรียกทีเ่ป็น
กจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึง
เมือ่การต ัง้คา่การเรียกทีเ่ป็นกจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึงจากชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ คณุสามารถเลือกชอ่ง DSC ทีค่ณุตอ้งการตดิตอ่สือ่สาร
ดว้ย วทิยจุะสง่คาํขอน้ีพรอ้มกบัการเรียกของคณุ

การเลือกชอ่ง DSC
หมายเหต:ุ การเลือกชอ่ง DSC ถกูจาํกดัไวเ้ฉพาะชอ่งตา่งๆ ทีม่ใีหใ้ชง้านในทกุคลืน่ความถี ่ชอ่งเริม่ตน้คอื 72 หากคณุเลือกชอ่งอืน่ ชาร์ต
พล็อตเตอร์จะใชช้อ่งนัน้สาํหรบัการเรียกตอ่ๆ มาจนกวา่คณุจะเรียกโดยใชอ้กีชอ่งหน่ึง
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกเรือหรือสถานีทีจ่ะเรียก
3 เลือก ตรวจสอบ > โทรดว้ยคลืน่วทิย ุ> ชอ่งแคบ
4 เลือกชอ่งทีม่ใีหใ้ชง้าน
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การสรา้งการเรียกทีเ่ป็นกจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึง
หมายเหต:ุ เมือ่เริม่ตน้การเรียกจากชาร์ตพล็อตเตอร์ หากวทิยไุมไ่ดต้ดิต ัง้โปรแกรมตวัเลข MMSI ไว ้วทิยจุะไมไ่ดร้บัขอ้มลูการเรียก
1 จากแผนทีห่รือมมุมองแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือก  > ชัน้แผนที ่> เรือลาํอืน่ๆ > DSC > บญัชีรายการ DSC
2 เลือกเรือหรือสถานีทีจ่ะเรียก
3 เลือก ตรวจสอบ > โทรดว้ยคลืน่วทิยุ
4 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ชอ่งแคบ และเลือกชอ่งใหม่
5 เลือก สง่

ชาร์ตพล็อตเตอร์สง่ขอ้มลูเกีย่วกบัการเรียกไปยงัวทิยุ
6 บนวทิย ุGarmin VHF ใหท้าํการเรียกใหเ้สร็จสมบรูณ์

การสรา้งการเรียกทีเ่ป็นกจิวตัรแบบหนึ่งตอ่หน่ึงไปยงัเป้าหมาย AIS
1 จากมมุมองแผนทีเ่ดนิเรือหรือแผนทีเ่ดนิเรือ 3 มติ ิใหเ้ลือกเป้าหมาย AIS
2 เลือก เรือ AIS > โทรดว้ยคลืน่วทิยุ
3 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก ชอ่งแคบ และเลือกชอ่งใหม่
4 เลือก สง่

ชาร์ตพล็อตเตอร์สง่ขอ้มลูเกีย่วกบัการเรียกไปยงัวทิยุ
5 บนวทิย ุGarmin VHF ใหท้าํการเรียกใหเ้สร็จสมบรูณ์

ตวัวดัและกราฟ
ตวัวดัและกราฟใหข้อ้มลูตา่งๆ เกีย่วกบัเครือ่งยนต์และสภาพแวดลอ้ม หากตอ้งการดขูอ้มลู ตอ้งเชือ่มตอ่หวัโซน่าร์หรือเซนเซอร์ทีใ่ชร้ว่ม
กนัไดเ้ขา้กบัเครือขา่ย ในการดขูอ้มลู ตอ้งเชือ่มตอ่หวัโซน่าร์หรือเซนเซอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้ขา้กบัเครือขา่ย

การดตูวัวดั
1 เลือก ตวัวดั
2 เลือกตวัวดั เชน่ เรือ

3 เลือก  หรือ  เพือ่ดหูน้าตวัวดัอืน่ หากมี
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ไอคอนการเตอืนเครือ่งยนต์
หากไอคอนสวา่งขึน้บนหน้าตวัวดั แสดงวา่มอเตอร์มปีญัหา

การแจง้เตอืนระดบัน้ํามนัหรือแรงดนัน้ํามนัตํ่า

การแจง้เตอืนอณุหภมูิ

การแจง้เตอืนแรงดนัไฟแบตเตอรี่

การแจง้เตอืนการเตอืนตรวจสอบเครือ่งยนต์

การเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในตวัวดั
1 เปิดหน้าตวัวดั
2 เลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
3 เลือกตวัวดัทีจ่ะแกไ้ข

คาํแนะนํา: คณุสามารถแตะคา้งตวัวดัใดก็ได ้เพือ่เปลีย่นขอ้มลูอยา่งรวดเร็ว
4 เลือก แทนทีข่อ้มลู
5 เลือกประเภทขอ้มลู
6 เลือกขอ้มลูทีต่อ้งการแสดง

การปรบัแตง่ตวัวดั
คณุสามารถเพิม่หน้าตวัวดั เปลีย่นแผนผงัของหน้าตวัวดั เปลีย่นวธิกีารแสดงผลของตวัวดั และเปลีย่นขอ้มลูในตวัวดัแตล่ะตวัได้
1 เปิดหน้าตวัวดั
2 เลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
3 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกมมุมองตวัวดัหรือตวัวดัเพือ่แกไ้ข
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดงในตวัวดั ใหเ้ลือกตวัวดัและเลือก แทนทีข่อ้มลู
• ในการเปลีย่นแผนผงัตวัวดัในหน้า ใหเ้ลือก เปลีย่นเคา้โครง
• ในการเพิม่หน้าลงในหน้าตวัวดัชุดน้ี ใหเ้ลือก เพิม่หน้า
• ในการลบหน้าออกจากหน้าตวัวดัชุดน้ี ใหเ้ลือก ลบหน้า
• ในการเปลีย่นลาํดบัของหน้าในหน้าตวัวดัชุดน้ี ใหเ้ลือก ยา้ยหน้าไปทางซา้ย หรือ ยา้ยหน้าไปทางขวา
• ในการเรียกคนืหน้าน้ีกลบัเป็นมมุมองแบบเดมิ ใหเ้ลือก เรียกคนืมมุมองเริม่ตน้

การปรบัแตง่ขดีจาํกดัตวัวดัเครือ่งยนต์และตวัวดัน้ํามนัเช้ือเพลงิ
คณุสามารถกาํหนดคา่ขดีจาํกดับนและลา่ง รวมถงึชว่งการทาํงานมาตรฐานทีต่อ้งการของตวัวดั
หมายเหต:ุ ตวัเลือกบางตวัอาจไมพ่รอ้มใชง้านสาํหรบัตวัวดับางตวั
1 จากหน้าจอตวัวดัทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ต ัง้คา่ขดีจาํกดัเกจ์วดั
2 เลือกตวัวดัทีต่อ้งการปรบัแตง่
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้คา่ตํ่าสดุของชว่งการทาํงานมาตรฐาน ใหเ้ลือก คา่ตํ่าสดุ
• ในการต ัง้คา่สงูสดุของชว่งการทาํงานมาตรฐาน ใหเ้ลือก คา่สงูสดุ
• ในการต ัง้คา่ขดีจาํกดัลา่งของตวัวดัทีต่ํ่ากวา่คา่พกิดัตํ่าสดุ ใหเ้ลือก สเกลตํ่าสดุ
• ในการต ัง้คา่ขดีจาํกดับนของตวัวดัทีส่งูกวา่คา่พกิดัสงูสดุ ใหเ้ลือก สเกลสงูสดุ

4 เลือกคา่ขดีจาํกดั
5 ทาํซํา้ข ัน้ตอนที ่4 และ 5 เพือ่ต ัง้คา่ขดีจาํกดัตวัวดัเพิม่เตมิ
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การเลือกจาํนวนเครือ่งยนต์ทีแ่สดงในตวัวดั
คณุสามารถแสดงขอ้มลูเครือ่งยนต์ไดส้งูสดุสีร่ายการ
1 จากหน้าจอตวัวดัเครือ่งยนต ์ใหเ้ลือก เมนูการตดิต ัง้โซนาร์การเลือกเครือ่งยนตจ์าํนวนเครือ่งยนต์จาํนวนเครือ่งยนต์เครือ่งยนต์
2 เลือกตวัเลือก:

• เลือกจาํนวนเครือ่งยนต์
• เลือก กาํหนดคา่อตัโนมตั ิเพือ่ตรวจหาจาํนวนเครือ่งยนต์โดยอตัโนมตัิ

การกาํหนดคา่เครือ่งยนต์ทีแ่สดงในตวัวดั
คณุตอ้งเลือกจาํนวนของเครือ่งยนต์ดว้ยตนเองกอ่นจงึจะสามารถกาํหนดคา่วธิกีารแสดงเครือ่งยนต์ในตวัวดัได ้(การเลือกจาํนวน
เครือ่งยนต์ทีแ่สดงในตวัวดั, หน้า 101)
1 จากหน้าจอตวัวดัเครือ่งยนต์ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > การเลือกเครือ่งยนต ์> จาํนวนเครือ่งยนต์
2 เลือก เครือ่งยนต์แรก
3 เลือกเครือ่งยนต์ทีจ่ะแสดงในตวัวดัแรก
4 ทาํซํา้สาํหรบัแถบเครือ่งยนต์ทีเ่หลือ

เปิดใชง้านการเตอืนสถานะสาํหรบัตวัวดัเครืง่ยนต์
คณุสามารถเปิดใชง้านชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่แสดงการเตอืนสถานะของเครือ่งยนต์ได้

จากหน้าจอตวัวดัเครือ่งยนต์ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > การเตอืนสถานะ > เปิด
เมือ่มกีารเรียกการเตอืนเครือ่งยนต์ ขอ้ความแจง้เตอืนสถานะของตวัวดัจะปรากฏขึน้ และตวัวดัจะกลายเป็นสแีดงโดยขึน้อยูก่บัประเภท
ของการเตอืน

เปิดใชง้านการเตอืนสถานะสาํหรบัตวัวดัเครืง่ยนต์บางรายการ
1 จากหน้าจอตวัวดัเครือ่งยนต์ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > การเตอืนสถานะ > กาํหนดเอง
2 เลือกการเตอืนตวัวดัเครือ่งยนต์อยา่งน้อยหน่ึงรายการเพือ่เปิดหรือปิดการเตอืน
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ตวัวดัเครือ่งยนต์และมอเตอร์ Yamaha
เพือ่ประสบการณ์ทีด่ทีีส่ดุในการตรวจสอบและควบคมุเครือ่งยนต์ Yamaha หรือมอเตอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัไดโ้ดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์น้ี คณุ
ตอ้งเชือ่มตอ่เครือ่งยนต์หรือมอเตอร์ของคณุเขา้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์โดยใชอ้ะแดปเตอร์อนิเทอร์เฟซทีเ่หมาะสม หากจาํเป็น โปรดตดิตอ่
ตวัแทนจาํหน่าย Yamaha ของคณุสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ
เลือก ตวัวดั > YAMAHA เพือ่ดตูวัวดัเครือ่งยนต์ Yamaha
รูปภาพน้ีเป็นเพียงตวัอยา่งหน่ึงของลกัษณะทีห่น้าจออาจปรากฏขึน้ตามจาํนวนและประเภทของเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือ
ขา่ยเครือ่งยนต์และตวัควบคมุลิน้ปีกผเีสือ้ ศกึษาคูม่อืสาํหรบัเจา้ของทีใ่หม้าพรอ้มกบัเครือ่งยนต์ Yamaha มอเตอร์ หรือจอแสดงผลของ
คณุเพือ่ดขูอ้มลูทีค่รบถว้น
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ฟิลด์ขอ้มลูเรือ
แตะคา้งไวเ้พือ่แทนทีข่อ้มลู

เวลาปจัจุบนั
แตะคา้งไวเ้พือ่ดขูอ้มลูการเดนิทาง

เลือกเพือ่เปิดและปิดแถบออโตไพลอต (Helm Master® EX)
เลือกเพือ่ต ัง้คา่ปุ่ มคนับงัคบัใหเ้หมาะกบัฟงัก์ชนั Set Point (Helm Master และ Helm Master EX)

ขอ้มลูระดบัถงัหรือขอ้มลูระดบัแบตเตอรี่
กดถงัหรือแบตเตอรีค่า้งไวเ้พือ่ดขูอ้มลูเซนเซอร์ระดบัถงัหรือระดบัแบตเตอรีโ่ดยละเอยีด

ไอคอนสถานะ:
• สน้ํีาเงนิ: ตวัแสดงการทาํงานของเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์
• สสีม้: สถานะหรือขอ้มลูสภาพเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์
• สแีดง: ขอ้มลูการเตอืนและแจง้เตอืนเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์
ความแรงของสญัญาณ GPS (Helm Master)

เลือกเพือ่ต ัง้คา่จุดตกปลา (Helm Master/Helm Master EX)
เลือกเพือ่ต ัง้คา่ความเร็วทรอลิง่ (Helm Master/Helm Master EX/Mechanical RC/Digital Electronic RC (6X6/6X7))

ฟิลด์ขอ้มลูเรือ
แตะคา้งไวเ้พือ่แทนทีข่อ้มลู

ตวัระบตุาํแหน่งเกยีร์
RPM ของเครือ่งยนต์

เครือ่งวดัความเร็วและมมุทรมิ
แตะคา้งไวเ้พือ่เปลีย่นพ้ืนหลงั

ฟิลด์ขอ้มลูเครือ่งยนต์ มอเตอร์ และเรือ
แตะคา้งไวเ้พือ่แทนทีข่อ้มลูและเปลีย่นลกัษณะของตวัวดั

ไอคอนฟงัก์ชนัเครือ่งยนต์และมอเตอร์
ไอคอนสน้ํีาเงนิระบสุถานะฟงัก์ชนัของเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์

ระบบออโตไพลอตกาํลงัทาํงานอยู่

การควบคมุความเร็วกาํลงัทาํงานอยู่

คนัโยกเดีย่วกาํลงัทาํงานอยู่

ระบบชว่ยทรมิกาํลงัทาํงานอยู่

ระบบการจดัการแบตเตอรี ่(BMS) กาํลงัทาํงานอยู่

Joystick Hold กาํลงัทาํงานอยู่
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ไอคอนสถานะเครือ่งยนต์และมอเตอร์
ไอคอนสสีม้แสดงสภาพเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์

ระบบความปลอดภยั Yamaha เปิดอยู่

เครือ่งยนต์อยูภ่ายใตก้ารควบคมุการซงิโครไนซ์

เครือ่งยนต์กาํลงัอุน่เครือ่ง

เอาต์พุตของเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์ถกูจาํกดั

ระบบการจดัการแบตเตอรี ่(BMS) ปิดอยู่

ไอคอนคาํเตอืนของเครือ่งยนต์และมอเตอร์
ไอคอนสแีดงแสดงถงึความผดิปกตขิองเครือ่งยนต์หรือมอเตอร์

ขอ้สงัเกต
ปรกึษาตวัแทนจาํหน่าย Yamaha ของคณุหากไมส่ามารถระบแุละแกป้ญัหาได้
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แรงดนัน้ําหลอ่เย็นตํ่า

แรงดนัน้ํามนัตํ่า
ดบัเครือ่งยนต์ ตรวจสอบระดบัน้ํามนัเครือ่ง และเพิม่น้ํามนัหากจาํเป็น

ขอ้สงัเกต
หา้มใชเ้ครือ่งยนต์ตอ่หากไฟน้ีตดิอยู ่เพราะอาจทาํใหเ้ครือ่งยนต์เกดิความเสยีหายรา้ยแรง

เครือ่งยนต์ความรอ้นสงูเกนิไป
ดบัเครือ่งยนต์ทนัท ีตรวจสอบทางเขา้น้ําหลอ่เย็น และแกไ้ขหากอดุตนั

ขอ้สงัเกต
หา้มใชเ้ครือ่งยนต์ตอ่หากไฟน้ีตดิอยู ่เพราะอาจทาํใหเ้ครือ่งยนต์เกดิความเสยีหายรา้ยแรง

แรงดนัไฟฟ้าแบตเตอรีต่ํ่า
ตรวจสอบแบตเตอรีแ่ละการเชือ่มตอ่เชือ่มตอ่ และขนัการเชือ่มตอ่แบตเตอรีท่ีห่ลวมท ัง้หมดใหแ้น่น
กลบัไปยงัทา่เรือโดยเร็วหากการขนัการเชือ่มตอ่แบตเตอรีใ่หแ้น่นไมเ่พิม่แรงดนัไฟฟ้าแบตเตอรี ่ปรกึษาตวัแทนจาํหน่าย 
Yamaha ของคณุทนัที
หมายเหต:ุ หา้มดบัเครือ่งยนต์เมือ่การเตอืนน้ีเปิดอยู ่หากคณุทาํเชน่นัน้ คณุอาจไมส่ามารถสตาร์ทเครือ่งยนต์อกีคร ัง้ได้

น้ําในเช้ือเพลงิ
น้ําถกูเก็บรวบรวมไวใ้นกรองเชื้อเพลงิ (อปุกรณ์แยกเช้ือเพลงิ)
ดบัเครือ่งยนต์ทนัทแีละปรกึษาคูม่อืเครือ่งยนต์ในการระบายน้ําออกจากกรองเช้ือเพลงิ
หมายเหต:ุ น้ํามนัเบนซนิทีผ่สมกบัน้ําอาจทาํใหเ้ครือ่งยนต์เกดิความเสยีหายได้

การเตอืนตรวจสอบเครือ่งยนต์/การซอ่มบาํรุง
มปีญัหาเกีย่วกบัเครือ่งยนต์สนัดาป ปรกึษาตวัแทนจาํหน่าย Yamaha ของคณุทนัท ีการเตอืนตรวจสอบเครือ่งยนต์ยงัปรากฏ­
ขึน้เมือ่ผา่นไปมากกวา่ 100 ชั่วโมงทาํงานนบัต ัง้แตก่ารซอ่มบาํรุงกอ่นหน้า

การเตอืนใหต้รวจสอบมอเตอร์/การบาํรุงรกัษา
มปีญัหาเกีย่วกบัมอเตอร์ไฟฟ้า ปรกึษาตวัแทนจาํหน่าย Yamaha ของคณุทนัที

การแจง้การเตอืนของเครือ่งยนต์ (Helm Master)

ปญัหาไอเสยีของเครือ่งยนต์

การต ัง้คา่ตวัวดั
การกาํหนดคา่จาํนวนเครือ่งยนต์
1 จากหน้าจอตวัวดั ใหเ้ลือก  > จาํนวนเครือ่งยนต์
2 เลือกจาํนวนเครือ่งยนต์

การกาํหนดคา่เซนเซอร์ระดบัถงั
1 จากหน้าจอตวัวดั ใหเ้ลือก  > คา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าของถงั
2 เลือกเซนเซอร์ระดบัถงัทีจ่ะกาํหนดคา่
3 เลือก ชือ่ ป้อนชือ่ และเลือก เสร็จสิน้.
4 เลือก ประเภท และเลือกประเภทของเซนเซอร์
5 เลือก รูปแบบ และเลือกสไตล์ของเซนเซอร์
6 เลือก ความจุถงั ป้อนความจุของถงั และเลือก เสร็จสิน้
7 เลือก การปรบัต ัง้คา่และทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอเพือ่ปรบัระดบัถงั

หากคณุไมป่รบัระดบัถงั ระบบจะใชก้ารต ัง้คา่เริม่ตน้สาํหรบัระดบัถงั

ตวัวดัและกราฟ 105



การเปลีย่นขอ้มลูทีแ่สดง
1 จากหน้าจอขอ้มลู ใหแ้ตะรายการทีป่รบัแตง่ไดค้า้งไว้
2 เลือกประเภทขอ้มลู
3 เลือกขอ้มลูทีต่อ้งการแสดง

การต ัง้คา่ขอ้มลูเครือ่งยนต์ Yamaha
ขอ้สงัเกต

ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่ไดต้ ัง้คา่อยา่งถกูตอ้ง หากไม ่หน้าจอเครือ่งยนต์จะไมแ่สดงขอ้มลูทีถ่กูตอ้ง

จากหน้าจอเครือ่งยนต์ Yamaha ใหเ้ลือก 
การเดนิทาง: แสดงขอ้มลูเกีย่วกบัการเดนิทางของคณุ เชน่ ระยะทางและช ั่วโมง และใหค้ณุสามารถรีเซ็ตคา่เหลา่น้ีได้
คาํเตอืนการบาํรุงรกัษา: แสดงขอ้มลูการซอ่มบาํรุง ชว่ยใหค้ณุสามารถต ัง้คา่ชว่งเวลาการซอ่มบาํรุง และทาํใหค้ณุสามารถรีเซ็ตเวลาทีผ่า่น

ไปนบัต ัง้แตก่ารซอ่มบาํรุงกอ่นหน้า
คา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าของถงั: ต ัง้คา่ชือ่ถงั ประเภทของเหลว สไตล์เซนเซอร์ และความจุถงั และปรบัเซนเซอร์
ระบบชว่ยทรมิ: เปิดหรือปิดคณุสมบตัสินบัสนุนการทรมิ ใชไ้ดใ้นระบบ Helm Master ทีต่ดิต ัง้ระบบควบคมุเครือ่งยนต์ดจิติอล (DEC)
แรงเสยีดทานบงัคบัเลี้ยว: ต ัง้คา่แรงเสยีดทานบนพวงมาลยั แรงเสยีดทานจะปรบัโดยอตัโนมตัติามความเร็วเครือ่งยนต์ ใชไ้ดใ้นระบบ 

Helm Master ทีต่ดิต ัง้ระบบควบคมุเครือ่งยนต์ดจิติอล (DEC)
ล็อค-ท-ูล็อค: ต ัง้คา่จาํนวนคร ัง้ทีส่ามารถหมนุพวงมาลยัระหวา่งล็อค กราบซา้ยสดุ และกราบขวาสดุได้
การควบคมุความเร็ว: ต ัง้คา่ทีม่าความเร็วเป็น GPS หรือ RPM การใช ้GPS เป็น ทีม่าความเร็ว จะใชไ้ดเ้ฉพาะกบัระบบ Helm Master 

EX ทีต่ดิต ัง้ออโตไพลอตหรือคนับงัคบัเทา่นัน้ GPS ไมพ่รอ้มใชง้านในระบบ Helm Master
การต ัง้คา่ออโตไพลอต: กาํหนดคา่การต ัง้คา่ออโตไพลอตYamaha มใีนระบบ Helm Master EX ทีต่ดิต ัง้ออโตไพลอต สาํหรบัขอ้มลูออ

โตไพลอต Garmin ใหด้ทูี ่(ออโตไพลอต, หน้า 83)
คนับงัคบัและต ัง้คา่จุด: ต ัง้แรงผลกัของคนับงัคบั มมุทรมิและคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า การปรบัระยะทาง และการต ัง้คา่จุดปลา ใชไ้ดใ้นระบบ 

Helm Master และระบบ Helm Master EX ทีต่ดิต ัง้คนับงัคบั
คา่ระบบชว่ยทรมิทีต่ ัง้ไวล้ว่งหน้า: ต ัง้คา่คา่ระบบชว่ยทรมิทีต่ ัง้ลว่งหน้า ใชไ้ดใ้นระบบ Helm Master ทีต่ดิต ัง้ระบบควบคมุเครือ่งยนต์

ดจิติอล (DEC)
คา่ชดเชยการไหลของเชื้อเพลงิ: ต ัง้คา่ชดเชยสาํหรบัขอ้มลูการไหลของเชื้อเพลงิ
ตวัต ัง้เวลาปิด: ปิดระบบหน่ึงช ั่วโมงหลงัจากดบัเครือ่งยนต์
การจดัการแบตเตอรี:่ กาํหนดคา่ระบบจดัการแบตเตอรี ่เชน่ การต ัง้คา่ชนิดและความจุของแบตเตอรี ่และแสดงสถานะแบตเตอรีด่ว้ย 

ใชไ้ดใ้นระบบ Helm Master EX ทีต่ดิต ัง้ระบบจดัการแบตเตอรี ่(BMS)
การปรบัต ัง้คา่: ปรบัเทยีบคณุสมบตัติา่งๆ เชน่ การต ัง้คา่ศนูย์ทรมิ และเข็มทศิ
รีเซ็ต: รีเซ็ตขอ้มลูเครือ่งยนต์และเกตเวย์
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ตวัวดัเครือ่งยนต์ Mercury®

หมายเหต:ุ คณุสมบตัน้ีิจะพรอ้มใชง้านเมือ่เชือ่มตอ่เกตเวย์ Mercury SmartCraft Connect เทา่นัน้ ขอ้มลูทีม่แีตกตา่งกนัไปตามเครือ
ขา่ยเครือ่งยนต์และอาจรวมถงึ RPM จาํนวนช ั่วโมงของเครือ่งยนต์ แรงดนัน้ําหลอ่เย็น แรงดนัน้ํามนั และขอ้มลูอืน่ๆ
เลือก ตวัวดั > Mercury เพือ่ดตูวัวดัเครือ่งยนต์ Mercury

แรงดนัไฟฟ้าเครือ่งยนต์หรือมมุการบงัคบัเลี้ยว Mercury2

สถานะเรือ

ความเร็วเรือ

เช้ือเพลงิ

เกยีร์

ความเร็วเครือ่งยนต์

ทรมิแท็บ

ทรมิเครือ่งยนต์

คาํแนะนํา: ในการดรูายละเอยีดเครือ่งยนต์เพิม่เตมิ ใหเ้ลือก  > ขอ้มลูเครือ่งยนต์

2 อาจจะแสดงมมุการบงัคบัเลี้ยว Mercury บนหน้าจอขึน้อยูก่บัรุน่เครือ่งยนต์และการกาํหนดคา่ และตาํแหน่งบนหน้าจออาจตา่งกนัไป
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การต ัง้คา่การเตอืนน้ํามนัเช้ือเพลงิ
 ขอ้ควรระวงั

ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

ตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์การไหลของน้ํามนัเช้ือเพลงิทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์กอ่น คณุจงึจะสามารถต ัง้คา่การเตอืนระดบัน้ํามนั
เช้ือเพลงิได้
คณุสามารถต ัง้คา่การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ปรมิาณรวมของน้ํามนัเช้ือเพลงิทีเ่หลือในตวัเครือ่งถงึระดบัทีค่ณุระบุ
1 เลือก  > การเตอืน > น้ํามนัเช้ือเพลงิ > เช้ือเพลงิบนเรือท ัง้หมด > เปิด
2 ป้อนปรมิาณน้ํามนัเช้ือเพลงิทีเ่หลือทีจ่ะเรียกการเตอืน และเลือก เสร็จสิน้

การซงิโครไนซ์ขอ้มลูน้ํามนัเช้ือเพลงิกบัน้ํามนัเช้ือเพลงิของเรือตามจรงิ
หากคณุกาํลงัใชเ้ซนเซอร์การไหลของน้ํามนั คณุตอ้งซงิโครไนซ์ระดบัน้ํามนัเช้ือเพลงิในชาร์ตพล็อตเตอร์กบัน้ํามนัเช้ือเพลงิตามจรงิใน
เรือเมือ่คณุเตมิน้ํามนัเช้ือเพลงิในเรือของคณุ หากคณุกาํลงัใชเ้ซนเซอร์ถงัน้ํามนั ระดบัน้ํามนัจะถกูปรบัโดยอตัโนมตัติามขอ้มลูเซนเซอร์
ระดบัถงั และไมจ่าํเป็นตอ้งซงิโครไนซ์ระดบัน้ํามนัเช้ือเพลงิดว้ยตนเอง (การต ัง้คา่น้ํามนั, หน้า 145)
1 เลือก ตวัวดั
2 เลือก เครือ่งยนต์ หรือ น้ํามนัเช้ือเพลงิ
3 เลือก 
4 เลือกตวัเลือก:

• หากคณุเตมิน้ํามนัเช้ือเพลงิจนเต็มทกุถงับนเรือของคณุแลว้ ใหเ้ลือก เตมิทกุถงัใหเ้ต็ม ระดบัน้ํามนัเช้ือเพลงิจะถกูต ัง้เป็นความจุ
สงูสดุ

• หากคณุเตมิน้ํามนัเช้ือเพลงิไมเ่ต็มถงั ใหเ้ลือก เตมิน้ํามนัใส่เ่รือ และป้อนปรมิาณทีค่ณุเตมิลงไป
• ในการระบน้ํุามนัเช้ือเพลงิรวมในถงัของเรือ ใหเ้ลือก ต ัง้คา่น้ํามนัเช้ือเพลงิทีม่บีนเรือ และป้อนปรมิาณรวมของน้ํามนัเช้ือเพลงิใน

ถงั

การดตูวัวดัลม
คณุตอ้งมเีซนเซอร์วดัลมทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์กอ่นจงึจะสามารถดขูอ้มลูลมได้

เลือก ตวัวดั > ลม

การกาํหนดคา่ตวัวดัลมการแลน่เรือ
คณุสามารถกาํหนดคา่ตวัวดัลมการแลน่เรือเพือ่แสดงความเร็วและมมุของลมจรงิหรือทีป่รากฏ
1 การตวัวดัลม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
2 ในหน้าตา่งดา้นซา้ย ใหเ้ลือก ตวัวดัลมแลน่เรือ
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการแสดงมมุการพดัของลมจรงิหรือทีป่รากฏ ใหเ้ลือก เข็ม และเลือกตวัเลือก
• ในการแสดงความเร็วลมจรงิหรือทีป่รากฏ ใหเ้ลือก ความเร็วลม และเลือกตวัเลือก

การกาํหนดคา่ทีม่าขอ้มลูความเร็ว
คณุสามารถระบวุา่ขอ้มลูความเร็วเรือทีแ่สดงบนตวัวดัและทีใ่ชส้าํหรบัการคาํนวณความเร็วลมจะยดึตามความเร็วน้ําหรือความเร็ว GPS
1 จากตวัวดัลม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
2 จากหน้าตา่งซา้ย ใหเ้ลือก มาตรวดัจากเข็มทศิ
3 เลือก การแสดงความเร็ว แลว้เลือกตวัเลือก:

• ในการคาํนวณความเร็วเรือโดยยดึขอ้มลูจากเซนเซอร์วดัความเร็วน้ํา ใหเ้ลือก น้ํา
• ในการคาํนวณความเร็วเรือโดยยดึขอ้มลู GPS ใหเ้ลือก การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม
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การกาํหนดคา่ทีม่าขอ้มลูทศิมุง่หน้าของตวัวดัลม
คณุสามารถระบทุีม่าขอ้มลูของทศิมุง่หน้าทีแ่สดงบนตวัวดัลมได ้ทศิมุง่หน้าของแมเ่หล็กคอืขอ้มลูทศิมุง่หน้าทีไ่ดร้บัจากเซนเซอร์ทศิมุง่
หน้า และทศิมุง่หน้าของ GPS ถกูคาํนวณโดย GPS ของชาร์ตพล็อตเตอร์ (เสน้ทางบนพื้น)
1 จากตวัวดัลม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
2 จากหน้าตา่งซา้ย ใหเ้ลือก มาตรวดัจากเข็มทศิ
3 เลือก ทีม่าทศิมุง่หน้า แลว้เลือกตวัเลือก:

• ในการใชข้อ้มลูทศิมุง่หน้าทีไ่ดร้บัจากเซนเซอร์ทศิมุง่หน้า ใหเ้ลือก แมเ่หล็ก
• ในการใชข้อ้มลูทศิมุง่หน้าทีค่าํนวณโดยใช ้GPS ใหเ้ลือก GPS
หมายเหต:ุ เมือ่แลน่เรือดว้ยความเร็วตํ่าหรือจอดน่ิงกบัที ่ทีม่าขอ้มลูเข็มทศิแมเ่หล็กมคีวามแมน่ยาํมากกวา่ทีม่าขอ้มลู GPS

การกาํหนดคา่ตวัวดัลมเมือ่กางใบเรือเต็มที่
คณุสามารถระบชุว่งของตวัวดัลมเมือ่กางใบเรือเต็มทีส่าํหรบัท ัง้สเกลตา้นลมและสเกลตามทศิทางลม
1 การตวัวดัลม ใหเ้ลือก  > แกไ้ขหน้าตวัวดั
2 ในหน้าตา่งดา้นซา้ย ใหเ้ลือก มาตรวดัจากเข็มทศิ หรือ ตวัวดัลมแลน่เรือ
3 เลือก แทนทีข่อ้มลู > การแลน่ใบ > ตวัวดัทวนลม

มาตรวดัจากเข็มทศิ หรือ ตวัวดัลมแลน่เรือ ถกูแทนทีด่ว้ย ตวัวดัทวนลม
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้คา่สงูสดุและตํ่าสดุทีป่รากฏเมือ่มตีวัวดัลมเมือ่กางใบเรือเต็มทีใ่นทศิตา้นลม ใหเ้ลือก เปลีย่นเสกลสงูขึน้ และต ัง้คา่มมุองศา
ลม

• ในการต ัง้คา่สงูสดุและตํ่าสดุทีป่รากฏเมือ่มตีวัวดัลมเมือ่กางใบเรือเต็มทีต่ามทศิทางลม ใหเ้ลือก เปลีย่นสเกลตํ่าลง และต ัง้คา่มมุ
องศาลม

• ในการดลูมตามจรงิหรือทีป่รากฏ ใหเ้ลือก ลม และเลือกตวัเลือก

การดตูวัวดัการเดนิทาง
ตวัวดัการเดนิทางจะแสดงขอ้มลูสาํหรบัเครือ่งมอืวดัระยะทางทีผ่า่น ความเร็ว เวลา และน้ํามนัเช้ือเพลงิสาํหรบัการเดนิทางในปจัจุบนัของ
คณุ

เลือก ตวัวดั > การเดนิทาง

การรีเซ็ตตวัวดัการเดนิทาง
1 เลือก 
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้คา่คา่ทีอ่า่นไดท้ ัง้หมดสาํหรบัการเดนิทางในปจัจุบนัใหเ้ป็นศนูย์ ใหเ้ลือก รีเซ็ตการเดนิทาง
• ในการต ัง้คา่คา่ความเร็วสงูสดุทีอ่า่นไดใ้หเ้ป็นศนูย์ ใหเ้ลือก รีเซ็ตความเร็วสงูสดุ
• ในการต ัง้คา่คา่เครือ่งมอืวดัระยะทางทีผ่า่นทีอ่า่นไดใ้หเ้ป็นศนูย์ ใหเ้ลือก รีเซทมาตรวดัระยะ
• ในการต ัง้คา่คา่ทีอ่า่นไดท้ ัง้หมดใหเ้ป็นศนูย์ ใหเ้ลือก รีเซตท ัง้หมด

การดกูราฟ
กอ่นทีค่ณุจะสามารถดกูราฟการเปลีย่นแปลงสภาพแวดลอ้มตา่งๆ เชน่ อณุหภมู ิความลกึ และลม คณุตอ้งมหีวัโซน่าร์หรือเซนเซอร์ที่
เหมาะสมซึง่เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย
คณุสามารถดกูราฟของขอ้มลูเซนเซอร์ไดโ้ดยการสรา้งหน้า คอมโบ ใหม ่หรือโดยการเพิม่กราฟลงในหน้า คอมโบ ทีม่อียู่
1 สรา้งหน้า คอมโบ ใหมห่รือเปิดหน้า คอมโบ ทีม่อียู ่(การสรา้งหน้าจอแบบผสมใหม,่ หน้า 9)
2 เลือกหน้าตา่งทีค่ณุตอ้งการเพิม่กราฟ และเลือก กราฟ
3 เลือกกราฟทีค่ณุตอ้งการเพิม่
คาํแนะนํา: คณุสามารถเปลีย่นกราฟในหน้าตา่งคอมโบทีใ่ชง้านอยูไ่ดโ้ดยการเลือก  > เปลีย่นกราฟ และเลือกกราฟใหม่
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การต ัง้คา่ชว่งกราฟและสเกลเวลา
คณุสามารถระบจุาํนวนเวลาและชว่งขอ้มลูเซนเซอร์ทีป่รากฏในกราฟความลกึ ลม และอณุหภมูน้ํิา
1 เลือกกราฟในหน้า คอมโบ แลว้เลือก 
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการต ัง้คา่สเกลเวลาทีใ่ช ้เลือก ชว่งเวลา การต ัง้คา่เริม่ตน้คอื 10 นาท ีการเพิม่สเกลเวลาทีใ่ชช้ว่ยใหค้ณุสามารถดรููปแบบขอ้มลู
ตลอดชว่งเวลาทีผ่า่นมาไดย้าวนานยิง่ขึน้ การลดสเกลเวลาทีใ่ชช้ว่ยใหค้ณุสามารถดรูายละเอยีดเพิม่เตมิตลอดชว่งเวลาทีผ่า่นมาไม่
นานได้

• ในการต ัง้คา่สเกลของกราฟ เลือก ขนาด การเพิม่สเกลชว่ยใหค้ณุสามารถดรููปแบบขอ้มลูในคา่ทีอ่า่นไดม้ากขึน้ การลดสเกลชว่ยให้
คณุสามารถดรูายละเอยีดเพิม่เตมิในรูปแบบขอ้มลูไดม้ากขึน้

การปิดการใชง้านตวักรองกราฟ
ตวักรองกราฟความเร็วลมและมมุลมจะปรบัขอ้มลูเซนเซอร์ใหเ้รียบกอ่นทีจ่ะแสดงบนกราฟ การต ัง้คา่เริม่ตน้เป็น เปิด คณุสามารถปิดการ
ใชง้านตวักรอง
1 เลือกกราฟในหน้า คอมโบ แลว้เลือก .
2 เลือกตวักรอง > ปิด.

การสลบัสายแบบดจิติอล
คณุสามารถใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ในการตรวจสอบและควบคมุวงจรเมือ่เชือ่มตอ่กบัระบบสวติช์ดจิติอล
ตวัอยา่งเชน่ คณุสามารถควบคมุแสงภายในและแสงนําทางของเรือได ้คณุยงัสามารถตรวจสอบวงจรของบอ่พกัปลาไดด้ว้ย
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการซื้อและการกาํหนดคา่ระบบการสลบัสายแบบดจิติอล โปรดตดิตอ่ตวัแทนจาํหน่าย Garmin ของคณุ

การเพิม่และการแกไ้ขหน้าสวติช์ดจิติอล
คณุสามารถเพิม่และปรบัแตง่หน้าสวติช์ดจิติอลบนชาร์ตพล็อตเตอร์ได้
1 เลือก เรือ > การสลบั >  > ต ัง้คา่
2 เลือก เพิม่หน้า หรือ แกไ้ขหน้า
3 ต ัง้คา่หน้าตามตอ้งการ:

• ในการป้อนชือ่ของหน้า ใหเ้ลือก ชือ่
• ในการต ัง้คา่สวติช์ ใหเ้ลือก แกไ้ขสวติช์
• ในการเพิม่ภาพของเรือ ใหเ้ลือก เพิม่ภาพ BoatView

หมายเหต:ุ คณุสามารถใชภ้าพเรือเริม่ตน้หรือใชภ้าพเรือของคณุแบบกาํหนดเองได ้คณุควรบนัทกึภาพทีก่าํหนดเองลงใน
โฟลเดอร์ /Garmin ในการ์ดหน่วยความจาํ คณุยงัสามารถปรบัมมุมองและตาํแหน่งการวางของภาพไดด้ว้ย

การควบคมุอปุกรณ์ของบคุคลทีส่ามทีต่ดิต ัง้บนเรือของคณุ
ระบบสมอ Power-Pole®

 คาํเตอืน
หา้มใชร้ะบบสมอ Power-Pole ขณะอยูร่ะหวา่งการใชง้าน การทาํเชน่น้ีอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุีท่าํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ
สาหสั หรือเสยีชีวติได้

หากมรีะบบสมอ Power-Pole ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้ชือ่มตอ่อยูก่บัเครือขา่ย NMEA 2000 คณุจะสามารถใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ควบคมุสมอ 
Power-Pole ชาร์ตพล็อตเตอร์จะตรวจจบัระบบสมอ Power-Pole ของเกตเวย์ C-Monster® บนเครือขา่ย NMEA 2000 โดยอตัโนมตัิ
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การเปิดใชง้านสมอ Power-Pole หรือโอเวอร์เลย์ CHARGE™

คณุตอ้งเปิดใชง้านโอเวอร์เลย์บนชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ควบคมุระบบสมอ Power-Pole หรือระบบการจดัการพลงังาน CHARGE บนเรือ
ของคณุ
1 จากหน้าทีค่ณุจะเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือกทีท่ีค่ณุตอ้งการจะเพิม่โอเวอร์เลย์
3 เลือก สมอ Power-Pole® หรือ Power-Pole® Charge
หลงัจากทีค่ณุเปิดใชง้านโอเวอร์เลย์ Power-Pole บนชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุตอ้งต ัง้คา่โหมดการตดิต ัง้ Power-Pole ใหต้รงกบัการตดิต ัง้
สมอ Power-Pole บนเรือ (การตดิต ัง้สมอ Power-Pole, หน้า 111)

การตดิต ัง้สมอ Power-Pole
กอ่นทีค่ณุจะสามารถใชช้าร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ควบคมุสมอ Power-Pole คณุตอ้งเลือกโหมดการตดิต ัง้ทีต่อ้งการ
คา่เริม่ตน้ของโหมดการตดิต ัง้คอื คู ่ในขณะทีโ่หมดการตดิต ัง้ถกูต ัง้คา่เป็น คู ่การควบคมุชาร์ตพล็อตเตอร์ของสมอ Power-Pole จะไม่
ทาํงาน
1 จากแถบเครือ่งมอื Power-Pole ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกโหมดการตดิต ัง้ทีต่รงกบัการตดิต ัง้สมอบนเรือ

• ในการควบคมุสมอ Power-Pole เดยีวของกราบซา้ย ใหเ้ลือก กราบซา้ย
• ในการควบคมุสมอ Power-Pole เดยีวของกราบขวา ใหเ้ลือก กราบขวา
• ในการควบคมุสมอ Power-Pole คู ่ใหเ้ลือก คู่

3 ใชต้วัเลือ่นเพือ่ต ัง้คา่ความเร็วทีต่อ้งการสาํหรบัสมอเพือ่ใชง้านและดงึกลบั

โอเวอร์เลย์ Power-Pole
กอ่นทีค่ณุจะสามารถควบคมุสมอ Power-Pole ดว้ยชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุตอ้งเปิดใชง้านโอเวอร์เลย์ (การเปิดใชง้านสมอ Power-Pole 
หรือโอเวอร์เลย์ CHARGE™, หน้า 111) และต ัง้คา่โหมดการตดิต ัง้ Power-Pole (การตดิต ัง้สมอ Power-Pole, หน้า 111)
รูปแบบของโอเวอร์เลย์จะแตกตา่งกนัไปตามโหมดการตดิต ัง้ ดเูอกสาร Power-Pole ของคณุสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ

เลือกเพือ่ควบคมุสมอท ัง้สองพรอ้มกนั
ยกเลกิการเลือกเพือ่ควบคมุสมอแยกตา่งหาก

เลือกเพือ่ดงึสมอกลบัจนสดุ

เลือกเพือ่ยดืสมอจนสดุ

กดคา้งไวเ้พือ่ดงึสมอกลบัดว้ยตนเอง
ปลอ่ยเพือ่หยดุสมอ

กดคา้งไวเ้พือ่ยดืสมอดว้ยตนเอง
ปลอ่ยเพือ่หยดุสมอ

กดเพือ่เปิดเมนู

เลือกเพือ่เปิดใชง้านคณุสมบตักิารควบคมุเรือข ัน้สงู
หมายเหต:ุ ตวัเลือกน้ีใชไ้ดเ้ฉพาะเมือ่เชือ่มตอ่กบัทรอลิง่มอเตอร์ Garmin ทีใ่ชง้านรว่มกนัไดเ้ทา่นัน้

ทา่เรือ กดคา้งไวเ้พือ่ยดืสมอกลบัดว้ยตนเอง

STBD ปุ่ มควบคมุสมอกราบขวา
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การควบคมุเรือข ัน้สงู Power-Pole
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์เชือ่มตอ่กบัทรอลิง่มอเตอร์ Garmin ทีใ่ชง้านรว่มกนัไดแ้ละระบบสมอ Power-Pole ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุ
สามารถเปิดใชฟ้งัก์ชนัการควบคมุเรือข ัน้สงูทีใ่ชท้ ัง้สมอและทรอลิง่มอเตอร์ Power-Pole
หมายเหต:ุ คณุตอ้งเปิดใชง้าน ล็อคสมอ บนทรอลิง่มอเตอร์กอ่นจงึจะสามารถเปิดใชง้านการควบคมุเรือข ัน้สงูได้
จากโอเวอร์เลย์ Power-Pole ใหเ้ลือก  เพือ่เปิดใชฟ้งัก์ชนัการควบคมุเรือข ัน้สงูเหลา่น้ี
หมายเหต:ุ คร ัง้แรกทีค่ณุเปิดใชง้านการควบคมุเรือข ัน้สงู คณุตอ้งดาํเนินการกระบวนการคร ัง้เดยีวเพือ่ต ัง้คา่ความลกึสงูสดุและความไว
ในการลาก สามารถปรบัการต ัง้คา่เหลา่น้ีไดใ้นภายหลงัจากเมนูบนโอเวอร์เลย์ Power-Pole
การเลือกสมออจัฉรยิะ: ระบบจะพจิารณาวา่เมือ่ใดควรใชฟ้งัก์ชนั ล็อคสมอ กบัทรอลิง่มอเตอร์หรือระบบสมอ Power-Pole
การตรวจจบัการลาก: หากสมอเรือน้ําตืน้ Power-Pole ไมส่ามารถยดึตาํแหน่งเรือได ้สมอจะถกูเก็บโดยอตัโนมตั ิทรอลิง่มอเตอร์จะ

พยายามนําเรือกลบัไปยงัตาํแหน่งเดมิ และทอดสมอใหม่
การยา้ยสมอ: เมือ่ใชท้รอลิง่มอเตอร์เพือ่ยา้ยไปยงัตาํแหน่งสมออืน่ ระบบจะเก็บสมอโดยอตัโนมตัหิากจาํเป็นจนกวา่ข ัน้ตอนการยา้ยจะ

เสร็จสิน้ จากนัน้ระบบจะพจิารณาวา่จะทอดสมอใหมห่รือใชฟ้งัก์ชนัทรอลิง่มอเตอร์ ล็อคสมอ ท ัง้น้ีขึน้อยูก่บัความลกึ
การควบคมุทศิทางของทรอลิง่มอเตอร์: เมือ่ทอดสมอ Power-Pole คณุสามารถหมนุมมุของทรอลิง่มอเตอร์ไดต้ามตอ้งการ สิง่น้ีมี

ประโยชน์เมือ่คณุใช ้LiveScope กบัทรอลิง่มอเตอร์และคณุตอ้งการดมูมุทีแ่ตกตา่งออกไปในขณะทีย่ดึสมอไว้
การเก็บสมออตัโนมตั:ิ ระบบจะเก็บสมอ Power-Pole โดยอตัโนมตัเิมือ่คณุเก็บทรอลิง่มอเตอร์

หมายเหต:ุ หากคณุตอ้งการใชส้มอ Power-Pole ตอ่ไปเมือ่เก็บทรอลิง่มอเตอร์ คณุตอ้งปิดใชง้านการควบคมุเรือข ัน้สงูจากโอเวอร์เลย์ 
Power-Pole

โอเวอร์เลย์ CHARGE
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเพิม่โอเวอร์เลย์ CHARGE ได ้คณุตอ้งตดิต ัง้ระบบการจดัการพลงังาน CHARGE บนเรือของคณุและเชือ่มตอ่กบั
ระบบควบคมุ C-Monster ท ัง้สองระบบน้ีเป็นผลติภณัฑ์ Power-Pole และไมไ่ดผ้ลติโดย Garmin หลงัจากตดิต ัง้ฮาร์ดแวร์น้ี คณุตอ้ง
กาํหนดคา่ระบบการจดัการพลงังาน CHARGE และระบบควบคมุ C-Monster เพือ่ใหช้าร์ตพล็อตเตอร์สามารถเขา้ถงึและควบคมุฟงัก์ชนั
การชาร์จได ้ดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของทีม่าพรอ้มกบัระบบการจดัการพลงังาน CHARGE สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ
หลงัจากตดิต ัง้และกาํหนดคา่ระบบการจดัการพลงังาน CHARGE คณุสามารถเปิดใชโ้อเวอร์เลย์ CHARGE เพือ่ควบคมุระบบโดยใช้
ชาร์ตพล็อตเตอร์ (การเปิดใชง้านสมอ Power-Pole หรือโอเวอร์เลย์ CHARGE™, หน้า 111)
รูปแบบของโอเวอร์เลย์จะแตกตา่งกนัไปตามขนาดของรุน่ของชาร์ตพล็อตเตอร์ รุน่ขนาดเล็กอาจแสดงขอ้ความน้อยลง แตฟ่งัก์ชนัจะ
เหมอืนกนั

สถานะแบตเตอรีเ่ครือ่งยนต์

การต ัง้คา่ลาํดบัความสาํคญั CHARGE
คณุสามารถเลือกไอคอนเพือ่ปรบัลาํดบัความสาํคญัระหวา่งแบตเตอรีเ่ครือ่งยนต์และแบตเตอรีเ่สรมิไดอ้ยา่ง­
รวดเร็ว
สขีองแถบแสดงสถานะการชาร์จแบตเตอรี ่ขณะกาํลงัชาร์จแบตเตอรี ่แถบทีอ่ยูบ่รเิวณแบตเตอรีจ่ะปรากฏเป็นส­ี
เขยีว เมือ่แบตเตอรีไ่มไ่ดร้บัการชาร์จ แถบทีอ่ยูบ่รเิวณแบตเตอรีน่ ัน้จะปรากฏเป็นสเีทา

สถานะแบตเตอรีเ่สรมิ

แสดงวา่กาํลงัชาร์จแบตเตอรี่

แสดงวา่แบตเตอรีไ่มไ่ดช้าร์จหรือกาํลงัคายประจุไปยงัแบตเตอรีก่อ้นอืน่

แสดงวา่ระบบการจดัการพลงังาน CHARGE เชือ่มตอ่กบัอปุทานชายฝั่ง

การถา่ยโอนฉุกเฉิน เลือกเพือ่เริม่การถา่ยโอนพลงังานฉุกเฉินจากแบตเตอรีเ่สรมิหรือแบตเตอรีไ่ปยงัแบตเตอรีเ่ครือ่งยนต์
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คณุสมบตักิารควบคมุ Mercury Troll
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ คณุสมบตักิารควบคมุ Mercury Troll จะไมค่วบคมุเรือให้
คณุและไมห่ลีกเลีย่งอนัตรายจากการนําทาง หากไมใ่ชง้านเรือของคณุอยา่งปลอดภยัอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุีท่าํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บั
บาดเจ็บ หรือเสยีชีวติได้

เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถใชโ้อเวอร์เลย์ Mercury Troll เพือ่ต ัง้คา่และปรบัความเร็วทรอลิง่จา
กชาร์ตพล็อตเตอร์ได้

การเพิม่โอเวอร์เลย์การควบคมุ Mercury Troll
เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถต ัง้คา่และปรบัความเร็วเป้าหมายโดยใชโ้อเวอร์เลย์ Mercury Troll 
บนชาร์ตพล็อตเตอร์ได้
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ แถบลา่งสดุ แถบซา้ย หรือแถบขวา
3 เลือก Mercury Troll
4 เลือก ยอ้นกลบั

โอเวอร์เลย์ Mercury Troll
เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถใชโ้อเวอร์เลย์ Mercury Troll บนชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ต ัง้คา่
ความเร็วเป้าหมาย

เลือกเพือ่ลดความเร็วเป้าหมาย

ความเร็วเป้าหมาย

เลือกเพือ่เพิม่ความเร็วเป้าหมาย

ความเร็วจรงิ

เปิดใช้ เลือกเพือ่ใชค้ณุสมบตั ิMercury Troll

ไมใ่ชง้าน เลือกเพือ่เลกิใชค้ณุสมบตั ิMercury Troll

การควบคมุการลอ่งเรือ Mercury
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ ระบบควบคมุเรือ Mercury จะไมค่วบคมุเรือใหค้ณุและไม่
หลีกเลีย่งอนัตรายจากการนําทาง หากไมใ่ชง้านเรือของคณุอยา่งปลอดภยัอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุีท่าํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ 
หรือเสยีชีวติได้

เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุจะสามารถต ัง้คา่และปรบัฟงัก์ชนัการควบคมุการลอ่งเรือโดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์
ได้

การควบคมุอปุกรณ์ของบคุคลทีส่ามทีต่ดิต ัง้บนเรือของคณุ 113



เปิดใชง้านโอเวอร์เลย์การควบคมุเรือ Mercury
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา
3 เลือก เมอร์ควิรี ่ครูซ
4 เลือก ยอ้นกลบั

โอเวอร์เลย์ควบคมุการลอ่งเรือ Mercury

เลือกเพือ่ลดความเร็วเป้าหมาย

ความเร็วเป้าหมาย

เลือกเพือ่เพิม่ความเร็วเป้าหมาย

ความเร็วจรงิ

เปิดใช้ เลือกเพือ่ใชก้ารควบคมุเรือ

ไมใ่ชง้าน เลือกเพือ่เลกิใชก้ารควบคมุเรือ

รายละเอยีดเครือ่งยนต์ Mercury
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการบาํรุงรกัษาเครือ่งยนต์ของเรือของคณุ การไมบ่าํรุงรกัษาเครือ่งยนต์อยา่งเหมาะสมอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุี่
ทาํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ หรือเสยีชีวติได้

เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์ไดเ้ชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัไดแ้ลว้ คณุสามารถดรูายละเอยีดเครือ่งยนต์โดยใชโ้อเวอร์เลย์ 
เครือ่งยนต์ Mercury บนชาร์ตพล็อตเตอร์

การเพิม่ Mercury โอเวอร์เลย์เครือ่งยนต์
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา
3 เลือก เครือ่งยนต์ Mercury.
4 เลือก ยอ้นกลบั
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โอเวอร์เลย์เครือ่งยนต์ Mercury
คณุสามารถใช ้Mercury โอเวอร์เลย์เครือ่งยนต์เพือ่ดขูอ้มลูของเครือ่งยนต์ (การเพิม่ Mercury โอเวอร์เลย์เครือ่งยนต,์ หน้า 114)
หมายเหต:ุ เน่ืองจากขอ้จาํกดัของพื้นทีบ่นโอเวอร์เลย์ บางรายการอาจไมป่รากฏหากเรือมหีลายเครือ่งยนต์

RPM ของเครือ่งยนต์กราบซา้ย

RPM ของเครือ่งยนต์กราบขวา

เช้ือเพลงิทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมด

การใชเ้ช้ือเพลงิ

การควบคมุทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต (หากรองรบั) (การเปิดใชง้าน Mercury การต ัง้คา่ ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต ของเครือ่งยนต์, 
หน้า 115)

คาํแนะนํา: คณุยงัสามารถดรูายละเอยีดเครือ่งยนต์โดยรวมใน Mercury หน้าตวัวดั (ตวัวดัเครือ่งยนต์ Mercury®, หน้า 107)

การเปิดใชง้าน Mercury การต ัง้คา่ ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต ของเครือ่งยนต์
เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุไดเ้ชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต ์Mercury ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุสามารถใชโ้อเวอร์เลย์ เครือ่งยนต์ Mercury บน
ชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่เปิดการใชง้านการต ัง้คา่ ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต ได ้การต ัง้คา่ ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต จะเปลีย่นเสยีงของเครือ่งยนต์

บนโอเวอร์เลย์ เครือ่งยนต ์Mercury ใหเ้ลือก ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต > เปิด
คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก xxx จากแถบเมนูเพือ่เปิดโอเวอร์เลย์อยา่งรวดเร็ว
คาํแนะนํา: คณุยงัสามารถเปิดใชง้านการต ัง้คา่ ทอ่ไอเสยีแบบสปอร์ต จาก Mercury เมนูหน้าตวัวดั

การควบคมุ Mercury Active Trim
 คาํเตอืน

คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ การควบคมุ Mercury Active Trim จะไมค่วบคมุความเร็ว
ของเรือ ไมบ่งัคบัเรือใหค้ณุ และไมห่ลีกเลีย่งอนัตรายจากการเดนิเรือ หากไมใ่ชง้านเรือของคณุอยา่งปลอดภยัอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุี่
ทาํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ หรือเสยีชีวติได้

เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุเชือ่มตอ่กบัระบบ Mercury Active Trim ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุสามารถควบคมุระบบไดโ้ดยใชโ้อเวอร์เลย์ 
Active Trim บนชาร์ตพล็อตเตอร์

การเพิม่โอเวอร์เลย์ Mercury Active Trim
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา
3 เลือก Active Trim
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โอเวอร์เลย์ Mercury Active Trim

เมือ่เปิดใชง้าน คณุสามารถปรบัทรมิไดด้ว้ยตนเอง

เมือ่เปิดใชง้าน คณุสามารถเปลีย่นระหวา่งโปรไฟล์ Mercury Active Trim ทีต่ ัง้ไวล้ว่งหน้า

สถานะระบบ Active Trim

เปิดใช ้หรือ ไมใ่ชง้าน เลือกเพือ่เปิดหรือปิดระบบ Active Trim

การควบคมุสมอแบบดจิติอล Skyhook®

 คาํเตอืน
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ คณุสมบตัสิมอแบบดจิติอล Skyhook ไมไ่ดห้ลีกเลีย่งอนัตราย
จากการเดนิเรือ หากไมใ่ชง้านเรือของคณุอยา่งปลอดภยัอาจทาํใหเ้กดิอบุตัเิหตทุีท่าํใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บ หรือเสยีชีวติได้

เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุสามารถใชโ้อเวอร์เลย์สมอดจิติอล Skyhook บนชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ต ัง้คา่
และปรบัฟงัก์ชนั Skyhook, Drifthook และ Bowhook ได้
สมอดจิติอล Skyhook

เมือ่ใชง้าน เรือจะพยายามรกัษาทศิมุง่หน้าและตาํแหน่งไว้
Drifthook: เมือ่ใชง้าน เรือจะพยายามรกัษาทศิมุง่หน้า แตต่าํแหน่งอาจมกีารเปลีย่นแปลง
Bowhook: เมือ่ใชง้าน เรือจะพยายามรกัษาตาํแหน่งเดมิ แตท่ศิมุง่หน้าไปอาจมกีารเปลีย่นแปลง

การเพิม่โอเวอร์เลย์การควบคมุสมอดจิติอล Skyhook
เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury คณุสามารถเพิม่โอเวอร์เลย์บนชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ควบคมุฟงัก์ชนัสมอดจิติอล Skyhook ได้
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา
3 เลือก Mercury Skyhook
4 เลือก ยอ้นกลบั
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โอเวอร์เลย์สมอดจิติอล Skyhook
เมือ่เชือ่มตอ่กบัเครือ่งยนต์ Mercury คณุสามารถใชโ้อเวอร์เลย์ Skyhook บนชาร์ตพล็อตเตอร์เพือ่ควบคมุฟงัก์ชนัการทาํงานของสมอ
ดจิติอล Skyhook ได้
คาํแนะนํา: เมือ่คณุสมบตัสิมอดจิติอล Skyhook, Drifthook หรือ Bowhook ทาํงานอยู ่คณุสามารถเลือก Standby บนแถบเมนูเพือ่ปิด
คณุสมบตัสิมอดจิติอลทีใ่ชง้านอยู ่และกลบัมาควบคมุเรือดว้ยตนเองได้

ขอ้มลูเกีย่วกบัทศิมุง่หน้าปจัจุบนัและการปรบัพวงมาลยั

ปรบัทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการไปทางกราบซา้ย ระบบจะบงัคบัเรือไปยงัทศิทางใหม่

ปรบัทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการไปทางกราบขวา ระบบจะบงัคบัเรือไปยงัทศิทางใหม่

Drifthook เปลีย่นเป็นฟงัก์ชนัการทาํงาน Drifthook

Bowhook เปลีย่นเป็นฟงัก์ชนัการทาํงาน Bowhook

โอเวอร์เลย์ Drifthook
เมือ่เปิดใชง้านโอเวอร์เลย์ Skyhook บนชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุสามารถเลือก Drifthook เพือ่เปลีย่นสมอดจิติอล Skyhook เพือ่ใชฟ้งัก์ชนั 
Drifthook ได้
คาํแนะนํา: เมือ่คณุสมบตั ิDrifthook ทาํงานอยู ่คณุสามารถเลือก Standby บนแถบเมนูเพือ่ปลดสมอและกลบัมาควบคมุเรือดว้ยตนเอง
ได้

ปรบัทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการไปทางกราบซา้ย ระบบจะบงัคบัเรือไปยงัทศิทางใหม่

ปรบัทศิมุง่หน้าทีต่อ้งการไปทางกราบขวา ระบบจะบงัคบัเรือไปยงัทศิทางใหม่

Drifthook เลือกอกีคร ัง้เพือ่กลบัสูฟ่งัก์ชนัการทาํงานของสมอดจิติอล Skyhook

Bowhook เปลีย่นเป็นฟงัก์ชนัการทาํงาน Bowhook

คณุสมบตั ิDometic® Optimus®

เมือ่เชือ่มตอ่กบัระบบ Optimus ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ชาร์ตพล็อตเตอร์จะชว่ยใหค้ณุสามารถเขา้ถงึและควบคมุระบบได ้คณุสามารถเปิดใชง้าน
โอเวอร์เลย์ Optimus เพือ่ควบคมุระบบ Optimus (กาํลงัเปิดใชง้านแถบโอเวอร์เลย์ Optimus, หน้า 117)
เมือ่จาํเป็น ระบบ Optimus จะแสดงขอ้ความพรอ้มขอ้มลู คาํแนะนํา และการแจง้เตอืนเกีย่วกบัความผดิพลาดและอนัตราย
ไอคอนหา้มวา่ยน้ํา  ระบวุา่คณุไมค่วรวา่ยน้ําเมือ่มกีารใชง้านโหมด Optimus บางโหมด ในโหมดเหลา่น้ี การควบคมุใบพดัจะทาํงาน
โดยอตัโนมตัแิละอาจทาํใหบ้คุคลในน้ําไดร้บับาดเจ็บ

กาํลงัเปิดใชง้านแถบโอเวอร์เลย์ Optimus
1 จากแผนที ่ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ แถบลา่งสดุ แถบซา้ย หรือแถบขวา
3 เลือกแถบ Optimus
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ภาพรวมแถบโอเวอร์เลย์ Optimus
ในการใชแ้ถบโอเวอร์เลย์ คณุตอ้งเชือ่มตอ่ระบบ Optimus ของคณุกบัชาร์ตพล็อตเตอร์และเพิม่แถบโอเวอร์เลย์ในหน้าจอทีจ่าํเป็น (กาํลงั
เปิดใชง้านแถบโอเวอร์เลย์ Optimus, หน้า 117)

โหมดการควบคมุ

ปุ่ มควบคมุ Optimus

หางเสอื

ปุ่ มสแตนด์บาย

คณุตอ้งกดปุ่ มโหมดบนแถบโอเวอร์เลย์เพือ่ใชง้านหรือเลกิใชง้านโหมด เมือ่ใชง้านโหมด ปุ่ มจะสวา่งขึน้
การกาํหนดคา่แถบโอเวอร์เลย์และปุ่ มจะแตกตา่งกนัไปตามระบบ โหมด และอปุกรณ์ ดเูอกสาร Optimus ของคณุสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ

สญัลกัษณ์โอเวอร์เลย์

การรกัษาทศิมุง่หน้าออโตไพลอต

โหมดตดิตามออโตไพลอต

โหมดเสน้ทางออโตไพลอต

การรกัษาตาํแหน่ง SeaStation®

รกัษาทศิมุง่หน้า SeaStation

โหมด Optimus Limp Home
 คาํเตอืน

ในกรณีทีก่ารบงัคบัเลี้ยวลม้เหลว โหมด Optimus Limp Home จะใชง้านได ้โหมด Limp Home เป็นระบบควบคมุทีอ่าจจาํกดัการ
ควบคมุเรืออยา่งมาก ซึง่ควรใชใ้นกรณีฉุกเฉินเทา่นัน้ หากคณุไมส่ามารถตดิตอ่ขอความชว่ยเหลือได ้ดาํเนินการดว้ยความระมดัระวงัเป็น
พเิศษ อา่นคูม่อืสาํหรบัเจา้ของ Optimus และสวมใสอ่ปุกรณ์การลอยตวัสว่นบคุคล (PFD) เสมอ
คณุจะตอ้งรบัผดิชอบในการควบคมุเรือของคณุอยา่งปลอดภยัและรอบคอบ การใชโ้หมด Limp Home ไมส่ามารถทดแทนความรบัผดิ
ชอบในการควบคมุเรืออยา่งปลอดภยัของคณุได ้หลีกเลีย่งอนัตรายในการนําทางและอยา่ปลอ่ยการควบคมุมอเตอร์ไวโ้ดยไมม่กีารควบคมุ

เมือ่พรอ้มใชง้าน ปุ่ ม Limp Home จะปรากฏบนแถบโอเวอร์เลย์ Optimus โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของ Optimus กอ่นใชโ้หมด Limp 
Home
ในการใชง้านโหมด Limp Home จากหน้าจอใดๆ ใหเ้ลือก เลือกจุดหมาย > ตวัจดัการคาํเตอืน > การบงัคบัเลี้ยว Limp Home
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ระดบัน้ํา กระแสน้ํา และขอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งฟ้า
โอเวอร์เลย์ระดบัน้ําและกระแสน้ํา

แถบโอเวอร์เลย์สถานีระดบัน้ํา

แถบโอเวอร์เลย์สถานีกระแสน้ํา

ชือ่ของสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ําทีเ่ลือก
เลือกเพือ่เปลีย่นเป็นสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ําอืน่

กราฟสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ํา

เวลาปจัจุบนั ระบบุนกราฟสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ําเป็นเสน้สขีาว

คณุสามารถเลือก  และ  เพือ่ปรบัเวลาบนกราฟสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ํา

เวลาพระอาทติย์ขึน้และพระอาทติย์ตกปจัจุบนั

เลือกเพือ่เปิดหน้าขอ้มลูสถานีระดบัน้ําหรือกระแสน้ํา

การเพิม่โอเวอร์เลย์ระดบัน้ําและกระแสน้ํา
1 จากหน้าทีค่ณุตอ้งการเพิม่โอเวอร์เลย์ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขโอเวอร์เลย์
2 เลือก แถบบนสดุ, แถบลา่งสดุ, แถบซา้ย หรือ แถบขวา
3 เลือก น้ําขึน้น้ําลง หรือ กระแสน้ํา
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ขอ้มลูสถานีพยากรณ์ระดบัน้ํา
 คาํเตอืน

ขอ้มลูระดบัน้ําและกระแสน้ํามไีวเ้พือ่เป็นขอ้มลูเทา่นัน้ เป็นความรบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตอ้งปฏบิตัติามคาํแนะนําเกีย่วกบัน้ําทีป่ระกาศไว้
ท ัง้หมด ระมดัระวงัตอ่สภาพแวดลอ้มของคณุอยูเ่สมอ และใชว้จิารณญาณทีป่ลอดภยัใน บน หรือรอบๆ แหลง่น้ําตลอดเวลา การไมป่ฏบิตัิ
ตามคาํเตอืนน้ีออาจสง่ผลใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บสาหสั หรือเสยีชีวติได้

คณุสามารถดขูอ้มลูเกีย่วกบัสถานีพยากรณ์ระดบัน้ําสาํหรบัวนัทีแ่ละเวลาเฉพาะ รวมถงึความสงูของระดบัน้ํา และเวลาทีจ่ะเกดิระดบัน้ําขึน้
และลงคร ัง้ถดัไป ตามคา่เริม่ตน้ แถบโอเวอร์เลย์ น้ําขึน้น้ําลง บนชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดงขอ้มลูระดบัน้ําสาํหรบัสถานีพยากรณ์ระดบัน้ํา 
วนัทีป่จัจุบนั ชั่วโมงกอ่น ทีด่ลูา่สดุ
จากแถบโอเวอร์เลย์ น้ําขึน้น้ําลง ใหเ้ลือก 

ขอ้มลูสถานีกระแสน้ํา
 คาํเตอืน

ขอ้มลูระดบัน้ําและกระแสน้ํามไีวเ้พือ่เป็นขอ้มลูเทา่นัน้ เป็นความรบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตอ้งปฏบิตัติามคาํแนะนําเกีย่วกบัน้ําทีป่ระกาศไว้
ท ัง้หมด ระมดัระวงัตอ่สภาพแวดลอ้มของคณุอยูเ่สมอ และใชว้จิารณญาณทีป่ลอดภยัใน บน หรือรอบๆ แหลง่น้ําตลอดเวลา การไมป่ฏบิตัิ
ตามคาํเตอืนน้ีออาจสง่ผลใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บสาหสั หรือเสยีชีวติได้

หมายเหต:ุ ขอ้มลูสถานีกระแสน้ํามใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีโ่ดยละเอยีดบางแผนที่
คณุสามารถดขูอ้มลูเกีย่วกบัสถานีกระแสน้ําสาํหรบัวนัทีแ่ละเวลาเฉพาะ รวมถงึความเร็วกระแสน้ํา และระดบัของกระแสน้ํา ตามคา่เริม่ตน้ 
แถบโอเวอร์เลย์ กระแสน้ํา บนชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดงขอ้มลูกระแสน้ําสาํหรบัสถานีกระแสน้ําทีด่คูร ัง้ลา่สดุ และขอ้มลูสาํหรบัวนัทีแ่ละ
เวลาปจัจุบนั (โอเวอร์เลย์ระดบัน้ําและกระแสน้ํา, หน้า 119)
จากแถบโอเวอร์เลย์ กระแสน้ํา ใหเ้ลือก 

ขอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งฟ้า
คณุสามารถดขูอ้มลูเกีย่วกบัพระอาทติย์ขึน้ พระอาทติย์ตกดนิ พระจนัทร์ขึน้ พระจนัทร์ตกดนิ ขา้งขึน้ขา้งแรม และตาํแหน่งการดทูอ้งฟ้าที่
ใกลเ้คยีงของพระอาทติย์และพระจนัทร์ กึง่กลางของหน้าจอแสดงถงึทอ้งฟ้าเหนือศรีษะ และวงแหวนรอบนอกสดุแสดงถงึเสน้ขอบฟ้า ตาม
คา่เริม่ตน้ ชาร์ตพล็อตเตอร์แสดงขอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งฟ้าสาํหรบัวนัทีแ่ละเวลาปจัจุบนั
จากแถบโอเวอร์เลย์ น้ําขึน้น้ําลง หรือ กระแสน้ํา ใหเ้ลือก  จากนัน้เลือก ทอ้งฟ้า

การดสูถานีระดบัน้ํา, สถานีกระแสน้ํา หรือขอ้มลูทอ้งฟ้าสาํหรบัวนัเดอืนปีทีต่า่งกนั
1 จากแถบโอเวอร์เลย์ น้ําขึน้น้ําลง หรือ กระแสน้ํา ใหเ้ลือก 
2 ในการดขูอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งฟ้า ใหเ้ลือก ทอ้งฟ้า
3 เลือกตวัเลือก:

• ในการดขูอ้มลูสาํหรบัวนัเดอืนปีทีต่า่งกนั ใหเ้ลือก เปลีย่นวนัที ่และใสว่นัเดอืนปี
• ในการดขูอ้มลูสาํหรบัวนัน้ี ใหเ้ลือก วนัทีแ่ละเวลาปจัจุบนั
• หากมอียู ่ในการดขูอ้มลูสาํหรบัวนัหลงัจากวนัเดอืนปีทีแ่สดง ใหเ้ลือก วนัถดัไป
• หากมอียู ่ในการดขูอ้มลูสาํหรบัวนัหลงัจากวนัเดอืนปีทีแ่สดง ใหเ้ลือก วนักอ่นหน้า

การดขูอ้มลูสาํหรบัระดบัน้ําทีต่า่งกนัหรือสถานีกระแสน้ํา
1 จากแถบโอเวอร์เลย์ น้ําขึน้น้ําลง หรือ กระแสน้ํา ใหเ้ลือก 
2 เลือก สถานีใกล้ๆ
3 เลือกสถานี

การดขูอ้มลูสถติจิากแผนทีเ่ดนิเรือนําทาง
1 จากมมุมองแผนทีห่รือแผนที ่3 มติ ิใหเ้ลือกสถานีระดบัน้ําหรือไอคอนสถานีปจัจุบนั
2 เลือกชือ่ของสถานี

120 ระดบัน้ํา กระแสน้ํา และขอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งฟ้า



ขอ้ความและคาํเตอืน
คณุสามารถเปิดเมนูเพือ่ดขูอ้ความและคาํเตอืนทีส่าํคญั และเขา้ถงึการสือ่สารอืน่ๆ เชน่ DSC
เลือก 
ระหวา่งทีก่ารเตอืนทีใ่ชง้านอยู ่เครือ่งหมาย ( ) จะแทนทีไ่อคอนบนแถบเมนู ( ) ไอคอนรหสัสน้ีีสือ่ถงึลกัษณะของคาํเตอืน และหาก
คณุมมีากกวา่หน่ึงขอ้ความทีต่อ้งตรวจสอบ ก็จะจดัลาํดบัความสาํคญัของคาํเตอืนทีม่คีวามรุนแรงสงูสดุ

สี ความรุนแรง

แดง อนัตรายทีจ่าํเป็นตอ้งมกีารดาํเนินการทนัทเีพือ่หลีกเลีย่งการบาดเจ็บทางรา่งกายทีรุ่นแรงหรือการเสยีชีวติ

เหลือง อนัตรายหรือการปฏบิตัทิีไ่มป่ลอดภยัซึง่อาจสง่ผลใหเ้กดิการบาดเจ็บเล็กน้อยตอ่รา่งกาย หรือความเสยีหายตอ่ผลติภณัฑ์หรือ­
ทรพัย์สนิได้

การดขูอ้ความและคาํเตอืน
1 เลือก 

หมายเหต:ุ ซึง่จะปรากฏเป็นเครือ่งหมาย ( ) หากมคีาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่
หน้าตา่งจะเปิดขึน้เพือ่แสดงขอ้ความและคาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่

2 เลือกตวัเลือก:
• เลือกขอ้ความหรือคาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่
• เลือก การสือ่สารท ัง้หมด > ประวตักิารเตอืน

3 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกรายการทีแ่สดง
4 เลือก ตรวจสอบ

การจดัเรียงและคดักรองขอ้ความ
1 เลือก 

หมายเหต:ุ ซึง่จะปรากฏเป็นเครือ่งหมาย ( ) หากมคีาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่
2 เลือก การสือ่สารท ัง้หมด > ประวตักิารเตอืน > เรียง/กรอง
3 เลือกตวัเลือกเพือ่จดัเรียงหรือคดักรองรายการขอ้ความ

การบนัทกึขอ้ความไปทีก่าร์ดหน่วยความจาํ
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก 

หมายเหต:ุ ซึง่จะปรากฏเป็นเครือ่งหมาย ( ) หากมคีาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่
3 เลือก การสือ่สารท ัง้หมด > ประวตักิารเตอืน > บนัทกึไปทีก่าร์ด

การลา้งขอ้ความและคาํเตอืนท ัง้หมด
1 เลือก 

หมายเหต:ุ ซึง่จะปรากฏเป็นเครือ่งหมาย ( ) หากมคีาํเตอืนทีใ่ชง้านอยู่
2 เลือก การสือ่สารท ัง้หมด > ประวตักิารเตอืน > ลา้งประวตักิารเตอืน
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Media Player
หากคณุมสีเตอรโิอทีใ่ชร้ว่มกนัเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุสามารถควบคมุเสยีงนัน้ดว้ยเครือ่งเลน่สือ่บนชาร์ตพล็อตเตอร์ได:้
• หากคณุมสีเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัไดท้ีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 หรือ Garmin Marine Network คณุสามารถ

ควบคมุสเตอรโิอนัน้ดว้ยชาร์ตพล็อตเตอร์ได ้ชาร์ตพล็อตเตอร์จะตรวจจบัสเตอรโิอไดโ้ดยอตัโนมตัิ
• ถา้คณุมสีเตอรโิอ Fusion หลายเครือ่งเชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus™ คณุจะสามารถควบคมุสเตอรโิอ

และกลุม่ทีเ่ชือ่มตอ่กนัเป็นเครือขา่ยโดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ ตราบใดทีค่ณุมหีน่ึงในสเตอรโิอ Fusion ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 
2000 หรือ Garmin Marine Network ชาร์ตพล็อตเตอร์จะตรวจจบัสเตอรโิอโดยอตัโนมตัิ

• หากคณุมสีเตอรโิอทีใ่ชร้ว่มกนัไดข้องบคุคลทีส่ามเชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 คณุอาจจะสามารถควบคมุสเตอรโิอนัน้ดว้ย
ชาร์ตพล็อตเตอร์ได้

หมายเหต:ุ สเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่บางรุน่อาจมคีณุสมบตับิางอยา่งจะใชไ้มไ่ด้
หมายเหต:ุ คณุสามารถเลน่สือ่ไดจ้ากทีม่าทีเ่ชือ่มตอ่กบัสเตอรโิอเทา่นัน้

การเปิด Media Player
กอ่นทีค่ณุจะเปิด Media Player ได ้คณุตอ้งเชือ่มตอ่อปุกรณ์ทีใ่ชก้นัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์

เลือก เรือ > สือ่

ไอคอนตวัเลน่สือ่
หมายเหต:ุ อปุกรณ์บางรุน่จะไมม่ไีอคอนเหลา่น้ี

ไอคอน คาํอธบิาย

บนัทกึหรือลบชอ่งเป็นการต ัง้คา่ลว่งหน้า

เลน่ซํา้ทกุเพลง

เลน่ซํา้เพลงเดยีว

 

สแกนสถานีวทิย ุAM/FM
ขา้มไปยงัแทร็คถดัไปหรือกอ่นหน้า (แตะ)
ไปขา้งหน้าหรือไปขา้งหลงัอยา่งรวดเร็ว (กดคา้ง)

สบัเปลีย่น

เพิม่ระดบัเสยีง

ลดระดบัเสยีง

ปิดเสยีง

ขยายเครือ่งเลน่สือ่ใหเ้ต็มหน้าจอ

122 Media Player



การเลือกอปุกรณ์สือ่และทีม่า
คณุสามารถเลือกทีม่าของสือ่ทีเ่ชือ่มตอ่กบัสเตอรโิอ เมือ่คณุมสีเตอรโิอหรืออปุกรณ์สือ่ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ยหลายตวั คณุสามารถเลือก
อปุกรณ์จากอปุกรณ์ทีค่ณุตอ้งการเลน่เพลงได้
หมายเหต:ุ คณุสามารถเลน่สือ่ไดจ้ากทีม่าทีเ่ชือ่มตอ่กบัสเตอรโิอเทา่นัน้
หมายเหต:ุ คณุลกัษณะบางตวัไมพ่รอ้มใชบ้นอปุกรณ์และทีม่าของสือ่ท ัง้หมด
1 จากหน้าสือ่ ใหเ้ลือก อปุกรณ์และเลือกสเตอรโิอ
2 จากหน้าสือ่ ใหเ้ลือก แหลง่และเลือกทีม่าของสือ่

หมายเหต:ุ ปุ่ ม อปุกรณ์ จะปรากฏเมือ่มอีปุกรณ์สือ่ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ยมากกวา่หน่ึงอปุกรณ์
หมายเหต:ุ ปุ่ ม แหลง่ จะปรากฏขึน้สาํหรบัอปุกรณ์ทีร่องรบัทีม่าของสือ่หลายแหลง่เทา่นัน้

การปรบัโวลุม่และระดบัเสยีง

การปรบัระดบัเสยีง
หมายเหต:ุ ถา้ระบบสือ่ของเรือของคณุต ัง้คา่เป็นโซน การควบคมุระดบัเสยีงบนหน้าจอสือ่จะปรบัระดบัเสยีงสาํหรบั โซนพื้นฐาน (การ
เลือกโซนพื้นฐาน, หน้า 125)

จากหน้าจอสือ่ ใหใ้ชแ้ถบเลือ่นหรือ  และ  เพือ่ปรบัระดบัเสยีง

การปรบัระดบัเสยีง
คณุสามารถใชอ้คีวอไลเซอร์เพือ่ปรบัระดบัเสยีงบนอปุกรณ์สือ่ทีเ่ชือ่มตอ่
หมายเหต:ุ ถา้ระบบสือ่มหีลายโซน การปรบัการควบคมุโทนเสยีงจะมผีลกบัโซนพื้นฐานเทา่นัน้ คณุสามารถเปลีย่นโซนพื้นฐานเพือ่ปรบั
ระดบัเสยีงในโซนอืน่ๆ ได ้(การเลือกโซนพื้นฐาน, หน้า 125)
1 จากหน้าเครือ่งเลน่ ใหเ้ลือก  > ระดบัเสยีง
2 เลือก  หรือ  เพือ่ปรบัระดบัเสยีงทีค่ณุตอ้งการเปลีย่น

การปิดเสยีงสือ่
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก 
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก เลือก

การปรบัระดบัเสยีงอตัโนมตัติามความเร็ว
หากสเตอรโิอของคณุเชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 ทีม่อีปุกรณ์ทีใ่หข้อ้มลูความเร็ว เชน่ เครือ่งยนต์, ชาร์ตพล็อตเตอร์, เสาอากาศ 
GPS, เซนเซอร์ความเร็วน้ํา หรือเซนเซอร์ความเร็วลม คณุสามารถต ัง้คา่สเตอรโิอใหป้รบัระดบัเสยีงโดยอตัโนมตัติามแหลง่ทีม่าความเร็ว
ทีเ่ลือก (การเปิดใชง้านการปรบัระดบัเสยีงอตัโนมตัติามความเร็ว, หน้า 123)
ตวัอยา่งเชน่ หากชาร์ตพล็อตเตอร์ทีม่เีสาอากาศ GPS ภายในหรือเสาอากาศ GPS แบบสแตนด์อโลนอยูใ่นเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีว
กบัสเตอรโิอและคณุต ัง้คา่ ทีม่าความเร็ว เป็น ความเร็วบนผวิพื้น ระดบัเสยีงจะเพิม่ขึน้ตามความเร็วทีเ่พิม่ขึน้
หมายเหต:ุ เมือ่ระดบัเสยีงเพิม่ขึน้เพือ่ปรบัความเร็ว เอาต์พุตระดบัเสยีงจรงิจะเปลีย่นไป แตแ่ถบแสดงระดบัเสยีงและตวัเลขจะยงัคง
เหมอืนเดมิ
สาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการเชือ่มตอ่สเตอรโิอกบัเครือขา่ย NMEA 2000 โปรดดคูาํแนะนําการตดิต ัง้สาํหรบัสเตอรโิอของคณุ

การเปิดใชง้านการปรบัระดบัเสยีงอตัโนมตัติามความเร็ว
1 จากหน้าจอ สือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกชือ่ของสเตอรโิอ
3 เลือก โซน > ความเร็วเทยีบกบัระดบัเสยีง > เปิดใช้
4 หากจาํเป็น ใหอ้ปัเดตการต ัง้คา่เพือ่เลือกแหลง่ความเร็วและการต ัง้คา่ระดบัเสยีง
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การต ัง้คา่การควบคมุระดบัเสยีงอตัโนมตัิ
เลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ เลือกชือ่ของสเตอรโิอ จากนัน้เลือก โซน > ความเร็วเทยีบกบัระดบัเสยีง
เปิดใช:้ เปิดใชง้านคณุสมบตักิารควบคมุระดบัเสยีงอตัโนมตัิ
ทีม่าความเร็ว: ต ัง้คา่แหลง่ทีม่าทีส่เตอรโิอใชก้าํหนดความเร็ว (ขอ้มลูแหลง่ทีม่าความเร็ว, หน้า 124)
ความเร็วสงูสดุ/ตํ่าสดุ: ต ัง้คา่ชว่งความเร็วสงูสดุและตํ่าสดุทีค่าดไวส้าํหรบั ทีม่าความเร็ว ทีเ่ลือก การต ัง้คา่ ตํ่าสดุ จะแสดงความเร็วในการ

เลน่ระดบัเสยีงทีค่ณุต ัง้คา่ไวโ้ดยการหมนุปุ่ มหมนุ การต ัง้คา่ สงูสดุ จะแสดงความเร็วในการเลน่ระดบัเสยีงทีร่ะดบัสงูสดุทีต่ ัง้คา่ไวใ้น
การต ัง้คา่ เพิม่ระดบัเสยีง
คาํแนะนํา: คณุควรเริม่ตน้ดว้ยการต ัง้คา่เหลา่น้ีทีค่วามเร็วตามทีค่ณุคาดหวงัจากเครือ่งยนต์หรือเซ็นเซอร์และปรบัแตง่ตามความ
จาํเป็น

เพิม่ระดบัเสยีง: ต ัง้คา่การเพิม่ระดบัเสยีงโดยรวมสาํหรบัแตล่ะโซนเมือ่ ทีม่าความเร็ว ทีเ่ลือกถงึความเร็วสงูสดุทีต่ ัง้คา่ไวใ้นการต ัง้คา่ 
ความเร็วสงูสดุ/ตํ่าสดุ ยิง่คณุต ัง้คา่ระดบัน้ีไวส้งูเทา่ไหร ่ระดบัเสยีงก็จะยิง่ดงัขึน้เทา่นัน้ เมือ่คณุเขา้ใกลค้วามเร็วสงูสดุทีต่ ัง้คา่ไว้
หมายเหต:ุ เมือ่ระดบัเสยีงเพิม่ขึน้เพือ่ปรบัความเร็ว เอาต์พุตระดบัเสยีงจรงิจะเปลีย่นไป แตแ่ถบแสดงระดบัเสยีงและตวัเลขจะยงัคง
เหมอืนเดมิ

ขอ้มลูแหลง่ทีม่าความเร็ว
เลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ เลือกชือ่ของสเตอรโิอ จากนัน้เลือก โซน > ความเร็วเทยีบกบัระดบัเสยีง > ทีม่าความเร็ว
ความเร็ว: ใชก้ารอา่นคา่ RPM จากเครือ่งยนต์ NMEA 2000 ทีส่นบัสนุน ระดบัเสยีงจะเพิม่ขึน้เมือ่ RPM เครือ่งยนต์เพิม่ขึน้จาก

ความเร็ว ตํ่าสดุ ทีต่ ัง้ไวจ้นถงึความเร็ว สงูสดุ ทีต่ ัง้ไว ้หากมกีารเชือ่มตอ่เครือ่งยนต์ทีส่นบัสนุนหลายเครือ่ง ระบบสเตอรโิอจะใชค้า่ 
RPM เฉลีย่จากเครือ่งยนต์ท ัง้หมด

ความเร็วบนผวิพ้ืน: ใชค้า่ความเร็วเหนือพื้น (SOG) ทีไ่ดจ้ากเสาอากาศ GPS หรือชาร์ตพล็อตเตอร์ NMEA 2000 ทีร่องรบัทีม่เีสา
อากาศ GPS ภายใน ระดบัเสยีงจะเพิม่ขึน้เมือ่ SOG เพิม่ขึน้จากความเร็ว ตํ่าสดุ ทีต่ ัง้ไวจ้นถงึความเร็ว สงูสดุ ทีต่ ัง้ไว้

ความเร็วผา่นน้ํา: ใชค้า่ความเร็วผา่นน้ํา (STW) ทีไ่ดจ้ากเซ็นเซอร์ความเร็วน้ํา NMEA 2000 ทีร่องรบั ระดบัเสยีงจะเพิม่ขึน้เมือ่ STW 
เพิม่ขึน้จากความเร็ว ตํ่าสดุ ทีต่ ัง้ไวจ้นถงึความเร็ว สงูสดุ ทีต่ ัง้ไว้

ความเร็วลม: ใชค้า่ความเร็วลมทีไ่ดจ้ากเซ็นเซอร์ความเร็วลม NMEA 2000 ทีส่นบัสนุน ระดบัเสยีงจะเพิม่ขึน้ตามความเร็วลมทีเ่พิม่ขึน้
จากความเร็ว ตํ่าสดุ ทีต่ ัง้ไวจ้นถงึความเร็ว สงูสดุ ทีต่ ัง้ไว้

โซนสเตอรโิอและกลุม่
หมายเหต:ุ จะแสดงปุ่ ม โซน เฉพาะสาํหรบัสเตอรโิอทีส่นบัสนุนหลายโซนลาํโพง
หมายเหต:ุ จะแสดงตวัเลือก กลุม่ เมือ่คณุมหีลายสเตอรโิอ Fusion เชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus เทา่นัน้
หากต ัง้คา่ใหส้เตอรโิอหน่ึงทีเ่ชือ่มตอ่สนบัสนุนโซนลาํโพงหลายโซน คณุจะสามารถควบคมุเสยีงของแตล่ะโซนไดจ้ากหน้าจอสือ่บนชาร์ต
พล็อตเตอร์ ตวัอยา่งเชน่ คณุสามารถกาํหนดใหเ้สยีงเงยีบลงในสว่นหอ้งโดยสารและใหเ้สยีงดงัขึน้ทีส่ว่นดาดฟ้าเรือได ้(การปรบัระดบั
เสยีงโซน, หน้า 125)
ถา้คณุมหีลาย Fusion สเตอรโิอเชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus คณุจะสามารถสรา้งกลุม่สเตอรโิอ แลว้
ควบคมุสเตอรโิอและกลุม่ทีเ่ชือ่มตอ่กนัเป็นเครือขา่ยโดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์
คณุอาจจะสามารถควบคมุโซนเสยีงไดห้ลายวธิ ีขึน้อยูก่บัความสามารถของสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์:
• สาํหรบัสเตอรโิอของบคุคลทีส่ามและสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้แท็บ โซนในเครือ่ง จะชว่ยใหค้ณุสามารถปรบัระดบัเสยีงของ

โซนลาํโพงท ัง้หมดทีเ่ปิดใชง้านบนสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่
• สาํหรบัสเตอรโิอ Fusion หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus แท็บ โซนกลุม่ จะชว่ยใหค้ณุ

สามารถปรบัระดบัเสยีงของโซนใดๆ บนสเตอรโิอในกลุม่เดยีวกนัเป็น โซนพื้นฐาน
• สาํหรบัสเตอรโิอ Fusion หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus แท็บ เครือขา่ย จะชว่ยใหค้ณุ

สามารถปรบัระดบัเสยีงของโซนตา่งๆ บนสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย Fusion PartyBus
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การเลือกโซนพื้นฐาน
ถา้คณุมสีเตอรโิอหลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ หรือมสีเตอรโิอทีม่หีลายโซนลาํโพงเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ คณุตอ้ง
กาํหนดหน่ึงโซนลาํโพงบนสเตอรโิอหน่ึงเป็นโซนพื้นฐาน การเลน่และการควบคมุระดบัเสยีงบนหน้าจอสือ่จะปรบัเฉพาะสเตอรโิอหรือ
โซนทีต่ ัง้เป็นโซนพื้นฐาน ขอ้มลูการเลน่บนหน้าจอสือ่จะแสดงแหลง่ทีม่าทีเ่ลน่อยูบ่นสเตอรโิอ โซนพื้นฐาน
แนะนําใหต้ ัง้โซนพื้นฐานเป็นโซนทีใ่กลก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีส่ดุ
หมายเหต:ุ สเตอรโิอบางรุน่อาจมโีซนสากล การต ัง้ใหโ้ซนสากลเป็นโซนพื้นฐานจะชว่ยใหก้ารควบคมุบนหน้าสือ่มผีลตอ่โซนท ัง้หมดบน
สเตอรโิอ หรืออปุกรณ์สือ่
หมายเหต:ุ ปุ่ ม โซน จะปรากฏขึน้สาํหรบัสเตอรโิอหรืออปุกรณ์สือ่ทีร่องรบัทีม่าของสือ่หลายโซนเทา่นัน้
1 จากหน้าเครือ่งเลน่ ใหเ้ลือก  > โซนพื้นฐาน
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่
3 เลือกโซนทีค่ณุตอ้งการต ัง้ใหเ้ป็น โซนพื้นฐาน

ชือ่ของโซนพื้นฐานทีเ่ลือกจะปรากฏบนหน้าจอของเครือ่ง

การปรบัระดบัเสยีงโซน
หมายเหต:ุ จะแสดงปุ่ ม โซน เฉพาะสาํหรบัสเตอรโิอทีส่นบัสนุนหลายโซนลาํโพง
1 จากหน้าสือ่ ใหเ้ลือกโซน

จะแสดงรายชือ่โซนทีใ่ชไ้ด้
2 ถา้จาํเป็น ใหเ้ปลีย่นกลุม่โซนเพือ่ดโูซนทีค่ณุตอ้งการปรบั (โซนสเตอรโิอและกลุม่, หน้า 124)
3 เลือก  และ  เพือ่ปรบัระดบัเสยีงสาํหรบัโซน

การปิดใชง้านโซนลาํโพง
ถา้อปุกรณ์สือ่ทีเ่ชือ่มตอ่ของคณุมโีซนลาํโพง คณุจะสามารถปิดใชง้านโซนทีไ่มไ่ดใ้ชง้าน
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่
3 เลือก โซน
4 เลือกโซนทีค่ณุตอ้งการปิดใชง้าน
5 เลือก เปิดใช้

แถบสเีขยีวบนปุ่ มจะเปลีย่นเป็นสเีทาเพือ่แสดงวา่โซนถกูปิดใชง้าน คณุสามารถเลือก เปิดใช ้เพือ่เปิดใชง้านโซนทีถ่กูปิดใชง้าน

การสรา้งกลุม่
ถา้คณุมสีเตอรโิอ Fusion หลายเครือ่งเชือ่มตอ่กนัโดยใชก้ารเชือ่มตอ่เครือขา่ย Fusion PartyBus คณุจะสามารถสรา้งกลุม่สเตอรโิอ 
แลว้ควบคมุสเตอรโิอและกลุม่ทีเ่ชือ่มตอ่กนัเป็นเครือขา่ยโดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์ สเตอรโิอหน่ึงเครือ่งตอ้งเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์
โดยใชเ้ครือขา่ย NMEA 2000
ดคูาํแนะนําในการตดิต ัง้และคูม่อืสาํหรบัเจา้ของทีใ่หม้าพรอ้มกบัสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัไดส้าํหรบัขอ้มลูทีค่รบถว้นเกีย่วกบัวธิตีดิ
ต ัง้และกาํหนดคา่เครือขา่ย Fusion PartyBus
หมายเหต:ุ มขีอ้จาํกดับางอยา่งเมือ่สตรีมแหลง่ทีม่าจากเครือขา่ย Fusion PartyBus ดคููม่อืผูใ้ชข้องสเตอรโิอ Fusion ของคณุสาํหรบั
ขอ้มลูเพิม่เตมิ
1 จากหน้าเครือ่งเลน่ ใหเ้ลือก  > กลุม่
2 เลือกชือ่ของสเตอรโิอทีค่ณุตอ้งการใหเ้ป็นสเตอรโิอหลกัในกลุม่ แลว้เลือก ต ัง้คา่เป็นแหลง่ทีม่า
3 เลือกสเตอรโิอทีค่ณุตอ้งการรวมไวใ้นกลุม่
4 เลือก เสร็จสิน้

แกไ้ขกลุม่
1 จากหน้าเครือ่งเลน่ ใหเ้ลือก  > กลุม่
2 เลือกชือ่ของกลุม่ทีม่อียู่
3 เลือกสเตอรโิอทีค่ณุตอ้งการเพิม่หรือลบออกจากกลุม่
4 เลือก เสร็จสิน้
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การซงิโครไนซ์กลุม่
ตามคา่เริม่ตน้ กลุม่ทีค่ณุสรา้งจะไมถ่กูรกัษาไวเ้มือ่คณุปิดสเตอรโิอในกลุม่ หากคณุปิดสเตอรโิอเครือ่งเดยีวทีเ่พิม่ลงในกลุม่ สเตอรโิอนัน้
จะออกจากกลุม่ หากคณุปิดสเตอรโิอหลกัในกลุม่ กลุม่จะถกูยบุ คณุสามารถเปิดใชง้านการซงิโครไนซ์กลุม่เพือ่รกัษาการเป็นสมาชกิกลุม่
ของสเตอรโิอหลงัจากปิดเครือ่ง การซงิโครไนซ์กลุม่จะทาํงานแตกตา่งกนัไปตามวธิกีารปิดและเปิดสเตอรโิอของคณุ
• หากคณุปิดและเปิดสเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์แลว้โดยใชปุ้่ มเปิด/ปิดบนสเตอรโิอหรือสวติช์บนสายสตาร์ทเครือ่ง (สายสแีดง) สเตอรโิอที่

ซงิโครไนซ์ท ัง้หมดในกลุม่จะปิดและเปิดพรอ้มกนั ซึง่ใชก้บัสเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์แลว้ท ัง้หมดในกลุม่ ไมว่า่สเตอรโิอจะเป็นสเตอรโิอ
หลกัในกลุม่หรือไมก็่ตาม
หมายเหต:ุ การเลือก ปิดท ัง้หมด จากเมนูพลงังานบนสเตอรโิอจะปิดสเตอรโิอท ัง้หมดบนเครือขา่ยแมว้า่จะไมไ่ดอ้ยูใ่นกลุม่หรือเปิดใช้
งานการซงิโครไนซ์กลุม่อยูก็่ตาม

• หากคณุปิดและเปิดเสยีงสเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์แลว้โดยใชส้วติช์บนสายไฟ (สายสเีหลือง) สเตอรโิออืน่ทีซ่งิโครไนซ์ในกลุม่จะมี
ลกัษณะการทาํงานทีแ่ตกตา่งกนัดงัน้ี
◦ หากสเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์เป็นสเตอรโิอหลกัในกลุม่และคณุปิดสเตอรโิอโดยใชส้วติช์บนสายไฟ สเตอรโิออืน่ทีซ่งิโครไนซ์ในกลุม่

จะยงัคงเปิดอยู ่แตจ่ะออกจากกลุม่ เมือ่คณุเปิดใชง้านสเตอรโิอหลกัอกีคร ัง้ สเตอรโิออืน่ทีซ่งิโครไนซ์แลว้จะเขา้รว่มกลุม่อกีคร ัง้
◦ หากสเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์ไมใ่ชส่เตอรโิอหลกัในกลุม่ และคณุปิดและเปิดโดยใชส้วติช์บนสายไฟ สเตอรโิอทีซ่งิโครไนซ์กนัท ัง้หมด

ในกลุม่จะยงัคงเปิดและจดักลุม่ และสเตอรโิอจะเขา้รว่มกลุม่อกีคร ัง้เมือ่คณุเปิดกลุม่อกีคร ัง้

กาํลงัเปิดใชง้านการซงิคก์ลุม่
คณุตอ้งลบสเตอรโิอออกจากกลุม่ทีม่อียูก่อ่นทีค่ณุจะสามารถเปิดใชง้านการต ัง้คา่ บนัทกึกลุม่ ได ้คณุไมส่ามารถอปัเดตการต ัง้คา่หาก
สเตอรโิอน้ีเป็นสว่นหน่ึงของกลุม่
คณุตอ้งเปิดใชง้านการต ัง้คา่น้ีบนสเตอรโิอแตล่ะเครือ่งทีค่ณุตอ้งการเก็บการต ัง้คา่กลุม่ไวห้ลงัจากปิดและเปิดเครือ่งแลว้
1 จากหน้าจอ สือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกชือ่ของสเตอรโิอ
3 เลือก กรุณาเลือก > บนัทกึกลุม่

สเตอรโิอจะรกัษาการต ัง้คา่กลุม่ไวห้ลงัจากปิดและเปิดเครือ่งใหมแ่ลว้
4 ทาํซํา้เพือ่เพิม่สเตอรโิอตามความจาํเป็น
หมายเหต:ุ คณุตอ้งเปิดใช ้บนัทกึกลุม่ บนสเตอรโิอเครือขา่ยท ัง้หมดเพือ่ใหก้ารซงิโครไนซ์ทาํงานไดอ้ยา่งถกูตอ้ง

การเลน่เพลง

เรียกดเูพลง
คณุสามารถเรียกดเูพลงในทีม่าสือ่บางแหลง่ได้
1 จากหน้าจอสือ่และแหลง่ทีม่าทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือกปุ่ มทีม่ชืีอ่ทีม่าทีม่ชืีอ่ทีม่า เชน่ USB
2 เรียกด ูแลว้เลือกรายการทีจ่ะเลน่

การเปิดใชง้านคน้หาดว้ยตวัอกัษรและตวัเลข
คณุสามารถเปิดใชค้ณุลกัษณะการคน้หาดว้ยตวัอกัษรและตวัเลขเพือ่คน้หาเพลงหรืออลับ ัม้ในรายการขนาดใหญ่
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกอปุกรณ์
3 เลือก คน้หาดว้ยตวัอกัษรและตวัเลข
4 เลือกจาํนวนสงูสดุของแทร็คทีป่รากฏในผลการคน้หา
หากตอ้งการปิดใชง้านคณุสมบตักิารคน้หาดว้ยตวัอกัษร ใหเ้ลือก ปิดการคน้หา Alpha

การต ัง้คา่เพลงเพือ่เลน่ซํา้
1 ขณะเลน่เพลง ใหเ้ลือกตวัเลือกหน่ึงจากหน้าจอสือ่

• เลือก  > ซํา้
• เลือก  > เรียกด ู> ซํา้

2 ถา้จาํเป็น ใหเ้ลือก เดีย่ว
หมายเหต:ุ อปุกรณ์และแหลง่ทีม่าของ สือ่ ทีส่นบัสนุนตวัเลือกเดีย่ว สาํหรบัควบคมุ ซํา้
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การต ัง้คา่ใหเ้ลน่ซํา้ทกุเพลง
หมายเหต:ุ อปุกรณ์ สือ่ และแหลง่ทีม่าบางตวัไมส่นบัสนุนตวัเลือกAllสาํหรบัการควบคมุ ซํา้

จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือกตวัเลือก:
• เลือก  > ซํา้ > All
• เลือก  > เรียกด ู> ซํา้ > All

การต ัง้คา่ใหเ้ลน่แบบสลบัเพลง
จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือกตวัเลือก:
• เลือก  > สลบั
• เลือก  > เรียกด ู> สลบั

วทิยุ
ในการฟงัวทิย ุAM หรือ FM คณุตอ้งมเีสาอากาศ AM/FM ทางทะเลทีเ่หมาะสมซึง่เชือ่มตอ่กบัสเตอรโิออยา่งถกูตอ้งและอยูใ่นระยะของ
สถานีกระจายเสยีง สาํหรบัวธิเีชือ่มตอ่เสาอากาศ AM/FM ใหด้ทูีว่ธิกีารตดิต ัง้สเตอรโิอ
ในการฟงัวทิย ุSiriusXM® คณุตอ้งมอีปุกรณ์และการสมคัรสมาชกิทีเ่หมาะสม (วทิยดุาวเทยีม SiriusXM, หน้า 129) สาํหรบัวธิเีชือ่มตอ่ 
SiriusXM Connect Vehicle Tuner ใหด้ทูีว่ธิกีารตดิต ัง้สเตอรโิอ
ในการฟงัสถานี DAB คณุตอ้งมอีปุกรณ์ทีเ่หมาะสม (การเลน่ DAB, หน้า 128) สาํหรบัคาํแนะนําเกีย่วกบัการเชือ่มตอ่อะแดปเตอร์ DAB 
และเสาอากาศ โปรดดคูาํแนะนําการตดิต ัง้ทีม่าพรอ้มกบัอะแดปเตอร์และเสาอากาศของคณุ

การต ัง้คา่พื้นทีเ่ครือ่งรบั
1 จากหน้าเครือ่งเลน่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > พ้ืนทีเ่ครือ่งรบั
2 เลือกตวัเลือก

การเปลีย่นสถานีวทิยุ
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือกทีม่าทีเ่กีย่วขอ้ง เชน่ FM
2 เลือก  หรือ  เพือ่ปรบัหาสถานี

การเปลีย่นโหมดการปรบั
คณูสามารถเปลีย่นวธิเีลือกสถานีสาํหรบัสือ่บางชนิดเชน่ วทิย ุFM หรือ AM ได้
หมายเหต:ุ โหมดการปรบับางโหมดใชไ้มไ่ดก้บัทีม่าสือ่ทกุแหลง่

กดปุ่ มระหวา่งปุ่ ม  และ  เพือ่วนไปในโหมดการปรบั:
• เลือก MANUAL เพือ่เลือกสถานีดว้ยตวัเอง
• เพือ่สแกนหรือหยดุทีส่ถานีถดัไปทีม่ ีใหเ้ลือก อตัโนมตัิ
• เพือ่เลือกสถานีทีบ่นัทกึไวล้ว่งหน้า ใหเ้ลือก รายการโปรด
• เพือ่เลือกหมวดหมูใ่นบางแหลง่สือ่ ใหเ้ลือก CATEGORY

คา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
คณุสามารถบนัทกึสถานี AM และ FM ทีค่ณุชืน่ชอบเป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าไดเ้พือ่ใหเ้ปิดหาไดง้า่ย
คณุสามารถบนัทกึสถานี SiriusXM ทีค่ณุชืน่ชอบหากสเตอรโิอเชือ่มตอ่กบัเครือ่งรบั SiriusXM เสรมิและเสาอากาศ
คณุสามารถบนัทกึสถานี DAB ทีชื่น่ชอบได ้หากสเตอรโิอเชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ DAB ทีเ่หมาะสมและต ัง้คา่เป็นพ้ืนทีเ่ครือ่งรบัทีถ่กูตอ้ง 
(การเลน่ DAB, หน้า 128)

การบนัทกึสถานีเป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
1 จากหน้าจอสือ่ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหป้รบัหาสถานีเพือ่บนัทกึเป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
2 เลือก สถานีทีบ่นัทกึ > เพิม่ชอ่งปจัจุบนั

การเลือกคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
1 จากหน้าจอสือ่ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก สถานีทีบ่นัทกึ
2 เลือกคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าจากรายการ
3 เลือก ปรบัหาชอ่ง
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การลบคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
1 จากหน้าจอสือ่ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก สถานีทีบ่นัทกึ
2 เลือกคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าจากรายการ
3 เลือก ลบชอ่งปจัจุบนั

การเลน่ DAB
เมือ่คณุเชือ่มตอ่โมดลูและเสาอากาศ Digital Audio Broadcasting (DAB) ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้เชน่ Fusion MS-DAB100A เขา้กบั
สเตอรโิอทีใ่ชร้ว่มกนัไดค้ณุก็สามารถจูนหาและเลน่สถานี DAB ได้
ในการใชท้ีม่า DAB คณุตอ้งอยูใ่นพ้ืนทีท่ีส่ามารถใช ้DAB ได ้และเลือกพื้นทีข่องเครือ่งรบั (การต ัง้คา่พื้นทีเ่ครือ่งรบั DAB, หน้า 128)

การต ัง้คา่พ้ืนทีเ่ครือ่งรบั DAB
คณุตอ้งเลือกพื้นทีท่ีค่ณุอยูเ่พือ่รบัสญัญาณสถานี DAB อยา่งถกูตอ้ง
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > พ้ืนทีเ่ครือ่งรบั
2 เลือกพื้นทีท่ีค่ณุอยู่

การสแกนสถานี DAB
1 เลือกทีม่า DAB
2 เลือก สแกน เพือ่สแกนหาสถานี DAB ทีพ่รอ้มใชง้าน

เมือ่สแกนเสร็จแลว้ จะเริม่เลน่สถานีแรกทีพ่รอ้มเลน่ในชุดสถานีแรกทีพ่บ
หมายเหต:ุ หลงัจากสแกนคร ัง้แรกแลว้ คณุสามารถเลือก สแกน อกีคร ัง้เพือ่สแกนสถานี DAB อกีคร ัง้ เมือ่สแกนอกีคร ัง้เสร็จแลว้ 
ระบบจะเริม่เลน่สถานีแรกในชุดทีค่ณุกาํลงัฟงัอยูข่ณะเริม่การสแกนอกีคร ัง้

การเปลีย่นสถานี DAB
1 เลือกทีม่า DAB
2 ถา้จาํเป็น ใหเ้ลือก สแกน เพือ่สแกนสถานี DAB ทอ้งถิน่
3 เลือก  หรือ  เพือ่เปลีย่นสถานี

เมือ่เลน่ถงึสถานีสดุทา้ยของชุด สเตอรโิอจะเปลีย่นไปเลน่สถานีแนกทีพ่รอ้มเลน่ในชุดสถานีถดัไปโดยอตัโนมตัิ
คาํแนะนํา: คณุสามารถกด  หรือ  เพือ่เปลีย่นชุดสถานี

การเลือกสถานี DAB จากรายการ
1 จากหน้าจอสือ่ DAB ใหเ้ลือก เรียกด ู> สถานี
2 เลือกสถานีจากรายการ

การเลือกสถานี DAB จากหมวดหมู่
1 จากหน้าจอสือ่ DAB ใหเ้ลือก เรียกด ู> หมวดหมู่
2 เลือกหมวดหมูจ่ากรายการ
3 เลือกสถานีจากรายการ

คา่ DAB ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
คณุสามารถบนัทกึสถานี DAB ทีค่ณุชืน่ชอบเป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าเพือ่ใหเ้ปิดหาไดง้า่ย
คณุสามารถบนัทกึสถานี DAB เป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าไดถ้งึ 15 สถานี

การบนัทกึสถานี DAB เป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
1 จากหน้าจอสือ่ DAB ใหเ้ลือกสถานีทีต่อ้งการบนัทกึเป็นคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
2 เลือก เรียกด ู> สถานีทีบ่นัทกึ > บนัทกึปจัจุบนั

การเลือกคา่ DAB ทีต่ ัง้ลว่งหน้าจากรายการ
1 จากหน้าจอสือ่ DAB ใหเ้ลือก เรียกด ู> สถานีทีบ่นัทกึ > ดคูา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
2 เลือกคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าจากรายการ
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การลบคา่ DAB ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
1 จากหน้าจอสือ่ DAB ใหเ้ลือก เรียกด ู> สถานีทีบ่นัทกึ
2 เลือกตวัเลือก:

• ในการลบคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าออกหนึ่งคา่ ใหเ้ลือก ลบคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า และเลือกคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าทีต่อ้งการ
• ในการลบคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าท ัง้หมด ใหเ้ลือก ลบคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าท ัง้หมด

วทิยดุาวเทยีม SiriusXM
เมือ่คณุตดิต ัง้และเชือ่มตอ่สเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัไดแ้ละ SiriusXM Connect Tuner เขา้กบัชาร์ตพล็อตเตอร์คณุอาจใชว้ทิยุ
ดาวเทยีม SiriusXM ไดโ้ดยขึน้อยูก่บัการสมคัรสมาชกิของคณุ

การหา ID วทิย ุSiriusXM
กอ่นทีค่ณุจะเปิดใชก้ารสมคัรสมาชกิ SiriusXM ของคณุได ้คณุตอ้งม ีID วทิยขุอง SiriusXM Connect Tuner กอ่น
คณุสามารถหา ID วทิย ุSiriusXM ไดท้ีด่า้นหลงัของ SiriusXM Connect Tuner, ดา้นหลงัของบรรจุภณัฑ์ หรือเปลีย่นชอ่งชาร์ตพล็อต
เตอร์ไปทีช่อ่ง 0
1 เลือก สือ่ > แหลง่ > SiriusXM
2 เปลีย่นไปชอ่ง 0

ID วทิย ุSiriusXM ไมม่ตีวัอกัษร I, O, S, หรือ F

การเปิดใชง้านการสมคัรสมาชกิ SiriusXM
1 เมือ่เลือกทีม่า SiriusXM แลว้ ใหป้รบัไปชอ่ง 1

คณุควรไดย้นิชอ่งตวัอยา่ง ถา้ไมไ่ดย้นิ ใหต้รวจสอบการตดิต ัง้ SiriusXM Connect Tuner และเสาอากาศ และการเชือ่มตอ่ แลว้จงึ
ลองอกีคร ัง้

2 เปลีย่นเป็นชอ่ง 0 เพือ่หา ID วทิยุ
3 ตดิตอ่ฝ่ายดแูลผูฟ้งั SiriusXM ทางโทรศพัทไ์ดท้ี ่(866) 635-2349 หรือไปที ่siriusxm.com/activatenow เพือ่สมคัรสมาชกิใน

สหรฐัอเมรกิา
4 แจง้ ID วทิยุ

โดยปกตแิลว้ข ัน้ตอนการเปิดใชง้านจะใชเ้วลา 10 ถงึ 15 นาท ีแตก็่อาจใชเ้วลาถงึช ั่วโมงได ้ในการให ้SiriusXM Connect Tuner 
รบัขอ้ความเปิดใชง้าน ตอ้งเปิดเครือ่งและรบัสญัญาณ SiriusXM

5 หากไมเ่ปิดใชง้านบรกิารภายในหนึ่งช ั่วโมง ใหไ้ปที ่http://care.siriusxm.com/refresh หรือตดิตอ่ฝ่ายดแูลผูฟ้งั SiriusXM ทาง
โทรศพัทท์ี ่1-866-635-2349

การปรบัแตง่แนะนําชอ่ง
ชอ่งวทิย ุSiriusXM จะไดร้บัการจดัเป็นหมวดหมู ่คณุสามารถเลือกหมวดหมูช่อ่งทีป่รากฏบนแนะนําชอ่งได้

เลือกตวัเลือก:
• ถา้อปุกรณ์สือ่เป็นสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ใหเ้ลือก สือ่ > เรียกด ู> ชอ่งแคบ
• ถา้อปุกรณ์สือ่เป็นเสาอากาศ GXM™ ใหเ้ลือก สือ่ >  > ประเภท

การบนัทกึชอ่ง SiriusXM ในคา่ทีต่ ัง้ลว่งหน้า
คณุสามารถบนัทกึชอ่งทีค่ณุชืน่ชอบไปทีค่า่ทีต่ ัง้ลว่งหน้าได้
1 เลือก สือ่
2 เลือกชอ่งรายการเพือ่บนัทกึเป็นรายการทีต่ ัง้ลว่งหน้า
3 เลือกตวัเลือก:

• หากอปุกรณ์สือ่เป็นสเตอรโิอทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้Fusion ใหเ้ลือก เรียกด ู> สถานีทีบ่นัทกึ
• หากถา้อปุกรณ์สือ่เป็นเสาอากาศ GXM ใหเ้ลือก  > สถานีทีบ่นัทกึ > เพิม่ชอ่งปจัจุบนั

การควบคมุโดยผูป้กครอง
คณุลกัษณะการควบคมุโดยผูป้กครองจะอนุญาตใหค้ณุจาํกดัการเขา้ถงึชอ่ง SiriusXM ใดๆ รวมถงึชอ่งทีม่เีน้ือหาสาํหรบัผูบ้รรลุนิตภิาวะ 
เมือ่เปิดใชค้ณุลกัษณะการควบคมุโดยผูป้กครอง คณุตอ้งใสร่หสัผา่นเพือ่เปลีย่นเป็นชอ่งทีล็่อคไว ้คณุสามารถเปลีย่นรหสัผา่น 4 หลกัได้
ดว้ย
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การปลดล็อคการควบคมุโดยผูป้กครอง SiriusXM
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก เรียกด ู> ผูป้กครอง > ปลดล็อค
2 ป้อนรหสัผา่นของคณุ

รหสัผา่นเริม่ตน้คอื 0000

การต ัง้คา่การควบคมุโดยผูป้กครองบนชอ่งวทิย ุSiriusXM
กอ่นทีค่ณุจะต ัง้คา่การควบคมุโดยผูป้กครองไดน้ ัน้ตอ้งทาํการปลดล็อคการควบคมุโดยผูป้กครองกอ่น
คณุลกัษณะการควบคมุโดยผูป้กครองจะอนุญาตใหค้ณุจาํกดัการเขา้ถงึชอ่ง SiriusXM ใดๆ รวมถงึชอ่งทีม่เีน้ือหาสาํหรบัผูบ้รรลุนิตภิาวะ 
เมือ่เปิดใช ้คณุลกัษณะการควบคมุโดยผูป้กครองจะใหค้ณุใสร่หสัผา่นในการปรบัไปทีช่อ่งทีล็่อคไว้

เลือก เรียกด ู> ผูป้กครอง > ล็อค/ปลดล็อค
รายชือ่ชอ่งจะปรากฏขึน้ เครือ่งหมายถกูจะระบวุา่เป็นชอ่งทีล็่อคอยู่
หมายเหต:ุ เมือ่คณุดชูอ่งหลงัจากต ัง้คา่การควบคมุโดยผูป้กครอง หน้าจอจะเปลีย่นไป:
•  ระบวุา่เป็นชอ่งทีล็่อคอยู่
•  ระบวุา่เป็นชอ่งทีป่ลดล็อค

การลา้งชอ่งทีล็่อคท ัง้หมดในวทิย ุSiriusXM
กอ่นทีค่ณุจะลา้งชอ่งทีล็่อคท ัง้หมดได ้ตอ้งปลดล็อคการควบคมุโดยผูป้กครองกอ่น
1 จากหน้าสือ่ ใหเ้ลือก เรียกด ู> ผูป้กครอง > ลา้งการล็อคท ัง้หมด
2 ป้อนรหสัผา่นของคณุ

การเรียกคนืการต ัง้คา่เริม่ตน้ของการควบคมุโดยผูป้กครอง
กระบวนการน้ีจะลบขอ้มลูการต ัง้คา่ท ัง้หมดทีค่ณุไดป้้อนไว ้เมือ่คณุเรียกคนืการต ัง้คา่การควบคมุโดยผูป้กครองไปเป็นคา่เริม่ตน้ รหสัผา่น
จะถกูรีเซ็ตเป็น 0000
1 จากเมนูสือ่ ใหเ้ลือก การตดิต ัง้โซนาร์ > คา่เริม่ตน้จากโรงงาน
2 เลือก ใช่

การเปลีย่นรหสัผา่นการควบคมุโดยผูป้กครองในวทิย ุSiriusXM
กอ่นทีค่ณุจะเปลีย่นรหสัผา่น ตอ้งปลดล็อคการควบคมุโดยผูป้กครองกอ่น
1 จากหน้าสือ่ ใหเ้ลือก เรียกด ู> ผูป้กครอง > เปลีย่นรหสั PIN
2 ป้อนรหสัผา่นของคณุแลว้เลือก เสร็จสิน้
3 ป้อนรหสัผา่นใหม่
4 ยนืยนัรหสัผา่นใหม่

การต ัง้ชือ่อปุกรณ์
1 จากหน้าจอสือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ต ัง้คา่ชือ่อปุกรณ์
2 ป้อนชือ่อปุกรณ์
3 เลือก เลือก หรือ เสร็จสิน้

การอปัเดตซอฟต์แวร์ Media Player
คณุสามารถอปัเดตซอฟต์แวร์ในสเตอรโิอและอปุกรณ์เสรมิทีเ่ชือ่มตอ่อยูซ่ึง่ใชร้ว่มกนัได้

โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสเตอรโิอ ที ่support.garmin.com สาํหรบัคาํแนะนําเกีย่วกบัการอปัเดตซอฟต์แวร์

การกาํหนดคา่สเตอรโิอจากชาร์ตพล็อตเตอร์
คณุสามารถกาํหนดคา่คณุสมบตัติา่งๆ ของสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่ทีใ่ชร้ว่มกนัไดโ้ดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์
1 จากหน้าจอ สือ่ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์
2 เลือกชือ่ของสเตอรโิอ
3 เลือกการต ัง้คา่ทีจ่ะกาํหนดคา่

หมายเหต:ุ ด ูคูม่อืสาํหรบัเจา้ของ สาํหรบัสเตรโิอสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัการต ัง้คา่ทีค่ณุสามารถกาํหนดคา่ได้
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การควบคมุไฟ LED
หากคณุไดต้ดิต ัง้ตวัควบคมุไฟ Garmin Spectra™ คณุสามารถใชช้าร์ตพล็อตเตอร์เพือ่เปิดใชง้านและเปลีย่นไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่ได ้คณุ
สามารถเปิดและปิดไฟ LED ไดอ้ยา่งรวดเร็ว และสามารถปรบัความสวา่ง ส ีและเอฟเฟกต์ได ้คณุยงัสามารถสรา้งกลุม่ไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่
และฉากพเิศษเพือ่สลบัไฟและเอฟเฟกต์ไฟตา่งๆ ไดอ้ยา่งรวดเร็ว
เมือ่เชือ่มตอ่สเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชง้านรว่มกนัไดก้บั NMEA 2000 เดยีวกนักบัตวัควบคมุไฟ Garmin Spectra และชาร์ตพล็อตเตอร์ 
คณุสามารถควบคมุไฟจากสเตอรโิอและกาํหนดคา่ไฟเพือ่ใหไ้ฟตอบสนองตอ่เพลงทีเ่ลน่บนสเตอรโิอได้
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเขา้ถงึการควบคมุไฟ LED บนชาร์ตพล็อตเตอร์ได ้คณุตอ้งตดิต ัง้ตวัควบคมุไฟ Garmin Spectra อยา่งน้อยหน่ึงตวั
และเชือ่มตอ่ไฟ LED ของคณุ ดคูาํแนะนําในการตดิต ัง้ทีม่าพรอ้มกบัตวัควบคมุไฟ Garmin Spectra สาํหรบัรายละเอยีดการตดิต ัง้
คณุสามารถเขา้ถงึหน้าจอไฟ LED ไดโ้ดยเลือก เรือของฉนั > ไฟ

 คาํเตอืน
การต ัง้คา่เอฟเฟกต์ไฟ LED บางอยา่งหรือการต ัง้คา่ไฟ LED ใหต้อบสนองตอ่เสยีงเพลงอาจทาํใหไ้ฟกะพรบิในชว่งเวลาตา่งๆ ปรกึษา
แพทย์หากคณุมอีาการลมชกัหรือไวตอ่ไฟสวา่งหรือกะพรบิ

ขอ้สงัเกต
กอ่นทีค่ณุจะสามารถควบคมุไฟทีเ่ชือ่มตอ่อยูโ่ดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์หรือสเตอรโิอทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุตอ้งกาํหนดคา่เริม่ตน้ของไฟ
กอ่น (การเตรียมใชง้านไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่, หน้า 131)
การใชส้ ีLED บางสบีนเรือของคณุ เชน่ สแีดงและสเีขยีว อาจเป็นการละเมดิกฎหมาย กฎระเบยีบ และมาตรฐานทีเ่กีย่วขอ้งกบัการใชง้าน
และ/หรือการทาํงานของไฟนําทางสาํหรบัเรือ ผูใ้ชม้หีน้าทีร่บัผดิชอบในการปฏบิตัติามกฎหมายกฎระเบยีบและมาตรฐานทีเ่กีย่วขอ้งดงั
กลา่ว Garmin ไมร่บัผดิชอบตอ่คา่ปรบั การลงโทษ การอา้งสทิธิ ์หรือความเสยีหายใดๆ ทีอ่าจเกดิขึน้เน่ืองจากการไมป่ฏบิตัติามดงักลา่ว

การกาํหนดคา่ตวัควบคมุไฟ LED
คณุสามารถกาํหนดคา่ขอ้มลูเกีย่วกบัตวัควบคมุไฟ Garmin Spectra ทีเ่ชือ่มตอ่และไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่ได ้คณุตอ้งกาํหนดประเภทของ
ไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่กอ่นจงึจะสามารถใชไ้ฟเหลา่นัน้ในซอฟต์แวร์บนชาร์ตพล็อตเตอร์หรือสเตอรโิอทีเ่ชือ่มตอ่ได้

การเตรียมใชง้านไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่
กอ่นทีค่ณุจะสามารถโตต้อบกบัไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่อยูโ่ดยใชช้าร์ตพล็อตเตอร์หรือสเตอรโิอ คณุตอ้งเริม่ตน้ไฟโดยการใหข้อ้มลูเกีย่วกบั
ประเภทของแหลง่กาํเนิดแสงทีร่องรบัโดย LED ทีเ่ชือ่มตอ่
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้ ไฟใดๆ ทีร่ะบดุว้ยวงกลมสเีหลืองและ ไมไ่ดใ้ช ้เป็น เอาทพุ์ตไฟ จะตอ้งเริม่ตน้กอ่นทีร่ะบบจะ
พรอ้มใชง้าน

2 เลือกไฟจากรายการดา้นซา้ย
3 เลือก เอาทพุ์ตไฟ และเลือกประเภทของ LED ทีเ่ชือ่มตอ่:

• RGB: ไฟ LED แบบหรีแ่สงไดท้ีเ่ชือ่มตอ่อยูร่องรบัชว่งสแีบบเต็ม
• RGBW: ไฟ LED แบบหรีแ่สงไดท้ีเ่ชือ่มตอ่ไดร้องรบัชว่งสแีบบเต็มและแสงสขีาวคณุภาพสงู
• CRGBW: ไฟ LED แบบหรีแ่สงไดท้ีเ่ชือ่มตอ่อยูร่องรบัชว่งสแีบบเต็มและแสงสขีาวอณุหภมูหิลายระดบั
• สเีดยีว: ไฟ LED แบบหรีแ่สงไดร้องรบัสเีดยีวโดยเฉพาะ
คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก ระบ ุเพือ่ใหเ้ปิดไฟทีเ่ลือกเพือ่ชว่ยระบแุละทดสอบประเภท LED ทีเ่ลือก

4 ทาํซํา้ข ัน้ตอนน้ีกบัไฟทีเ่ชือ่มตอ่อยูท่ ัง้หมดจนกวา่ไฟ LED ทีต่อ้งการท ัง้หมดจะเริม่ทาํงาน
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การเปลีย่นชือ่ไฟ LED
คณุสามารถกาํหนดชือ่ใหก้บัไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่ได ้เพือ่ใหร้ะบไุดง้า่ยขึน้บนหน้าจอควบคมุไฟ LED และในเมนูการกาํหนดคา่
หมายเหต:ุ ชือ่ไฟ LED แบบกาํหนดเองจะถกูซงิโครไนซ์ระหวา่งชาร์ตพล็อตเตอร์ทีเ่ชือ่มตอ่โดยใชก้ารเชือ่มตอ่NETWORKแบบมสีาย
หรือไรส้ายเทา่นัน้ ชือ่ไฟ LED จะไมซ่งิโครไนซ์กบัเครือขา่ย NMEA 2000 หากคณุมชีาร์ตพล็อตเตอร์หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือ
ขา่ย NMEA 2000 เทา่นัน้ คณุตอ้งทาํการเปลีย่นแปลงชือ่ไฟ LED แบบกาํหนดเองบนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะรายการ หากตอ้งการ
เปลีย่นชือ่สเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุตอ้งใชแ้อป ActiveCaptain โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสเตอรโิอสาํหรบัขอ้มลูเพิม่
เตมิ 
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟทีค่ณุตอ้งการเปลีย่นชือ่
3 เลือก เปลีย่นชือ่ และป้อนชือ่ใหมส่าํหรบัไฟ

การเชือ่มโยงไฟ LED กบัโซนเสยีง
ตวัควบคมุระบบไฟ Garmin Spectra เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้คณุสามารถ
เชือ่มโยงไฟทีเ่ชือ่มตอ่กบัโซนเสยีงบนสเตอรโิอได ้เมือ่ไฟเชือ่มโยงกบัโซนเสยีงบนสเตอรโิอแลว้ คณุสามารถกาํหนดคา่ไฟใหซ้งิโครไนซ์
กบัเพลงทีเ่ลน่ในโซนเสยีงทีเ่กีย่วขอ้งได้
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟและกลุม่ไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟทีค่ณุตอ้งการเชือ่มโยงกบัโซนเสยีงจากรายการทางดา้นซา้ย
3 เลือกโซนเสยีง > เลือกโซนเสยีง

รายการโซนเสยีงบนสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชร้ว่มกนัไดท้ ัง้หมดทีเ่ชือ่มตอ่อยูจ่ะแสดงขึน้มา
4 เลือกโซนเสยีงทีค่ณุตอ้งการเชือ่มโยงไฟ

การเปลีย่นชือ่ตวัควบคมุไฟ LED
ตามคา่เริม่ตน้ ตวัควบคมุไฟสอ่งสวา่งท ัง้หมดทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัชาร์ตพล็อตเตอร์จะไดร้บัการกาํหนดชือ่
ท ั่วไป คณุสามารถเปลีย่นชือ่ตวัควบคมุทีเ่ชือ่มตอ่อยูเ่พือ่ใหร้ะบตุวัตนไดง้า่ยขึน้
หมายเหต:ุ ขอ้มลูตวัควบคมุไฟ เชน่ ประวตัขิองตวัควบคมุทีเ่ชือ่มตอ่และชือ่ทีก่าํหนดเอง จะถกูซงิโครไนซ์ระหวา่งชาร์ตพล็อตเตอร์ที่
เชือ่มตอ่โดยใช ้การเชือ่มตอ่NETWORKแบบมสีายหรือไรส้ายเทา่นัน้ และจะไมซ่งิโครไนซ์ขา้มเครือขา่ย NMEA 2000 หากคณุมชีาร์ต
พล็อตเตอร์หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือขา่ย NMEA 2000 เทา่นัน้ คณุตอ้งทาํการเปลีย่นบนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะรายการ 
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ตวัควบคมุไฟ

รายการตวัควบคมุไฟทีเ่ชือ่มตอ่ท ัง้หมดจะแสดงขึน้
2 เลือกตวัควบคมุไฟ
3 เลือก เปลีย่นชือ่ และป้อนชือ่ใหมส่าํหรบัตวัควบคมุไฟ

การลบตวัควบคมุไฟ LED
เมือ่คณุเชือ่มตอ่ตวัควบคมุไฟเขา้กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เดยีวกนักบัชาร์ตพล็อตเตอร์ ขอ้มลูตวัควบคมุไฟจะถกูบนัทกึบนชาร์ต
พล็อตเตอร์ แมว้า่คณุจะยกเลกิการเชือ่มตอ่ตวัควบคมุไฟแลว้ก็ตาม หากคณุกาํลงัลบตวัควบคมุออกท ัง้หมดหรือเปลีย่นเป็นตวัควบคมุใหม ่
คณุสามารถลบขอ้มลูทีบ่นัทกึไวเ้กีย่วกบัตวัควบคมุเกา่ออกจากชาร์ตพล็อตเตอร์ได้
หมายเหต:ุ ขอ้มลูตวัควบคมุไฟ เชน่ ประวตัขิองตวัควบคมุทีเ่ชือ่มตอ่และชือ่ทีก่าํหนดเอง จะถกูซงิโครไนซ์ระหวา่งชาร์ตพล็อตเตอร์ที่
เชือ่มตอ่โดยใช ้การเชือ่มตอ่NETWORKแบบมสีายหรือไรส้ายเทา่นัน้ และจะไมซ่งิโครไนซ์ขา้มเครือขา่ย NMEA 2000 หากคณุมชีาร์ต
พล็อตเตอร์หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือขา่ย NMEA 2000 เทา่นัน้ คณุตอ้งทาํการเปลีย่นบนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะรายการ 
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ตวัควบคมุไฟ

รายการตวัควบคมุไฟทีเ่ชือ่มตอ่ท ัง้หมดจะแสดงขึน้ ตวัควบคมุทีต่ดัการเชือ่มตอ่จะแสดงดว้ยเครือ่งหมาย X สดีาํ
2 เลือกตวัควบคมุไฟทีค่ณุตอ้งการลบ
3 เลือก ลืม
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หน้าจอควบคมุไฟ LED
คณุสามารถเขา้ถงึหน้าจอไฟ LED ไดโ้ดยเลือก เรือของฉนั > ไฟ

ปิดไฟและฉากทีเ่ชือ่มตอ่ท ัง้หมด

ฉาก แสดงฉากทีส่รา้งขึน้ท ัง้หมด

ไฟ แสดงไฟ LED และกลุม่ไฟทีเ่ชือ่มตอ่ท ัง้หมด

สรา้งฉากใหม่

ไฟ กลุม่ไฟ หรือชือ่ฉากและขอ้มลู
เลือกเพือ่เปิดและปิดไฟหรือกลุม่ไฟ
เลือกเพือ่เริม่ฉาก

แสดงวา่ไฟหรือกลุม่ไฟเปิดหรือปิดอยู่

ปรบัความสวา่งของไฟ กลุม่ไฟ หรือฉากไดอ้ยา่งรวดเร็ว

แกไ้ขคณุสมบตั ิส ีและเอฟเฟกต์ของไฟ กลุม่ไฟ หรือฉากไดอ้ยา่งรวดเร็ว

การเปิดและปิดไฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขไฟ

รายการไฟและกลุม่ไฟทีม่ที ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟหรือกลุม่ไฟ
3 เลือก เปิด หรือ ปิด

คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือกสวติช์สลบับนไฟหรือกลุม่ไฟไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟเพือ่เปิดและปิดไฟและกลุม่ไฟอยา่ง
รวดเร็ว

การปรบัความสวา่งของไฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขไฟ

รายการไฟและกลุม่ไฟทีม่ที ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟหรือกลุม่ไฟทีค่ณุตอ้งการปรบั
3 ปรบัระดบัความสวา่งทีด่า้นลา่งของหน้าจอสาํหรบัไฟหรือกลุม่ไฟทีเ่ลือก

คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  บนไฟหรือกลุม่ไฟไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟ เพือ่ปรบัความสวา่งของไฟหรือกลุม่ไฟไดอ้ยา่ง
รวดเร็ว
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การเปลีย่นสไีฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขไฟ

รายการไฟและกลุม่ไฟทีม่ที ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟหรือกลุม่ไฟ
3 เลือก การเลือกส ี> สี
4 ขึน้อยูก่บัประเภทของไฟทีเ่ชือ่มตอ่ ใหเ้ลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการเปลีย่นส ีRGB ของไฟทีเ่ชือ่มตอ่ ใหเ้ลือก สี
• หากตอ้งการเปลีย่นโทนสขีองแสงสขีาว ใหเ้ลือก สขีาว
หน้าตา่งไลร่ะดบัแสงสขีาวหรือสจีะแสดงขึน้ พรอ้มดว้ยชุดสทีีก่าํหนดไวล้ว่งหน้าหรือการเลือกแสงสขีาว

5 เลือกสหีรือโทนสขีาว
คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  บนไฟหรือกลุม่ไฟไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟ เพือ่ปรบัสหีรือเอฟเฟกต์สาํหรบัไฟหรือกลุม่ไฟ
อยา่งรวดเร็ว

การเปลีย่นเอฟเฟกต์ไฟ LED
 คาํเตอืน

การเลือกเอฟเฟกต์ไฟ LED บางอยา่งอาจทาํใหไ้ฟกะพรบิในชว่งเวลาตา่งๆ ปรกึษาแพทย์หากคณุมอีาการลมชกัหรือไวตอ่ไฟสวา่งหรือ
กะพรบิ

1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขไฟ
รายการไฟและกลุม่ไฟทีม่ที ัง้หมดจะปรากฏขึน้

2 เลือกไฟหรือกลุม่ไฟทีค่ณุตอ้งการปรบั
3 เลือก เอฟเฟกต์ > แนวนอน

รายการเอฟเฟกต์ไฟทีก่าํหนดไวล้ว่งหน้าจะปรากฏขึน้
4 เลือกเอฟเฟกต์จากรายการ

หน้าจอจะแสดงสแีละรูปแบบทีร่วมอยูใ่นเอฟเฟกต์ และไฟหรือกลุม่ไฟทีไ่ดร้บัผลกระทบจะเริม่ใชเ้อฟเฟกต์ทีเ่ลือก
5 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก แนวนอน และเลือกเอฟเฟกต์อืน่จนกวา่ไฟหรือกลุม่ไฟจะใชเ้อฟเฟกต์ทีต่อ้งการ

คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  บนไฟหรือกลุม่ไฟไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟ เพือ่ปรบัเอฟเฟกต์หรือสสีาํหรบัไฟหรือกลุม่ไฟ
อยา่งรวดเร็ว

การต ัง้คา่ไฟ LED เพือ่ตอบสนองตอ่เสยีงเพลง
คณุตอ้งเชือ่มโยงไฟหรือกลุม่ไฟกบัโซนเสยีงบนสเตอรโิอทีเ่ขา้กนัไดท้ีเ่ชือ่มตอ่อยูก่อ่นจงึจะสามารถใชค้ณุสมบตัซิงิคเ์สยีงไดแ้ละใหไ้ฟ
ตอบสนองตอ่เพลงทีเ่ลน่บนสเตอรโิอ (การเชือ่มโยงไฟ LED กบัโซนเสยีง, หน้า 132)

 คาํเตอืน
การต ัง้คา่ไฟ LED ใหต้อบสนองตอ่เสยีงเพลงอาจทาํใหไ้ฟกระพรบิในชว่งเวลาตา่งๆ ปรกึษาแพทย์หากคณุมอีาการลมชกัหรือไวตอ่ไฟ
สวา่งหรือกะพรบิ

1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > แกไ้ขไฟ
รายการไฟและกลุม่ไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้

2 เลือกไฟหรือกลุม่ไฟทีค่ณุตอ้งการปรบั
3 เลือกซงิคเ์สยีง
4 เลือกตวัเลือกตอ่ไปน้ีตามประเภทของไฟทีเ่ชือ่มตอ่:

• หากคณุตอ้งการใหไ้ฟตอบสนองตอ่องคป์ระกอบระบบเสยีงทีเ่บาและดงัของการเลน่เพลง ใหเ้ลือก โหมด > การผสมสี
• หากคณุตอ้งการใหไ้ฟตอบสนองตอ่ความถีเ่สยีงเบสและเสยีงแหลมของการเลน่เพลง ใหเ้ลือก โหมด > สเปกตรมัเสยีง

5 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกสทีีเ่กีย่วขอ้งกบัองคป์ระกอบระบบเสยีงทีเ่บา ดงั เสยีงทุม้ และเสยีงแหลม ขึน้อยูก่บัโหมดทีเ่ลือก
คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  บนไฟหรือกลุม่ไฟไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟ เพือ่ปรบัสหีรือเอฟเฟกต์ของไฟหรือกลุม่ไฟได้
อยา่งรวดเร็ว
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ฉากไฟ LED
ฉากคอืชุดไฟ LED ทีค่ณุสามารถต ัง้คา่ใหเ้ปลีย่นเป็นชุดสแีละเอฟเฟกต์ทีก่าํหนดไวไ้ด ้คณุสามารถสรา้งฉากไดม้ากถงึ 20 ฉาก โดยใน
แตล่ะฉากจะมไีฟหรือกลุม่ไฟทีเ่ชือ่มตอ่กนัจาํนวนเทา่ใดก็ได ้คณุสามารถกาํหนดคา่ไฟท ัง้หมดในฉากใหท้าํงานในลกัษณะเดยีวกนัหรือ
ตา่งจากกนัก็ได้
ฉากแตกตา่งจากกลุม่ไฟเน่ืองจากคณุสามารถเพิม่ไฟหรือกลุม่ไฟใหก้บัฉากจาํนวนเทา่ใดก็ไดท้ีค่ณุสรา้งขึน้ คณุมฉีากทีม่ไีฟหรือกลุม่ไฟ
ทีเ่ชือ่มตอ่กนัไดแ้บบไมจ่าํกดัจาํนวน กลุม่ไฟจะมขีอ้จาํกดัมากกวา่และกาํหนดไฟเฉพาะทีค่ณุตอ้งการใหท้าํงานในลกัษณะเดยีวกนัเป็น
ประจาํ (กลุม่ไฟ LED, หน้า 136)
หมายเหต:ุ ฉากไฟ LED ทีค่ณุสรา้งจะถกูซงิโครไนซ์ระหวา่งชาร์ตพล็อตเตอร์ทีเ่ชือ่มตอ่โดยใชก้ารเชือ่มตอ่NETWORK แบบมสีายหรือ
ไรส้าย ขอ้มลูฉากไฟ LED จะไมซ่งิโครไนซ์กบัเครือขา่ย NMEA 2000 หากคณุมชีาร์ตพล็อตเตอร์หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือขา่ย 
NMEA 2000 เทา่นัน้ คณุตอ้งสรา้งและทาํการเปลีย่นแปลงฉากไฟ LED บนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะรายการ หากตอ้งการสรา้งและ
เปลีย่นฉากบนสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุตอ้งใชแ้อป ActiveCaptain โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสเตอรโิอสาํหรบัขอ้มลู
เพิม่เตมิ 

การสรา้งฉากไฟ LED ใหม่
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก ฉาก
2 เลือก  > สรา้งฉากใหม่

คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  จากหน้าจอควบคมุไฟไดต้ลอดเวลาเพือ่สรา้งฉากใหมอ่ยา่งรวดเร็ว
3 ป้อนชือ่ฉาก แลว้เลือก เสร็จสิน้

ฉากใหมจ่ะปรากฏบนหน้าจอควบคมุแสงไฟ
หลงัจากสรา้งฉากแลว้ คณุควรแกไ้ขฉากเพือ่เพิม่หรือลบไฟ และกาํหนดวธิทีีค่ณุตอ้งการใหไ้ฟทาํงานเมือ่คณุเปิดฉาก

การแกไ้ขฉากไฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก ฉาก
2 เลือก  > แกไ้ขฉาก
3 เลือกชือ่ของฉาก

คาํแนะนํา: คณุสามารถเลือก  บนฉากไดโ้ดยตรงจากหน้าจอควบคมุไฟเพือ่แกไ้ขฉากอยา่งรวดเร็ว
4 หากตอ้งการแกไ้ขลกัษณะการทาํงานของฉาก ใหเ้ลือกหน่ึงตวัเลือกขึน้ไป:

• หากตอ้งการเปลีย่นชือ่ฉาก ใหเ้ลือก เปลีย่นชือ่ แลว้ป้อนชือ่ใหม่
• หากคณุไดเ้ปลีย่นสถานะและลกัษณะการทาํงานของไฟในฉาก และตอ้งการอปัเดตฉากเพือ่ใชส้ถานะปจัจุบนัของไฟท ัง้หมดใน

ฉาก ใหเ้ลือก บนัทกึฉากอกีคร ัง้
• หากตอ้งการเพิม่หรือลบไฟหรือกลุม่ไฟออกจากฉาก ใหเ้ลือก เพิม่/ลบไฟ และเลือกไฟและกลุม่ไฟทีค่ณุตอ้งการรวมไวใ้นฉาก

การเริม่ฉากไฟ LED
กอ่นทีค่ณุจะสามารถเริม่ฉากได ้คณุตอ้งสรา้งอยา่งน้อยหน่ึงฉาก
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก ฉาก
2 เลือก  ในฉากเพือ่เริม่ตน้

คาํแนะนํา: หากคณุตอ้งการปิดไฟท ัง้หมดในฉาก ใหเ้ลือก  > แกไ้ขฉาก เลือกชือ่ของฉาก จากนัน้เลือก ปิดไฟ

การลบฉากไฟ LED
คณุสามารถลบฉากไฟ LED ทีค่ณุสรา้งขึน้ได ้การลบฉากจะไมส่ง่ผลตอ่แสงหรือกลุม่แสงใดๆ ทีเ่พิม่เขา้ไปในฉาก
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก ฉาก
2 เลือก  > ลบฉาก
3 เลือกชือ่ฉากทีค่ณุตอ้งการลบ และเลือก ใช ่เพือ่ยนืยนั
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กลุม่ไฟ LED
กลุม่ประกอบดว้ยไฟ LED สองดวงขึน้ไปทีเ่ชือ่มตอ่กนัซึง่เชือ่มตอ่กนั ดงันัน้ไฟจงึมกีารทาํงานเหมอืนกนัเป็นประจาํ ตวัอยา่งเชน่ คณุอาจ
มไีฟ LED บนชุดลาํโพงทีเ่ชือ่มตอ่กบัพอร์ตหน่ึงบนตวัควบคมุไฟ และคณุอาจมไีฟ LED บนซบัวูฟเฟอร์ในบรเิวณเดยีวกนัทีเ่ชือ่มตอ่กบั
พอร์ตอืน่บนตวัควบคมุไฟ เมือ่เพิม่ชุดไฟท ัง้สองน้ีลงในกลุม่ ไฟเหลา่นัน้จะปรากฏเป็นสวติช์เดยีวบนหน้าไฟและเปิดและปิดพรอ้มกนั
กลุม่จะแตกตา่งจากฉากเนื่องจากไฟ LED ทีเ่ชือ่มตอ่สามารถอยูใ่นกลุม่ไดค้ร ัง้ละหน่ึงกลุม่เทา่นัน้ นอกจากน้ี กลุม่จะปรากฏบนแท็บ ไฟ 
ในหน้าไฟพรอ้มกบัไฟอืน่ๆ ทีเ่ชือ่มตอ่อยู่
หมายเหต:ุ กลุม่ไฟ LED ทีค่ณุสรา้งจะถกูซงิโครไนซ์ระหวา่งชาร์ตพล็อตเตอร์ทีเ่ชือ่มตอ่โดยใชก้ารเชือ่มตอ่NETWORK แบบมสีายหรือ
ไรส้าย ขอ้มลูกลุม่ไฟ LED จะไมซ่งิโครไนซ์ผา่นเครือขา่ย NMEA 2000 หากคณุมชีาร์ตพล็อตเตอร์หลายเครือ่งทีเ่ชือ่มตอ่ผา่นเครือขา่ย 
NMEA 2000 เทา่นัน้ คณุตอ้งสรา้งและทาํการเปลีย่นแปลงกลุม่ไฟ LED บนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะรายการ หากตอ้งการสรา้งและ
เปลีย่นกลุม่บนสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุตอ้งใชแ้อป ActiveCaptain โปรดดคููม่อืสาํหรบัเจา้ของสเตอรโิอสาํหรบัขอ้มลู
เพิม่เตมิ 

การสรา้งและการเพิม่ไฟใหก้บักลุม่ไฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟทีค่ณุตอ้งการเพิม่ในกลุม่ไฟแลว้เลือก กลุม่ไฟ > เลือกกลุม่
3 เลือก สรา้งกลุม่ใหม ่และป้อนชือ่สาํหรบักลุม่ใหม่

กลุม่ใหมจ่ะถกูสรา้งขึน้ และเพิม่ไฟทีเ่ลือกไวไ้ปยงักลุม่
4 เลือกไฟอืน่เพือ่เพิม่ในกลุม่ไฟ และเลือก กลุม่ไฟ > เลือกกลุม่
5 เลือกชือ่กลุม่ไฟเพือ่เพิม่ไฟไปยงักลุม่
6 ทาํซํา้จนกวา่กลุม่จะมไีฟท ัง้หมดทีค่ณุตอ้งการเพิม่

การแกไ้ขกลุม่ไฟ LED
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟทีจ่ะเพิม่หรือลบออกจากกลุม่
3 เลือก กลุม่ไฟ และเลือกตวัเลือก:

• หากตอ้งการเพิม่ไฟในกลุม่ ใหเ้ลือก เลือกกลุม่
• หากตอ้งการยา้ยไฟไปยงักลุม่อืน่ ใหเ้ลือก เปลีย่นกลุม่ และเลือกกลุม่อืน่หรือสรา้งกลุม่ใหม่
• หากตอ้งการลบไฟออกจากกลุม่ ใหเ้ลือก ลบออกจากกลุม่

4 ทาํซํา้สาํหรบัไฟเพิม่เตมิจนกวา่จะจดักลุม่ตามตอ้งการ

การเปลีย่นชือ่กลุม่ไฟ LED
หมายเหต:ุ ขอ้มลูกลุม่ไฟ LED จะไมซ่งิโครไนซ์ผา่นเครือขา่ย NMEA 2000 คณุตอ้งทาํการเปลีย่นบนชาร์ตพล็อตเตอร์ท ัง้หมดทลีะ
รายการ หากตอ้งการเปลีย่นขอ้มลูกลุม่ในสเตอรโิอ Fusion ทีใ่ชง้านรว่มกนัได ้คณุตอ้งใชแ้อป ActiveCaptain โปรดดคููม่อืสาํหรบั
เจา้ของสเตอรโิอสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ 
1 จากหน้าจอควบคมุไฟ ใหเ้ลือก  > การตดิต ัง้โซนาร์ > ไฟ

รายการไฟทีใ่ชไ้ดท้ ัง้หมดจะปรากฏขึน้
2 เลือกไฟในกลุม่ทีค่ณุตอ้งการเปลีย่นชือ่
3 เลือก กลุม่ไฟ > เปลีย่นชือ่ และป้อนชือ่ใหมส่าํหรบักลุม่
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การกาํหนดคา่อปุกรณ์
การต ัง้คา่ระบบ
เลือก  > ระบบ
เสยีงและการแสดงผล: ปรบัการต ัง้คา่การแสดงผลและการต ัง้คา่เสยีง (หากม)ี
การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม: ใหข้อ้มลูเกีย่วกบัดาวเทยีม GPS และการต ัง้คา่
ขอ้มลูระบบ: ใหข้อ้มลูเกีย่วกบัอปุกรณ์ในเครือขา่ยและเวอร์ชนัซอฟต์แวร์
ขอ้มลูสถานี: ปรบัการต ัง้คา่สถานี
เปิดเครือ่งอตัโนมตั:ิ ควบคมุอปุกรณ์ทีต่อ้งการใหเ้ปิดโดยอตัโนมตัเิมือ่มกีารจา่ยไฟฟ้า
ปิดอตัโนมตั:ิ ปิดระบบโดยอตัโนมตัหิลงัจากเขา้สูโ่หมดสลีปเป็นระยะเวลาทีเ่ลือก
เครือ่งจาํลอง: เปิดหรือปิดเครือ่งจาํลอง และชว่ยใหค้ณุสามารถต ัง้เวลา วนัที ่ความเร็ว และตาํแหน่งจาํลอง

การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล
เลือก  > ระบบ > เสยีงและการแสดงผล
สญัญาณเตอืน: เปิดและปิดเสยีงทีด่งัสาํหรบัการเตอืนและการเลือก
Backlight: ต ัง้คา่ความสวา่งของไฟหน้าจอ คณุสามารถเลือกตวัเลือก Auto เพือ่ปรบัความสวา่งของไฟหน้าจอโดยอตัโนมตัติามแสง

ภายนอกได้
ซงิคแ์บ็คไลท:์ ซงิโครไนซ์ความสวา่งของไฟหน้าจอของชาร์ตพล็อตเตอร์อืน่ในสถานี
โหมดส:ี ต ัง้คา่ใหอ้ปุกรณ์แสดงสกีลางวนัหรือกลางคนื คณุสามารถเลือกตวัเลือก Auto เพือ่ใหอ้ปุกรณ์ต ัง้คา่สกีลางวนัหรือกลางคนืโดย

อตัโนมตัติามเวลาของวนั
ภาพเปิดเครือ่ง: ต ัง้คา่ภาพทีป่รากฏขึน้เมือ่คณุเปิดอปุกรณ์
แผนผงัเปิดเครือ่ง: ต ัง้คา่เลย์เอาท์ทีป่รากฏขึน้เมือ่คณุเปิดอปุกรณ์
ล็อคหน้าจอ: ต ัง้คา่คณุสมบตัป้ิองกนัขโมยทีต่อ้งใช ้PIN รกัษาความปลอดภยั (Personal Identification Number) เพือ่ป้องกนัการใช้

อปุกรณ์โดยไมไ่ดร้บัอนุญาต (การเปิดใชก้ารล็อคหน้าจอ, หน้า 7)

การต ัง้คา่การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม (GPS)
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่เหลา่น้ีอาจเปลีย่นแปลงได ้ขึน้อยูก่บัแหลง่ทีม่า GPS ทีเ่ลือก บางตวัเลือกอาจไมม่ใีนบางรุน่
เลือก  > ระบบ > การจดัตาํแหน่งดว้ยดาวเทยีม
แหลง่: ชว่ยใหค้ณุเลือกแหลง่ขอ้มลูทีต่อ้งการสาํหรบัขอ้มลู GPS
ตวักรองความเร็ว: คา่เฉลีย่ความเร็วเรือของคณุในชว่งเวลาส ัน้ๆ สาํหรบัคา่ความเร็วทีร่าบรืน่ขึน้
WAAS/EGNOS: เปิดหรือปิดขอ้มลู WAAS (ในอเมรกิาเหนือ) หรือขอ้มลู EGNOS (ในยโุรป) สามารถสามารถใหข้อ้มลูตาํแหน่ง GPS 

ทีแ่มน่ยาํมากกวา่ เมือ่ใชข้อ้มลู WAAS หรือ EGNOS อปุกรณ์อาจใชเ้วลาในการรบัสญัญาณดาวเทยีมนานขึน้
โหมดการจดัตาํแหน่ง > GPS เทา่นัน้: ทีม่า GPS ใชเ้ฉพาะดาวเทยีม GPS สาํหรบัขอ้มลูตาํแหน่ง
โหมดการจดัตาํแหน่ง > GPS และ GLONASS: ทีม่า GPS ใชท้ ัง้ดาวเทยีม GPS และ GLONASS (ระบบดาวเทยีมรสัเซีย) สาํหรบั

ขอ้มลูตาํแหน่ง เมือ่ใชร้ะบบในสถานการณ์ทีก่ารมองเห็นทอ้งฟ้าไมด่ ีสามารถใชข้อ้มลู GLONASS รว่มกบั GPS เพือ่ใหข้อ้มลู
ตาํแหน่งทีแ่มน่ยาํมากขึน้

โหมดการจดัตาํแหน่ง > Multi-Constellation: ทีม่า GPS ใชข้อ้มลู GPS จากระบบดาวเทยีมทีม่อียูท่ ัง้หมดสาํหรบัขอ้มลูตาํแหน่ง
โหมดการจดัตาํแหน่ง > Multi-Constellation และ Multi-Frequency: ทีม่า GPS ใชข้อ้มลู GPS จากระบบดาวเทยีมทีม่อียูท่ ัง้หมด 

รวมถงึใชท้ ัง้ความถี ่L1 และ L5 สาํหรบัขอ้มลูตาํแหน่ง
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การต ัง้คา่สถานี
เลือก  > ระบบ > ขอ้มลูสถานี
เปลีย่นสถานี: ต ัง้คา่ท ัง้สถานีเป็นชุดคา่เริม่ตน้ใหมโ่ดยยดึตามตาํแหน่งของสถานีน้ี คณุยงัสามารถเลือกใชห้น้าจอน้ีเป็นสแตนด์อโลน หน้า

จอเดยีว แทนทีจ่ะจดักลุม่หน้าจอกบัหน้าจออืน่ๆ เพือ่สรา้งเป็นสถานีได้
ลาํดบัหน้าจอ: กาํหนดลาํดบัของหน้าจอ ซึง่มคีวามสาํคญัเมือ่ใชง้านอปุกรณ์ป้อนขอ้มลูจากระยะไกล GRID™

เปิดใชง้านออโตไพลอตอยู:่ ชว่ยใหค้ณุควบคมุออโตไพลอตจากอปุกรณ์น้ี
รีเซ็ตแผนผงั: รีเซ็ตแผนผงัในสถานีน้ีเป็นการต ัง้คา่เริม่ตน้จากโรงงาน
รีเซ็ตการต ัง้คา่สถานี: รีเซ็ตการต ัง้คา่สถานีท ัง้หมดบนอปุกรณ์ท ัง้หมดทีเ่ชือ่มตอ่ในสถานีเป็นการต ัง้คา่เริม่ตน้จากโรงงาน และจะตอ้งมี

การต ัง้คา่สถานีคร ัง้แรก

การดขูอ้มลูซอฟต์แวร์ของระบบ
คณุสามารถดเูวอร์ชนัซอฟต์แวร์ เวอร์ชนัแผนทีฐ่าน ขอ้มลูแผนทีเ่พิม่เตมิท ัง้หมด (หากม)ี เวอร์ชนัซอฟต์แวร์สาํหรบัเรดาร์ Garmin 
เสรมิ (หากม)ี และหมายเลข ID เครือ่ง คณุอาจตอ้งใชข้อ้มลูน้ีเพือ่อปัเดตซอฟต์แวร์ระบบ หรือซ้ือขอ้มลูแผนทีเ่พิม่เตมิ

เลือก  > ระบบ > ขอ้มลูระบบ > ขอ้มลูซอฟทแ์วร์

การดล็ูอกกจิกรรม
ล็อกกจิกรรมจะแสดงรายการกจิกรรมของระบบ
1 เลือก  > ระบบ > ขอ้มลูระบบ > บนัทกึเหตกุารณ์
2 หากจาํเป็น ใหเ้ลือกกจิกรรมในรายการ และเลือก ตรวจสอบ เพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบักจิกรรม

การจดัเรียงและคดักรองกจิกรรม
1 จาก บนัทกึเหตกุารณ์ ใหเ้ลือก เรียงตาม
2 เลือกตวัเลือกเพือ่จดัเรียงหรือคดักรองบนัทกึกจิกรรม

การบนัทกึกจิกรรมไปทีก่าร์ดหน่วยความจาํ
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 จาก บนัทกึเหตกุารณ์ ใหเ้ลือก บนัทกึไปทีก่าร์ด

การลา้งกจิกรรมท ัง้หมดจากบนัทกึกจิกรรม
จาก บนัทกึเหตกุารณ์ ใหเ้ลือก ลบบนัทกึเหตกุารณ์

การดขูอ้กาํหนดของฉลากอเิล็กทรอนิกส์และขอ้มลูทีเ่ป็นไปตามขอ้กาํหนด
ฉลากสาํหรบัอปุกรณ์น้ีมาพรอ้มกบัอปุกรณ์ในแบบอเิล็กทรอนิกส์ ฉลากอเิล็กทรอนิกส์จะใหข้อ้มลูของขอ้กาํหนด เชน่ หมายเลขประจาํตวั
เครือ่งทีจ่ดัหาโดย FCC หรือเครือ่งหมายทีเ่ป็นไปตามภมูภิาค รวมท ัง้ผลติภณัฑ์ทีใ่ชไ้ดแ้ละขอ้มลูการใหอ้นุญาต ไมพ่รอ้มใชส้าํหรบับาง
รุน่
1 เลือก 
2 เลือก ระบบ
3 เลือก ขอ้มลูขอ้กาํหนด

การต ัง้คา่การกาํหนดคา่
เลือก  > การกาํหนดคา่
หน่วยวดั: ต ัง้คา่หน่วยวดั
ภาษา: ต ัง้คา่ภาษาของขอ้ความบนหน้าจอ
การนําทาง: ต ัง้คา่การกาํหนดลกัษณะการนําทาง
ตวักรอง: ทาํใหค้า่ทีแ่สดงในฟิลด์ขอ้มลูเรียบลง ซึง่สามารถลดสญัญาณรบกวนหรือแสดงแนวโน้มในระยะยาวได ้การเพิม่การต ัง้คา่ตวั

กรองจะเพิม่การทาํใหเ้รียบขึน้ และการลดจะทาํใหก้ารทาํใหเ้รียบลดลง การต ัง้คา่ตวักรองเป็น 0 จะปิดใชง้านตวักรองและคา่ทีแ่สดงจะ
เป็นคา่ดบิจากแหลง่ทีม่า คณุยงัสามารถซงิคก์ารต ัง้คา่เหลา่น้ีระหวา่งอปุกรณ์ท ัง้หมดทีเ่ปิดการต ัง้คา่ ซงิคต์วักรอง

แผนผงัแป้นพมิพ์: จดัเรียงปุ่ มบนแป้นพมิพ์บนหน้าจอ
จบัภาพหน้าจอ: ทาํใหอ้ปุกรณ์สามารถบนัทกึภาพของหน้าจอได้
การแสดงแถบเมนู: แสดงหรือซอ่นแถบเมนูโดยอตัโนมตัเิมือ่ไมจ่าํเป็นตอ้งใชแ้ถบเมนู
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การต ัง้คา่หน่วยวดั
เลือก  > การกาํหนดคา่ > หน่วยวดั
หน่วยระบบ: ต ัง้คา่รูปแบบหน่วยสาํหรบัอปุกรณ์ ตวัอยา่งเชน่ กาํหนดเอง > ความลกึ > ฟาทอม เปลีย่นรูปแบบหน่วยสาํหรบัความลกึเป็น 

ฟาทอม
ความแปรปรวน: ต ัง้คา่มมุบา่ยเบนแมเ่หล็กโลก มมุระหวา่งทศิเหนือของเข็มทศิและทศิเหนือจรงิ สาํหรบัตาํแหน่งปจัจุบนัของคณุ
อา้งองิทศิเหนือ: ต ัง้คา่การอา้งองิทศิทางทีใ่ชใ้นการคาํนวณขอ้มลูทศิมุง่หน้า จรงิ ต ัง้คา่ทศิเหนือทางภมูศิาสตร์เป็นการอา้งองิทศิเหนือ 

Grid ต ัง้คา่ทศิเหนือกรดิเป็นการอา้งองิทศิเหนือ (000º) แมเ่หล็ก ต ัง้คา่ทศิเหนือแมเ่หล็กเป็นการอา้งองิทศิเหนือ
รูปแบบตาํแหน่ง: ต ัง้คา่รูปแบบตาํแหน่งทีก่ารอา่นตาํแหน่งทีร่ะบจุะปรากฏ อยา่เปลีย่นการต ัง้คา่น้ี เวน้แตค่ณุกาํลงัใชแ้ผนทีห่รือแผนที่

เดนิเรือทีร่ะบรุูปแบบตาํแหน่งอืน่
ตวัเลขสถติบินแผนที:่ ต ัง้คา่ระบบพกิดัทีแ่ผนทีถ่กูวางโครงสรา้ง อยา่เปลีย่นการต ัง้คา่น้ี เวน้แตค่ณุกาํลงัใชแ้ผนทีห่รือแผนทีเ่ดนิเรือทีร่ะบุ

ขอ้มลูแผนทีอ่ืน่
เวลา: ต ัง้คา่รูปแบบเวลา โซนเวลา และเวลา Daylight Saving

การต ัง้คา่การนําทาง
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่และตวัเลือกบางรายการตอ้งใชแ้ผนทีเ่ดนิเรือหรือฮาร์ดแวร์เพิม่เตมิ
เลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง
ป้ายเสน้ทาง: ต ัง้คา่ประเภทเลเบลทีแ่สดงพรอ้มกบัการเลี้ยวในเสน้ทางบนแผนที่
เปลีย่นการเลี้ยว: ปรบัวธิทีีช่าร์ตพล็อตเตอร์เปลีย่นการเลี้ยว เทีย่ว หรือเสน้ทาง คณุสามารถต ัง้คา่การเปลีย่นใหย้ดึตามเวลาหรือระยะทาง

กอ่นการเลี้ยวได ้คณุสามารถเพิม่คา่ของเวลาหรือระยะทางเพือ่ชว่ยปรบัปรุงความแมน่ยาํของระบบออโตไพลอตเมือ่นําทางตามเสน้
ทางหรือเสน้การแนะนําอตัโนมตัทิีม่กีารเลี้ยวถี่ๆ  หลายคร ัง้หรือมคีวามเร็วสงู สาํหรบัเสน้ทางทีเ่ป็นเสน้ตรงมากกวา่หรือมคีวามเร็วตํ่า
กวา่ การลดคา่น้ีสามารถปรบัปรุงความแมน่ยาํของระบบออโตไพลอตได้

แหลง่ความเร็ว: ต ัง้คา่แหลง่ขอ้มลูสาํหรบัการอา่นความเร็ว
นําทางอตัโนมตั:ิ ต ัง้คา่การวดัสาํหรบั ความลกึทีต่อ้งการ ระยะหา่งแนวต ัง้ และระยะหา่งแนวชายฝั่ง เมือ่คณุใชง้านแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่ม

บางแผนที่
เริม่ตน้เสน้ทาง: เลือกจุดเริม่ตน้สาํหรบัการนําทางเสน้ทาง

การกาํหนดคา่เสน้ทางการแนะนําอตัโนมตัิ

 ขอ้ควรระวงั
การต ัง้คา่ ความลกึทีต่อ้งการ และ ระยะหา่งแนวต ัง้ จะสง่ผลตอ่วธิกีารทีช่าร์ตพล็อตเตอร์จะคาํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิหากสว่นของ
เสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิมคีวามตืน้กวา่การต ัง้คา่ ความลกึทีต่อ้งการ หรือตํ่ากวา่ ระยะหา่งแนวต ัง้ สว่นของเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิจะ
ปรากฏเป็นเสน้ทบึสสีม้หรือเสน้ลายทางสแีดงในแผนที ่Garmin Navionics+ และ Garmin Navionics Vision+ จะปรากฏเป็นเสน้
ลายทางสเีลือดหมแูละสเีทาในเวอร์ชนักอ่นหน้า เมือ่เรือของคณุเขา้สูบ่รเิวณเหลา่นัน้ จะมขีอ้ความเตอืนปรากฏขึน้มา (รหสัสขีองเสน้ทาง, 
หน้า 35)

หมายเหต:ุ การแนะนําอตัโนมตัมิใีหใ้ชง้านรว่มกบัแผนทีร่ะดบัพรีเมีย่มในบางพื้นที่
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่บางประเภทไมส่ามารถใชก้บัแผนทีบ่างประเภท
คณุสามารถต ัง้พารามเิตอร์ทีช่าร์ตพล็อตเตอร์ใชใ้นตอนทีค่าํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิได้
เลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตัิ
ความลกึทีต่อ้งการ: กาํหนดคา่ความลกึตํ่าสดุโดยยดึจากขอ้มลูความลกึของแผนทีท่ีเ่รือของคณุจะสามารถแลน่ผา่นไดอ้ยา่งปลอดภยั

หมายเหต:ุ คา่ความลกึตํ่าสดุของแผนทีแ่บบพรีเมยีม (ทีผ่ลติกอ่นปี 2016) คอื 3 ฟุต หากคณุใสค่า่ทีน้่อยกวา่ 3 ฟุต แผนทีจ่ะใชค้วาม
ลกึที ่3 ฟุตเทา่นัน้สาํหรบัการคาํนวณเสน้ทาง นําทางอตัโนมตัิ

ระยะหา่งแนวต ัง้: กาํหนดคา่ความสงูตํ่าสดุของสะพาน หรือสิง่กดีขวางยดึจากขอ้มลูของแผนทีท่ีเ่รือของคณุจะสามารถลอดผา่นไดอ้ยา่ง
ปลอดภยั

ระยะหา่งแนวชายฝั่ง: กาํหนดวา่คณุตอ้งการใหเ้สน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิอยูใ่กลแ้นวชายฝั่งแคไ่หน เสน้ทางอาจจะเลือ่นไดห้ากคณุเปลีย่น
การต ัง้คา่น้ีในระหวา่งทีก่าํลงัเดนิทาง คา่ทีเ่ป็นไปไดส้าํหรบัการต ัง้คา่ตวัน้ีจะเป็นคา่สมัพทัธ์ ไมใ่ชค่า่ตายตวั เพือ่ใหแ้น่ใจวา่เสน้ทางถกู
วางหา่งจากชายฝั่งในระยะทีเ่หมาะสม คณุสามารถประเมนิการวางตาํแหน่งของเสน้ทาง การแนะนําอตัโนมตั ิโดยใชจุ้ดหมายทีคุ่น้เคย
ทีจ่าํเป็นตอ้งใชก้ารเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ (การปรบัระยะหา่งจากชายฝั่ง, หน้า 43)
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การปรบัระยะหา่งจากชายฝั่ง
การต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง จะระบวุา่คณุตอ้งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิใกลก้บัชายฝั่งมากแคไ่หน เสน้ นําทางอตัโนมตั ิอาจจะ
เลือ่นไดห้ากคณุเปลีย่นการต ัง้คา่น้ีในระหวา่งทีก่าํลงัเดนิทาง คา่ทีเ่ป็นไปไดส้าํหรบัการต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง จะเป็นคา่สมัพทัธ์ ไมใ่ช่
คา่ตายตวั เพือ่ใหแ้น่ใจวา่เสน้ นําทางอตัโนมตั ิจะถกูวางหา่งจากชายฝั่งในระยะทีเ่หมาะสม คณุสามารถประเมนิการวางตาํแหน่งของเสน้ 
นําทางอตัโนมตั ิโดยใชจุ้ดหมายทีคุ่น้เคยทีจ่าํเป็นตอ้งใชก้ารเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบได้
1 จอดเรือของคณุ หรือทอดสมอ
2 เลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ปกติ
3 เลือกจุดหมายทีค่ณุเคยเดนิทางไปมากอ่นหน้าน้ีแลว้
4 เลือก นําทางไปยงั > นําทางอตัโนมตัิ
5 ตรวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ีไดห้ลบหลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํให้

เกดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
6 เลือกตวัเลือก:

• หากตาํแหน่งการวางเสน้เป็นทีพ่อใจแลว้ ใหเ้ลือก  > ตวัเลือกการนําทาง > หยดุการนําทาง แลว้ดาํเนินการตามข ัน้ตอนไปถงึ
ข ัน้ตอนที ่10

• หากตาํแหน่งการวางเสน้การแนะนําอตัโนมตัอิยูใ่กลส้ิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้มากเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > 
การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ไกล

• หากเลี้ยวของเสน้กวา้งเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ใกล้
7 ในกรณีทีค่ณุเลือก ใกล ้หรือ ไกล ในข ัน้ตอนที ่6 ใหต้รวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ีไดห้ลบ

หลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํใหเ้กดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
นําทางอตัโนมตั ิจะคงระยะหา่งจากสิง่กดีขวางในน่านน้ําใหก้วา้งไว ้ถงึแมว้า่คณุจะต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง ฝั่งเป็น ใกล ้หรือ ใกล้
ทีส่ดุ ก็ตาม ผลลพัธ์ทีต่ามมาก็คอื ชาร์ตพล็อตเตอร์อาจจะไมส่ามารถเปลีย่นตาํแหน่งเสน้ นําทางอตัโนมตั ิยกเวน้วา่จุดหมายทีเ่ลือก
จาํเป็นตอ้งเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ

8 เลือกตวัเลือก:
• หากตาํแหน่งการวางเสน้เป็นทีพ่อใจแลว้ ใหเ้ลือก  > ตวัเลือกการนําทาง > หยดุการนําทาง แลว้ดาํเนินการตามข ัน้ตอนไปถงึ

ข ัน้ตอนที ่10
• หากตาํแหน่งการวางเสน้อยูใ่กลส้ิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้มากเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทาง

อตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ไกลทีส่ดุ
• หากเลี้ยวของเสน้กวา้งเกนิไป ใหเ้ลือก  > การกาํหนดคา่ > การนําทาง > นําทางอตัโนมตั ิ> ระยะหา่งแนวชายฝั่ง > ใกลท้ีส่ดุ

9 ในกรณีทีค่ณุเลือก ใกลท้ีส่ดุ หรือ ไกลทีส่ดุ ในข ัน้ตอนที ่8 ใหต้รวจทานตาํแหน่งการวางเสน้ นําทางอตัโนมตั ิและยนืยนัวา่เสน้ทางน้ี
ไดห้ลบหลีกสิง่กดีขวางทีม่ขีอ้มลูอยูแ่ลว้ และเลี้ยวทกุจุดทาํใหเ้กดิการเดนิทางทีม่ปีระสทิธภิาพสงูสดุ
เสน้ทาง นําทางอตัโนมตั ิจะคงระยะหา่งจากสิง่กดีขวางในน่านน้ําใหก้วา้งไว ้ถงึแมว้า่คณุจะต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง ฝั่งเป็น ใกล ้
หรือ ใกลท้ีส่ดุ ก็ตาม ผลลพัธ์ทีต่ามมาก็คอื ชาร์ตพล็อตเตอร์อาจจะไมส่ามารถเปลีย่นตาํแหน่งเสน้ นําทางอตัโนมตั ิยกเวน้วา่จุดหมายที่
เลือกจาํเป็นตอ้งเดนิทางผา่นทางน้ําทีแ่คบ

10 ทาํข ัน้ตอนที ่3 ถงึข ัน้ตอนที ่9 ซํา้อยา่งน้อยอกีหน่ึงรอบ โดยใชจุ้ดหมายทีแ่ตกตา่งกนัออกไปในแตล่ะคร ัง้จนกระท ั่งคณุคุน้เคยกบัการ
ทาํงานของการต ัง้คา่ ระยะหา่งแนวชายฝั่ง

การต ัง้คา่การตดิตอ่สือ่สาร

การดอูปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่
คณุสามารถดรูายการอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่บนเรือ รวมถงึชาร์ตพล็อตเตอร์ทีอ่ปุกรณ์เชือ่มตอ่หรือจบัคูอ่ยู่
1 เลือก  > การสือ่สาร
2 เลือกเครือขา่ย
3 เลือก บญัชีรายชือ่อปุกรณ์

รายชือ่อปุกรณ์เครือขา่ยจะปรากฏขึน้ หากอปุกรณ์เชือ่มตอ่หรือจบัคูอ่ยูก่บัชาร์ตพล็อตเตอร์เฉพาะ ชือ่ของชาร์ตพล็อตเตอร์จะแสดง
พรอ้มกบัชือ่ของอปุกรณ์
หมายเหต:ุ อปุกรณ์ทีร่วมอยูใ่น NMEA 2000 รายการอปุกรณ์อาจเชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีส่ถานีอืน่บนเรือ คณุสามารถเลือก 
เกีย่วขอ้งกบั: เพือ่ดขูอ้มลูเพิม่เตมิเกีย่วกบัชาร์ตพล็อตเตอร์ทีอ่ปุกรณ์เชือ่มตอ่อยู่
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การต ัง้คา่ NMEA 2000
เลือก  > การสือ่สาร > การตดิต ัง้ NMEA 2000
บญัชีรายชือ่อปุกรณ์: แสดงอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่กบัเครือขา่ยและใหค้ณุต ัง้คา่ตวัเลือกสาํหรบัหวัโซน่าร์บางตวัทีเ่ชือ่มตอ่โดยใชเ้ครือขา่ย 

NMEA 2000
ปิดป้ายชือ่อปุกรณ์: เปลีย่นเลเบลสาํหรบัอปุกรณ์ทีเ่ชือ่มตอ่ทีพ่รอ้มใชง้าน

การต ัง้ชือ่อปุกรณ์และเซนเซอร์ในเครือขา่ย
คณุสามารถต ัง้ชือ่อปุกรณ์และเซนเซอร์ทีเ่ชือ่มตอ่อยูก่บัเครือขา่ยทางทะเล Garmin และเครือขา่ย NMEA 2000
1 เลือก  > การสือ่สาร
2 เลือก เครือขา่ยทางทะเล หรือ การตดิต ัง้ NMEA 2000 > บญัชีรายชือ่อปุกรณ์
3 เลือกอปุกรณ์จากรายการทางดา้นซา้ย
4 เลือก เปลีย่นชือ่
5 ป้อนชือ่ และเลือก เสร็จสิน้

การต ัง้คา่การเตอืน
 ขอ้ควรระวงั

ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

การเตอืนการนําทาง
เลือก  > การเตอืน > การนําทาง
เวลาถงึ: ต ัง้การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่คณุอยูภ่ายในระยะทางหรือเวลาทีร่ะบจุากการเลี้ยวหรือปลายทาง
การลากสมอ: ต ัง้การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่คณุออกนอกระยะการลอยทีร่ะบเุมือ่ทอดสมอ

 คาํเตอืน
การเตอืนการลากสมอคอืเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการเกยตืน้หรือการชนในทกุกรณี คณุ
มหีน้าทีร่บัผดิชอบในการดาํเนินการอยา่งปลอดภยัและระมดัระวงัเรือของคณุ โดยยงัคงตระหนกัถงึสภาพลอ้มของคณุและใชว้จิารณญาณ
อยา่งปลอดภยับนผนืน้ําตลอดเวลา

ออกนอกเสน้ทาง: ต ัง้การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่คณุออกนอกเสน้ทางตามระยะทางทีร่ะบุ
การเตอืนขอบเขต: ปิดใชง้านและเปิดใชง้านการแจง้เตอืนขอบเขตท ัง้หมด

การต ัง้คา่การเตอืนการลากสมอ
คณุสามารถต ัง้เสยีงเตอืนไดห้ากคณุออกนอกรศัมทีีอ่นุญาตซึง่คณุต ัง้ไวเ้มือ่กาํหนดคา่การเตอืน

 คาํเตอืน
การเตอืนการลากสมอคอืเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการเกยตืน้หรือการชนในทกุกรณี คณุ
มหีน้าทีร่บัผดิชอบในการดาํเนินการอยา่งปลอดภยัและระมดัระวงัเรือของคณุ โดยยงัคงตระหนกัถงึสภาพลอ้มของคณุและใชว้จิารณญาณ
อยา่งปลอดภยับนผนืน้ําตลอดเวลา การไมป่ฏบิตัติามคาํเตอืนน้ีออาจสง่ผลใหท้รพัย์สนิเสยีหาย ไดร้บับาดเจ็บสาหสั หรือเสยีชีวติได้

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

1 เลือก  > การเตอืน > การนําทาง > การลากสมอ
2 เลือก เตอืน เพือ่เปิดการเตอืน
3 เลือก กาํหนดรศัม ีและเลือกระยะทางบนแผนทีเ่ดนิเรือ
4 เลือก ยอ้นกลบั
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การเตอืนระบบ
เลือก  > ระบบ > การเตอืน
นาฬกิา

ต ัง้นาฬกิาปลุก
แรงดนัไฟฟ้าเครือ่ง: ต ัง้การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่แบตเตอรีม่คีวามดนัไฟฟ้าตํ่าตามทีร่ะบุ
ความแมน่ยาํ GPS: ต ัง้การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความแมน่ยาํของตาํแหน่ง GPS อยูน่อกคา่ทีผู่ใ้ชก้าํหนด

เสยีงเตอืนโซน่าร์

 คาํเตอืน
คณุสมบตัสิญัญาณเตอืนโซน่าร์คอืเครือ่งมอืสาํหรบัการรบัรูส้ถานการณ์เทา่นัน้ และอาจไมส่ามารถป้องกนัการเกยตืน้ทกุกรณี เป็นความ
รบัผดิชอบของคณุทีจ่ะตรวจสอบวา่การดาํเนินการตา่งๆ ของเรือเป็นไปอยา่งปลอดภยั

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

หมายเหต:ุ บางตวัเลือกอาจไมม่ใีนหวัโซน่าร์บางรุน่
จากมมุมองโซน่าร์ทีเ่กีย่วขอ้ง ใหเ้ลือก  > การต ัง้คา่โซนาร์ > การเตอืน
คณุยงัสามารถเปิดเสยีงเตอืนโซน่าร์ไดโ้ดยเลือก  > การเตอืน > โซน่าร์
น้ําตืน้: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึน้อยกวา่คา่ทีร่ะบุ
น้ําลกึ: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึมากกวา่คา่ทีร่ะบุ
การเตอืน FrontVü: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ความลกึดา้นหน้าเรือน้อยกวา่คา่ทีร่ะบ ุซึง่สามารถชว่ยคณุหลีกเลีย่งการเกยตืน้ได ้(การ

ต ัง้คา่การเตอืนความลกึ Garmin FrontVü, หน้า 78) การเตอืนน้ีมใีหส้าํหรบัหวัโซน่าร์ Panoptix Garmin FrontVü เทา่นัน้
อณุหภมูน้ํิา: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่หวัโซน่าร์แจง้อณุหภมูทิี ่2°F (1.1°C) ทีส่งูหรือตํ่ากวา่อณุหภมูทิีร่ะบุ
เสน้ช ัน้ความสงู: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่หวัโซน่าร์ตรวจจบัเป้าหมายทีถ่กูพกัในระยะความลกึทีก่าํหนดจากพื้นผวิน้ําและจากทอ้งน้ํา
ปลา: ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่อปุกรณ์ตรวจพบเป็นเป้าหมายทีถ่กูพกั

•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ตรวจพบปลาทกุขนาด
•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่เฉพาะเมือ่ตรวจจบัปลาขนาดกลางหรือใหญเ่ทา่นัน้
•  ต ัง้เสยีงเตอืนใหส้ง่เสยีงเฉพาะเมือ่ตรวจจบัปลาขนาดใหญเ่ทา่นัน้

การต ัง้คา่การเตอืนน้ํามนัเช้ือเพลงิ

 ขอ้ควรระวงั
ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

ตอ้งเชือ่มตอ่เซนเซอร์การไหลของน้ํามนัเช้ือเพลงิทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์กอ่น คณุจงึจะสามารถต ัง้คา่การเตอืนระดบัน้ํามนั
เช้ือเพลงิได้
คณุสามารถต ัง้คา่การเตอืนใหส้ง่เสยีงเมือ่ปรมิาณรวมของน้ํามนัเช้ือเพลงิทีเ่หลือในตวัเครือ่งถงึระดบัทีค่ณุระบุ
1 เลือก  > การเตอืน > น้ํามนัเช้ือเพลงิ > เช้ือเพลงิบนเรือท ัง้หมด > เปิด
2 ป้อนปรมิาณน้ํามนัเช้ือเพลงิทีเ่หลือทีจ่ะเรียกการเตอืน และเลือก เสร็จสิน้
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การต ัง้คา่เรือของฉนั
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่และตวัเลือกบางรายการตอ้งใชแ้ผนทีเ่ดนิเรือหรือฮาร์ดแวร์เพิม่เตมิ
เลือก  > เรือของฉนั
หวัโซน่าร์: แสดงหวัโซน่าร์ท ัง้หมดบนเครือขา่ย อนุญาตใหค้ณุเปลีย่นหวัโซน่าร์ และใหค้ณุดขูอ้มลูการวนิิจฉยั (การเลือกชนิดของหวัโซ

น่าร์, หน้า 70)
ความลกึและการทอดสมอ: ชว่ยใหค้ณุสามารถป้อนขอ้มลูเกีย่วกบัทอ้งเรือ (การต ัง้คา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือ, หน้า 52) และสมอ

คา่ ความสงูของสมอ คอืความสงูของสมอเหนือเสน้น้ํา คา่ ความยาวเชือกสมอ คอือตัราสว่นของความยาวเชือกสมอทีก่าํลงัใชง้านกบั
ระยะหา่งแนวต ัง้จากหวัเรือไปจนถงึพ้ืนใตน้ํ้า การต ัง้คา่สมอเหลา่น้ีใชเ้พือ่คาํนวณหาฟิลด์วนัที ่เชือกสมอเป้าหมาย

คา่ชดเชยอณุหภมู:ิ ชว่ยใหค้ณุสามารถต ัง้คา่ชดเชย เพือ่ชดเชยการอา่นอณุหภมูขิองน้ําจากเซนเซอร์อณุหภมูน้ํิาทีเ่ชือ่มตอ่หรือหวัโซน่าร์ที่
สามารถวดัอณุหภมูไิด ้(การต ัง้คา่ชดเชยอณุหภมูน้ํิา, หน้า 144)

สอบเทยีบความเร็วของน้ํา: ปรบัต ัง้คา่หวัโซน่าร์หรือเซนเซอร์วดัความเร็ว (การปรบัต ัง้คา่อปุกรณ์วดัความเร็วน้ํา, หน้า 145)
น้ํามนัเช้ือเพลงิ: ต ัง้คา่ความจุน้ํามนัเช้ือเพลงิรวมและเชื้อเพลงิทีเ่หลือในถงัเช้ือเพลงิบนเรือของคณุ (การต ัง้คา่น้ํามนั, หน้า 145)
ประเภทเรือ: เปิดใชง้านคณุสมบตัชิาร์ตพล็อตเตอร์ตามประเภทเรือ
การสลบั: ต ัง้คา่วงจรสลบัแบบดจิติอล เชน่อปุกรณ์ SeaStar® และ CZone™

Polar Table: เปิดใชง้านขอ้มลู Polar Table เมือ่ประเภทเรือไมใ่ชเ่รือยนต์
โปรไฟล์ระบบ: ชว่ยใหค้ณุสามารถบนัทกึโปรไฟล์ระบบลงในการ์ดหน่วยความจาํและอมิปอร์ตการต ัง้คา่โปรไฟล์ระบบจากหน่วยความจาํ

ได ้ซึง่สามารถเป็นประโยชน์สาํหรบัสญัญาเชา่เรือหรือกลุม่เรือ และสาํหรบัการใชข้อ้มลูการต ัง้คา่ของคณุรว่มกบัเพือ่น
หมายเลข ID ตวัเรือ: ชว่ยใหค้ณุสามารถป้อนหมายเลขประจาํตวัเรือ (HIN) โดย HIN จะตดิอยูก่บัดา้นกราบขวาของทา้ยเรือสว่นบนหรือ

ไดส้ว่นปลายอาจตดิไวถ้าวรทีด่า้นบนของทา้ยเรือหรือทา้ยเรือดา้นนอก
การบงัคบัเลี้ยวของ Optimus: ชว่ยใหค้ณุสามารถปรบัพารามเิตอร์พวงมาลยั Optimus
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การต ัง้คา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือ
คณุสามารถป้อนคา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือเพือ่ชดเชยการอา่นคา่ความลกึของน้ําสาํหรบัตาํแหน่งการตดิต ัง้หวัโซน่าร์ ซึง่ใหค้ณุดคูวามลกึ
ของน้ําดา้นลา่งทอ้งเรือหรือความลกึจรงิของน้ํา ขึน้อยูก่บัความตอ้งการของคณุ
หากคณุตอ้งการทราบความลกึของน้ําดา้นลา่งทอ้งเรือหรือจุดตํ่าสดุของเรือของคณุและหวัโซน่าร์ตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ําหรือทีอ่ืน่เหนือจุดสิน้สดุ
ทอ้งเรือ ใหว้ดัระยะทางจากตาํแหน่งหวัโซน่าร์ไปยงัทอ้งเรือ
หากคณุตอ้งการความลกึจรงิของน้ําและหวัโซน่าร์ตดิต ัง้ตํ่ากวา่เสน้น้ํา ใหว้ดัระยะทางจากดา้นลา่งของหวัโซน่าร์ขึน้ไปยงัเสน้น้ํา
หมายเหต:ุ ตวัเลือกน้ีใชไ้ดเ้มือ่คณุมขีอ้มลูความลกึทีถ่กูตอ้งเทา่นัน้
1 วดัระยะทาง:

• หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ํา  หรือทีอ่ืน่เหนือจุดสิน้สดุทอ้งเรือ ใหว้ดัระยะหา่งจากตาํแหน่งหวัโซน่าร์ถงึทอ้งเรือของเรือ 
ป้อนคา่น้ีเป็นตวัเลขทีเ่ป็นบวก

• หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้อยูท่ีด่า้นลา่งของคลี  และคณุตอ้งการทราบความลกึจรงิของน้ํา ใหว้ดัระยะทางจากหวัโซน่าร์ไปยงัเสน้
น้ํา ป้อนคา่น้ีเป็นจาํนวนลบ

2 การดาํเนินการใหเ้สร็จ:
• หากหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูโซน่าร์ เลือก  > เรือของฉนั > ความลกึและการทอดสมอ > คา่ชดเชย

ความลกึทอ้งเรือ
• หากหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เลือก  > การสือ่สาร > การตดิต ัง้ NMEA 2000 > บญัชีรายชือ่อปุกรณ์ จาก

นัน้เลือกหวัโซน่าร์ และเลือก ตรวจสอบ > คา่ชดเชยความลกึทอ้งเรือ
3 เลือก  หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีเ่สน้น้ํา หรือเลือก  หากหวัโซน่าร์ถกูตดิต ัง้ทีด่า้นลา่งของทอ้งเรือ
4 ใสร่ะยะหา่งทีว่ดัไดใ้นข ัน้ตอนที ่1

การต ัง้คา่ชดเชยอณุหภมูน้ํิา
คา่ชดเชยอณุหภมูจิะชดเชยการอา่นคา่อณุหภมูจิากเซนเซอร์วดัอณุหภมู ิหรือหวัโซน่าร์ทีส่ามารถวดัอณุหภมูไิด้
1 วดัอณุหภมูน้ํิาโดยใชเ้ซนเซอร์วดัอณุหภมูหิรือหวัโซน่าร์ทีส่ามารถวดัอณุหภมูไิดซ้ึง่เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย
2 วดัอณุหภมูน้ํิาโดยใชเ้ซ็นเซอร์วดัอณุหภมูหิรือเครือ่งวดัอณุหภมูชินิดอืน่ทีม่คีวามแมน่ยาํ
3 ลบอณุหภมูขิองน้ําทีว่ดัไดใ้นข ัน้ตอนที ่1 ออกจากอณุหภมูขิองน้ําทีว่ดัไดใ้นข ัน้ตอนที ่2

คา่น่ีคอืคา่ชดเชยอณุหภมู ิป้อนคา่น้ีในข ัน้ตอนที ่5 เป็นจาํนวนบวก หากเซนเซอร์วดัอณุหภมูขิองน้ําแลว้พบวา่เย็นกวา่ทีเ่ป็นจรงิ ป้อน
คา่น้ีในข ัน้ตอนที ่5 เป็นจาํนวนลบ หากเซนเซอร์วดัอณุหภมูขิองน้ําแลว้พบวา่อุน่กวา่ทีเ่ป็นจรงิ

4 การดาํเนินการใหเ้สร็จ:
• หากเซนเซอร์หรือหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูโซน่าร์ เลือก  > เรือของฉนั > คา่ชดเชยอณุหภมูิ
• หากหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เลือก  > การสือ่สาร > การตดิต ัง้ NMEA 2000 > บญัชีรายชือ่อปุกรณ์ 

เลือกหวัโซน่าร์ และเลือก ตรวจสอบ > คา่ชดเชยอณุหภมูิ
5 ป้อนคา่ชดเชยอณุหภมูทิีค่าํนวณในข ัน้ตอนที ่3
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การต ัง้คา่น้ํามนั
เลือก  > เรือของฉนั > น้ํามนัเช้ือเพลงิ
ยอดรวมของเชื้อเพลงิทีเ่หลือ: ทาํใหค้ณุสามารถใชเ้ซนเซอร์การไหลของน้ํามนัหรือเซนเซอร์ระดบัถงัน้ํามนัเพือ่ตรวจสอบน้ํามนัทีเ่หลืออยู่

บนเรือได ้ตวัเลือก Fuel Flow ใชเ้ซนเซอร์การไหลของน้ํามนั ตวัเลือก ถงัเช้ือเพลงิ ใชเ้ซนเซอร์ระดบัถงัน้ํามนั
ความจุถงัน้ํามนั: ทาํใหค้ณุสามารถป้อนความจุน้ํามนัของถงัน้ํามนัแตล่ะถงัทีอ่ยูบ่นเรือได ้การต ัง้คา่น้ีสามารถใชไ้ดเ้มือ่การต ัง้คา่ ยอดรวม

ของเช้ือเพลงิทีเ่หลือ เป็นตวัเลือก ถงัเช้ือเพลงิ ชาร์ตพล็อตเตอร์จะใชข้อ้มลูจากเซนเซอร์ระดบัถงั คณุจงึไมจ่าํเป็นตอ้งป้อนขอ้มลูน้ํามนั
ดว้ยตนเองหลงัจากทีค่ณุเตมิถงัแลว้

ความจุเช้ือเพลงิ: ทาํใหค้ณุสามารถป้อนความจุน้ํามนัรวมของถงัน้ํามนัท ัง้หมดทีอ่ยูบ่นเรือได ้การต ัง้คา่น้ีสามารถใชไ้ดเ้มือ่การต ัง้คา่ ยอด
รวมของเช้ือเพลงิทีเ่หลือ เป็นตวัเลือก Fuel Flow หลงัจากเตมิน้ํามนัในถงัแลว้ คณุตอ้งป้อนขอ้มลูน้ํามนัดว้ยตนเองโดยใชต้วัเลือกใด
ตวัเลือกหน่ึงดา้นลา่งน้ี
• หากคณุเตมิน้ํามนัเช้ือเพลงิจนเต็มทกุถงับนเรือของคณุแลว้ ใหเ้ลือก เตมิทกุถงัใหเ้ต็ม ระดบัน้ํามนัเช้ือเพลงิจะถกูต ัง้เป็นความจุ

สงูสดุ
• หากคณุเตมิน้ํามนัเช้ือเพลงิไมเ่ต็มถงั ใหเ้ลือก เตมิน้ํามนัใส่เ่รือ และป้อนปรมิาณทีค่ณุเตมิลงไป
• ในการระบน้ํุามนัเช้ือเพลงิรวมในถงัของเรือ ใหเ้ลือก ต ัง้คา่น้ํามนัเช้ือเพลงิทีม่บีนเรือ และป้อนปรมิาณรวมของน้ํามนัเช้ือเพลงิในถงั

การประหยดัน้ํามนั
กาํหนดวธิกีารแสดงขอ้มลูการประหยดัน้ํามนัในชอ่งขอ้มลูและตาํแหน่งอืน่ๆ ในชาร์ตพล็อตเตอร์

• หากตอ้งการแสดงขอ้มลูการประหยดัน้ํามนัเมือ่ไดร้บัโดยตรงจากเครือ่งยนต์ ใหเ้ลือก ทนัท ีเครือ่งยนต์บางเครือ่งไมร่องรบั
คณุสมบตัน้ีิ

• หากตอ้งการใหช้าร์ตพล็อตเตอร์คาํนวณขอ้มลูการประหยดัน้ํามนัโดยองิจากการวดัอตัราน้ํามนั ใหเ้ลือก ภายใน
• หากตอ้งการใหช้าร์ตพล็อตเตอร์สามารถใชข้อ้มลูทีไ่ดร้บัจากเครือ่งยนต ์หรือคาํนวณขอ้มลูหากเครือ่งยนต์ไมไ่ดร้บัขอ้มลู ใหเ้ลือก 

Auto ซึง่เป็นการต ัง้คา่เริม่ตน้
Garmin จะไมร่บัผดิชอบตอ่ความถกูตอ้งของขอ้มลูการประหยดัน้ํามนัทีเ่ครือ่งยนต์ใหม้า

การปรบัต ัง้คา่อปุกรณ์วดัความเร็วน้ํา
หากคณุมเีซนเซอร์ความเร็วหรือหวัโซน่าร์ตรวจจบัความเร็วทีเ่ชือ่มตอ่อยู ่คณุสามารถปรบัต ัง้คา่อปุกรณ์ตรวจจบัความเร็วดงักลา่วเพือ่
ปรบัปรุงความแมน่ยาํของขอ้มลูความเร็วน้ําทีแ่สดงโดยชาร์ตพล็อตเตอร์
1 การดาํเนินการใหเ้สร็จ:

• หากเซนเซอร์หรือหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัชาร์ตพล็อตเตอร์หรือโมดลูโซน่าร์ เลือก  > เรือของฉนั > สอบเทยีบความเร็วของน้ํา
• หากเซนเซอร์หรือหวัโซน่าร์เชือ่มตอ่กบัเครือขา่ย NMEA 2000 เลือก  > การสือ่สาร > การตดิต ัง้ NMEA 2000 > บญัชีราย

ชือ่อปุกรณ์ เลือกหวัโซน่าร์ และเลือก ตรวจสอบ > สอบเทยีบความเร็วของน้ํา
2 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

หากเรือแลน่ไมเ่ร็วพอหรือเซ็นเซอร์วดัความเร็วไมล่งทะเบยีนความเร็ว ขอ้ความจะปรากฏขึน้
3 เลือก ตกลง และเพิม่ความเร็วของเรืออยา่งปลอดภยั
4 หากขอ้ความปรากฏขึน้อกีคร ัง้ ใหห้ยดุเรือ และตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่เซ็นเซอร์วดัความเร็วไมต่ดิกบัอะไร
5 หากพวงมาลยัหมนุไดอ้ยา่งอสิระ ใหต้รวจสอบการเชือ่มตอ่สายเคเบลิ
6 หากคณุยงัไดร้บัขอ้ความอยู ่ใหต้ดิตอ่ฝ่ายสนบัสนุนผลติภณัฑ์ Garmin
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การต ัง้คา่เรือลาํอืน่
 ขอ้ควรระวงั

ตอ้งเปิดการต ัง้คา่สญัญาณเตอืนเพือ่ทาํใหเ้สยีงเตอืนดงั (การต ัง้คา่เสยีงและการแสดงผล, หน้า 137) การไมต่ ัง้คา่เสยีงเตอืนอาจทาํใหไ้ด้
รบับาดเจ็บหรือทรพัย์สนิเสยีหาย

เมือ่ชาร์ตพล็อตเตอร์ทีใ่ชร้ว่มกนัไดเ้ชือ่มตอ่กบัอปุกรณ์ AIS หรือวทิย ุVHF คณุสามารถต ัง้คา่วธิกีารแสดงเรือลาํอืน่บนชาร์ตพล็อตเตอร์
ได้
เลือก  > เรือลาํอืน่ๆ
AIS: เปิดและปิดใชง้านการรบัสญัญาณ AIS
DSC: เปิดและปิดใชง้านระบบการเรียกแบบแยกคลืน่แบบดจิติอล (DSC)
การเตอืนการชน: ต ัง้คา่การเตอืนการชน (การต ัง้คา่การเตอืนระยะปลอดภยัในการชน, หน้า 24)
การทดสอบ AIS-EPIRB: เปิดใชง้านสญัญาณทดสอบจากเครือ่งสง่สญัญาณวทิยแุจง้ตาํแหน่งฉุกเฉิน (EPRIB).
การทดสอบ AIS-MOB: เปิดใชง้านสญัญาณทดสอบจากอปุกรณ์ Man Overboard (MOB)
ทดสอบ AIS-SART: เปิดใชง้านการสง่สญัญาณทดสอบจากชอ่งรบัสง่ผา่นสญัญาณการคน้หาและชว่ยเหลือ (SART)

การเรียกคนืการต ัง้คา่ชาร์ตพล็อตเตอร์เดมิจากโรงงาน
หมายเหต:ุ การต ัง้คา่น้ีสง่ผลกบัอปุกรณ์บนเครือขา่ยท ัง้หมด
1 เลือก  > ระบบ > ขอ้มลูระบบ > รีเซ็ต
2 เลือกตวัเลือก:

• เพือ่รีเซ็ตการต ัง้คา่เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน ใหเ้ลือก รีเซ็ตการต ัง้คา่เริม่ตน้ การต ัง้คา่น้ีจะเรียกคนืการกาํหนดคา่เริม่ตน้ แตจ่ะไม่
ลบขอ้มลูผูใ้ชท้ีบ่นัทกึไว ้แผนที ่หรือการอปัเดตซอฟต์แวร์

• เพือ่รีเซ็ตการต ัง้คา่ท ัง้หมดในอปุกรณ์ท ัง้หมดในสถานีเป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน ใหเ้ลือก รีเซ็ตการต ัง้คา่สถานี การต ัง้คา่น้ีจะเรียก
คนืการกาํหนดคา่เริม่ตน้ แตจ่ะไมล่บขอ้มลูผูใ้ชท้ีบ่นัทกึไว ้แผนที ่หรือการอปัเดตซอฟต์แวร์

• เพือ่ลา้งขอ้มลูทีบ่นัทกึไว ้เชน่ เวย์พอยทแ์ละเสน้ทาง ใหเ้ลือก ลบขอ้มลูผูใ้ช ้การต ัง้คา่น้ีไมส่ง่ผลกบัแผนทีห่รือการอปัเดต
ซอฟต์แวร์

• ในการลา้งขอ้มลูทีบ่นัทกึและรีเซ็ตการต ัง้คา่อปุกรณ์เป็นคา่เริม่ตน้จากโรงงาน ใหย้กเลกิการเชือ่มตอ่ชาร์ตพล็อตเตอร์จาก 
Garmin Marine Network และเลือก ลบขอ้มลูและรีเซ็ตการต ัง้คา่ การต ัง้คา่น้ีไมส่ง่ผลกบัแผนทีห่รือการอปัเดตซอฟต์แวร์

การแบง่ปนัและการจดัการขอ้มลูผูใ้ช้
 คาํเตอืน

คณุสมบตัน้ีิชว่ยใหค้ณุอมิปอร์ตขอ้มลูจากอปุกรณ์อืน่ทีอ่าจถกูสรา้งขึน้โดยบคุคลทีส่าม Garmin จะไมร่บัรองใดๆ ตอ่ความถกูตอ้ง ความ
เชือ่ถอืได ้ความสมบรูณ์ หรือความทนัการณ์ของขอ้มลูทีส่รา้งโดยบคุคลทีส่าม การเชือ่ถอืหรือใชง้านบรกิารดงักลา่วถอืเป็นความเสีย่งของ
คณุเอง

คณุสามารถแบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ชร้ะหวา่งอปุกรณ์ทีใ่ชร้ว่มกนัได ้ขอ้มลูผูใ้ชป้ระกอบดว้ยเวย์พอยท ์แทร็คทีบ่นัทกึไว ้เสน้ทาง และขอบเขต
• คณุสามารถแบง่ปนัและจดัการขอ้มลูผูใ้ชร้ะหวา่งอปุกรณ์ตา่งๆ ไดโ้ดยใชก้าร์ดหน่วยความจาํ การ์ดหน่วยความจาํทีค่ณุใชจ้ะตอ้งมี

ฟอร์แมตเป็นประเภทไฟล์ทีร่องรบัโดยอปุกรณ์ท ัง้หมดทีค่ณุตอ้งการแบง่ปนัขอ้มลูผูใ้ช ้ตวัอยา่งเชน่ หากคณุมอีปุกรณ์เครือ่งหน่ึงที่
รองรบัเฉพาะฟอร์แมตการ์ด FAT32 และอปุกรณ์อกีเครือ่งหน่ึงทีร่องรบัฟอร์แมตการ์ด exFat คณุควรใชก้าร์ดทีฟ่อร์แมตเป็น 
FAT32 เพือ่ใหอ้ปุกรณ์ท ัง้สองสามารถอา่นได ้(การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)

การเลือกประเภทไฟล์สาํหรบัเวย์พอยทแ์ละเสน้ทางของบคุคลทีส่าม
คณุสามารถอมิปอร์ตและเอ็กซ์ปอร์ตเวย์พอยทแ์ละเสน้ทางจากอปุกรณ์ของบคุคลทีส่าม
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู > ประเภทไฟล์
3 เลือก GPX
ในการถา่ยโอนขอ้มลูดว้ยอปุกรณ์ Garmin อกีคร ัง้ ใหเ้ลือกประเภทไฟล์ ADM
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การคดัลอกขอ้มลูผูใ้ชจ้ากการ์ดหน่วยความจาํ
คณุสามารถโอนยา้ยขอ้มลูผูใ้ชจ้ากการ์ดหน่วยความจาํเพือ่โอนยา้ยจากอปุกรณ์อืน่ๆ ขอ้มลูผูใ้ชป้ระกอบดว้ยเวย์พอยท ์เสน้ทาง เสน้
ทางการนําทางอตัโนมตั ิแทร็ค และขอบเขต 
หมายเหต:ุ สนบัสนุนไฟล์ขอบเขตทีม่นีามสกลุ .adm เทา่นัน้
1 เสยีบการ์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู
3 เลือกวา่จะคดัลอกขอ้มลูไปยงัการ์ดหน่วยความจาํใด หากจาํเป็น
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการถา่ยโอนขอ้มลูจากการ์ดหน่วยความจาํไปยงัชาร์ตพล็อตเตอร์ และรวมกบัขอ้มลูผูใ้ชท้ีม่อียู ่ใหเ้ลือก รวมขอ้มลูจากการ์ดลง
เครือ่ง

• ในการถา่ยโอนขอ้มลูจากการ์ดหน่วยความจาํไปยงัชาร์ตพล็อตเตอร์ และเขยีนทบัขอ้มลูผูใ้ชท้ีม่อียู ่ใหเ้ลือก แทนทีข่อ้มลูจากการ์ด
ลงเครือ่ง

5 เลือกชือ่ไฟล์

การคดัลอกขอ้มลูผูใ้ชท้ ัง้หมดไปยงัการ์ดหน่วยความจาํ
คณุสามารถบนัทกึขอ้มลูผูใ้ชท้ ัง้หมดบนอปุกรณ์ลงในการ์ดหน่วยความจาํเพือ่ถา่ยโอนไปยงัอปุกรณ์อืน่ ขอ้มลูผูใ้ชป้ระกอบดว้ยเวย์พอยท ์
เสน้ทาง เสน้ทางการนําทางอตัโนมตั ิแทร็ค และขอบเขต 
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู > บนัทกึท ัง้หมดลงในการ์ด
3 เลือกวา่จะคดัลอกขอ้มลูไปยงัการ์ดหน่วยความจาํใด หากจาํเป็น
4 เลือกตวัเลือก:

• ในการสรา้งไฟล์ใหม ่ใหเ้ลือก เพิม่ไฟล์ใหม ่และป้อนชือ่
• ในการเพิม่ขอ้มลูลงในไฟล์ทีม่อียู ่ใหเ้ลือกไฟล์จากรายการ และเลือก บนัทกึไปทีก่าร์ด

การคดัลอกขอ้มลูผูใ้ชจ้ากพื้นทีท่ีร่ะบไุปยงัการ์ดหน่วยความจาํ
คณุสามารถบนัทกึขอ้มลูผูใ้ชจ้ากพื้นทีท่ีร่ะบไุปยงัการ์ดหน่วยความจาํเพือ่ถา่ยโอนไปยงัอปุกรณ์อืน่ ขอ้มลูผูใ้ชป้ระกอบดว้ยเวย์พอยท ์เสน้
ทาง เสน้ทางการนําทางอตัโนมตั ิแทร็ค และขอบเขต 
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู > บนัทกึพื้นทีล่งในการ์ด
3 เลือกตวัเลือก:

• หากกอ่นหน้าน้ีคณุไดก้าํหนดขอบเขตของพื้นทีท่ีม่ขีอ้มลูผูใ้ชท้ีค่ณุตอ้งการถา่ยโอน ใหเ้ลือกชือ่ของพื้นทีแ่ลว้เลือก เลือกพื้นที่
• หากคณุตอ้งการกาํหนดพื้นทีใ่หมท่ีม่ขีอ้มลูผูใ้ชท้ีจ่ะถา่ยโอน ใหเ้ลือก พ้ืนทีใ่หม ่และทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอเพือ่กาํหนดพื้นที่

4 เลือก บนัทกึพื้นทีล่งในการ์ด
5 เลือกวา่จะคดัลอกขอ้มลูไปยงัการ์ดหน่วยความจาํใด หากจาํเป็น
6 เลือกตวัเลือก:

• ในการสรา้งไฟล์ใหม ่ใหเ้ลือก เพิม่ไฟล์ใหม ่และป้อนชือ่
• ในการเพิม่ขอ้มลูลงในไฟล์ทีม่อียู ่ใหเ้ลือกไฟล์จากรายการ และเลือก บนัทกึไปทีก่าร์ด

การแบง่ปนัและการจดัการขอ้มลูผูใ้ช้ 147



การอปัเดตแผนทีใ่นตวัดว้ยการ์ดหน่วยความจาํและ Garmin Express
คณุสามารถอปัเดตแผนทีใ่นตวัโดยใชแ้อปพลเิคชนัคอมพวิเตอร์ Garmin Express และการ์ดหน่วยความจาํ
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ดของคอมพวิเตอร์ (การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)
2 เปิดแอปพลเิคชนั Garmin Express

หากคณุไมม่แีอปพลเิคชนั Garmin Express ตดิต ัง้อยูใ่นคอมพวิเตอร์ของคณุ คณุสามารถดาวน์โหลดไดจ้าก garmin.com
/express

3 หากจาํเป็น ใหล้งทะเบยีนอปุกรณ์ของคณุ (การลงทะเบยีนอปุกรณ์ของคณุโดยใชแ้อป Garmin Express, หน้า 150)
4 คลกิ เรือ > ดรูายละเอยีด
5 คลกิ ดาวน์โหลด ใกลก้บัแผนทีเ่พือ่อปัเดต
6 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอเพือ่ดาวน์โหลดใหเ้สร็จสมบรูณ์
7 รอขณะทีด่าวน์โหลดการอปัเดต

อปัเดตอาจใชร้ะยะเวลานาน
8 หลงัจากดาวน์โหลดเสร็จสมบรูณ์ ใหถ้อดการ์ดออกจากคอมพวิเตอร์
9 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งใสก่าร์ดบนเครือ่งอา่นการ์ด (การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)
10 บนชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหเ้ลือก  > ระบบ > ขอ้มลูระบบ > อปัเดตแผนทีท่ีต่ดิต ัง้ในตวั
แผนทีท่ีอ่ปัเดตแลว้จะปรากฏขึน้บนชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ

การสาํรองขอ้มลูลงในคอมพวิเตอร์
1 เสยีบการ์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู > บนัทกึไปทีก่าร์ด
3 เลือกชือ่ไฟล์จากรายการ หรือเลือก เพิม่ไฟล์ใหม่
4 เลือก บนัทกึไปทีก่าร์ด
5 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออก และเสยีบลงในเครือ่งอา่นการ์ดทีต่อ่กบัคอมพวิเตอร์
6 เปิดโฟลเดอร์ Garmin\UserData บนการ์ดหน่วยความจาํ
7 คดัลอกไฟล์สาํรองบนการ์ด และวางลงในตาํแหน่งทีต่ ัง้ใดๆ บนคอมพวิเตอร์

การเรียกคนืขอ้มลูสาํรองไปยงัชาร์ตพล็อตเตอร์
1 เสยีบการ์ดหน่วยความจาํลงในเครือ่งอา่นการ์ดทีต่อ่กบัคอมพวิเตอร์
2 คดัลอกไฟล์สาํรองจากคอมพวิเตอร์ไปยงัการ์ดหน่วยความจาํในโฟลเดอร์ทีชื่อ่ Garmin\UserData
3 เสยีบการ์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งเสยีบการ์ด
4 เลือก เลือกจุดหมาย > จดัการขอ้มลูผูใ้ช ้> การถา่ยโอนขอ้มลู > แทนทีข่อ้มลูจากการ์ดลงเครือ่ง

การบนัทกึขอ้มลูระบบไปยงัการ์ดหน่วยความจาํ
คณุสามารถบนัทกึขอ้มลูระบบไปยงัการ์ดหน่วยความจาํเป็นเครือ่งมอืการแกไ้ขปญัหา ตวัแทนฝ่ายสนบัสนุนผลติภณัฑ์อาจขอใหค้ณุใช้
ขอ้มลูน้ีเพือ่ดงึขอ้มลูเกีย่วกบัเครือขา่ย
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก  > ระบบ > ขอ้มลูระบบ > อปุกรณ์ Garmin > บนัทกึไปทีก่าร์ด
3 เลือกวา่จะบนัทกึขอ้มลูระบบไปยงัการ์ดหน่วยความจาํใด หากจาํเป็น
4 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออก
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ภาคผนวก
การดแูลรกัษาอปุกรณ์

ขอ้สงัเกต
หา้มใชว้ตัถมุคีมในการทาํความสะอาดอปุกรณ์
หลีกเลีย่งสารเคมทีาํความสะอาด สารทาํละลาย และยาฆา่แมลงทีอ่าจทาํใหส้ว่นประกอบและผวิทีเ่ป็นพลาสตกิเสยีหาย
ลา้งอปุกรณ์ดว้ยน้ําสะอาดหลงัจากสมัผสัคลอรีน น้ําเกลือ ครีมกนัแดด เครือ่งสาํอาง แอลกอฮอล์ หรือสารเคมทีีรุ่นแรงอืน่ ๆ การสมัผสักบั
สารเหลา่น้ีเป็นเวลานานอาจทาํใหต้วัเครือ่งเสยีหายได้
อยา่ใชว้ตัถทุีแ่ข็งหรือมปีลายแหลมในการใชง้านหน้าจอสมัผสั มฉิะนัน้อาจเกดิความเสยีหายได้

การทาํความสะอาดหน้าจอ
ขอ้สงัเกต

สารความสะอาดทีม่แีอมโมเนียจะเป็นอนัตรายตอ่สารเคลือบผวิป้องกนัแสงสะทอ้น

อปุกรณ์มกีารเคลือบดว้ยสารเคลือบผวิป้องกนัแสงสะทอ้นชนิดพเิศษทีม่คีวามไวสงูตอ่ขีผ้ึง้ และสารทาํความสะอาดทีม่ฤีทธิก์ดักรอ่น
1 ใชส้ารความสะอาดเลนส์แวน่ตาทีร่ะบวุา่ปลอดภยัสาํหรบัสารเคลือบผวิป้องกนัแสงสะทอ้นรว่มกบัผา้
2 เช็ดหน้าจอเบาๆ ดว้ยผา้นุ่มทีส่ะอาดและไมเ่ป็นขยุ

ActiveCaptain และ Garmin Express
แอป ActiveCaptain และ Garmin Express ชว่ยคณุจดัการชาร์ตพล็อตเตอร์ Garmin และอปุกรณ์อืน่ๆ ของคณุ
ActiveCaptain: แอปมอืถอื ActiveCaptain ใหก้ารเชือ่มตอ่ทีใ่ชง้านงา่ยระหวา่งอปุกรณ์มอืถอืทีใ่ชร้ว่มกนัไดก้บัชาร์ตพล็อตเตอร์ 

Garmin, แผนภมู ิและชุมชน Garmin QuickdrawContours (แอป ActiveCaptain®, หน้า 10) แอปใหก้ารเขา้ถงึไปยงัแผนทีข่อง
คณุแบบไมม่จีาํกดั และใหว้ธิกีารดาวน์โหลดแผนทีใ่หมอ่ยา่งรวดเร็วโดยใชค้ณุสมบตั ิOneChart™ ใหล้งิคเ์พือ่รบัการแจง้เตอืนบน
ชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ และใหก้ารเขา้ถงึชุมชน ActiveCaptain สาํหรบัความคดิเห็นเกีย่วกบัทา่จอดเรือและจุดสนใจอืน่ๆ คณุยงั
สามารถใชแ้อปเพือ่วางแผนการเดนิทางของคณุและซงิคข์อ้มลูผูใ้ช ้แอปจะตรวจสอบอปุกรณ์ของคณุเพือ่หาการอปัเดตทีม่ ีและแจง้ให้
คณุทราบเมือ่มกีารอปัเดต

Garmin Express: แอปเดสก์ท็อป Garmin Express ชว่ยคณุใชค้อมพวิเตอร์และการ์ดหน่วยความจาํในการดาวน์โหลดและอปัเดต
ซอฟต์แวร์ชาร์ตพล็อตเตอร์และแผนที ่Garmin (แอปพลเิคชนั Garmin Express, หน้า 149) คณุควรใชแ้อป Garmin Express 
สาํหรบัการถา่ยโอนขอ้มลูทีเ่ร็วขึน้ของการดาวน์โหลดและการอปัเดตทีม่ขีนาดใหญ ่และเพือ่หลีกเลีย่งคา่บรกิารขอ้มลูทีอ่าจเกดิขึน้กบั
อปุกรณ์มอืถอืบางรุน่

ฟงัก์ชนั แอปมอืถอื 
ActiveCaptain

แอปเดสก์ท็อป 
Garmin Express

ลงทะเบยีนอปุกรณ์ Garmin Marine ใหมข่องคณุ ใช่ ใช่

อปัเดตซอฟต์แวร์ชาร์ตพล็อตเตอร์ Garmin ของคณุ ใช่ ใช่

อปัเดตแผนที ่Garmin ของคณุ ใช่ ใช่

ดาวน์โหลดแผนที ่Garmin ใหม่ ใช่ ใช่

เขา้ถงึชุมชน Garmin Quickdraw Contours เพือ่ดาวน์โหลดและแบง่ปนัเสน้­
ความลกึใหก้บัผูใ้ชค้นอืน่ๆ ใช่ ไม่

ซงิคอ์ปุกรณ์มอืถอืกบัชาร์ตพล็อตเตอร์ Garmin ของคณุ ใช่ ไม่

เขา้ถงึชุมชน ActiveCaptain สาํหรบัความคดิเห็นเกีย่วกบัทา่จอดเรือและจุดสน­
ใจอืน่ๆ ใช่ ไม่

แอปพลเิคชนั Garmin Express
แอปเดสก์ท็อป Garmin Express ชว่ยคณุใชค้อมพวิเตอร์และการ์ดหน่วยความจาํในการดาวน์โหลดและอปัเดตซอฟต์แวร์อปุกรณ์และ
แผนที ่Garmin และลงทะเบยีนอปุกรณ์ของคณุ เราขอแนะนําสาํหรบัการดาวน์โหลดและอปัเดตทีม่ขีนาดใหญ ่เพือ่การถา่ยโอนขอ้มลูที่
รวดเร็วขึน้และเพือ่หลีกเลีย่งคา่ใชจ้า่ยดา้นขอ้มลูสาํหรบัอปุกรณ์มอืถอืบางรุน่
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การตดิต ัง้แอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์
คณุสามารถตดิต ัง้แอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์ Windows® หรือ Mac® ได้
1 ไปที ่garmin.com/express
2 เลือก ดาวน์โหลดสาํหรบั Windows หรือ ดาวน์โหลดสาํหรบั Mac
3 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอ

การลงทะเบยีนอปุกรณ์ของคณุโดยใชแ้อป Garmin Express
หมายเหต:ุ คณุควรใชแ้อป ActiveCaptain และอปุกรณ์มอืถือเพือ่ลงทะเบยีนอปุกรณ์ (เริม่ตน้ใชง้านแอป ActiveCaptain, หน้า 11)
คณุสามารถชว่ยเราในการสนบัสนุนคณุไดด้ยีิง่ขึน้ โดยกรอกการลงทะเบยีนแบบออนไลน์วนัน้ี โปรดเก็บใบเสร็จการซื้อขายตวัจรงิหรือ
สาํเนาไวใ้นทีป่ลอดภยั
1 ตดิต ัง้แอป Garmin Express ในคอมพวิเตอร์ของคณุ (การตดิต ัง้แอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์, หน้า 150)
2 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ดของชาร์ตพล็อตเตอร์ (การใสก่าร์ดหน่วยความจาํ, หน้า 4)
3 รอสกัครู่

ชาร์ตพล็อตเตอร์จะเปิดหน้าการจดัการการ์ดและสรา้งไฟล์ชือ่ GarminDevice.xml ในโฟลเดอร์ Garmin บนการ์ดหน่วยความจาํ
4 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออกจากอปุกรณ์
5 เปิดแอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์ของคณุ
6 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในคอมพวิเตอร์
7 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก เริม่ตน้ ใชง้าน
8 หากจาํเป็น ขณะทีแ่อปทาํการคน้หา ใหเ้ลือก ลงชือ่เขา้ใช ้ถดัจาก มแีผนทีเ่ดนิเรือหรืออปุกรณ์? ใกลด้า้นลา่งของหน้าจอ
9 สรา้งหรือลงชือ่เขา้ใชแ้อคเคาท ์Garmin ของคณุ
10 ทาํตามคาํแนะนําบนหน้าจอเพือ่ต ัง้คา่เรือของคณุ
11 เลือก  > เพิม่

แอปพลเิคชนั Garmin Express จะคน้หาการ์ดหน่วยความจาํสาํหรบัขอ้มลูอปุกรณ์
12 เลือก เพิม่อปุกรณ์ เพือ่ลงทะเบยีนอปุกรณ์

เมือ่การลงทะเบยีนเสร็จสมบรูณ์ แอปพลเิคชนั Garmin Express จะคน้หาแผนทีแ่ละการอปัเดตแผนทีเ่พิม่สาํหรบัอปุกรณ์ของคณุ
เมือ่คณุเพิม่อปุกรณ์ในเครือขา่ยชาร์ตพล็อตเตอร์ ใหท้าํซํา้ข ัน้ตอนเหลา่น้ีเพือ่ลงทะเบยีนอปุกรณ์ใหมโ่ดยใชแ้อป Garmin Express
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การอปัเดตแผนทีข่องคณุโดยใชแ้อป Garmin Express
ในซอฟต์แวร์เวอร์ชนั 34.00 อปุกรณ์น้ีรองรบัการ์ดหน่วยความจาํ microSD สงูสดุ 1 TB ซึง่ฟอร์แมตเป็น exFAT ดว้ยคลาสความเร็ว 
10 ขึน้ไป
การดาวน์โหลดการอปัเดตแผนทีอ่าจใชเ้วลาสงูสดุสองถงึสามช ั่วโมง
คณุควรใชก้าร์ดหน่วยความจาํเปลา่ในการอปัเดตแผนที ่กระบวนการอปัเดตจะลบเน้ือหาบนการ์ดและฟอร์แมตการ์ดใหม่
1 ตดิต ัง้แอป Garmin Express ในคอมพวิเตอร์ของคณุ (การตดิต ัง้แอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์, หน้า 150)
2 เปิดแอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์ของคณุ
3 เลือกเรือและอปุกรณ์ของคณุ
4 หากมกีารอปัเดตแผนที ่ใหเ้ลือก การอปัเดตแผนที ่> ดาํเนินการตอ่
5 อา่นและยอมรบัเงือ่นไข
6 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุลงในคอมพวิเตอร์
7 เลือกไดรฟ์สาํหรบัการ์ดหน่วยความจาํ
8 ตรวจสอบคาํเตอืนการฟอร์แมตใหม ่จากนัน้เลือก ตกลง
9 รอขณะคดัลอกการอปัเดตแผนทีไ่ปยงัการ์ดหน่วยความจาํ

หมายเหต:ุ การคดัลอกไฟล์อปัเดตลงในการ์ดอาจใชเ้วลาต ัง้แตไ่มก่ีน่าทถีงึสองสามช ั่วโมง
10 ปิดแอป Garmin Express
11 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออกจากคอมพวิเตอร์
12 เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์
13 หลงัจากหน้าจอหลกัปรากฏขึน้แลว้ ใหใ้สก่าร์ดหน่วยความจาํลงไปในชอ่งเสยีบการ์ด

หมายเหต:ุ เพือ่ใหข้ ัน้ตอนการอปัเดตปรากฏขึน้ อปุกรณ์จะตอ้งไดร้บัการเปิดเครือ่งใหส้มบรูณ์กอ่นทีจ่ะใสก่าร์ดลงไป
14 เลือก อปัเดตซอฟต์แวร์ > ใช่
15 รอประมาณสามถงึสีน่าทใีหก้ระบวนการอปัเดตเสร็จสมบรูณ์
16 เมือ่เสร็จสมบรูณ์แลว้ ใหค้งการ์ดหน่วยความจาํไวท้ีเ่ดมิ และเริม่การทาํงานของชาร์ตพล็อตเตอร์อกีคร ัง้
17 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออก

หมายเหต:ุ หากการ์ดหน่วยความจาํถกูถอดออกกอ่นทีอ่ปุกรณ์จะเริม่การทาํงานอกีคร ัง้เสร็จสมบรูณ์ การอปัเดตจะไมส่มบรูณ์

การอปัเดตซอฟต์แวร์
คณุอาจจะตอ้งอปัเดตซอฟต์แวร์เมือ่คณุตดิต ัง้อปุกรณ์ใหม ่หรือเพิม่อปุกรณ์เสรมิ
คณุสามารถใชแ้อปมอืถอื ActiveCaptain เพือ่อปัเดตซอฟต์แวร์อปุกรณ์ (การอปัเดตซอฟต์แวร์ดว้ยแอป ActiveCaptain, หน้า 11)
คณุยงัสามารถใชแ้อปเดสก์ท็อป Garmin Express เพือ่อปัเดตซอฟต์แวร์ชาร์ตพล็อตเตอร์ของคณุ (การโหลดซอฟต์แวร์ใหมล่งบนการ์ด
หน่วยความจาํโดยใช ้Garmin Express, หน้า 152)
ในซอฟต์แวร์เวอร์ชนั 34.00 อปุกรณ์น้ีรองรบัการ์ดหน่วยความจาํ microSD สงูสดุ 1 TB ซึง่ฟอร์แมตเป็น exFAT ดว้ยคลาสความเร็ว 
10 ขึน้ไป
อปุกรณ์เสรมิตวัอา่นการ์ดหน่วยความจาํ Garmin แยกขายตา่งหาก
กอ่นทีค่ณุจะอปัเดตซอฟต์แวร์ คณุควรตรวจสอบเวอร์ชนัซอฟต์แวร์ทีต่ดิต ัง้ในอปุกรณ์ของคณุได ้(การดขูอ้มลูซอฟต์แวร์ของระบบ, 
หน้า 138) จากนัน้ คณุสามารถไปที ่garmin.com/support/software/marine.html เลือก ดอูปุกรณ์ท ัง้หมดในชุดน้ี และเปรียบ
เทยีบเวอร์ชนัซอฟต์แวร์ทีต่ดิต ัง้กบัเวอร์ชนัซอฟต์แวร์ในรายการสาํหรบัผลติภณัฑ์ของคณุ
หากเวอร์ชนัซอฟต์แวร์ทีต่ดิต ัง้ในอปุกรณ์ของคณุเกา่กวา่เวอร์ชนัทีแ่สดงในเว็บไซต ์คณุควรอปัเดตซอฟต์แวร์โดยใชแ้อปมอืถอื 
ActiveCaptain (การอปัเดตซอฟต์แวร์ดว้ยแอป ActiveCaptain, หน้า 11) หรือ แอปเดสก์ท็อป Garmin Express (การโหลด
ซอฟต์แวร์ใหมล่งบนการ์ดหน่วยความจาํโดยใช ้Garmin Express, หน้า 152)
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การโหลดซอฟต์แวร์ใหมล่งบนการ์ดหน่วยความจาํโดยใช ้Garmin Express
คณุสามารถคดัลอกการอปัเดตซอฟต์แวร์ไปยงัการ์ดหน่วยความจาํโดยใชค้อมพวิเตอร์ทีม่แีอป Garmin Express
ในซอฟต์แวร์เวอร์ชนั 34.00 อปุกรณ์น้ีรองรบัการ์ดหน่วยความจาํ microSD สงูสดุ 1 TB ซึง่ฟอร์แมตเป็น exFAT ดว้ยคลาสความเร็ว 
10 ขึน้ไป
การดาวน์โหลดการอพัเดตซอฟต์แวร์อาจใชเ้วลาต ัง้แตไ่มก่ีน่าทถีงึสองสามช ั่วโมง
คณุควรใชก้าร์ดหน่วยความจาํเปลา่ในการอปัเดตซอฟต์แวร์ กระบวนการอปัเดตจะลบเน้ือหาบนการ์ดและฟอร์แมตการ์ดใหม่
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํลงในชอ่งใสก่าร์ดบนคอมพวิเตอร์
2 ตดิต ัง้แอป Garmin Express (การตดิต ัง้แอป Garmin Express บนคอมพวิเตอร์, หน้า 150)
3 เลือกเรือและอปุกรณ์ของคณุ
4 เลือก การอปัเดตซอฟต์แวร์ > ดาํเนินการตอ่
5 อา่นและยอมรบัเงือ่นไข
6 เลือกไดรฟ์สาํหรบัการ์ดหน่วยความจาํ
7 ตรวจสอบคาํเตอืนการฟอร์แมตใหม ่จากนัน้เลือก ดาํเนินการตอ่
8 รอขณะคดัลอกการอปัเดตซอฟต์แวร์ไปยงัการ์ดหน่วยความจาํ

หมายเหต:ุ การคดัลอกไฟล์อปัเดตลงในการ์ดอาจใชเ้วลาต ัง้แตไ่มก่ีน่าทถีงึสองสามช ั่วโมง
9 ปิดแอป Garmin Express
10 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออกจากคอมพวิเตอร์
หลงัจากโหลดการอปัเดตไปยงัการ์ดหน่วยความจาํ ใหต้ดิตงัซอฟต์แวร์บนชาร์ตพล็อตเตอร์ (การอปัเดตซอฟต์แวร์อปุกรณ์โดยใชก้าร์ด
หน่วยความจาํ, หน้า 152)

การอปัเดตซอฟต์แวร์อปุกรณ์โดยใชก้าร์ดหน่วยความจาํ
ในการอปัเดตซอฟต์แวร์โดยใชก้าร์ดหน่วยความจาํ คณุจะตอ้งมกีาร์ดหน่วยความจาํสาํหรบัการอปัเดตซอฟต์แวร์กอ่น หรือทาํการโหลด
ซอฟต์แวร์ลา่สดุมาไวบ้นการ์ดหน่วยความจาํโดยใชแ้อป Garmin Express (การโหลดซอฟต์แวร์ใหมล่งบนการ์ดหน่วยความจาํโดยใช ้
Garmin Express, หน้า 152)
1 เปิดชาร์ตพล็อตเตอร์
2 หลงัจากหน้าจอหลกัปรากฏขึน้แลว้ ใหใ้สก่าร์ดหน่วยความจาํลงไปในชอ่งเสยีบการ์ด

หมายเหต:ุ เพือ่ใหข้ ัน้ตอนการอปัเดตซอฟต์แวร์ปรากฏขึน้ อปุกรณ์จะตอ้งไดร้บัการเปิดเครือ่งใหส้มบรูณ์กอ่นทีจ่ะใสก่าร์ดลงไป
3 เลือก ตดิต ัง้ตอนน้ี > อปัเดตซอฟต์แวร์ > ใช่
4 รอประมาณสามถงึสีน่าทใีหก้ระบวนการอปัเดตซอฟต์แวร์เสร็จสมบรูณ์
5 เมือ่เสร็จสมบรูณ์แลว้ ใหค้งการ์ดหน่วยความจาํไวท้ีเ่ดมิ และเริม่การทาํงานของชาร์ตพล็อตเตอร์อกีคร ัง้
6 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออก

หมายเหต:ุ หากการ์ดหน่วยความจาํถกูถอดออกกอ่นทีอ่ปุกรณ์จะเริม่การทาํงานอกีคร ัง้เสร็จสมบรูณ์ การอปัเดตซอฟต์แวร์จะไม่
สมบรูณ์

การดภูาพบนการ์ดหน่วยความจาํ
คณุสามารถดภูาพทีบ่นัทกึไวบ้นการ์ดหน่วยความจาํได ้คณุสามารถดไูฟล์ .jpg, .png และ .bmp
1 เสยีบการ์ดหน่วยความจาํทีม่ไีฟล์ภาพลงในชอ่งเสยีบการ์ด
2 เลือก  > โปรแกรมดภูาพ
3 เลือกโฟลเดอร์ทีม่ภีาพ
4 รอใหภ้าพขนาดยอ่โหลดสกัสองสามวนิาที
5 เลือกภาพ
6 ใชลู้กศรเพือ่เลือ่นไปตามภาพตา่งๆ
7 หากจาํเป็น ใหเ้ลือก  > เริม่เลน่ภาพสไลด์

ภาพหน้าจอ
คณุสามารถจบัภาพหน้าจอของหน้าจอใดๆ ทีแ่สดงบนชาร์ตพล็อตเตอร์เป็นไฟล์ .png คณุสามารถถา่ยโอนภาพหน้าจอไปยงัคอมพวิเตอร์
ของคณุได ้คณุยงัสามารถดภูาพหน้าจอไดใ้นโปรแกรมดภูาพ (การดภูาพบนการ์ดหน่วยความจาํ, หน้า 152) 
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การจบัภาพหน้าจอ
1 ใสก่าร์ดหน่วยความจาํในชอ่งเสยีบการ์ด
2 ไปยงัหน้าจอทีค่ณุตอ้งการจบัภาพ
3 กด หน้าหลกั หรือ  คา้งไวอ้ยา่งน้อยหกวนิาที
ขอ้ความจะปรากฏขึน้เพือ่ยนืยนัวา่จบัภาพหน้าจอแลว้ รวมถงึชือ่ไฟล์ทีเ่ขยีนลงในการ์ดหน่วยความจาํ

การคดัลอกภาพหน้าจอไปยงัคอมพวิเตอร์
1 ถอดการ์ดหน่วยความจาํออกจากชาร์ตพล็อตเตอร์ และเสยีบลงในเครือ่งอา่นการ์ดทีเ่ชือ่มตอ่กบัคอมพวิเตอร์
2 จาก Windows Explorer ใหเ้ปิดโฟลเดอร์ Garmin\scrn บนการ์ดหน่วยความจาํ
3 คดัลอกไฟล์ภาพจากการ์ดและวางไฟล์ลงในตาํแหน่งทีต่ ัง้ใดๆ บนคอมพวิเตอร์

การแกไ้ขปญัหา

อปุกรณ์ของฉนัไมร่บัสญัญาณ GPS
หากอปุกรณ์ไมร่บัสญัญาณดาวเทยีม อาจมสีาเหตสุองสามขอ้ หากมกีารเคลือ่นยา้ยอปุกรณ์เป็นระยะทางไกลต ัง้แตค่ร ัง้ลา่สดุทีอ่ปุกรณ์น้ี
ไดร้บัสญัญาณดาวเทยีม หรือมกีารปิดเครือ่งเป็นเวลานานกวา่สองสามสปัดาห์หรือสองสามเดอืน อปุกรณ์อาจไมส่ามารถรบัสญัญาณ
ดาวเทยีมไดอ้ยา่งถกูตอ้ง
• ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์กาํลงัใชง้านซอฟต์แวร์ลา่สดุ หากไมใ่ช ่ใหอ้ปัเดตซอฟต์แวร์อปุกรณ์ (การอปัเดตซอฟต์แวร์, หน้า 151)
• ตรวจสอบใหแ้น่ใจวา่อปุกรณ์อยูใ่นตาํแหน่งทีเ่ห็นทอ้งฟ้าชดัเจน เพือ่ใหเ้สาอากาศสามารถรบัสญัญาณ GPS ได ้หากมกีารตดิต ัง้ไว้

ภายในหอ้งของเรือ อปุกรณ์น้ีควรอยูใ่กลก้บัหน้าตา่ง เพือ่ใหส้ามารถรบัสญัญาณ GPS ได้

อปุกรณ์ของฉนัเปิดไมไ่ดห้รือเครือ่งปิดอยูต่ลอดเวลา
อปุกรณ์ทีปิ่ดหรือเปิดไมไ่ดอ้าจระบถุงึปญัหาทีเ่กดิกบัไฟทีจ่า่ยเขา้อปุกรณ์ ตรวจสอบรายการเหลา่น้ีเพือ่ทาํการแกไ้ขสาเหตขุองปญัหาดา้น
พลงังานไฟฟ้า
• ตรวจสอบวา่ทีม่าจา่ยไฟแหลง่กาํเนิดพลงังานไฟฟ้า

คณุสามารถตรวจสอบไดห้ลายวธิ ีตวัอยา่งเชน่ คณุสามารถตรวจสอบวา่อปุกรณ์อืน่ๆ ทีไ่ดร้บัพลงังานจากทีม่าจา่ยไฟกาํลงัทาํงานอยู่
หรือไม่

• ตรวจสอบฟิวส์ในสายไฟ
ฟิวส์ควรอยูใ่นชอ่งใสท่ีเ่ป็นสว่นหน่ึงของสายสแีดงของสายไฟ ตรวจสอบวา่มกีารตดิต ัง้ฟิวส์ทีม่ขีนาดเหมาะสม อา้งองิฉลากบนสายไฟ
หรือคาํแนะนําในการตดิต ัง้เพือ่ดขูนาดฟิวส์ทีจ่าํเป็นตอ้งใช ้ตรวจสอบฟิวส์เพือ่ใหม้ ั่นใจวา่ยงัคงเชือ่มตอ่ภายในฟิวส์ คณุสามารถ
ทดสอบฟิวส์โดยใชม้ลัตมิเิตอร์ หากฟิวส์มสีภาพปกต ิมลัตมิเิตอร์จะอา่นคา่ได ้0 โอห์ม

• ตรวจสอบเพือ่ใหม้ ั่นใจวา่อปุกรณ์ไดร้บัไฟฟ้าอยา่งน้อย 12 Vdc
ในการตรวจสอบแรงดนัไฟฟ้า ใหว้ดัเตา้รบัไฟฟ้าตวัเมยีและเตา้รบัสายดนิของสายไฟสาํหรบัแรงดนัไฟฟ้ากระแสตรง หากแรงดนั
ไฟฟ้าตํ่ากวา่ 12 Vdc อปุกรณ์จะเปิดไมต่ดิ

• หากอปุกรณ์ไดร้บัไฟเลี้ยงทีเ่พียงพอแลว้ แตเ่ปิดเครือ่งไมไ่ด ้ใหต้ดิตอ่ฝ่ายสนบัสนุนผลติภณัฑ์ Garmin

อปุกรณ์ของฉนัไมส่รา้งเวย์พอยทใ์นตาํแหน่งทีถู่กตอ้ง
คณุสามารถป้อนตาํแหน่งเวย์พอยทด์ว้ยตนเองเพือ่ถา่ยโอนและใชข้อ้มลูรว่มกนัจากอปุกรณ์เครือ่งหน่ึงไปยงัเครือ่งถดัไปได ้หากคณุได้
ป้อนตาํแหน่งเวย์พอยทโ์ดยใชพ้กิดัดว้ยตนเอง และตาํแหน่งของจุดไมป่รากฏในทีท่ีค่วรม ีขอ้มลูแผนทีแ่ละรูปแบบตาํแหน่งของอปุกรณ์
อาจไมต่รงกบัขอ้มลูแผนทีแ่ละรูปแบบตาํแหน่งเดมิทีใ่ชท้าํเครือ่งหมาย เวย์พอยท ์ไว้
รูปแบบตาํแหน่งคอืวธิทีีต่าํแหน่งของตวัรบัสญัญาณ GPS ปรากฏบนหน้าจอ โดยท ั่วไปแลว้จะแสดงเป็นละตจิูด/ลองจจิูดในรูปแบบองศา
และนาท ีโดยมใีหเ้ลือกเป็นองศา นาทแีละวนิาท ีองศาเทา่นัน้ หรือรูปแบบตารางรูปแบบใดรูปแบบหนึ่ง
ขอ้มลูแผนทีค่อืโมเดลทางคณิตศาสตร์ทีอ่ธบิายใหเ้ห็นสว่นหน่ึงของพื้นผวิโลก เสน้ละตจิูดและลองจจิูดบนแผนทีแ่บบกระดาษถกูใชอ้า้งองิ
กบัขอ้มลูแผนทีเ่ฉพาะ
1 ดวูา่ขอ้มลูแผนทีแ่ละรูปแบบตาํแหน่งใดทีใ่ชเ้มือ่เวย์พอยทเ์ดมิถกูสรา้งขึน้

หากเวย์พอยทเ์ดมิถกูนํามาจากแผนที ่ควรมคีาํอธบิายบนแผนทีท่ีแ่สดงรายการขอ้มลูแผนทีแ่ละรูปแบบตาํแหน่งทีใ่ชใ้นการสรา้ง
แผนทีน่ ัน้ ซึง่สว่นใหญแ่ลว้มกัจะพบใกลก้บัปุ่ มแผนที่

2 เลือก  > การกาํหนดคา่ > หน่วยวดั
3 เลือกการต ัง้คา่ขอ้มลูแผนทีแ่ละรูปแบบตาํแหน่งทีถ่กูตอ้ง
4 สรา้งเวย์พอยทอ์กีคร ัง้
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การดขูอ้กาํหนดของฉลากอเิล็กทรอนิกส์และขอ้มลูทีเ่ป็นไปตามขอ้กาํหนด
ฉลากสาํหรบัอปุกรณ์น้ีมาพรอ้มกบัอปุกรณ์ในแบบอเิล็กทรอนิกส์ ฉลากอเิล็กทรอนิกส์จะใหข้อ้มลูของขอ้กาํหนด เชน่ หมายเลขประจาํตวั
เครือ่งทีจ่ดัหาโดย FCC หรือเครือ่งหมายทีเ่ป็นไปตามภมูภิาค รวมท ัง้ผลติภณัฑ์ทีใ่ชไ้ดแ้ละขอ้มลูการใหอ้นุญาต ไมพ่รอ้มใชส้าํหรบับาง
รุน่
1 เลือก 
2 เลือก ระบบ
3 เลือก ขอ้มลูขอ้กาํหนด
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ขอ้มลูจาํเพาะ

ขอ้มลูจาํเพาะ
ทกุรุน่

วสัดุ พลาสตกิโพลีคาร์บอเนต

ระดบัการกนัน้ํา IEC 60529 IPX73

ชว่งอณุหภมูิ ต ัง้แต ่-20° ถงึ 55°C (ต ัง้แต ่-4° ถงึ 131°F)

ระยะหา่งถงึสิง่กดีขวางทีใ่กลท้ีส่ดุหลงัชาร์ตพล็อตเตอร์ 118 มม. (45/8 น้ิว)

แรงดนัไฟฟ้าอนิพุต ต ัง้แต ่9 ถงึ 18 Vdc

ฟิวส์ 3 A แบบ Fast-Acting (ใหม้าดว้ย)

การ์ดหน่วยความจาํ 1 ชอ่งการ์ด microSD ขนาดการ์ดสงูสดุ 2 TB4

ความถีไ่รส้าย 2.4 GHz @ 18.7◌ึ dBm สงูสดุ

ความถีโ่ซน่าร์5
L, M, H CHIRP ท ั่วไป: 50/77/83/200 kHz
Garmin ClearVü CHIRP: 260/455/800/1000/1200 kHz
Garmin SideVü CHIRP: 260/455/800/1000/1200 kHz

กาํลงัสง่โซน่าร์ (RMS)6 CHIRP: 500 W
Garmin ClearVü และ Garmin SideVü CHIRP: 500 W

ความลกึโซน่าร์7 701 ม. (2,300 ฟุต) ที ่77 kHz

รุน่ 6Xsv

ขนาด อปุกรณ์และแทน่ชาร์จเทา่นัน้ (กวา้ง x สงู x ลกึ) 206 x 131 x 67 มม. (81/8 x 53/16 x 25/8 น้ิว)

ขนาด ขาจุดยดึพรอ้มฝาครอบบงัแสง (กวา้ง x สงู x ลกึ) 244 x 155 x 99 มม. (95/8 x 61/8 x 37/8 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (W x H) 138 x 78 มม. (57/16 x 31/16 น้ิว)
แนวทแยงมมุ 157 มม. (6 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (กวา้ง x สงู) 800 x 480 พกิเซล

ประเภทหน้าจอ WVGA

น้ําหนกั 0.8 กก. (1.8 ปอนด์)

การกนิกระแสไฟฟ้าสงูสดุ 18.3 W

การดงึกระแสไฟตามปกตทิี ่12 Vdc (RMS) 1.53 A

การดงึกระแสไฟสงูสดุที ่12 Vdc (สงูสดุ) 3.2 A

ระยะหา่งปลอดภยัของเข็มทศิ 28 ซม. (11 น้ิว)

3 อปุกรณ์กนัน้ําไดส้งูสดุทีค่วามลกึ 1 ม. นาน 30 นาท ีสาํหรบัขอ้มลูเพิม่เตมิ ใหไ้ปที ่www.garmin.com/waterrating
4 ในซอฟต์แวร์เวอร์ชนั 35.00 อปุกรณ์น้ีเขา้กนัไดก้บัการ์ดหน่วยความจาํสงูสดุ 1 TB ทีฟ่อร์แมตเป็น exFAT
5 ขึน้อยูก่บัหวัโซน่าร์
6 ขึน้อยูก่บัระดบัของหวัโซน่าร์และความลกึ
7 ขึน้อยูก่บัหวัโซน่าร์ ความเคม็ของน้ํา ชนิดของพื้นใตน้ํ้า และสภาพอืน่ๆ ของน้ํา
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รุน่ 7Xsv

ขนาด อปุกรณ์และแทน่ชาร์จเทา่นัน้ (กวา้ง x สงู x ลกึ) 218 x 142 x 81 มม. (89/16 x 55/8 x 33/16 น้ิว)

ขนาด ขาจุดยดึพรอ้มฝาครอบบงัแสง (กวา้ง x สงู x ลกึ) 261 x 166 x 99 มม. (105/16 x 69/16 x 37/8 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (W x H) 155 x 87 มม. (61/8 x 37/16 น้ิว)
แนวทแยงมมุ 178 มม. (7 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (กวา้ง x สงู) 800 x 480 พกิเซล

ประเภทหน้าจอ WVGA

น้ําหนกั 1.0 กก. (2.2 ปอนด์)

การกนิกระแสไฟฟ้าสงูสดุ 18.3 W

การดงึกระแสไฟตามปกตทิี ่12 Vdc (RMS) 1.52 A

การดงึกระแสไฟสงูสดุที ่12 Vdc (สงูสดุ) 3.2 A

ระยะหา่งปลอดภยัของเข็มทศิ 25.5 ซม. (10 น้ิว)

รุน่ 9Xsv

ขนาด อปุกรณ์เทา่นัน้ (กวา้ง x สงู x ลกึ) 264 x 166 x 80 มม. (103/8 x 69/16 x 33/16 น้ิว)

ขนาด ขาจุดยดึพรอ้มฝาครอบบงัแสง (กวา้ง x สงู x ลกึ) 303 x 182 x 99 มม. (1115/16 x 73/16 x 37/8 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (W x H) 198 x 115 มม. (713/16 x 49/16 น้ิว)
แนวทแยงมมุ 229 มม. (9 น้ิว)

ขนาดจอแสดงผล (กวา้ง x สงู) 1024 x 600 พกิเซล

ประเภทหน้าจอ WSVGA

น้ําหนกั 1.3 กก. (2.9 ปอนด์)

การกนิกระแสไฟฟ้าสงูสดุ 20.7 W

การดงึกระแสไฟตามปกตทิี ่12 Vdc (RMS) 1.72 A

การดงึกระแสไฟสงูสดุที ่12 Vdc (สงูสดุ) 3.5 A

ระยะหา่งปลอดภยัของเข็มทศิ 22.5 ซม. (9 น้ิว)

ขนาดของภาพเปิดเครือ่งทีแ่นะนํา
เพือ่ใหไ้ดข้นาดภาพเปิดเครือ่งทีพ่อด ีโปรดใชภ้าพทีม่ขีนาดตอ่ไปน้ีในหน่วยพกิเซล

รุน่ ความละเอยีดหน้าจอ ความกวา้งของภาพ ความสงูของภาพ

ECHOMAP 6Xsv และ 7Xsv WVGA 680 200

ECHOMAP 9Xsv WSVGA 880 270
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ขอ้มลู NMEA 2000 PGN
สง่และรบัสญัญาณ

PGN คาํอธบิาย

059392 การรบัรอง ISO

059904 คาํขอ ISO

060160 โปรโตคอลการถา่ยโอน ISO, การถา่ยโอนขอ้มลู

060416 โปรโตคอลการถา่ยโอน ISO, การจดัการการเชือ่มตอ่ - ฟงัก์ชนักลุม่ RTS

060928 การอา้งสทิธิเ์ลขทีอ่ยู ่ISO

126208 NMEA - ฟงัก์ชนักลุม่คาํส ั่ง คาํขอ และการรบัรอง

126993 การเตน้ของหวัใจ

126996 ขอ้มลูผลติภณัฑ์

126998 ขอ้มลูการกาํหนดคา่

127250 ทศิมุง่หน้าของเรือ

128259 ความเร็ว, น่านน้ําอา้งองิ

128267 ความลกึของน้ํา

129025 ตาํแหน่ง, การอปัเดตอยา่งรวดเร็ว

129026 COG และ SOG, การอปัเดตอยา่งรวดเร็ว

129029 ขอ้มลูตาํแหน่ง GNSS

129283 ขอ้ผดิพลาดครอสแทร็ค

129284 ขอ้มลูนําทาง

129285 การนําทาง - ขอ้มลูเสน้ทาง/WP

129539 GNSS DOPs

129540 GNSS ดาวเทยีมในมมุมอง

130060 เลเบล

130306 ขอ้มลูลม

130310 พารามเิตอร์ทางสภาพแวดลอ้ม

130312 อณุหภมูิ

สง่

PGN คาํอธบิาย

126464 รายการ PGN - สง่และรบัฟงัก์ชนักลุม่ PGN

126984 การตอบสนองการเตอืน

127258 ความแปรผนัของแมเ่หล็ก

127502 สลบัการควบคมุชายฝั่ง
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รบั

PGN คาํอธบิาย

065030 การสนบัสนุนเครือ่งยนต์ Cummins

065240 ทีอ่ยูค่าํส ั่ง ISO

126983 เตอืน

126985 ขอ้ความเตอืน

126987 เกณฑ์การเตอืน

126988 คา่การเตอืน

126992 เวลาระบบ

127233 คนตกเรือ

127237 ควบคมุทศิมุง่หน้า/แทร็ค

127245 หางเสอื

127251 อตัราการเลี้ยว

127252 ขึน้-ลง

127257 ทา่ทาง

127488 พารามเิตอร์เครือ่งยนต,์ การอปัเดตอยา่งรวดเร็ว

127489 พารามเิตอร์เครือ่งยนต,์ ไดนามกิ

127493 พารามเิตอร์การสง่, ไดนามกิ

127498 พารามเิตอร์เครือ่งยนต,์ สแตตกิ

127501 สลบัการสถานะชายฝั่ง

127503 สถานะอนิพุต AC

127504 สถานะเอาต์พุต AC

127505 ระดบัของเหลว

127506 สถานะรายละเอยีด DC

127507 สถานะเครือ่งชาร์จ

127508 สถานะแบตเตอรี่

127509 สถานะอนิเวอร์เตอร์

128000 องศา Leeway ทางทะเล

128275 บนัทกึระยะทาง

128780 การควบคมุ/สถานะตวัควบคมุแบบลเินียร์

129038 รายงานตาํแหน่ง AIS คลาส A

129039 รายงานตาํแหน่ง AIS คลาส B

129040 รายงานตาํแหน่งทีข่ยาย AIS คลาส B

129041 รายงาน AIS Aids to Navigation (AtoN)

158 ภาคผนวก



PGN คาํอธบิาย

129794 ขอ้มลูทีเ่กีย่วขอ้งกบัการอยูก่บัทีแ่ละการเดนิทาง AIS คลาส A

129798 รายงานตาํแหน่งเครือ่งบนิ AIS SAR

129799 ความถีว่ทิย/ุโหมด/กาํลงั

129802 ขอ้ความออกอากาศเกีย่วกบัความปลอดภยั AIS

129808 ขอ้มลูการโทร DSC

129809 รายงานขอ้มลูการอยูก่บัทีข่อง AIS สว่น A

129810 รายงานขอ้มลูการอยูก่บัทีข่อง AIS สว่น B

130067 บรกิารเสน้ทางและเวย์พอยท:์ เสน้ทาง ชือ่เวย์พอยทแ์ละตาํแหน่ง

130311 พารามเิตอร์ทางสภาพแวดลอ้ม

130313 ความช้ืน

130314 ความดนัจรงิ

130316 อณุหภมู,ิ ชว่งขยาย

130576 สถานะทรมิแท็บ

130578 สว่นประกอบของความเร็วเรือ
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