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Wstep

/\ OSTRZEZENIE

Nalezy zapozna¢ sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu przewodnikiem Wazne informacje dotyczace
bezpieczenstwa i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych wskazéwek.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne sterowanie swoim statkiem. Autopilot jest
narzedziem, ktére wspomaga sterowanie. Nie zwalnia ono uzytkownika z obowigzku bezpiecznego sterowania
swojg todzig. Nalezy unika¢ zagrozen nawigacyjnych i nigdy nie zostawiaé steru bez nadzoru.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne sterowanie swoim statkiem. Sonar jest narzedziem
wspomagajgcym rozeznanie sie w obszarze znajdujgcym sie pod todzig. Nie zwalnia ono uzytkownika
z obowigzku obserwacji otaczajgcych go wod podczas nawigac;i.

Obstugi autopilota najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych, bezpiecznych i otwartych wodach.
Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas korzystania z autopilota w poblizu niebezpiecznych wod, to jest
w poblizu dokow, palisad i innych todzi.

System autopilota dostosowuje sterowanie todzig w sposob ciggty w celu utrzymania statego kursu
kompasowego. Poza podstawowag funkcjg utrzymywania kierunku, system umozliwia takze reczne sterowanie,
korzystanie z kilku trybow funkcji automatycznego sterowania oraz korzystanie ze wzorcOw sterowania.

System autopilota mozna obstugiwaé za pomocg urzagdzenia do kontroli steru. Przy uzywaniu kontroli steru
wykorzystywany jest ster, konfiguracja i indywidualne ustawienia systemu autopilota.
Informacje dotyczace instalacji podane sg w instrukcji instalacji kazdego urzadzenia.

Ogdlne informacje o urzadzeniu

GARMIN
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Wybierz, aby ustawi¢ autopilota w tryb gotowosci i wréci¢ do ekranu kursu kompasowego.

Wybierz, aby otworzy¢ menu lub wykona¢ funkcje wskazang nad klawiszem.

®

Wybierz, aby otworzy¢ menu ustawien wyswietlacza.
Nacisnij dwukrotnie, aby dostosowaé podswietlenie.
Nacisnij i przytrzymaj, aby wytaczy¢ urzadzenie.

©

Wstep



Ekran kursu kompasowego

Na ekranie kierunku kompasowego wyswietla sie stan autopilota.

<<10° <71° 1> 10°>>

Stan autopilota / wskaznik stanu autopilota.

Kiedy urzadzenie jest w trybie gotowosci, napis , Tryb gotowosci” i wskaznik stanu autopilota wyswietla
sie w kolorze zottym.

Kiedy urzadzenie jest w trybie utrzymywania kursu kompasowego, napis ,Utrzymywanie kursu kompaso-
wego” i wskaznik stanu autopilota wyswietla sie w kolorze zielonym.

@ Wskaznik trendu kursu kompasowego.

@ Rzeczywisty kurs kompasowy (w trybie gotowosci)
Zamierzony kurs kompasowy (przy wtgczonym autopilocie)

@ Wskaznik pozycji steru (ta funkcja jest dostepna tylko w przypadku podtgczenia czujnika steru)

Tryb gotowosci

/\ PRZESTROGA

Autopilot nie steruje todzig w trybie gotowosci. Za kontrolowanie steru w trybie gotowosci odpowiedzialny jest
uzytkownik.

W trybie gotowos$ci mozna wigczy¢ autopilota i wyregulowac¢ ustawienia.

Kiedy urzadzenie jest w trybie gotowosci, napis ,Gotowos¢” wyswietla sie w kolorze zéttym, a w prawym
gornym rogu ekranu wyswietla sie zotty wskaznik LED.

Dziatanie autopilota todzi motorowe;j

Utrzymywanie kierunku

Mozna aktywowaé funkcje autopilota utrzymujgcego kurs kompasowy, aby utrzymac aktualny kurs bez uzycia
steru.

2 Ekran kursu kompasowego



Wiaczanie autopilota
Po wigczeniu autopilota funkcja ta przejmuje kontrole nad sterem i steruje todzig, utrzymujac obrany kierunek.
Na ekranie kursu kompasowego wybierz Wiacz.

Kiedy urzadzenie jest w trybie utrzymywania kursu kompasowego, napis ,Utrzymywanie kursu
kompasowego” wyswietla sie w kolorze zielonym na gérze ekranu kursu kompasowego i zielona ikona
pojawia sie w prawym gornym rogu ekranu. Obrany kurs kompasowy wyswietla sie w srodkowej czesci
ekranu kursu kompasowego.

Regulacja kursu kompasowego

Przy wigczonym autopilocie mozna regulowac¢ kurs kompasowy za pomoca klawiszy na kontroli steru lub przy
uzyciu steru, jesli autopilot jest wyposazony w technologie Shadow Drive”™.

Whtaczanie funkgji Shadow Drive

UWAGA: Funkcja Shadow Drive jest przeznaczona do uzytku w todziach motorowych z kadtubem slizgowym
i todzi z kadtubem wypornosciowym.

Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Shadow Drive.

Ustawianie czutosci Shadow Drive
Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Czuto$¢ Shadow Drive.

Regulowanie kierunku przy uzyciu steru

UWAGA: Zanim mozliwe bedzie wyregulowanie kursu kompasowego przy uzyciu steru, nalezy wtgczy¢ funkcje
Shadow Drive (Wfaczanie funkcji Shadow Drive, strona 3).

Po wiaczeniu autopilota steruj todzig recznie.
Autopilot witgczy tryb Shadow Drive.

Po zwolnieniu steru i recznym utrzymywaniu okreslonego kierunku przez kilka sekund autopilot wznowi
utrzymywanie kierunku zgodnie z nowym ustawieniem. Pojawia sie wskaznik trendu kursu kompasowego,
a wskaznik stanu autopilota zmienia kolor na zielony, sygnalizujac, ze todzig steruje autopilot.

Wybdr trybu sterowania
Tryb sterowania sterem umozliwia obrécenie todzi w odstepach co 1° po wybraniu klawisza.

Tryb sterowania krokowego umozliwia obrécenie todzi w odstepach co 10°. Mozna dostosowac przyrost
w sterowaniu krokowym (Dostosowywanie przyrostu w sterowaniu krokowym, strona 3).

1 Wybierz Menu.

2 Wybierz Tryb sterowania, aby przetgcza¢ miedzy trybem sterowania sterem a trybem sterowania
krokowego.

UWAGA: Tryb sterowania sterem jest przeznaczony do uzytku na todziach motorowych z kadtubem
slizgowym i todziach z kadtubem wypornosciowym.

Regulowanie kursu kompasowego za pomoca przyciskow

Zanim bedzie mozna sterowac todzig za pomoca przyciskéw na dole kontroli steru, nalezy wigczy¢ autopilota.
Wybierz = hmp aby skorzystac z trybu sterowania sterem kierunku.

UWAGA: Tryb sterowania sterem jest przeznaczony do uzytku na todziach motorowych z kadtubem
slizgowym i todziach z kadtubem wypornosciowym.

Przytrzymaj 1°> 10°>> lub <<10° <1°, aby uzy¢ trybu sterowania skokowego.

Dostosowywanie przyrostu w sterowaniu krokowym

1 Wybierz kolejno Menu > Tryb sterowania > Rozm. zwr. w krok..
2 Wybierz f lub *

3 Wybierz Gotowe.

Dziatanie autopilota todzi motorowe;j



Kontrola kierunku

Funkcja kontroli kierunku, korzystajac z kontroli steru, informuje autopilota, w ktérym kierunku porusza sie t6dz
(do przodu lub do tytu).

Wiaczanie kontroli kierunku

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Kontrola kierunku.

2 Wybierz Witaczone.

Korzystanie z kontroli kierunku

Zanim bedzie mozna skorzystac¢ z funkciji kontroli kierunku, konieczne jest jej wtgczenie (Wtgczanie kontroli
kierunku, strona 4).

Podrézujgc w trybie gotowosci, wybierz opcje Kierunek.
W prawym gdérnym rogu zostanie wyswietlony symbol ©.

Wzorce sterowania

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne sterowanie fodzig. Aby méc rozpoczaé korzystanie z wzorca,
nalezy upewnic sie, ze w wodzie nie znajduja sie przeszkody.

Autopilot umozliwia sterowanie todzig wedtug wstepnie ustawionych wzorcéw przeznaczonych do towienia
ryb. Dodatkowo pozwala takze wykonywac inne manewry specjalne, takie jak zawracanie czy petla
Williamsona.

Sterowanie wedtug wzorca nie opiera sie na odczycie pozycji GPS, dlatego mozna z niej korzysta¢ bez zadnego
urzadzenia GPS podtgczonego do autopilota.

Wzorzec zygzakowania

Wzorzec zygzakowania steruje todzig na zmiane raz na lewg, raz na prawa burte w obranym kierunku, przez
okreslony czas i pod okreslonym katem, zgodnie z biezgcym kursem kompasowym.

Konfiguracja wzorca zygzakowania

Mozna modyfikowa¢ amplitude i okres wzorca zygzakowania. Domysine wartosci to 30° i 1,5 minuty.
Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg wzorca > Zygzakowanie > Konfiguracja > Amplituda zygzakow..
Wybierz 41V, aby ustawi¢ amplitude w odstepach co 5°.

Wybierz Gotowe.

Wybierz Konfiguracja > Okres zygzakowania.

Wybierz YN 4 aby ustawi¢ okres.

Wybierz Gotowe.

g h WODN =

Uzywanie wzorca zygzakowania
Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg wzorca > Zygzakowanie > Wiacz.

Wzorzec ruchu po okregu
Wzorzec ruchu steruje todzig w trybie ciggtego ruchu po okregu w okreslonym kierunku i przez okreslony czas.

Konfiguracja wzorca ruchu po okregu

1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg wzorca > Okregi > Czas.
2 Wybierz } lub * aby ustawi¢ czas.

3 Wybierz Gotowe.

4 Dziatanie autopilota todzi motorowe;j



Uzywanie wzorca ruchu po okregu
1 Wybierz ponownie Menu > Sterowanie wg wzorca > Okregi > Wiacz.
2 Wybierz opcje:

+ Wybierz =) aby rozpocza¢ zwrot w prawo.

« Wybierz - aby rozpocza¢ zwrot w lewo.

Wzorzec zawracania
Wzorzec zawracania powoduje zawrdcenie todzi o 180° oraz utrzymanie nowego kursu kompasowego. Nie ma
ustawien do regulacji wzorca zawracania.
Uzywanie wzorca zawracania
1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg wzorca > Zawracanie > Wiacz.
2 Wybierz opcje:
+ Wybierz =) aby rozpoczgé zwrot przez prawa burte.
+ Wybierz ﬁ aby rozpoczac¢ zwrot przez lewa burte.

Petla Williamsona

Wzorzec petli Williamsona powoduje wykonanie todzig manewru petli, tak aby zakonczy¢ manewr koto miejsca
jego rozpoczecia. Nie ma ustawien do regulacji wzorca petli Williamsona.

Wzorzec ten przydaje sie w przypadkach wypadniecia cztowieka za burte.

Uzywanie wzorca petli Williamsona

Wzorzec petli Williamsona nie jest okreslony przez GPS i wptywa na niego wiatr, prad oraz predkos¢. Przygotu;j
sie na regulacje przepustnicy i przejmij ster, aby unikng¢ zagrozenia dla osoby w wodzie.

/\ PRZESTROGA
Przy korzystaniu z tego wzorca t6dZ musi ptyngc¢ z predkoscig wolniejsza niz planowana.

1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg wzorca > Manewr Williamsona > Wiacz.
2 Wybierz opcje:

+ Wybierz =) aby rozpoczgé zwrot przez prawa burte.

+ Wybierz ﬁ aby rozpoczac¢ zwrot przez lewa burte.

Anulowanie wzorca sterowania
+ Steruj recznie todzia.

UWAGA: Funkcja Shadow Drive musi by¢ wigczona, aby méc anulowaé wzorzec sterowania poprzez
rozpoczecie recznego sterowania todzia.

+ Wybierz ==, aby anulowa¢ wzorzec sterowania przy pomocy trybu sterowania sterem.
+ Wybierz <<10° <1° lub 1°> 10°>>, aby anulowa¢ wzorzec przy pomocy trybu sterowania krokowego.
+ Wybierz Tryb gotowosci.

Dziatanie autopilota todzi motorowe;j 5



Wzorce sterowania wg GPS

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne sterowanie todzig. Aby moc rozpoczaé korzystanie z wzorca
GPS, upewnij sie, ze w wodzie nie znajduja sie przeszkody.

/\ PRZESTROGA
Firma Garmin® zaleca korzystanie z funkcji Podréz wyznaczong trasg tylko z wigczonym silnikiem. Korzystanie
z funkcji Podréz wyznaczong trasg podczas ptyniecia na zaglach moze spowodowac wykonanie
niespodziewanego zwrotu przez rufe i doprowadzi¢ do uszkodzenia todzi. Zagle i takielunek bez nadzoru moga
ulec uszkodzeniu lub spowodowaé obrazenia u cztonkéw zatogi badz pasazeréw podczas niespodziewanego
zwrotu przez rufe.

UWAGA: Autopilot musi by¢ podtgczony do plotera nawigacyjnego zgodnego z NMEA 2000° lub NMEA® 0183,
aby zapewni¢ zgodnos¢ z wzorcem sterowania wg GPS.

Autopilot moze sterowac todzig wg trasy okreslonej przez urzadzenie GPS lub w zaprogramowanych wzorcach
na podstawie lokalizacji GPS (punkt trasy). Aby korzysta¢ ze sterowania wg GPS, musisz mie¢ zgodne
urzadzenie GPS podtaczone do autopilota przy uzyciu NMEA 2000 lub NMEA 0183. Wzorce sterowania wg GPS
sg oparte na punkcie trasy GPS, do ktorego aktywnie nawigujesz przy uzyciu opcjonalnego urzadzenia GPS.
Ten punkt trasy jest nazywany aktywnym punktem trasy.

Podréz wyznaczong trasa ze sterowaniem wg GPS

Autopilot moze sterowac todzig zgodnie z trasg okreslong w zgodnym urzadzeniu GPS.

1 Utwoérz trase i nawiguj nig na urzadzeniu GPS.

2 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Podroz zaplan. trasa.

Wzorzec ruchu po orbicie
Wzorzec ruchu po orbicie steruje todzig w ciggtym okregu wokét aktywnego punktu trasy. Rozmiar okregu
okresla sie, wybierajgc dystans od aktywnego punktu po rozpoczeciu ruchu po orbicie.
Uzywanie wzorca ruchu po orbicie
1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Orbita > Wiacz.
2 Wybierz opcje:
Wybierz » aby rozpocza¢ zwrot w prawo.
Wybierz 4mm, aby rozpoczaé zwrot w lewo.

Wzorzec liscia koniczyny

Wzorzec liscia koniczyny steruje todzig w celu wielokrotnego przeptywania przez aktywny punkt trasy. Po
rozpoczeciu wzorca liscia koniczyny autopilot steruje todzig w kierunku aktywnego punktu i rozpoczyna
zakreslac kota przypominajgce ksztattem lis¢ koniczyny.

Konfiguracja wzorca liscia koniczyny

Mozesz dostosowac dystans od punktu trasy, w ktérym autopilot zawrdci t6dz, w celu ponownego
przeptyniecia przez wyznaczony punkt trasy. Domysine ustawienie powoduje zawracanie todzi w odlegtosci
300 m (1000 stép) od aktywnego punktu.

Miedzy punktem trasy a lokalizacjg, w ktdrej autopilot zawraca t6dz.

1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Ukt.konicz. > Dtugosé¢.
2 Wybierz 4V, aby ustawi¢ zakres.

3 Wybierz Gotowe.

Uzywanie wzorca li$cia koniczyny
1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Ukt.konicz. > Wiacz.
2 Wybierz opcje:

Aby rozpoczaé zwrot przez prawa burte, wybierz =

Aby rozpoczg¢ zwrot przez lewg burte, wybierz «

6 Dziatanie autopilota todzi motorowe;j



Wzorzec wyszukiwania

Wzorzec wyszukiwania steruje todzig w coraz wiekszych okregach na zewnatrz od aktywnego punktuy,
powodujgc ruch po spirali. Po rozpoczeciu wzorca wyszukiwania autopilot steruje todzig do aktywnego punktu
i rozpoczyna wykonywac ruch okreslony przez wzorzec.

Konfiguracja wzorca wyszukiwania

Mozna dostosowac¢ dystans miedzy poszczegdlnymi okregami spirali. Domysiny dystans miedzy okregami
wynosi 20 m (50 stdp).

1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Szukaj > Odstepy.
2 Wybierz 41V, aby ustawi¢ dystans.
3 Wybierz Gotowe.

Uzywanie wzorca wyszukiwania
1 Wybierz kolejno Menu > Sterowanie wg GPS > Szukaj > Wiacz.
2 Wybierz opcje:

Aby rozpoczaé zwrot przez prawa burte, wybierz =

Aby rozpoczac¢ zwrot przez lewa burte, wybierz 2 ]

Dziatanie autopilota zeglarskiego

/\ PRZESTROGA
Wigczony autopilot kontroluje tylko ster. Zatoga todzi pozostaje odpowiedzialna za zagle, gdy wiaczony jest
autopilot.

Poza utrzymywaniem kierunku autopilot moze utrzymywac wiatr. Mozna takze wykorzystywa¢ autopilota do
sterowania sterem podczas halsowania i zwrotéw przez rufe.

Utrzymywanie wiatru

Mozna skonfigurowac¢ autopilota tak, aby utrzymywat okreslony namiar wzgledem kata wiatru. Urzgdzenie musi
by¢ podtgczone do zgodnego z NMEA 2000 lub NMEA 0183 czujnika wiatru w celu przeprowadzenia
utrzymania wiatru lub halsu bgdz zwrotu przez rufe na podstawie odczytu sity wiatru.

Ustawianie typu utrzymywania wiatru

Aby moc wigczy¢ typ utrzymywania wiatru, trzeba podtaczyc¢ czujnik wiatru NMEA 2000 lub NMEA 0183 do
autopilota.

Informacje na temat zaawansowanej konfiguracji autopilota mozna znalez¢ w instrukcjach instalacji
dotgczonych do autopilota.

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Typ utrzym. kier..
2 Wybierz opcje Wzgledne lub Rzeczyw..

Wiaczanie utrzymywania wiatru

Aby moc wiaczy¢ typ utrzymywania wiatru, trzeba podtaczy¢ czujnik wiatru NMEA 2000 lub NMEA 0183 do
autopilota.

Gdy autopilot znajduje sie w trybie gotowosci, wybierz opcje Utrz. wiatru.

Wiaczanie funkciji utrzymywania wiatru w trybie utrzymywania kierunku

Zanim bedzie mozliwe aktywowanie typu utrzymywania wiatru nalezy podtaczy¢ czujnik wiatru NMEA 2000 lub
NMEA 0183 do autopilota.

Po wtgczeniu utrzymywania kierunku wybierz Menu > Utrz. wiatru.
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Regulowanie kata utrzymywania wiatru przy uzyciu autopilota

Mozna dostosowacé kat utrzymywania wiatru przez autopilota po aktywowaniu funkcji utrzymywania wiatru.
Aby dostosowac kat utrzymywania wiatru w odstepach co 1°, wybierz <<10° <1° lub 1°> 10°>>.
Aby dostosowac kat utrzymywania wiatru w odstepach co 10°, przytrzymaj <<10° <1° lub 1°> 10°>>.

Hals i zwrot przez rufe

Mozna ustawi¢ autopilota, aby wykonat hals lub zwrot przez rufe, gdy wigczone jest utrzymywanie kierunku lub
utrzymywanie wiatru.

Halsowanie i zwrot przez rufe w trybie utrzymywania kierunku

1 Wigcz utrzymywanie kursu kompasowego (Wtgczanie autopilota, strona 3).
2 Wybierz kolejno Menu > Hals/zwrot przez rufe.

3 Wybierz <= |up = aby ustali¢ kierunek.

Podczas manewru halsowania lub zwrotu przez rufe todzig steruje autopilot. Do momentu zakoriczenia
manewru na ekranie kursu kompasowego wyswietla sie napis ,Halsowanie”.

Halsowanie i zwroty przez rufe w trybie utrzymywania wiatru

Aby moc wigczy¢ utrzymywanie wiatru, konieczne jest zainstalowanie czujnika wiatru.
1 Wigcz utrzymywanie wiatru (Wtgczanie utrzymywania wiatru, strona 7).

2 Wybierz kolejno Menu > Hals/zwrot przez rufe.

3 Wybierz Hals lub Zwrot/rufe.

Autopilot bedzie sterowat todzig podczas wykonywania halsu lub zwrotu przez rufe, a informacje na temat
postepu w wykonywaniu tego manewru bedg wyswietlane na ekranie.

Ustawianie opodznienia halsu lub zwrotu przez rufe
Opoznienie halsu lub zwrotu przez rufe umozliwia opdZnienie wykonania manewru po jego rozpoczeciu.

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Konfiguracja zeglowania >
Opéz.halsu/zw.p.rufe.

2 Wybierz czas opdznienia.
3 W razie potrzeby wybierz Gotowe.

Wiaczanie blokady zwrotu przez rufe

UWAGA: Blokada zwrotu przez rufe nie uniemozliwia recznego wykonania zwrotu przez rufe przy uzyciu steru
lub w trybie sterowania krokowego.

Blokada zwrotu przez rufe uniemozliwia autopilotowi wykonanie tego manewru.

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk. > Konfiguracja zeglowania > Bl. zwr.
przez rufe.

2 Wybierz Witaczone.

Dostosowywanie reakcji autopilota

W trybie todzi zaglowej ustawienie Reakcja umozliwia szybkie dostosowanie czutosci steru do zmieniajgcych
sie warunkow wiatru.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno Menu > Reakcja.
2 Ustaw zadang czutosc steru.

Jesli ster ma szybciej reagowac i zmienia¢ potozenie, zwieksz wartos¢. Natomiast gdy ster zbyt szybko
zmienia potozenie, zmniejsz wartos¢.
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Konfiguracja urzadzenia

Ustawienia autopilota uzytkownika
Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Konfig. autopilota przez uzytk..

Tryb zasilania: Konfiguruje tryb zasilania urzadzenia na zwykly lub ekonomiczny. Ekonomiczny tryb zasilania
umozliwia ustawienie wartos$ci procentowej zasilania uzywanego do dziatania autopilota.

Oszczedz. energii: Kontroluje dynamike dziatania autopilota. W trybie oszczedzania energii autopilot
wprowadza mniej poprawek.

Ogranicznik wiatru: Zmniejsza predkos$c¢ zwrotu, kiedy kierunek wiatru zbliza sie do utozenia rufy podczas
zwrotu przez rufe (w trybie todzi zaglowej). Jesli predkos$¢ zwrotu jest za mata, zmniejsz te wartos¢. Jesli
predkos¢ zwrotu jest za duza, zwieksz te wartosc.

Konfiguracja pilota zdalnego sterowania

UWAGA: Zegarek Garmin quatix” mozna skonfigurowaé¢ do dziatania jako pilot zdalnego sterowania do kontroli
steru. Wiecej informacji znajduje sie w instrukcjach dostarczonych z zegarkiem.

Do kontroli steru mozna podtgczy¢ jeden opcjonalny pilot zdalnego sterowania.
Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Pilot.

Wyszukiwanie pilota
Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Pilot > Szukaj pilota.

Parowanie pilota zdalnego sterowania

1 Wyszukaj pilota (Wyszukiwanie pilota, strona 9).

2 Rozpocznij parowanie pilota zgodnie z instrukcjami dostarczonymi z akcesoriami.
Po pomysinym sparowaniu pilota na kontroli steru pojawi sie komunikat.

3 Wybierz Potacz.

Przypisywanie dziatan przyciskow pilota

/\ PRZESTROGA
Po przypisaniu wzorca do przycisku na pilocie nadal nalezy pamieta¢ o odpowiedzialnosci za bezpieczne
sterowanie todzig. Aby moc rozpocza¢ korzystanie z wzorca, nalezy upewnic sie, ze w wodzie nie znajduja sie
przeszkody.

UWAGA: Po przypisaniu funkcjonalnosci kontroli kierunku do przycisku na pilocie autopilot musi byé w trybie
gotowosci, aby zmieni¢ kierunek (do przodu lub do tytu).

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Pilot.

2 Wybierz przycisk pilota, aby przypisa¢ do niego dziatanie.

3 Wybierz dziatanie przycisku.

4 W razie potrzeby powtorz kroki 2 i 3 dla pozostatych przyciskow.

Odtaczanie pilota zdalnego sterowania
1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Pilot.
2 Wybierz Odtacz pilota.
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Ustawienia wyswietlania
Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Wyswietlanie.
Schemat koloréw: Ustawienie koloréw dziennych lub nocnych w urzadzeniu.

Konfiguruj kolory: Umozliwia konfiguracje koloréw dla kazdego schematu koloréw. Dla schematu koloréw
,Dzien” mozesz wybra¢ petne kolory lub wysoki kontrast. Dla schematu koloréw ,Noc” mozesz wybrac¢ petne
kolory, czerwony i czarny lub zielony i czarny.

Podswietlenie: Ustawianie jasnosci podswietlania.

Udostepnianie sieci: Umozliwia udostepnianie schematu koloréw, konfiguracji koloréw oraz ustawien
podswietlania urzgdzeniom w obrebie sieci NMEA 2000.

Ustawienia systemowe

Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > System.

Jednostki: Ustawianie jednostek miary.

Kierunek: Umozliwia ustawianie punktéw odniesienia wykorzystywanych do ustalania informac;ji o kierunku.

Deklinacja: Dostosowuje deklinacje od p6tnocy rzeczywistej. To ustawienie jest dostepne tylko w przypadku
ustawienia kursu kompasowego na Rzeczywiste.

Sygnat dzwiekowy: Umozliwia ustawianie zdarzen, dla ktérych odtwarzane beda sygnaty dzwiekowe.
Autozasilanie: Umozliwia automatyczne wigczanie urzadzenia po wigczeniu sieci NMEA 2000.

GHC Niskie napiecie. Alarm: Uruchamia alarm dzwiekowy, kiedy napiecie zasilania podtgczonego do
urzadzenia spadnie ponizej okreslonego poziomu.

Jezyk: Ustawia jezyk tekstu wyswietlanego na ekranie.

Tryb dziatania: Umozliwia ustawienie trybu dziatania na normalny lub demonstracji sklepowe;.
Informacje systemowe: Wys$wietla informacje o oprogramowaniu.

Ustawienia domyslne: Przywraca ustawienia fabryczne urzadzenia.

Wybieranie preferowanego zrodta kursu

Jesli w sieci znajduje si¢ wiecej niz jedno zrédto kursu, mozna wybrac preferowane zrédto tych danych.
Zroédtem moze by¢ zgodny kompas GPS lub czujnik kursu magnetycznego.

NOTYFIKACJA

Aby uzyska¢ najlepsze wyniki, uzyj czujnika Garmin jako zrédta kursu. Korzystanie z kompasu GPS innej firmy
moze spowodowac, ze dane beda dostarczone w sposéb losowy, co moze powodowaé nadmierne opdznienia.
Autopilot wymaga aktualnych informacji, a zatem nie moze czesto uzywac danych kompasu GPS innej firmy do
okreslenia pozycji GPS lub predkosci. Jesli uzywany jest kompas GPS innej firmy, autopilot bedzie
prawdopodobnie co jakis$ czas raportowat utrate zrédta danych nawigacji i predkosci.

1 Wybierz kolejno Menu > Konfiguracja > Preferowane zrédta > Zrédto kursu
2 Wybierz zréodto.

Jesli wybrane zrodto kursu jest niedostepne, ekran autopilota nie wyswietla zadnych danych. Jesli to
mozliwe, wybierz inne zrodto kursu.
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