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levads

/\ BRIDINAJUMS

Skatiet ierices komplektacija iek|lauto celvedi Svariga informacija par drosibu un ierici, lai uzzinatu uz ierici
attiecinamos bridinajumus un citu svarigu informaciju.

Jus atbildat par savas laivas drosu un piesardzigu darbibu. Autopilots ir riks, kas uzlabo jasu spéju vadit laivu.
Tas neatbrivo jus no atbildibas par drosu laivas vadibu. Izvairieties no navigacijas riskiem un nekad neatstajiet
stdri bez uzraudzibas.

Jus atbildat par savas laivas droSu un piesardzigu darbibu. Sonars ir riks, kas lauj jums labak izzinat ddens vidi
zem laivas. Tas neatbrivo jds no atbildibas vérot Gdeni ap laivu navigésanas laika.

Autopilotu macieties izmantot mierigos tdenos, kuros nav risku.
Esiet piesardzigi, izmantojot autopilotu ddent bistamu vietu, pieméram, doku, palu vai citu laivu, tuvuma.
Autopilota sistéma pastavigi korige laivas stirésanu, lai saglabatu nemainigu kursu. Papildus pamata kursa

saglabasanas funkcijai, sistéma lauj manuali vadit un piedava vairakus automatiskas vadibas funkciju rezZimus
un mode|us.

Jus varat vadtt autopilota sistému, izmantojot stiiresrata vadibas ierici. Izmantojot stiresrata vadibu, varat
aktivizeét un vadit, iestatit un pielagot autopilota sistemu.
Informaciju par uzstadiSanu skatiet katrai iericei pievienotaja uzstadiSaas instrukcija.

lerices parskats

GARMIN

Standby

Atlasiet, lai parslegtu autopilotu gaidstaves rezima un atgrieztos kursa ekrana.

®

Atlasiet, lai atvértu izvélni vai izpilditu funkciju, kas noradrtu virs taustina.

Atlasiet, lai atvertu displeja iestatijumu izvelni.
Nospiediet divreiz, lai regulétu fona apgaismojumu.
Turiet nospiestu, lai izslégtu ierici.

©
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Kursa ekrans

Kursa ekrans rada autopilota statusu.

<<10° <71° 1> 10°>>

Autopilota statuss/autopilota statusa raditajs.

Kad ierice ir gaidstaves rezZima, dzeltena krasa ir redzams uzraksts “Gaidstave”, un autopilota statusa
raditajs ir redzams dzeltena krasa.

Kad ierice ir kursa saglabasanas rezima, zala krasa ir redzams uzraksts “Kursa saglabasana”, un autopi-
lota statusa raditajs ir redzams zala krasa.

Kursa virziena raditajs.

Faktiskais kurss (gaidstaves rezZima)
Izraudzrtais kurss (ar aktivizétu autopilotu)

® @O0 O

Stlres pozicijas raditajs (ST funkcija ir pieejama tikai laika, kad pievienots stiires sensors).

Gaidstaves rezims

/\ UZMANIBU
Gaidstaves rezima autopilots nevada laivu. Gaidstaves rezima jus uznematies atbildibu par sturesratu.

Gaidstaves rezima jis varat aktivizét autopilotu un korigét iestatijumus.

Kad ierice ir gaidstaves rezima, ekrana augse€ja sturi pa labi dzeltena krasa ir redzams uzraksts “Gaidstave” un
iedegas dzeltens gaismas diodes raditajs.

Motorkutera autopilota darbiba

Kursa saglabasana

Jus varat aktivizet autopilota kursa saglabasanas funkciju, lai saglabatu pasreizéjo kursu, neveicot starésanu ar
sturesratu.

2 Kursa ekrans



Autopilota aktivizéSana

Kad aktiviz€jat autopilotu, tas parnem laivas galvenas stures vadibu un vada laivu, lai saglabatu izraudzito
kursu.

Kursa ekrana atlasiet Engage.

Kad ierice ir kursa saglabasanas rezima, kursa ekrana augsa zala krasa ir redzams “Kursa saglabasana”, un
augséja stari pa labi ir redzama zala ikona. Jusu izraudzitais kurss ir redzams kursa ekrana centra.

Kursa korigésana

Kad autopilots ir aktivizéts, jus varat korigét kursu, izmantojot taustinus stiresrata vadiba, vai izmantot
stlresratu, ja autopilots ir aprikots ar Shadow Drive” tehnologiju.

Shadow Drive iespéjoSana

PIEZIME. funkcija Shadow Drive ir paredzéta izmanto$anai vienigi ar gliséjo$a tipa laivas korpusu vai
udensizspaida tipa laivas korpusu.

Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Shadow Drive.

Shadow Drive jutibas pielago$ana
Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Shadow Drive Sensitivity.

Kursa korigé8ana ar sturesratu
PIEZIME. jums ir jaiesp&jo Shadow Drive funkcija, lai varétu korigét kursu, izmantojot stiresratu (Shadow Drive
iespéjosana, 3. lappuse).

Ar aktivizetu autopilotu manuali staregjiet laivu.

Autopilots aktivize Shadow Drive reZimu.

Kad atbrivojat sturesratu un manuali saglabajat noteiktu kursu dazas sekundes, autopilots atjauno kursa
saglabasanu jaunaja kursa. Ir redzams kursa virziena raditajs, un autopilota statusa raditajs iedegas zala
krasa, lai noraditu, ka autopilots vada laivu.

Sturésanas rezima izvéle
Vadibas ar sturesratu rezims pagriez laivu ar 1° palielinajumu, kad atlasat taustinu.
Solveida sturéSanas rezims pagriez laivu ar palielinajumu 10°. So|veida stiréSanas pagrieziena lieluma

palielinajumu varat pielagot (So/veida stirésanas palielinajuma korigésana, 3. lappuse).

1 Atlasiet Menu.

2 Atlasiet Steering Mode, lai parslégtu starp vadibas ar stlresratu rezimu un solveida sturéSanas rezimu.
PIEZIME. vadibas ar stiresratu reZims ir paredzéts izmanto$anai vienigi ar gliséjo$a tipa laivas korpusu vai
ddensizspaida tipa laivas korpusu.

Kursa korigéSana ar taustiniem

Lai vadrtu laivu, izmantojot taustinus sturesrata vadibas apaks3, ir jaaktivizeé autopilots.

« Atlasiet « vai » lai izmantotu vadibas ar sturesratu rezimu.

PIEZIME. vadibas ar stdresratu reZims ir paredzéts izmanto$anai vienigi ar gliséjo$a tipa laivas korpusu vai
udensizspaida tipa laivas korpusu.

+ Saglabajiet 1°> 10°>> vai <<10° <1°, lai izmantotu so|veida sturésanas rezimu.
Solveida sturésanas palielinajuma korigésana
1 Atlasiet Menu > Steering Mode > Step Turn Size.

2 Atlasietfvai*.
3 Atlasiet Done.

Motorkutera autopilota darbiba



Virziena vadiba

Virziena vadiba informé autopilotu, kura virziena laiva parvietojas (uz prieksu vai atpakal), izmantojot stiiresrata
vadibu.

Virziena vadibas iespéjo$ana

1 Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Direction Control.

2 Atlasiet Enabled.

Virziena vadibas izmantoSana

Lai izmantotu virziena vadibu, ir jaiespé&jo virziena vadibas funkcija (Virziena vadibas iespéjosana, 4. lappuse).
Parvietojoties gaidstaves reZima, atlasiet Direction.
© redzams augseja sturi pa labi.

Kursa ieturéSanas vadibas modeli

Jus atbildat par savas laivas droSu darbibu. Nesaciet vadit laivu, pirms neparliecinaties, ka tdent nav Skérs|u.

Autopilots zveja var vadit laivu ieprieks iestatitos vadibas modelos, un tas var veikt ari citus Tpasus manevrus,
pieméram, U veida un Viljamsona pagriezienus.

Vadiba saskana ar kursa modeli nebalstas uz GPS, un to var izmantot bez GPS ierices savienojuma ar
autopilotu.

Zigzaga modelis

Zigzaga modelis vada laivu no kreisa borta uz labo un atpakal noteikta laika un lenki Skérsam pasreizéjam
kursam.

Zigzaga mode]a iestatiSana

Jus varat mainit zigzaga mode|a amplitiddu un periodu. Noklusg€juma vértibas ir 30° un 1,5 minutes.
Atlasiet Menu > Pattern Steering > Zigzag > Setup > Zigzag Amplitude.

Atlasiet 4 vai W, lai iestatitu amplittdu ar palielinajumu 5°.

Atlasiet Done.

Atlasiet Setup > Zigzag Period.

Atlasiet 4 vai W, lai iestatitu periodu.

Atlasiet Done.

g h WODN =

Zigzaga modeja izmantoSana
Atlasiet Menu > Pattern Steering > Zigzag > Engage.

Aplu modelis
Aplu modelis nepartraukti vada laivu pa apli noteikta virziena un ar noteiktu laika intervalu.

Aplu modela iestatiSana

1 Atlasiet Menu > Pattern Steering > Circles > Time.
2 Atlasiet f vai * lai iestatitu laiku.

3 Atlasiet Done.

ApJu modeja izmantoSana
1 Atlasiet Menu > Pattern Steering > Circles > Engage.
2 Atlasiet opciju:
- Atlasiet ™, |aj saktu pagriezienu pulkstenraditaju kustibas virziena.
. Atlasiet 4, |aj saktu pagriezienu pret€ji pulkstenraditaju kustibas virzienam.
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U veida pagrieziena modelis
U veida pagrieziena modelis pagriez laivu par 180° un saglaba jaunu kursu. Nav iestatijumu, kas |autu korigét
veida pagrieziena modeli.
Sekosana U veida pagrieziena modelim
1 Atlasiet Menu > Pattern Steering > U-Turn > Engage.
2 Atlasiet opciju:
- Atlasiet ™, |aj saktu laivas lab3 borta pagriezienu.
- Atlasiet 4m, |aj saktu laivas kreisa borta pagriezienu.

Viljamsona pagrieziens
Viljamsona pagrieziena modelis pagriez laivu atpaka|, lai parvietotos pa vietu, kur Villamsona pagrieziena
modeli aktivizéjat. Nav iestatijumu, kas |autu korigét Viljamsona pagrieziena modeli.

Viljamsona pagrieziena modeli var izmantot situacijas, kad cilvéks atrodas aiz borta.

Sekosana Viljamsona pagrieziena modelim

Viljamsona pagrieziena modeli nenosaka GPS, un to ietekmé véj$ un atrums. Esiet gataviba korigét droseli un
parnemt stiresratu, lai novérstu bistamu situaciju cilvekam tdent.

/\ UZMANIBU
Izmantojot So modeli, laivas atrumam ir jabut zem planota atruma.

1 Atlasiet Menu > Pattern Steering > Williamson Turn > Engage.
2 Atlasiet opciju:

- Atlasiet ™, |aj saktu laivas lab3 borta pagriezienu.

- Atlasiet 4m, |aj saktu laivas kreisa borta pagriezienu.

Kursa ieturésanas vadibas modela atcelSana
+ Fiziski vadiet laivu.
PIEZIME. lai atceltu kursa ieturé3anas vadibas modeli, ir jaiespé&jo Shadow Drive, fiziski vadot laivu.
« Atlasiet « vai » lai atceltu modeli, izmantojot vadibas ar sturesratu rezimu.
+ Atlasiet <<10° <1° vai 1°> 10°>>, lai atceltu modeli, izmantojot solveida sturéSanas rezimu.
+ Select Standby.

GPS vadibas modeli

Jus atbildat par savas laivas droSu darbibu. Nesaciet vadit laivu, izmantojot GPS modeli, pirms neparliecinaties,
ka tdeni nav Skers|u.

/\ UZMANIBU
Garmin® iesaka izmantot funkciju Sekot marsrutam vienigi, kad motors nedarbojas ar pilnu jaudu. Funkcijas
Sekot marsrutam izmantosana burajot var izraisit negaiditu halzésanu, riskgjot bojat burulaivu. Nepieskatitas
buras vai takelaza negaidita halzéSanas manevra laika var tikt bojatas vai izraisit traumu komandas
dalibniekam vai pasazierim.

PIEZIME. lai sekotu GPS vadibas modelim, autopilotam ir jabat pievienotam pie NMEA 2000° vai NMEA® 0183
saderiga karsu plotera.

Autopilots var vadit laivu pa marSrutu, kas ir noteikts GPS iericé vai ieprieks iestatitos mode|os, pamatojoties
uz GPS atrasanas vietu (cela punktu). Lai izmantotu GPS vadibuy, ir nepiecieSama saderiga GPS ierice, kas ir

savienojuma ar autopilotu, izmantojot NMEA 2000 vai NMEA 0183. GPS vadibas modeli balstas uz GPS cela
punktu, uz kuru jis aktivi navigéjat, izmantojot izvéles GPS ierici. So cela punktu déveé par aktivo cela punktu.

Motorkutera autopilota darbiba 5



GPS vadibas marsruta izmantoSana

Autopilots var vadit laivu saskana ar marsruty, kas ir noteikts saderiga GPS ierice.
1 lzveidojiet mars$rutu un navigéjiet pa to sava GPS iericé.

2 Atlasiet Menu > GPS Steering > Follow Route.

Orbitas modelis
Orbttas modelis vada laivu nepartraukta apli ap aktivo cela punktu. Apla lielumu nosaka jusu attalums no cela
punkta, kad sakat orbitas modeli.
Orbitas modela izmantoSana
1 Atlasiet Menu > GPS Steering > Orbit > Engage.
2 Atlasiet opciju:
- Atlasiet m, laj saktu pagriezienu pulkstenraditaju kustibas virziena.
- Atlasiet 4m, |aj saktu pagriezienu pret€ji pulkstenraditaju kustibas virzienam.

Abolinlapas modelis

Abolinlapas modelis vada laivu, atkartoti $kérsojot aktivo cela punktu. Kad sakat abolinlapas modeli, autopilots
vada laivu uz aktivo cela punktu un sak abolinlapas modeli.

Abolinlapas modela iestati$ana

Jis varat korigét attalumu no cela punkta, kada autopilots pagriez laivu, lai vélreiz skérsotu cela punktu.
Noklusgjuma iestatijums pagriez laivu 1000 pédu (300 m) diapazona no aktiva cela punkta.

starp cela punktu un atrasanas vietu, kur autopilots pagriez laivu.
1 Atlasiet Menu > GPS Steering > Cloverleaf > Length.

2 Atlasiet f vai * lai iestatrtu diapazonu.

3 Atlasiet Done.

Abolinlapas modela izmanto$ana
1 Atlasiet Menu > GPS Steering > Cloverleaf > Engage.
2 Atlasiet opciju:

- Lai saktu lab3 borta pagriezienu, atlasiet .

+ Lai saktu kreisa borta pagriezienu, atlasiet X

Meklésanas modelis

MekléSsanas modelis vada laivu arvien lielakos aplos uz aru no aktiva cela punkta, veidojot spiralveida modeli.
Kad sakat meklésanas modeli, autopilots vada laivu uz aktivo cela punktu un sak modeli..

MekléSanas modela iestatiSana

Jis varat korigét attalumu starp katru apli spiralé. Noklus€juma attalums starp apliem ir 50 pédu (20 m).

1 Atlasiet Menu > GPS Steering > Search > Spacing.

2 Atlasiet f vai * lai iestatitu attalumu.

3 Atlasiet Done.

MekleSanas modela izmantoSana
1 Atlasiet Menu > GPS Steering > Search > Engage.
2 Atlasiet opciju:

- Lai saktu lab3 borta pagriezienu, atlasiet .

+ Lai saktu kreisa borta pagriezienu, atlasiet X
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Burulaivas autopilota darbiba

/\ UZMANIBU
Kad autopilots ir aktivizéts, tas vada tikai sturi. Kamer darbojas autopilots, laivas komanda joprojam atbild par
burasanu kopuma.

Papildus kursa saglabasanai autopilotu varat izmantot ari, lai saglabatu véja aizturi. Autopilotu varat izmantot
ari stires vadibai caurgrieSanas un halzésanas laika.

Véja aizture

Autopilotu varat iestatit t3, lai saglabatu noteiktu stavokli attieciba pret pasreiz€jo véja lenki. Lai veiktu véeja
aizturi vai uz véju bazetu caurgrieSanu un halzeésanu, iericei ir jabt savienojuma ar NMEA 2000 vai NMEA 0183
saderigu véja sensoru.

Véja aiztures tipa iestatiSana

Lai iesp€jotu veja aiztures tipu, jaizveido NMEA 2000 vai NMEA 0183 véja sensora savienojums ar autopilotu.
Informaciju par uzlabota autopilota konfiguraciju skatiet autopilotam pievienotaja uzstadisanas instrukcija.

1 Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Wind Hold Type.

2 Atlasiet Apparent vai True.

Véja aiztures aktivizéSana
Lai iespéjotu véja aiztures tipu, jaizveido NMEA 2000 vai NMEA 0183 véja sensora savienojums ar autopilotu.
Kad autopilots ir gaidstaves rezZima, atlasiet Wind Hold.

Véja aiztures aktivizéSana no reZima Kursa saglabasana
Lai iespéjotu vé&ja aiztures tipu, jaizveido NMEA 2000 vai NMEA 0183 véja sensora savienojums ar autopilotu.
Kad kursa saglabasana ir aktivizéta, atlasiet Menu > Wind Hold.

Véja aiztures lenka reguléSana ar autopilotu

Kad véja aizture ir iesp€jota, veja aiztures lenki varat regulét, izmantojot autopilotu.

+ Lai regulétu veja aizturi ar palielingjumu vai samazinajumu par 1°, atlasiet <<10° <1° vai 1°> 10°>>.

+ Lai regul€tu véja aizturi ar palielinajumu vai samazinajumu par 10°, nospiediet <<10° <1° vai 1°> 10°>>.

Halzsturis un halzésana

Varat iestatit, lai autopilots veic caurgrieSanu un halzeé$anu, kameér aktivizéta kursa saglabasana vai véja
aizture.

CaurgrieSana un halzéSana rezima Kursa saglabasana

1 Aktivizgjiet kursa saglabasanu (Autopilota aktivizéSana, 3. lappuse).
2 Atlasiet Menu > Tack/Gybe.

3 Atlasiet 4 vai = |3 izvélétos virzienu.

Autopilots vada jusu laivu pa caurgrieSanu un halzésanu, un kursa ekrana ir redzams”Caurgrie$ana”, lidz
manevrs ir pabeigts.

Burulaivas autopilota darbiba 7



CaurgrieSana un halzésana reZima Véja aizture

Lai aktivizetu rezimu Vgja aizture, ir jauzstada véja sensors.

1 Aktivizét v&ja aizturi (Véja aiztures aktivizéSana, 7. lappuse).
2 Atlasiet Menu > Tack/Gybe.

3 Atlasiet Tack vai Gybe.

Autopilots vada laivu caur caurgrieSanu un halzé$anu, un informacija par caurgrieSanas un halzésanas gaitu
ir redzama ekrana.

Halzstura un halzeSanas aizkaves iestatiSana

Halzstura un halzéSanas aizkave lauj aizkavét halzsturi un halzéSanu péc manevra uzsaksanas.
1 Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Sailing Configuration > Tack/Gybe Delay.

2 Atlasiet aizkaves ilgumu.

3 Javajadzigs, atlasiet Done.

Halzesanas ierobezZotaja iespéjosana

PIEZIME. halzé$anas ierobezotajs nemazina jasu iesp&ju manuali veikt halzé$anu, izmantojot stires vai redana
vadibu

HalzéSanas ierobezotajs nelauj autopilotam veikt halzeéSanu.
1 Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup > Sailing Configuration > Gybe Inhibitor.
2 Atlasiet Enabled.

Autopilot atbildes korigéSana
Burulaivas reZzima iestatijums Response lauj atri korigét stiires pastiprinajumu, lai reagétu uz dazadiem véja
apstakliem.
1 Autopilota ekrana atlasiet Menu > Response.
2 Koriggjiet pastiprinajuma atbildi.
Jair nepiecieSama labaka pastiprinataja reakcija un atraka darbiba, palieliniet vértibu. Ja pastiprinataja
darbiba ir parak atra, samaziniet vertibu.

lerices konfiguresana

Lietotaja autopilota iestatijumi
Atlasiet Menu > Setup > User Autopilot Setup.

Power Mode: iestata ierices jaudas rezimu ka normalu vai ekonomijas rezimu. Jaudas ekonomijas rezims |auj
iestatit jaudas procentualo vertibu, lai izmantotu autopilotu.

Power Saver: parvalda autopilota agresivitati. Jaudas taupiSanas rezima autopilots veic mazak pielagojumu.

Wind Limiter: samazina pagrieziena atrumu, kad véja virziens tuvojas pakalgalam, parvietojoties burulaivas
rezima halzésanas laika. Ja pagrieziena atrums ir parak mazs, samaziniet $o vertibu. Ja pagrieziena atrums
ir parak liels, palieliniet So vertibu.

Talvadibas pults konfigurésana

PIEZIME. Garmin quatix” pulksteni var konfigurét, lai tas darbojas ka stlresrata vadibas talvadibas pults. Lai
iegGtu pilnigaku informaciju, skatiet pulkstenim pievienoto instrukciju.

Pie stlresrata vadibas varat pievienot vienu papildu izvéles talvadibas pulti.
Atlasiet Menu > Setup > Remote.

Talvadibas pults meklésana
Atlasiet Menu > Setup > Remote > Search for Remote.
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Para savienojuma ar talvadibas pulti veidoSana

1 Meklgjiet talvadibas pulti (Talvadibas pults meklésana, 8. lappuse).

2 Saciet talvadibas pults savienoSanu pari saskana ar $im piederumam pievienoto instrukciju.
Péc talvadibas pults sekmiga para savienojuma izveides sturesrata vadiba ir redzams zinojums.

3 Atlasiet Connect.

Talvadibas pogu darbibu pieskirSana

/\ UZMANIBU
Ja jus pieskirat modeli talvadibas pults pogam, neaizmirstiet, ka jus atbildat par drosu laivas darbibu. Nesaciet
modeli, pirms neparliecinaties, ka udent nav skérs]u.

PIEZIME. ja pieskirat virzienu badibu pogai uz talvadibas pults, autopilotam ir jabat gaidstaves rezima, lai
mainitu virzienu (uz prieksu vai atpakal).

1 Atlasiet Menu > Setup > Remote.

2 Atlasiet talvadibas pults pogu, lai pieskirtu tai darbibu.

3 Atlasiet pogas darbibu:

4 JanepiecieSams, atkartojiet 2. un 3. darbibu paréjam pogam.

Talvadibas pults atvienoSana
1 Atlasiet Menu > Setup > Remote.
2 Atlasiet Disconnect Remote.

Displeja iestatijumi
Atlasiet Menu > Setup > Display.
Krasu rezims: iestata ierici, lai radttu displeja dienas vai nakts krasas.

Konfigurét krasas: iestata krasu konfigurésanu katram krasas rezimam. Dienas krasu reZimam varat atlasit
pilnu krasu vai augsta kontrasta krasu konfigraciju. Nakts krasu rezZimam varat atlasrt pilnu krasu, sarkanas
un melnas vai zalas un melnas krasas konfigraciju.

Fona apgaismojums: iestata fona apgaismojuma limeni.

Tikla koplietoSana: |auj koplietot krasu rezZimu, krasu konfiguraciju un fona apgaismojuma iestatijumus ar cita
iericem NMEA 2000 tikla.

Sistemas iestatijumi

Atlasiet Menu > Setup > System.

Units: iestata mérvienibas.

Heading: iestata atsauci, ko izmanto, aprékinot kursa informaciju.

Variance: korigé novirzi no faktiskajiem ziemeliem. Sis iestatijums ir pieejams vienigi, kad kurss ir iestatits ka
Faktiskie.

Beeper: iestata, vai un kad tiek izmantotas skanas.
Auto Power: iespé€jo ierici, lai ta ieslédzas automatiski, kad NMEA 2000 tikls iesledzas.

GHC Zema sprieg. bridinajums: aktivizé skanas signalu, kad iericei pievienota elektrobaroSanas avota
spriegums kritas zem noteikta limena.

Language: iestata ekrana valodu.

Operating Mode: |auj iestatit darbibas rezZimu ka normalu vai veikala demonstracijas rezimu.
System Information: |auj skatit programmatdras informaciju.

Factory Defaults: atiestata ierici ripnicas nokluséjuma iestatijumos.

lerices konfigurésana



Prioritara kursa avota atlase

Ja jums tikla ir vairak neka viens kursa avots, varat atlasit savu prioritaro avotu. Avots var but saderigs ar GPS
kompasu vai magnétisko kursa sensoru.

[13%31:7]

Lai iegltu labakus rezultatus, izmantojiet Garmin sensoru kursa avotam. Izmantojot treSas personas GPS
kompasu, datu piegade var but klidaina, ka ari var rasties parméerigi kavéjumi. Autopilotam ir nepiecieSama
laikus piegadata informacija, tade| GPS atrasanas vietai vai atrumam biezi nevar izmantot tresas personas GPS
kompasa datus. Ja tiks izmantots treSas personas GPS kompass, autopilots periodiski, visticamak, zinos par
navigacijas datu un atruma avota zudumu.

1 Atlasiet Menu > Setup > Preferred Sources > Heading Source
2 Atlasiet avotu.

Ja atlasitais kursa avots nav pieejams, autopilota ekrana nekadi dati netiek raditi. Ja iespgjams, jums ir
jaatlasa cits kursa avots.
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