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Sissejuhatus

/\ HOIATUS
Toote hoiatused ja muu olulise teabe leiad toote karbis olevast juhendist Tédhtis ohutus- ja tootealane teave.

So6iduki ohutu ja mdistliku kasutamise eest vastutab juht. Autopiloot on vahend, mis hélbustab paadi juhtimist.
See ei vabasta kohustusest paati ohutult juhtida. Valdi navigeerimisohte ja ara jata rooliratast jarelevalveta.

Soiduki ohutu ja mdistliku kasutamise eest vastutab juht. Sonar on vahend, mis aitab paadi alla jaavat ala
paremini ndha. See ei vabasta sind paadi imbruse jalgimisest.

Opi autopilooti kasutama rahulikul ja ohutul veel.
Autopiloodi kasutamisel ohtlikes piirkondades ole aarmiselt ettevaatlik.
Autopiloodi siisteem tiilirib paati pidevalt, et hoida maaratud kurssi. Lisaks tavalisele kursi hoidmise

funktsioonile vdimaldab siisteem kasitsi tliirimist ja pakub mitut automaatse tidrimise reziimi ja
ttrimismustreid.

Autopiloodi siisteemi saad kasutada tiiiiri juhtseadmega. Tuiri juhtseadet kasutades rakendad ja tilirid,
seadistad ja kohandad autopiloodi siisteemi.

Lisateavet paigaldamise kohta leiad iga seadme paigaldamisjuhistest.

Seadme iilevaade

GARMIN

Standby

Lilita autopiloot ootereziimi ja naase kursikuvale.

Ava mendi voi taida klahvi kohal toodud funktsioon.

®

Ava ekraaniseadete mend.
Taustvalguse seadistamiseks vajuta kaks korda.
Hoia seadme valjaliilitamiseks all.

©
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Kursikuva

Kursikuval esitatakse autopiloodi olek.

<<10° <71° 1> 10°>>

Autopiloodi olek/autopiloodi oleku naidik.

,20otereziim" kuvatakse kollasena ja autopiloodi oleku naidik ilmub kollasena, kui seade on ootereziimis.
»Suunahoid” kuvatakse rohelisena ja autopiloodi oleku naidik ilmub rohelisena, kui seade on suunahoiu

reziimis.

@ Suuna naidik.

@ Tegelik suund (ootereziimis)
Plaanitud suund (kui autopiloot on rakendatud)

@ Tidri asendi indikaator (see funktsioon on saadaval vaid siis, kui tihendatud on tidiri andur.)

Ootereziim
/\ ETTEVAATUST

Ootereziimis autopiloot paati ei tiiri. Ootereziimis vastutad tiilirimise eest sina.

Ootereziimis saad autopiloodi sisse lllitada ja selle satteid seadistada.

,20otereziim" ilmub kollasena ja ekraani Glemisse paremasse nurka ilmub kollane naidik, kui seade on
ootereziimis.

Mootorpaadi autopiloodi kasutamine

Suunahoid
Tulri keeramiseta valitud kursi hoidmiseks rakenda autopiloodi suunahoiu funktsioon.

Autopiloodi sisselllitamine
Autopiloodi sisseliilitamisel votab tidrimise ja kursi hoidmise ile autopiloot.
Kursikuval vali Engage.

»Suunahoid” kuvatakse kursikuva tilaservas rohelisena ja ekraani tilemisse paremasse nurka ilmub roheline

ikoon, kui seade on suunahoiu reziimis. Ettendhtud kurss kuvatakse kursikuva keskel.

Kursikuva



Kursi seadistamine

Kui autopiloot on sisse liilitatud, saad seadistada kurssi tiiliri juhtseadme klahvidega, kui autopiloot on
varustatud Shadow Drive"-tehnoloogiaga.

Funktsiooni Shadow Drive lubamine
MARKUS. funktsioon Shadow Drive kasutatakse ainult liugkere vdi véljasurvekerega paatide puhul.
Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Shadow Drive.

Shadow Drive’i tundlikkuse seadistamine
Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Shadow Drive Sensitivity.

Tuitriga kursi seadistamine

MARKUS. enne, kui saad kurssi tiiliriga seadistada, pead liilitama sisse funktsiooni Shadow Drive (Funktsiooni
Shadow Drive lubamine, lehekiilg 3).

Kui autopiloot on rakendatud, tiiliri paati kasitsi.
Autopiloot aktiveerib reziimi Shadow Drive.

Kui tiitiri vabastad ja hoiad ettendhtud kurssi moni sekund kasitsi, jatkab autopiloot uue kursi hoidmist
automaatselt. Ilmub suuna naidik ja autopiloodi oleku naidik muutub roheliseks, et markida seda, et paati
juhib autopiloot.

Tiitrimisreziimi valimine
Klahvi vajutamisel keerab tlilirimisreziim paati 1° sammudena.

Sammroolimisreziim keerab paati 10° sammudena. Sammu suurust saad ise muuta (Sammtidrimise sammu
seadistamine, lehekiilg 3).

1 Vali Menu.
2 Vali Steering Mode ja vali tiilirimisreziim voi sammroolimisreziim.
MARKUS. tiilirimisreZiimi kasutatakse ainult liugkere ja véljasurvekerega paatide puhul.

Klahvidega kursi seadistamine
Enne, kui saad paati tiilri juhtseadme pdhjal olevate nuppudega tiilirida, pead autopiloodi sisse lilitama.
« Tldrimisreziimi kasutamiseks vali ﬁ vOi »
MARKUS. tiilirimisreziimi kasutatakse ainult liugkere ja véljasurvekerega paatide puhul.
+  Sammroolimisreziimi kasutamiseks hoia all valikut 1°> 10°>> v0i <<10° <1°,

Sammtiilirimise sammu seadistamine
1 Vali Menu > Steering Mode > Step Turn Size.
2 Vali4vai V.

3 ValiDone.

Suuna juhtimine
Suuna juhtimine annab autopiloodile teade, mis suunas paat tiidri juhtimisel liigub (edasi voi tagasi).

Suuna juhtimise sisseliilitamine
1 Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Direction Control.
2 Vali Enabled.

Suuna juhtimise kasutamine

Enne, kui saad suuna juhtimist kasutada, pead aktiveerima suuna juhtimise funktsiooni (Suuna juhtimise
sisseliilitamine, lehekiilg 3).

Ootereziimis sdites vali Direction.
© ilmub paremasse llemisse nurka.

Mootorpaadi autopiloodi kasutamine



Tadrimismustrid

Paadi ohutu kasutamise eest vastutad sina. Ara kaivita mustrit enne, kui oled kindel, et vees pole takistusi.

Autopiloot voib kalastimisel paati eelseadistatud mustri alusel tiitirida ning erimanédvreid sooritada, nt U-
poorded ja silmuspoorded.

Musterjuhtimine pole GPS-i pohine ja seda saab kasutada ka siis, kui GPS-seade pole autopiloodiga tihendatud.

Siksakmuster
Siksakmuster tiilirib paati Ule valitud kursi maaratud aja ja nurgaga pakpoordist tilirpoordi ja tagasi.

Siksakmustri seadistamine

Saad muuta siksakmustri amplituudi ja ajaperioodi. Vaikevaartused on 30° ja 1,5 minutit.
Vali Menu > Pattern Steering > Zigzag > Setup > Zigzag Amplitude.

Et maarata amplituud 5° sammudena, vali } vOi *

Vali Done.

Vali Setup > Zigzag Period.

Ajaperioodi maaramiseks vali f vOi ’

Vali Done.

o ga h~h WN =

Siksakmustri jargimine
Vali Menu > Pattern Steering > Zigzag > Engage.

Ringmustrid
Paati lakkamatus, kindlas suunas ja kindla ajaintervalliga ringis tiiirimiseks saad maarata ringmustrid.

Ringmustrite seadistamine

1 Vali Menu > Pattern Steering > Circles > Time.
2 Aja maaramiseks vali } vOi *

3 ValiDone.

Ringmustri jargimine
1 Vali Menu > Pattern Steering > Circles > Engage.
2 Teevalik:

+ Paripdeva pooramiseks vali =)

+ Vastupaeva pooramiseks vali «

U-podrde muster
U-p6orde muster keerab paati 180° ja sailitab uut kurssi. U-pddrde seadistamiseks satteid pole.
U-podérde mustri jargimine
1 Vali Menu > Pattern Steering > U-Turn > Engage.
2 Teevalik:
« Tulrpoordi keeramiseks vali »
+ Pakpoordi keeramiseks vali L ]

Williamsoni podre

Williamsoni péordemuster keerab paadi ringi eesmargiga liikuda tagasi kohta, kus Williamsoni poordemuster
algatati. Williamsoni poordemustri seadistamiseks satteid pole.

Williamsoni po6rdemustrit saab kasutada (le parda kukkumisel.

4 Mootorpaadi autopiloodi kasutamine



Williamsoni péérdemustri jargimine

Williamsoni péérdemustrit ei maarata GPS-i alusel ja seda mojutavad tuul, hoovused ja kiirus. Ole valmis
reguleerima gaasi ja votma tiitrimise Ule, et mitte vigastada vees olevaid isikuid.

/\ ETTEVAATUST
Selle mustri kasutamiseks peab paat liikuma alla liuglemiskiiruse.

1 Vali Menu > Pattern Steering > Williamson Turn > Engage.
2 Teevalik:

« Tulrpoordi keeramiseks vali )

+ Pakpoordi keeramiseks vali «

Tuhdrimismustri tithistamine
+ Juhi paati flisiliselt.
MARKUS. fiiiisiliselt paati juhtides tiitirimismustri tiihistamiseks peab Shadow Drive olema aktiveeritud.
« Tudrimisreziimi abil mustri tihistamiseks vali « vOi »
« Sammroolimisreziimi abil mustri tihistamiseks vali <<10° <1° vdi 1°> 10°>>.
+ Vali Standby.

GPS-i tidrimismustrid

Paadi ohutu kasutamise eest vastutad sina. Ara kaivita GPS-i mustrit enne, kui oled kindel, et vees pole
takistusi.

/\ ETTEVAATUST

Garmin® Soovitab kasutada marsruudi jargimist ainult mootori joul té6tava aluse korral. Purjetamisel marsruudi
jargimise funktsiooni kasutamine vdib pohjustada ootamatut halssimist ning riskid purjepaadi kahjustamisega.
Téahelepanuta jaetud purjed ja taglas voivad ootamatu halssimise ajal kahjustada saada v6i meeskonnaliikmeid
vOi reisijaid vigastada.

MARKUS. gPS-i tiilirimismustri jargimiseks peab autopiloot olema iihendatud iihilduva kaardiplotteriga NMEA
2000° voi NMEA® 0183.

Autopiloot juhib paati piki GPS-seadme méé&ratud teekonda vdi GPS-asukohal (vahepunktil) pohinevate
eelseadistatud mustrite alusel. GPS-i tlilirimise kasutamiseks peab hilduv GPS-seade olema NMEA 2000 voi
NMEA 0183 kaudu autopiloodiga tihendatud. GPS-i tliirimismustrid pdhinevad GPS-vahepunktil, kuhu sa
valikulist GPS-seadet kasutades aktiivselt navigeerid. Seda vahepunkti nimetatakse aktiivseks vahepunktiks.
GPS-i tairimismarsruudi jargimine

Autopiloot juhib paati vastavalt Gihilduvas GPS-seadmes maaratud marsruudile.

1 Loo GPS-seadmes marsruut ja navigeeri sinna.

2 Vali Menu > GPS Steering > Follow Route.

Orbiitmuster
Orbiitmuster tilirib paati imber aktiivse vahepunkti pideva ringina. Ringi suuruse maarab sinu kaugus
aktiivsest vahepunktist, kui kaivitad orbiitmustri.
Orbiitmustri jargimine
1 Vali Menu > GPS Steering > Orbit > Engage.
2 Teevalik:
- P&ripdeva podramiseks vali mp.
+ Vastupaeva pooramiseks vali 2

Mootorpaadi autopiloodi kasutamine 5



Ristikulehe muster

Ristikulehe muster tuiirib paati korduvalt Ule aktiivse vahepunkti. Ristikulehe mustri kaivitamisel juhib
autopiloot paati aktiivse vahepunkti poole ja alustab ristikulehe mustrit.

Ristikulehe mustri seadistamine

Saad seadistada kauguse vahepunktist, kus autopiloot pddrab sinu paati, et vahepunkt uuesti tiletada.
Vaikeséttena pooratakse paati aktiivsest vahepunktist 300 m (1000 ft) kaugusel.

vahepunkti ja asukoha vahe, kus autopiloot paati poorab
1 Vali Menu > GPS Steering > Cloverleaf > Length.

2 Kauguse maaramiseks vali f VOI ’

3 ValiDone.

Ristikulehe mustri jargimine
1 Vali Menu > GPS Steering > Cloverleaf > Engage.
2 Teevalik:

Tulrpoordi keeramiseks vali -

Pakpoordi keeramiseks vali 4.

Otsingumuster
Otsingumuster tiilirib paati jarjest suuremate ringidena aktiivsest vahepunktist valja, luues nii spiraalikujulise
mustri. Otsingumustri kaivitamisel juhib autopiloot paadi aktiivsesse vahepunkti ja alustab mustrit.
Otsingumustri seadistamine
Saad seadistada kauguse iga spiraali ringi vahel. Ringide vaikekauguse vaartus on 20 m (50 ft).
1 Vali Menu > GPS Steering > Search > Spacing.
2 Kauguse maaramiseks vali f VOI ’
3 ValiDone.
Otsingumustri jargimine
1 Vali Menu > GPS Steering > Search > Engage.
2 Teevalik:
Tulrpoordi keeramiseks vali -
Pakpoordi keeramiseks vali 4.

Purjepaadi autopiloodi kasutamine

/\ ETTEVAATUST
Kui see on rakendatud, kontrollib autopiloot ainult tiiiri. Kui autopiloot on rakendatud, vastutad sina ja su
meeskond purjede eest.

Lisaks suuna hoidmisele saad méaarata autopiloodi hoidma ka tuulehoidu. Autopilooti saab kasutada tuiiri
kontrollimiseks ka loovimisel ja halssimisel.

Tuule sailitamine

Void seadistada autopiloodi séilitama kurssi seoses praeguse tuulesuunaga. Tuulesuuna sdilitamiseks voi
halssimiseks peab seade olema tihendatud NMEA 2000 voi NMEA 0183 Ghilduva tuuleanduriga.

Tuulehoiu tuibi seadistamine

Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga ihendama NMEA 2000 voi NMEA 0183 tuuleanduri.
Autopiloodi tdpsemaks konfigureerimiseks uuri autopiloodi paigaldusjuhiseid.

1 Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Wind Hold Type.

2 Vali Apparent voi True.

6 Purjepaadi autopiloodi kasutamine



Tuulehoiu rakendamine
Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga iihendama NMEA 2000 voi NMEA 0183 tuuleanduri.
Kui autopiloot on ootereZziimis, vali Wind Hold.

Suunahoius tuulehoiu rakendamine
Enne tuulehoiu rakendamist pead autopiloodiga iihendama NMEA 2000 voi NMEA 0183 tuuleanduri.
Kui suunahoid on rakendatud, vali Menu > Wind Hold.

Tuulehoiu nurga seadistamine autopiloodiga

Autopiloodi tuulehoiu nurka saad seadistada, kui tuulehoid on aktiivne.

+ 1° sammudena tuulehoiu nurga seadistamiseks vali <<10° <1° v3i 1°> 10°>>.
+ 10° sammudena tuulehoiu nurga seadistamiseks vali <<10° <1° v&i 1°> 10°>>.

Pautimine ja halssimine
Kui suuna voi tuule hoidmine on sisse liilitatud, voib automaatpiloodi abil sooritada pautimise véi halssimise.

Loovimine ja halssimine suunahoius
1 Rakenda suunahoid (Autopiloodi sisseliilitamine, lehekiilg 2).
2 Vali Menu > Tack/Gybe.
3 Suuna valimiseks vali « vOi »
Autopiloot tiilirib paati loovides voéi halssides ning mandoovri [6petamiseni kuvatakse kursikuval ,Loovimine”.

Loovimine ja halssimine tuulehoius

Enne tuulehoiu rakendamist pead paigaldama tuuleanduri.
1 Rakenda tuulehoid (Tuulehoiu rakendamine, lehekiilg 7).
2 Vali Menu > Tack/Gybe.

3 Vali Tack vdi Gybe.

Autopiloot juhib paati loovimisel vdi halssimisel ning ekraanil kuvatakse loovimise voi halssimise
edenemisteave.

Loovimise ja halssimine viivituse maaramine

Loovimise ja halssimise viivitus voimaldab parast manddvri alustamist loovimist voi halssimist viivitada.
1 Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Sailing Configuration > Tack/Gybe Delay.

2 Valiviivituse pikkus.

3 Vajadusel vali Done.

Halsiblokeerija lubamine

MARKUS. halsiblokeerija ei takista tiiliri abil kdsitsi halssimist vdi jarsku tiirimist.
Halsiblokeerija takistab autopiloodil halssimist.

1 Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup > Sailing Configuration > Gybe Inhibitor.
2 Vali Enabled.

Purjepaadi autopiloodi kasutamine 7



Autopiloodi reaktsooni seadistamine

Purjetamisreziimis vdimaldab sate Response tiiliri vdimendust kiiresti vastavalt muutuvatele tuuleoludele
seadistada.

1 Vali autopiloodi kuval Menu > Response.
2 Seadista tidri reaktsiooni.

Kui tiiir peab reageerima ja lilkkuma kiiremini, siis suurenda vaartust. Kui tiiir liigub liiga palju, véhenda
vaartust.

Seadme konfiguratsioon

Kasutaja autopiloodi satted
Vali Menu > Setup > User Autopilot Setup.

Power Mode: liilitab toitereziimi tavalisse vdi 6konoomsesse reziimi. Okonoomne toitereziim vdimaldab
madrata autopiloodi kditamiseks vajaliku vdimsusprotsendi.

Power Saver: kontrollib autopiloodi agressiivsust. Voimsussaastja reziimis teeb autopiloot vahem seadistusi.

Wind Limiter: aeglustab podramiskiirust, kui tuul puhub ahtrist voi kui oled halssimisel purjepaadi reziimis. Kui
pooramiskiirus on liiga aeglane, vahenda seda vaartust. Kui pooramiskiirus on liiga kiire, suurenda seda
vaartust.

Kaugjuhtimispuldi konfigureerimine

MARKUS. kella Garmin quatix” saab konfigureerida toimima tiiiiri kaugjuhtimispuldina. Lisateavet leiad kella
kasutusjuhendist.

Tllriga saad lihendada the valikulise kaugjuhtimispuldi.
Vali Menu > Setup > Remote.

Kaugjuhtimispuldi otsimine
Vali Menu > Setup > Remote > Search for Remote.

Kaugjuhtimispuldi sidumine

1 Otsi kaugjuhtimispulti (Kaugjuhtimispuldi otsimine, lehekiilg 8).

2 Alusta kaugjuhtimispuldi sidumist, jargides selleks tarviku komplekti kuuluvaid juhiseid.
Turil kuvatakse teade, kui kaugjuhtimispult on edukalt seotud.

3 Vali Connect.

Kaugjuhtimisnuppudele funktsioonide maaramine

/\ ETTEVAATUST

Kui maarad kaugjuhtimispuldi nupule mustri, pea meeles, et paadi ohutu kasutamise eest vastutad sina. Ara
kaivita mustrit enne, kui oled kindel, et vees pole takistusi.

MARKUS. kui maéarad kaugjuhtimispuldi nupule suuna juhtimise funktsiooni, peab autopiloot suuna
vahetamiseks (edasi v0i tagasi) olema ootereZziimis.

1 Vali Menu > Setup > Remote.

2 Vali kaugjuhtimisnupp, millele funktsioon méaarata.

3 Vali nupule funktsioon.

4 Vajadusel korda iga nupu jaoks samme 2 ja 3.

Kaugjuhtimispuldi lahtiihendamine
1 Vali Menu > Setup > Remote.
2 Vali Disconnect Remote.

8 Seadme konfiguratsioon



Ekraaniseaded
Vali Menu > Setup > Display.
Varvireziim: seadistab seadme péaeva- vdi 66varvid.

Konfigureeri varve: maarab iga varvireziimi jaoks varvi konfiguratsiooni. Pdevavarvide reziimile saad valida
taisvarvide voi suure kontrastiga varvide konfiguratsiooni. O6varvide reziimile saad valida taisvarvide,
punase ja musta vdi rohelise ja musta varvi reziimi.

Taustvalgus: seadistab taustvalguse taseme.

Vorgu jagamine: vdimaldab jagada varvireziimi, varvide konfiguratsiooni ja taustvalguse satteid muude NMEA
2000-vorgus olevate seadmetega.

Siisteemiseaded

Vali Menu > Setup > System.

Units: maarab moodtihikud.

Heading: seadistab kursiteabe arvutamisel kasutatavad viited.

Variance: seadistab muutust toelise pohja alusel. See seade on saadaval ainult siis, kui kursiks on maaratud
Toeline.

Beeper: maarab, kas ja millal esitatakse helilisi alarme.
Auto Power: vdimaldab seadme automaatselt sisse lilitada, kui NMEA 2000-vork sisse lilitub.

GHC Madala pinge haire: annab helihaire, kui seadmega ihendatud toiteallika pinge langeb alla maaratud
taseme.

Language: voimaldab maarata ekraanikeele.

Operating Mode: véimaldab lilitada sisse tavalise t66reziimi vdi poe esitlusreziimi.
System Information: voimaldab vaadata tarkvara teavet.

Factory Defaults: Idhtestab seadme tehase vaikesatetele.

Eelistatud suunaallika valimine

Kui sul on vérgus rohkem kui tiks suunaallikas, vali eelistatud allikas. Allikaks v&ib olla Ghilduv GPS-kompass
vOi magentiline suunaandur.

TEATIS

Parimate tulemuste saavutamiseks kasuta suunaallikana andurit Garmin. Kolmanda osapoole GPS-kompassi
kasutamisel vdidakse andmeid esitada k&ikuvalt ning tulemuseks vdivad olla liiga pikad viivitused. Autopiloot
vajab Oigeaegset teavet ning ei saa seetdttu tihti GPS-asukoha voi -kiiruse maaramiseks kolmanda osapoole
GPS-kompassi andmeid kasutada. Kui kasutad kolmanda osapoole GPS-kompassi, teatab autopiloot
tdendoliselt perioodiliselt navigatsiooniandmete ja kiirusallika kadumisest.

1 Vali Menu > Setup > Preferred Sources > Heading Source
2 Vali allikas.

Kui valitud suunaallikas pole kasutatav, ei kuva autopiloodi ekraan teavet. Kui voimalik, vali muu
suunaallikas.
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