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Uvod
/\ VAROVANI

Prectéte si letdk DuleZité bezpecnostni informace a informace o produktu vlozeny v obalu s vyrobkem. Obsahuje
varovani a dalsi dilezité informace.

Za bezpecny a rozumny provoz svého plavidla jste odpovédni vy. Autopilot je nastroj, ktery zlepSuje vase
moznosti obsluhy lodi. Nezbavi vas vSak odpovédnosti za bezpecny provoz lodi. Vyhnéte se navigacnim
rizikim a nikdy nenechavejte kormidlo bez dozoru.

Za bezpecny a rozumny provoz svého plavidla jste odpovédni vy. Sonar je nastroj, ktery zlepSuje vase povédomi
o vodé, kterou mate pod lodi. Nezbavi vas v§ak odpovédnosti za sledovani vody kolem lodi béhem plavby.

Naucte se pouzivat autopilota na klidné a bezpecné vodé.

Pri pouzivani autopilota blizko nebezpecnych mist ve vodé, jako jsou napriklad doky, pilife a jiné lodi, budte
opatrni.

Systém autopilota neustale upravuje fizeni lodi, aby udrzovala staly smér pohybu. Kromé zakladni funkce
udrzovani sméru umoznuje systém rucni fizeni a nékolik rezimt funkci automatického fizeni a vzord.

Systém autopilota mizete ovladat pomoci zafizeni pro ovladani kormidla. Pomoci ovladace kormidla mizete
zapinat a fidit, nastavovat a prizplisobovat systém autopilota.

Informace o instalaci naleznete v pokynech pro instalaci pro dané zafizeni.

Prehled zarizeni

GARMIN

Standby

Vyberte tuto moznost k prepnuti autopilota do pohotovostniho rezimu a navrat zpét na obrazovku se
smérem plavby.

®

Vyberte tuto moznost k otevieni menu nebo aktivaci jedné z funkci uvedenych v seznamu nad klicem.

Vyberte tuto moznost k otevieni menu nastaveni displeje.
Dvojitym stisknutim upravite podsviceni.
Podrzenim tlacitka zafizeni vypnete.

©

Uvod 1



Obrazovka sméru pohybu

Obrazovka sméru pohybu zobrazuje stav autopilota.

<<10° <1°

Stav autopilota / indikator stavu autopilota.
Kdyz je zafizeni v pohotovostnim rezimu, objevi se Zluty napis ,Pohotovostni rezim“ a indikator stavu

bude svitit zluté.
Kdyz je zafizeni v rezimu udrzovani smeéru, objevi se zeleny napis ,Udrzovani sméru“ a indikator stavu
bude svitit zelené.

@ Indikator trendu sméru pohybu.

@ Aktudlni smér pohybu (v pohotovostnim rezimu)
Zamysleny smér (kdyz je autopilot zapnuty)

@ Indikator pozice kormidla (Tato funkce je dostupna pouze v pfipadé, ze je pfipojen snimac kormidla.)

Pohotovostni rezim

/\ UPOZORNENI
V pohotovostnim rezimu autopilot nezasahuje do fizeni plavidla. V pohotovostnim rezimu mate plnou
odpovédnost za ovladani kormidla.

V pohotovostnim rezimu miZzete autopilota spustit a ménit jeho nastaveni.
Kdyz je autopilot v pohotovostnim rezimu, zobrazi se zluty napis ,Pohotovostni rezim" a v pravém hornim rohu
zarizeni se rozsviti zluta kontrolka LED.

Provoz motorového ¢lunu na autopilota

Udrzovani sméru
Chcete-li udrzovat sou¢asny smér pohybu bez ovladani kormidla, mGzete pouzit funkci udrzovani sméru
autopilotem.

2 Obrazovka sméru pohybu



Zapnuti autopilota
Pokud autopilota zapnete, pfrevezme kontrolu nad kormidlem, které fidi lod, a udrzuje stanoveny smér.
Na obrazovce sméru pohybu vyberte moznost Zapnout.

Kdyz je zafizeni v rezimu udrzovani sméru, v horni ¢asti obrazovky se objevi zeleny napis ,Udrzovani sméru”
a v pravém hornim rohu zelena ikona. Predpokladany smér se zobrazi ve stfedu obrazovky sméru pohybu.

Uprava sméru pohybu

Pokud je zapnuty autopilot, mizete upravovat smér pohybu pomoci klaves na ovladaci kormidla nebo, pokud je
autopilot vybaven technologii Shadow Drive”, pfimo pomoci kormidla.

Zapnuti funkce Shadow Drive

POZNAMKA: Funkci Shadow Drive je mozné pouzit pro zapnuti klouzavého trupu nebo zapnuti vytlakového
trupu lodi.

Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Shadow Drive.

Nastaveni citlivosti Shadow Drive
Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Citlivost Shadow Drive.

Uprava sméru pohybu pomoci kormidla

POZNAMKA: NeZ budete moci upravit smér pohybu pomoci kormidla, musite povolit funkci Shadow Drive
(Zapnuti funkce Shadow Drive, strana 3).

Zapnéte autopilota a ovladejte lod rucné.
Autopilot aktivuje rezim Shadow Drive.

Pokud uvolnite kormidlo a budete konkrétni smér pohybu udrzovat ru¢né po dobu nékolika sekund, autopilot
obnovi udrzovani sméru pfi novém sméru pohybu. Zobrazi se kontrolka trendu smérfovani a indikator stavu
autopilota se rozsviti zelené, ¢imz oznacuije, ze lod pIné ovlada autopilot.

Vybér rezimu Fizeni

Rezim fizeni kormidla otaci lod' v krocich po 1°, pokud vyberete prislusné tlacitko.

ReZim stupfovitého fizeni fidi lod v krocich po 10°. PfirGstky v jednotlivych krocich otageni Ize nastavit (Uprava

prirastku stupriovitého rizeni, strana 3).

1 Vyberte moZnost Menu.

2 Vybérem moznosti ReZim fizeni mUlzete prepnout mezi rezimem fizeni kormidla a rezimem stupnovitého
fizeni.
POZNAMKA: ReZim stupfovitého Fizeni je mozné pouzit pro zapnuti klouzavého trupu nebo zapnuti
vytlakového trupu lodi.

Uprava sméru pohybu pomoci klaves

Autopilot musi byt v rezimu spusténi, abyste mohli lod navigovat pomoci klaves na spodni ¢asti ovladani
kormidla.

+ Vybérem moznosti ﬁ nebo » spustite rezim fizeni kormidla.

POZNAMKA: ReZim stupfovitého fizeni je mozné pouzit pro zapnuti klouzavého trupu nebo zapnuti
vytlakového trupu lodi.

+ Stisknutim tlacitek 1°> 10°>> nebo <<10° <1° spustite rezim stupriovitého fizeni.
Uprava prirdstku stupiiovitého fizeni

1 Vyberte moznost Menu > Rezim fizeni > Velikost odslapnuti.

2 Vyberte moznost f nebo ’

3 Vyberte moZnost Hotovo.

Provoz motorového ¢lunu na autopilota 3



Ovladani sméru
Ovladani sméru informuje autopilota o sméru, kterym se lod’ pohybuje (dopredu nebo dozadu) pomoci ovladani
kormidla.
Zapnuti ovladani sméru
1 Vyberte moZnost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Ovladani sméru.
2 Vyberte moznost Zapnuto.
Pouziti ovladani sméru
Nez budete moci pouzit ovladani sméru, je nutné povolit funkci ovladani sméru (Zapnuti ovladani sméru,
strana 4).
Pfi cestovani v pohotovostnim rezimu vyberte moznost Smér.
@ se zobrazi v pravém hornim rohu.

Vzory pro fizeni

Jste zodpovédni za bezpecny provoz lodi. Nezahajujte vzor, dokud si nebudete jisti, ze nejsou ve vodé zadné
prekazky.

Autopilot mGze fidit lod v pfednastavenych vzorech pro rybafeni a mize rovnéz provadét dalsi specialni
manévry, napfiklad obraty do protisméru a otoceni Williamson.

Rizeni vzoru neni zaloZzeno na systému GPS a Ize je pouzivat bez zafizeni GPS pfipojeného k autopilotovi.

Klikaty vzor

Klikaty vzor vede lod vpred a vzad pod urcenym thlem a po ur¢enou dobu napfi¢ vasim soucasnym smérem
pohybu.

Nastaveni klikatého vzoru

Amplitudu a dobu pro klikaty vzor miZete upravovat. Vychozi hodnoty jsou 30° a 1,5 minuty.
Vyberte moznost Menu > Rizeni vzoru > Klikaté > Nastaveni > Klikata amplituda.
Vybérem moznosti 4 nebo ¥ nastavte amplitudu po 5°.

Vyberte moznost Hotovo.

Vyberte moznost Nastaveni > Klikaty interval.

Vybérem moznosti 4 nebo W nastavte dobu.

Vyberte moznost Hotovo.

g h WODN =

Dodrzovani klikatého vzoru
Vyberte moZnost Menu > Rizeni vzoru > Klikaté > Zapnout.

Vzor kruhti
Vzor kruht slouzi k fizeni lodi v souvislém kruhu, v urceném smeéru a v konkrétnim ¢asovém intervalu.

Nastaveni vzoru kruht

1 Vyberte moznost Menu > Rizeni vzoru > Krouzeni > Doba.
2 Vybérem moznosti } nebo * nastavte Cas.

3 Vyberte moznost Hotovo.

DodrZeni vzoru kruhti
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni vzoru > KrouZeni > Zapnout.
2 Vyberte moznost:
+ Vyberte moznost =) pro krouzeni po sméru hodinovych rucicek.
+ Vyberte moznost = pro krouzeni proti sméru hodinovych rucicek.

4 Provoz motorového ¢lunu na autopilota



Vzor otoceni do protisméru
Vzor otoceni do protisméru lod otoci 0 180° a poté bude udrzovat novy smér plavby. Pro Upravu vzoru otoceni
do protisméru nejsou k dispozici zadna nastaveni.
Dodrzovani vzoru otoceni do protisméru
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni vzoru > Otoéeni do protisméru > Zapnout.
2 Vyberte moznost:
+ Vybérem moznosti =) zacnete manévrovat vpravo.
+ Vyberte moznost L pro otocCeni doleva.

Otoceni Williamson

Otoceni Williamson slouzi k vedeni lodi za ucelem jizdy podél mista, ve kterém bylo otoceni Williamson
spusténo. Pro upravu vzoru otoCeni Williamson nejsou k dispozici zadna nastaveni.

Otoceni Williamson je mozné pouzit v situacich ,muz pres palubu®“.

DodrZovani vzoru otoceni Williamson

Vzor otoceni Williamson se nefidi Udaji GPS a zavisi na vétru, mofském proudu a rychlosti plavidla. Budte vzdy
pripraveni prevzit kormidlo a upravit rychlost, aby nedoslo k ohrozeni osob ve vodé.

/\ UPOZORNENI
Pro tento vzor se lod musi pohybovat pod rychlosti klouzani.

1 Vyberte moznost Menu > Rizeni vzoru > Otoéeni Williamson > Zapnout.
2 Vyberte moznost:

+ Vybérem moznosti =) zainete manévrovat vpravo.

+ Vybérem moznosti 4 23¢nete manévrovat vlevo.

Zruseni vzoru pro Fizeni
+ Ridi lod fyzicky.
POZNAMKA: Shadow Drive musi byt povoleno, abyste mohli zrusit vzor pro fizeni fyzickym ovladanim lodi.
+ Vybérem moznosti 4= ncho WP Zrusite vzor vyuzivajici rezim fizeni kormidla.
+ Vybérem moznosti <<10° <1° nebo 1°> 10°>> zrusite vzor vyuzivajici rezim stupfovitého fizeni.
+ Vyberte moznost Pohotovostni rezim.

Provoz motorového ¢lunu na autopilota 5



Vzory fizeni podle GPS

Jste zodpovédni za bezpecny provoz lodi. Nezahajujte vzor fizeni podle GPS, dokud si nebudete jisti, Ze nejsou
ve vodé zadné prekazky.

/\ UPOZORNENI
Spoleénost Garmin® doporuéuje pouzivat funkci sledovani trasy pouze pfi motorovém pohonu. Pouziti funkce
sledovani trasy pfi plachténi mliZze zplisobit necekané prehozeni plachty a tedy riziko poskozeni plachetnice. P¥i
necekaném prehozeni plachty mohou byt neobsluhované plachty a lanovi poskozeny nebo mohou zpUsobit
poranéni posdadce Ci cestujicim.

POZNAMKA: Aby mohl autopilot navigovat podle trasy nastavené zafizenim GPS, musi byt pfipojen

k chartplotteru kompatibilnimu se zafizenim NMEA 2000° nebo NMEA" 0183.

Autopilot mlze lod' navigovat podle trasy nastavené ve vasem zafizeni GPS nebo podle vzori nastavenych na
zéakladé polohy GPS (trasového bodu). K pouziti funkce fizeni podle GPS musite mit kompatibilni zafizeni GPS
pfipojené k autopilotu pomoci zafizeni NMEA 2000 nebo NMEA 0183. Vzory fizeni podle GPS jsou zalozeny na
trasovém bodu GPS, podle néjz aktualné navigujete pomoci vaseho volitelného zafizeni GPS. Tento trasovy se
nazyva ,aktivni trasovy bod".

Rizeni podle trasy nastavené zafizenim GPS

Autopilot mGze lod fidit podle trasy nastavené na kompatibilnim zafizeni GPS.

1 Nastavte trasu na svém zafizeni GPS a navigujte podle ni.

2 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > Sledovani trasy.

Vzor krouzeni
Vzor krouzeni vede lod neustale v kruhu se stfedem v aktivnim trasovém bodé. Velikost kruhu je urcena vasi
vzdalenosti od aktivniho trasového bodu pfi zahdjeni vzoru krouzeni.
Dodrzovani vzoru krouzeni
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > KrouZeni > Zapnout.
2 Vyberte moznost:
- Vyberte moznost M pro krouzeni po sméru hodinovych rugicek.
+ Vyberte moznost «m 10 krouzeni proti sméru hodinovych rucicek.

Vzor ve tvaru étyrlistku

Vzor ctyflistku vede lod tak, aby opakované proplouvala aktivnim trasovym bodem. Jakmile zahdjite vzor ve
tvaru Ctyflistku, bude autopilot fidit lod smérem k aktivnimu trasovému bodu a zahaji vzor ve tvaru Ctyflistku.
Nastaveni vzoru ve tvaru ¢tyrlistku

MuZete nastavit vzdalenost od trasového bodu, ve kterém autopilot oto¢i lod pro dalsi prejizdéni pres trasovy
bod. Vychozi nastaveni otaci lod' v rozsahu 300 m (1 000 stop) od aktivniho trasového bodu.

mezi trasovym bodem a mistem, ve kterém autopilot otoéi lod'
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > Man &ty > Délka.
2 Vybérem moznosti f nebo * nastavte vzdalenost.

3 Vyberte moznost Hotovo.

Dodrzovani vzoru ve tvaru ¢tyrlistku
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > Man &tyfl > Zapnout.
2 Vyberte moznost:

- Pokud chcete zatogit doprava, vyberte moznost =

+ Pokud chcete zatocit doleva, vyberte moznost ]
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Vyhledavaci vzor

Vyhledavaci vzor lod' naviguje po spirdle smérem od aktivniho trasového bodu. Jakmile zahajite vyhledavaci
vzor, bude autopilot fidit lod smérem k aktivhimu trasovému bodu a zahdji vyhledavaci vzor.

Nastaveni vyhledavaciho vzoru

MzZete nastavit vzdalenost mezi kazdym kruhem ve spirdle. Vychozi vzdalenost mezi kruhy je 20 m (50 stop).
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > Vyhledat > Rozestup.

2 Vybérem moznosti f nebo * nastavte vzdalenost.

3 Vyberte moznost Hotovo.

Dodrzovani vyhledavaciho vzoru
1 Vyberte moznost Menu > Rizeni GPS > Vyhledat > Zapnout.
2 Vyberte moznost:

- Pokud chcete zatogit doprava, vyberte moznost =

+ Pokud chcete zatocit doleva, vyberte moznost ]

Pouzivani autopilota na plachetnici

/\ UPOZORNENI

Je-li autopilot zapnuty, ovlada pouze kormidlo. | kdyz je zapnuty autopilot, za plachty jste stale odpovédni vy a
posadka.

Kromé udrzovani sméru pohybu Ize autopilota pouzit k podrzeni vétru. Autopilota Ize pouzit také k ovladani
kormidla pfi kfizovani a pfehazovani plachty.

Podrzeni vétru

MuiZete nastavit autopilota tak, aby udrzoval specificky smér ve vztahu k aktualnimu Ghlu vétru. Aby bylo mozné
provést podrzeni vétru Ci kfizovani nebo prehazovani plachty podle vétru, musi byt zafizeni pfipojeno ke
kompatibilnimu snimaci vétru NMEA 2000 nebo NMEA 0183.

Nastaveni typu podrzeni vétru

Nez budete moci zapnout typ podrzeni vétru, je nutné pfipojit k autopilotovi snimac vétru NMEA 2000 nebo
NMEA 0183.

Informace o pokrocilé konfiguraci autopilota naleznete v pokynech k instalaci dodanych spolu s autopilotem.
1 Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Typ podrzeni vétru.
2 Vyberte moznost Zdanlivy nebo Skutecny.

Zapnuti podrZeni vétru

Nez budete moci zapnout typ podrzeni vétru, je nutné pfipojit k autopilotovi snimac vétru NMEA 2000 nebo
NMEA 0183.

Je-li autopilot v pohotovostnim rezimu, vyberte moznost Podrz vétru.

Zapnuti podrZeni vétru z udrZzovani sméru pohybu

Nez budete moci zapnout typ podrzeni vétru, je nutné pfipojit k autopilotovi snimac vétru NMEA 2000 nebo
NMEA 0183.

Pri zapnuté funkci udrzovani sméru pohybu vyberte moznost Menu > Podrz vétru.

Nastaveni uhlu podrzeni vétru pomoci autopilota

Je-li zapnuto podrzZeni vétru, mlzZete upravit Uhel podrzeni vétru autopilotem.

+ Chcete-li nastavit uhel podrzeni vétru v krocich po 1°, vyberte moznost <<10° <1° nebo 1°> 10°>>.
+ Chcete-li nastavit uhel podrzeni vétru v krocich po 10°, vyberte moznost <<10° <1° nebo 1°> 10°>>.
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KFizovani a prehozeni plachty
MuZete nastavit autopilota tak, aby proved| kfizovani nebo prehozeni plachty, kdyz je zapnuté udrZzovani sméru
pohybu nebo podrzeni vétru.

KFiZovani a pfehazovani plachty v rezimu udrZzovani sméru pohybu
1 Spustte reZzim udrzovani sméru plavby (Zapnuti autopilota, strana 3).

2 Vyberte moZnost Menu > Kfizovani/prehozeni plachty.

3 Vybérem moznosti 4 1\cho WP zménite smér plavby.

Kfizovani a prehazovani plachty bude fidit autopilot a na displeji se zobrazi slovo ,Kfizovani“, dokud nebude
manévr ukoncen.

KFiZovani a pfehazovani plachty v rezimu podrZeni vétru

Nez budete moci zapnout podrZeni vétry, je nutné nainstalovat snimac vétru.
1 Zapnéte rezim podrzeni vétru (Zapnuti podrZeni vétru, strana 7).

2 Vyberte moZnost Menu > Krizovani/prehozeni plachty.

3 Vyberte moznost Smér nebo Preh plach.

Autopilot bude fidit lod pfi kfiZovani nebo pfehazovani plachty a na obrazovce se zobrazi informace o
postupu kfizovani nebo prehozeni plachty.

Nastaveni zpozdéni krizovani a prehozeni plachty

Zpozdéni krizovani a prehozeni plachty umoznuje zpozdit fizeni kfizovani a pfehozeni plachty poté, co zahgjite
manévr.

1 Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Konfigurace plachténi > Zpoz k¥iz/preh pl.
2 Vyberte délku zpozdéni.

3 V pripadé potieby vyberte moznost Hotovo.

Zapnuti zpomalovace prehozeni plachty

POZNAMKA: Zpomalova¢ piehozeni plachty vdm nezabrani v ruénim piehozeni plachty pomoci kormidla nebo
stupnovitého fizeni.

Zpomalovac prehozeni plachty zabrani autopilotovi v provedeni pfehozeni plachty.

1 Vyberte moZnost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota > Konfigurace plachténi > Zp. preh. plachty.
2 Vyberte mozZnost Zapnuto.

Uprava reakce autopilota

V rezimu plachténi vam nastaveni Odpovéd umoznuje rychle upravit zisk kormidla v reakci na zménu vétru.
1 Na obrazovce autopilota vyberte moznost Menu > Odpovéd'.

2 Upravte reakci kormidla.

Pokud potrebujete, aby kormidlo reagovalo citlivéji a rychleji, zvyste tuto hodnotu. Pokud se kormidlo
pohybuje pfilis rychle, snizte tuto hodnotu.
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Konfigurace zafizeni

Nastaveni uzivatelského autopilota

Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Nastaveni uz. autopilota.

Rezim vykonu: Nastavi rezim napajeni zafizeni na bézny nebo ekonomicky. Ekonomicky rezim napdjeni vam
umozni nastavit procento napajeni pro provoz autopilota.

Spori¢ energie: Ovlada silu autopilota. V usporném rezimu napajeni autopilot provadi méné Uprav.

Omezovac vétru: Pfi prehazovani plachty v rezimu plachténi zpomaluje otaceni lodi, jakmile se smér vétru blizi
zadi. Pokud je otaceni pfilis pomalé, snizte tuto hodnotu. Pokud je otaceni pfilis rychlé, zvyste tuto hodnotu.

Konfigurace dalkového ovladace

POZNAMKA: Hodinky Garmin quatix® je mozné nakonfigurovat tak, aby slouzily jako dalkovy ovladaé pro
ovladani kormidla. Vice informaci naleznete v pokynech dodanych s hodinkami.

K ovladani kormidla muzete pripojit jeden volitelny dalkovy ovladac.
Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Dalkové ovladani.

Vyhledani dalkového ovladace
Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Dalkové ovladani > Vyhledat dal. ovladani.

Sparovani dalkového ovladace

1 Vyhledejte dalkovy ovladac (Vyhledani ddlkového ovladace, strana 9).

2 Spustte parovani dalkového ovladace podle pokynl dodanych s prislusenstvim.
Jakmile je dalkovy ovladac uspésné sparovan, na ovladaci kormidla se objevi zprava.

3 Vyberte moZnost Pripojit.

Prirazeni akci tlacitku dalkového ovladace

/\ UPOZORNENI
Méjte na paméti, ze jakmile priradite tlacitku dalkového ovladace vzorec, jste pIné odpovédni za bezpecné
ovladani svého plavidla. Nezahajujte vzor, dokud si nebudete jisti, ze nejsou ve vodé zadné prekazky.

POZNAMKA: Pokud tlagitku dalkového ovladace pfifadite funkci ovladani chodu, musi byt v okamziku zmény
chodu (vpred nebo vzad) autopilot v pohotovostnim rezimu.

1 Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Dalkové ovladani.

2 Vyberte tlacitko dalkového ovladace, ke kterému chcete akci priradit.

3 Vyberte akci pro tlacitko.

4 V pripadé potieby opakujte kroky 2 a 3 pro dalsi tlacitka.

Odpojeni dalkového ovladace
1 Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Dalkové ovladani.
2 Vyberte moznost Odpojit dalkové ovladani.
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Nastaveni displeje
Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Displej.
Rezim barev: Nastavi zafizeni na zobrazeni dennich nebo noc¢nich barev.

Konfigurovat barvy: Nastavi konfiguraci barev pro kazdy rezim barev. Pro denni rezim barev mzete vybrat
konfiguraci barev s plnymi barvami nebo s vysokym kontrastem. Pro no¢ni rezim barev mlzZete vybrat
konfiguraci barev s plnymi barvami, Cervenou a ¢ernou, nebo zelenou a ¢ervenou barvou.

Podsviceni: Nastavuje uroven intenzity podsviceni.

Sdileni sité: Umoznuje sdilet rezim barev, konfiguraci barev a nastaveni podsviceni se zafizenimi v ramci sité
NMEA 2000.

Nastaveni systému

Vyberte moznost Menu > Nastaveni > Systém.

Jednotky: Nastavuje mérné jednotky.

Smeér jizdy: Slouzi k nastaveni reference pouzivané pfi vypoctu sméru pohybu.

Odchylka: Nastavuje odchylku od skute¢ného severu. Tato moznost je k dispozici pouze pokud je smér pohybu
nastaven na hodnotu Skutecny.

Signalizacni zafFizeni: Nastavi, zda a kdy jsou pouzity zvuky.
Automatické napajeni: Umoznuje zafizeni, aby se zapnulo automaticky, pokud je zapnuta sit NMEA 2000.

GHC Nizké napéti Alarm: Spusti alarm, pokud napéti zdroje napdjeni pfipojeného k zafizeni klesne pod uréenou
hodnotu.

Jazyk: Nastavi jazyk na obrazovce.

Provozni rezim: Umoznuje nastaveni provozniho rezimu na bézny nebo ukazkovy rezim.
Informace o systému: UmozZznuje zobrazeni informaci o softwaru.

Vychozi nastaveni z vyroby: Obnovi v zafizeni nastaveni z vyroby.

Vybér preferovaného zdroje dat uréeni sméru

Pokud mate v siti vice nez jeden zdroj dat ur¢eni sméru, mizete si vybrat ten, ktery bude preferovan. Zdrojem
muze byt kompatibilni kompas GPS nebo snimac¢ magnetického pole Zemé.

OZNAMENI

Nejlepsich vysledkl dosahnete pouzivanim snimace Garmin jako zdroje urc¢eni sméru. Pfi pouziti kompasu GPS
od jiného vyrobce mohou byt data doruc¢ovana nepravidelné a mize dochazet k velmi dlouhym prodlevam.
Autopilot vyZaduje ke spravnému chodu véasné informace. Proto ¢asto nemuze k uréeni pozice GPS nebo
rychlosti vyuzivat data z kompasu GPS jinych vyrobcu. Pfi pouziti kompasu GPS od jiného vyrobce bude
autopilot pravdépodobné Casto hlasit ztratu dat o navigaci a rychlosti.

1 Vyberte moZnost Menu > Nastaveni > Preferované zdroje > Zdroj sméru pohybu
2 Vyberte zdroj.

Pokud neni zvoleny zdroj dat k dispozici, obrazovka autopilota nebude zobrazovat zadna data. Pokud je to
mozné, zvolte jiny zdroj sméru pohybu.

10 Konfigurace zafizeni



Rejstrik

A
autopilot 3,8,9

D

dalkovy ovlada¢ 9
odpojeni 9
parovani 9

délkovy ovladaévyhledavani 9

K

kfizovani a prehazovani plachty 8
podrzeni vétru 7

kfizovani a prehazovani plachty 8
udrzovani sméru pohybu 8

N
nastaveni 9,10
nastaveni displeje 10

(0}
ovladani sméru 4,9

P

plavba 8

podrzeni vétru 7, 8
uprava 7

pohotovostni rezim 2

preferovany zdroj dat 10

prehazovani plachty. Viz kfizovani a
prehazovani plachty

prehazovani plachty podle vétru. 8. Viz
kfizovani a prehazovani plachty Viz také
kfizovani a prehazovani plachty

R

rezim napajenidsporny rezim 9

rezim fizeni, vybér 3

rezim stupnovitého fizeni, velikost
odslapnuti 3

pefi

izeni podle GPS 6

izeni vzoru 4,5
klikaty vzor 4
Otoceni Williamson 5
vzor kruhll 4
vzor otoceni do protisméru 5
vzor otoceni Williamson 5
vzory kruhl 4

S
Shadow Drive
citlivost 3
zapnuti 3
smér pohybu 2,3
prizplsobit 3
Shadow Drive 3
udrzovani sméru pohybu 2, 3,7
systém, systémové informace 10

\'}

vyhleddvaci vzor 7

vzor krouzeni 6

vzor ve tvaru ¢étyrlistku 6
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