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Nalezy zapoznac sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu
przewodnikiem Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa

i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych
wskazéwek.

Widok z przodu

SELECT

BACK  MENU

SELECT

HOME

MENU

BACK

3)

klawisz zasilania

Klawisze urzgdzenia

Gniazdo karty pamieci microSD®

® e e

Automatyczny czujnik podswietlenia

NOTYFIKACJA

Nalezy upewnic¢ sie, ze urzadzenie jest prawidtowo
zamontowane w podstawce. Jesli urzgdzenie nie jest
prawidtowo zamontowane, moze utraci¢ zasilanie lub nie
wyswietla¢ informacji z sonaru. Nieprawidtowo zamontowane
urzadzenie moze rowniez wypasc¢ z podstawki i ulec
uszkodzeniu.

Przyciski urzadzenia

[0 Przytrzymanie powoduje wigczenie lub wytaczenie urza-
dzenia.

Otwiera menu skrétow do podséwietlenia, schematu koloréw
i transmisji sonaru po szybkim nacisnieciu i zwolnieniu.
Przewija poziomy jasnosci przy wielokrotnym naciskaniu.

— Pomniejszenie mapy lub widoku.
+ Powiekszenie mapy lub widoku.
( a )+ |Przewiniecie, podswietlenie opcji i zmiana pozycji kursora.

SELECT | Potwierdzenie komunikatu oraz wybér opcji.

BACK |Powrdt do poprzedniego ekranu.
MARK |Zapis biezacej pozycji jako punktu.
HOME |Powrdt do ekranu gtéwnego.
Przy przytrzymaniu robi zrzut ekranowy.
MENU | Otwarcie menu opcji dla strony (jesli ma zastosowanie).

Zamknigcie menu (jesli ma zastosowanie).

Przy przytrzymaniu robi zrzut ekranowy.

Pobieranie podrecznikéw uzytkownika

Najnowszg wersje podrecznikéw uzytkownika i ich ttumaczenia
mozna pobrac¢ ze strony internetowej.

1 Odwiedz strone www.garmin.com/manuals/echoMAP-
CHIRPcv.

PORADA: Aby szybko otworzy¢ te strone internetows,
zeskanuj ten kod:

S

2 Pobierz podrecznik uzytkownika.

Objasnienia dotyczace obstugi
W niniejszym podreczniku zwrot ,wybierz” jest uzywany w celu
opisania nastepujgcych dziatan:
» Korzystanie z przyciskéw strzatek do zaznaczenia elementu
menu, a nastepnie nacisniecie klawisza SELECT (tylko
w przypadku urzadzen z klawiszami sprzetowymi).

» Nacisniecie przycisku, takiego jak SELECT lub MENU.

W przypadku instrukcji wymagajgcej wybrania wielu elementow
w tekscie moga pojawic sie mate strzatki. Przyktadowo
informacja ,wybierz kolejno MENU > Dodaj” oznacza, ze nalezy
wybra¢ element MENU lub przycisk sprzetowy, a nastepnie
wybra¢ element Dodaj.

Grafiki w tej instrukcji stuza tylko do celéw informacyjnych
i mogag nie odpowiada¢ doktadnie Twojemu urzgdzeniu.

Wktadanie kart pamieci

Ten ploter nawigacyjny umozliwia korzystanie z opcjonalnych
kart pamiegci. Karty z mapami umozliwiajg przegladanie zdje¢
satelitarnych i zdje¢ lotniczych o wysokiej rozdzielczosci
przedstawiajgcych porty, zatoki, przystanie i inne punkty
szczegolne. Puste karty pamigci moga stuzy¢ do rejestrowania
danych map Contours Garmin Quickdraw™, danych sonarowych
(po zastosowaniu zgodnego przetwornika) oraz do przesytania
danych, takich jak punkty i trasy, do innego zgodnego plotera
nawigacyjnego lub do komputera.

To urzadzenie obstuguje karty pamieci o pojemnosci do 32 GB
w formacie FAT32.

1 Otworz klapke @ lub drzwiczki dostepowe z przodu plotera
nawigacyjnego.

HOME  MARK

2 Wioz karte pamieci @.
3 Dociskaj karte, az zaskoczy.
4 Zamknij drzwiczki.

Aktualizacja oprogramowania

Po zainstalowaniu urzgdzenia lub dodaniu do niego akcesorium
moze by¢ konieczne zaktualizowanie oprogramowania
urzgdzenia.

To urzadzenie obstuguje karty pamieci o pojemnosci do 32 GB
w formacie FAT32.

Przed zaktualizowaniem oprogramowania sprawdz wersje
oprogramowania zainstalowang w urzgdzeniu (Wyswietlanie
informacji o oprogramowaniu systemowym, strona 34).
Nastepnie odwiedz strone www.garmin.com/support/software
/marine.html, wybierz Pokaz wszystkie urzadzenia z zestawu
i poréwnaj zainstalowang wersje oprogramowania z wersjg
wyswietlong dla Twojego produktu.

Jesli oprogramowanie w urzadzeniu jest starsze niz to
wymienione na stronie internetowej, wykonaj nastepujgce

Wstep
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czynnosci, aby pobra¢ nowe oprogramowanie na karte pamieci
(kadowanie nowego oprogramowania na karte pamieci,

strona 2), a nastepnie zaktualizuj oprogramowanie

urzgdzenia (Aktualizacja oprogramowania urzgdzenia,

strona 2).

tadowanie nowego oprogramowania na karte pamieci
Skopiuj aktualizacje oprogramowania na karte pamieci,
korzystajgc z komputera z oprogramowaniem Windows®.

UWAGA: Jesli nie masz komputera z oprogramowaniem
Windows, skontaktuj sie z biurem obstugi klienta Garmin® w celu
zamowienia karty zawierajgcej aktualng wersje
oprogramowania.

1 Wiz karte pamieci do gniazda kart w komputerze.

2 Odwiedz strone www.garmin.com/support/software/marine
.html.

PORADA: Z tej strony internetowej mozna réwniez pobrac
najnowsze wersje podrecznikow uzytkownika i zatadowac je
do posiadanego plotera nawigacyjnego.

Wybierz Seria echoMAP z kartg SD.

Wybierz Pobierz obok pozycji Seria echoMAP z karta SD.
Przeczytaj i zaakceptuj warunki.

Wybierz Pobierz.

Wybierz lokalizacje, a nastgpnie Zapisz.

Kliknij dwukrotnie, aby pobrac plik.

W wybranej lokalizacji utworzony zostanie folder Garmin
zawierajacy aktualizacje oprogramowania. Zostanie otwarte
pole dialogowe, za pomoca ktérego bedzie mozna przestaé
aktualizacje oprogramowania na karte pamieci.

9 Wybierz Dalej.

10Wybierz bieg powigzany z karta pamigci, a nastepnie wybierz
kolejno Dalej > Zakoncz.

Na karcie pamieci utworzony zostanie folder Garmin
zawierajacy aktualizacje oprogramowania. Zatadowanie
aktualizacji oprogramowania na karte pamieci moze zaja¢ kilka
minut.

O ~NOOGhAh W

Aktualizacja oprogramowania urzadzenia

Aby mozna byto zaktualizowa¢ oprogramowanie, nalezy
uzyskac karte pamieci do aktualizacji oprogramowania lub
zatadowac najnowsze oprogramowanie na karte pamieci
(Ladowanie nowego oprogramowania na karte pamieci,
strona 2).

1 Wigcz ploter nawigacyjny.
2 Gdy pojawi sie ekran gtéwny, wtdz karte do gniazda kart.

UWAGA: Aby wyswietli¢ instrukcje przeprowadzenia
aktualizacji oprogramowania, przed wiozeniem karty nalezy
catkowicie uruchomic urzadzenie.

Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

4 Poczekaj kilka minut na zakonczenie procesu aktualizacji
oprogramowania.

5 Gdy zostanie wyswietlony monit, uruchom ponownie recznie
ploter nawigacyjny, nie wyjmujgc karty pamieci.

6 Wyjmij karte pamieci.
UWAGA: Jedli karta pamigci zostanie usunieta, zanim

urzgdzenie uruchomi sie ponownie, aktualizacja
oprogramowania nie zostanie zakonczona.

w

Sygnaly satelitarne GPS

Po wigczeniu plotera nawigacyjnego odbiornik GPS musi
zgromadzi¢ dane satelitarne i ustali¢ biezacg pozycje. Gdy
ploter nawigacyjny zlokalizuje satelity, u géry ekranu gtéwnego
pojawi sie symbol .x1il. Jesli ploter nawigacyjny utraci sygnat
satelitarny, symbol .1l zniknie, a na mapie, nad ikong fl, pojawi
sie migajgcy znak zapytania.

Wiecej informacji na temat systemu GPS mozna znalez¢ na
stronie www.garmin.com/aboutGPS. Aby uzyska¢ pomoc

w odbiorze sygnatu satelitéw, patrz (Urzgdzenie nie odbiera
sygnatéw GPS, strona 38).

Wybér zrédta GPS

Jesli dostepne jest wiecej niz jedno zrodto danych GPS, mozna
wybraé preferowane zrodto.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > System > GPS.
2 Wybierz zrédto danych GPS.

Dostosowywanie plotera
nawigacyjnego

Dostosowywanie ekranu gtéwnego
Istnieje mozliwos¢ dodawania elementéw do ekranu gtéwnego
i zmieniania ich potozenia.
1 Na ekranie gtéwnym wybierz Dostosuj ekran gtéwny.
2 Wybierz opcje:
» Aby zmieni¢ potozenie elementu, wybierz Zmien

kolejnos¢ i zaznacz element, ktory chcesz przeniesc,
a nastepnie wybierz nowe miejsce dla elementu.

* Aby dodac¢ element do ekranu gtéwnego, wybierz Dodaj,
a nastepnie wybierz nowy element, ktéry chcesz dodac.

* Aby usungé¢ element dodany do ekranu gtéwnego, wybierz
Usun, a nastepnie wybierz element, ktéry chcesz usunac.

Kombinacje

Ekran Kombinacje wyswietla kilka roznych ekranéw w tym
samym czasie. Liczba opcji dostepnych na ekranie Kombinacje
jest zalezna od liczby opcjonalnych urzgdzen podtgczonych do
plotera nawigacyjnego i od korzystania z ptatnych map.
Wybér kombinacji

1 Wybierz Kombinacje.

2 Wybierz kombinacje.

Dostosowywanie ekranu Kombinacje
1 Wybierz Kombinacje.

Uzyj przyciskow strzatek, aby podswietli¢ ekran kombinacji.
Wybierz kolejno Konfiguracja.

Wybierz opcje:

* Aby zmieni¢ nazwe, wybierz Nazwa i wpisz nowg nazwe.

» Aby zmieni¢ ustawienie informacji na ekranie, wybierz
Zmien uktad, a nastepnie wybierz nowy uktad.

* Aby zmienic¢ typ informacji wyswietlanych na ekranie,
wybierz Zmien funkcje, a nastgpnie wybierz nowy typ
informac;ji.

» Aby dostosowac dane wyswietlane na ekranie, wybierz
Naktadki liczbowe (Ustawienia naktadek liczbowych,
strona 9).

* Aby zmieni¢ rozmiar obszaréw z danymi wyswietlanych na
ekranie, wybierz Zmien roz. okna komb.

HOWODN

Dodawanie wiasnego ekranu kombinacji
Mozna stworzy¢ wtasny ekran kombinacji, ktéry bedzie
dostosowany do potrzeb uzytkownika.

1 Wybierz kolejno Kombinacje > MENU > Dodaj.
2 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Usuwanie ekranu Kombinacje
1 Wybierz Kombinacje.

2 Uzyj przyciskow strzatek, aby podswietli¢c kombinacje.
3 Wybierz Usun.

2

Dostosowywanie plotera nawigacyjnego


http://www.garmin.com/support/software/marine.html
http://www.garmin.com/support/software/marine.html
http://www.garmin.com/aboutGPS

Ustawianie typu jednostki

Uzytkownik moze wybrac¢ typ fodzi, aby skonfigurowac
ustawienia plotera nawigacyjnego i uzy¢ funkcji dostosowanych
do posiadanego typu todzi.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Typ jednostki.
2 Wybierz opcje.

Regulowanie podswietlenia
1 Wybierz kolejno Ustawienia > System > Wyswietlanie >
Podswietlenie.

PORADA: Nacis$nij przycisk () na dowolnym ekranie, aby
otworzy¢ ustawienia podswietlenia.

2 Dostosuj podswietlenie.

Dostosowywanie schematu koloréw

1 Wybierz kolejno Ustawienia > System > Wyswietlanie >
Schemat koloréw.

PORADA: Aby uzyskac¢ dostep do ustawien koloréw, na
dowolnym ekranie wybierz kolejno ¢) > Wyswietlanie >
Schemat koloréw.

2 Wybierz opcje.

Mapy i widoki 3D mapy

Dostepne mapy i widoki 3D zalezg od uzytych danych map oraz
akcesoriow.

Aby otworzy¢ mapy oraz widoki 3D mapy, wybierz Mapy.

Mapa nawigacyjna: Wyswietla dane nawigacji dostepne
w ramach fabrycznie zatadowanych map oraz w ramach map
uzupetniajgcych, jesli sg one dostepne. Dane obejmujg boje,
Swiatta, kable, sondowania gtebokosci, przystanie oraz stacje
ptywéw w widoku z gory.

Perspective 3D: Zapewnia widok z gory i z tytu todzi
(odpowiednio do kursu) i stanowi wizualng pomoc
w nawigacji. Ten widok przydaje sie podczas nawigacji
w poblizu ptycizn, raf, mostéw i kanatdw, a takze podczas
okreslania tras umozliwiajgcych wptyniecie do nieznanych
portéw i na kotwicowiska, a takze wyptyniecie z nich.

Mariner’s Eye 3D: Zapewnia szczego6towy, trojwymiarowy widok
z gory i z tytu todzi (odpowiednio do kursu) i stanowi wizualng
pomoc w nawigacji. Ten widok przydaje sie podczas
nawigacji w poblizu ptycizn, raf, mostow i kanatéw, a takze
podczas okreslania tras umozliwiajgcych wptyniecie do
nieznanych portéw i na kotwicowiska, a takze wyptyniecie
Z nich.

UWAGA: Widoki 3D mapy sg dostepne w przypadku
korzystania z ptatnych map oraz na okreslonych obszarach.

Fish Eye 3D: Zapewnia widok dna spod wody, przedstawiajgc
jego doktadny obraz na podstawie informacji o mapie. Po
podtgczeniu przetwornika sonaru obiekty znajdujace sie
w toni (np. ryby) zostang oznaczone jako czerwone, zielone
i zOtte obszary. Czerwony kolor oznacza najwieksze cele,

a zielony — najmniejsze.

Mapa wedkarska: Wyswietlanie na mapie szczegotowych
izobat i sondowan gtebin. Wybér powoduje usuniecie z mapy
danych nawigacji oraz wyswietlenie szczegétowych danych
barometrycznych i wzmocnionych izobat wykorzystywanych
do celéw badania dna. Ta mapa nadaje sie doskonale do
wedkowania gtebinowego z dala od brzegu.

Mapa nawigacyjna i morska mapa wedkarska

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi
mapami w niektorych obszarach.

Mapy nawigacyjne i mapy wedkarskie umozliwiajg zaplanowanie
kursu, wyswietlenie informacji o mapie oraz podréz trasg. Mapa

wedkarska stanowi przydatne narzedzie dla mitosnikow
wedkarstwa z dala od brzegu.

Aby otworzy¢ mape nawigacyjna, wybierz kolejno Mapy > Mapa
nawigacyjna.

Aby otworzy¢ mape wedkarska, wybierz kolejno Mapy > Mapa
wedk..

Powiekszanie i pomniejszanie obszaru na mapie
Skala u dotu mapy wskazuje poziom powiekszenia. Pasek
ponizej oznaczenia skali oznacza dystans na mapie.

* Wybierz ==, aby pomniejszac.
*  Wybierz 4, aby powiekszac.

Przesuwanie mapy za pomoca przyciskow

Mozna przesung¢ mape, aby wyswietli¢ obszar inny od

aktualnie wyswietlanego.

1 Gdy wyswietlona jest mapa, uzyj klawiszy strzatek.

2 Wybierz BACK, aby zatrzymac¢ przesuwanie i ponownie
wyswietli¢ na ekranie biezaca pozycje.
UWAGA: Aby przesuwac ekran kombinacji, wybierz
SELECT.

Wybieranie elementu na mapie z uzyciem klawiszy
urzadzenia

1 Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz (, ), -« lub ., aby
przesungc kursor.

2 Wybierz SELECT.

Pomiar dystansu na mapie
1 Wybierz pozycje na mapie.
2 Wybierz Pomiar dystansu.

Na ekranie wyswietlony zostanie znacznik w miejscu
aktualnej pozycji. Dystans i kierunek od znacznika znajduje
sie w rogu.
PORADA: Aby zresetowa¢ znacznik i zmierzy¢ dystans od
aktualnej pozycji kursora, wybierz SELECT.

Symbole mapy

Ta tabela zawiera niektdre sposrod najczesciej wyswietlanych
na szczegotowych mapach symboli.

Opis

Boja

=
o
=
(Y

Informacje

Ustugi morskie

Stacja ptywow

Stacja prgdéw

Dostepne zdjecie z gory

Dostepne zdjecie w perspektywie

L EEEEE

Inne elementy wspdlne dla wiekszosci map obejmujg izobaty,
strefy ptywdéw, sondowania punktowe (w formie przedstawionej
na oryginalnej mapie papierowej), symbole i pomoce
nawigacyjne, przeszkody i okolice kabli.

Mapy i widoki 3D mapy



Nawigacja do punktu na mapie

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unikaé
ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére mogg znajdowac sie na
kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu,
bezposredni kurs i poprawiony kurs mogg przebiega¢ przez lad
lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé
w sposob umozliwiajgcy ominigcie lgdu, ptycizny lub innych
niebezpiecznych obiektow.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi
mapami w niektorych obszarach.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz
z ptatnymi mapami w niektorych obszarach.
1 Wybierz pozycje na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej.
2 W razie potrzeby wybierz opcje SELECT.
3 Wybierz Nawiguj do.
4 Wybierz opcje:
* Aby rozpoczg¢ podréz bezposrednio do pozycji, wybierz
opcje ldz do.
» Aby utworzy¢ do pozycji trase uwzgledniajgcg zwroty,
wybierz opcje Trasa do.

» Aby skorzysta¢ z funkcji Auto Guidance, wybierz opcje
Nawig. automatyczna.

5 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowg linie.

UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji
automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowej linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczy¢
czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to z ustawien
minimalnej bezpiecznej gtebokosci wody i minimalnej
bezpiecznej wysokosci przeszkody.

6 Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikna¢ ladu, wody
ptytkiej i innych przeszkaod.

Wyswietlanie na mapie informacji o pozycji i o
obiekcie
Na mapie nawigacyjnej lub mapie wedkarskiej mozna
wyswietla¢ informacje o pozycji lub o obiekcie.
UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi
mapami w niektérych obszarach.
1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz pozycje lub
obiekt i wybierz SELECT.
Wzdtuz prawej krawedzi mapy zostanie wyswietlona lista
opcji. Wyswietlane opcje réznig sie w zaleznosci od wybranej
pozyciji lub obiektu.
2 Wybierz opcje:
* Aby rozpoczaé¢ podréz do wybranej pozycji, wybierz
Nawiguj do.
» Aby oznaczy¢ punkt w pozycji kursora, wybierz Nowy
punkt.

* Aby wyswietli¢ dystans do obiektu i namiar na obiekt
z aktualnej pozycji, wybierz Pomiar dystansu.

Na ekranie zostanie wys$wietlony dystans i namiar.
Wybierz opcje SELECT, aby dokona¢ pomiaru z pozycji
innej niz aktualna pozycja.

» Aby wyswietli¢ informacje o ptywie, pradzie, informacje
astronomiczne, notki do mapy lub informacje o lokalnych
ustugach dostepnych w poblizu kursora, wybierz
Informacja.

Wyswietlanie szczegétowych informacji o pomocach
nawigacyjnych

Na mapie nawigacyjnej, mapie wedkarskiej, w widoku
Perspective 3D lub Mariner's Eye 3D mapy mozna wyswietli¢
szczegotowe informacje o réznego rodzaju pomocach
nawigacyjnych, w tym o ptawach, swiattach i przeszkodach.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi

mapami w niektorych obszarach.

UWAGA: Widoki 3D mapy sg dostepne w przypadku

korzystania z ptatnych map oraz na okre$lonych obszarach.

1 Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz pomoc
nawigacyjna.

2 Wybierz nazwe pomocy nawigacyjne;.

Linia kierunku i znaczniki katow

Linia kierunku to linia rysowana na mapie prowadzgca od dziobu
todzi w kierunku podrézy. Znaczniki kgtow oznaczajg pozycje
wzgledne wobec kierunku lub kursu nad dnem, ktore sg
pomocne podczas zarzucania lub wyszukiwania punktéw
odniesienia.

Ustawianie linii kierunku i kursu nad dnem

Na mapie mozna wyswietlac¢ linie kierunku i kursu nad dnem
(KDd).

KDd oznacza kierunek poruszania sie. Kierunek to strona,

w ktérg zwrdcony jest dziob todzi, gdy podigczony jest czujnik
kierunku.

1 W widoku mapy wybierz kolejno MENU > Ustawienia mapy
> Wyglad mapy > Linia kierunku.
2 W razie potrzeby wybierz Zrédto i wybierz opcje:
* Aby automatycznie korzysta¢ z dostepnego zrodta,
wybierz opcje Auto.
* Aby dla KDd uzy¢ wskazania kierunku z anteny GPS,
wybierz Kierunek GPS (COG).
» Aby uzy¢ danych z podtgczonego czujnika kierunku,
wybierz opcje Kierunek.
» Aby uzy¢ danych z podtgczonego czujnika kierunku,
wybierz opcje KDd i kierunek.
Spowoduje to wyswietlenie na mapie linii kierunku oraz
linii KDd.
3 Wybierz Wyswietlanie, a nastepnie jedng z opc;ji:
* Wybierz Dystans > Dystans i podaj dtugos¢ linii
wyswietlanej na mapie.
» Wybierz Czas > Czas i podaj czas potrzebny do

obliczenia dystansu, jaki t6dz pokona w okreslonym
czasie, zachowujgc aktualng predkosc.

Witaczanie znacznikow katow
Mozna dodac¢ znaczniki katow do mapy wzdtuz linii kierunku.
Znaczniki katéw utatwiajg zarzucanie podczas wedkowania.

1 Ustaw linig kierunku (Ustawianie linii kierunku i kursu nad
dnem, strona 4).

2 Wybierz Znaczniki kata.

Ptatne mapy
~ NMosTRzezENE

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
odpowiedniego dystansu od przeszkdd i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unikac
ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére mogg znajdowac sie na
kursie.

UWAGA: Niektore modele nie obstugujg wszystkich map.

Opcjonalne ptatne mapy, takie jak BlueChart® g2 Vision®,
pozwalajg optymalnie wykorzystaé¢ ploter nawigacyjny. Poza
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szczegotowymi mapami morskimi, produkty te mogg zawierac
takze ponizsze funkcje, ktore sg dostepne w niektorych
obszarach.

Mariner’s Eye 3D: Zapewnia widok z gory i z tytu todzi oraz
stanowi tréjwymiarowg pomoc w nawigaciji.

Fish Eye 3D: Zapewnia tréjwymiarowy widok dna spod wody,
przedstawiajgc na mapie jego doktadny obraz na podstawie
informacji o mapie.

Mapy wedkarskie: Umozliwiajg wyswietlenie map ze
wzmocnionymi izobatami, bez danych nawigacyjnych. Te
mapy nadajg sie doskonale do wedkowania gtebinowego
z dala od brzegu.

Zdjecia satelitarne o wysokiej rozdzielczosci: Zdjecia
satelitarne o wysokiej rozdzielczosci przedstawiajg
realistyczny obraz lagdu i wody na mapie nawigacyjnej
(Wyszukiwanie obrazéw satelitarnych na mapie
nawigacyjnej, strona 5).

Zdjecia lotnicze: Wyswietlanie zdje¢ lotniczych przystani
i innych obiektéw waznych z punktu widzenia nawigacji, ktore
pozwalajg wyobrazi¢ sobie otoczenie (Wyswietlanie zdje¢
lotniczych punktéw orientacyjnych, strona 5).

Szczegotowe dane dotyczace drog i punktéow szczegolnych:
Wyswietlenie szczegdtowych danych dotyczacych drog
i punktéw szczegolnych (POI), w tym bardzo szczegdtowych
danych o drogach na wybrzezu i punktach szczegolnych
takich, jak restauracje, zakwaterowanie, lokalne atrakcje.

Nawig. automatyczna: Wykorzystuje konkretne informacje
o jednostce ptywajgcej i dane mapy do okreslenia najlepszej
Sciezki do celu.

Wyswietlanie informacji o stacjach ptywow

Symbol & na mapie oznacza stacje ptywéw. Dla stacji ptywow
mozna wyswietli¢ szczegbtowy wykres, ktéry pozwoli
przewidzie¢ poziom ptywow dla réznych godzin i dni.
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami

w niektérych obszarach.

1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz stacje

ptywow.

W poblizu symbolu ¢ zostang wys$wietlone informacje

o kierunku ptywu i poziomie ptywu.
2 Wybierz nazwe staciji.
Animowane wskazniki pfywow i pradow
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami
w niektorych obszarach.
Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej mozna wyswietla¢
animowane wskazniki stacji ptywdw i kierunku podrézy. Nalezy
takze witgczy¢ animowane ikony w ustawieniach mapy
(Wyswietlanie wskaznikow ptywdw i prgdow, strona 5).
Wskaznik stacji ptywow jest wyswietlany na mapie jako pionowy
wykres stupkowy ze strzatkg. Czerwona strzatka skierowana
w dét oznacza odptyw, a niebieska strzatka skierowana w gore
oznacza przyptyw. Po najechaniu kursorem na wskaznik stacji
ptywow powyzej wskaznika stacji wyswietlona zostanie
wysokos¢ ptywu w staciji.
Wskazniki kierunku pradu sg wyswietlane na mapie w formie
strzatek. Kierunek kazdej ze strzatek wskazuje kierunek pradu
w danej pozycji na mapie. Kolor strzatki wskazujgcej kierunek
pradu oznacza zakres predkosci prgdu w danej pozycji. Po
najechaniu kursorem na wskaznik kierunku pradu powyzej
wskaznika kierunku wyswietlona zostanie predkos$¢ pradu dla
danej pozycji.

Kolor Zakres predkosci pradu |
Zotty 0do 1 wezta

Pomaranczowy 1 do 2 weztéw

Czerwony 2 lub wigcej weztow

Wyswietlanie wskaznikow plywow i pragdéw
UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami
w niektorych obszarach.
Na mapie nawigacyjnej i wedkarskiej mozna wyswietla¢
statyczne lub animowane wskazniki stacji ptywow lub prgdow.
1 Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz kolejno
MENU > Ustawienia mapy > Plywy i prady.
2 Wybierz opcje:
* Aby wyswietli¢ na mapie wskazniki stacji pragdéw
i wskazniki stacji ptywéw, wybierz Wi..
» Aby wyswietla¢ na mapie animowane wskazniki stacji
ptywow i animowane wskazniki kierunku prgdow, wybierz
Animowane.

Wyszukiwanie obrazéw satelitarnych na mapie
nawigacyjnej

UWAGA: Ta funkcja jest dostgpna wraz z ptatnymi mapami
w niektorych obszarach.

Mozna natozy¢ wysokiej rozdzielczosci zdjecia satelitarne na
czesci mapy nawigacyjnej obejmujacej lad oraz na czesci
obejmujgce Iad i morze.
UWAGA: Po wigczeniu wysokiej rozdzielczosci zdjecia
satelitarne sg dostepne tylko dla mniejszych poziomoéow
powiekszenia. Jesli wysokiej rozdzielczosci zdjecia satelitarne
nie sg wyswietlane dla regionu z mapy opcjonalnej, mozna
wybrac¢ 4=, aby powiekszy¢ mape. Mozna takze zwiekszy¢
stopien szczegdtowosci, zmieniajgc poziom szczegotéw dla
powiekszania mapy.
1 Na mapie nawigacyjnej wybierz kolejno MENU > Ustawienia
mapy > Zdjecia satelit..

2 Wybierz opcje:
*  Wybierz Tylko lad, aby wyswietli¢ standardowe
informacje dotyczgce wody i zdjecia natozone na obszar
ladu na mapie.

* Wybierz Ztgcz fotomapy, aby wyswietla¢ zdjecia akwenu
i Igdu z okreslonym poziomem przezroczystosci.
Wyreguluj przezroczystos¢ zdjecia za pomocg suwaka. Im
wyzsza wartosé procentowa zostanie wybrana, w tym
wiekszym stopniu zdjecia bedg zakrywaé obszar wody
i ladu na mapie i tym lepiej bedg widoczne.

Wyswietlanie zdje¢ lotniczych punktéow
orientacyjnych

Aby byto mozliwe wyswietlenie na mapie nawigacyjnej zdjec
lotniczych, nalezy wtaczy¢ opcje Zdjecia satelit. w ustawieniach
mapy.

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami

w niektorych obszarach.

Korzystajgc ze zdjec lotniczych obiektow orientacyjnych,
przystani i portow, mozna w fatwiejszy sposob okresli¢ swoje
potozenie i zapoznac sie z ukladem przystani lub portu przed
dotarciem na miejsce.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz ikone aparatu:

« Aby wyswietli¢ zdjecie z gory, wybierz gga.

» Aby wyswietli¢ zdjecie w perspektywie, wybierz [~.
Zdjecie zostato wykonane z pozycji aparatu, ktory
podczas wykonywania zdjecia byt ustawiony w kierunku
wskazanym przez stozek.

2 Wybierz Zdjecie lotnicze.

System automatycznej identyfikacji

System automatycznej identyfikacji (AlS) umozliwia identyfikacje
oraz $ledzenie innych statkdw oraz otrzymywanie ostrzezen

o innych jednostkach znajdujgcych sie w poblizu. Po
podigczeniu do zewnetrznego urzgdzenia AIS ploter
nawigacyjny moze wyswietla¢ okreslone dane AIS dotyczgce
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innych statkdéw znajdujgcych sie w zasiegu, ktére sg
wyposazone w transponder oraz ktére w aktywny sposéb
przesytajg informacje AlS.

Informacje zgtaszane przez kazdy statek obejmujg numer
MMSI, pozycje, predkos¢ GPS, kierunek GPS, czas, jaki minagt
od zgtoszenia przez statek ostatniej pozycji, najblizsze miejsce
zblizenia oraz czas do miejsca zblizenia.

Niektére modele ploterow nawigacyjnych obstugujg tez system
BFT (Blue Force Tracking). Jednostki ptywajgce $ledzone za
pomocg systemu BFT (Blue Force Tracking) sg oznaczone na
ploterze nawigacyjnym niebiesko-zielonym kolorem.

Symbole celéw AIS

Symbol Opis

A Statek AlS. Statek nadajacy sygnat AIS. Trojkat wskazuje
kierunek, w ktérym porusza sie statek AIS.

A Wybor celu.

vV Aktywacja celu. Cel wydaje sie wigkszy na mapie. Zielona

linia prowadzaca do celu wskazuje kierunek celu. Numer
MMSI, predkos¢ i kierunek statku sg widoczne ponizej celu
(jesli dla funkcji wyswietlania szczegétowych informacji
wybrano opcje Pokaz). W przypadku utraty sygnatu AlIS ze
statku zostanie wyswietlony baner komunikatu.

¥ Utrata sygnatu celu. Zielony symbol X oznacza utrate sygnatu
AlS ze statku. W takim przypadku ploter nawigacyjny
wyswietla baner komunikatu z pytaniem, czy statek ma by¢
nadal sledzony. W przypadku rezygnacji z dalszego sledzenia
symbol utraconego sygnatu statku zniknie z mapy lub

z widoku 3D mapy.

Niebezpieczny cel w zasiggu. Cel miga, wigcza sig alarm

i zostaje wyswietlony baner komunikatu. Po potwierdzeniu
alarmu zostanie wyswietlony nakreslony linig ciggta czerwony
trojkat z prowadzaca do niego czerwona linig, ktéry wskazuje
potozenie oraz kierunek celu. Jesli alarm kolizyjny dla strefy
bezpieczenstwa zostat wylgczony, cel zacznie migac¢, alarm
nie uruchomi sie jednak i nie zostanie wyswietlony baner
alarmu. W przypadku utraty sygnatu AlS ze statku zostanie
wyswietlony baner komunikatu.

» Utrata sygnatu niebezpiecznego celu. Czerwony symbol X
oznacza utrate sygnatu AIS ze statku. W takim przypadku
ploter nawigacyjny wyswietla baner komunikatu z pytaniem,
czy statek ma by¢ nadal sledzony. W przypadku rezygnaciji
z dalszego $ledzenia symbol utraconego sygnatu niebez-
piecznego celu zniknie z mapy lub z widoku 3D mapy.

Potozenie tego symbolu wskazuje punkt najwigkszego
zblizenia do niebezpiecznego celu. Liczby widoczne w poblizu
symbolu wskazujg czas do punktu najwiekszego zblizenia do
tego celu.

UWAGA: Jednostki ptywajgce $ledzone za pomocg systemu
BFT (Blue Force Tracking) sg oznaczone na ploterze
nawigacyjnym niebiesko-zielonym kolorem, niezaleznie od ich
statusu.

Kierunek i planowany kurs aktywowanych celéw AIS
W przypadku, gdy aktywowany cel AIS nadaje informacje

o kierunku i kursie nad dnem, kierunek celu jest widoczny na
mapie w postaci linii ciggtej prowadzacej do symbolu celu AlS.
Linia kierunku nie jest widoczna w widoku mapy 3D.

Planowany kurs aktywowanego celu AlIS jest widoczny na mapie
lub w widoku mapy 3D jako linia przerywana. Dtugosc¢
planowanego kursu zalezy od wartosci ustawienia planowanego
kierunku. Jesli aktywowany cel AIS nie przesyta informacji

o predkosci lub jesli statek nie porusza sig, linia planowanego
kursu nie jest wyswietlana. Informacje o zmianach predkosci,
kursu nad dnem oraz predkosci jego zmiany nadawane przez
statek mogg wptynaé na obliczenia pozwalajgce wyznaczy¢ linie
planowanego kursu.

Jesli cel AIS nadaje informacje o kierunku, kursie nad dnem
oraz predkosci jego zmiany, planowany kurs celu jest obliczany
na podstawie informacji dotyczgcych kursu nad dnem

i predkosci jego zmiany. Kierunek, w jakim nastepuje zwrot celu,

takze jest wyznaczany na podstawie informacji o predkosci
zmiany kursu i jest wskazywany przez koncowy element linii
kierunku. Dtugosc¢ elementu koncowego nie zmienia sie.
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Jesli cel AIS nadaje informacje o kierunku i kursie nad dnem, nie
sg jednak przesytane informacje o predkosci zmiany kursu,
planowany kurs celu jest obliczany na podstawie informacji
dotyczgcych kursu nad dnem.

Wyswietlanie statkéw AIS na mapie lub w widoku
mapy 3D
Aby rozpoczg¢ korzystanie z systemu AlS, wymagane jest
podtgczenie plotera nawigacyjnego do zewnetrznego
urzadzenia AIS oraz odbiér sygnatdéw z innych statkow.
Mozna okresli¢, jak inne statki majg by¢ wyswietlane na mapie
lub w widoku mapy 3D. Zasieg wyswietlania skonfigurowany dla
jednej mapy lub jednego widoku mapy 3D ma zastosowanie
wyftgcznie do danej mapy lub danego widoku mapy 3D.
Szczegoty, planowany kierunek oraz ustawienia szlakéw
wybrane dla jednej mapy lub jednego widoku mapy 3D majg
zastosowanie do wszystkich map i widokéw mapy 3D.
1 Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz kolejno MENU >
Inne statki > Ust. wyswietlania AIS.
2 Wybierz opcje:
» Aby okresli¢ dystans od aktualnej pozycji, w ktorej majg
by¢ wykrywane statki AIS, wybierz Zasieg wyswietlania,
a nastepnie okresl dystans.
» Aby wyswietli¢ szczegoty dotyczace statkdw z systemem
AIS, wybierz kolejno Szczegétly > Pokaz.
» Aby ustawi¢ czas planowanego kierunku dla statkow
z systemem AIS, wybierz Planowany kierunek,
a nastepnie podaj czas.
» Aby wyswietli¢ slady statkow AlS, wybierz Szlaki,
a nastepnie wybierz dlugos¢ sladu wyswietlanego
z uzyciem szlaku.

Aktywacja celu dla statku AIS
1 W widoku mapy lub w widoku mapy 3D wybierz statek AlS.

2 Wybierz kolejno Statek AIS > Aktywuj cel.

Wyswietlanie informacji o statku AIS ustawionym jako cel
Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia stanu sygnatu AlS, numeru
MMSI, predkosci GPS, kierunku GPS i innych zgtaszanych
informacji odnoszgcych sie do statku ustawionego jako cel.
1 W widoku mapy lub w widoku mapy 3D wybierz statek AlS.

2 Wybierz Statek AIS.

Dezaktywacja celu dla statku AIS
1 W widoku mapy lub w widoku mapy 3D wybierz statek AlS.

2 Woybierz kolejno Statek AlS > Dezaktywuj cel.

Wyswietlanie listy zagrozen AlS
Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz kolejno MENU >
Inne statki > Lista AlS.

Ustawianie alarmu kolizyjnego dla strefy
bezpieczenstwa

Zanim bedzie mozliwe ustawienie alarmu kolizyjnego dla strefy
bezpieczenstwa, konieczne jest podigczenie zgodnego plotera
nawigacyjnego do urzadzenia AlS.

Alarm kolizyjny dla strefy bezpieczenstwa jest dostepny
wytgcznie w przypadku systemu AlS. Mozna dostosowywac
strefe bezpieczenstwa umozliwiajgca unikniecie kolizji.

6
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1 Wybierz kolejno Ustawienia > Alarmy > AIS > Alarm AIS >
WH..

Gdy w strefie bezpieczenstwa wokot statku znajdzie sie
statek z systemem AIS, wyswietlony zostanie baner
komunikatu. Obiekt réwniez zostanie oznaczony na ekranie
jako niebezpieczny. Gdy alarm sie wytaczy, baner
komunikatu zniknie, a alarm dzwiekowy zostanie wytgczony
— obiekt pozostanie jednak oznaczony na ekranie jako
niebezpieczny.

Wybierz Zasieg.

Okresl promien dla strefy bezpieczenstwa wokét statku.
Wybierz Czas do.

Okresl czas, po ktérym zostanie wigczony alarm w przypadku
stwierdzenia, ze obiekt wptynie do strefy bezpieczenstwa
statku.

Na przyktad, aby otrzymac¢ powiadomienie na 10 minut przed
zblizajgcym sie przecieciem linii strefy bezpieczenstwa,
wybierz dla opcji Czas do warto$¢ 10. Spowoduje to réwniez
wigczenie sie alarmu na 10 minut przed wptynieciem statku
do strefy bezpieczenstwa.

a b ODN

Sygnaly wzywania pomocy AIS

Wbudowane nadajniki sygnatdow wzywania pomocy AlS to
wbudowane urzadzenia, ktére po aktywacji przesytaja raporty
ratunkowe z informacjg o pozycji. Ploter nawigacyjny moze
odbiera¢ sygnaty z nadajnikéw ratunkowych SART, radioptaw
awaryjnych EPIRB i innych sygnatéw ,cztowiek za burtg”.
Nadawane sygnaty wzywania pomocy roznig si¢ od
standardowych sygnatéw przesytanych przez system AIS,

W zwigzku z czym sg inaczej przedstawiane w ploterze
nawigacyjnym. Zamiast $ledzenia sygnatu wzywania pomocy
pozwalajgcego unikngc¢ kolizji ma miejsce sledzenie sygnatu
wzywania pomocy w celu zlokalizowania statku lub osoby

i umozliwienia udzielenia pomocy.

Nawigacja do jednostki nadajacej sygnaf wzywania pomocy
Po odebraniu sygnatu wzywania pomocy wyswietla sie alarm
sygnatu wzywania pomocy.
Wybierz kolejno Przejrzyj > Idz do, aby rozpoczaé nawigacje
do jednostki nadajacej sygnat.

Symbole celow wykorzystywane w nadajniku sygnatow
wzywania pomocy AIS

Symbol Opis ‘

® Sygnat wzywania pomocy AlS nadawany przez statek.
Wybierz, aby wyswietli¢ wigcej informacji na temat sygnatu
i rozpocza¢ nawigacje.

Utrata sygnatu.

Test sygnatu. Wyswietla sie, gdy na statku zostanie rozpo-
czety test nadajnika sygnatéw wzywania pomocy; nie
informuje o rzeczywistej sytuacji awaryjne;.

X Utracono sygnat testowy.

X
®

Wigczanie alertow testowych nadajnika AIS

Aby unikng¢ duzej liczby symboli i alertow testowych

w zattoczonych miejscach, takich jak przystanie, mozna wybrac
ustawienia pozwalajgce odbiera¢ lub ignorowa¢ komunikaty
testowe AIS. Aby przetestowac funkcje odbioru sygnatéow
awaryjnych w urzgdzeniu AlS, nalezy wigczy¢ ploter
nawigacyjny w celu umozliwienia odbioru alertéw testowych.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Alarmy > AlS.
2 Wybierz opcje:

* Aby odbierac lub ignorowac¢ sygnaty testowe radioptawy
awaryjnej (EPRIB), wybierz Test AIS-EPIRB.

* Aby odbierac¢ lub ignorowac testowe sygnaty ,cztowiek za
burtg” (MOB), wybierz Test AIS-MOB.

* Aby odbierac¢ lub ignorowac testowe sygnaty ratunkowe
SART, wybierz Test AIS-SART.

Wylaczanie odbioru sygnatu AIS
Odbiodr sygnatu AIS jest domysinie wytgczony.

Wybierz kolejno Ustawienia > Inne statki > AIS >
Wylaczony.

Wszystkie funkcje systemu AlS dla wszystkich map

i widokow mapy 3D sg wytgczone. Dotyczy to rowniez
ustawiania celéw AIS i ich $ledzenia, alarméw kolizyjnych,
ktore wynikajg z ustawienia celéw AIS i ich $ledzenia, a takze
wys$wietlania informacji o statkach AlS.

Ustawienia mapy i widoku 3D mapy

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do
wszystkich map i widokéw 3D mapy. Niektére opcje wymagajg
wykupienia ptatnych map lub podtgczenia akcesoriow.

Te ustawienia majg zastosowanie do map oraz widokéw 3D
mapy; wyjatek stanowi opcja Fish Eye 3D (Ustawienia widoku
Fish Eye 3D, strona 9).

Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz MENU.

Punkty i slady: Patrz Ustawienia punktéw i $ladéw na mapach
i w widokach mapy, strona 8.

Inne statki: Patrz Ustawienia innych statkbw na mapach
i widokach map, strona 9.

Pomoce nawig.: Wyswietlanie pomocy nawigacyjnych na mapie
wedkarskie;j.

Layline: Dostosowywanie funkcji layline w trybie zeglowania
(xxx).

Ustawienia mapy: Patrz Ustawienia mapy nawigacyjnej
i wedkarskiej, strona 7.

Naktadki liczbowe: Patrz Ustawienia naktadek liczbowych,
strona 9. Naktadki mogg by¢ dostepne w menu Ustawienia
menu.

Wyglad mapy: Patrz Ustawienia wyglagdu mapy, strona 8.
Naktadki mogg by¢ dostepne w menu Ustawienia menu.

Ustawienia mapy nawigacyjnej i wedkarskiej
UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do
wszystkich map i widokéw 3D mapy. Niektore ustawienia
wymagajg uzycia zewnetrznych akcesoriow lub odpowiednich
ptatnych map.

Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz kolejno MENU >
Ustawienia mapy.

Zdjecia satelit.: Niektore ptatne mapy oferujg zdjecia satelitarne
0 wysokiej rozdzielczosci, ktore przedstawiajg realistyczny
obraz lgdu albo Igdu i wody na mapie nawigacyjnej
(Wyszukiwanie obrazoéw satelitarnych na mapie
nawigacyjnej, strona 5).

Nakladka wody: Pozwala na wtgczenie cieniowania
reliefowego, ktére umozliwia wyswietlanie gradientu dna
z cieniowaniem (obrazy sonarowe). Dzieki temu mozna
poznac gestos¢ dna. Ta funkcja jest dostepna tylko
w przypadku niektérych map ptatnych.

Plywy i prady: Pozwala na wyswietlanie wskaznikow stacji
ptywow na mapie (Wyswietlanie wskaznikéw ptywow
i pradéw, strona 5), a takze aktywuje suwak ptywéw oraz
pradow, ktory umozliwia okreslenie czasu zgtaszania ptywow
i prgdéw na mapie.

Réze: Wyswietla roze kompasowg wokot todzi, wskazujgc
kierunek kompasu w odniesieniu do kierunku todzi.
W przypadku podtgczenia plotera nawigacyjnego do
zgodnego morskiego czujnika wiatru wyswietlany jest
kierunek wiatru rzeczywistego lub kierunek wiatru pozornego.
W trybie zeglarstwa wiatr rzeczywisty i pozorny sg
wys$wietlane na rozy wiatrow.

Poziom jeziora: Umozliwia ustawienie biezgcego poziomu
wody w jeziorze. Ta funkcja jest dostepna tylko w przypadku
niektérych map ptatnych.

Mapy i widoki 3D mapy



Naktadki liczbowe: Patrz Ustawienia naktadek liczbowych,
strona 9.

Pogoda: W przypadku podtgczenia plotera nawigacyjnego do
zgodnego odbiornika komunikatéw pogodowych z aktywng
subskrypcja opcja pozwala okresli¢, ktére sposrod informacii
0 pogodzie majg by¢ wyswietlane na mapie. Wymagana jest
zgodna, podtgczona antena oraz aktywna subskrypcja.

Wyglad mapy: Patrz Ustawienia wygladu mapy, strona 8.

Ustawienia wygladu mapy

Istnieje mozliwos$¢ dostosowania wygladu réznych map oraz
widokéw 3D mapy. Kazde ustawienie odnosi sie do uzywanej
mapy lub widoku mapy.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do
wszystkich map i widokéw 3D mapy oraz do wszystkich modeli
ploteréw nawigacyjnych. Niektore opcje wymagajg wykupienia
ptatnych map lub podtgczenia akcesoriow.

Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz kolejno MENU >
Ustawienia mapy > Wyglad mapy.

Orientacja: Ustawianie perspektywy na mapie.

Szczeg6t: Dostosowanie stopnia szczegdtowosci mapy dla
réznych stopni powigkszenia.

Linia kierunku: Wyswietlanie i dostosowywanie linii kierunku,

czyli linii na mapie prowadzgcej od dziobu todzi w kierunku
podroézy, jak rowniez zrodta danych dla linii kierunku.

Obszar Panoptix: Wyswietlanie i ukrywanie obszaru
skanowanego przez przetwornik Panoptix™. Aby méc
korzystac z tej funkcji, uktad odniesienia i kursu (AHRS) musi
by¢ skalibrowany (Ustawienia instalacyjne przetwornika,
strona 22).

Mapa swiata: Mozna uzy¢ podstawowej mapy swiata lub mapy
z cieniowanym reliefem. Réznice sg widoczne tylko
w przypadku pomniejszenia w zbyt duzym stopniu, aby byto
mozliwe wyswietlenie szczegotowej mapy.

Punkty gtebokosci: Witgczenie sondowania punktowego oraz
ustawienie niebezpiecznej gtebokosci. Punkty gtebokosci,
ktére odpowiadajg niebezpiecznym gtebokosciom lub sg
potozone na mniejszej gtebokosci od nich zostang
oznaczone czerwonym tekstem.

Cieniowanie ptycizny: Zmiana cieniowania z linii brzegowej na
okreslong gtebokosé.

Cieniowanie zakresu gtebokosci: Okreslenie zakresu
wysokosci, dla ktérych ma zosta¢ wyswietlone cieniowanie.

Symbole: Wyswietlanie i skonfigurowanie wyglgdu réznych
symboli na mapie, takich jak ikona statku, symbole pomocy
nawigacyjnej, punkty POI na Igdzie i sektory swiatta.

Styl: Ustawianie wyglgdu mapy po natozeniu na teren 3D.

Kolory zagroz.: Wyswietlanie wody ptytkiej i Igdu z uzyciem
skali kolorow. Niebieski kolor oznacza wode gteboka, zotty —
ptytka, a czerwony — bardzo ptytka.

Bezpieczna glebokos¢: Ustawianie wyglgdu bezpiecznej
gtebokosci dla widoku mapy Mariner's Eye 3D.

UWAGA: To ustawienie ma zastosowanie wytgcznie do
wygladu koloréw zagrozenia w widoku mapy Mariner's Eye
3D. Nie ma ono zastosowania do ustawienia bezpieczne;j
gtebokosci funkcji Auto Guidance ani ustawienia alarmu
wody ptytkiej sonaru.

Kregi zasiegu: Wyswietlanie i konfigurowanie wygladu kregoéw
zasiegu, ktére pozwalajg zwizualizowac odlegtosci
w niektérych widokach mapy.

Szerokos¢ toru: Okreslanie szerokosci toru nawigaciji, ktory
w niektorych widokach mapy ma posta¢ karmazynowej linii.
Tor wskazuje kurs do celu.

Ustawianie linii kierunku i kursu nad dnem
Na mapie mozna wyswietla¢ linie kierunku i kursu nad dnem
(KDd).

KDd oznacza kierunek poruszania sie. Kierunek to strona,
w ktdérg zwrdcony jest dzidb todzi, gdy podtgczony jest czujnik
kierunku.

1 W widoku mapy wybierz kolejno MENU > Ustawienia mapy
> Wyglad mapy > Linia kierunku.

2 W razie potrzeby wybierz Zrédto i wybierz opcje:
» Aby automatycznie korzysta¢ z dostepnego zrédta,
wybierz opcje Auto.
* Aby dla KDd uzy¢ wskazania kierunku z anteny GPS,
wybierz Kierunek GPS (COG).
* Aby uzy¢ danych z podtgczonego czujnika kierunku,
wybierz opcje Kierunek.
* Aby uzy¢ danych z podigczonego czujnika kierunku,
wybierz opcje KDd i kierunek.
Spowoduje to wyswietlenie na mapie linii kierunku oraz
linii KDd.
3 Wybierz Wyswietlanie, a nastepnie jedng z opc;ji:
* Wybierz Dystans > Dystans i podaj dtugos¢ linii
wyswietlanej na mapie.
» Wybierz Czas > Czas i podaj czas potrzebny do

obliczenia dystansu, jaki t6dz pokona w okreslonym
czasie, zachowujgc aktualng predkosc.

Ustawienia punktéw i sSladéw na mapach i w

widokach mapy

Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz kolejno MENU >

Punkty i sSlady.

Slady: Wys$wietlanie $ladéw na mapie lub w widoku 3D mapy.

Punkty: Wyswietla liste punktow (Wyswietlanie listy punktow,
strona 12).

Nowy punkt: Utworzenie nowego punktu.

Wyswietlanie punktéw: Okreslenie, w jaki sposob punkty majg
by¢ wyswietlane na mapie.

Aktywne slady: Wyswietlanie menu opcji aktywnego $ladu.

Zapisane slady: Wyswietlanie listy zapisanych sladéw
(Wyswietlenie listy zapisanych $ladéw, strona 14).

Wyswietlanie sladéw: Okreslenie, ktére slady majg by¢
wyswietlane na mapie, na podstawie koloru sladu.

Wyswietlanie ramki nawigacji

W przypadku niektérych widokéw mapy mozna okresli¢, czy ma

by¢ wyswietlana ramka nawigacji. Ramka nawigacji jest

wys$wietlana tylko podczas nawigacji todzig do celu.

1 Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz MENU.

2 W razie potrzeby wybierz Ustawienia mapy.

3 Wybierz kolejno Naktadki liczbowe > Ramka nawigacji >
Auto.

Wybierz Ustaw. ramki nawigacji.

Wykonaj ponizsze czynnosci:

* Aby wyswietli¢ predkos¢ wypadkowg punktu (VMG)
podczas podrdzy trasg z wiecej niz jednym etapem,
wybierz kolejno Szczegoty etapu trasy > Wi..

» Aby wyswietli¢ dane dotyczgce nastepnego zwrotu oparte
na odlegtosci, wybierz kolejno Nastepny zwrot >
Dystans.

» Aby wyswietli¢ dane dotyczagce nastepnego zwrotu oparte
na czasie, wybierz kolejno Nastepny zwrot > Czas.

» Aby okresli¢, jak majg by¢ wyswietlane dane dotyczgce
celu podrézy, wybierz Cel, a nastepnie wybierz
odpowiednig opcje.

a b~
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Ustawienia innych statkow na mapach i widokach
map

UWAGA: Opcje te wymagajg podtgczenia akcesoriow, takich jak
odbiornik AIS oraz radio VHF.

W widoku mapy lub mapy 3D wybierz kolejno MENU > Inne
statki.

Lista AIS: Wyswietlanie listy AIS (Wyswietlanie listy zagrozen
AlS, strona 6).

Lista DSC: Wyswietlanie listy DSC (Lista DSC, strona 29).

Ust. wyswietlania AIS: Patrz Ustawienia wys$wietlania AlS,
strona 9.

Szlaki DSC: Wyswietlanie $ladow statkéw DSC i wybdr dtugosci
Sladu, ktory jest pokazywany przy wykorzystaniu szlaku.

Alarm AIS: Ustawianie alarmu kolizyjnego dla strefy
bezpieczenstwa (Ustawianie alarmu kolizyjnego dla strefy
bezpieczeristwa, strona 6).

Ustawienia wyswietlania AIS

UWAGA: System AIS wymaga uzycia zewnetrznego urzgdzenia
AIS oraz dostepnosci sygnatu transpondera z innych statkow.

Na mapie lub w widoku mapy 3D wybierz kolejno MENU > Inne
statki > Ust. wyswietlania AIS.

Zasieg wyswietlania AIS: Wskazuje dystans od aktualnej
pozycji, w jakiej mogg znajdowac sie wyswietlane statki AIS.

Szczegoty: Umozliwia wyswietlenie szczegotowych informacii
dotyczgcych statkow z systemem AIS.

Planowany kierunek: Umozliwia okreslenie czasu
planowanego kierunku dla statkéw z systemem AlIS.

Szlaki: Wyswietla $lady statkéw AIS i umozliwia wybor diugosci
Sladu wyswietlanego z uzyciem szlaku.
Ustawienia widoku Fish Eye 3D

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wraz z ptatnymi mapami
w niektdérych obszarach.

W widoku Fish Eye 3D mapy wybierz MENU.

Pokaz: Ustawianie perspektywy w widoku 3D mapy.

Slady: Wys$wietlanie $ladéw.

Stozek sonaru: Wyswietlanie stozka wskazujgcego obszar
dziatania przetwornika.

Symbole ryb: Wyswietlanie obiektow znajdujgcych sie w toni.

Ustawienia naktadek liczbowych

Na mapie, w widoku mapy 3D lub na ekranie Radar albo

Kombinacje wybierz kolejno MENU > Naktadki liczbowe.

Na mapie, w widoku 3D mapy lub na ekranie Kombinacje

wybierz kolejno MENU > Naktadki liczbowe.

Edytuj schemat: Ustawianie uktadu naktadki danych lub pél
danych. Mozna wybra¢ dane, ktére majg by¢ wyswietlane
w kazdym z pdl danych.

Ramka nawigacji: Podczas podrozy statkiem do miejsca
docelowego wyswietla ramke nawigacii.

Ustaw. ramki nawigacji: Umozliwia ustawienie ramki nawigaciji
w taki sposéb, aby wyswietlane byly Szczegoty etapu trasy,
a takze okreslenie, ile czasu przed zwrotem lub celem ma
zostaé wyswietlona ramka nawigaciji.

Tasma kompasu: Wyswietlanie paska danych dotyczacych
typu kompasu podczas podrézy statkiem do celu.

Edytowanie p6l danych
Mozna zmieni¢ dane dostepne w ramach nakfadek liczbowych
wyswietlanych na mapach i na innych ekranach.

1 Na ekranie, na ktérym obstugiwane sg naktadki liczbowe,
wybierz MENU.

2 W razie potrzeby wybierz Ustawienia mapy.
3 Wybierz kolejno Naktadki liczbowe > Edytuj schemat.

F N

Wybierz uktad.
Wybierz pole danych.
6 Woybierz rodzaj danych wyswietlanych w polu.

Dostepne dane réznig sie w zaleznosci od konfiguracji sieci
i plotera nawigacyjnego.

a

Garmin Quickdraw Contours — mapy

Funkcja Garmin Quickdraw Contours umozliwia uzytkownikom
tworzenie map.Firma Garmin nie gwarantuje doktadnosci,
niezawodnosci, kompletnosci ani aktualnosci map tworzonych
przez strony trzecie. Uzytkownik uzywa i polega na mapach
stron trzecich na wtasng odpowiedzialnosc.

Funkcja Garmin Quickdraw Contours pozwala na tworzenie map
z wykorzystaniem izobat i etykiet gtebokosci dla niemal kazdego
akwenu.

Gdy funkcja Garmin Quickdraw Contours rejestruje dane, wokot
jednostki wyswietla sie kolorowy okrag. Przedstawia on obszar
mapy, ktéry jest skanowany za kazdym przejsciem.

son
L

Zielony okragg wskazuje, ze gtebokosc¢ i pozycja GPS sg
odpowiednie, a predkosc jest mniejsza niz 16 km/h (10 mil/h).
Zotty okrag wskazuje, ze gtebokosc¢ i pozycja GPS sag
odpowiednie, a predkos¢ jest w zakresie od 16 do 32 km/h (od
10 do 20 mil/h). Czerwony okrag wskazuje, ze gtebokos¢ lub
pozycja GPS sg nieodpowiednie, a predkos¢ przekracza

32 km/h (20 mil/h).

Dane Garmin Quickdraw Contours mozna przeglgda¢ na
ekranie kombinacji widokéw lub w pojedynczym widoku na
mapie.

llo$¢ zapisanych danych zalezy od pojemnosci karty pamieci,
zrodia sonaru i predkosci todzi podczas rejestrowania danych.
Korzystanie z sonaru jednowigzkowego zapewnia diuzszy czas
rejestrowania. Szacunkowo na karcie pamieci o pojemnosci

2 GB mozna zarejestrowac okoto 1500 godzin danych.

Podczas rejestrowania danych na karcie pamigci w ploterze
nawigacyjnym, nowe dane sg dodawane do istniejgcej mapy
Garmin Quickdraw Contours i zapisywane na karcie pamigci. Po
wiozeniu nowej karty pamieci, istniejagce dane nie sg na nig
przesytane.

Tworzenie mapy zbiornika wodnego za
pomoca funkcji Garmin Quickdraw Contours
Aby korzystac¢ z funkcji Garmin Quickdraw Contours, trzeba
posiada¢ zgodny ploter nawigacyjny ze zaktualizowanym
oprogramowaniem, wolne miejsce na karcie pamieci oraz
informacje na temat gtebokosci z sonaru i pozycje GPS.

UWAGA: Funkcja ta nie jest dostepna we wszystkich modelach.

1 W widoku mapy wybierz kolejno MENU > Quickdraw
Contours > Uruchom zapis.

2 Po zakonczeniu zapisu wybierz Przerwij zapis.
3 Wybierz Zarzadzaj > Nazwa i wprowadz nazwe mapy.

Garmin Quickdraw Contours — mapy



Dodawanie etykiet do mapy Garmin
Quickdraw Contours

Do mapy Garmin Quickdraw Contours mozna dodawac¢ etykiety,
aby oznacza¢ niebezpieczne obszary lub punkty szczegdlne.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz miejsce.

2 Wybierz Dodaj etykiete Quickdraw.

3 Whpisz tekst na etykiecie i wybierz Gotowe.

Spotecznos¢ Garmin Quickdraw

Garmin Quickdraw to bezptatna, publiczna, spotecznos¢
internetowa umozliwiajgca udostepnianie map Garmin
Quickdraw Contours innym uzytkownikom. Mozesz takze
pobiera¢ mapy utworzone przez innych uzytkownikow.

Aby uzyskac¢ dostep do spotecznosci Garmin Quickdraw, zaloguj
sie do posiadanego konta Garmin Connect™. Nastepnie mozesz
przestac i pobra¢ mapy za pomoca karty pamieci.

Uzyskiwanie dostepu do spotecznosci Garmin

Quickdraw

Mozesz uzyskac¢ dostep do spotecznosci Garmin Quickdraw

poprzez strone Garmin Connect.

1 Otworz strone connect.garmin.com.

2 Wybierz kolejno Rozpocznij > Quickdraw Community >
Rozpocznij.

3 Utworz konto Garmin Connect, jesli jeszcze go nie masz.

4 Zaloguj sie do konta Garmin Connect.

5 W prawym gérnym rogu wybierz Morski, aby otworzy¢ widzet
Garmin Quickdraw.

PORADA: Aby méc udostepnia¢ mapy Garmin Quickdraw

Contours, w czytniku kart komputera musi sie znajdowac karta

pamigci.

Udostepnianie map Garmin Quickdraw Contours

spotecznosci Garmin Quickdraw

Mozesz udostepnia¢ utworzone przez siebie mapy Garmin

Quickdraw Contours innym uzytkownikom nalezgcym do
spotecznosci Garmin Quickdraw.

Po udostepnieniu mapy izobat udostepniona zostaje wytacznie
mapa izobat. Twoje punkty nie sg udostepniane.

1 Wyjmij karte pamieci z plotera nawigacyjnego.
2 Wioz karte pamieci do komputera.

3 Uzyskaj dostep do spotecznosci Garmin Quickdraw
(Uzyskiwanie dostepu do spoteczno$ci Garmin Quickdraw,
strona 10).

4 Wybierz Udostepnij swoje izobaty.
5 Przejdz do karty pamieci i wybierz folder Garmin.

6 Otworz folder Quickdraw i wybierz plik o nazwie
ContoursLog.svy.

Po przestaniu pliku ContoursLog.svy usun go z karty pamieci,

aby unikng¢ probleméw podczas kolejnego przesytania. Twoje

dane nie zostang utracone.

Pobieranie map spotecznosci Garmin Quickdraw
Mozesz pobiera¢ mapy Garmin Quickdraw Contours utworzone
przez innych uzytkownikéw i udostepnione spotecznosci Garmin
Quickdraw.

1 Wiz karte pamieci do komputera.

2 Uzyskaj dostep do spotecznos$ci Garmin Quickdraw

(Uzyskiwanie dostepu do spotecznosci Garmin Quickdraw,

strona 10).

Wybierz Wyszukayj izobaty.

4 Uzyj mapy i funkcji wyszukiwania, aby zlokalizowa¢ obszar
do pobrania.

w

Czerwone kropki przedstawiajg mapy Garmin Quickdraw
Contours, ktore zostaty udostepnione dla tego regionu.

5 Woybierz Wybierz obszar do pobrania.

6 Przeciagnij krawedzie zaznaczenia, aby wybra¢ obszar do
pobrania.

7 Wybierz Rozpocznij pobieranie.
8 Zapisz plik na karcie pamieci.

PORADA: Jesli nie mozesz znalez¢ pliku, sprawdz folder
pobierania. Wyszukiwarka mogta zapisac plik wtasnie tam.

9 Wyjmij karte pamieci z komputera.
10 Wtoz karte pamieci do plotera nawigacyjnego.

Ploter nawigacyjny automatycznie rozpoznaje mapy izobat.
Ploter nawigacyjny moze potrzebowac kilku minut na
zatadowanie map.

Garmin Quickdraw Contours — ustawienia

Na mapie wybierz kolejno MENU > Quickdraw Contours >
Ustawienia.

Wyswietlacz: Wyswietla funkcje Garmin Quickdraw Contours.
Opcja Obrysy uzytkownika wyswietla Twoje mapy Garmin
Quickdraw Contours. Opcja Community Contours wyswietla
mapy pobrane z portalu spotecznos$ci Garmin Quickdraw.

Przesuniecie zapisu: Ustala dystans miedzy gtebokoscig
sonaru a gtebokoscig zapisu izobat. Jesli poziom wody sie
zmienit od czasu ostatniego zapisu, dostosuj to ustawienie,
aby gtebokosc¢ zapisu byta taka sama dla obu zapisow.

Jesli na przyktad podczas ostatniego zapisu gtebokosc¢
sonaru wynosita 3,1 m (10,5 stopy), a dzisiejsza gtebokos¢
sonaru to 3,6 m (12 stop), wpisz -0,5 m (-1,5 stopy) jako
wartos¢ Przesuniecie zapisu.

Przesuniecie wyswietlania danych uzytkownika: Ustala
réznice miedzy gtebokosciami izobat a etykietami gtebokosci
na Twoich mapach izobat w celu wyréwnania zmian
w poziomie wody lub btedéw w zapisanych mapach.

Przesuniecie dla map spotecznosciowych: Ustala réznice
miedzy gtebokosciami izobat a etykietami gtebokosci na
mapach izobat spoteczno$ci w celu wyréwnania zmian
w poziomie wody lub btedéw w zapisanych mapach.

Kolory pomiaréw: Pozwala okresli¢ kolor wyswietlania danych
Garmin Quickdraw Contours. Jesli to ustawienie jest
wigczone, kolory wskazujg jako$¢ zapisu. Gdy ustawienie
jest wytgczone, izobaty sg wyswietlane w standardowych
kolorach mapy.

Zielony kolor wskazuje, ze gtebokos¢ i pozycja GPS sg
odpowiednie, a predkos¢ jest mniejsza niz 16 km/h (10 mil/h).
Zotty kolor wskazuje, ze gtebokos¢ i pozycja GPS sg
odpowiednie, a predkosc¢ jest w zakresie od 16 do 32 km/h
(od 10 do 20 mil/h). Kolor czerwony okrag wskazuje, ze
gtebokos¢ lub pozycja GPS sa nieodpowiednie, a predkosc
przekracza 32 km/h (20 mil/h).

Cieniowanie zakresu gtebokosci: Pozwala okresli¢ gérny
i dolny zakres gtebokosci oraz ich kolory.

Nawigacja z uzyciem plotera
nawigacyjnego

/\ PRZESTROGA
Jesli jednostka jest wyposazona w system autopilota,
dedykowany wyswietlacz kontroli autopilota musi by¢
zainstalowany przy kazdym sterze, aby mozliwe byto wytaczenie
systemu autopilota.

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
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odpowiedniego dystansu od przeszkod i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unika¢
ladu, ptycizn i innych przeszkdd, ktére mogg znajdowac sie na

kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu,
bezposredni kurs i poprawiony kurs mogg przebiega¢ przez lad
lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé
w sposob umozliwiajgcy ominiecie lgdu, ptycizny lub innych

niebezpiecznych obiektow.

UWAGA: Niektore widoki mapy sg dostepne w przypadku
korzystania z ptatnych map oraz na okreslonych obszarach.
Aby rozpoczg¢ nawigacje, nalezy wybra¢ cel podrozy, ustawi¢
kurs lub utworzy¢ trase, a nastepnie rozpoczgé¢ podréz kursem
lub trasg. Mozna rozpocza¢ podréz kursem lub trasg z poziomu
mapy nawigacyjnej, mapy wedkarskiej lub widoku Perspective
3D lub Mariner’s Eye 3D mapy.

Mozna ustawi¢ kurs i podrézowac nim do celu, korzystajac
z jednej z trzech funkgiji: 1dz do, Trasa do lub Nawig.

automatyczna.

Idz do: Nawigacja bezposrednio do celu. To standardowa opcja,
aby nawigowac¢ do celu podrézy. Ploter nawigacyjny
wyznacza prosta linie kursu lub linie nawigacyjng do celu.
Droga moze prowadzi¢ przez lad i inne przeszkody.

Trasa do: Tworzenie trasy z biezgcej pozycji do celu
umozliwiajgcej dodawanie zwrotéw wzdtuz trasy. Ta opcja
zapewnia prostg linie kursu do celu podrézy, jednak
umozliwia dodawanie do trasy zwrotéw, aby omija¢ lad i inne

przeszkody.

Nawig. automatyczna: Wykorzystuje konkretne informacje
o jednostce ptywajgcej i dane mapy do okreslenia najlepszej
$ciezki do celu. Ta funkcja jest dostepna wytgcznie
w przypadku korzystania ze zgodnej ptatnej mapy
w zgodnym ploterze nawigacyjnym. Zapewnia szczegotowg
Sciezke do celu, unikajgc lgdu oraz innych przeszkod
(Nawigacja automatyczna, strona 15).

W przypadku korzystania ze zgodnego autopilota Garmin
podtgczonego do plotera nawigacyjnego za pomocg
magistrali NMEA 2000°, autopilot bedzie podgzat trasg
wyznaczong przez funkcje nawigacji automatyczne;.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna
wraz z ptatnymi mapami w niektorych obszarach.

Pytania dotyczgce podstawowej nawigacji

Pytanie

W jaki sposob ustawi¢ ploter
nawigacyjny tak, aby
wskazywat kierunek,

w ktérym chce nawigowac
(namiar)?

Odpowiedz ‘
Nawiguj, korzystajgc z opcji 1dz do.

Patrz Ustawianie bezposredniego kursu
i podréz nim przy uzyciu funkcji Idz do,
strona 12.

W jaki sposob ustawi¢ urzg-
dzenie tak, aby prowadzito
mnie wzdtuz linii prostej (w
celu zmniejszenia ryzyka
zejscia z trasy) do pozycji
najkrotszg trasg z biezgcej
pozycji?

Utworz jednoetapowsg trase i rozpocznij
podréz nig z uzyciem funkcji Trasa do.
Patrz Tworzenie trasy rozpoczynajgcej
sie w biezgcej pozycji oraz nawigacja
nig, strona 13.

Jak ustawi¢ urzgdzenie w taki
sposob, aby poprowadzito
mnie do pozycji, unikajgc
przeszkéd widocznych na
mapie?

Utworz wieloetapowg trase i rozpocznij
podréz nig z uzyciem funkcji Trasa do.
Patrz Tworzenie trasy rozpoczynajgcej
sie w biezgcej pozycji oraz nawigacja
nig, strona 13.

Co zrobi¢, aby urzadzenie
sterowato moim automatycz-
nymi pilotem?

Nawiguj, korzystajgc z funkcji Trasa do.
Patrz Tworzenie trasy rozpoczynajgcej
sie w biezgcej pozycji oraz nawigacja
nig, strona 13.

Pytanie ‘ Odpowiedz

Czy urzadzenie moze Jesli posiadasz ptatne mapy z obstuga

utworzy¢ dla mnie $ciezke? |funkcji Auto Guidance oraz znajdujesz

sie na obszarze objetym dziataniem tej

funkcji, rozpocznij podréz z jej uzyciem.
Patrz Ustawianie $ciezki funkcji Nawig.
automatyczna i podgzanie nig,

strona 15.

Jak zmieni¢ ustawienia
funkcji Auto Guidance dla
todzi?

Patrz Konfiguracje tras nawigacji auto-
matycznej, strona 16.

Cele
Mozna wybierac¢ cele, korzystajac z réznych map, widokow
mapy 3D oraz list.

Wyszukiwanie celu wedtug nazwy
Mozna wyszukiwa¢ wedtug nazwy zapisane punkty, trasy i Slady
oraz miejsca z ustugami morskimi.

1 Woybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Szukaj wg
nazwy.

2 Wpisz przynajmniej cze$¢ nazwy celu podrozy.

3 W razie potrzeby wybierz Gotowe.

Zostanie wyswietlonych 50 najblizszych celéw, ktérych
nazwa spetnia kryteria wyszukiwania.

4 Wybierz cel podrozy.

Wybieranie celu z uzyciem mapy nawigacyjnej
Na mapie nawigacyjnej wybierz cel.

Wyszukiwanie celu z uzyciem danych uzytkownika
1 Wybierz Dane uzytkownika.
2 Wybierz opcje:

* Aby wyswietli¢ liste fabrycznie zatadowanych pozyciji
i dodanych wczesniej pozycji, wybierz Punkty.

» Aby wyswietli¢ liste zapisanych wczesniej tras, wybierz
Trasy i Sciezki funkcji nawigacji automatycznej.

* Aby wyswietliC listg zarejestrowanych sladow, wybierz
Slady.

» Aby wyswietli¢ liste pochylni, miejsc cumowania i innych
przybrzeznych punktow szczegdlnych, wybierz Ustugi
przybrzezne.

* Aby wyswietli¢ liste przystani i innych srodlgdowych
punktéw szczegdlnych, wybierz Ustugi srodlgdowe.

* Aby wyszukac¢ cel wedtug nazwy, wybierz Szukaj wg
nazwy.

3 Wybierz cel podrozy.

Wyszukiwanie celu z ustugami morskimi

UWAGA: Ta funkcja jest dostgpna wraz z ptatnymi mapami
w niektorych obszarach.

Ploter nawigacyjny zawiera informacje o tysigcach celow,
w ktoérych oferowane sg ustugi morskie.

1 Wybierz Informacje nawigacyjne.

2 Wybierz Ustugi przybrzezne lub Ustugi srodlgdowe.

3 W razie potrzeby wybierz kategorie ustug morskich.
Ploter nawigacyjny wyswietli liste najblizszych pozycji wraz
z odlegtosciami i namiarami.

4 Wybierz cel podrozy.
Mozna wybrac € lub », aby wyswietli¢ dodatkowe informacje
lub aby wyswietli¢ pozycje na mapie.

Nawigacja z uzyciem plotera nawigacyjnego
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Kursy
~ /osTRzezeNe

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
odpowiedniego dystansu od przeszkdd i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unika¢
lgdu, ptycizn i innych przeszkod, ktére mogg znajdowac sie na
kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu,
bezposredni kurs i poprawiony kurs mogg przebiegac przez lad
lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowac
w sposob umozliwiajgcy ominiecie lgdu, ptycizny lub innych
niebezpiecznych obiektow.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz
z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

/\ PRZESTROGA

Firma Garmin zaleca korzystanie z funkcji Prowadz do tylko

z wigczonym silnikiem. Korzystanie z funkcji Prowadz do
podczas ptynigcia na zaglach moze spowodowac¢ wykonanie
niespodziewanego zwrotu przez rufe i doprowadzi¢ do
uszkodzenia todzi. Zagle i takielunek bez nadzoru mogg ulec
uszkodzeniu lub spowodowac obrazenia u cztonkéw zatogi bgdz
pasazeréw podczas niespodziewanego zwrotu przez rufe.

Mozna ustawi¢ kurs i podrézowac nim do celu, korzystajagc
z jednej z trzech funkcji: 1dz do, Trasa do lub Prowadz do.

IdZz do: Nawigacja bezposrednio do celu. To standardowa opcja,
aby nawigowac¢ do celu podrézy. Ploter nawigacyjny
wyznacza prosta linie kursu lub linie nawigacyjng do celu.
Droga moze prowadzi¢ przez lad i inne przeszkody.

Trasa do: Tworzenie trasy z biezgcej pozycji do celu
umozliwiajgcej dodawanie zwrotéw wzdtuz trasy. Ta opcja
zapewnia prostg linie kursu do celu podrézy, jednak
umozliwia dodawanie zwrotéw do trasy, aby omija¢ lad i inne
przeszkody.

Nawig. automatyczna: Tworzy $ciezke do celu z uzyciem
funkcji nawigacji automatycznej. Ta funkcja jest dostepna
wytgcznie w przypadku korzystania ze zgodnej ptatnej mapy
w zgodnym ploterze nawigacyjnym. Zapewnia szczegotowe
komunikaty nawigacyjne do celu, unikajac lagdu oraz innych
przeszkdd. Linia nawigacyjna jest oparta na danych mapy
oraz zdefiniowanych przez uzytkownika ustawieniach plotera
nawigacyjnego dotyczacych bezpiecznej gtebokosci,
bezpiecznej wysokosci i dystansu od brzegu. Korzystajgc
z tych ustawien i danych mapy, ploter nawigacyjny wyznacza
linie nawigacyjna, ktora unika wszystkich obszaréw, po
ktérych nie mozna ptyngc¢, pomiedzy aktualng pozycjg
a celem podrézy. W przypadku korzystania ze zgodnego
autopilota Garmin podtgczonego do plotera nawigacyjnego
za pomocg magistrali NMEA 2000, autopilot bedzie podgzat
trasg wyznaczong przez funkcje nawigacji automatyczne;.

Ustawianie bezposredniego kursu i podréz nim przy
uzyciu funkcji Idz do

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu,
bezposredni kurs i poprawiony kurs mogg przebiegac przez lad
lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé
w sposob umozliwiajgcy ominigcie lgdu, ptycizny lub innych
niebezpiecznych obiektow.

Mozna ustawi¢ bezposredni kurs z aktualnej pozycji do
wybranego celu.

1 Woybierz cel podrézy (Cele, strona 11).
2 Wybierz kolejno Nawiguj do > Idz do.

Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W $rodku
karmazynowej linii widoczna jest ciensza, fioletowa linia,
ktora reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozycji do
celu podrézy. Skorygowany kurs ma charakter dynamiczny
i przesuwa sie wraz z fodzig w przypadku zej$cia z kursu.

3 Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikng¢ ladu, wody
ptytkiej i innych przeszkod.

4 W przypadku zejscia z kursu kieruj sig fioletowa linig
(skorygowany kurs), aby nawigowac do celu podrézy, lub
obierz kurs oznaczony przez karmazynowa lini¢ (bezposredni
kurs).

Przerywanie podrézy wyznaczonag trasa
Na mapie nawigacyjnej lub wedkarskiej wybierz kolejno
MENU > Przerwij nawigacje.

Punkty
Punkty sg pozycjami zapisanymi przez uzytkownika
w urzgdzeniu. Punkty wskazujg poprzednig i aktualng pozycje
uzytkownika, a takze dokad zmierza. Mozna dodawac
szczegotowe dane dotyczgce pozyciji, takie jak nazwa,
wysokos¢ lub gtebokosé.
Oznaczanie biezgcej pozycji jako punktu

Na dowolnym ekranie wybierz opcje MARK.

Tworzenie punktu w innej pozycji

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Punkty > Nowy
punkt.

2 Wybierz opcje:

* Aby utworzy¢ punkt, wprowadzajgc wspotrzedne
geograficzne, wybierz Podaj wspoétrzedne i wprowadz
wspotrzedne.

» Aby utworzy¢ punkt korzystajgc z mapy, wybierz Uzyj
mapy, wybierz pozycje, a nastepnie wybierz SELECT.

Zaznaczanie pozycji MOB lub SOS
Na ekranie gtéwnym wybierz kolejno Cztowiek za burtg >
Tak.

Miedzynarodowy symbol MOB (cztowiek za burtg) oznacza
aktywny punkt MOB i ploter nawigacyjny wyznacza bezposredni
kurs do oznaczonej pozyciji.
Wyswietlanie listy punktéw

Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Punkty.

Edytowanie zapisanego punktu
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Punkty.
2 Wybierz punkt.
3 Wybierz Edytuj punkt.
4 Wybierz opcje:
» Aby doda¢ nazwe, wybierz Nazwa, a nastepnie wpisz
nazwe.
* Aby zmieni¢ symbol, wybierz Symbol.
* Aby zmieni¢ gtebokos¢, wybierz Gtgbokos¢.
* Aby zmieni¢ temperature wody, wybierz Temperatura
wody.
* Aby zmieni¢ komentarz, wybierz Komentarz.
» Aby przesung¢ pozycje punktu, wybierz Przesun.

Przegladanie zapisanego punktu i podréz do niego

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
odpowiedniego dystansu od przeszkdd i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unikac
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lgdu, ptycizn i innych przeszkod, ktére mogg znajdowac sie na
kursie.

Podczas korzystania z funkcji wyznaczania trasy do celu,
bezposredni kurs i poprawiony kurs mogg przebiegac przez lad
lub ptycizne. Nalezy prowadzi¢ obserwacje wzrokowg i sterowaé
w spos6b umozliwiajgcy ominigcie ladu, ptycizny lub innych
niebezpiecznych obiektow.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz
z ptatnymi mapami w niektérych obszarach.

Aby moéc nawigowac do punktu, nalezy go najpierw utworzyc.
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Punkty.
2 Wybierz punkt.
3 Wybierz Nawiguj do.
4 Wybierz opcje:
* Aby rozpoczg¢ podréz bezposrednio do pozycji, wybierz
opcje ldz do.
* Aby utworzy¢ do pozycji trase uwzgledniajgcg zwroty,
wybierz opcje Trasa do.

» Aby skorzysta¢ z funkcji Auto Guidance, wybierz opcje
Nawig. automatyczna.

5 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowg linie.
UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji
automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowej linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczyé
czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to z ustawien
minimalnej bezpiecznej gtebokosci wody i minimalnej
bezpiecznej wysokosci przeszkody.

6 Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikna¢ ladu, wody
ptytkiej i innych przeszkod.

Usuwanie punktu lub pozycji MOB

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Punkty.
2 Wybierz punkt lub pozycje MOB.

3 Wybierz Usun.

Usuwanie wszystkich punktow
Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Usun dane uzytkownika > Punkty > Wszystko.

Trasy

Trasa sktada sie z szeregu punktéw lub lokalizacji i prowadzi
uzytkownika do ostatecznego celu podrézy.

Tworzenie trasy rozpoczynajacej sie w biezgcej
pozycji oraz nawigacja nia

Mozna utworzy¢ trase na mapie nawigacyjnej lub mapie
wedkarskiej i natychmiast rozpoczaé podréz nig. Taka
procedura nie powoduje zapisu danych dotyczacych trasy ani
punktu.

UWAGA: Mapa wedkarska jest dostepna wraz z ptatnymi
mapami w niektérych obszarach.

1 Wybierz miejsce docelowe na mapie nawigacyjnej lub
wedkarskie;.

2 Wybierz kolejno opcje Nawiguj do > Trasa do.

3 Wybierz pozycje ostatniego zwrotu przed miejscem
docelowym.
4 Wybierz opcje Dodaj zwrot.

5 W razie potrzeby powtorz kroki 3 i 4, aby doda¢ dodatkowe

zwroty, rozpoczynajgc od miejsca docelowego, a konczac na
biezgcej pozycji todzi.
Ostatni dodany zwrot powinien by¢ tym, ktory zostanie
wykonany jako pierwszy, zaczynajgc od biezgcej pozycji.
Zwrot powinien znajdowac sie najblizej todzi.

6 W razie potrzeby wybierz opcje MENU.

7 Wybierz opcje Podrézuj trasa.

8 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

9 Nawiguj, kierujgc sie karmazynowa linig, aby unikngé ladu,
wody ptytkiej i innych przeszkadd.

Tworzenie i zapisywanie trasy

Ta procedura umozliwia zapisanie trasy oraz wszystkich

nalezgcych do niej punktéw. Punktem startowym moze byc¢
aktualna lub inna pozycja.

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i Sciezki
funkcji nawigacji automatycznej > Nowa trasa > Uzyj
mapy.

2 Wybierz pozycje startows.

3 Postepuj zgodnie z wyswietlanymi na ekranie instrukcjami,
aby dodac¢ zwrot.

4 W razie potrzeby powtoérz krok 3, aby doda¢ wiecej zwrotéw.

5 Wybierz cel podrozy.

Wyswietlanie listy tras
Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i $ciezki
funkcji nawigacji automatycznej.

Edytowanie zapisanej trasy

Istnieje mozliwo$¢ zmiany nazwy trasy oraz zmiany zwrotow

nalezacych do trasy.

1 Woybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i $ciezki
funkcji nawigacji automatyczne;j.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Edytuj trase.

4 Wybierz opcje:
* Aby zmieni¢ nazwe, wybierz Nazwa, a nastepnie wpisz

nazwe.

» Aby wybra¢ punkt z listy zwrotéw, wybierz kolejno Edytuj
zwroty > Uzyj listy zwrotow, a nastepnie wybierz punkt
z listy.

* Aby wybrac¢ zwrot przy uzyciu mapy, wybierz kolejno
Edytuj zwroty > Uzyj mapy, a nastepnie wybierz pozycje
na mapie.

Przegladanie zapisanej trasy i podréz zapisang trasg
Aby méc przegladac liste tras oraz rozpoczg¢ podroz jedng
z nich, nalezy utworzy¢ i zapisa¢ co najmniej jedng trase.
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i Sciezki
funkcji nawigacji automatyczne;j.
2 Wybierz trase.
3 Wybierz Nawiguj do.
4 Wybierz opcje:
» Aby podrozowac trasg od punktu startowego uzytego
podczas tworzenia trasy, wybierz Do przodu.
» Aby podrozowac trasg z punktu docelowego uzytego
podczas tworzenia trasy, wybierz Wstecz.
Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W $rodku
karmazynowej linii widoczna jest ciensza, fioletowa linia,
ktora reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozycji do
celu. Skorygowany kurs ma charakter dynamiczny i przesuwa
sie wraz z fodzig w przypadku zejscia z kursu.

5 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowg linie.

6 Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz karmazynowe;j
linii, unikajgc lgdu, wody ptytkiej oraz innych przeszkéd.

7 W przypadku zejscia z kursu kieruj sie fioletowa linig
(skorygowany kurs), aby nawigowac¢ do celu podrézy, lub

obierz kurs oznaczony przez karmazynowa linie (bezposredni
kurs).

Nawigacja z uzyciem plotera nawigacyjnego
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Przegladanie zapisanej trasy oraz podréz réwnolegle

do niej

Aby mdc przegladac liste tras oraz rozpocza¢ podroz jedng

z nich, nalezy utworzy¢ i zapisa¢ co najmniej jedng trase.

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i Sciezki
funkcji nawigacji automatycznej.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Nawiguj do.

4 Wybierz Przesuniecie, aby nawigowac réwnolegle do trasy,
w okreslonej odlegtosci od niej.

5 Okresl, w jaki sposdb ma przebiega¢ nawigacja trasa:

» Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego
podczas tworzenia trasy, na lewo od oryginalnej trasy,
wybierz Do przodu - lewa burta.

» Aby podrézowac trasg od punktu startowego uzytego
podczas tworzenia trasy, na prawo od oryginalnej trasy,
wybierz Do przodu - prawa burta.

» Aby podrozowac trasg od punktu poczgtkowego uzytego
podczas tworzenia trasy, na lewo od oryginalnej trasy,
wybierz Wstecz - lewa burta.

* Aby podrézowac trasg od punktu poczgtkowego uzytego
podczas tworzenia trasy, na prawo od oryginalnej trasy,
wybierz Wstecz - prawa burta.

Zostanie wyswietlona karmazynowa linia. W $rodku

karmazynowej linii widoczna jest ciensza, fioletowa linia,

ktora reprezentuje skorygowany kurs z aktualnej pozycji do
celu. Skorygowany kurs ma charakter dynamiczny i przesuwa
sie wraz z todzig w przypadku zejscia z kursu.

6 Przejrzyj kurs wyznaczony przez karmazynowa linie.

7 Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz karmazynowej
linii, unikajgc ladu, wody ptytkiej oraz innych przeszkod.

8 W przypadku zejscia z kursu kieru;j sie fioletowa linig
(skorygowany kurs), aby nawigowa¢ do celu podrézy, lub

obierz kurs oznaczony przez karmazynowg linie (bezposredni
kurs).

Usuwanie zapisanej trasy

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i Sciezki
funkcji nawigacji automatycznej.

2 Wybierz trase.

3 Wybierz Usun.

Usuwanie wszystkich zapisanych tras

Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Usun dane uzytkownika > Trasy i sciezki funkcji
nawigacji automatycznej.

Slady
W ramach $ladu rejestrowana jest droga pokonana todzig.
Aktualnie rejestrowany slad okresla sie mianem aktywnego
$ladu i mozna go mozna zapisac¢. Slady mozna wyswietla¢ na
kazdej mapie i w kazdym widoku mapy 3D.
Wyswietlanie sladow
Na mapie lub w widoku 3D mapy wybierz kolejno MENU >
Punkty i slady > Slady > Wk..
Linia szlaku widoczna na mapie wskazuje $lad.

Ustawianie koloru aktywnego sladu
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Opcje
aktywnego sladu > Kolor sladu.

2 Woybierz kolor $ladu.
Zapisywanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany $lad jest nazywany aktywnym sladem.

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisz
aktywny slad.

2 Wybierz opcje:
» Okresl czas rozpoczecia aktywnego sladu.
* Wybierz Caly dziennik.
Wyswietlenie listy zapisanych sladow
Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisane
Slady.

Edytowanie zapisanego sladu )
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisane
Slady.
2 Wybierz $lad.
3 Wybierz Edytuj slad.
4 Wybierz opcje:
* Wybierz Nazwa, a nastgpnie wpisz nowg nazwe.
*  Wybierz Kolor sladu, a nastepnie wybierz kolor.
Zapisywanie sladu jako trasy )
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisane
slady.
2 Wybierz $lad.
3 Wybierz kolejno Edytuj slad > Zapisz trase.
Przegladanie zarejestrowanego sladu i podréz zare-
jestrowanym sladem
Aby moc przegladac liste sladéw oraz nawigowac, korzystajgc

z nich, nalezy zarejestrowac i zapisa¢ co najmniej jeden slad
(Slady, strona 14).

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisane
Slady.
2 Wybierz $lad.
3 Wybierz Podazaj sladem.
4 Wybierz opcje:
* Aby podrozowac sladem od punktu startowego uzytego
podczas tworzenia sladu, wybierz Do przodu.

* Aby podrézowac sladem od punktu docelowego uzytego
podczas tworzenia $ladu, wybierz Wstecz.

5 Przejrzyj kurs oznaczony kolorowa linia.
6 Podczas kazdego etapu trasy nawiguj wzdtuz linii, unikajgc
lgdu, wody ptytkiej oraz innych przeszkaod.

Usuwanie zapisanego sladu )

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Zapisane
Slady.

2 Wybierz $lad.

3 Wybierz Usun.

Usuwanie wszystkich zapisanych sladéow
Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Usun dane uzytkownika > Zapisane slady.

Odtwarzanie aktywnego sladu
Aktualnie rejestrowany $lad jest nazywany aktywnym Sladem.

1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Podazaj
aktywnym sladem.

2 Wybierz opcje:
» Okresl czas rozpoczecia aktywnego Sladu.
* Wybierz Caly dziennik.

3 Przejrzyj kurs oznaczony kolorowa linia.

4 Nawiguj wzdtuz kolorowej linii, unikajgc ladu, wody plytkiej
i innych przeszkaod.

Czyszczenie aktywnego sladu
Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Wyczy$é
aktywny slad.
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Pamie¢ sladow zostanie wyczyszczona. Aktywny $lad bedzie
w dalszym ciggu rejestrowany.

Zarzadzanie pamiecia wykreséw sladéw podczas
rejestrowania
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Opcje
aktywnego sladu.
2 Wybierz Tryb rejestraciji.
3 Wybierz opcje:
* Aby rejestrowac wykres sladu do czasu zapetnienia
pamieci $ladu, wybierz Wypetnij.
* Aby rejestrowac wykres sladu w sposob ciggly, zastepujac
stare dane sladu nowymi, wybierz Zawin.

Konfiguracja interwatu rejestrowania dla wykresu
sladu
Mozna okresli¢ czestotliwo$¢, z jakg ma byc rejestrowany
wykres sladu. Czestsze rejestrowanie pozwala uzyskac
doktadniejsze dane, powoduje jednak szybsze zapetnianie sie
wykresu $ladu. Zaleca sie zastosowanie interwatu rozdzielczosci
w celu umozliwienia najefektywniejszego wykorzystania
pamigci.
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady > Opcje
aktywnego sladu > Interwat rejestr. > Interwat.
2 Wybierz opcje:
* Aby rejestrowac slad na podstawie dystansu miedzy

punktami, wybierz kolejno Dystans > Zmien, a nastepnie
podaj dystans.

» Aby rejestrowac $lad na podstawie interwatu czasu,
wybierz kolejno Czas > Zmien, a nastepnie podaj interwat
czasu.

» Aby rejestrowac wykres sladu na podstawie zejscia
z kursu, wybierz kolejno Rozdzielczos¢ > Zmien,
a nastepnie przed zarejestrowaniem punktu sladu podaj
maksymalny dozwolony btad w stosunku do wtasciwego
kursu.

Usuwanie wszystkich zapisanych punktéw,
tras i Sladéw

Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Usun dane uzytkownika > Wszystko > OK.

Nawigacja automatyczna

Funkcja nawigacji automatycznej dziata w oparciu o mapy
elektroniczne. Dane takich map nie gwarantujg zachowania
odpowiedniego dystansu od przeszkdd i dna. Nalezy uwaznie
porownywac kurs z obserwacjami wzrokowymi, a takze unika¢
lgdu, ptycizn i innych przeszkod, kiére mogag znajdowac sie na
kursie.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz
z ptatnymi mapami w niektorych obszarach.

Skorzystaj z funkcji nawigacji automatycznej, aby wyznaczy¢
najlepszg trase do celu podrézy. Funkcja nawigac;ji
automatycznej wylicza proponowang trase, wykorzystujgc ploter
nawigacyjny do wyszukiwania danych mapy, takich jak
gtebokos$¢ wody czy znane przeszkody. Trase mozna
dostosowac w trakcie zeglugi.

Ustawianie sciezki funkcji Nawig. automatyczna

i podazanie nia

1 Wybierz cel podrézy (Cele, strona 11).

2 Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawig. automatyczna.
3 Przejrzyj Sciezke wyznaczong przez karmazynowa linie.
4 Wybierz Rozpocznij nawigacje.

5 Podazaj wzdtuz karmazynowej linii, aby unikng¢ Iadu, wody
ptytkiej i innych przeszkdd.
UWAGA: Podczas korzystania z funkcji nawigacji
automatycznej szary odcinek na dowolnej czesci
karmazynowej linii wskazuje, ze funkcja ta nie moze obliczy¢
czesci linii nawigacji automatycznej. Wynika to z ustawien
minimalnej bezpiecznej gtebokosci wody i minimalnej
bezpiecznej wysokosci przeszkody.

Tworzenie sciezki funkcji nawigacji automatycznej

1 Wybierz kolejno Nawigacja > Trasy i Sciezki funkcji
nawigacji automatycznej > Nowa trasa > Nawig.
automatyczna.

2 Wybierz SELECT, a nastepnie wybierz punkt koricowy.

Filtrowanie listy tras i sciezek funkcji nawigacji
automatycznej

Mozna filtrowac liste tras i Sciezek funkcji nawigaciji
automatycznej, aby szybko znalez¢ zapisany cel podrézy.
1 Wybierz kolejno MENU > Filtruj.

2 Wybierz opcje.

Przegladanie sciezki funkcji nawigacji automatycznej
1 Na mapie nawigacyjnej wybierz Sciezke.
2 Wybierz opcje:
» Aby wyswietli¢ przeszkode i dostosowac $ciezke wokot
niej, wybierz Przeszkody.
» Aby zmieni¢ lub przeliczy¢ sciezke badz zmienic jej
nazwe, wybierz Edytuj.
» Aby usungc $ciezke, wybierz Usun.
* Aby nawigowac¢ wzdtuz wybranej Sciezki, wybierz Nawiguj
do.

Dostosowywanie $ciezki funkcji nawigaciji

automatycznej

1 Na mapie nawigacyjnej postepuj zgodnie z instrukcjami
wys$wietlanymi na ekranie lub przesun punkt korncowy
w nowe miejsce, korzystajgc z przyciskéw strzatek.

2 Wybierz kolejno SELECT > Przesun punkt.

3 Wybierz BACK, aby wrdci¢ do ekranu nawigacji.

Anulowanie trwajacego obliczania Nawig.
automatyczna
Na mapie nawigacyjnej wybierz kolejno MENU > Anuluj.

PORADA: Mozesz tez szybko anulowaé obliczanie,
wybierajgc BACK.

Ustawianie zaplanowanego przybycia

Funkcje te mozna wykorzystac na trasie lub na Sciezce
wyznaczonej przez funkcje Nawig. automatyczna, aby uzyskaé
informacje na temat spodziewanego czasu przybycia do
wybranego miejsca. Umozliwia to zaplanowanie przybycia

w okreslone miejsce, np. na otwarcie mostu lub linie startu
regat.

1 Na mapie nawigacyjnej wybierz MENU.

2 W razie potrzeby wybierz Opcje nawigacji.

3 Wybierz Zaplanowane przybycie.
PORADA: Mozna szybko otworzy¢ menu funkcji
Zaplanowane przybycie, wybierajgc punkt na sciezce lub
trasie.

Regulowanie dystansu od brzegu

Ustawienie Dystans od brzegu wskazuije, jak blisko linii
brzegowej ma znajdowac sie Nawig. automatyczna. Nawig.
automatyczna moze zostac¢ przesunieta, jesli ustawienie to
zostanie zmienione podczas nawigacji. Dostepne wartosci dla
ustawienia Dystans od brzegu sg wzgledne, nie bezwzgledne.
Aby upewni¢ sie, ze Nawig. automatyczna zostata wytyczona

Nawigacja z uzyciem plotera nawigacyjnego

15



w odpowiedniej odlegtosci od linii brzegowej, mozna oceni¢
potozenie Nawig. automatyczna przy pomocy jednego lub wielu
znajomych celow, ktére wymagajg nawigacji przez waskie drogi
wodne.

1 Przybij jednostka do portu lub rzu¢ kotwice.

2 Wybierz kolejno Ustawienia > Nawigacja > Nawig.
automatyczna > Dystans od brzegu > Normalna.

3 Wybierz cel, do ktérego wczesniej nawigowano.

Wybierz kolejno Nawiguj do > Nawig. automatyczna.

5 Ocen potozenie linii nawigacji automatycznej i okresl, czy
linia bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty
zapewniajg efektywng podroz.

6 Wybierz opcje:

» Jedli potozenie linii nawigacji automatycznej jest
zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Przerwij
nawigacje i przejdz do kroku 10.

+ Jesli linia nawigacji automatycznej prowadzi zbyt blisko
znanych przeszkéd, wybierz kolejno Ustawienia >
Nawigacja > Nawig. automatyczna > Dystans od
brzegu > Daleko.

» Jesli zwroty w linii nawigacji automatycznej sg zbyt
szerokie, wybierz kolejno Ustawienia > Nawigacja >
Nawig. automatyczna > Dystans od brzegu > Blisko.

7 Jesli w korku 6 wybrano ustawienie Blisko lub Daleko, ocen
potozenie linii nawigacji automatycznej i okresl, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg
efektywng podréz.

Nawig. automatyczna utrzymuje szeroki odstep od przeszkod
na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu Dystans od
brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najblizej. W rezultacie
ploter nawigacyjny moze nie przeniesc linii Nawig.
automatyczna, chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji
przez waskie drogi wodne.

8 Wybierz opcje:
» Jedli potozenie linii nawigacji automatycznej jest
zadowalajgce, wybierz kolejno MENU > Przerwij
nawigacje i przejdz do kroku 10.

+ Jesli linia nawigacji automatycznej prowadzi zbyt blisko
znanych przeszkdd, wybierz kolejno Ustawienia >
Nawigacja > Nawig. automatyczna > Dystans od
brzegu > Najdalej.

+ Jesli zwroty w linii nawigacji automatycznej sg zbyt
szerokie, wybierz kolejno Ustawienia > Nawigacja >
Nawig. automatyczna > Dystans od brzegu > Najblizej.

9 Jesli w kroku 8 wybrano ustawienie Najblizej lub Najdalej,
ocen potozenie linii Nawig. automatyczna i okresl, czy linia
bezpiecznie omija znane przeszkody i czy zwroty zapewniajg
efektywng podréz.

Nawig. automatyczna utrzymuje szeroki odstep od przeszkod
na otwartych wodach, nawet jesli w ustawieniu Dystans od
brzegu wybrano wartos¢ Blisko lub Najblizej. W rezultacie
ploter nawigacyjny moze nie przeniesc linii Nawig.
automatyczna, chyba ze wybrany cel wymaga nawigacji
przez waskie drogi wodne.

10Co najmniej jeszcze jeden raz powtorz kroki 3—-9, uzywajgc
za kazdym razem innego celu, az nauczysz sie korzystaé
z ustawienia dystansu od brzegu.

H

Konfiguracje tras nawigacji automatycznej

/\ PRZESTROGA
Ustawienia Bezpieczna gtebokos¢ i Przeswit pionowy maja
wplyw na to, jak ploter oblicza $ciezke Nawig. automatyczna.
Jesli na danym obszarze gtebokos$¢ wody lub wysokos¢
przeszkdd jest nieznana, sciezka Nawig. automatyczna nie jest
tam obliczana. Jesli w obszarze na poczatku badz na koncu
$ciezki Nawig. automatyczna gteboko$¢ wody jest mniejsza niz

Bezpieczna gtebokos¢ lub wysokos¢ przeszkody jest mniejsza
niz ustawiony Przeswit pionowy, wtedy na tym obszarze trasa
Nawig. automatyczna moze nie by¢ obliczana (w zaleznosci od
mapy). Na mapie kurs przez takie obszary wyswietlany jest jako
szara linia lub purpurowo-szara linia w paski. W przypadku gdy
t6dz wptynie na taki obszar, zostanie wyswietlone ostrzezenie.

UWAGA: Funkcja nawigacji automatycznej jest dostepna wraz
z ptatnymi mapami w niektorych obszarach.

UWAGA: Nie wszystkie ustawienia majg zastosowanie do
wszystkich map.

Mozna skonfigurowac parametry, z ktérych korzysta ploter
nawigacyjny do obliczania $ciezki Nawig. automatyczna.
Bezpieczna gtebokosé: W oparciu o dane gtebokosci
wskazane na mapie ustawia minimalng gtebokos¢ wody, po
ktorej t6dz moze bezpiecznie przeptyngé.
UWAGA: Minimalna gtebokos$¢ w przypadku ptatnych map
(wykonanych przed 2016 r.) wynosi 0,9 m (3 stopy).
W przypadku wprowadzenia bezpiecznej gtebokosci
wynoszgcej mniej niz 0,9 m (3 stopy), dla potrzeb
przeliczania Sciezki wyznaczonej przez funkcje Nawig.
automatyczna wykresy bedg wykorzystywac jedynie
gtebokosci rowne 0,9 m (3 stopy).

Przeswit pionowy: W oparciu o dane mapy ustawia minimalng
wysokos$¢ mostu lub przeszkody, pod ktérymi t16dz moze
bezpiecznie przeptynagc.

Dystans od brzegu: Umozliwia okreslenie, jak blisko linii
brzegowej ma znajdowac sie Sciezka Nawig. automatyczna.
Sciezka Nawig. automatyczna moze zosta¢ przesunieta, jesli
ustawienie to zostanie zmienione podczas nawigaciji.
Dostepne wartosci dla tego ustawienia sg wzgledne, nie
bezwzgledne. Aby upewnic sie, ze linia nawigaciji
automatycznej zostata wytyczona w odpowiedniej odlegtosci
od linii brzegowej, mozna oceni¢ potozenie sciezki Nawig.
automatyczna przy pomocy jednego lub wielu znajomych
celéw, ktére wymagajg nawigacji przez waskie drogi wodne
(Regulowanie dystansu od brzegu, strona 15).

Granice

Granice pozwalajg unika¢ wyznaczonego obszaru na terenie
akwenu lub pozostawac w jego obrebie. Mozna ustawi¢ alarm
informujgcy o przekroczeniu granicy.

Tworzenie granic w postaci obszarow, linii i okregéw jest
mozliwe z poziomu mapy. Mozna réwniez przeksztatcac
zapisane $lady lub trasy w granice. Aby utworzy¢ obszar granicy
za pomocg punktow, utworz trase z uzyciem punktow,

a nastepnie dokonaj jej konwersji do granicy.

Mozna ustawi¢ granice jako aktywng. Dane aktywnych granic
mozna doda¢ do pdl danych na mapie.

Tworzenie granicy
1 Woybierz kolejno Dane uzytkownika > Granice > Nowa
granica.

2 Wybierz ksztalt granicy.
3 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.
Ustawienia wyswietlania granic

Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Granice > Opcje

wyswietlania.

Dystans/namiar: Pozwala ukrywac lub wyswietla¢ namiar
i dystans do celu podrézy dla aktywnej granicy.

Wyswietlanie mapy: Pozwala ukrywac lub wyswietlac granice
na mapie.

Kolor: Pozwala okresli¢ kolor granic na mapie.
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Konwersja trasy do granicy
Przed rozpoczeciem konwersji trasy do granicy trzeba utworzyc¢
i zapisa¢ co najmniej jedng trase (Tworzenie i zapisywanie
trasy, strona 13).
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Trasy i Sciezki
funkcji nawigacji automatycznej.
2 Wybierz trase.
3 Wybierz kolejno Edytuj trase > Zapisz jako granice.
Konwersja sladu do granicy
Przed rozpoczeciem konwersji $ladu do granicy trzeba
zarejestrowac i zapisac co najmniej jeden slad (Zapisywanie
aktywnego $ladu, strona 14).
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Slady.
2 Wybierz $lad.
3 Wybierz kolejno Edytuj $lad > Zapisz jako granice.
Edycja granicy
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Granice.
2 Wybierz granice
3 Wybierz Edytuj granice.
4 Wybierz opcje:
» Aby edytowac wyglad granicy na mapie, wybierz Opcje
wyswietlania.
* Aby zmienic¢ linie granicy lub jej nazwe, wybierz Edytuj
granice.
* Aby edytowac alarm granicy, wybierz Alarm.

Ustawianie alarmu granicy
Alarmy granic informujg o zblizaniu sie na okreslong odlegtos¢
do ustawionych granic.
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Granice.
2 Wybierz granice.
3 Wybierz kolejno Alarm > Wk..
4 Podaj dystans.
5 Wybierz opcje.
* Aby ustawi¢ sygnat dzwigkowy alarmu emitowany
w momencie zblizania sie todzi na okreslong odlegtos¢ do
granicy obszaru, w obrebie ktérego chcesz przebywac,
wybierz Opuszczanie....
* Aby ustawi¢ sygnat dzwiekowy alarmu emitowany
w momencie zblizania sie todzi na okreslong odlegtos¢ do

granicy obszaru, ktérego chcesz unika¢, wybierz
Wptywanie.

Usuwanie granicy
1 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Granice.

2 Wybierz granice.
3 Wybierz kolejno Edytuj granice > Usun.

Sonar

Po prawidtowym podtgczeniu zgodnego plotera nawigacyjnego
do opcjonalnego modutu echosondy Garmin i przetwornika,
plotera mozna uzywac jako echosondy rybackiej. R6zne widoki
sonaru utatwiajg wyswietlanie ryb na danym obszarze.

Zmiany, jakie mozna wprowadzac¢ na poszczegdlnych widokach
sonaru réznig sie w zaleznosci od uzywanego widoku, modelu
plotera nawigacyjnego, modutu echosondy i podtgczonego
przetwornika.

Wiecej informacji na temat tego, ktory przetwornik najlepiej
spetnia okreslone potrzeby, mozna znalez¢ na stronie
www.garmin.com/transducers.

Przerywanie przesytania sygnatéw

sonarowych
Na ekranie sonaru wybierz kolejno MENU > Transmituj.

Zmiana widoku sonaru

1 Na ekranie kombinacji z sonarem wybierz kolejno MENU >
Edytuj kombinacje.

2 Wybierz okno do zmiany.

3 Wybierz widok sonaru.

Widok sonaru Tradycyjny
W zaleznosci od podtgczonych urzadzen dostepnych jest kilka
widokow petnoekranowych.

W petnoekranowym widoku sonaru Tradycyjny wyswietlany jest
duzy obraz odczytéw sonaru z przetwornika. Na skali zasiegu
widocznej po prawej stronie ekranu przedstawiona jest
gtebokos¢ wykrytych obiektow, gdy ekran przewija sie od prawej
do lewej strony.

@ |Informacje o gtebokosci

(® | Obiekty znajdujace sie w toni lub ryby
® |Dno akwenu

Widok sonaru Podziat czestotliwosci

W widoku sonaru Podziat czestotliwo$ci na jednej stronie ekranu
wyswietlany jest wykres danych sonarowych wysokiej
czestotliwosci, a na drugiej stronie ekranu wyswietlany jest
wykres danych sonarowych niskiej czestotliwosci.

UWAGA: Widok sonaru Podziat czestotliwosci wymaga uzycia
dwuzakresowego przetwornika.

Widok sonaru Podziat powiekszenia

W widoku sonaru Podziat powiekszenia na tym samym ekranie
wyswietlany jest wykres odczytu sonaru i powiekszony fragment
tego wykresu.

Widok sonaru Garmin ClearVi

UWAGA: Aby odbiera¢ sygnat sonaru Garmin ClearV,
niezbedny jest zgodny ploter nawigacyjny lub echosonda
rybacka oraz zgodny przetwornik. Informacje na temat zgodnych
przetwornikébw mozna znalez¢ na stronie www.garmin.com
/transducers.

Sonar Garmin ClearVu o wysokiej czestotliwosci zapewnia
doktadniejszy obraz okolicy pod todzig, zapewniajgc bardziej
szczegotowy obraz mijanych przez t6dz obiektow.

Tradycyjne przetworniki emitujg wigzke stozkowg. Technologia
sonaru Garmin ClearVi emituje dwie waskie wigzki podobne
ksztattem do wigzki kopiarki. Zapewnia to wyrazniejszy,
przypominajgcy zdjecie obraz sytuacji pod todzig.

Sonar
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Widok sonaru SideVii

UWAGA: Niektére modele nie majg wbudowanej obstugi sonaru
SideVU. Jesli posiadany model urzgdzenia nie ma
wbudowanego sonaru SideV, niezbedny jest zgodny modut
echosondy oraz zgodny przetwornik SideVu.

Jesli posiadany model ma wbudowany sonar SideV, niezbedny
jest zgodny przetwornik SideVU.

Technologia sonaru skanujgcego SideVi wyswietla obraz
obiektdéw znajdujgcych sie po bokach todzi. Mozna jg
wykorzystywac do wyszukiwania obiektéw i ryb.

Lewa strona todzi

Prawa strona fodzi

Przetwornik na jednostce ptywajacej

Drzewa

Stare opony

Ktody

Odlegtos¢ od burty todzi

CHCHCHCHCHORONC)

Odlegtos¢ miedzy statkiem a dnem

SideViiTechnologia skanujaca
Zamiast wigzki stozkowej przetwornik SideVi wykorzystuje
ptaskg wigzke do skanowania wody i dna po bokach todzi.

PanoptixWidoki sonaru

UWAGA: Nie wszystkie modele obstugujg przetworniki
Panoptix.

Aby odbiera¢ sygnat sonaru Panoptix, niezbedny jest zgodny
ploter nawigacyjny oraz zgodny przetwornik.

Widoki sonaru Panoptix umozliwiajg wyswietlenie w czasie
rzeczywistym catego obszaru wokot todzi. Mozna takze
obserwowac przynete pod wodg oraz tawice znajdujgce sie
przed kadtubem lub pod nim.

Widoki sonaru LiveVl umozliwiajg wyswietlanie na zywo
wszelkiej aktywnosci organizméw zywych przed kadtubem, jak
i pod nim. Bardzo wysoka czestotliwo$¢ odswiezania widoku
zapewnia obraz o ptynnosci zblizonej do obrazu z kamery.

Widoki 3D sonaru RealVi zapewniajg trojwymiarowy widok
wszystkiego, co znajduje sie przed kadtubem lub pod nim.
Kazde przeszukanie tej przestrzeni przez przetwornik powoduje
zaktualizowanie obrazu na ekranie.

Aby wyswietli¢ wszystkie pig¢ widokow sonaru Panoptix, jeden
przetwornik musi zosta¢ przypisany do widokéw pod todzig,

a drugi do widokdéw z przodu todzi.

Aby uzyskac dostep do widokéw sonaru Panoptix, wybierz
Sonar, a nastepnie zadany widok.

LiveViiWidok pod kadtubem sonaru

Ten widok sonaru zapewnia dwuwymiarowy obraz obiektow
znajdujgcych sie pod kadtubem i moze stuzy¢ do wyswietlenia
tawic lub wiekszych ryb.

Historia widoku pod kadtubem w postaci przewijanego widoku
sonaru Panoptix

todz

Zakres

Slady

Przyneta

Dno

@O e e O

Widok przed kadtubem sonaru LiveVii

Ten widok sonaru zapewnia dwuwymiarowy obraz obiektow
znajdujgcych sie przed kadlubem i moze stuzy¢ do wyswietlenia
tawic lub wiekszych ryb.

P
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® Ryby
@ Slady
® Dno

Widok 3D przed kadlubem sonaru RealVii

Ten widok sonaru zapewnia tréjwymiarowy obraz obiektow
znajdujacych sie przed przetwornikiem. Mozna go uzywac

w sytuacji, gdy t6dz nie porusza sie, w celu obserwacji dna oraz
ryb zblizajgcych sie do fodzi.

Kolorowa legenda

todz

Wskaznik sygnatu sonaru

Ryby

Dno

@066 e

Zakres

Widok pod kadtubem sonaru RealVii 3D z wigzka

w dét

Ten widok sonaru przedstawia tréjwymiarowy obraz obiektéw
znajdujgcych sie pod przetwornikiem i moze stuzy¢ do
obserwacji obiektéw znajdujgcych sie wokot stojgcej todzi.

Widok sonaru RealVii 3D z trybem archiwalnym

Ten widok sonaru umozliwia uzyskanie tréjwymiarowego obrazu
obiektéw za poruszajgcy sie todzig w postaci tréjwymiarowego
stupa wody, od dna do powierzchni. Widok ten stuzy do
znajdowania ryb.

Kolorowa legenda

todz

Zakres

Dno

Obiekt

® 6600

Ryby

FrontViiWidok sonaru

Widok sonaru Panoptix FrontVi podnosi $wiadomosé
sytuacyjng, wyswietlajgc podwodne przeszkody znajdujgce sie
do 91 metréw (300 stép) przed todzia.

Zdolnos¢ do efektywnego unikania kolizji czotowych za pomoca
sonaru FrontVl zmniejsza sig, gdy predkosc¢ todzi przekracza 8
weztéw.

Aby wyswietli¢ widok sonaru FrontV, nalezy zainstalowac¢

i podtgczy¢ zgodny przetwornik, na przyktad PS21. Moze by¢
konieczne zaktualizowanie oprogramowania przetwornika.

Okreslanie typu przetwornika
Przed wybraniem typu przetwornika nalezy sprawdzi¢, jakiego
rodzaju przetwornik posiadasz.

Ten ploter nawigacyjny jest zgodny z przetwornikiem Garmin
ClearVi™, a takze z calg gamg dodatkowych przetwornikéw,
tacznie z przetwornikami Garmin GT, ktore sg dostepne na
stronie www.garmin.com. Informacje na temat zgodnych
przetwornikdw mozna znalez¢ na stronie www.garmin.com
/transducers.
W przypadku podtgczenia przetwornika, ktéry nie znajdowat sie
w zestawie z ploterem nawigacyjnym, moze by¢ konieczne
ustawienie typu przetwornika, aby sonar dziatat prawidtowo.
Jesli urzadzenie automatycznie wykryto przetwornik, ta opcja nie
zostanie wyswietlona.
1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Instalacja > Typ przetwornika.
2 Wybierz opcje:
» Jesli masz dwuwigzkowy przetwornik 200/77 kHz, wybierz
2 wiazki (200/77 kHz).
» Jesli masz dwuzakresowy przetwornik 200/50 kHz,
wybierz 2 czestotliwosci (200/50 kHz).

* W przypadku innego typu przetwornika wybierz go z listy.

Kalibracja kompasu

Zanim skalibrujesz kompas, upewnij sie, ze przetwornik jest

zainstalowany na wale w odpowiedniej odlegtosci od silnika

zaburtowego, aby unikng¢ zaktdcen magnetycznych oraz ze

znajduje sie on pod wodg. Uruchomienie wewnetrznego

kompasu wymaga wykonania odpowiednio doktadnej kalibracji.

UWAGA: Przetwornik nalezy zamontowac na wale, aby méc

korzysta¢ z kompasu. Kompas nie dziata, gdy przetwornik jest

zamontowany na silniku.

UWAGA: Funkcja kalibracji kompasu jest dostepna wytgcznie

dla przetwornikow wyposazonych w kompas wewnetrzny, np.

przetwornikéw PS21-TR.

Przed kalibracjg mozesz wykona¢ zwrot fodzig, ale pamietaj, ze

wtedy podczas procesu kalibracji musisz wykonac¢ 1,5 petnego

obrotu.

1 W odpowiednim widoku sonaru wybierz kolejno MENU >
Ustawienia sonaru > Instalacja.

2 W razie potrzeby wybierz Uzyj AHRS, aby wigczy¢ czujnik
uktadu odniesienia i kursu.

3 Wybierz Kalibruj kompas.
4 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Tworzenie punktu na ekranie sonaru
1 W widoku sonaru wybierz pozycje.

2 Wybierz SELECT.
3 W razie potrzeby edytuj informacje o punkcie.

Sonar
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Wstrzymywanie wyswietlania sonaru
W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Pauza sonaru.

Wyswietlanie historii sonaru

Mozna przewija¢ informacje na wyswietlaczu sonaru, aby
przegladac archiwalne dane sonaru.

UWAGA: Nie wszystkie przetworniki przechowujg archiwalne
dane sonaru.

1 W widoku sonaru wybierz MENU > Pauza sonaru.
2 Uzyj klawiszy strzatek.

Udostepnianie sonaru

Funkcja nie jest dostepna we wszystkich modelach plotera
nawigacyjnego.

Istnieje mozliwo$¢ wyswietlania danych sonaru z innych
ploteréw nawigacyjnych dzieki wbudowanemu modutowi sonaru
podtgczonego do sieci Garmin Marine Network.

Kazdy ploter nawigacyjny w sieci moze wyswietla¢ dane sonaru
z dowolnego zgodnego modutu sonaru i przetwornika w sieci,
niezaleznie od miejsca montazu ploteréw nawigacyjnych

i przetwornikéw na todzi. Na przyktad z przetwornika

z technologig Garmin ClearVii zamontowanego na rufie todzi
mozna wyswietli¢ dane sonaru za pomocg urzgdzenia 93sv
zamontowanego na dziobie fodzi.

Podczas udostepniania danych sonaru warto$ci niektorych
ustawien sonaru, takich jak Zasieg czy Czutos$¢, sa
synchronizowane ze wszystkimi urzgdzeniami w sieci. Wartosci
innych ustawien sonaru, takich jak ustawienia Wyglad, nie sg
synchronizowane i powinny by¢ konfigurowane

w poszczegolnych urzgdzeniach. Ponadto warto$ci przesuwu
réznych widokéw standardowych i Garmin ClearVi sonaru sg
synchronizowane, aby podzielone widoki byty bardziej spdjne.

UWAGA: Jednoczesne korzystanie z wielu przetwornikow moze

spowodowac przestuch, ktéry mozna usunac, regulujgc
ustawienie sonaru Zaktocenia.

Wybér zrédta sonaru
Funkcja nie jest dostepna we wszystkich modelach.

Jesli w danym widoku sonaru dostepne jest wiecej niz jedno
zrédio danych sonaru, mozna wybra¢ zrédto do uzycia w tym
widoku. Na przyktad, jesli dostepne sg dwa zrodta dla funkgji
Garmin ClearVi, mozna wybra¢ zrédto do uzycia w widoku
sonaru Garmin ClearVu.

1 Otworz widok sonaru, ktérego Zrédto chcesz zmienic.
2 Wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru > Zrédto.
3 Wybierz zrédto dla tego widoku sonaru.

Zmiana nazwy zrédta sonaru

Mozna zmieni¢ nazwe zrédta sonaru, aby méc tatwo
zidentyfikowac to zrodto. Na przyktad mozna nada¢ nazwe
,Dziéb” przetwornikowi znajdujgcemu sie na dziobie fodzi.

Nazwa zrédta zostanie zmieniona tylko w biezgcym widoku. Na
przyktad, aby zmieni¢ nazwe zrodta sonaru Garmin ClearVd,
trzeba otworzy¢ widok sonaru Garmin ClearVd.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Zrédto > Zmien nazwy zrédet.
2 Podaj nazwe.

Dostosowywanie poziomu szczego6towosci

Mozna wyregulowaé poziom szczegdtowosci i zaktocen
wyswietlanych na ekranie sonaru poprzez dostosowanie
wzmochnienia w przypadku tradycyjnych przetwornikéw lub
jasnosci w przypadku przetwornikéw Garmin ClearVa.

Aby wyswietla¢ na ekranie echo o najwiekszej intensywnosci,
mozna zmniejszy¢ wzmocnienie lub jasnos¢, aby pozby¢ sie
echa o mniejszej intensywnosci i zaktocen. Aby wyswietla¢ na

ekranie wszystkie informacje, mozna zwigkszy¢ wzmocnienie
lub jasno$¢, aby wyswietla¢ wiecej informacji na ekranie.
Spowoduje to jednak zwiekszenie zaktécen i moze utrudni¢
rozpoznawanie wtasciwego echa.
1 W widoku sonaru wybierz MENU.
2 Wybierz opcje Czutos¢ lub Jasnosé.
3 Wybierz opcje:
* Aby recznie zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ wzmocnienie,
wybierz Do gory lub W dot.
» Aby umozliwi¢ ploterowi nawigacyjnemu automatyczng
regulacje wzmocnienia lub jasnosci, wybierz opcje
automatyczng.

Dostosowywanie intensywnosci koloréw
Mozna dostosowac intensywnosc¢ kolorow i podswietlic wybrane
obszary na ekranie sonaru poprzez wyregulowanie wzmochienia
kolorow w przypadku tradycyjnych przetwornikdw lub kontrastu
w przypadku przetwornikéw Garmin ClearVi i SideVu/ClearVu.
To ustawienie dziata najlepiej po dostosowaniu poziomu
szczegotowosci informacji wyswietlanych na ekranie przy uzyciu
ustawien wzmocnienia lub jasnosci.
Aby podswietli¢ mniejsze tawice ryb lub wyswietli¢ cel w bardziej
intensywny sposob, mozna zwiekszy¢ wzmocnienie koloréw lub
kontrast. Spowoduje to utrate skutecznego rozrézniania
obiektow w przypadku echa o duzej intensywnosci przy dnie.
Aby zmniejszy¢ intensywnos$¢ echa, mozna zmniejszy¢
wzmocnienie koloréw lub kontrast.
1 W widoku sonaru wybierz MENU.
2 Wybierz opcje:

* W widoku sonaru Garmin ClearVu lub SideVl wybierz

Kontrast.

* W widoku sonaru Panoptix LiveVi wybierz Wzmoc.
kolorow.

W innym widoku sonaru wybierz kolejno Ustawienia
sonaru > Zaawansowane > Wzmoc. kolorow.

3 Wybierz opcje:

* Aby recznie zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ intensywno$¢
kolorow, wybierz Do goéry lub W dét.

» Aby uzy¢ domysinego ustawienia, wybierz opcje
Domysiny.

Zapisy danych sonaru

Rejestrowanie danych wyswietlanych przez sonar
UWAGA: Niektore modele nie obstugujg zapisu sonaru.
1 Wi6z karte pamigci do gniazda kart.

2 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Zapis sonaru > Zapis sonaru.

15 minut zapisu sonaru zajmuje okoto 200 MB na
umieszczonej w urzadzeniu karcie pamieci. Mozna
zapisywac dane sonaru do czasu zapetnienia karty pamieci.

Przerywanie zapisu sonaru

Aby méc przerwac zapis sonaru, trzeba go najpierw rozpoczaé

(Rejestrowanie danych wys$wietlanych przez sonar, strona 20).
W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Zapis sonaru > Przerwij zapis.

Usuwanie zapiséw danych sonaru
1 W6z karte pamieci do gniazda kart.

2 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Zapisy danych sonaru > Pokaz zapisy.

3 Wybierz zapis danych.
4 Wybierz Usun.
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Odtwarzanie zapiséw danych sonaru

Aby méc odtwarzaé zapisy danych sonaru, trzeba pobraé

i zainstalowac aplikacje HomePort™ oraz zapisa¢ dane sonaru

na karcie pamieci.

1 Wyjmij karte pamieci z urzadzenia.

2 W16z karte pamieci do czytnika kart podtagczonego do
komputera.

3 Otwoérz aplikacje HomePort.

4 Wybierz zapis sonaru z listy urzadzen.

5 Kiiknij zapis sonaru w dolnym okienku prawym przyciskiem
myszy.

6 Wybierz Odtwarzanie.

Ustawienia sonaréw tradycyjnych, Garmin
ClearVii i SideVu

UWAGA: Nie wszystkie opcje i ustawienia majg zastosowanie

do wszystkich modeli, modutéw echosondy i przetwornikéw.

W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru.

Linia gtebok.: Umozliwia wyswietlenie szybko dziatajgcej linii
gtebokosci.

Predkos¢ przesuwu: Umozliwia ustawienie predkosci przesuwu
ekranu sonaru od prawej do lewej strony.
Na ptytkiej wodzie mozna zmniejszy¢ predkos¢ przesuwu
ekranu, aby wydtuzy¢ czas wyswietlania informacji na

ekranie. Na gtebszych wodach mozna zwiekszy¢ predkos¢
przesuwu ekranu.

Linie zasiggu: Wyswietla pionowe linie oznaczajgce odlegtosc¢,
w prawg i lewg strone od todzi. To ustawienie jest dostepne
jedynie w widoku sonaru SideV.

Schemat koloréw: Umozliwia ustawienie schematu koloréw na
widoku sonaru. To ustawienie moze by¢ dostepne w menu
Wyglad.

Schematy koloréw o duzym kontrascie zapewniajg
ciemniejsze kolory dla echa o niskiej intensywnosci.
Schematy koloréw o niskim kontrascie zapewniajg kolory,
ktore sg podobne do koloru tta, dla echa o niskiej
intensywnosci.

Wyglad: Patrz Ustawienia wyglgdu sonaru, strona 21.
Naktadki liczbowe: Ustawianie danych wyswietlanych na
ekranie sonaru.

Zaawansowane: Patrz Zaawansowane ustawienia sonaru,
strona 22.

Instalacja: Umozliwia przywrdcenie domysinych ustawien
sonaru.

Ustawianie stopnia powiekszenia na ekranie sonaru
1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Powigkszenie.

2 Wybierz opcje:

* Aby powiekszy¢ obraz danych z sonaru z gteboko$ci dna,
wybierz Blokada dna.

* Aby recznie ustawic zakres gtebokosci na powiekszonym
obszarze, wybierz Recznie, a nastgpnie wybierz Pokaz
w gore lub Pokaz w dét, aby ustawi¢ zakres gtebokosci
na powigkszonym obszarze. Nastepnie wybierz Powigksz
lub Pomniejsz, aby zwigkszy¢ lub zmniejszy¢
powiekszenie na powigkszonym obszarze.

» Aby automatycznie ustawic¢ gtebokos$¢ i powiekszenie,
wybierz Auto.

* Aby anulowac¢ powiekszenie, wybierz Bez pow..

Ustawianie predkosci przesuwu

Mozna ustawi¢ predkos¢ przesuwu obrazu sonaru na ekranie.
Wieksza predkos¢ przesuwu umozliwia zarejestrowanie
wiekszej liczby szczegotow, zwlaszcza w przypadku

przemieszczania sie lub trolingu. Mniejsza predkos$¢ przesuwu
umozliwia dtuzsze wyswietlanie na ekranie informacji z sonaru.
Ustawienie predkosci przesuwu w jednym widoku sonaru
obowigzuje we wszystkich widokach.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Predkos¢ przesuwu.

2 Wybierz opcje:
» Aby automatycznie dostosowac predkosc¢ przesuwu,

korzystajgc z danych dotyczgcych predkosci nad dnem
lub predkosci po wodzie, wybierz Auto.

Ustawienie Auto wybiera warto$¢ przesuwu
odpowiadajgcg predkosci todzi, aby obiekty w wodzie byty
wyswietlane we wiasciwych proporcjach i byty mniej
znieksztatcone. W przypadku wyswietlania widoku sonaru
Garmin ClearVi lub SideVi zalecane jest korzystanie

z ustawienia Auto.

» Aby korzysta¢ z bardzo szybkiej predkosci przesuwu,
wybierz opcje Ultrascroll®.

Wybér opcji Ultrascroll powoduje szybkie przesuwanie
nowych danych sonaru, jednak obniza jako$¢ obrazu.

W wiekszosci sytuacji opcja Szybko zapewnia dobrg
rownowage pomiedzy szybko przesuwajgcym sie obrazem
a wyswietlaniem obiektéw, ktére sg mniej znieksztatcone.

Regulowanie zasigegu dla skali gtebokosci lub
szerokosci

Mozna regulowac¢ zasieg dla skali gtebokosci w widoku
tradycyjnym i widoku sonaru Garmin ClearV, a takze zasieg dla
skali szerokosci dla widoku sonaru SideVu.

Pozwolenie urzadzeniu na automatyczne regulowanie zasiegu
powoduje, ze dno jest wyswietlane w dolnej lub trzeciej czesci
ekranu sonaru. Taki widok moze by¢ przydatny podczas
monitorowania dna w przypadku minimalnych lub $rednich
zmian w uksztattowaniu terenu.

Reczna regulacja zasiegu umozliwia wyswietlanie okreslonego
zakresu, co moze by¢ przydatne podczas monitorowania dna
w przypadku duzych zmian w uksztattowaniu terenu, takich jak
uskoki czy klify. Obraz dna jest wyswietlany na ekranie tak
dtugo, jak tylko znajduje sie w ustalonym zakresie.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Zasieg.
2 Wybierz opcje:
» Aby umozliwi¢ ploterowi nawigacyjnemu automatyczng
regulacje zasiegu, wybierz Auto.
» Aby recznie zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ zakres, wybierz Do
gory lub W dét.
PORADA: Na ekranie sonaru mozna wybrac 4= lub ==, aby
recznie dostosowac zasieg.

PORADA: Gdy wyswietlanych jest wiele ekranéw sonaru,
opcja SELECT pozwala okresli¢, ktéry ekran ma byé
aktywny.

Ustawienia wygladu sonaru

W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru

> Wyglad.

Schemat kolorow: Umozliwia ustawienie schematu koloréw.

Krawedz: Wyrdznia najsilniejszy sygnat z dna, aby pomadc
zdefiniowa¢ mocny lub staby sygnat.

A-Scope: Wyswietla pionowy ekran wzdtuz prawej krawedzi

ekranu, ktoéry natychmiast wskazuje odlegtos¢ do celdéw wraz
ze skala.

Sekw. obrazéw: Umozliwia szybsze przesuwanie sie obrazu
sonaru poprzez rysowanie wiecej niz jednej kolumny danych
na ekranie dla kazdej kolumny danych otrzymywanych
z echosondy. Jest to szczegdlnie pomocne w przypadku
korzystania z echosondy na gtebokiej wodzie, poniewaz
sygnat sonaru dtuzej podrézuje wtedy do dna i z powrotem
do przetwornika.
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Ustawienie 1/1 rysuje na ekranie jedng kolumne informacji na
kazde echo echosondy. Ustawienie 2/1 rysuje na ekranie

dwie kolumny informacji na kazde echo echosondy. Sytuacja
przedstawia sie analogicznie w przypadku ustawien 4/1 i 8/1.

Symbole ryb: Umozliwia ustawienie, jak sonar interpretuje
obiekty w toni.

Alarmy sonaru

UWAGA: Nie wszystkie opcje sg dostgpne we wszystkich
przetwornikach.

W odpowiednim widoku sonaru wybierz kolejno MENU >
Ustawienia sonaru > Alarmy.

Alarmy sonaru mozna takze ustawic, wybierajgc kolejno
Ustawienia > Alarmy > Sonar.

Woda plytka: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos¢ wody jest
mniejsza od podanej wartosci.

Gtebina: Alarm jest uruchamiany, gdy gteboko$¢ wody jest
wieksza od podanej wartosci.

Alarm FrontVii: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos¢ na
przodzie todzi jest ponizej okreslonej wartosci, co pozwala
unika¢ mielizn (Ustawianie alarmu gtebinowego FrontVii,
strona 24). Ten alarm jest dostepny wytagcznie dla
przetwornikow Panoptix FrontVi.

Temperatura wody: Alarm jest uruchamiany, gdy przetwornik
informuje, ze temperatura jest 0 1,1°C (2°F) wyzsza lub
nizsza niz podana warto$¢ temperatury.

Izobata: Powoduje, Zze alarm uruchamia sie, gdy przetwornik
wykryje obiekt zawieszony w toni na okreslonej gtebokosci od
powierzchni wody i od dna.

Ryby
Ryby: Ustawia alarm wigczany, gdy sonar wykryje obiekt
zawieszony w toni.

*  axee Ustawia wigczenie alarmu po wykryciu ryby
o dowolnych rozmiarach.

*  axex Ustawia wigczenie alarmu tylko po wykryciu $rednich
lub duzych ryb.

* & Ustawia wigczenie alarmu tylko po wykryciu duzych ryb.

Zaawansowane ustawienia sonaru

UWAGA: Nie wszystkie opcje i ustawienia majg zastosowanie
do wszystkich modeli, modutéw echosondy i przetwornikdw.

W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru
> Zaawansowane.

Zaklocenia: Dostosowanie czutosci w celu zmniejszenia
efektéw zaktdcen z pobliskich zrodet szumu.

Aby usung¢ zaktocenia z obrazu, nalezy uzy¢ najnizszego
ustawienia zaktocen, ktore powoduje uzyskanie zgdane;j
poprawy. Najlepszym sposobem na wyeliminowanie
zakidcen jest rozwigzanie problemow z instalacja, ktére
powodujg zakiécenia.

Szum lustra: Ukrywanie zaktdcen powierzchniowych w celu
zmniejszenia zakidécen. Szersze wigzki (nizsze
czestotliwosci) powodujg wyswietlanie wiekszej liczby
obiektéw, ale generujg wiecej zaktdécen powierzchniowych.

Wzmoc. kolorow: Patrz Dostosowywanie poziomu
szczego6towosci, strona 20.

TVG: Umozliwia dostosowanie wygladu echa, aby
zrekompensowac ostabienie sygnatéw sonaru na gtebszej
wodzie, a takze zmniejsza zaktdcenia przy powierzchni.
W przypadku zwigkszenia wartosci tego ustawienia kolory
powigzane z zaktdceniami przy nizszych czestotliwosciach
i tawice ryb wyswietlane sg w bardziej jednolity sposéb na
réznych gtebokosciach. To ustawienie zmniejsza poziom
zakiocen blisko lustra wody.

Ustawienia instalacyjne przetwornika

UWAGA: Nie wszystkie opcje i ustawienia majg zastosowanie
do wszystkich modeli, modutéw echosondy i przetwornikéw.

W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia sonaru
> Instalacja.

Przywr. domys.ust. sonaru: Umozliwia przywrécenie
domysinych ustawien fabrycznych sonaru.

Typ przetwornika: Umozliwia wybor typu przetwornika
podtgczonego do urzadzenia.

Przesun: Umozliwia ustawienie zakresu gtebokosci, na jakiej
skupia sie sonar. Opcja umozliwia uzyskanie powiekszenia
obszaru na wybranej gtebokosci.

Przerzué¢ L/P: Umozliwia zmiane orientacji widoku sonaru
SideVu, jesli przetwornik jest zainstalowany w kierunku do
tytu.

Odwrécony: Okresla orientacje widoku sonaru Panoptix
w przypadku, gdy zainstalowany jest przetwornik
z przewodami skierowanymi do lewej burty.

Szerokos¢ wigzki: Okresla szerokosc wigzki przetwornika
Panoptix.

Wezsze wigzki zapewniajg podglad na wiekszg gtebokosc
i wiekszg odlegtos¢. Szersze wigzki pozwalajg na podglad
wiekszego obszaru.

Uzyj AHRS: Umozliwia wykrycie kata montazu przetwornika
Panoptix przez czujniki uktadu odniesienia i kursu (AHRS).
Gdy to ustawienie jest wytgczone, zaktada sie, ze
przetwornik jest zamontowany pod katem 45 stopni.

Czestotliwosci sonaru

UWAGA: Dostepne czestotliwos$ci zalezg od uzywanego plotera
nawigacyjnego, modutéw echosondy i przetwornika.

Regulacja czestotliwosci pomaga dostosowac sonar do
okreslonych celow i aktualnej gtebokosci wody.

Wyzsze czestotliwosci korzystajg z wezszych wigzek i przydaja
sie przy duzych predkosciach i wzburzonym morzu. Wyzsza
czestotliwos¢ oznacza lepsza wyrazistos¢ dna i termokliny.

Nizsze czestotliwosci korzystajg z szerszych wigzek, ktére
pozwalajg dostrzec wiecej obiektoéw, ale generujg zarazem
wiecej zaktdcen powierzchniowych i ograniczajg ciggtos¢ echa
dna przy wzburzonym morzu. Szersze wigzki generujg wieksze
tuki dla ech obiektow, dzieki czemu sg idealne do lokalizowania
ryb. Szersze wigzki dziatajg rowniez lepiej na gtebokiej wodzie,
poniewaz nizsza czestotliwo$¢ oznacza lepszg penetracje
gtebin.

Czestotliwosci CHIRP pozwalajg sprawdzi¢ kazdy impuls

w réznych czestotliwosciach, co daje lepsze rozréznianie
obiektow w gtebinach. Technologia CHIRP moze by¢ uzywana
do wyraznego identyfikowania obiektéw, takich jak pojedyncze
ryby w tawicy oraz do réznych zastosowan na gtebinach. Na
0got dziata lepiej niz zastosowanie pojedynczej czestotliwosci.
Poniewaz niektdre ryby moga by¢ lepiej widoczne w przypadku
uzycia statej czestotliwosci, nalezy wzigé pod uwage cel

i warunki wodne podczas korzystania z czestotliwosci CHIRP.

Niektore sonary czarnej skrzynki i przetworniki umozliwiajg
regulacje wstepnie ustawionych czestotliwosci dla kazdego
elementu przetwornika. Umozliwia to szybkg zmiane
czestotliwosci przy uzyciu wstepnie ustawionych wartosci

w przypadku zmiany warunkéw w wodzie lub celdéw poszukiwan.
Przegladanie dwdch czestotliwosci jednoczesnie przy
wykorzystaniu widoku podziatu czestotliwosci pozwala zajrzeé
w gtebiny za pomocg echa o nizszej czestotliwosci, a takze
wyswietli¢ wiecej szczegdtéw z echa o wyzszej czestotliwosci.
Wybor czestotliwosci

UWAGA: W przypadku niektérych widokow sonaru
i przetwornikéw zmiana czestotliwosci nie jest mozliwa.
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Mozna okresli¢, ktdre czestotliwosci bedg wyswietlane na
ekranie sonaru.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Czestotliwos¢.

2 Wybierz czestotliwo$¢ odpowiadajgcg Twoim potrzebom oraz
gtebokos¢ wody.
Wiecej informacji na temat czestotliwosci znajduje sie
w sekcji Czestotliwosci sonaru, strona 22.

Tworzenie predefiniowanej czestotliwosci

UWAGA: Ta opcja nie jest dostepna w przypadku niektérych
przetwornikow.

Mozna zapamieta¢ ustawienie, aby zapisa¢ okreslong
czestotliwos$¢ sonaru, co umozliwia szybkie zmiany
czestotliwosci.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Czestotliwosc¢.
2 Wybierz Dodaj.
3 Podaj czestotliwosé.

Wiaczanie funkcji A-Scope

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna wytgcznie w widokach
sonaru Tradycyjny.

A-Scope to pionowy ekran sonaru widoczny wzdituz prawej
krawedzi widoku i wyswietlajgcy to, co jest widoczne w danej
chwili pod przetwornikiem. A-Scope mozna wykorzysta¢ do
identyfikacji echa obiektéw, ktore mogty zosta¢ przeoczone
podczas szybkiego przewijania ekranu, np. gdy t6dz porusza sie
z duzg szybkoscia. Funkcja przydaje sie podczas wykrywania
ryb znajdujacych sie blisko dna.

Funkcja A-Scope powyzej wyswietla echa ryb D oraz echo
sygnatu odbitego od miekkiego dna @.

1 W widoku sonaru wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Wyglad > A-Scope.

2 Okresl czas utrzymywania.

Mozna zwiekszy¢ czas utrzymywania, aby wydtuzy¢ czas
wyswietlania echa sonaru.

Ustawienia sonaru Panoptix

Dostosowywanie kata widzenia i poziomu
powiekszenia dla urzadzenia RealVii
Mozna zmieni¢ kat widzenia dla widokéw sonaru RealVu.
Mozna takze powigkszy¢ lub pomniejszy¢ obraz widok.

W widoku sonaru RealVU wybierz opcje:

» Dostosuj kat widzenia za pomocg przyciskow strzatek.

» Aby powiekszac¢ i pomniejszac¢ widok, obro¢ pokretto.

Dostosowywanie predkosci przeszukiwania
urzadzenia RealVii

Mozna zmieni¢ predkos¢, z jakg przetwornik przeszukuje
obszar. Wieksza predkos¢ przeszukiwania przektada sie na

mniej szczegotowy obraz, ale tez na szybsze odswiezanie
ekranu. Z kolei mniejsza predkos¢ przeszukiwania zapewnia
bardziej szczegotowy obraz, lecz wolniejsze od$wiezanie
ekranu.

UWAGA: Ta funkcja nie jest dostepna w przypadku widoku
sonaru RealVi 3D z trybem archiwalnym.

1 W widoku sonaru RealVi wybierz kolejno MENU > Predkos¢
przeszukiwania.

2 Wybierz opcje.

Menu sonaru LiveVii z wigzka skierowang do przodu
i FrontVi

W widoku sonaru LiveVu z wigzka skierowang do przodu lub
FrontVu wybierz MENU.

Czutos¢: Umozliwia dostosowanie poziomu szczegotowosci
oraz ilosci zaktocen wyswietlanych na ekranie sonaru.

Aby wyswietla¢ na ekranie echo o najwigkszej intensywnosci,
mozna zmniejszy¢ czuto$¢ w celu wyeliminowania echa

0 mniejszej intensywnosci i zaktdcen. Aby wyswietla¢ na
ekranie wszystkie informacje, mozna zwiekszy¢ czutosé i w
ten sposob wyswietla¢ wiecej informacji na ekranie.
Spowoduije to jednak zwiekszenie zaktécen i moze utrudni¢
rozpoznawanie wtasciwego echa.

Zakres gtebokosci: Umozliwia regulowanie zakresu skali
gtebokosci.
Pozwolenie urzgdzeniu na automatyczne regulowanie
zasiegu powoduje, ze dno jest wyswietlane w dolnej czesci
ekranu sonaru. Taki widok moze by¢ przydatny podczas
monitorowania dna w przypadku minimalnych lub $rednich
zmian w uksztattowaniu terenu.

Reczna regulacja zasiggu umozliwia wyswietlanie
okreslonego zakresu, co moze by¢ przydatne podczas
monitorowania dna w przypadku duzych zmian

w uksztattowaniu terenu, takich jak uskoki czy klify. Obraz
dna jest wyswietlany na ekranie tak dtugo, jak tylko znajduje
sie w ustalonym zakresie.

Zasieg do przodu: Umozliwia regulowanie zakresu skali
odchylenia do przodu.

Umozliwia urzadzeniu automatyczng regulacje skali
odchylenia do przodu w zalezno$ci od gtebokosci. Reczna
regulacja zakresu umozliwia wyswietlanie okreslonego
zakresu. Obraz dna jest wyswietlany na ekranie tak dtugo,
jak tylko znajduje sie w ustalonym zakresie. Reczne
zmniejszenie wartosci tej opcji moze spowodowac, ze Alarm
FrontVU bedzie mniej skuteczny, a przez to bedzie mniej
czasu na podjecie dziatan w przypadku wykrycia matej
gtebokosci.

Kat transmisji: Umozliwia ustawienie punktu skupienia
przetwornika na lewg lub prawg burte. Ta opcja jest dostepna
tylko dla przetwornikéw Panoptix FrontVi z obstugg RealVu,
takich jak PS30, PS31 i PS60.

Transmituj: Zatrzymuje proces transmisji przetwornika.

Alarm FrontVii: Alarm jest uruchamiany, gdy gtebokos¢ na
przodzie todzi jest ponizej okreslonej wartosci (Ustawianie
alarmu gtebinowego FrontV(i, strona 24). Funkcja ta jest
dostepna wytgcznie dla przetwornikéw Panoptix FrontVa.

Ustawienia sonaru: Umozliwiajg konfiguracje przetwornika oraz
ustawien wygladu echa obiektow.

Edytuj naktadki: Pozwala ustawi¢ dane wyswietlane na
ekranie.

Ustawianie kata transmisji danych przetwornika LiveVii

i FrontVii

Funkcja ta jest dostepna wytgcznie dla przetwornikow Panoptix
LiveVl i FrontVu.
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Mozna zmieni¢ kat transmisji danych przetwornika, aby
skierowac przetwornik na zgdany obszar. Na przyktad mozna go
skierowaé na tawice ryb lub na mijane drzewa.

1 W widoku sonaru LiveVu lub FrontVi wybierz kolejno MENU
> Kat transmisji.
2 Wybierz opcje.

Ustawianie alarmu gtebinowego FrontVii

Alarm gtebinowy FrontVu jest narzedziem stuzgcym jedynie do
orientacji w terenie i nie we wszystkich warunkach zapobiegnie
utknieciu na mieliznie. Zapewnienie bezpiecznego sterowania
todzig nalezy do obowigzkow jej operatora.

Ten alarm jest dostepny wytagcznie dla przetwornikéw Panoptix
FrontVu.

Mozna ustawi¢ alarm wigczajgcy sie w przypadku, gdy
gtebokos¢ wody spadnie ponizej okreslonego poziomu. Dla
uzyskania najlepszych rezultatéw podczas korzystania z alarmu
kolizji czotowej nalezy ustawi¢ przesuniecie dziobu (Ustawianie
przesuniecia dziobu, strona 24).

1 W widoku sonaru FrontVi wybierz kolejno MENU > Alarm
FrontVii.

2 Wybierz WL..

3 Okresl warto$¢ gtebokosci, ktéra bedzie uruchamiaé alarm,
a nastepnie wybierz Gotowe.

Na ekranie FrontVi linia glebokosci bedzie wskazywac warto$c
gtebokosci, dla ktérej ustawiono alarm. Linia ma kolor zielony,
jesli znajdujesz sie na bezpiecznej gtebokosci. Linia zmienia
kolor na zétty, gdy poruszasz sie szybciej niz zasieg z przodu
pozwoli Ci zareagowac (10 sekund). Kolor zmienia sie na
czerwony, a alarm jest uruchamiany, gdy system wykryje
przeszkode lub gtebokos¢ wody mniejszg od podanej wartosci.

/\ PRZESTROGA
Mozliwo$c¢ skutecznego ominiecia mielizny na podstawie obrazu
z sonaru FrontVi staje sie coraz bardziej ograniczona przy
wiekszych predkosciach przekraczajgcych 8 weztow.

Ustawienia wygladu LiveVii i FrontVii
W widoku sonaru LiveVi lub FrontVi Panoptix wybierz kolejno
MENU > Ustawienia sonaru > Wyglad.

Schemat koloréw: Umozliwia ustawienie palety koloréw.

Wzmoc. koloréw: Umozliwia dostosowanie intensywnosci
koloréw wyswietlanych na ekranie.

Mozesz wybrac wyzszg warto$¢ wzmocnienia koloréw, aby
widzie¢ cele na wiekszej wysokosci w stupie wody. Wyzsza
wartos¢ wzmacniania koloréw umozliwia rowniez
rozroznianie obrazoéw o niskiej intensywnosci na wiekszej
wysokosci w stupie wody, jednak powoduje to stabsze
rozroznianie obrazéw dna. Mozna wybrac nizszg wartosé
wzmochnienia koloréw, gdy cele znajdujg sie blisko dna, aby
pomaéc Ci rozrézniac cele i obrazy o wysokiej intensywnosci,
takie jak piasek, kamienie i btoto.

Szlaki: Pozwala okresli¢, jak dtugo slady majg by¢ wyswietlane
na ekranie. Slady przedstawiajg ruch celu.

Wypetnienie dna: Zmienia kolor dna na brgzowy, aby odrézni¢
je od echa wody.

Naktadka na siatke: Wyswietla siatke linii symbolizujgcych
zasieg.

Przewijaj historie: Wyswietla historie sonaru w widoku sonaru
tradycyjnego.

Ustawienia wygladu RealVii

W widoku sonaru RealVu wybierz kolejno MENU > Ustawienia
sonaru > Wyglad.

Kolory punktéw: Umozliwia ustawienie innej palety kolorow
uzywanej do wyswietlania punktéw echa sonaru.

Kolory dna: Umozliwia ustawienie schematu koloréw dla dna.

Styl dna: Umozliwia ustawienie stylu wyswietlania dna. Bedac
na gtebokiej wodzie, mozna uzy¢ opcji Punkty i recznie
ustawi¢ ptytszy zasieg.

Przycisk koloréw: Wyswietla legende gtebokosci, jakie
reprezentujg poszczegolne kolory.

Ustawienia instalacyjne przetwornika Panoptix

W widoku sonaru Panoptix wybierz kolejno MENU > Ustawienia

sonaru > Instalacja.

Gtebokos¢ instalacji: Okresla gtebokos¢ ponizej linii wodnej,
na jakiej zamontowany jest przetwornik Panoptix. Podanie
rzeczywistej glebokosci, na jakiej zostat zamontowany
przetwornik, zapewnia doktadniejsze wizualne odwzorowanie
obiektéw znajdujgcych sie w wodzie.

Przesuniecie dziobu: Pozwala ustawi¢ odlegto$¢ miedzy
dziobem a widokiem z przodu todzi, uwzgledniajgc miejsce
instalacji przetwornika Panoptix. Umozliwia to oglgdanie
dystansu z przodu od dziobu todzi, a nie z miejsca instalacji
przetwornika.

Dotyczy to przetwornikow Panoptix w przypadku widoku
sonaru FrontV{, LiveVU z wigzka skierowang do przodu oraz
RealVu3D z wigzka skierowang do przodu.

Szerokos¢ wiazki: Okresla szeroko$¢ wigzki przetwornika
Panoptix pod todzig. Wezsze wigzki zapewniajg podglad na
wiekszg gtebokos¢ i wiekszg odlegtos¢. Szersze wigzki
pozwalajg na podglad wiekszego obszaru.

Dotyczy to przetwornikéw Panoptix w przypadku widoku
sonaru FrontV{, LiveVi z wigzka skierowang w dot oraz
LiveVl z wigzkg skierowang do przodu.

Uzyj AHRS: Umozliwia automatyczne wykrycie kata montazu
przetwornika Panoptix przez czujniki uktadu odniesienia
i kursu (AHRS). Gdy opcja ta jest wytgczona, mozna
wprowadzi¢ okreslony kat dla przetwornika za pomocg
ustawienia Kat nachylenia. Wiele przetwornikow
zapewniajgcych widok z przodu kadtuba jest zamontowanych
pod katem 45 stopni, podczas gdy przetworniki zapewniajgce
widok pod kadtubem sg zamontowane pod kgtem O stopni.

Odwrécony: Okresla orientacje widoku sonaru Panoptix
w przypadku, gdy zainstalowany jest sonar zapewniajgcy
obraz obiektow znajdujgcych sie pod kadtubem i z
przewodami skierowanymi do lewej burty.

Dotyczy to przetwornikow Panoptix w przypadku widoku
sonaru LiveVi z wigzkg skierowang w dot, RealVi 3D

z wigzka skierowang w dot oraz RealVu 3D z trybem
archiwalnym.

Kalibruj kompas: Kalibruje wewnetrzny kompas przetwornika
Panoptix (Ustawienia instalacyjne przetwornika, strona 22).

Dotyczy to przetwornikdow Panoptix wyposazonych w kompas
wewnetrzny, np. przetwornikéw PS21-TR.

Przywr. domys.ust. sonaru: Przywraca ustawienia sonaru do
domyslinych wartosci fabrycznych.

Ustawianie przesuniecia dziobu

W przypadku przetwornikow Panoptix z widokiem przednim
mozna wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia dziobu w celu
kompensacji dystansu przedniego, uwzgledniajgc miejsca
instalacji przetwornika. Umozliwia to oglgdanie dystansu

z przodu od dziobu fodzi, a nie z miejsca, w ktérym znajduje sie
przetwornik.

Ta funkcja dotyczy przetwornikdw Panoptix w przypadku widoku
sonaru FrontVi, LiveVi z wigzkg skierowang do przodu oraz
RealVu3D z wigzka skierowang do przodu.

1 Zmierz dystans @ przebyty w poziomie od przetwornika do
dziobu.
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2 W odpowiednim widoku sonaru wybierz kolejno MENU >
Ustawienia sonaru > Instalacja > Przesunigcie dziobu.

3 Whpisz zmierzong odlegto$¢ i wybierz Gotowe.

W odpowiednim widoku sonaru zasieg przedni zostanie
przesuniety o wprowadzony dystans.

Autopilot

Z funkcji autopilota mozna korzystac tylko w stacji
zamontowanej obok steru, przepustnicy i urzgdzenia do kontroli
steru.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne i roztropne
sterowanie swoim statkiem. Autopilot jest narzedziem, ktore
wspomaga sterowanie. Nie zwalnia ono uzytkownika

z obowigzku bezpiecznego sterowania swojg fodzig. Nalezy
unika¢ zagrozen nawigacyjnych i nigdy nie zostawiac¢ steru bez
nadzoru.

Nalezy zawsze by¢ przygotowanym do szybkiego przejecia
recznego sterowania todzia.

Obstugi autopilota najlepiej nauczy¢ sie na spokojnych,
bezpiecznych i otwartych wodach.

Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas korzystania z autopilota
w poblizu niebezpiecznych wod, to jest w poblizu dokéw, palisad
i innych todzi.

System autopilota w sposob ciggty dostosowuje sterowanie
todzig w celu utrzymania statego kierunku, co jest nazywane
utrzymywaniem kierunku. System umozliwia takze reczne
sterowanie, korzystanie z kilku trybéw funkcji automatycznego
sterowania oraz korzystanie ze wzorcow sterowania.

Jesli ploter nawigacyjny jest podtgczony do zgodnego systemu
autopilota Garmin, mozna go wigczy¢ i sterowac nim z poziomu
plotera.

Informacje na temat zgodnych systemow autopilota Garmin
mozna znalez¢ na stronie www.garmin.com.

Ekran autopilota
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Rzeczywisty kierunek

O]
(@ | Obrany kierunek (utrzymywany przez autopilota)
®

Rzeczywisty kierunek (w trybie gotowosci)
Obrany kierunek (po wtgczeniu)

@ | Wskaznik pozyciji steru (ta funkcja jest dostgpna tylko w przypadku

podtgczenia czujnika steru)

Dostosowywanie przyrostu w sterowaniu krokowym
1 Na ekranie Autopilot wybierz kolejno MENU > Konfiguracja
autopilota > Rozmiar zwrotu w krokach.

2 Wybierz przyrost.

Ustawianie oszczedzania energia

Istnieje mozliwos¢ dostosowania poziomu aktywnosci steru.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Konfiguracja
autopilota > Konfiguracja trybu zasilania > Oszczedzanie
energii.

2 Wybierz warto$¢ procentowa.

Wybor wyzszej wartosci procentowej powoduje zmniejszenie
aktywnosci steru i utrzymania kierunku. Im wyzsza wartos¢
procentowa, tym wieksze wystepuje zboczenie z kursu,
zanim autopilot je skoryguje.

PORADA: Przy lekko wzburzonym morzu i niewielkich
predkosciach zwiekszenie wartosci procentowej funkcji
Oszczedzanie energii zmniejsza aktywnos¢ steru.

Wiaczanie autopilota

Po wigczeniu autopilota funkcja ta przejmuje kontrole nad
sterem i steruje fodzig, utrzymujgc obrany kierunek.

Na dowolnym ekranie wybierz kolejno Wiacz.

Obrany kierunek jest wyswietlany w srodkowej czesci ekranu
autopilota.

Wzorce sterowania

Uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczne sterowanie
todzig. Aby méc rozpoczg¢ korzystanie z wzorca, nalezy
upewnic sie, ze w wodzie nie znajdujg sie przeszkody.

Autopilot umozliwia sterowanie todzig wedtug wstepnie
ustawionych wzorcéw przeznaczonych do towienia ryb.
Dodatkowo pozwala takze wykonywac¢ inne manewry specjaine,
takie jak zawracanie czy petla Williamsona.

Uzywanie wzorca zawracania

Wzorca zawracania mozna uzywac do zawracania todzig o 180°

oraz utrzymywania nowego kierunku.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Sterowanie
wg wzorca > Manewr zawracania.

2 Wybierz Wiacz port lub Wigcz wzorzec dla prawej burty.

Konfiguracja i uzywanie wzorca ruchu po okregu

Wzorzec ruchu po okregu mozna uzywac do sterowania todzig

w trybie ciggtego ruchu po okregu w okreslonym kierunku

i przez okreslony czas.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Sterowanie
wg wzorca > Okregi.

2 W razie potrzeby wybierz Czas i okre$| czas, przez jaki t6dz
ma poruszac sie po jednym petnym okregu.

3 Wybierz Wigcz port lub Wiacz wzorzec dla prawej burty.

Konfiguracja i uzywanie wzorca zygzakowania
Wzorzec zygzakowania mozna uzywac do sterowania na
zmiane raz na lewa, raz na prawg burte w obranym kierunku,
przez okreslony czas i pod okreslonym katem.

Autopilot
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1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Sterowanie
wg wzorca > Zygzakowanie.

2 W razie potrzeby wybierz Amplituda i okresl stopien.
3 W razie potrzeby wybierz Cykl i okre$l czas.
4 Wybierz Wiacz zygzakowanie.

Uzywanie wzorca petli Williamsona

Wzorzec petli Williamsona mozna uzywac do wykonania todzig
manewru petli, tak aby zakonczy¢ manewr koto miejsca jego
rozpoczecia. Wzorzec ten przydaje sie w przypadkach
wypadnigcia cztowieka za burte.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Sterowanie
wg wzorca > Manewr Williamsona.

2 Wybierz Wiacz port lub Wiacz wzorzec dla prawej burty.

Funkcje zeglarskie

Ustawianie typu jednostki

Uzytkownik moze wybrac¢ typ fodzi, aby skonfigurowac
ustawienia plotera nawigacyjnego i uzy¢ funkcji dostosowanych
do posiadanego typu todzi.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Typ jednostki.
2 Wybierz opcje.

Regaty

Mozna wykorzysta¢ urzadzenie, aby zwiekszyc¢
prawdopodobienstwo, ze t6dz przekroczy linie startu doktadnie
w momencie rozpoczecia regat. Po zsynchronizowaniu stopera
regatowego z oficjalnym stoperem odliczajgcym czas do
rozpoczecia regat urzgdzenie co minute zapewnia
powiadomienia o zblizajgcym sie rozpoczeciu wyscigu. Po
potgczeniu stopera regatowego z wirtualng linig startu
urzgdzenie mierzy predkosc i kierunek todzi oraz pozostaty na
stoperze czas. Urzadzenie wykorzystuje te dane do okreslenia,
czy 16dz przekroczy linie startu przed, po, czy doktadnie

W momencie rozpoczecia wyscigu.

Naprowadzanie na linie startu

Zeglowanie z naprowadzaniem na linie startu to wizualna
reprezentacja informacji potrzebnych do przekroczenia linii
startu z najwiekszg predkoscig w najlepszym momencie.

Po ustawieniu szpilek prawej i lewej burty linii startu, docelowe;j
predkosci i czasu oraz po uruchomieniu stopera regatowego,
wyswietlona zostanie linia symulatora. Linia symulatora rozcigga
sie od biezgcej pozycji w kierunku linii startu, a layline z kazdej
szpilki.

Punkt koncowy oraz kolor linii symulatora wskazuje, gdzie t6dz
bedzie sie znajdowac po uptynieciu czasu stopera w oparciu

0 biezgcg predkosc¢ todzi.

Gdy punkt koncowy znajduje sie przed linig startu, linia jest
biata. Oznacza to, ze t6dz musi zwiekszy¢ predkos¢, aby na
czas doptyng¢ do linii startu.

Gdy punkt koncowy znajduje sie za linig startu, linia jest
czerwona. Oznacza to, ze t6dz musi zmniejszy¢ predkosc, aby
unikna¢ kary za doptyniecie do linii startu przed uptynieciem
czasu stopera.

Gdy punkt koncowy znajduje sie na linii startu, linia jest biata.
Oznacza to, ze t6dz ptynie z optymalng predkoscig, aby
doptynac do linii startu, gdy uptynie czas stopera.

Domyslnie okno naprowadzania na linie startu oraz okno
stopera regatowego wyswietlane sg na ekranie Regaty.

Ustawianie linii startu

1 Na karcie wskaznika naprowadzania na linie startu wybierz
kolejno MENU > Linia startu.

2 Wybierz opcje:

» Aby oznaczy¢ znaki lewej i prawej burty linii startu
podczas przeptywania przez nie, wybierz Znaki sygnatéw
sonaru.

» Aby oznaczy¢ znaki lewej i prawej burty linii startu przez
wprowadzenie ich wspotrzednych geograficznych, wybierz
Podaj wspotrzedne.

» Aby zamieni¢ pozycje lewej i prawej burty po ich
ustawieniu, wybierz Zamien lewg i prawa burte Znaki

Korzystanie z naprowadzania na linie startu
Korzystanie z funkcji naprowadzania na linie startu pomaga
podczas regat przekroczy¢ linie startu z najwigkszg predkoscia.

1 Oznacz linie startu (Ustawianie linii startu, strona 26).

2 Na karcie wskaznika naprowadzania na linie startu wybierz
kolejno MENU > Docelowa predkos¢ i wybierz predkos¢
docelowg w momencie przeciecia linii startu.

3 Wybierz Docelowy czas, a nastepnie wybierz docelowy czas
przekraczania linii startu.

4 Wybierz BACK.

5 Uruchom stoper regatowy (Korzystanie ze stopera
regatowego, strona 26).

Korzystanie ze stopera regatowego
1 Na karcie wskaznika naprowadzania na linie startu wybierz ==
lub 4=, aby ustawi¢ czasomierz.

2 Wybierz SELECT, aby uruchomi¢ lub zatrzyma¢ czasomierz.

Ustawianie odlegtosci miedzy dziobem a anteng GPS
Mozna wprowadzi¢ odlegto$¢ miedzy dziobem todzi a pozycjg
anteny GPS. To pomoze zapewnic¢, ze dzidb todzi przekroczy
linie startu doktadnie w momencie rozpoczecia regat.

1 Na karcie wskaznika naprowadzania na linie startu wybierz
kolejno MENU > Linia startu > Odlegtos¢ GPS od dziobu.

2 Podaj dystans.
3 Wybierz SELECT.

Ustawienia layline

Aby moéc korzystaé z funkcji layline, trzeba podtgczy¢ czujnik
wiatru do plotera nawigacyjnego.

W trybie zeglarstwa (Ustawianie typu jednostki, strona 3) na
mapie nawigacyjnej mozna wyswietli¢ layline. Linie layline mogg
by¢ szczegdlnie przydatne podczas wyscigow.

Na mapie nawigacyjnej wybierz kolejno MENU > Layline.

Wyswietlanie: Ustawianie sposobu wyswietlania layline
i jednostki na mapie oraz regulacja dtugosci layline.

Kat zeglowania: Pozwala okresli¢, w jaki sposob urzgdzenie
oblicza layline. Opcja Biezgce pozwala oblicza¢ layline na
podstawie kata wiatru mierzonego przez czujnik wiatru.
Opcja Recznie pozwala oblicza¢ layline na podstawie recznie
wprowadzonego kata nawietrznej i zawietrzne;j.

Korekta ptywoéw: Pozwala korygowac layline na podstawie
ptywow.

Filtruj statg czasu: Filtruje dane layline na podstawie podanego
czasu i interwatu. Aby otrzymac ptynniejszg layline poprzez
odfiltrowanie drobnych zmian kursu kompasowego lub kata
wiatru rzeczywistego, wybierz wyzszg wartos¢. Aby otrzymac
layline o wiekszej czutosci na zmiany kursu kompasowego
lub kata wiatru rzeczywistego, wybierz nizszg wartos¢.

Ustawianie przesuniecia kilu

Mozna wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia kilu w celu
kompensacji odczytu gtebokosci, uwzgledniajgc miejsca
instalacji przetwornika. Dzieki temu mozna w zaleznosci od
potrzeb wyswietla¢ gtebokos¢ wody ponizej kilu lub rzeczywistg
gtebokos¢ wody.
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Aby sprawdzi¢ gtebokos¢ wody ponizej kilu lub najnizszego
punktu todzi, gdy przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej
lub w innym miejscu powyzej konca kilu, odmierz odlegtos¢ od
miejsca instalacji przetwornika do kilu todzi.

Aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokos¢ wody, gdy przetwornik

jest zainstalowany ponize;j linii wodnej, odmierz odlegtos¢ od
dolnej czesci przetwornika do linii wodne;.

UWAGA: Opcja ta jest dostepna tylko w przypadku posiadania
aktualnych danych o gtebokosci.

1 Zmierz odlegtos¢:

« Jesli przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej @ lub
w innym miejscu powyzej konca kilu, odmierz odlegto$¢ od
przetwornika do kilu. Wprowadz te wartosc¢ jako liczbe
dodatnia.

+ Jesli przetwornik jest zainstalowany na spodzie kilu @,
aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokosé wody, odmierz
odlegtos¢ od przetwornika do linii wodnej. Wprowadz te
wartos¢ jako liczbe ujemna.

2 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Przesuniecie
kilu.

3 Wybierz 4, jesli przetwornik jest zainstalowany na linii
wodnej, lub wybierz ==, jesli przetwornik jest zainstalowany
na spodzie kilu.

Dziatanie autopilota zeglarskiego

/\ PRZESTROGA

Wigczony autopilot kontroluje tylko ster. Zatoga todzi pozostaje
odpowiedzialna za zagle, gdy wtgczony jest autopilot.

Poza utrzymywaniem kierunku autopilot moze utrzymywacé wiatr.
Mozna takze wykorzystywac autopilota do sterowania sterem
podczas halsowania i zwrotéw przez rufe.

Utrzymywanie wiatru

Mozna skonfigurowac autopilota tak, aby utrzymywat okreslony
namiar wzgledem kata wiatru. Urzgdzenie musi by¢ podtgczone
do zgodnego z NMEA 2000 lub NMEA® 0183 czujnika wiatru

w celu przeprowadzenia utrzymania wiatru lub halsu bgdz
zwrotu przez rufe na podstawie odczytu sity wiatru.

Ustawianie typu utrzymywania wiatru

Aby méc wigczy¢ typ utrzymywania wiatru, trzeba podtgczy¢
czujnik wiatru NMEA 2000 lub NMEA 0183 do autopilota.
Informacje na temat zaawansowanej konfiguracji autopilota
mozna znalez¢ w instrukcjach instalacji dotgczonych do
autopilota.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Konfiguracja
autopilota > Typ utrzymywania kierunku.

2 Wybierz opcje Pozorny lub Rzeczywista.

Wiaczanie utrzymywania wiatru
Aby méc wigczy¢ typ utrzymywania wiatru, trzeba podtgczy¢
czujnik wiatru NMEA 2000 lub NMEA 0183 do autopilota.
Gdy autopilot znajduje sie w trybie gotowosci, wybierz opcje
Typ utrzymywania kierunku.

Wiaczanie funkcji utrzymywania wiatru w trybie
utrzymywania kierunku
Zanim bedzie mozliwe aktywowanie typu utrzymywania wiatru
nalezy podtgczy¢ czujnik wiatru NMEA 2000 lub NMEA 0183 do
autopilota.
Po wigczeniu utrzymywania kierunku wybierz MENU > Typ
utrzymywania kierunku.

Regulowanie kata utrzymywania wiatru przy uzyciu

autopilota

Mozna dostosowac kat utrzymywania wiatru przez autopilota po

aktywowaniu funkcji utrzymywania wiatru.

» Aby dostosowac kgt utrzymywania wiatru w odstepach co 1°,
wybierz < lub p-.

» Aby dostosowac kgt utrzymywania wiatru w odstepach co
10°, przytrzymaj < lub p-.

Hals i zwrot przez rufe

Mozna ustawi¢ autopilota, aby wykonat hals lub zwrot przez
rufe, gdy wigczone jest utrzymywanie kierunku lub
utrzymywanie wiatru.

Halsowanie i zwrot przez rufe w trybie utrzymywania
kierunku

1 Wiacz utrzymywanie kierunku (Wigczanie autopilota,
strona 25).

2 Wybierz kolejno MENU > Hals/zwrot przez rufe.

3 Wybierz kierunek.

Autopilot steruje todzig podczas manewru halsowania lub
zwrotu przez rufe.

Halsowanie i zwroty przez rufe w trybie utrzymywania
wiatru

Aby moc wigczy¢ utrzymywanie wiatru, konieczne jest

zainstalowanie czujnika wiatru.

1 Wigcz utrzymywanie wiatru (Wigczanie utrzymywania wiatru,
strona 27).

2 Wybierz kolejno MENU > Hals/zwrot przez rufe.

3 Wybierz Tack lub Zwrot przez rufe.

Autopilot bedzie sterowat todzig podczas wykonywania halsu
lub zwrotu przez rufe, a informacje na temat postepu
w wykonywaniu tego manewru bedg wyswietlane na ekranie.

Ustawianie opo6znienia halsu lub zwrotu przez rufe
Opodznienie halsu lub zwrotu przez rufe umozliwia op6znienie
wykonania manewru po jego rozpoczeciu.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Konfiguracja
autopilota > Ustawienia zeglowania > Opo6znienie halsu/
zwrotu przez rufe.

2 Wybierz czas op6znienia.

3 W razie potrzeby wybierz Gotowe.

Wiaczanie blokady zwrotu przez rufe

UWAGA: Blokada zwrotu przez rufe nie uniemozliwia recznego
wykonania zwrotu przez rufe przy uzyciu steru lub w trybie
sterowania krokowego.

Blokada zwrotu przez rufe uniemozliwia autopilotowi wykonanie
tego manewru.

1 Na ekranie autopilota wybierz kolejno MENU > Konfiguracja
autopilota > Ustawienia zeglowania > Blokada zwrotu
przez rufe.

Funkcje zeglarskie
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2 Wybierz Wiaczone.

Wskazniki i wykresy

Wskazniki i wykresy dostarczajg réznorodnych informacji
o silniku i otoczeniu. Aby méc wyswietli¢ informacje, nalezy
najpierw podtgczy¢ do sieci zgodny przetwornik lub czujnik.

Wyswietlanie kompasu

Kompas stuzy do wyswietlania informacji dotyczgcych namiaru,
kierunku i trasy.

Wybierz kolejno Wskazniki > Kompas.

Wyswietlanie wskaznikéw podrozy
Wskazniki podrozy pokazujg informacje dotyczace licznika,
predkosci, czasu i paliwa dla biezgcej podrozy.

Wybierz kolejno Wskazniki > Podréz.

Resetowanie wskaznikéw podrézy
1 Wybierz kolejno Wskazniki > Podroz.
2 Wybierz opcje:
» Aby wyzerowac wszystkie wartosci odczytow biezgcej
podrézy, wybierz Zeruj podroéz.
» Aby wyzerowa¢ wartosé odczytu maksymalnej predkosci,
wybierz Zeruj maks. predkosé.
* Aby wyzerowa¢ warto$¢ odczytu licznika, wybierz Zeruj
dystans.

* Aby wyzerowa¢ wartosci wszystkich odczytow, wybierz
Zeruj wszystko.

Wyswietlanie wskaznikéw silnika i paliwa
Aby wyswietli¢ wskazniki silnika i paliwa, nalezy najpierw
potgczy¢ sie z siecig NMEA 2000 umozliwiajgcg wykrywanie
danych silnika i paliwa. Szczegoétowe informacje mozna znalez¢
w instrukciji instalaciji.

Wybierz kolejno Wskazniki > Silnik.

Wybor liczby silnikéw wyswietlanych na wskaznikach
Mozliwe jest wyswietlanie informacji o maksymalnie czterech
silnikach.

1 Na ekranie wskaznikéw silnika wybierz kolejno MENU >
Ustawienia miernika > Wybér silnika > Liczba silnikow.

2 Wybierz opcje:
*  Wybierz liczbe silnikéw.
»  Wybierz Autokonfiguracja, aby liczba silnikéw zostata
wykryta automatycznie.

Dostosowywanie wyswietlania silnikdw na

wskaznikach

Przed dostosowaniem sposobu wyswietlania silnikow na

wskaznikach nalezy recznie wybrac¢ liczbe silnikéw (Wybor

liczby silnikéw wyswietlanych na wskaznikach, strona 28).

1 Na ekranie wskaznikéw silnika wybierz kolejno MENU >
Ustawienia miernika > Wybor silnika > Edytuj silniki.

2 Wybierz Pierwszy silnik.

3 Wybierz silnik, ktéry ma by¢ wyswietlany na pierwszym
wskazniku.

4 Powtorz te kroki dla pozostatych paskéw silnikow.

Wiaczanie alarmoéw stanu dla wskaznikow silnika
Mozna wigczy¢ ploter nawigacyjny, aby wyswietla¢ alarmy stanu
silnika.

Na ekranie wskaznikéw silnika wybierz kolejno MENU >
Ustawienia miernika > Alarmy stanu > Wk..

W przypadku wtgczenia sie alarmu silnika komunikat alarmu
stanu jest wyswietlany na wskazniku, ktéry moze zmieni¢ kolor
na czerwony w zalezno$ci od typu alarmu.

Wiaczanie niektérych alarméw stanu dla wskaznikow

silnika

1 Na ekranie wskaznikéw silnika wybierz kolejno MENU >
Ustawienia miernika > Alarmy stanu > Wiasne.

2 Woybierz jeden lub wiecej alarméw dla wskaznika silnika,
ktore chcesz wigczyc¢ lub wytgczyé.

Ustawianie alarmu paliwa

Aby mdc ustawic alarm paliwa, nalezy podtaczy¢ zgodny czujnik

przeptywu paliwa do plotera nawigacyjnego.

Mozna ustawi¢ alarm informujgcy o osiggnieciu zadanego

poziomu catkowitej ilosci pozostatego paliwa.

1 Woybierz kolejno Ustawienia > Alarmy > Paliwo > Ustaw
ilos¢ pozostatego paliwa > Wk

2 Okresl warto$¢ pozostatego paliwa, ktora bedzie uruchamiac
alarm, i wybierz Gotowe.

Ustawianie pojemnosci paliwa jednostki
1 Woybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Pojemnos¢
paliwa.

2 Podaj fgczng pojemnosé¢ zbiornikow paliwa.

Synchronizowanie danych dotyczacych paliwa

z faktycznym stanem paliwa

Po zatankowaniu jednostki mozna zsynchronizowa¢ poziomy
paliwa pokazywane w ploterze z faktycznym stanem paliwa
dostepnym w jednostce.

1 Wybierz kolejno Wskazniki > Silnik > MENU.

2 Wybierz opcje:

» Po zatankowaniu do petna wszystkich zbiornikéw paliwa
jednostki wybierz Zatankuj wszystkie zbiorniki. Poziom
paliwa zostanie zresetowany do warto$ci maksymainej.

» Po zatankowaniu nie do petna zbiornika paliwa wybierz
Dodaj paliwo do todzi i podaj ilo$¢ zatankowanego
paliwa.

» Aby okresli¢ catkowitg ilo$¢ paliwa znajdujaca sie
w zbiornikach jednostki, wybierz Ustaw ilos¢
pozostatego paliwa i podaj catkowitg ilo$¢ paliwa
w zbiornikach.

Wyswietlanie wskaznikéw wiatru
Do wyswietlania informacji o wietrze konieczny jest czujnik
wiatru podtgczony do plotera nawigacyjnego.

Wybierz kolejno Wskazniki > Wiatr.

Ustawienie wskaznika wiatru

Mozna ustawi¢ wskaznik wiatru tak, aby wyswietlat predkosc¢

i kat wiatru rzeczywistego lub pozornego.

1 Na ekranie wskaznika wiatru wybierz kolejno MENU >
Wskaznik wiatru.

2 Wybierz opcje:

» Aby wyswietli¢ kat wiatru rzeczywistego lub pozornego,
wybierz Wskazowka, a nastepnie wybierz odpowiednig
opcje.

» Aby wyswietli¢ predkos¢ wiatru rzeczywistego lub
pozornego, wybierz Pred. wiatru, a nastepnie wybierz
odpowiednig opcje.

Konfigurowanie zrédta predkosci

Mozna okresli¢, czy predkos¢ po wodzie czy tez predkos¢ GPS
ma stanowi¢ predko$c¢ jednostki wyswietlang na wskazniku

i uzywang do obliczen zwigzanych z wiatrem.
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1 Na ekranie wskaznika wiatru wybierz kolejno MENU >
Wskaznik kompasu > Wyswietlanie predkosci.

2 Wybierz opcje:
* Aby oblicza¢ predkosc¢ jednostki na podstawie danych
z czujnika predkosci po wodzie, wybierz Pred. po wodzie.

* Aby oblicza¢ predkosc¢ jednostki na podstawie danych
GPS, wybierz Predkos¢ GPS.

Ustawienie zrodta kierunku dla wskaznika wiatru
Mozna okresli¢ zrédto kierunku, ktére ma by¢ wyswietlane na
wskazniku wiatru. Kierunek magnetyczny to dane kierunku
odbierane z czujnika kierunku, natomiast kierunek GPS jest
obliczany przez ploter nawigacyjny GPS (kurs nad dnem).

1 Na ekranie wskaznika wiatru wybierz kolejno MENU >
Wskaznik kompasu > Zrédto kierunku.

2 Wybierz Kier. GPS lub Magnetyczny.

UWAGA: Gdy uzytkownik sie nie porusza lub porusza sie
z matg predkoscia, zrédto kompasu magnetycznego jest
doktadniejsze niz zrédto GPS.

Ustawienie bajdewindu ostrego dla wskaznika wiatru
Mozna okresli¢ zakres bajdewindu ostrego dla wskaznika wiatru
dla skali pod wiatr i skali z wiatrem.

1 Na ekranie wskaznika wiatru wybierz kolejno MENU >
Wskaznik kompasu > Ustawienie typu wskaznika >
Wskaznik ostrego bajdewindu.

2 Wybierz opcje:

* Aby ustawi¢ minimalng i maksymalng warto$¢ pojawiajgca
sie dla bajdewindu ostrego na wskazniku wiatru dla skali
pod wiatr, wybierz Zmien skale pod wiatr i ustaw katy.

* Aby ustawi¢ minimalng i maksymalng warto$¢ pojawiajgca
sie dla bajdewindu ostrego na wskazniku wiatru dla skali
z wiatrem, wybierz Zmien skale z wiatrem i ustaw katy.

* Aby wyswietli¢ wiatr rzeczywisty lub pozorny, wybierz
Wiatr, a nastepnie wybierz odpowiednig opcje.

Ptywy, prady i informacje
astronomiczne

Informacje o stacjach ptywow

Mozna wyswietla¢ rézne informacje, w tym wysokosc¢ ptywu

i kiedy nadejdzie kolejny przyptyw lub odptyw, z dowolnej stac;ji
ptywow dla okreslonej daty i godziny. Domysinie ploter
nawigacyjny pokazuje informacje o ptywach dla ostatnio
wyswietlanej stacji ptywow, aktualnej daty i ostatniej godziny.
Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Plywy i prady >
Plywy.

Informacje o stacjach pradéw

UWAGA: Informacje o stacjach prgdow sg dostepne dla
okreslonych szczegdtowych map.

Mozna wyswietla¢ rézne informacje, w tym predkos¢ pradu

i gtebokos$¢ jego wystepowania, z dowolnej stacji pradéw dla
okreslonej daty i godziny. Domys$Inie ploter nawigacyjny
pokazuje informacje o prgdach dla ostatnio wyswietlanej stacji
prgdow oraz dla aktualnej daty i godziny.

Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Plywy i prady >
Prady.

Informacje astronomiczne

Mozna wyswietla¢ takie informacje, jak wschéd i zachdd stonca,
wschaod i zachod ksigzyca, faza ksigzyca oraz przyblizong
pozycje stonca i ksiezyca na niebie. Srodek ekranu stanowi
punkt nieba bezposrednio nad uzytkownikiem, a najbardziej

oddalone kregi horyzont. DomysInie ploter nawigacyjny
pokazuje informacje astronomiczne dla aktualnej daty i godziny.

Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Plywy i prady >
Astronomiczne.

Wyswietlanie stacji plywow i pradow oraz
informacji astronomicznych dla réznych dat
1 Woybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Plywy i prady.
2 Woybierz kolejno Plywy, Prady lub Astronomiczne.
3 Wybierz opcje.
» Aby wyswietli¢ informacje dla innej daty, wybierz kolejno
Zmien date > Recznie i podaj date.
» Aby wyswietli¢ informacje dla obecnego dnia, wybierz
kolejno Zmien date > Biezacy.
» Aby wyswietli¢ informacje dla kolejnych dni (jesli sa
dostepne), wybierz Nastepny dzien.
* Aby wyswietli¢ informacje dla wczesniejszych dni (jesli sa
dostepne), wybierz Poprzedni dzien.

Wyswietlanie informacji z réznych stacji
pltywoéw i pradow

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Plywy i prady.
2 Wybierz Plywy lub Prady.

3 Wybierz Stacje w poblizu.

4 Wybierz stacje.

Cyfrowe wywotanie selektywne

Funkcje plotera nawigacyjnego oraz radia
VHF 0183 NMEA

Kiedy ploter nawigacyjny jest podtgczony do radia VHF 0183
NMEA, ponizsze funkcje sg dostepne.

* Ploter nawigacyjny moze przesyta¢ dane o pozycji GPS do
radia. Jezeli radio ma takg funkcje, informacje o pozycji GPS
sg przesytane za pomocag wywotan DSC.

* Ploter nawigacyjny moze odbierac z radia informacje
0 pozycji oraz sygnaty wzywania pomocy cyfrowego
wywotywania selektywnego (DSC).

» Ploter nawigacyjny moze sledzi¢ pozycje statkow
wysytajgcych raporty pozyciji.

Wiaczanie DSC

Wybierz kolejno Ustawienia > Inne statki > DSC.

Lista DSC

Lista DSC jest rejestrem ostatnich wywotan DSC oraz innych
kontaktow DSC wprowadzonych przez uzytkownika. Lista DSC
moze zawiera¢ do 100 pozycji. Lista DSC przedstawia ostatnie
wywotania z fodzi. Jezeli drugie wywotanie pochodzi z tej samej
todzi, zastepuje ono pierwsze wywotanie na liscie wywotan.

Wyswietlanie listy DSC
Zanim mozliwe bedzie wyswietlenie listy DSC, ploter
nawigacyjny musi zosta¢ podtgczony do radia VHF, ktére
obstuguje DSC.
Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

Dodawanie kontaktu DSC

Do listy DSC uzytkownika mozna doda¢ statek. Za pomoca

plotera nawigacyjnego mozna nawigzywac potgczenia

z kontaktem DSC.

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC > Dodaj kontakt.

Ptywy, prady i informacje astronomiczne
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2 Wopisz morski numer identyfikacyjny MMSI (Maritime Mobile
Service ldentity) statku.

3 Wprowadz nazwe statku.

Sygnat wzywania pomocy

Jesli zgodny ploter nawigacyjny i radio VHF sg podtgczone przy
uzyciu NMEA 0183, ploter nawigacyjny sygnalizuje, kiedy radio
VHF odbiera sygnat wzywania pomocy DSC. Jesli informacja

0 pozycji zostata wystana wraz z sygnatem wzywania pomocy,
informacja ta jest odbierana i zapisywana wraz z sygnatem.

N oznacza sygnat wzywania pomocy na liscie DSC oraz
zaznacza pozycje statku na mapie nawigacyjnej w momencie
wystania sygnatu wzywania pomocy DSC.

Nawigowanie do statku wzywajgcego pomocy

N oznacza sygnat wzywania pomocy na liscie DSC oraz
zaznacza pozycje statku na mapie nawigacyjnej w momencie
wystania sygnatu wzywania pomocy DSC.

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.
3 Wybierz Nawiguj do.
4 Wybierz Idz do lub Trasa do.

Sledzenie pozyciji

Po podigczeniu plotera nawigacyjnego do radia VHF przy uzyciu
NMEA 0183 mozna $ledzi¢ statki, ktére wysytajg raporty

0 pozyciji.

Funkcja ta jest réwniez dostepna z NMEA 2000, kiedy statek
wysyta prawidtowe dane (PGN 129808; Informacje o wywotaniu
DSC).

Kazdy otrzymany raport pozycji jest rejestrowany na liscie DSC
(Lista DSC, strona 29).
Wyswietlanie raportu pozycji

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.
3 Wybierz opcje:
« Wybierz », aby przej$¢ do szczegotdéw raportu pozyciji.
« Wybierz £, aby przej$¢ do zaznaczania lokalizacji na
mapie nawigacyjne;.

* Wybierz Nastepna strona , aby przej$¢ do zaznaczania
lokalizacji na mapie nawigacyjne;j.

*  Wybierz Poprzednia strona.

Nawigowanie do sledzonego statku

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.

3 Wybierz Nawiguj do.

4 Wybierz Idz do lub Trasa do.

Tworzenie punktu w pozycji sledzonego statku

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.
3 Wybierz Nowy punkt.
Edycja informacji w raporcie pozycji

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.
3 Wybierz Edytuj.
* Wybierz Nazwa, aby wpisa¢ nazwe statku.

» Jesli ta opcja jest dostepna, wybierz Symbol, aby wybraé
nowy symbol.

* Wybierz Komentarz, aby wpisa¢ komentarz.

» Jesli radio sledzi pozycje statku, aby pokazac linie szlaku
dla statku, wybierz Szlak.

* Wybierz Linia szlaku, aby wybra¢ kolor linii szlaku.

Usuwanie wezwania pozycja-raport.

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz komunikat pozycja-raport.
3 Wybierz kolejno Edytuj > Wyczys¢ raport.

Wyswietlanie szlakéw na mapie

Niektore widoki map pozwalajg na wyswietlenie szlakéw dla
wszystkich sledzonych statkbw. Domyslinie czarna linia
wskazuje Sciezke statku, czarny punkt wskazuje kazdg
wczesniej zarejestrowang pozycje $ledzonego statku,

a niebieska flaga wskazuje ostatnio zarejestrowang pozycje
statku.

1 W widoku mapy lub mapy 3D, wybierz kolejno MENU > Inne
statki > Szlaki DSC.

2 Woybierz liczbe godzin dla wyswietlania na mapie sledzonych
statkow.

Dla przyktadu, jezeli wybrane zostang 4 godziny, wszystkie
punkty szlaku z ostatnich czterech godzin pojawig sie dla
kazdego sSledzonego statku.

Indywidualne rutynowe wywotanie

Po podtgczeniu plotera nawigacyjnego do radia VHF Garmin,
mozna uzy¢ interfejsu plotera nawigacyjnego do ustawienia
indywidualnego rutynowego wywotania.

Podczas ustawiania indywidualnego rutynowego wywotania

w ploterze nawigacyjnym mozna wybrac¢ kanat DSC, przez ktéry
uzytkownik chce sie komunikowaé. Radio transmituje tg prosbe
wraz z wywotaniem.

Wybér kanatu DSC

UWAGA: Wybodr kanatu DSC jest ograniczony do tych kanatow,
ktore sg dostepne we wszystkich pasmach czestotliwosci.
Kanatem domysinym jest kanat 72. Jesli zostanie wybrany inny
kanat, ploter nawigacyjny uzywa tego kanatu w nastepnych
komunikatach, dopoki kanat ten nie zostanie ponownie
zmieniony.

1 Wybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz statek lub stacje, do ktérej ma by¢ wystany
komunikat.

3 Wybierz kolejno Wywotaj przez radio > Kanat.
4 Wybierz dostepny kanat.

Wykonywanie indywidualnego rutynowego wywotania

UWAGA: W trakcie inicjowania wywotania przez ploter
nawigacyjny, jezeli radio nie ma zaprogramowanego numeru
MMSI, radio nie otrzyma informacji o wywotaniu.

1 Woybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Inne statki >
Lista DSC.

2 Wybierz statek lub stacje, do ktérej ma by¢ wystany
komunikat.

Wybierz Wywolaj przez radio.

4 W razie koniecznosci wybierz Kanat, a nastepnie nowy
kanat.

5 Wybierz Wyslij.
Ploter nawigacyjny wysyta informacje o wywotaniu do radia.
6 Na swoim Garmin radiu VHF, wybierz Potacz.

w
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Wysytanie indywidualnego rutynowego wywotania do
celu AIS

1 W widoku mapy lub mapy 3D, wybierz cel AlS.

2 Wybierz kolejno Statek AIS > Wywotaj przez radio.

3 W razie konieczno$ci wybierz Kanat, a nastepnie nowy
kanat.

4 Wybierz Wyslij.
Ploter nawigacyjny wysyta informacje o wywotaniu do radia.
5 Na swoim radiu VHF Garmin, wybierz Polacz.

Odtwarzacz multimedialny

UWAGA: Funkcja odtwarzacza multimedialnego nie jest
obstugiwana przez wszystkie modele ploterow nawigacyjnych.
UWAGA: Nie wszystkie funkcje sg dostepne w kazdym
podtgczonym odtwarzaczu multimediow.

Posiadacze zgodnego systemu stereofonicznego podtgczonego
do sieci NMEA 2000 mogg sterowac systemem za
posrednictwem plotera nawigacyjnego. Ploter nawigacyjny
powinien automatycznie wykry¢ odtwarzacz multimedialny po
jego pierwszym podtgczeniu.

Istnieje mozliwos¢ odtwarzania plikéw multimedialnych ze zrodet

podtgczonych do odtwarzacza multimedialnego oraz zrédet
podtgczonych do sieci NMEA 2000.

Otwieranie odtwarzacza multimedialnego

Aby méc otworzy¢ odtwarzacz multimedialny, nalezy podtgczyé
do plotera nawigacyjnego zgodne urzadzenie.

Wybierz Multimedia.

lkony

UWAGA: Nie we wszystkich urzadzeniach wyswietlane sg te
ikony.

lkona Opis

* Zapisuje lub usuwa zapamietany

O Powtarza wszystkie utwory

01 Powtarza jeden utwor

( ) Wyszukaj stacje

[P M Wyszukuje stacje lub przechodzi do nastepnych utworéw
DC: Odtwarza losowo

Wybor zrédia multimedialnego

W przypadku dostepnosci wielu urzadzen multimedialnych
podtgczonych do sieci, takiej jak sie¢ NMEA 2000, mozna

wybraé zrédio multimedialne, ktére ma byc¢ sterowane przy
uzyciu plotera nawigacyjnego.

UWAGA: Pliki multimedialne mozna odtwarza¢ wytgcznie ze
zrédet podtgczonych do urzadzenia.

UWAGA: Nie wszystkie funkcje sg dostepne w kazdym zrodle
multimediow.

1 Na ekranie multimediow wybierz MENU > Zrédto.

UWAGA: Menu zrodet zostanie wyswietlone wytgcznie dla
urzgdzen obstugujgcych wiele zrédet multimedialnych.

2 Wybierz zrédto.

Odtwarzanie muzyki

Przegladanie muzyki

1 Na ekranie multimediéow wybierz Przegladaj lub MENU >
Przegladaj.

2 Wybierz SELECT lub wybierz opcje.

Wiaczanie wyszukiwania alfanumerycznego
Aby znalez¢ utwér lub album na dtugiej liscie, mozna skorzysta¢
z funkcji wyszukiwania alfabetycznego.
Na ekranie multimediow wybierz kolejno MENU > Instalacja
> Szukaj alfanumerycznie.

Ustawianie utworu do powtarzania
1 Podczas odtwarzania utworu wybierz kolejno MENU >
Powtorz.

2 W razie potrzeby wybierz opcje Jeden.

Ustawianie wszystkich utworow do powtarzania
Na ekranie multimediow wybierz kolejno MENU > Powtoérz >
Wszystko.

Ustawianie utworow do odtwarzania losowego
1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Losowo.

2 W razie potrzeby wybierz opcje.

Regulowanie gtosnosci

Wiaczanie i wylgczanie stref

W przypadku przewodowego potgczenia gtosnikdw na todzi

wedtug okreslonych stref, mozna witgczaé potrzebne strefy

i wytgczac takie, ktére nie sg wykorzystywane.

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Poziomy
dzwieku > Wiacz/wytacz strefy.

2 Wybierz strefe.

Wyciszanie multimediéw
1 Na ekranie multimediéw wybierz .

2 W razie potrzeby wybierz opcje SELECT.
Radio VHF

Skanowanie kanatéw UKF

Przed rozpoczeciem skanowania kanatow UKF nalezy wybrac
jako zrodto pozycje UKF.

Zapamietane kanaty UKF mozna monitorowac¢ pod kgtem
aktywnosci i automatycznie przetgcza¢ na aktywny kanat.

Na ekranie multimediow UKF wybierz kolejno MENU >
Skanuj.

Dostosowywanie redukcji szumu UKF

UWAGA: Korzystanie z tej funkcji jest mozliwe wytgcznie
w przypadku odtwarzacza multimedialnego z obstuga radia
UKF.

1 Na stronie zrodta UKF wybierz kolejno MENU > Squelch.
2 Wyreguluj redukcje szumu UKF za pomocg suwaka.

Radio

Aby maéc stuchac radia AM lub FM, odpowiednia antena AM/FM
do zastosowan morskich musi by¢ prawidtowo podtgczona do
zestawu stereo i znajdowac sie w zasiegu stacji nadajgcej
informacje. Wskazéwki dotyczgce podtgczania anteny AM/FM
mozna znalez¢ w instrukcjach dotyczgcych instalacji zestawu
stereo.

Aby mdc stuchac radia SiriusXM®, trzeba mie¢ odpowiedni
sprzet i wykupione subskrypcje na Radio satelitarne SiriusXM,
strona 32. Wskazowki dotyczgce podtgczania tunera
samochodowego SiriusXM Connect mozna znalez¢

w instrukcjach dotyczgcych instalacji zestawu stereo.

Aby méc stucha¢ stacji DAB, trzeba mie¢ odpowiedni sprzet do
(Odtwarzanie w systemie DAB, strona 32). Instrukcje
podigczenia adaptera DAB i anteny mozna znalez¢

w instrukcjach obstugi adaptera i anteny.

Odtwarzacz multimedialny
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Ustawianie regionu tunera
1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Instalacja
> Region tunera.

2 Wybierz opcje.

Zmiana stacji radiowej
1 Na ekranie multimediéw wybierz odpowiednie zrédto, na
przyktad FM.

2 Wybierz i« [ub »»1, aby dostroi¢ stacje.

Zmiana trybu dostrajania

Mozna zmieni¢ sposdb wybierania stacji w przypadku niektérych

rodzajow multimediéw, np. radia FM lub AM.

UWAGA: Nie wszystkie tryby dostrajania sg dostepne dla

wszystkich zrédet multimediow.

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Tryb
dostrajania.

2 Wybierz opcje.

3 W razie potrzeby wybierz opcje SELECT.

Zapamietane ustawienia

Mozna zapamieta¢ ulubione stacje radiowe AM i FM, aby

zapewnic¢ do nich fatwy dostep.

Mozna zapisac¢ ulubione kanaty SiriusXM, jesli urzgdzenie jest

podtgczone do opcjonalnego tunera SiriusXM i anteny.

Zapamietywanie stacji

1 Na odpowiednim ekranie multimediéw ustaw stacje, aby ja
zapamietac.

2 Wybierz kolejno Nastawy > Dodaj biezacy kanat.

Wybieranie zapamietanych stacji

1 Na odpowiednim ekranie multimediéw wybierz Nastawy.

2 Wybierz ustawienie z listy.

3 Wybierz Wiacz kanat.

Usuwanie zapamietanych stacji

1 Na odpowiednim ekranie multimediéw wybierz Nastawy.
2 Wybierz ustawienie z listy.

3 Wybierz Usun biezacy kanat.

Odtwarzanie w systemie DAB

Po podigczeniu do zestawu stereo zgodnego modutu DAB
(Digital Audio Broadcasting) i anteny, np. FUSION® MS-
DAB100A, mozna ustawia¢ i odtwarza¢ stacje DAB.

Aby skorzystac¢ ze zrédta DAB, nalezy przebywac w regionie,
w ktorym zrodto DAB jest dostepne (Ustawianie regionu tunera
DAB, strona 32).

Ustawianie regionu tunera DAB

Wybierz region, w ktdérym przebywasz, aby poprawnie odbierac

stacje DAB.

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Instalacja
> Region tunera.

2 Wybierz region, w ktérym sie znajdujesz.

Wyszukiwanie stacji DAB

Aby moéc wyszukiwac stacje DAB, trzeba podtgczy¢ do zestawu
stereo zgodny modut DAB i antene (do nabycia osobno).
Poniewaz sygnaty DAB sg nadawane tylko w niektérych krajach,
trzeba tez ustawic taki region tunera, w ktérym te sygnaty sa
nadawane.

1 Wybierz zrédto sygnatu DAB.
2 Wybierz Skanuj, aby wyszukac¢ dostepne stacje DAB.

Po zakohczeniu wyszukiwania rozpocznie sie odtwarzanie
stacji radiowej z pierwszego znalezionego zbioru.

UWAGA: Po zakonczeniu pierwszego wyszukiwania mozesz
ponownie wybra¢ Skanuj, aby uruchomic¢ ponowne
wyszukiwanie stacji DAB. Po zakonczeniu ponownego
wyszukiwania system zacznie odtwarzac pierwszg stacje ze
zbioru, ktérego stuchano podczas rozpoczecia ponownego
wyszukiwania.

Zmiana stacji DAB

1 Wybierz zrédto sygnatu DAB.

2 W razie potrzeby wybierz Skanuj, aby wyszuka¢ lokalne
stacje DAB.

3 Wybierz e« |ub »»1, aby zmieni¢ stacje.
Po dotarciu do korica biezgcego zbioru zestaw stereo
automatycznie przechodzi do pierwszej dostepne;j stacji
w nastepnym zbiorze.

Wybieranie stacji DAB z listy

1 Na ekranie multimediéw DAB wybierz kolejno Przegladaj >
Stacje.

2 Wybierz stacje z listy.

Wybieranie stacji DAB z kategorii

1 Na ekranie multimediéw DAB wybierz kolejno Przegladaj >
Kategorie.

2 Wybierz kategorie z listy.

3 Wybierz stacje z listy.

Zapamietane DAB

Mozna zapamieta¢ ulubione stacje radiowe DAB, aby zapewni¢

do nich fatwy dostep.

Mozna zapamieta¢ maksymalnie 15 stacji DAB.

Zapamietywanie stacji DAB

1 Na ekranie multimediow DAB ustaw stacje, aby jg
zapamietac.

2 Wybierz kolejno Przegladaj > Nastawy > Zapisz biezacy.

Wybieranie zapamiegtanych stacji DAB z listy

1 Na ekranie multimediéw DAB wybierz kolejno Przegladaj >
Nastawy > Wyswietl zapamietane.

2 Wybierz ustawienie z listy.

Usuwanie zapamietanych stacji DAB
1 Na ekranie multimediéw DAB wybierz kolejno Przegladaj >
Nastawy.
2 Wybierz opcje:
* Aby usung¢ jedng zapamietang stacje, wybierz Usun
zapamietany i wybierz zapamietang stacje.
* Aby usung¢ wszystkie zapamietane stacje, wybierz Usun
wszystkie zapamietane.

Radio satelitarne SiriusXM

Jesli do plotera nawigacyjnego podtgczony jest i zainstalowany
odpowiedni system stereofoniczny FUSION-Link™ i tuner
SiriusXM Connect, w zaleznosci od subskrypcji uzytkownika,
mozliwy jest dostep do radia satelitarnego SiriusXM.

Lokalizacja identyfikatora radia SiriusXM

Aby méc aktywowac subskrypcje SiriusXM, konieczne jest
posiadanie identyfikatora radia dla tunera SiriusXM Connect.

Identyfikator radia SiriusXM mozna znalez¢ z tytu tunera
SiriusXM Connect, z tytu jego opakowania lub przez
przetgczenie plotera nawigacyjnego na kanat 0.

1 Wybierz kolejno Multimedia > Zrédto > SiriusXM.
2 Wigcz kanat 0.
Identyfikator radia SiriusXM nie zawiera liter I, O, S ani F.
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Aktywowanie subskrypcji SiriusXM

Do aktywowania subskrypcji SiriusXM konieczny jest
identyfikator radia (Lokalizacja identyfikatora radia SiriusXM,
strona 32).

1 Po wybraniu zrédta SiriusXM wigcz kanat 1.

W gtosnikach powinien zabrzmie¢ dzwiek kanatu
podgladowego. Jedli tak sie nie stanie, sprawdz tuner
SiriusXM Connect oraz sposob instalacji i podtgczenia anteny
i sprébuj ponownie.

2 Wigcz kanat 0, aby znalez¢ identyfikator radia.

3 Skontaktuj sie z dziatem obstugi stuchaczy SiriusXM,
dzwonigc pod numer (866) 635-2349, lub odwiedz strone
www.siriusxm.com/activatenow, aby wykupi¢ subskrypcje
w Stanach Zjednoczonych. Skontaktuj sie z firmg SiriusXM,
dzwonigc pod numer (877) 438-9677, lub odwiedz strone
www.siriusxm.ca/activatexm, aby wykupi¢ subskrypcje
w Kanadzie.

4 Podaj identyfikator radia.

Procedura aktywacji trwa zwykle od 10 do 15 minut, ale

w niektorych przypadkach moze zajgé nawet godzine. Aby
tuner SiriusXM Connect mogt otrzymac wiadomosc¢
aktywacyjng, musi by¢ wigczony i odbiera¢ sygnat SiriusXM.

5 Jesli ustuga nie zostanie aktywowana w ciggu godziny,
odwiedz strone http://care.siriusxm.com/refresh lub
skontaktuj sie z firmg SiriusXM, dzwonigc pod numer 1-855-
MYREFRESH (697-3373).

Dostosowywanie listy kanatow
Kanaty radiowe SiriusXM sg pogrupowane wedtug kategorii.
Mozna wybrac¢ kategorie kanatéw, ktére majg pojawiac sie na
liscie kanatow.
Wybierz opcje:
» Jesli uzywanym urzgdzeniem multimedialnym jest system
stereofoniczny z funkcjg FUSION-Link, wybierz kolejno
Multimedia > Przegladaj > Kanat.

» Jesli uzywanym urzgdzeniem multimedialnym jest antena
GXM™, wybierz kolejno Multimedia > MENU > Kategoria.

Zapisywanie SiriusXM kanatu na predefiniowanej
liscie

Mozna zapisa¢ swoje ulubione kanaty na predefiniowanej liscie.
1 Wybierz Multimedia.

2 Wybierz kanat, ktéry chcesz zapisac jako predefiniowany.

3 Wybierz opcje:

» Jesli uzywanym urzadzeniem multimedialnym jest system
stereofoniczny z funkcjg FUSION-Link, wybierz kolejno
Przegladaj > Nastawy.

» Jesli uzywanym urzgdzeniem multimedialnym jest antena

GXM, wybierz kolejno MENU > Nastawy > Dodaj biezacy
kanat.

Odblokowywanie funkcji kontroli rodzicielskiej

SiriusXM

1 Na ekranie multimediow wybierz kolejno Przegladaj >
Kontrola rodzicielska > Odblokuj.

2 Podaj hasto.

Hasto domysine to 0000.

Ustawianie blokady rodzicielskiej dla kanatow radiowych
SiriusXM

Aby méc ustawic blokade rodzicielskg, funkcja kontroli
rodzicielskiej musi by¢ odblokowana.

Funkcja kontroli rodzicielskiej umozliwia ograniczenie dostepu
do dowolnych kanatéw SiriusXM, réwniez tych dla dorostych. Po
wigczeniu blokady rodzicielskiej trzeba wprowadzi¢ hasto, aby
dostroi¢ sie do zablokowanych kanatow.

Wybierz kolejno Przegladaj > Kontrola rodzicielska >
Zablokuj/odblokuj.

Zostanie wyswietlona lista kanatéw. Znacznik oznacza
zablokowany kanat.

UWAGA: Podczas przegladania kanatéw po ustawieniu
blokady rodzicielskiej wyswietlacz wyglada inaczej:

* @ oznacza zablokowany kanat.

» JJdoznacza odblokowany kanat.
Zmiana hasta funkcji kontroli rodzicielskiej w radiu
SiriusXM

Aby méc zmieni¢ hasto, funkcja kontroli rodzicielskiej musi by¢
odblokowana.

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno Przegladaj >
Kontrola rodzicielska > Zmien PIN.

2 Wpisz hasto i wybierz Gotowe.

3 Wpisz nowe hasto.

4 Potwierdz nowe hasto.

Przywracanie domysinych wartosci ustawien kontroli
rodzicielskiej

Ta procedura spowoduje usuniecie wszystkich wprowadzonych
ustawien. W przypadku przywrdcenia domysinych ustawien

funkcji kontroli rodzicielskiej hasto zostanie zresetowane do
0000.

1 W menu multimediéw wybierz kolejno Instalacja >
Ustawienia domysine.

2 Wybierz Tak.
Wytaczanie blokady wszystkich zablokowanych kanatow
w radiu SiriusXM

Aby méc wytgczy¢ blokade wszystkich zablokowanych kanatow,
funkcja kontroli rodzicielskiej musi by¢ odblokowana.

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno Przegladaj >
Kontrola rodzicielska > Usun wszystkie blokady.

2 Podaj hasto.

Ustawianie nazwy urzadzenia

1 Na ekranie multimediéw wybierz kolejno MENU > Instalacja
> Ustaw nazwe urzadzenia.

2 Wpisz nazwe urzadzenia.
3 Wybierz opcje SELECT lub Gotowe.

Aktualizacja oprogramowania odtwarzacza
multimedialnego

Mozesz zaktualizowa¢ oprogramowanie na podtgczonych
zgodnych zestawach stereo i akcesoriach.

1 Odwiedz strone www.fusionentertainment.com/marine
i pobierz oprogramowanie na pamie¢ flash USB.

Aktualizacje oprogramowania i instrukcje sg dostepne na
stronie posiadanego urzadzenia.

2 W16z pamiec flash USB do portu USB zestawu stereo.

3 Na ekranie plotera nawigacyjnego wybierz kolejno MENU >
Instalacja > Aktualizuj oprogramowanie.

4 Wybierz produkt do zaktualizowania.

Konfiguracja urzadzenia

Automatyczne wigczanie plotera
nawigacyjnego
Ploter nawigacyjny mozna skonfigurowac tak, aby wigczat sie

automatycznie po podtgczeniu zasilania. W przeciwnym razie
ploter bedzie trzeba wtgczy¢ przez nacisniecie przycisku .

Wybierz kolejno Ustawienia > System > Autozasilanie.

Konfiguracja urzadzenia
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UWAGA: Jesli dla funkcji Autozasilanie wybrano opcje Wi,

a ploter nawigacyjny zostat wytgczony przez naci$nigcie
przycisku (), po czym zasilanie zostato odtgczone i ponownie
podtgczone w ciggu mniej niz 2 minut, w celu ponownego
uruchomienia plotera moze okazac¢ sie konieczne nacisnigcie
przycisku O.

Ustawienia systemowe

Wybierz kolejno Ustawienia > System.

Wyswietlanie: Dostosowanie jasnosci pods$wietlenia i schematu
kolorow.

Sygnat dzwiekowy: Wigczanie i wytgczanie dzwigku alarmow
lub wybranych elementow.

GPS: Wyswietlanie informaciji o ustawieniach satelitow GPS
i ustalonej pozyciji.

Autozasilanie: Automatyczne wigczanie urzgdzenia po
podtgczeniu zasilania (Automatyczne wigczanie plotera
nawigacyjnego, strona 33 ).

Jezyk: Ustawianie jezyka tekstu wyswietlanego na ekranie.

Zrédta predkosci: Okreslenie zrédia danych predkosci
uzywanych do obliczania predkosci wiatru rzeczywistego lub
zuzycia paliwa. Predkos¢ po wodzie jest odczytywana
z czujnika predkosci po wodzie, natomiast predko$¢ GPS jest
obliczana na podstawie pozycji GPS.

Informacje systemowe: Wyswietlanie informacji o urzgdzeniu
i 0 wersji oprogramowania.

Symulacja: Umozliwia wigczenie symulatora oraz ustawienie
predkosci i symulowanej pozyciji.

Ustawienia wyswietlania

Nie wszystkie opcje sg dostepne we wszystkich modelach.

Wybierz kolejno Ustawienia > System > Wyswietlanie.

Podswietlenie: Ustawianie jasnosci podswietlania.

Schemat koloréw: Ustawienie koloréw dziennych lub nocnych
w urzgdzeniu.

Wykon. zrzut ekran.: Umozliwia zapis obrazu z ekranu
urzgdzenia.

Ustawienia GPS

Wybierz kolejno Ustawienia > System > GPS.

Stan nadajnika: Wyswietla pozycje wzgledng satelitow GPS na
niebie.

WAAS/EGNOS: Wigczanie i wytgczanie funkcji WAAS (w
Ameryce Pdtnocnej) lub EGNOS (w Europie) dostarczajacej
doktadniejsze dane o pozycji GPS. Podczas korzystania
z funkcji WAAS lub EGNOS odbidr sygnatow satelitarnych
moze trwac dituzej niz zwykle.

Filtr predkosci: Usrednia predkos¢ osiggang przez jednostke
w krotkim czasie w celu uzyskania ptynniejszych wskazan
predkosci.

Zrédto: Umozliwia wybér preferowanego zrédta danych GPS.

Wyswietlanie dziennika zdarzen
Dziennik zdarzen zawiera liste zdarzen w systemie.

Wybierz kolejno Ustawienia > System > Informacje
systemowe > Dziennik zdarzen.

Wyswietlanie informacji o oprogramowaniu
systemowym

Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia wersji oprogramowania i mapy
bazowej, wszystkich informacji o mapie uzupetniajacej (jesli
dotyczy), wersji oprogramowania opcjonalnego radaru Garmin
(jesli dotyczy) oraz identyfikatora (ID) urzgdzenia. Informacje te
mogg by¢ potrzebne w przypadku aktualizacji oprogramowania
systemu lub zakupu dodatkowych danych map.

Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia wersji oprogramowania i mapy
bazowej, wszystkich informacji o mapie uzupetniajgce;j (jesli

dotyczy) oraz identyfikatora (ID) urzgdzenia. Informacje te mogag
by¢ potrzebne w przypadku aktualizacji oprogramowania
systemu lub zakupu dodatkowych danych map.

Wybierz kolejno Ustawienia > System > Informacje
systemowe > Informacje o oprogramowaniu.

Ustawienia Moja t6dz

UWAGA: Niektore ustawienia i opcje wymagajg dodatkowych
map lub sprzetu.

Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz.

Przesuniecie kilu: Kompensuje odczyt gtebokosci kilu z lustra
wody, umozliwiajgc pomiar gtebokosci ze spodu kilu zamiast
z pozycji przetwornika (Ustawianie przesuniecia Kilu,
strona 26).

Przesun. temp.: Kompensuje odczyt temperatury wody
z czujnika temperatury wody NMEA 0183 lub przetwornika
z funkcjg pomiaru temperatury (Ustawianie przesuniecia
temperatury wody, strona 35).

Kalibruj predkos¢ po wodzie: Kalibracja przetwornika
z funkcjg pomiaru predkosci lub czujnika Kalibracja czujnika
predkosci po wodzie, strona 35.

Pojemnos¢ paliwa: Ustawianie tgcznej pojemnosci wszystkich
zbiornikéw paliwa znajdujacych sie na todzi (Ustawianie
pojemnosci paliwa jednostki, strona 28).

Typ jednostki: Aktywuje niektére funkcje plotera nawigacyjnego
w zaleznosci od typu todzi.

Zatankuj wszystkie zbiorniki: Umozliwia ustawienie pozioméw
zbiornikéw na petne (Synchronizowanie danych dotyczgcych
paliwa z faktycznym stanem paliwa, strona 28).

Dodaj paliwo do todzi: Umozliwia podanie ilosci paliwa
dolanego do zbiornika w przypadku, gdy zbiornik nie zostat
catkowicie napetniony (Synchronizowanie danych
dotyczgcych paliwa z faktycznym stanem paliwa, strona 28).

Ustaw ilos¢ pozostatego paliwa: Ustawianie tgcznej ilosci
paliwa we wszystkich zbiornikach paliwa znajdujgcych sie na
todzi (Synchronizowanie danych dotyczgcych paliwa
z faktycznym stanem paliwa, strona 28).

Ustaw limity miernika: Umozliwia ustawienie gérnych i dolnych
limitéw dla roznych wskaznikéw (Dostosowywanie limitow dla
wskaznika silnika i wskazZnika paliwa, strona 35).

Ustawianie przesuniecia kilu

Mozna wprowadzi¢ warto$¢ przesuniecia kilu w celu
kompensacji odczytu gtebokosci, uwzgledniajgc miejsca
instalacji przetwornika. Dzieki temu mozna w zaleznosci od
potrzeb wyswietla¢ gtebokosé wody ponizej kilu lub rzeczywistg
gtebokos¢ wody.

Aby sprawdzi¢ gtebokos$¢ wody ponizej kilu lub najnizszego
punktu todzi, gdy przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej
lub w innym miejscu powyzej konca kilu, odmierz odlegto$¢ od
miejsca instalacji przetwornika do kilu fodzi.

Aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokos¢ wody, gdy przetwornik
jest zainstalowany ponize;j linii wodnej, odmierz odlegtos¢ od
dolnej czesci przetwornika do linii wodne;.

UWAGA: Opcja ta jest dostepna tylko w przypadku posiadania
aktualnych danych o gtebokosci.

1 Zmierz odlegtosé:

« Jesli przetwornik jest zainstalowany na linii wodnej @ lub
w innym miejscu powyzej konca kilu, odmierz odlegto$¢ od
przetwornika do kilu. Wprowadz te wartosc¢ jako liczbe
dodatniag.

+ Jesli przetwornik jest zainstalowany na spodzie kilu @,
aby sprawdzi¢ rzeczywistg gtebokos¢ wody, odmierz
odlegtos¢ od przetwornika do linii wodnej. Wprowadz te
wartos¢ jako liczbe ujemna.
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2 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Przesuniecie
kilu.

3 Wybierz 4, jesli przetwornik jest zainstalowany na linii
wodnej, lub wybierz ==, jesli przetwornik jest zainstalowany
na spodzie kilu.

Ustawianie przesuniecia temperatury wody

Aby mozliwe byto ustawienie przesuniecia temperatury,
wymagany jest czujnik temperatury wody NMEA 0183 lub
przetwornik z funkcjg pomiaru temperatury, ktéry umozliwi
wykonywanie pomiaréw temperatury wody.

Przesuniecie temperatury kompensuje odczyt temperatury
z czujnika temperatury.

1 Zmierz temperature wody za pomocg podtgczonego do
plotera nawigacyjnego czujnika temperatury lub przetwornika
umozliwiajgcego pomiar temperatury.

2 Zmierz temperature wody za pomocg innego czujnika
temperatury lub termometru, pozwalajgcego uzyskac
doktadny pomiar.

3 Odejmij temperature wody otrzymang w kroku 1 od
temperatury wody otrzymanej w kroku 2.

Otrzymana wartosc¢ to przesuniecie temperatury. Jesli pomiar
z czujnika podigczonego do plotera nawigacyjnego wskazat
nizsza temperature wody niz w rzeczywistosci, wpisz te
wartos¢ w kroku 5 jako liczbe dodatnig. Jesli pomiar
z czujnika podigczonego do plotera nawigacyjnego wskazat
wyzszg temperature wody niz w rzeczywistosci, wpisz te
wartos¢ w kroku 5 jako liczbe ujemna.

4 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Przesun. temp..

5 Podaj przesuniecie temperatury okreslone w kroku 3.

Kalibracja czujnika predkosci po wodzie

Jesli do plotera nawigacyjnego podtgczono przetwornik

z funkcjg wykrywania predkosci, istnieje mozliwos¢ kalibracji

czujnika predkosci w celu zwiekszenia doktadnosci wskazan

dotyczgcych predkosci po wodzie, ktére sg wyswietlane przez

ploter nawigacyjny.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Kalibruj
predkos¢ po wodzie.

2 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Jesli todz nie porusza sie z wystarczajgco szybko lub jesli
czujnik predkosci nie rejestruje predkosci, wyswietlony
zostanie komunikat.

3 Wybierz OK, a nastepnie zwieksz w bezpieczny sposob
predkos¢ todzi.

4 Jesli komunikat zostanie wy$wietlony ponownie, zatrzymaj
todz i upewnij sie, ze czujnik predkosci nie jest zablokowany.

5 Jesli kotko porusza sie swobodnie, sprawdz ztgcza
przewodow.

6 Jesli komunikat bedzie nadal wys$wietlany, skontaktuj sie
z dziatem pomocy technicznej firmy Garmin.

Ustawianie pojemnosci paliwa jednostki

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Moja t6dz > Pojemnos¢
paliwa.

2 Podaj fgczng pojemnosé zbiornikow paliwa.

Synchronizowanie danych dotyczacych paliwa

z faktycznym stanem paliwa

Po zatankowaniu jednostki mozna zsynchronizowa¢ poziomy
paliwa pokazywane w ploterze z faktycznym stanem paliwa
dostepnym w jednostce.

1 Wybierz kolejno Wskazniki > Silnik > MENU.

2 Wybierz opcje:

» Po zatankowaniu do petna wszystkich zbiornikéw paliwa
jednostki wybierz Zatankuj wszystkie zbiorniki. Poziom
paliwa zostanie zresetowany do wartosci maksymalne;.

» Po zatankowaniu nie do petna zbiornika paliwa wybierz
Dodaj paliwo do todzi i podaj ilos¢ zatankowanego
paliwa.

» Aby okresli¢ catkowitg ilo$¢ paliwa znajdujaca sie
w zbiornikach jednostki, wybierz Ustaw ilos¢
pozostatego paliwa i podaj catkowitg ilo$¢ paliwa
w zbiornikach.

Dostosowywanie limitow dla wskaznika silnika

i wskaznika paliwa

Mozna skonfigurowac gorne i dolne limity oraz zakres zgdanej
pracy standardowej dla wskaznika. Jesli warto$¢ przekracza
zakres pracy standardowej, wskaznik zmienia kolor na
czerwony.

UWAGA: Nie wszystkie opcje sg dostepne dla wszystkich
wskaznikow.

1 Wybierz wskaznik.
2 Wybierz kolejno Limity miernikéw > Wiasne > Edytuj
limity.
3 Wybierz opcje:
» Aby ustawi¢ minimalng warto$¢ zakresu pracy
standardowej, wybierz Minimalna wartos¢.
» Aby ustawi¢ maksymalng warto$¢ zakresu pracy
standardowej, wybierz Maksymalna wartos¢.
* Aby ustawi¢ nizszy limit niz minimalna warto$¢ wskaznika,
wybierz Minimalna skala.
» Aby ustawi¢ wyzszy limit niz maksymalna wartos¢
wskaznika, wybierz Maksymalna skala.

4 Wybierz warto$¢ limitu.

5 Powtdrz kroki 4 i 5, aby ustawi¢ dodatkowe limity dla
wskaznikow.

Ustawienia komunikacji

UWAGA: Niektore ustawienia i opcje wymagajg dodatkowych
map lub sprzetu.

Wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja.

Port szeregowy 1: Ustawienie formatu wej$ciowego/
wyjsciowego w taki sposob, aby port szeregowy byt
wykorzystywany, gdy ploter nawigacyjny zostanie podtgczony
do zewnetrznego urzgdzenia NMEA, komputera lub innego
urzadzenia firmy Garmin.

Ustawienia NMEA 0183: Okresla, jakie sentencje NMEA 0183
przesyta ploter nawigacyjny, ile cyfr po prawej stronie
przecinka w zapisie dziesietnym jest przesytanych w sygnale
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wyjsciowym NMEA oraz w jaki sposéb identyfikowane sg
punkty trasy (NMEA Ustawienia 0183, strona 36).

Ustawienia NMEA 2000: Umozliwia wyswietlenie urzgdzen
w sieci NMEA 2000 (Ustawienia NMEA 2000, strona 36)
i nadanie im etykiet.

Sie¢ morska: Umozliwia wyswietlenie urzadzen, ktérym
udostepniane sg mapy, sonar lub radar. Nie jest dostepne we
wszystkich modelach.

UWAGA: Dane sieciowe mozna wyswietli¢ jedynie

w modelach, ktére obstugujg takie dane. Nie mozna, na
przyktad wyswietli¢ radaru sieciowego w modelu, ktéry nie
obstuguje radaru.

NMEA 0183

Plotery nawigacyjne obstugujg standard NMEA 0183
wykorzystywany do ustanawiania potgczen miedzy réoznymi
urzadzeniami NMEA 0183, takimi jak radia VHF, instrumenty
NMEA, autopiloty czy czujniki wiatru i kierunku.

Informacje dotyczace podtgczania plotera nawigacyjnego do
opcjonalnych urzadzen NMEA 0183 mozna znalez¢ w instrukcji
instalacji plotera nawigacyjnego.
Przyjete sentencje NMEA 0183 dla plotera: GPAPB, GPBOD,
GPBWC, GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMB,
GPRMC, GPRTE, GPVTG, GPWPL, GPXTE; oraz zastrzezone
sentencje firmy Garmin: PGRME, PGRMM i PGRMZ.
Ten ploter nawigacyjny obstuguje takze sentencje WPL, sygnat
DSC oraz sygnat wejsciowy sonaru NMEA 0183 z obstugg
sentencji DPT (gteboko$¢) lub DBT, MTW (temperatura wody)
i VHW (temperatura wody, predkosc¢ i kierunek).
NMEA Ustawienia 0183
Wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja > Ustawienia
NMEA 0183.
Echosonda: Wigczanie sentencji wyjsciowych NMEA 0183 dla
echosondy (jesli dotyczy).
Trasa: Wigczanie sentencji wyjsciowych NMEA 0183 dla tras.
System: Wigczanie sentencji wyjsciowych NMEA 0183 dla
informac;ji systemowych.
Garmin: Wigczanie sentencji wyjsciowych NMEA 0183 dla
zastrzezonych sentencji Garmin.
Doktadnosé¢ pozyciji: Okreslanie liczby cyfr po prawej stronie
przecinka w zapisie dziesietnym, ktére sg przesytane
w sygnale wyjsciowym NMEA.

Numery punktéw: Ustawianie urzgdzenia w taki sposéb, aby
podczas podrozy przesytato nazwy lub numery punktéw
przez sie¢ NMEA 0183. Rozwigzaniem problemow ze
zgodnoscig, jakie wystepujg w przypadku starszych
autopilotow NMEA 0183, moze okazac sie uzycie cyfr.

Diagnostyka: Wyswietla dane diagnostyczne NMEA 0183.

Domysine: Przywracanie domys$inych wartosci ustawiern NMEA
0183.

Ustawienia NMEA 2000

Wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja > Ustawienia

NMEA 2000.

Lista urzadzen: Wyswietlenie listy urzgdzen podtgczonych do
sieci.

Oznacz urzadzenia: Zmiana etykiet dostepnych podtgczonych
urzgdzen.

Nadawanie nazw urzgdzeniom i czujnikom w sieci
Urzgdzeniom i czujnikom podtgczonym do sieci Garmin Marine
Network i sieci NMEA 2000 mozna nadawac nazwy.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Komunikacja.

2 Wybierz Sie¢ morska lub wybierz kolejno Ustawienia NMEA
2000 > Lista urzadzen.

3 Wybierz urzadzenie z listy po lewej stronie.

4 Wybierz Zmien nazwe.
5 Podaj nazwe i wybierz Gotowe.

Ustawianie alarmoéow

Alarmy nawigacji
Wybierz kolejno Ustawienia > Alarmy > Nawigacja.

Przybycie: Alarm jest uruchamiany w okreslonej odlegtosci od
miejsca docelowego lub okreslong ilos¢ czasu przed
dotarciem do niego.

Alarm kotwiczny: Alarm jest uruchamiany po pokonaniu
okreslonego dystansu z opuszczong kotwica.

Zejscie z kursu: Alarm jest uruchamiany po zejsciu z kursu na
okreslony dystans.

Alarmy systemu
Budzik: Umozliwia ustawienie budzika.

Napiecie urzagdzenia: Umozliwia ustawienie alarmu
informujgcego o niskim napieciu akumulatora.

Doktadn. GPS: Umozliwia ustawienie alarmu informujgcego
o spadku doktadnosci GPS ponizej wartosci okreslonej przez
uzytkownika.

Ustawianie alarmu paliwa

Aby méc ustawic alarm paliwa, nalezy podtgczy¢ zgodny czujnik
przeptywu paliwa do plotera nawigacyjnego.

Mozna ustawi¢ alarm informujgcy o osiggnieciu zadanego
poziomu catkowitej ilosci pozostatego paliwa.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Alarmy > Paliwo > Ustaw
ilo$¢ pozostatego paliwa > Wt

2 Okresl warto$¢ pozostatego paliwa, ktora bedzie uruchamia¢
alarm, i wybierz Gotowe.

Ustawienia jednostek
Wybierz kolejno Ustawienia > Jednostki.

Jednostki systemowe: Ustawianie formatu jednostki dla
urzgdzenia.

Deklinacja: Ustawiane dla obecnej pozycji deklinacji
magnetycznej — kata pomiedzy pétnocg magnetyczng
a rzeczywista.

Odniesienie potn.: Ustawianie punktéw odniesienia kierunku
wykorzystanych do ustalania informacji
o kierunku.Ustawienie Rzeczywista jako odniesienie
pétnocne okresla pétnoc geograficzng.Ustawienie Siatka jako
odniesienie potnocne (000°) okresla z kolei pénoc
topograficzng.Natomiast ustawienie Magnetyczny jako
odniesienie potnocne okresla pétinoc magnetyczna.

Format pozycji: Ustawianie formatu, w jakim bedzie
wyswietlany odczyt danej pozycji. Nie nalezy zmienia¢ tego
ustawienia, chyba ze jest uzywana mapa wymagajgca uzycia
innego formatu pozyciji.

Uktad odniesienia: Ustawianie uktadu wspotrzednych, na
ktorym oparta jest mapa. Nie nalezy zmieniac tego
ustawienia, chyba ze jest uzywana mapa wymagajgca uzycia
innego uktadu odniesienia.

Czas odniesienia dla cisnienia: Ustawianie czasu odniesienia,
na podstawie ktérego obliczany jest trend barometru. Trend
podany jest w polu barometru.

Format czasu: Umozliwia wybor formatu 12-, 24-godzinnego
lub formatu czasu UTC.

Strefa czasowa: Umozliwia ustawienie strefy czasowej lub
automatyczny wybor strefy w oparciu o pozycje GPS.

Ustawienia nawigacji

UWAGA: Niektore ustawienia i opcje wymagajg dodatkowych
map lub sprzetu.

36

Konfiguracja urzadzenia



Wybierz kolejno Ustawienia > Nawigacja.

Etykiety tras: Wybor rodzaju etykiet wyswietlanych przy
zwrotach na trasie widocznej na mapie.

Nawig. automatyczna: Okresla parametry, z ktérych korzysta
ploter nawigacyjny do obliczania sciezki Nawig.
automatyczna, w przypadku korzystania z niektorych
ptatnych map.

Akt. przejs. w zwrot: Ustawianie obliczania przej$cia w zwrot
na podstawie czasu lub dystansu.

Czas do zwrotu: W przypadku wybrania ustawienia Czas dla
opcji Akt. przejs. w zwrot, liczba minut przed zwrotem jest
okreslana jako czas do nastepnego etapu. Warto$¢ te mozna
zwiekszy¢, aby poprawi¢ doktadno$c¢ autopilota podczas
podrézy wyznaczong trasg lub Sciezkg Nawig. automatyczna
z wieloma zwrotami lub przy wiekszej predkosci. Obnizenie
tej wartosci moze zwiekszy¢ doktadnos¢ autopilota
w przypadku tras prowadzacych prostszg drogg i podrézy
z mniejszg predkoscig.

Dystans do zwrotu: W przypadku wybrania ustawienia Dystans
dla opcji Akt. przejs. w zwrot, liczba minut przed zwrotem jest
okreslana jako dystans do nastepnego etapu. Wartosc¢ te
mozna zwiekszy¢, aby poprawi¢ doktadnos¢ autopilota
podczas podrézy wyznaczong trasg lub $ciezkg Nawig.
automatyczna z wieloma zwrotami lub przy wigkszej
predkosci. Obnizenie tej wartosci moze zwiekszy¢
doktadnos$¢ autopilota w przypadku tras prowadzacych
prostszg drogg i podrézy z mniejszg predkoscig.

Poczatek trasy: Wybor punktu startowego dla podrézy trasg.

Ustawienia innych statkéw

Po podigczeniu zgodnego plotera nawigacyjnego do urzgdzenia
AIS lub radia VHF mozna okresli¢, w jaki sposob ploter
nawigacyjny ma oznaczac inne statki.

Wybierz kolejno Ustawienia > Inne statki.
AIS: Wigczanie i wylgczanie odbioru sygnatu AlS.

DSC: Wigczanie i wytgczanie cyfrowego wywotania
selektywnego (DSC).

Alarm AIS: Ustawienie alarmu kolizyjnego (Ustawianie alarmu
kolizyjnego dla strefy bezpieczenstwa, strona 6 i Wigczanie
alertow testowych nadajnika AlS, strona 7).

Przywracanie domysinych ustawien
fabrycznych plotera nawigacyjnego

UWAGA: Ta procedura spowoduje usuniecie wszystkich
wprowadzonych ustawien.

Wybierz kolejno Ustawienia > System > Informacje
systemowe > Ustawienia fabryczne.

Udostepnianie i zarzadzanie danymi
uzytkownika
Aby méc udostepniaé dane uzytkownika i nimi zarzadzac,
potrzebna jest karta pamiegci zainstalowana w ploterze

nawigacyjnym. To urzgdzenie obstuguje karty pamieci
o pojemnosci do 32 GB w formacie FAT32.

Kopiowanie punktow trasy, tras i sladéw
z programu HomePort do plotera
nawigacyjnego

Aby méc skopiowac dane do plotera nawigacyjnego, trzeba

mie¢ na komputerze najnowszg wersje programu HomePort
oraz karte pamieci zainstalowang w ploterze nawigacyjnym.

Skopiuj dane z urzgdzenia HomePort na przygotowang karte
pamieci.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w pliku pomocy HomePort.

Kopiowanie danych z karty pamieci
1 WIioz karte pamieci do gniazda kart.

2 Woybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzgdzaj danymi >
Przesytanie danych.

3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktérg chcesz
skopiowac dane.

4 Wybierz opcje:
» Aby przesta¢ dane z karty pamieci do plotera
nawigacyjnego i potaczy¢ je z istniejgcymi danymi
uzytkownika, wybierz Lacz z karty.

» Aby przesta¢ dane z karty pamieci do plotera
nawigacyjnego i zastgpi¢ istniejgce dane uzytkownika,
wybierz Zastap z karty.

5 Wybierz nazwe pliku.

Kopiowanie punktow, tras i sSladéw na karte
pamieci
1 Wi6z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzgdzaj danymi >
Przesytanie danych > Zapisz na karcie.
3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktorg chcesz
skopiowac dane.
4 Wybierz opcje:
» Aby utworzy¢ nowy plik, wybierz Dodaj nowy plik i wpisz
nazwe. Nazwa pliku jest zapisywana
Z rozszerzeniem .adm.
» Aby doda¢ informacje do istniejgcego pliku, wybierz plik
z listy.

Wybér typu pliku dla punktéw trasy oraz tras

z urzadzen innych producentéw

Punkty trasy oraz trasy mozna importowac z urzadzen innych

producentéw oraz eksportowaé na te urzgdzenia.

1 Woybierz kolejno Informacje nawigacyjne > Dane
uzytkownika > Przesytanie danych > Typ pliku.

2 Wybierz GPX.

Aby ponownie przesta¢ dane za pomocg urzgdzen Garmin,
wybierz typ pliku ADM.

Udostepnianie punktéw i tras w réoznych
urzadzaniach

Zanim bedzie mozliwe udostepnianie punktow i tras, nalezy
podtaczy¢ urzadzenia za pomocg przewodu do przesytania
danych. Przewdd do przesytania danych mozna kupi¢ jako

akcesorium.

Dane punktéw i tras mozna udostepnia¢ pomiedzy dwoma
zgodnymi ploterami nawigacyjnymi zainstalowanymi na todzi.
Aby udostepniaé dane, nalezy wtgczy¢ udostepnianie danych
uzytkownika w obydwdch urzadzeniach.

Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Udostepnianie danych uzytkownika > Wt. w obydwoch
urzgdzeniach.

Kopiowanie wbudowanych map na karte
pamieci

Mozna skopiowa¢ mapy z plotera nawigacyjnego na karte
pamieci do uzywania z urzgdzeniem HomePort.

1 W6z karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Przesytanie danych.

3 Wybierz Kopiuj wgrang mape.

Udostepnianie i zarzgdzanie danymi uzytkownika
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Tworzenie kopii zapasowej danych
w komputerze
1 Wiéz karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Przesytanie danych > Zapisz na karcie.

3 Wybierz nazwe pliku z listy lub wybierz Dodaj nowy plik.
4 Wybierz Zapisz na karcie.
Nazwa pliku jest zapisywana z rozszerzeniem .adm.

5 Wyjmij karte pamieci i wtdz jg do czytnika kart podtgczonego
do komputera.

6 Na karcie pamieci otworz folder Garmin\UserData.

7 Skopiuj plik kopii zapasowej znajdujacy sie na karcie i wklej
go do dowolnie wybranego miejsca w komputerze.

Przywracanie danych z kopii zapasowej do

plotera nawigacyjnego
1 Wiéz karte pamieci do czytnika kart podtgczonego do
komputera.

2 Skopiuj plik kopii zapasowej z komputera na karte pamieci,
do folderu o nazwie Garmin\UserData.
3 Wiéz karte pamieci do gniazda kart.

4 Wybierz kolejno Dane uzytkownika > Zarzadzaj danymi >
Przesytanie danych > Zastap z karty.

Zapisywanie informacji systemowych na
karcie pamieci

Mozna zapisac¢ informacje systemowe na karcie pamieci w razie
koniecznosci wykorzystania ich przy rozwigzywaniu problemow.
Przedstawiciel dziatu pomocy technicznej moze poprosi¢

o uzycie tych informacji w celu pobrania danych na temat sieci.

1 Wiéz karte pamieci do gniazda kart.

2 Wybierz kolejno Ustawienia > System > Informacje
systemowe > Urzgdzenia Garmin > Zapisz na karcie.

3 W razie potrzeby wybierz karte pamieci, na ktérej chcesz
zapisac informacje systemowe.

4 Wyjmij karte pamieci.

Zalacznik

Rejestrowanie urzadzenia

Pomoz nam jeszcze sprawniej udzielaé Tobie pomocy i jak
najszybciej zarejestruj swoje urzgdzenie przez Internet.
Pamietaj o koniecznosci zachowania oryginalnego dowodu
zakupu (wzglednie jego kserokopii) i umieszczenia go

w bezpiecznym miejscu.

1 Wiéz karte pamieci do gniazda kart w ploterze nawigacyjnym.

2 Poczekaj chwile.

Ploter nawigacyjny utworzy plik o nazwie GarminDevice.xml
w folderze Garmin na karcie pamieci.

Wyjmij karte pamieci.
Wiéz karte pamieci do komputera.
W komputerze przejdz do strony garmin.com/express.

Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie, aby pobrac,
zainstalowac i otworzy¢ aplikacje Garmin Express™.

Wybierz kolejno f4-Dodaj urzadzenie.

Podczas gdy aplikacja wykonuje wyszukiwanie, wybierz
Zaloguj sie obok Czy masz morskie mapy lub
urzadzenia? u dotu ekranu.

9 Utworz lub zaloguj sie do konta Garmin.

oo AW

0 ~

10 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie, aby
skonfigurowac¢ swojg jednostke ptywajaca.

11 Wybierz kolejno 4= Dodaj.

Aplikacja Garmin Express wyszuka informacje o urzgdzeniu
na karcie pamieci.

12 Wybierz Dodaj urzadzenie, aby zarejestrowac urzgdzenie.

Po zakonczeniu rejestracji aplikacja Garmin Express
wyszuka dodatkowe aktualizacje map i oprogramowania dla
posiadanego urzadzenia.

Dodajgc urzadzenia do sieci plotera nawigacyjnego, powtorz
powyzsze czynnosci, aby zarejestrowaé nowe urzgdzenia.

Czyszczenie ekranu

NOTYFIKACJA

Srodki czyszczace zawierajgce amoniak moga uszkodzi¢
powtoke antyrefleksyjng.

Urzadzenie jest pokryte specjalng antyrefleksyjng powtoka,
ktora jest bardzo wrazliwa na woski i srodki czyszczgce
o dziataniu $ciernym.

1 Natéz na Sciereczke specjalny srodek do czyszczenia
soczewek okularowych z powtokg antyrefleksyjna.

2 Delikatnie przetrzyj ekran miekkg, czysta, niestrzepigca sie
Sciereczka.

Zrzuty ekranowe

Mozna wykona¢ zrzut ekranowy dowolnego ekranu
wys$wietlanego na ploterze nawigacyjnym i zapisac go jako plik
bitmapy (.bmp). Mozna nastepnie przestaé zrzut ekranowy na
komputer.

Wykonywanie zrzutéw ekranowych
1 Wiéz karte pamieci do gniazda kart.

2 Woybierz kolejno Ustawienia > System > Wyswietlanie >
Wykon. zrzut ekran. > Wk..

3 Przejdz do ekranu, ktérego obraz ma zosta¢ przechwycony.

4 Nacisnij i przytrzymaj przycisk HOME przez co najmniej 6
sekund.

Kopiowanie zrzutéw ekranowych do komputera
1 Wyjmij karte pamieci z plotera nawigacyjnego i wiéz jg do
czytnika kart podtgczonego do komputera.

2 Korzystajac z eksploratora w systemie Windows otwoérz folder
Garmin\scrn na karcie pamigci.

3 Skopiuj plik z rozszerzeniem .bmp z karty pamieci i wklej go
w dowolnej innej lokalizacji w komputerze.

Rozwigzywanie problemoéow

Urzadzenie nie odbiera sygnatow GPS

Urzgdzenie moze nie odbiera¢ sygnatéw satelitow z kilku
powodow. Jesli urzgdzenie przemiescito sie na duzg odlegtosé
od miejsca, w ktérym ostatni raz odbierato sygnaty satelitow lub
byto wytgczone dtuzej niz przez kilka tygodni lub miesiecy, moze
nie by¢ w stanie prawidtowo odbiera¢ sygnatow satelitow.

» Upewnij sie, ze w urzgdzeniu zainstalowano najnowszg
wersje oprogramowania. Jesli nie, zaktualizuj
oprogramowanie urzadzeniaAktualizacja oprogramowania
urzgdzenia, strona 2.

» Sprawdz, czy urzadzenie nie jest niczym zastoniete, aby jego
antena mogta odbiera¢ sygnat GPS. Jesli urzadzenie jest
zamontowane w kabinie, powinno sie znajdowaé¢ w poblizu
okna, aby mogto odbiera¢ sygnat GPS.

Urzadzenie nie wigcza sie lub stale sie wytacza

Nieregularne wytgczanie sie urzgdzenia lub brak mozliwosci
jego wigczenia moze wskazywac na problem z zasilaniem
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doprowadzonym do urzgdzenia. Sprawdz nastepujgce
elementy, aby sprobowac rozwigza¢ problem z zasilaniem.

* Upewnij sig, ze zrodto zasilania wytwarza prad.
Mozna to sprawdzi¢ na kilka sposobdw. Mozna na przykfad

sprawdzi¢, czy dziatajg inne urzadzenia podigczone do tego
zrodia zasilania.

» Sprawdz bezpiecznik w przewodzie zasilajgcym.
Bezpiecznik powinien sie znajdowa¢ w uchwycie bedgcym
czescig czerwonej zyly przewodu zasilajgcego. Sprawdz, czy
zostat zainstalowany bezpiecznik o wtasciwej wielkosci.
Dokfadne informacje na temat wielko$ci bezpiecznikéw
mozna znalez¢ na oznaczeniu przewodu lub w instrukcji
instalacji. Upewnij sie, ze pofgczenie w bezpieczniku nie jest
przerwane. Bezpiecznik mozna sprawdzi¢ za pomocg
miernika. Jesli bezpiecznik jest sprawny, na mierniku bedzie
wyswietlana wartos¢ 0 Q.

» Sprawdz, czy urzadzenie jest zasilanie prgdem o napieciu co
najmniej 10 V, jednak zalecane jest 12 V.

Aby sprawdzi¢ napiecie, zmierz napiecie pradu statego

w gniazdach zenskich (faza i uziemienie) przewodu
zasilajgcego. Jesli napiecie jest nizsze niz 10 V, urzgdzenie
nie wigczy sie.

» Sprawdz, czy urzagdzenie jest prawidtowo zamontowane
w podstawce. Jesli posiadany model jest wyposazony we
wspornik blokujgcy, upewnij sie, ze jest on prawidtowo
zatrzasniety. Po prawidtowym zainstalowaniu urzgdzenia lub
wspornika ustyszysz dzwiek zatrzasniecia. Jesli urzgdzenie
nie jest prawidtowo zamontowane, moze utraci¢ zasilanie.
Nieprawidtowo zamontowane urzgdzenie moze réwniez
wypas¢ z podstawki i ulec uszkodzeniu.

» Jesli urzgdzenie otrzymuje odpowiednig ilos$¢ energii, ale sie
nie wigcza, skontaktuj sie z pomocg techniczng firmy Garmin,
korzystajgc ze strony support.garmin.com.

Urzadzenie nie tworzy punktéw we wtasciwym
miejscu

Mozna recznie wprowadzi¢ pozycje punktu, aby przesytac¢

i udostepnia¢ dane pomiedzy dwoma urzgdzeniami. Jesli punkt
zostat utworzony recznie przy uzyciu wspotrzednych, a jego
pozycja nie jest wyswietlana we wtasciwym miejscu, mozliwe, ze
uktad odniesienia i format pozycji w urzgdzeniu nie s3 takie
same, jak uktad odniesienia i format pozycji wykorzystane przy
oznaczaniu punktu.

Format pozyciji to sposéb wyswietlania pozycji odbiornika GPS
na ekranie. Zwykle wyswietlana jest ona jako szeroko$¢/dtugosc
geograficzna w minutach, czasami w stopniach, minutach

i sekundach, samych stopniach badz jednym z kilku formatow
siatki topograficzne;.

Uktad odniesienia to model matematyczny, ktéry przedstawia
czesc¢ powierzchni ziemi. Linie szerokosci i dtugosci
geograficznej z papierowej mapy sg przenoszone do
okreslonego uktadu odniesienia.

1 Dowiedz sie, jaki uktad odniesienia i format pozycji byty
uzywane przy tworzeniu oryginalnego punktu.
Jesli oryginalny punkt zostat przeniesiony z mapy, na mapie
powinny sie znajdowac informacje na temat uktadu
odniesienia i formatu pozycji wykorzystanych do jej
stworzenia. Najczesciej znajdujg sie one w poblizu legendy.

2 Wybierz kolejno Ustawienia > Jednostki.

3 Wybierz wiasciwe ustawienia uktadu odniesienia i formatu
pozycji.

4 Ponownie utworz punkt.

NMEA 0183 — informacje

Transmituj

Sentencja Opis

GPAPB | APB: Sentencja ,B” kontrolera kierunku lub trasy (autopi-
lota)

GPBOD |BOD: Namiar (poczatek do celu)

GPBWC |BWC: Namiar i dystans do punktu

GPGGA |GGA: Dane pozycji systemu GPS

GPGLL GLL: Pozycja geograficzna (szeroko$c¢ i dtugos¢)

GPGSA |GSA: GNSS DOP i aktywne satelity

GPGSV |GSV: Widoczne satelity GNSS

GPRMB |RMB: Zalecane minimalne informacje dotyczgce nawigaciji

GPRMC |RMC: Zalecane minimalne dane specyficzne dla satelitéw
GNSS

GPRTE RTE: Trasy

GPVTG | VTG: Kurs i predko$¢ nad dnem

GPWPL |WPL: Pozycja punktu

GPXTE XTE: Btad zejscia z trasy

PGRME |E: Szacowany btad

PGRMM | M: Uktad odniesienia

PGRMZ |Z: Wysoko$c¢

SDDBT DBT: Gtebokos¢ ponizej przetwornika

SDDPT DPT: Gtebokosc¢

SDMTW | MTW: Temperatura wody

SDVHW | VHW: Predkos¢ po wodzie i kierunek

Odbioér

DPT Gtebokos¢

DBT Gtebokos¢ ponizej przetwornika

MTW Temperatura wody

VHW Predkos¢ po wodzie i kierunek

WPL Pozycja punktu

DSC Informacje cyfrowego wywotania selektywnego

DSE Rozszerzone cyfrowe wywotanie selektywne

HDG Kierunek, zboczenie i deklinacja

HDM Kierunek, magnetyczny

MWD Kierunek i predko$¢ wiatru

MDA Ztozone informacje meteorologiczne

MWV Predkos¢ i kat wiatru

VDM Komunikat tgcza danych AIS VHF

Mozna wykupi¢ kompletne informacje o formacie danych oraz
sentencjach organizacji National Marine Electronics Association
(NMEA): NMEA, Seven Riggs Avenue, Severna Park, MD
21146 USA (www.nmea.org)

NMEA 2000Informacje o PGN

Transmisja i odbior

059392
059904 |Zgdanie ISO

060928 | Uzyskanie adresu ISO

126208 |NMEA — grupowa funkcja Polecenie/Zgdanie/Potwierdzenie
126996
127250
128259
128267
129539
129799

Informacje o produkcie

Kierunek jednostki

Predkos¢ wzgledem wody

Giebokos¢ wody
GNSS DOP
Czestotliwos¢ radiowa, tryb i moc

Zatgcznik

39


http://support.garmin.com
http://www.nmea.org

130306 | Dane o wietrze

130312 | Temperatura

Transmituj

126464 |Grupowa funkcja Transmisja/Odbieranie listy PGN
127258 |Deklinacja magnetyczna

129025 |Pozycja: szybka aktualizacja

129026 |COG i PND: Szybka aktualizacja

129029 |Dane pozycji GNSS

129283 |Btad zejscia z trasy

129284 |Dane nawigacji

129285 |Informacje o trasie i punktach

129540 |Widoczne satelity GNSS

Odbior

127245 |Ster

127250 |Kierunek jednostki

127488 |Parametry silnika: szybka aktualizacja
127489 |Parametry silnika: Dynamiczne

127493 |Parametry transmisji: Dynamiczne

127498 |Parametry silnika: statyczne

127505 |Poziom ptynu

129038 |Raport pozycji A klasy AIS

129039 |Raport pozycji B klasy AIS

129040 |Rozszerzony raport pozycji B klasy AIS
129794 |Dane statyczne i zwigzane z podréza AlS klasy A
129798 |Lotniczy raport pozycji AIS SAR

128000 |Rejsowy kat dryfu

129802 |Komunikat zwigzany z bezpieczenstwem AlS
129808 |Informacja o wywotaniu DSC

130310 |Parametry Srodowiskowe

130311 |Parametry srodowiskowe (zdezaktualizowane)
130313 | Wilgotnos¢

130314 |Rzeczywiste cisnienie

130576 |Mate jednostki — status

Ta informacja odnosi sie tylko do produktéw zgodnych z NMEA

2000.
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